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Glvenlik bilgileri

Tehlike!
A Tehlikeli elektrik gerilimi!

Kurulum ile ilgili cali?malara ba?lamadan dnce

e Cihaz gerilimsiz duruma getirilmelidir

» Cihaztekrar caligtirlmaya kargi emniyete alinmalidir
¢ Gerilim beslemesinin kesilmis oldugu teyit edilmelidir
¢ Topraklama ve kisa devre baglantilari yapiimahdir

* Yakin ¢evrede bulunan, gerilim tagiyan pargalarin {istii
ortiilmelidir veya bariyerlerle emniyete alinmalidir

* Cihazigin belirtilen montaj talimatlari (IL)
dikkate alinmaldir.

e Bucihaza/sisteme miidahalelerin sadece
EN 50110-1/2 (VDE 0105 Bdliim 100) standardina uygun
kalifikasyonuna sahip personel tarafindan yapilmasina
miisaade edilir.

¢ Kurulum ¢alismalarinda iizerinizdeki statik elektrigi,
cihaza temas etmeden dnce bogaltmaya dikkat edin.

¢ Fonksiyon topraklamasi (FE, PES), koruyucu topraga (PE)
veya potansiyel dengelemesine baglanmalidir. Bu baglan-
tinin gerceklestirilmesi, sistem kurucusunun sorumlulu-
gundadir.

e Baglanti kablolari ve sinyal hatlari, endiiktif ve kapasitif
etkilesimlerin otomasyon sistemlerine zarar vermemesi
icin uygun sekilde monte edilmelidir.

¢ (Otomasyon cihazlari ve ilgili igletim elemanlari, isten-
meyen aktivasyona karsi iyi korumal sekilde kurulmalidir.

¢ Sinyal tarafinda kablolarda veya tellerde olan bir kopuk-
lugun otomasyon tertibatinda tanimlanmamig durumlara
neden olmamasi igin, E/A kavramasinda donanim ve
yazilim tarafinda buna uygun giivenlik dnlemleri alinma-
hdir.

¢ 24 Volt beslemesinde algak gerilimin, elektriksel olarak
emniyetli bir sekilde ayriimis olmasina dikkat edilmelidir.
Sadece IEC 60364-4-41 ya da HD 384.4.41 S2 (VDE 0100
Baliim 410) standardlarinin taleplerine uygun gii¢ kaynak-
larinin kullanilmasina miisaade edilir.

* Sebeke geriliminin nominal degerden sapmasi veya bu
deger civarinda dalgalanmasi, teknik degerlerde belirtilen
tolerans sinirlarini agmamalidir,
aksi taktirde fonksiyon arizalari ve tehlikeli durumlar s6z
konusu olabilir.

« |EC/TS EN 60204-1'e uygun ACIL-DURDURMA tertibatlari
otomasyon cihazlarinin tiim igletim modlarinda etkili
durumda kalmalidir. ACIL-DURDURMA tertibatinin serbest
birakilmasi, durdurulan sistemin tekrar ¢alistirilmasini
tetiklememelidir.

¢ Muhafaza veya pano icerisine monte edilmek iizere tasar-
lanmig cihazlar ancak kapali muhafaza igerisine monte
edildikten sonra c¢alistiriimali ve kontrol edilmelidir. Masa-
iistli ve taginabhilir cihazlar ise sadece kendi gévdeleri
kapali iken calistirnimali ve kumanda edilmelidir.

Gerilim diigiisiinden veya kesintisinden sonra, kesilen
programin tekrar kurallara/talimatlara uygun sekilde
devam ettirilebilmesi icin gerekli tedbirler alinmalidir. Bu
esnada, kisa siireli de olsa tehlikeli isletim durumlari mey-
dana gelmemelidir. Gerekirse ACIL-DURDURMA zorla
saglanmalidir.

Otomasyon sisteminde s6z konusu olan hatalarin/ariza-
larin, yaralanmalara veya maddi hasarlara neden olabilen
noktalarda, hata veya ariza durumunda da giivenli bir igle-
timi garanti edebilen veya zorlayarak saglayabilen
bagimsiz nihayet salterleri, mekanik kilitleme sistemleri
gibi harici tedbirler uygulanmalidir.

Koruma tiirlerine bagli olarak hiz kontrol cihazlari igletim
esnasinda gerilimiceren parcalara, hareketli ya da dénen
parcalara ve sicak yiizeylere sahip olabilirler.

Gerekli muhafazanin sokiilmesi, talimatlara uygun
olmayan kurulum ve motor veya hiz kontrol cihazlarinin
hatali kullanimi, cihazin devre digi kalmasina ve agir yara-
lanmalara veya agir maddi hasarlara neden olabilir.

Gerilim tagtyan hiz kontrol cihazlariile ¢aligirken, kazalarin
onlenmesine yonelik yiriirliikteki ulusal talimatnameler
(6rnedin BGV 4) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati ilgili talimatnamelere uygun sekilde ger-
ceklestiriimelidir (6rnegin kablo kesitleri, sigortalar, toprak
baglantilan).

Nakliye, kurulum, ilk ¢calistirma ve bakim ile onarim ¢alis-
malari sadece konuyla ilgili egitim almis, kalifiye uzman
personel tarafindan yapiimaldir (TS IEC 60364 ya da

HD 384 veya DIN VDE 0100 ve kazalarin énlenmesine
yonelik ulusal talimatnameler dikkate alinmalidir).

Hiz kontrol cihazlari iceren kurulumlar, rnegin teknik
calisma araclariyla ilgili kanun, kazalarin dnlenmesine
yonelik talimatnameler gibi giivenligi ilgilendiren ilgili,
yiiriirliikteki yasal diizenlemelere uygun sekilde ek
denetim ve koruma tertibatlariyla donatilmalidir.

isletim esnasinda tiim muhafazalar ve kapilar kapali tutul-
malidir.



Sistem uygulayicisi, kisi ve nesnelere gelebilecek tehlikeyi
azaltmakigin siirictiniin devre digi kalmasi veya siiriiciide
meydana gelebilecek hatali fonksiyonlari (motor devrinin
yiikselmesi veya motorun aniden durmasi) engelleyecek
sekilde makine dizayninda sinirlayan tedbirler dngérme-
lidr. Ornegin:

— Devir, hareket yolu, nihai konumlar gibi giivenlikle ilgili
biiylikliklerin denetimi igin ilave donanimlar.

— Elektrikli ve elektrikli olmayan koruma tertibatlari
(elektriksel veya mekanik kilitlemeler) ve sistemin
tiimiinii kapsayan tedbirler.

— Hiz kontrol cihazinin besleme gerilimi kesildikten, olasi
olarak yiiklii durumda olan kondansatérler nedeniyle
gerilim taslyan cihaz parcalari ve kablo baglantilari ile
temas kesinlikle dnlenmelidir. Hiz kontrol cihazi iizerin-
deki ilgili uyari levhalari dikkate alinmalidir.
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0 Bu El Kitabyla ilgili
0.1 Hedef grup

0 Bu El Kitabyla llgili

0.1 Hedef grup

0.2 Degisiklik listesi

Bu el kitabinda, DE1... cihaz serisinin bir hiz ayarli yolvericisini se¢cme,
baglama ve ihtiyac durumunda parametrelerin yardimi ile beklentilerinize gore
ayarlama konularinda 6zel bilgileri bulacaksiniz. El kitabinda DE1... cihaz
serisinin yapisal bayUklukleri ve opsiyonel konfiglrasyon modult DXE-EXT-
SET tanimlanmaktadir. MUnferit glgclerin ve yapisal blyUkliklerin farklari ve
ozellikleri buna uygun olarak isaretlenmistir.

Tum bilgiler, Firmware-Version (firmware versiyonu) 2.20 hakkindadir.

Bu el kitabinin MN0O40011TR muhataplari muhendisler ve elektrik
teknisyenleridir. Devreye alma icin elektrik teknigi ve fiziksel meslek
bilgilerine sahip olunmasi kosuldur. Elektrikli sistemler, makineler ve teknik
cizimlerin okunmasi icin temel bilgilere sahip olunmasi kosuldur.

Daha eski sayilarla karsilastirildiginda asagidaki 6nemli degisiklikler olmustur:

Baski tarihi  Sayfa Dizin Yeni degistirildi  silindi
06/26 " .Sisteme genel bakig (6rnek)” v
28 .Kagak akim koruma salterleri (RCD)" v
72 .DXE-EXT-SET'te kontrol ve gosterge v
elemanlarinin fonksiyonlari”
144 . DIKKAT” v
146 ,Hata mesajlar” v
05/24 117 EcoDesign 2009/125/EC” v
86 ,EtherNet/IP” v
87 L PROFINET” v
55 Dijital girilerin P-15 kullanilarak v
ayarlanmasi”
102 .Parametre Kontrol terminalini v
yapilandirmak”
106 PROFIdrive telegram (PROFINET ve Smart- v
Wire-DT)"
151 Parametre listesi” v
159 .P-46" v
DX-LM3-005 v
Azami motor kablosu uzunludu v
49 L,UL®ve gdre kurulum” v
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0 Bu El Kitabyla Ilgili
0.3 Diger dokiimanlar

0.3 Diger dokiimanlar

Baski tarihi  Sayfa Dizin Yeni degistirildi  silindi
05/19 19 Amacina uygun kullanim v
44 Sikma torku v
- Trifaze baglanti kopriisi v
67 Elektrik carpmasina karsi koruma v
101 ENA, MOR v
. DX-COM-PCKIT v
119, Is1 yayilimi v
122,
125
cesitli DX-KEY-LED - DX-KEY-LED2 v
cesitli DX-COM-STICK - DX-COM-STICK3 v
04/17 cesitli Firmware versiyonu 1.05 v
- Splitter DX-SPL-RJ45-2SL1PL v
cesitli v
02/16 153 Parametre P-12 v
159 Parametre P-50 v
11/15 cesitli Yeni cihaz tiirti DE11 v
Boliim ,Modbus RTU" v
05/15 cesitli “Sints filtresi,, bolimii ve sdz konusu metin v
yerleri
01/15 142 Harici EMC filtresi v
09/14 ilk say!

Diger bilgileri asagidaki dokUmanlarda bulacaksiniz:

El kitabi MN040018: “Modbus RTU — hiz kontrol cihazi DA1, DC1, DE1
icin iletisim el kitab!”
El kitabi MN040019: “CANopen — hiz kontrol cihazi DA1, DC1, DE11
icin iletisim el kitabi”
El kitabi MN040024: “PowerXL DX-NET-ETHERNET2-2 fieldbus
connection EtherNet/IP for variable frequency drive DE1/DC1”

El kitabi MN040062: “PowerXL™ PROFINET communication interface

for PowerXL™ DE1 variable speed starter and DC1, DG1, DM1 variable
frequency drive”

El kitabi MN04012009Z: “DX-NET-SWD... SmartWire-DT Interface

Module for Variable Frequency Drive/ Variable Speed Starter

PowerXL™"

Montaj kilavuzu |L040005ZU: “DE1-12..., DE1-34..., DE11-12...,

DE11-34..."

Montaj kilavuzu 1L.040020ZU: “DXE-EXT-SET”
Montaj kilavuzu 1L040008ZU: “DX-NET-SWD3"
Montaj kilavuzu 1L040045ZU: “DX-NET-ETHERNET2-2, DX-NET-

PROFINET2-2"
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0 Bu El Kitabuyla ilgili
0.4 Okumayla ilgili kurallar

0.4 Okumayla ilgili kurallar

Bu el kitabinda asagidaki anlamlara sahip semboller kullanilmaktadir:

P islem talimatlarini gosterir.

0.4.1 Maddi hasarlara karsi uyarilar

DIKKAT
Muhtemel maddi hasarlara karsi uyarir.

0.4.2 Yaralanma tehlikelerine karsi uyarilar

DIKKAT

Hafif yaralanmalara neden olabilecek muhtemel tehlikeli
durumlara dikkat ceker.

UYARI

Muhtemelen agir yaralanmalara veya olime neden olabilecek
tehlikeli durumlara dikkat ceker.

TEHLIKE

Agir yaralanmalara veya olume neden olabilecek tehlikeli
durumlara dikkat ceker.

0.4.3 ipuclan
Yararli ipuclarina dikkat ceker.

i <l <l

Daha Iyi anlasilmayi saglamak icin bazi resimlerde, hiz ayarli
yolvericinin kasasi ve guvenlik agisindan onemli diger parcalar
gosterilmemistir. Ancak hiz ayarli yolverici her zaman talimatlara
uygun bir sekilde monte edilmis kasasi ve guvenlik agisindan
gerekli tUm pargalarla birlikte galistiriimalidir.

Bu El Kitabi'ndaki tUm bilgiler burada kayitli bulunan donanim ve
yazihm versiyonlariyla ilgilidir.

Burada tanimlanan cihazlarla ilgili diger bilgileri bulabilecegdiniz
internet adresi:

eaton.com/powerxl

eaton.com/documentation

=
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0.5 Kisaltmalar

0.5 Kisaltmalar

Bu el kitabinda asagidaki kisaltmalar kullaniimaktadir:

Tablo 1:

Kullanilan kisaltmalar

Kisaltma

Anlami

DS

Fabrika ayari

EMC

Elektromanyetik uyumluluk

FE

Fonksiyon topragi

FS

Frame Size (kasa boyutu)

FWD

Forward Run (kasa boyutu)

GND

Ground (0-V Potansiyel)

hex

onaltilik (16'li say1 sistemi)

Identifier (Ayritedici kimlik)

IGBT

Insulated Gate Bipolar Transistor (izole edilmis kapili, iki kutuplu transistor)

LED

Light Emitting Diode ( 1sik yayan diyot )

Personal Computer (Kisisel Bilgisayar)

Power Drive System (Giig Strtict Sistemi)

Protective Earth (Koruyucu toprak) @

Protective Earth Shield (ekranlanmig kablolar igin PE baglantisi)

Parametre numarasi

Reverse Run (Saat yoni aksine donme)

Root mean square (karakok ortalama)

Read Only (sadece okunur)

Read/Write (Yazma ve okuma erisimi)

Short Circuit Current Rating

Underwriters Laboratories

VSS

Variable Speed Starter (hiz ayarli yolverici)
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0.6 Sebeke besleme gerilimleri

0.6 Sebeke besleme gerilimleri

Asagidaki tabloda belirtilen isletme gerilimleri icin yildiz noktasi toprakli
sebekeler baz alinmistir.

Ring seklindeki elektrik aglarinda (drnegin Avrupa'da), Enerji Tedarik
Kurumlarinin (ETK'lar) aktarma noktasindaki isletme gerilimi tuketici
sebekelerindeki degere (6rnegin 230V, 400 V) denktir.

Yildiz seklindeki elektrik aglarinda (6rnegin Kuzey Avrupa), ETK'larin aktarma
noktasindaki isletme gerilimi tlketici sebekelerindeki gerilimden yuksektir.
Ornegin: 240V —>230V, 480V > 460 V.

DE1... hiz ayarli yolvericilerin genis tolerans bandi burada gerilimde izin
verilen % 10'luk dasmeyi (yani ULn -% 10) ve 400 V sinifinda, Kuzey
Amerika'nin 480 V + % 10 (60 Hz) sebeke gerilimini dikkate almaktadir.

DE1... cihaz serisi icin izin verilen baglanti gerilimleri 'Teknik Veriler' alt
bolimunde listelenmistir.

Sebeke geriliminin boyutlandirma verileri daima 50/60 Hz sebeke
frekanslarinda 48 ile 62 Hz araligini esas almaktadir.

0.7 Olcii Birimleri
Bu El Kitabi'nda belirtilen tim fiziksel buyuklikler uluslararasi metrik Sl
sistemini (Systéme International d'Unités) dikkate almaktadir. UL
sertifikasyonu icin bu buyukltkler kismen Anglo-Amerikan birimlerle
tamamlanmistir.
Tablo 2:  Olgii birimlerin dénistiiriimesi icin érnekler
Aciklama Sl degeri Anglo-Amerikan Déniistiirme degeri ABD'deki
deger tanimlamasi
Uzunluk 25,4 mm 1in(") 0,0394 Inch (ing)
Gig 0,7457 kW 1HP=1,014PS 1,341 Horsepower (beygir
giict)
Tork 0,113 Nm 1 Ibfin 8,851 Pound-force inches
Sicaklik -17,222 °C (Tg) 1 °F(Tf) Tr=Tcx9/5+32 Fahrenheit
Devir sayisi 1 min-t 1 rpm 1 Revolutions per minute
Agirlik 0,4536 kg 11b 2,205 pound
Gegis 1,698 m3/min 1cfm 0,5889 cubic feed per minute
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1.1 Giris

1 DE1... Cihaz Serisi

1.1 Giris

10

DE1... serisi PowerXL™ hiz ayarli yolvericiler, kullanim kolayliklari ve yUksek
guvenilirlikleri sayesinde ozellikle trifaze motorlar ile genel kullanim igin
uygundur. Hiz ayarli yolverici DE1..., konvansiyonel DOL yolvericiler ile hiz
kontrol cihazi arasindaki boslugu kapatmaktadir. Bunu yaparken hiz ayarli
yolverici DE1..., bu iki cihaz tipinin avantajlarini tek bir cihazda birlestirmistir:
DOL vyolvericinin kullanim kolayligi ile hiz kontrol cihazinin degisken motor
devri. Motorun belirlenen devir sayisina acilis pikleri olmadan tam tork ile
zaman kontrollu bir sekilde yumusakca yukseltiimesi, kullanicinin uygulama
icin ihtiyac duydugu enerji verimliligine (ErP yonetmeligi) ulasmasini mumkun
kilmaktadir. Degisken devir sayisi degerinin (U/f kontroll) yanisira ters
calisma 6zelligi (enversor yol verici), stricinun zaman kontrolU olarak
durdurulmasi ve kontrol terminalleri Uzerinden kolay fonksiyon degisimi
DE1... hiz ayarl yolvericinin diger carpici 6zellikleridir.

Komptakt ve dayanikh DE1... serisi cihazlar, 0,25 kW (230 V'de) - 7,5 kW
(400 V'de) performans araliginda iki farkli boyut ile sunulmaktadir. Entegre
parazit sonUmleyici filtresi ve seri araylzu (konvansyonel DOL yolvericideki
gibi hizli ve hesapli montaj ve devreye alma) ile hiz ayarli yolverici DE1...,
makine imalatinda (MEOM) Uretim sUrecinin optimasyonu igin onemli
gereksinimleri karsilamaktadir.

Kapsamli aksesuar paketi, farkli uygulama sahalarinda daha da fazla esneklik
saglamaktadir. Ornegin basit konfigiirasyon modiilii DXE-EXT-SET, bir
tornavida yardimiyla 6zel ayarlarin yapiimasini mumkun kilmaktadir. PC
destekli parametre yazilimi drivesConnect ise bir yandan daha fazla veri
gUvenligini garantilerken diger yandan da 6zel ayarlamalari mimkun kilmakta
ve devreye alma/bakim sirasinda zaman kaybini azaltmaktadir.

Resim 1: DE1... kasa segenekleri (solda: 45 mm, sagda: 90 mm) ve
opsiyonel konfigirasyon modulli DXE-EXT-SET
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1.2 Sisteme genel bakis

1.2 Sisteme genel bakis

Resim 2: Sisteme genel bakis (6rnek)

(® Hiz Kontrol Cihazi DET...

(@ Harici parazit soniimleyici filtre DX-EMC...

(® Sebeke sok bobini DX-LN..., motor sok bobini DX-LM3-...

® Konfigiirasyon modiilii DXE-EXT-SET

(®) SmartWire-DT baglantisi DX-NET-SWD3

(® Haberlesme modiilti DX-COM-STICK3 ve aksesuarlar (6rn. baglanti kablosu DX-CBL-...)
(@ Kontrol paneli (harici) DX-KEY-...

DX-NET-ETHERNET2-2 EtherNet/IP modiilii

(® DX-NET-PROFINET2-2 PROFINET modiilii
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1.3 Teslimat kapsammin kontrol edilmesi

1.3 Teslimat kapsaminin kontrol edilmesi

% Lutfen ambalajl agmadan dnce ambalajin Ustundeki tip etiketine
bakarak gonderilen hiz ayarli yolvericinin siparis ettiginiz model
olup olmadigini kontrol ediniz.

DE1... serisi hiz ayarli yolvericiler 6zenle ambalajlanmakta ve sevkiyat i¢in
teslim edilmektedir. Sevkiyat sadece orijinal ambalaj icinde ve uygun tasima
araclariyla gerceklestiriimelidir. Latfen ambalaj Gzerindeki gosterimleri ve
talimatlari, ayrica ambalajdan ¢ikarilmis cihazlarla ilgili talimatlari dikkate aliniz.

Ambalaji uygun aletlerle aciniz ve teslimat kapsamini olasi hasarlar konusunda
ve teslimat kapsaminin eksiksiz olup olmadigini kontrol ediniz.

Ambalaj su parcalari icermelidir:

e Biradet DE1... serisi hiz ayarl yolverici
e Biradet montaj kilavuzu 1L040005ZU.

Resim 3:  Teslimat kapsami: 45 mm veya 90 mm ebatli hiz ayarli yolverici DE1...
ve montaj kilavuzu 1L0400005ZU
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1.4 Anma degerleri

1.4 Anma degerleri

Hiz ayarli yolverici DE1...'in cihaza 6zgl anma degerleri, cihazin sagindaki tip
etiketinde belirtilmistir.

Resim 4: Tip etiketlerinin pozisyonu

Ust tarafta yer alan tip etiketi (tip etiketi B), diger tip etiketi (tip etiketi A) yan

montaj nedeniyle értuldugunde cihazin taninmasini saglayan basitlestirilmis
bir versiyondur.

DE1

A
PowerXL™ E. I L4 N

Variable Frequency Drive

1P20 ~[[] DE1- MN040011..
DE1-343D6FN-N20N Solee: " DersasoorunoN

Input : 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 phase, 4.9 A (pk)
Output : 0-500 V, 3.6 A, 1.5 kW/ 2.0 HP, 3 ph, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111
Power down for 5 mins

before removing cover S/Ware : 0.00
Read User guide before 27032014
installation or servicing
CAUTION
’ c us
www.eaton.eu/documentation ListST7AD0
Max Amb. 50 °C iste c E
Made in UK [ H [ "853 Nazss

Resim 5: Tip etiketi A (yanda)

DE1-343D6FN-N20N Art.No: 174335
1/P: 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 ph 49A (pk)
0/P:0-500V, 3.6 A, 1.5 kW, 3 phase, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111 S/Ware: 0.00

Resim 6: Tip etiketi B (6nde)
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1.4.1 Tip etiketi iizerindeki anma degerleri

14

Tip etiketlerinin Gzerindeki yazilarin aciklamalari asadida sunulmustur (Ornek):

Yazi

Anlami

DE1-343D6FN-N20N

Tip aciklamasi:

DE1 = DE1 serisi hiz ayarli yolverici

3 = Trifaze sebeke baglantisi/trifaze motor baglantisi
4 = Sebeke gerilim sinifi 400 V

3D6 = Anma akimi (3-onda-6, ¢ikis akimi)

F = Entegre parazit soniimleyici filtre

N = Entegre fren kiyicisi yok

N = Gosterge yok (kontrol paneli)

20 = IP20 koruma sinifi

N =Temel cihaz

Article-No: 174335 Hiz ayarli yolvericinin triin numarasi/siparig numarasi DE1-343D6FN-N20N
Style-No: DE1343D6FNN20N = ABD igin tirtin numarasi/siparis kodu
/P (Input): Elektrik baglantisinin anma degerleri:

380 - 480 V + %10 (trifaze alternatif gerilim)

50 - 60 Hz (sebeke frekansi)

3 fazli, 4,9 A (giris faz akimi)
0/P (Output): Yk tarafinin anma degerleri (Motor):

0-500 V (trifaze alternatif gerilim)

3,6 A (¢ikis faz akimi)

1,5 kW / 2 HP (baglanabilecek motor gticti)

3 faz 0-300 Hz
Serial No.: Seri numarasi

> ]

Hiz ayarli yolverici DE1 elektrikli bir ekipmandir.
Elektrik baglantisini yapmadan ve isletimden énce liitfen ilgili el kitabini (burada:
MNO040011DE) okuyunuz.

Variable Frequency Drive

Degisken cikis frekansli hiz ayarli yolverici (VSS)

1P20

Kasanin koruma sinifi: P20

S/Ware:

0.00, yazilim durumu

Max Amb. 50 °C

izin ver. azami ortam sicakligi: 50 °C
(deger kaybi olmadan)

27032014

Uretim tarihi: 27.03.2014
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1.4.2 Tip kodu
Hiz ayarli yolverici serisi DE1'in tip kodu veya tip tanimi U¢ gruba ayriimaktadir
Seri — Glg¢ bolmesi — Tasarim (versiyonlar)
ve Su yaplya sahiptir:
DE... - 3 4 3D6 F N - N 20 N NO1 Aciklama

e NO1 = 220 V, 60 Hz/380 V, 60 Hz

Tip
N = Temel cihaz

Koruma sinifi
20 =IP20/NEMA 0

Ekran iinitesi (ekran)
N = Ekran tnitesi yok

Fren kiyicisi
N = Entegre fren kiyicisi yok (Brake chopper)

EMC (parazit soniimleyici filtre)
N = Dahili RFl filtresi yok
F = Dahili RFl filtresi var

Anma c¢alisma akimi (6rnekler)
1D4=14A
9D6=9,6 A
016=16 A

Sebeke gerilim sinifi
2=230V(200-240V +10 %)
4=400V (380 -480V+10 %)

Giig bdlmesindeki baglanti
1 =Monofaze sebeke baglantisi/trifaze motor baglantisi
3 = Trifaze sebeke baglantisi/trifaze motor baglantisi

Cihaz serisi
DE1, DE11 = Hiz ayarli yolverici (VSS), ekonomik
(D = Drives, E = Economy, 1, 11 = Series)

Resim 7:  Tip kodu
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1.5 Aciklama

16

Asagidaki cizimde 90 mm ebatindaki hiz ayarli yolverici DE1
ornek olarak gosterilmektedir.

Resim 8: Tanim (genislik: 90 mm)

(1) Sabitleme delikleri (vidali baglantilar)

@ Tip etiketi

(3 Montaj rayina montaj i¢in gerekli bogluk

® Tip etiketi (kisa)

(®) Gii¢ bolmesindeki baglanti terminalleri (mator besleyici)

(6) Kumanda terminalleri

(@) DXE-EXT-SET veya DX-NET-SWD3 igin haberlesme arabirimi ve soket yuvasi
LED isletim gdstergeleri

(@ Giic bolmesindeki baglanti terminalleri (sebeke tarafli)
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1.6 Gerilim siniflan
DE1... hiz ayarli yol vericiler iki gerilim sinifina ayrilmaktadir:

e DET...112...
*  Monofaze sebeke baglantisi 230 V
e UnNn=1~,200-240V 10 %, 50/60 Hz
° 1e:1,4-96A
*  Motor: 0,25-2,2 kW (230 V), 1/3-3 HP (230 V)

Mains, U y=1~200-240V +10 %

le Motor

230V

— L1/L

H L2/N

(R =L N
| | =

kA

PE————"

EMC Filter (DE1-12...FN-...)
Resim 9: DE1...-12...FN-N20N (parazit sonumleyici filtre ile)

Mains, U y=1~200- 240V £10 %

|
e Motor
n——— 230V
N—— L2/N . B

. T
PE =

C)

Resim 10: DE1...-12...NN-N20N (parazit sonumleyici filtre olmadan)

e DE1...-34...
e Trifaze sebeke baglantisi 400 V
e Un=3~380-480V 10 %, 50/60 Hz
° | 1,3-16A
*  Motor: 0,37 -7,5 kW (400 V), 1/2 - 10 HP, (460 V)

Mains, Uy =3 ~ 380 - 480V £10 %

400V
440- 480V

L
LZ—E—LZ/g N
B———7F4— ==

: = | B+ T

g

EMC Filter (DE1-34...FN-...)
Resim 11: DE1...-34...FN-N20N (parazit sonumleyici filtre ile)

Mains, Uy =3 ~ 380 - 480 V/ £10 %
le Motor

400V
440 - 480V

B——L1 #

Resim 12: DE1...-34...NN-N20N (parazit sonumleyici filtre olmadan)
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1.7 Secim kriterleri

Hiz ayarli yolverici DE1..., beslemenin yapildigi sebekedeki besleme
gerilimine Uy ve ilgili motorun anma akimina gore segilir. Motorun baglanti
tipi (A /YY), besleme gerilimine uygun olarak belirlenmelidir.

DE1... hiz ayarl yolvericinin anma cikis akimi lg, anma motor akimindan
buyuk veya ayni olmalidir.

P-07 P-08

O | | o
230/400V AY || 32/19A |
0,75 KW || cosp0.79 |

P-07: Anma motor gerilimi
P-08: Anma motor akimi

\
\
\
O |

1410 mint || 50 Hz | P-09: Anma motor frekansi
B P-10: Anma motor devri
—
A \

-----

Resim 13: Secim kriterleri

Sdrucu secilirken su kriterler bilinmelidir:

e Sebeke gerilimi = Motorun anma gerilimi,

e Motorun tipi ve tasarimi (orn. trifaze asenkron motor ),

e Anma motor akimi ( Referans deger - Motorun yapilandirmasina ve guc¢
kaynagina baghdir ),

e Ortam sartlar (DE1... icin ortam sicakhgi, gereken koruma sinifi).

Resim 13 icin 6rnek

Sebeke gerilimi: 3~ 400V, 50 Hz

SantrifUj pompa motoru

Yildiz baglanti (400 V)

Anma akimi: 1,9 A (400 V)

Kontrol paneli montaj

(glc azaltimi olmadan maks. ortam sicakligi 50 °C, IP20)

—> secilecek hiz ayarli yolverici: DE1-342D1...

o ...-34: 3 fazli, 400 V
o ...2D1: 2,1 A (1,9 A anma motor akimi)
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1.8 Amacina uygun kullanim

DE1... serisi hiz ayarl yolvericiler evde kullanim igin degil, yalnizca sanayide
kullanilmak Uzere gelistirilmis bilesenlerdir.

DE1... serisi hiz ayarl yolvericiler, degisken devir sayisina sahip trifaze akim
motorlu suruculerin kumanda edilmesi icin gelistirilmis bir elektrikli
ekipmandir ve bir makinenin icine monte edilmek ya da baska bilesenlerle
birlestirilerek bir makine/tesis olusturmak Uzere tasarlanmistir.

Bir makineye monte edilmesi halinde, s6z konusu makinenin 2006/42/AT
sayill Makine Emniyet Direktifi emniyet hukdmlerine uygun oldugu
kanitlanana kadar hiz ayarli yolvericinin calistirilmasi yasaktir (6rn. EN 60204 'e
uyulmasi). Makine kullaniminda AT direktiflerine uyulmasi, kullanicinin
sorumlulugundadir.

DE1... serisi hiz ayarli yolvericinin Uzerinde bulunan CE isareti, cihazlarin tipik
surlcu yapilandirmasinda Avrupa Birligi'nin dtsUk gerilim ve EMC
direktiflerine uygun oldugunu gdstermektedir (DUsuk Gerilim Direktifi
2014/35/EC,EMC2014/30/EC ve RoHS 2011/65/AT).

DE1... serisi hiz ayarli yolvericiler, tarif edilen sistem konfigurasyonu ile
kamusal olan ve olmayan sebekelerde kullanima uygundur.

DE1... hiz ayarli yolvericinin IT sebekesine (toprak gerilimi ile dogrudan
baglantisi olmayan sebekeler) baglanmasina, cihazin icindeki filtre
kondansatorleri sebekeler toprak gerilimine (kasa) bagladigindan, yalnizca
kisitli olarak izin verilmektedir.

Topraksiz sebekelerde bu durum tehlikelere ve cihazda hasara yol acabilir
(izolasyon denetimi gereklidir!).

9 DE1... hiz ayarl yolvericinin ¢ikisinda (U, V, W terminalleri)
sunlari yapmamalisiniz:

e Bir gerilim veya kapasitif yuk (orn. faz dengeleme
kondansatoru) baglamak,

* Birden fazla hiz ayarli yolvericiyi paralel olarak birbirine
baglamak,

e Qirise direkt baglanti (bypass) kurmak.

Teknik verilere ve baglanti kosullarina uyunuz!

Bununla ilgili bilgileri hiz ayarli yolvericinin deger plakasinda ve ilgili
dokumantasyonda bulabilirsiniz. Bunun disindaki tum kullanim sekilleri
usulune aykiridir.
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1.9 Bakim ve kontrol

1.10 Depolama

20

Genel anma verilerine ve s6z konusu performans seviyelerinin teknik
verilerine uyuldugu takdirde DE1... serisi hiz ayarli yolvericiler bakim
gerektirmez. Ancak dis etkenler yolvericinin kullanim émru ve calismasi
Uzerinde etki yaratabilir.

Bu nedenle, cihazlarin duzenli olarak kontrol edilmesini ve asagidaki bakim
calismalarinin duzenli araliklarla uygulanmasini tavsiye ederiz.

Tablo 3:  Hiz ayarli yolverici DE1... i¢in tavsiye edilen bakim onlemleri

Bakim dnlemi Bakim araligi

Sogutma bosluklarinin (sogutma yariklari) ihtiyag halinde

temizlenmesi

Fanin fonksiyon kontrolii 6 - 24 ayda hir (ortama bagl)

Kontrol panosu kapilarindaki filtrelerin 6 - 24 ayda bir (ortama bagli)

kontroli (bkz. Gretici bilgisi)

Tiim toprak baglantilarinda hasarsizlik diizenli olarak, periyodik araliklarla

kontroli

Baglanti torklarinin (kontrol terminalleri, diizenli olarak, periyodik araliklarla

glic terminalleri) kontroli

Baglanti terminallerinde ve tiim metal 6 - 24 ayda bir, depolama durumunda en geg 12 ayda bir
ylizeylerde korozyon kontrolii (ortama bagli)

Motor kablosu ve ekran baglantisi (EMC) Kablo dreticisinin bilgisine gore, en geg 5 yil sonra
Kondansatdrlerin doldurulmasi 12 ayda bir

(=> boltim 1.11, “DC bara kondansatorlerinin sarj edilmesi”)

Hiz ayarli yolverici DE1...'In bilesenleri icin degisim veya onarim
ongorulmemistir. Hiz ayarli yolverici DE1...'in dis etkenler nedeniyle tahrip
olmasi halinde, tamiri mumkuan degildir!

Cihazi, gecerli cevre koruma yasalarina ve elektrikli/elektronik cihazlarin imha
edilmesi icin gecerli yonetmeliklere uygun sekilde imha ediniz.

Hiz ayarli yolverici DE1... kullanilmadan once saklanacaksa, saklama yerindeki
ortam sartlari uygun olmalidir:

e Saklama sicakligi: -40 - +70 °C,

e Bagil nem ortalamasi: < %95, yogusmasiz (EN 61800-5-1),

e Hiz ayarl yolvericinin DC bara kondansatorlerinde hasar olusmamasi icin,
12 aydan uzun saklama sureleri tavsiye edilmez
(=> bolim 1.11, "DC bara kondansatorlerinin sarj edilmesi”).
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1.11 DC bara kondansatorlerinin sarj edilmesi

1.11 DC bara kondansatarlerinin sarj edilmesi

1.12 Servis ve garanti

DE1...-12... hiz ayarli yolvericinin DC barasi elektrolit kondansatorleri ile tesis
edilmistir. Gerilim beslemesiz uzun saklama ve durma surelerinde (>12 ay) DC
Bara kondansatorleri zarar gormemeleri icin yonlendirmeli olarak sarj
edilmelidir. Bunun icin hiz ayarli yolverici DE1...-12... regulatorlu bir dogru
akim guc kaynagi ile iki sebeke baglanti terminali L1/L ve L2/N Uzerinden
beslenmelidir. Hiz ayarli yolverici bu esnada serbest birakilmamalidir (yani
baslatma sinyali olmamalidir).

Azami sarj gerilimi DC bara gerilim degerine (Upc ~ 1,41 x Ug) ulasmalidir.
e DET...-12...:yakl. 324V DC/ Ug = 230 V AC'de

% Yukaridaki kondansator jenerasyonu DE1...-34... hiz ayarli
yolvericide gerekli degildir (,,yalin DC bara”).

DE1... hiz ayarl yolvericinizle herhangi bir sorun yasamaniz halinde, lGtfen
bulundugunuz bolgenin satis temsilcisine basvurunuz.

Litfen su bilgileri hazir bulundurunuz:

e Hizayarli yolvericinin tam tip adi ( tip etiketi),

e Serinumarasl (Serial No.: tip etiketi),

e Satin alindigi tarih,

e Hiz ayarli yolvericinin isletimi ile baglantili olarak ortayan ¢ikan sorunun
ayrintili aciklamasi.

Tip etiketinde basili olan bilgilerin bazilari okunamiyorsa, litfen yalnizca
okuyabildiginiz bilgileri belirtiniz.

Garanti kosullarini Eaton Industries GmbH firmasinin Genel Is Hikim ve
Kosullarinda (GIS) bulabilirsiniz.
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2 Mihendislik

2 Miihendislik

Bu bolim, motor glcu kurulurken, koruyucu cihazlar/kumanda cihazlari
belirlenirken, kablo ve kablo yonlendirmesi secilirken ve hiz ayarl yolverici
DE1... calistinlirken uyulmasi gereken talimatlari icermektedir.

Tesisatlarin planlanmasi ve kurulumu sirasinda gecerli yasalara ve yerel
standartlara uyulmalidir. Verilen tavsiyelere uyulmadigi takdirde, kullanim
sirasinda garanti kapsaminin disinda kalan sorunlar olusabilir.
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2 Milhendislik
2.1 Giris

21 Giris

Bu bolimde, bobin sisteminin (PDS = Power Drive System) glc devresi ile
ilgili olarak mUhendislik asamasinda dikkate almaniz gereken en 6nemli
ozellikler kisaca aciklanmistir.

L1

L2
® L3

PE—¢—=
JJ

®
|
NcZ
® I
EEL
L 20 A N N A A K [
: |
L 70 N A N M K [
X9 [
=

Resim 14:Trifaze motor icin trifaze beslemeye sahip bir bobin sistemi
ornegi

(@ Sebeke tipleri, sebeke gerilimi, sebeke frekansi, giig faktorii diizeltme sistemleri ile etkilesimler
(@ Sigortalar ve hat kesitleri, hat korumasi
(3® RCD, kagak akim koruma sistemleri
® Sebeke kontaktori
(® Sebeke sok bobini, gerekiyorsa harici parazit sontimleyici filtre, sebeke filtresi
(® Hiz ayarli yolverici: montaj, kurulum; giic baglantisi; EMC tedbirleri; devre baglanti drnekleri
(@ Motor sok bobini, du/dt filtresi
Hat uzunluklari, motor hatlari, ekranlama (EMC)
(® Motor korumasi, termistor
Motor ve uygulama, birden fazla motorun bir hiz ayarli yolvericide paralel igletimi,

bypass baglantisi; DC frenleme
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2 Miihendislik
2.2 Elektrik sebekesi

2.2 Elektrik sebekesi

2.2.1 Sebeke baglantisi ve sebeke tipi

24

DE1... serisi hiz ayarli yolvericiler, herhangi bir kisitlama olmadan notr nokta
topraklamali tim alternatif akim sebekelerine (TN-S, TN-C, TT, bunun icin bkz.
IEC 60364) baglanabilir ve calistinlabilir.

oYY Y g L1
— Y Y\ |» — Y\ |2 L2
Y 13 — Y'Y |3 L3
N PEN N
" il S
TN-S TN-C GG

Resim 15: Orta noktasi topraklanmis AC besleme sistemleri

% Birden fazla hiz ayarli yolverici monofaze beslemeye
baglanacaksa, muhendislik asamasinda U¢ dis iletkene simetrik
bir dagilim olmasina dikkat ediniz.
Tum monofaze tlketicilerin toplam akimi, notr iletkende
(N-iletken) asiri yUke yol agmamalidir.

Hiz ayarli yolvericilerin asimetrik topraklamali TN sebekelere (faz topraklamall
Ucgen sebeke “Grounded Delta,,, ABD) veya topraklanmamis veya yuksek
direncli (30 Q'un Ustunde) topraklamaya sahip IT sebekelerine baglanmasina
ve bu tur sebekelerde calistiriimasina yalnizca belirli kosullar altinda izin
verilmektedir.

% Topraklanmamis gerilim sebeklerinde (IT) calistirilabilmesi igin
uygun izolasyon denetgilerinin (orn. darbe kodlu 6lcim metodu)
kullaniimasi gereklidir.

% Topraklanmis gerilim sebekelerinde azami faz-toprak gerilimi
300 V AC degerini asmamalidir.

DE1... serisi hiz ayarli yol vericiler asimetrik topraklamali bir sebekeye veya
bir IT sebekesine (topraklanmamis, izolasyonlu) baglanacaksa, dahili parazit
sonumleyici filtreli versiyonlarda (DE1...-...FN-...) bu filtre kapatiimalidir

(iki EMC baglanti képrusu ¢ikartilarak).

% EMC baglanti koprulerinin cikartilmasi ile ilgili ayrintili bilgiyi
—> bolim 3.3.4, "EMC kopruleri”, sayfa 45 altinda bulabilirsiniz.
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2 Miihendislik
2.2 Elektrik sebekesi

2.2.2 Sebeke gerilimi ve frekans

Hiz ayarli yolverici DE1..., genis tolerans bandi sayesinde hem Avrupa
(ULN = 230 V/400 V, 50 Hz), hem de Amerikan (U N = 240 V/480 V, 60 Hz)
standart gerilimleriyle kullanilabilir:

e 230V,50Hz 240V, 60 Hz/DE1...-12'de...
200V-10%-240V + 10 %

e 220V, 60Hz; 230V, 60 Hz/DE1...-12'de...NO1
200V-10 % -240V + 10 %

e 400V, 50Hz 480V, 60 Hz/DE1...-34'te...
380V-10%-480V + 10 %

e 380V, 60Hz 400V, 60 Hz/DE1...-34'te...N01
380V-10 % -480V + 10 %

izin verilen frekans araligi, tim gerilim siniflarinda 50/60 Hz'dir
(48 Hz - %0 - 62 Hz + %0).

Trifaze beslemeye sahip hiz ayarli yolvericilerde (DE1...-34...) sebeke gerilimi
asimetrisi (faz-faz) %3'ten az olmalidir. Bu sart yerine getirilmiyor veya
baglanti yerindeki simetri bilinmiyorsa, ug-degeri =% 4 olan uygun bir sebeke
sok bobininin (=> bolim 9.7, “Sebeke sok bobinleri DX-LN...", sayfa 140)
kullanilmasi tavsiye edilir.

% %3'Un Ustlndeki faz asimetrileri hiz ayarli yolverici DE1'nin bir
hata mesaji ile kapanmasina yol acar.
(Fault Code (Hata Kodu) LED'i gevrimsel olarak 9 kez 2 sn'lik
aralarla yanip soner, => tablo 48, sayfa 149.)

2.2.3 Toplam Harmonik Distorsiyon (THD)
THD degeri (THD = Toplam Harmonik Distorsiyon) IEC/EN 61800-3
standardinda tUm Ust titresim paylarinin efektif degerinin temel titresim
efektif degerine orani olarak tanimlanmistir.

% Monofaze beslemeye sahip bir DE1...-12... hiz ayarli yolvericide
THD degeri, bir sebeke sok bobininin (=> bolum 9.7, “Sebeke
sok bobinleri DX-LN...", sayfa 140) devreye alinmasiyla % 30
dusurulebilir.

Trifaze beslemeye sahip hiz ayarli yolverici DE1...-34... ise “Low Harmonic

Drive,, olarak tasarlanmistir. THD'nin dusUrdlmesi icin bir sebeke sok
bobininin kullanilmasina gerek yoktur.
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2 Miihendislik
2.2 Elektrik sebekesi

2.2.4 Giic faktorii diizeltmesi

26

% Sok bobinsiz gug faktoru duzeltme sistemlerine sahip alternatif
akim sebekelerinde akim oynamalar (harmonik dalga), paralel
rezonanslar ve tanimlanmamis oranlar ortaya cikabilir.

Hiz ayarli yolvericilerin tanimlanmamis oranlara sahip alternatif
akim sebekelerine baglantisini projelendirirken sebeke sok
bobinlerinin kullanimini dikkate aliniz,

—> bolim 9.7, “Sebeke sok bobinleri DX-LN...”, sayfa 140.
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2.3 Giivenlik ve kumanda

2.3.1 Ayirma diizenegi

2 Muhendislik
2.3 Guvenlik ve kumanda

% Sebeke baglantisi ile hiz ayarli yolvericin DE1..."in arasina
manuel kumandali bir ayirma dizenegi tesis ediniz.
Bu ayirma duzenegi, acik durumdayken kurulum ve bakim
calismalari icin kilitlenebilmelidir.

Avrupa Birligi Ulkelerinde, EN 60204-1 “Makinelerin Guvenligi, standardi
uyarinca Avrupa direktiflerine uygunluk saglanabilmesi icin ayirma dizenedgi
asagidaki ozelliklerden birini tasimalidir:

¢ Kullanim kategorisi AC-23B olan bir ayirici (EN 60947-3),

e Ayiricinin ana kontaklari acilmadan 6nce her durumda yuk devresini
ayiran bir yardimci kontaga sahip ayirici (EN 60947-3),

e EN60947-2 uyarinca ayirma igin tasarlanmis bir devre kesici.

Tdm bolgelerde o mevki icin gecgerli olan guvenlik direktiflerine uyulmahdir.

2.3.2 Sigortalar ve hat kesitleri

Hiz ayarli yolverici DE1... ve buna ait besleme kablosu termik asiri yUke ve
kisa devreye karsi koruma altina alinmalidir.

% Sebeke baglantisina ait sigortalar ve hat kesitleri, hiz ayarli
yolverici DE1..."In giris akimina I N baghdir.

Tavsiye edilen eslestirmeleri => bolim 9.5, “Kablo ve koruma
cihazlar” altinda bulabilirsiniz.

Sebeke ve motor kablolari, yerel stadartlara uygun oOlcllerde ve s6z konusu
yuk akimlari icin yeterli olmalidir. Anma akimlari => boldm 8.3, “Anma
verileri”, sayfa 118 altinda verilmistir.

PE iletkenlerinin kesidi, faz iletkenlerinin kesidi ile ayni olmalidir. @ ile isaretli
baglanti terminalleri, toprak akim devresine baglanmalidir.

DIKKAT

PE iletkenleri icin ongodrllen asgari kesitlere (EN 61800-5-1)
uyulmalidir.

3,5 mA'nin Uzerindeki kacak akimlarda EN 61800-5-1 standardinin sartlari
uyarinca kuvvetlendirilmis bir topraklama (PE) baglanmalidir. Kablo kesidi en
az 10 mm?2 olmali veya ayri ayri baglanmis iki toprak kablosundan olusmalidir.
In => bolum 8.3, “Anma verileri”, sayfa 118 altinda performans seviyelerinin
kacak akimlar belirtilmistir.
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2 Muhendislik
2.3 Guvenlik ve kumanda

Motor kablosu ile ilgili EMC gereksinimleri => bolim 3.3.5, “Motor
baglantisi”, sayfa 47 altinda aciklanmistir. Simetrik, tam ekranl (360°), disuk
ohm'lu bir motor kablosu kullaniimalidir. Motor kablosunun uzunlugu parazit
sinifina ve ortama baghdir.

ABD kurulumu icin yalnizca UL onayl sigortalar, sigorta altliklari ve hatlar
(AWG) kullanilmalidir. izin verilen kablolar 75 °C'ye (167 °F) kadar isiya
dayanikl olmalidir ve cogunlukla metal bir koruyucu boru icinde tesis
edilmeleri gerekmektedir (bkz. yerel standartlar).

2.3.3 Kacak akim koruma salterleri (RCD)

28

Trifaze beslemeli DE1--34... hiz ayarli yolvericilerde yalnizca tUm akimlara
duyarl B veya Bfq tipi kacak akim koruma duzenekleri kullaniimalidir.
Monofaze beslemeli (L, N) DE1...—-12... hiz ayarli yolvericilerde ise A ve B tipi
kacak akim koruma duzenekleri kullanilabilir.

DIKKAT

Kacak akim koruma salterleri (IEC/EN 61800-5-1, IEC 755
uyarinca RCD = Residual Current Device) yalnizca besleme
sistemi (beslemeyi yapan alternatif akim sebekesi) ile DE1 hiz
ayarli yolverici arasina monte edilebilir - motor cikisina monte
edilmemelidir!

Temas ve kacak akim degerleri agirlikh olarak sunlara bagldir:

Motor kablosunun uzunlugu

Motor kablosunun ekranlamasi

Darbe frekansi yuksekligi (inverterin anahtarlama frekansi)
Parazit sonumleyici filtre tipi

Motorun bulundugu yerdeki topraklama onlemleri

Hiz ayarli yolverici DE1... icin dogrudan veya dolayli temasta baska koruyucu
onlemler de alinabilir (drnegin besleme sisteminin bir transformator ile
ayrilmasi).

% L1 ile N birbiriyle degistirildiginde, tek fazl cihazlarda yapisal
kosullardan dolayi daha yuksek bir kacak akim olusur.
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2 Muhendislik
2.3 Guvenlik ve kumanda

2.3.4 Sebeke kontaktorleri

Sebeke kontaktord, hiz ayarl yol yolvericinin besleme geriliminin isletime
gore acilip kapatilmasini ve hata durumunda kapatilmasini saglar. Sebeke
kontaktort hiz ayarli yolverici DE1...'in giris akimina I N, kullanim kategorisi
AC-1'e (IEC 60947) ve kullanim yerindeki ortam sicakligina gore belirlenir.
Sebeke kontaktorleri ve bunlarin DE1... serisi hiz ayarli yolvericiler ile
eslestirmeleri=> bolim 9.6, “Sebeke kontaktorleri DIL...", sayfa 139 altinda,
ekte sunulmustur.

9 MUhendislik asamasinda, sebeke koruma salteri Uzerinden
baslatilan bir isletime musaade edilmedigini unutmayiniz. Hiz
ayarli yolverici DE1...'de sebeke gerilimi icin izin verilen azami
acihis sikligr 30 saniyede birdir (normal isletim).

2.3.5 Bypass baglantisi kullanma

UYARI
Hiz ayarli yolverici DE1..."in U, V ve W cikis terminalleri hicbir

zaman besleme sistemine (L1, L2, L3) baglanmamalidir. Cikis
terminallerinde sebeke gerilimi, hiz ayarli yolvericinin tahrip
olmasina yol acabilir.

Bypass gerekliyse, motor terminallerinin ayni zamanda hiz ayarli yolvericinin
cikis terminallerine ve sebeke baglantisina baglanmasini onlemek icin
mekanik baglantili salterler veya kontaktorler kullaniimalidir.

L1L2L3
|||
-3y n = ie
E—— 1>[1>[1>
e @
an \T_\"\ @ Q1 Termik asin yiik ve kisa devre korumasi
Ny (@ F1 Sigorta ve termik réle F2 ((0)'e alternatif olarak)
v Q11 Sebeke kontaktéri
T ulvw T1 Hiz Ayarh Yolverici DET1...
\f & S1 Hiz ayarli yolverici ile bypass arasinda kilitli gegis
ST T """\'"'\ F2 Motor korumasi (termik rdle)
M1 Trifaze motor
F2 @
M1

Resim 16: Bypass motor kontrolt (6rnek)
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2.4 EMC Tedbirleri

2.4 EMC Tedbirleri

30

Degisken hizli strlcu sistemi tasarlarken (PDS), elektromanyetik uyumluluk
(EMC) tedbirleri mihendislik asamasinda goz ontnde bulundurulmalidir,
montaj, kurulum ve daha sonraki asamada yapilmasi gerekecek degisiklikler
daha masrafli olacaktir.

Teknolojik ve sistematik nedenlerle frekans kontrolld surtcu sisteminde
isletim sirasinda yuksek frekansli kagak akimlar olusmaktadir. Bu nedenle
tUm topraklama onlemleri dUsuk direncli ve genis alanli olarak tesis
edilmelidir.

Hiz ayarli yolverici DE1..."in EMC'ye uygun kurulumu igin su onlemlerin
alinmasi gerekir:

e Toprak gerilimine iyi bir baglantisi olan, metal iletken bir kasaya montaj
e MUmkUin mertebe kisa, ekranlanmis kablolar

9 Frekans kontrollU sUrucu sisteminde tum iletken bilesenleri ve
kasayl mumkdun olan en buyuk keside sahip mumkun olan en
kisa kablo ile topraklayiniz (bakir tel).

Kontrol panelinde cihazin tim metal parcalar ve kontrol panelinin kendisi
genis alanli olarak ve yuksek frekansi iletebilecek sekilde birbirine baglanmis
olmalidir. Montaj plakalari ve kontrol panelinin kapilari, genis alanh kontaga
sahip kisa yUksek frekansli teller ile panele baglanmalidir. Bunu yaparken
boyall ylUzeylerden kacininiz (eloksalli, sari krom kaplamali).

Hiz ayarli yolverici DE1...'i mimkUn oldugunca dogrudan
(konnektor olmadan) bir metal plakaya (montaj plakasina) takiniz.

Sebeke ve motor hatlarini kontrol panelinde toprak geriliminin
mumkun mertebe yakinindan gegiriniz. Serbestce sallanan
kablolar anten etkisi yaratacaktir.

=

Asin elektromanyetik enerji yayiminin onlenmesi icin, yuksek
frekans ileten kablolar (0rn. ekranlanmis motor hatlari) ve paraziti
giderilmis kablolar (6rn. sebeke giris hatti, kumanda ve sinyal
hatlari) paralel hat dizeninde en az 300 mm mesafeyle tesis
edilmelidir.

Gerilim potansiyelinde buyUk farklar olsa dahi ayri bir kablo
serimi secmelisiniz. Kumanda ve gug gerilimleri arasinda gerekli
olan hat cakismalari daima dik acryla (90°) olmalidir.

J
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2.4 EMC Tedbirleri

B

P 2100 mm _
T (23.94%)

Resim 17: Kablo serimi

% Kumanda ve sinyal kablolarini (2) glc kablolari (1) ile ayni
kanaldan gecirmeyiniz.
Analog sinyal kablolari (6lcim degerleri, ayar noktasi ve
duzeltme degerleri) ekranlanmis olarak dosenmelidir.

| ] | )
NI
/4 N
Izl ALl
@ © @ ©

Resim 18:Ayri hat serimi
(@) Giic kablosu: Sebeke gerilimi, motor baglantisi
(@ Kumanda ve sinyal hatlari, veri yolu devreleri (fieldbus baglantilar)
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2 Mihendislik
2.5 Motor se¢imi

2.5 Motor secimi

% DE1... hiz ayarli yolvericinizin ve eslestiriimis olan trifaze
alternatif akim motorunun =» bolim 8.3, “Anma verileri”,
sayfa 118 altindaki anma degerleri tablosuna gore birbiri ile
uyumlu olup olmadigini kontrol ediniz.

2.5.1 Motorlarin paralel baglantisi
DE1... serisi hiz ayarli yolvericiler, birden fazla motorun paralel olarak
isletimini mumkun kilmaktadir.

% Birden fazla motor baglanacaksa, motor akimlarinin toplami
DE1... hiz ayarl yol vericinin anma akimindan az olmalidir.

Motorlarin paralel baglantisiyla hiz ayarli yolvericinin ¢ikisindaki baglanti
direnci dlsecektir. Toplam stator enduktivitesi azalacak ve kablolardaki
dagiima kapasitesi artacaktir. Boylece akim distorsiyonu, tek motor
baglantisina oranla daha buyuk olacaktir. Akim distorsiyonunu azaltmak icin
hiz ayarli yolvericinin ¢ikisina bir motor sok bobini bir yerlestiriimelidir.

% Birden fazla motorun paralel isletiminde hiz ayarl yolvericinin
elektronik motor korumasi kullanilamaz. Sonuc olarak, her motor
bir temik role ve/veya termistor ile korunmalidir.

% 20 - 120 Hz frekans araliginda motoru korumak igin hiz ayarli
yolvericinin cikisinda elektronik motor koruma salteri PKE de

kullanilabilir.
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2.5 Motor se¢imi

2.5.2 Trifaze motorda baglant: tipleri

Deger plakasindaki anma bilgilerine gore trifaze motorun stator bobini Giggen
veva yildiz baglantiyla baglanabilir.

O | | o
[ 230/400V A Y[ 3219 A
\ 0,75KW ][ cosg0.79
\ 1410 mint || 50 Hz |
o | | o

Resim 19: Bir motorun tip etiketi
(deger plakasi) igin 6rnek

Ut | v wi ut vy wi
o |o| o i i i
w2 u2t v2 W2 U2t vz

Resim 20: Baglanti tipleri:
Yildiz baglanti (solda), Gggen baglanti (sagda)

19 ve 20 resimleri i¢in 6rnek
DE1-124D3... veya DE11-124D3... (U.n = 230 V): Ucgen baglantili motor
DE1-342D1... veya DE11-342D1... (ULN = 400 V): Yildiz baglantili motor

2.5.3 Patlama korumali motorlarin baglanmasi
Patlama korumali motorlarin baglantisinda su noktalara dikkat edilmelidir:

e Hiz ayarli yol verici DE1..., onaylanmis bir patlama korumali kasa
icerisinde patlayici ortamda kullanilabilir veya patlayici ortamin disindaki
bir kontrol paneline tesis edilebilir.

e Patlama korumali ortamlara yonelik sektore ve Ulkeye 0zgu direktiflere
(ATEX 100a) uyulmaldir.

e Motor Ureticisinin hiz ayarli yolvericide kullanim ile ilgili direktif ve
bilgilerine uyulmalidir (drnegin motor sok bobinleri (du/dt sinirlamasi) sart
kosulmussa).

¢ Motor bobinlerindeki sicaklik kontrolleri (termistor, Thermo-Click)
dogrudan hiz ayarli yolverici DE1...'e baglanmamali, patlayici ortam icin
izin verilen bir tetikleme cihazi (6rn. EMT6) Uzerinden baglanmalidir.
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3.1 Girig

3 Kurulum/Tesisat

3.1 Giris

3.2 Montaj

34

Bu bolim; DE1... Hiz Ayarl Yolvericinin montajini ve elektriksel baglantisini
tarif etmektedir.

vl

% DE1... Hiz Ayarli Yolvericinin kurulumu ve montaji esnasinda,

yabanci madde girisini onlemek icin tum havalandirma
araliklarinin ustuna értunuz.

Kurulumla ilgili tUm calismalarisadece belirtilen profesyonel
aletleri kullanarak ve asiri guc kullanmadan gerceklestiriniz.

DE1... Hiz Ayarli Yolvericinin montajiyla ilgili daha fazla notlari
Montaj Talimatlari [L040005ZU icerisinde bulabilirsiniz.

Burada tarif edilen montaj talimatlari; EN 60529 normu uyarinca koruma sinifi
IP20'ye uygun kasalara montaji goz onunde tutmaktadir.

Kasalar isil iletken malzemeden Uretilmis olmalidirlar.

Havalandirma delikleri bulunan bir kontrol paneli kullanildiginda, delikler;
hava sirkidlasyonununu mdmkun kilmak icin, DE1... Hiz Ayarli Yolvericinin
alt ve Ust tarafinda bulunmalidir. Bu arada hava alt taraftan giris yapip,
yukarirya dogru yonlendirilmelidir.

Kontrol panelinin disindaki cevrede kir partikulleri (6rn. toz) bulunuyorsa,
havalandirma deliklerinde uygun partikdl filtresi bulunup fanli
havalandirma yontemi uygulanmalidir. Gerektiginde filtrenin bakimi ve
temizligi yapiimalidir.

Nem, tuz veya kimyasal icerik orani yuksek olan cevrelerde, uygun ve
kapal bir kontrol paneli (havalandirma delikleri bulunmayan)
kullanilmahdir.

% DE1... Hiz Ayarli Yolvericiyi sadece yanmaz bir sabitleme zemini

(6rn. bir metal plaka) Uzerine monte edin.

Resim 21: Metal plaka Uzerine kurulum
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3.2.1 Montaj konumu

3.2.2 Araliklar

3 Kurulum/Tesisat
3.2 Montgj

DE1...-121D4..., DE1...-122D3... ve DE1...-122D7... Hiz Ayarh Yolvericiler
dikey olarak monte edilmelidir (dahili fani olmayan cihazlar). Kabul edilen egim
en fazla 5°'dir.

DE1... Serisinin tum diger gu¢ boylari en fazla90° egimle monte edilebilirler.

Asil montaj yasaktir!

S5 e s 2 \ xx<
= \ = \
/ ‘ A~ S5° </_> %W N

\ ! \ !

\ g \ ‘

Resim 22: Montaj pozisyonlari
(solda: DE1...-121D4..., DE1...-122D3... ve DE1...-122D7... cihazlarn)

Yeterli hava sirkulasyonunun saglanmasi icin boyuta bagli olarak DE1... Hiz
Avarli Yolvericide yeterli termik araliklarin bulunmasina dikkat edilmelidir.

// ] Tip a Kasa tipi %{;@@ 2
© mm (in)
~ ! aw v DE1...-121D4...  50(1,97) FS1
Fssdb reY DE1-...122D3...  50(1,97) FS1
DE1...-122D7...  50(1,97) FS1
. . DE1...-124D3...  50(1,97) FS1 e
0. *éi DE1...-127D0...  50(1,97) FS1
DE1...-129D6...  75(2.96) FS2
Pl DET...-341D3...  50(1,97) FS1
DE1...-342D1...  50(1,97) FS1 ©
caces o DE1...-343D6...  50(1,97) FS1 o~
I DE1...-345D0...  75(2,96) FS2 AR
o el DE1...-346D6...  75(2,96) FS2 s50dd
\ DE1...-348D5...  75(2.96) FS2
Z DET...-34011...  100(3,94) FS2
DE1...-34016...  100(3,94) FS2

Resim 23: Hava sogutma icin araliklar

% DE1... Hiz Ayarl Yolvericileri yan yana, arada mesafesiz sekilde
monte edilebilirler.
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3 Kurulum/Tesisat
3.2 Montaj

On taraftaki bosluk 15 mm altina dismemelidir.

% Opsiyonel modul

DX-NET-SWD3 (SmartWire-DT),
DX-NET-ETHERNET2-2- (EtherNet/IP),
DX-NET-PROFINET2-2 (PROFINET),
DXE-EXT-SET (Konfigtrasyon moduld),
DX-KEY-LED2 (harici kontrol elemani)

gibi modullerden birini kullanirken, DE1... Hiz Ayarl Yolvericinin
on tarafindaki gerekli ilave boslugu da dikkate aliniz.

®

-
-t

Resim 24: Asgari bos alan

% Her boyutun (FS1, FS2) dlculeri, agirliklar ve gerekli montaj
Olculeri ekte belirtiimistir.
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3 Kurulum/Tesisat
3.2 Montgj

3.2.3 Sabitleme
DE1... Hiz Ayarli Yolvericinin her boyutta montaji:
e vidall,
e bir montaj ray! Uzerinde.

3.2.3.1 Vidali Sabitleme

9 Her boyutun (FS1, FS2) dlguleri, agirliklar ve gerekli montaj
Olculeri ekte belirtilmistir.

% Kasalarin korunmasi ve guvenli montaj igin pullu ve yayli
rondelall vidalar kullanin ve1 Nm maksimum sikma torkuyla

sikin.

O  O7 1 m

LLLNB I @

DODDD

o202

DOODD
uvw?i:e

T I

Resim 25: Vidall baglanti

b1
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3 Kurulum/Tesisat
3.2 Montaj

3.2.3.2 Bir montaj rayi iizerinde sabitleme

Vidali baglantiya alternatif olarak DE1... Hiz Ayarli Yolvericiler, IEC/EN 60715
normuna uygun bir montaj rayi Uzerine de monte edilebilirler.

35

A |
ol o1l 0.04”
ol 151 ol 1 029"
15 e , (0.59"
[mm] [in]

Resim 26: |IEC/EN 60715 normuna uygun montaj rayi

» Bununicin DE1... Hiz Ayarli Yolvericiyi Ustten montaj rayinin Gzerine
koyun ve asagl dogru bastirin [1]. Sonra onu montaj rayina [2] dogru
bastirin ve yay gucuyle yerine oturtun [3].

E]l/

7

~_ (2]

al

Resim 27: Bir montaj rayi Uzerinde sabitleme

Bir montaj rayi lizerinden demonte etmek

» Sokme icgin hiz ayarl yolvericiyi asaglya dogru bastirin [1].
Sonra DE1... Hiz Ayarli Yolvericiyi alt kenardan 6ne dogru cekip ¢ikarin [2].
Arkasindan yukari dogru montaj rayindan kaldirin [3].

E]l/\

Resim 28: Montaj ray! tzerinden demonte etmek
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3.3 Elektrik tesisati

3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

P>

DIKKAT

Kablo baglantilari ancak hiz ayarli yolverici dogru bir sekilde
monte edildikten ve sabitlendikten sonra yapiimalidir.

P>

TEHLIKE

Elektrik carpmasi nedeniyle kaza tehlikesil!
Kablolamayi sadece (kalifiye personelle) ve gerilimsiz ve sayfa |
ve |l'deki guvenlik talimatlarina uygun sekilde yapiniz.

DIKKAT

Yangin Tehlikesi!
Sadece belirtildigi gibi mUsaade edilen nominal akim degerine
sahip olan kablo, koruma salterleri ve kontaktorler kullaniniz.

TEHLIKE

Besleme gerilimi kapatildiktan sonra hiz ayarli yolvericinin gug
bolumu parcalari en az 5 dakika kadar daha gerilim tasimaktadir
(bu stre DC Bara kondansatorlerinin desarj stresidir).

Uyariyi dikkate aliniz!

JAYAN

DANGER

5 MIN

Asagidaki calismalari sadece belirtilen ve yalitimli aletlerle ve gUg
kullanmadan gerceklestiriniz.
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3.3.1 izolasyon kontrolii

40

DE1... serisi hiz ayarl yolvericiler kontrol edilmis olarak teslim edilirler ve ek
kontrollere ihtiyag yoktur.

Eger PDS glc devresinde izolasyon kontrolleri gerekirse, asagidaki onlemleri
g6z onunde bulundurmaniz gerekmektedir.

% Talep edilen izolasyon kontrollnu, kablolar DET1...
Hiz Ayarl Yolvericilerine baglamadan once gerceklestiriniz.

DIKKAT
DE1... Hiz Ayarli Yolvericinin kontrol ve guc terminalleri

Uzerinden, izolasyon olcUm cihaziyla izolasyon direncinin
kontrolleri yapilmamalidir.

Gii¢ kablosu yalitiminin kontrolii

» Gugc kablosu elektrik sebekesinden ve DE1... Hiz Ayarli Yolvericinin L1/L,
L2/N ve L3 terminallerinden ayrilmis olmalidir. Glug kablosunun;
faz kablolari arasindaki ve her faz ile toprak hatti arasindaki izolasyon
direncini dlgunuz.

Izolasyon direnci 1 MQ'dan yiiksek olmalidir.

Motor kablosu izolasyonunun kontroli

» Motor kablosu; DE1... Hiz Ayarl Yolvericinin U, V ve W terminallerinden
ve motordan (U, V, W) ayrlmis olmalidir.
Motor kablosunun; faz kablolari arasindaki ve her faz ile toprak hatti
arasindaki izolasyon direncini dlginUz.

Izolasyon direnci 1 MQ'dan yiiksek olmalidir.

Motor izolasyonunun kontroli

» Motor kablosu motordan (U, V, W) ayriimis olmalidir.
Motor terminal kutusundan koprU baglantilarini (yildiz veya Gg¢gen) aginiz.
Her bir motor sargisinin izolasyon direncini élgunuz.

Izolasyon direnci 1 MQ'dan yiiksek olmalidir.

% Izolasyon direnclerinin ve azami kontrol gerilimlerinin degerlerini,
lGtfen motor dreticisinin kilavuzundan bakiniz.
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3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

3.3.2 Giic boliimiine baglanti
Guc bolumune sebeke tarafli baglantilar glc terminalleri Gzerinden
gerceklestirilir:
e DE1-12... modellerinde tek fazl besleme gerilimiicin L1/L, L2/N, PE.

e DE1-34... modellerinde Ug¢ fazli besleme gerilimi icin L1/L, L2/N, L3, PE.
Faz siralamasi 6nemli degildir.

1 AC 200/240 V 3 AC 380/480 V
50/60 Hz PE 50/60 Hz PE

|| \

L] Jen Tt ©)
| I

Al

>

T

—

Resim 29: Gl boélimine baglanti (prensip)

Motor tarafli baglanti her zaman U, V ve W terminalleri Uzerinden gerceklesir.

DIKKAT

DE1... Hiz Ayarli Yolverici prensip olarak bir toprak hatti
Uzerinden toprak potansiyeline baglanmalidir.

DIKKAT

GUg¢ bolmesinde bulunan kapali olan terminaller
kullanilmamalidir.
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Resim 30: Kapali terminaller (Ornek: DE1-12...NN-...)

Resim 30 Uzerinde gosterilen terminaller (L3 ve *) islevsizdirler.

% Bir DE1...-...FN-... Hiz Ayarl Yolvericinin operasyonel
kullaniminda EMC koprusunu kaldirdiysaniz (6rn. bir IT
sebekesinde); yanilmalari d6nlemek icin kullaniimayip agik
bulunan guc terminallerini kapatmanizi tavsiye ederiz (orn. izole

bant ile).

3.3.2.1 Gii¢ terminallerinin aciklamasi

42

Tablo 4:  GUg terminallerinin aciklamasi

Aciklama Fonksiyon

Hatirlatma

L1/L Sebeke baglantisi:
e DE1...-34...igin faz L1
e DE1...-12..icinfaz L

Sebeke anma gerilimleri:
DE1...-34...:380 /480 V (faz-faz)
DE1...-12...:200 /240 V (faz-ntr)

L2/N Sebeke baglantisi:
e DE1...-34...icin faz L2
e DET...-12...igin ndtr N

Sebeke anma gerilimleri:
DE1...-34...: 400 /480 V (faz-faz)
DE1...-12...: 230 /240 V (nGtr-faz)

L3 Sebeke baglantisi: Sebeke anma gerilimleri:

e DET...-34...iginfaz L3 DE1...-34...: 400 /480 V (faz-faz)
< RFl filtresi icin toprak baglantisi Sadece dahili parazit giderici filtre ile (DE1...-...FN-...).
T (PE) PE baglantisina kopri; sadece motor tarafli EMC

kopristiyle kombineli olarak takili.

@) PE, sebeke tarafinda toprak Motor tarafli PE baglantisina dahili baglanti

baglantisi
U Motor baglantisi faz 1 Motor anma gerilimleri:

- DE1...-34...:400 /460 V

Vv Motor baglantis faz 2 DE1. -12.. 230V
W Motor baglantisi faz 3
< DC baranin dahili filtresi Sadece dahili parazit giderici filtre ile (DET...-.. .FN-...).
5 (Y kapasitort) icin toprak baglantisi  PE baglantisina kopri; sadece sebeke tarafli EMC

(PE) kopristiyle kombineli olarak takili.
@) PE, motor tarafinda toprak Sebeke tarafli PE baglantisina dahili baglanti

baglantisi
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3.3.2.2 Baglanti rnekleri

Tablo 5:  GUlg boélmesinde baglanti drnekleri

3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

Baglanti klemensleri

Aciklama

Sebeke baglantisi

PE

LSEGC;)}

DE1...-12...FN-... tek fazl besleme gerilimi igin
(200 V, 240 V) dahili parazit giderici filtre ile

,_
=

EE

|

= |

B i &
N N

NI I @

DE1...-12...NN-... tek fazli besleme gerilimi igin
(200 V, 240 V) dahili parazit giderici filtre olmadan

L1 L2 L3 PE DE1...-34...FN-... lic fazli besleme gerilimi igin
| | | — (380 V, 480 V) dahili parazit giderici filtre ile
[ T
(U/L LN B @ }
L1 L2 L3 PE DET...-34...NN-... Uc fazl besleme gerilimi igin

(380 V, 480 V) dahili parazit giderici filtre olmadan

Motor besleyici

PES

Trifaze motorlar igin {g fazli motor baglantis
e DET...-12...FN-... (230 V)

e DE1...-34...FN-... (400 V/460 V)

dahili parazit giderici filtre ile

Trifaze motorlar igin (¢ fazli motor baglantisi
e DE1...-12...NN-... (230 V)

e DE1...-34...NN-... (400 V/460 V)

dahili parazit giderici filtre olmadan
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3.3.2.3 Klemens kesitleri ve kablo siyirma uzunluklan

3.3.3 Topraklama

44

PE A PE

Al Al

HITTITTITTT]
HITTITTITTT]
HITTTTITTT)
=

HTTTTITITTT]
HTTTTTITTT]
HTTTTTTITTT]

TTITTTITTT]

I . .

DE1...-12... DE1...-34... Moator kablosu
Resim 31: Gug¢ bolmesinde kablo siyirma uzunluklari

Tablo 6: Kablo slyirma uzunluklari, iletken kesitleri, sikkma torku

Kablo siyirma uzunlugu A1 azami iletken kesiti vidalarin en yiiksek sikma torku
mm in mm? AWG Nm Ib-in
8 0.3 1-6 18-6 1.2 10,6

Her bir DE1... Hiz Ayarli Yolverici montaj yerinde dogrudan besleyen
sebekenin topraklamasina baglanmak zorundadir (toprak sistemine).
Bu toprak baglantisi baska cihazlar uzerinden gecmemelidir.

Tum toprak hatlari merkezi topraklama noktasindan yildiz seklinde désenip
bobin sisteminin tum iletken bilesenlerine (DE1... Hiz Ayarli Yolverici, sebeke
sok bobini, motor sok bobini, sinus filtresi) bagl olmalidir.

Topraklama empedansi yerel gecgerli endustriyel glivenlik duzenlemeleriyle
uyumlu olmalidir. UL standartlarini yerine getirmek icin topraklama
kablolarinin tum baglantilar icin UL onayli halkali kablo pabuclari
kullaniimalidir.

9 Birden fazla hiz ayarli yol verici tek bir kontrol paneline monte
edildiginde, toprak dongulerinin olusmamasina dikkat ediniz.
Bunun disinda tUm metal ve topraklanmasi gereken cihazlarin
montaj plakaslyla kusursuz ve genis ylzeyli topraklanmasini
saglayiniz.

% PE kablosunun baglanmasi, parazit sonumleyici filtreli hiz ayarli
yolvericilerde (DE1...-...FN-...) EMC kdprusunun arkasinda
takilmalidir.
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3.3.4 EMC kopriileri

3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

Resim 32: PE kablosunu EMC kopristnln arkasina takin (Sikistirma etkisi arkadan 6ne dogru)

Hiz ayarli yolverici (DE1...) iki secenekle Uretilmektedir:

e DET1...-...FN-...: dahili parazit sdnumleyici filtreli, EMC kdpruld,
e DET...-...NN-...: dahili parazit sonumleyici filtresiz, EMC koprusuz.

EMC kopruleri sebeke tarafinda yerlestirilmis kopruleri ve DC bara filtrelerini
(Y kondansatorler) baglanti terminalleri Uzerinden PE baglantisi ile sebeke ve
motor baglanti tarafinda birlestirir.

Hiz ayarli yolverici DE1...-FN-... bir IT (topraklanmamis) veya asimetrik
topraklanmis bir TN elektriksel glic sebekesine baglanacaksa, dahili EMC
filtresi EMC koprulerinin cikartilmasiyla kapatilabilir. Dahili filtreye sahip
olmayan cihazlarda (DE1...-...NN-...) kopruler mevcut degildir ve filtre
baglama terminalleri islevsizdir kapah

| PE
| Lo,
1 8 161 7 '  EN [0 (31 [

%’,

N-... (filtreli) DE1...-...NN-... (filtresiz)

% Harici filtreler DX-EMV... kullanildiginda, EMC baglantisi
sokulmelidir.
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DIKKAT

Hiz ayarli yolverici DE1... elektriksel glc sebekesine bagliysa
EMC kopruleri takilmamali veya cikartilmamalidir.

Resim 34: Sebeke ve motor tarafindaki EMC kdprdlerini ¢ikartiimasi

Daima her iki EMC koprusu birden ¢ikartiimalidir!
Sadece tek bir EMC koéprust ile ¢alismaya izin verilmez!

EMC kopruleri ¢ikartildiginda elektromanyetik uyumluluk (EMC)
icin gerekli filtre etkisi ortadan kalkar.

—_
—_

46 DE1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com



3.3.5 Motor baglantisi

3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

Hiz ayarli yolverici DE1... ile motor arasindaki baglantt mimkun oldugunca
kisa olmalidir. EMC icin uygun bir kurulum icin motor baglanti kablosu
ekranlanmis olmaldir.

» Burada ekranlama koruyucu toprakla (PE) her iki tarafta genis yUzeyli
olarak (360 derece kaplama) birlestirin @. Kablo yalitiminin (PES) toprak
baglantisi burada hiz ayarli yolvericinin DE1... hemen yakininda ve
dogrudan motor terminal kutusunda gerceklestiriimelidir.

Resim 35: Motor tarafi baglanti

» Ekranlamanin ¢ozilmesini, érnegin kesilmis bir plastik kilifi ekranlamanin
ucuna takarak veya ayni yere bir kauguk kilif takarak onleyebilirsiniz.
Alternatif olarak genis yuzeyli kablo kelepgesine orgl ekranlanmis
ucundan bukulUr ve koruyucu topraga baglanabilir. EMC parazitlerini
onlemek i¢in bukualmus bu ekranlama baglantisi mumkun oldugunca kisa
(BlakulmuUs kablo ekranlamasi icin referans deger: b = 1/5 a) tutulmaldir.

L [PES
Resim 36: Motor devresindeki ekranlanmis baglanti kablosu

Motor kablosu igin prensip olarak ekranlanmis, dort damarli bir kablo oneririz.
Bu kablonun yesil-sari renkli teli burada motorla hiz ayarli yolverici arasindaki

koruyucu kablo baglantilarini birlestirir ve boylece orgulu kiliftaki dengeleme
yUk akimlarini minimuma indirir.
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Asagidaki resim ornek olarak dort damarli, ekranlanmis bir motor kablosunu
gostermektedir (Onerilen ozellik).

Resim 37: Dort damarli, ekranlanmis motor kablosu

(@) Cu kilif drgii

() PVC dis kabuk

(®) Tel (Cu teller)

®) PVC damar yalitimi, 3 x siyah, 1 x yesil-sari
(® Kumas bant ve PVC i¢ materyal

Bir motor besleyiciye ek yapi gruplar (6rnegin motor kontaktéru, termik role,
motor sok bobinleri veya terminaller) yerlestiriimisse, motor kablosunun
ekranlanmasi bu yapi gruplarinin yakininda kesintiye ugramis olabilir ve genis
yUzeyli olarak montaj plakasi (PES) ile temas ettirilmelidir. Serbest, yani
yalitilmamis baglanti kablolari yaklasik 300 mm'den uzun olmamalidir.
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3.3.6 UL®'ye gore kurulum

3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

Hiz ayarli yolverici (DE1...) UL gerekliliklerini, asagidaki kosullar yerine
getirildigi surece tUmuyle karsilamaktadir:

DE1...-12... modellerinde tek fazl besleme gerilimi L1/L, L2/N, PE'ye
baghdir. 1zin verilen maksimum efektif deger 240 V RMS ve lzeri
olmamalidir.
DE1...-34... modellerinde Ug fazl besleme gerilimi L1/L, L2/N ve L3'e
baglidir. Faz siralamasi burada énemli degildir. izin verilen maksimum
efektif deger 500 V RMS ve Uzeri olmamalidir.
CSA gerekliliklerine uymak icin DE1... 'in sebeke tarafinda gegici bir asir
gerilim korumasi gereklidir. Bu koruyucu 600 V (topraga faz) ve 600 V
(faz faza) denetlemelidir, asiri gerilim kategorisi lll igin uygun olmalidir ve
4 kV pikli anma darbe gerilimine karsi koruma sunmali ve buna direng
gostermelidir.
Giris guc beslemesinde izin verilen maksimum kisa devre akimi (AC),
sigorta (600 V, UL Sinif CC veya Sinif J) kullanildiginda 100 kA, devre
kesiciler (MCCB) (480 V, ornegin FAZ...-NA) icin 14 kA RMS ve DE1...-
34....icin 18 kA RMS ve Kombine Motor Kontrol Cihazi (CMC) veya
PKZMO motor koruyucu devre kesici Tip E igin 18 kA RMS olabilir.
Hiz ayarli yolverici DE1... ile besleme gerilimi arasinda uygun bir ayirma
tertibatli sabit bir kurulum yerel gtvenlik kodlarina ve mevzuata gore
gerceklesir.
Bakir telli ve minimum yalitim sicaklik araligi 75 °C (167 °F) olan uygun
sebeke ve motor kablosu kullanilmalidir.
Gug baglantilarinin sikma torklart munferit performans seviyeleri icin
spesifikasyona gore kullanilmak zorundadir.
Guc terminali basina sadece tek bir hat tipine izin verilir. PE hatti metal
mahfazalarda dairesel bir kablo carigi Uzerinden baglanmalidir.
Motor asiri ylik korumasinin segenekleri:
*  Hiz ayarli yolverici (DE1...) ile motor arasina yerlestirilen ve asiri
yukte DE1..."i kapatan termik réle veya
*  Asiri yukte termistor makine koruma roélesi (EMT6) Uzerinden hiz
ayarli yolvericiyi (DE1...) kapatan termistorli motor veya
e Harici hata mesajl olarak hiz ayarli yolvericiyi (DE1...) dogrudan
kapatan termistorlt motor (Kontrol terminali 3'e termistor baglantisi
ve +10V), EXTFLT Mod 1 (P-15 = 1), Mod 3 (P-15 = 3),
Mod 5 (P-15 = 5), Mod 7 (P-15 = 7) ve Mod 9 (P-15 = 9) ile.
Kosul: P-19 = 0 veya
*  Motor termal hafizasi (P-33 = 0).
Kosul: P-08 = Motor anma akimi ayarla.

% Montaj kilavuzunda 1L040005ZU “Additional Information for UL®

Approved Installations” in bir 6zeti bulunmaktadir.
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3.3.7 Kontrol boliimii baglantisi
Kontrol bolumunun baglantisi asagidaki baglanti terminalleri Uzerinden
gerceklesir:

e 0V, +10V: Kumanda geriliminin ¢ikisi,
e 1,2, 3, 4: dijital ve analog girisler,
e Terminal 13 ve 14: gerilimsiz bir réle ¢ikisi icin.

0vV+10vV1 2 3 4 13 14

QDD D ‘ f
I ——— |2=g=aey
s
DE1, DEM sadece DE11'de

Resim 38: Kontrol bolimundeki baglanti terminallerinin dizeni

ESD onlemleri

Cihazlarin elektrostatik bosalma yoluyla hasara ugramasina karsi
“\I koruma saglamak icin kontrol terminallerine ve kontrol kartlarina

temas etmeden Once vucudunuzdaki elektrostatik yuklenmeyi

topraklanmis bir ylzeye bosaltmalisiniz.

3.3.7.1 Kontrol béliimii klemenslerinin aciklamalar

Tablo 7:  Kontrol bolimu klemenslerinin agiklamalart

Aciklama Fonksiyon Hatirlatma

ov Referans potansiyeli (GND) e dahili kumanda gerilimi igin (10 V)
harici kumanda gerilimi igin (10 VV/24 V)
e kumanda girisleri 1 - 4 igin

+10V Gerilim ¢ikist +10 V DC, maks. ~ DE1..."in dijital ve analog kumanda gerilimleri icin dahili
20 mA kumanda geriliminin +10 V ¢ikigi (Terminal 1 ila 4)

1 DI, dijital girig 1 High sinyal icin seviye: +9 - 30 V
Girig akimi: 1,15/3 mA (10/24 V)
Fabrika ayari: FWD (saat ydniinde donmeyi etkinlestirme)

ayarlanabilir

2 DI2, dijital giris 2 High sinyal icin seviye: +9 - 30 V

e Girig akimi: 1,15/3 mA (10/24 V)

e Fabrika ayari: REV (saat y6niinii tersine donmeyi
etkinlestirme)

e ayarlanabilir

3 DI3, dijital giris 3 High sinyal igin seviye: +9 - 30 V
Girig akimi: 1,15/3 mA (10 V/24 V)
Fabrika ayari: FF1 (sabit frekans 20 Hz)

ayarlanabilir
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Aciklama Fonksiyon Hatirlatma
4 A1, Analog giris 1 e Analog sinyal: 0-+10V
e Girigakimi: 0,172 mA
e (oziintrluk: 12 Bit
o Fabrika ayan!) f-REF: 0 - f-maks (50/60 Hz)

DI4, dijital girig 4 ¢ High sinyal igin seviye: +9-30 V
e Girig akimi: 1,15/3 mA (10/24 V)
e ayarlanabilir
13 Réle kontagji?) e gerilimsiz réle kontag (N/0), RUN
14 Rdle kontagi?) 0 EJUAGEIVILG
Y e maks. ylik akimi : 6 A (AC-1) /5 A (DC-1)

1) Dijital girisin parametre P-15 ile gevrilmesi (= tablo 22, sayfa 95 ve = tablo 33, sayfa 107)
2) Cihaz tipi DE11-...'de parametrelenehilir

3.3.7.2 Kontrol kablolarinin baglanmasi
Kontrol kablolari ekranlanmadan baglanir. Yogun EM parazitlerinin bulundugu
ortamlarda veya kontrol panelinin disindaki kontrol hatlarina (6rnegin uzun
baglanti kablolu kontrol paneli) bagli olan kontrol kablolarinda, ekranli bir
kablonun baglanmasi onerilir. Burada ekranlama hiz ayarli yolvericinin DE1...
yakinina tek tarafli olarak yerlestirilir (PES).

=X
| =]
sl-3
p=
DI
.|
pyLl
L Ipi1a

5

=82ft)
:
|
|
|
|
|
|
|
|
T
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

ZB4-102-KS1

£25m |
.
-
L}

-

mrign

FWD REV R1
Resim 39: Kontrol terminalleri baglanti ornegi

Usteki baglama érnegi (Resim 39) kontrol kablosu ekranlamasinin bir kablo
kelepcesi ile tek tarafli PE baglantisini (PES) gostermektedir. Kontrol kablolari
bukulmus tipte olmalidir.

% Ekranlamanin ¢ozilmesini érnegin kesilmis bir plastik kilifi
ekranlamanin ucuna takarak veya ayni yere bir kaucuk kilif
takarak onleyebilirsiniz.
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3.3.7.3 Klemens kesitleri ve kablo siyirma uzunluklan

Klemens kesitleri ve kablo siyirma uzunluklari asagidaki tabloda
gosterilmektedir.

Tablo 8:  Kontrol terminallerinin baglanti kablolar
%
= = R —— m3 H

mm? mm? mm in Nm Ib-in mm

05-15 05-1 30-16 5 02 05 6 0,7x3
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3.3.7.4 Kontrol béliimii baglanti ornekleri
Tablo 9: Fabrika ayari Mod 0 ile baglanti ornegi (P-15)

Baglanti klemensleri

Aciklama

]
x1
I

Yumusak baslatma fonksiyonu

Matorun zaman kontrollii olarak 6nceden segilmig donme y6ni ile baslatiimasi.

DE1 = Saat yontinde donmeyi etkinlestirme (FWD)

A1/DI4 = Ayar noktas! degeri (f-REF ), +10 V = maksimum frekans 50/60 Hz (P-09)
Hizlandirma rampa siiresi: 5 saniye (P-03),

DI1'de kapatmada 5 saniyelik yavaslama stiresi ile kontrollii bir durus gerceklesir (P-04).

+10..424V DC
+10V f
<20 mA _ N - e [Hz] 4
=} a =} <|a
o 1] [ 3] [4] (38) ”””””” i i
2 t | |
= < | fREF
\ ]
| 5 L 5 t[s]
l l
|
WD _ |
Hiz ayarli yolverici (Standart, fabrika ayari)
X1 Matorun her iki dénme ydniine degisken ayarlanabilir devir sayisi ile baslatiimasi
- DE1 = Saat yoniinde donmeyi etkinlestirme (FWD)
' DI2 = saat y6nintin tersine donmeyi etkinlestirme (REV)
+10..424V DC DI3 = Sabit frekans (FF1 = 20 Hz), analog, degisken frekans referans degerini silip tzerine
+10V yazar f-REF (0 - 10 V)
<20 mA N A1/DI4 = Ayar noktasi degeri (f-REF ), 0 - 10 V = 0 ile maks. frekans 50/60 Hz (P-09)
’_L‘ = 2 2 Zla Hizlandirma rampa stiresi: 5 saniye (P-03)
Yavaslatma rampa siresi: 5 saniye (P-04)
ov 10V 1 2 3 4 ) . .
|_—| i E—| = = E—| R1: Referans potansiyometresi (6rn. sabit deger 4,7 kQ)
x| g L
50 [ __ ‘
|
L " f-REF
| . 20 F-——-/f-—_ b opom oo
|
|

FF1

REV
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3.3.7.5 Analog Giris

54

% Baglanti klemensleri fonksiyonlari ile asagidaki gibi
uyarlanabilirler:

e DXE-EXT-SET konfiglrasyon moduluntin mod secim salteri
ile,

e Parametrelendirme yazilimi “drivesConnect” teki
parametreler ile,

e DX-KEY-LEDZ2 harici kontrol panelindeki parametreler
uzerinden.

Kontrol terminali 4 (Al1/Dl4) hem analog hem de dijital giris sinyalleri igin
ongorulmastur.

Fabrika ayarinda kontrol terminali 4, 0 - 10 V icin analog giris (Al1) olarak
ayarlanmistir. Referans potansiyel 0 V kontrol terminalidir.

Terminalin fonksiyonunu degistirmek icin P-15 parametresinin degerinin
degistirilmesi gerekmektedir.

Parametre P-16 Uzerinden diger analog giris degerleri ayarlanir:

e 0-10V (Fabrika ayari).

e 0-20mA,

e 4-20 mA tel kopmasi denetimli (Hata mesaji < 3 mA),

e 4-20 mA tel kopmasli denetimli (< 3 mA: sabit frekansa FF1 rampa
kontrollu gecis).

)

+10..+424V DC
+10V
< 20 mA
— | <
<|a
[ov] +mv
[N
[NE)
o
f-REF n
0..+10V
(0/4...20 mA)

Resim 40: Harici analog bir referans kaynagi icin baglanti érnegi

P-17 parametresi ile analog giris degeri olceklendirilebilir ve P-18 ile tersine
cevrilebilir.

% Parametrelerin ayarlanmalari (=> tablo 35, sayfa 110) 'de
incelenmketedir.
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3 Kurulum/Tesisat
3.3 Elektrik tesisati

Kontrol terminalleri 1, 2 ve 3 dijital girisler olarak (DI1, DI2, DI3) fonksiyonlar
ve etki sekilleri agisindan aynidir. Kontrol terminali 4 fabrika ayarinda analog
giris Al1 olarak ayarlanmistir ve parametre P-15 Gzerinden dijital giris DI4
olarak da etkinlestirilebilir.

s

|
+10..+24V DC

DI3
Al
DI4

®
®

IR

Resim 41:Dort dijital girisli baglanti ornegi
(@ Dijital giriglerin P-15 altinda veya konfigiirasyon modiilii DXE-EXT-SET ile konfigiirasyonu (—> tablo 10)

Tablo 10: Dijital girislerin P-15 kullanilarak ayarlanmasi

Mode P-15 DI DI2 DI3 Di4
0 0 FWD REV FF1 REF
1 1 FWD REV EXTFLT REF
2 2 FWD REV FF20 FF21
3 3 FWD FF1 EXTFLT REF
4 4 FWD upP FF1 DOWN
5 5 FWD upP EXTFLT DOWN
6 6 FWD REV upP DOWN
7 7 FWD FF20 EXTFLT FF21
8 8 FWD DIR FF1 REF
9 9 START  DIR EXTFLT REF
10 (Yalnizca DE11) ~ 10(Yalniz DE11)  START ~ SOURCE FF1 REF

Dijital girisler +10 V kontrol terminalinden +10 V dahili kontrol gerilimi ile
(pozitif mantik) veya harici bir gerilim kaynagi tarafindan maksimum +24 V

ile surulebilir;

e 9-30V = High (lojik “1")

e 0-4V=Low (lojik “0")

Harici kumanda geriliminde referans potasiyeli kontrol terminalidir = 0 V.

—_

Harici bir gerilim kaynagi kullaniliyorsa, harici gerilim kaynaginin
ve hiz ayarli yolvericinin (DE1) (0 V) 0 V potansiyellerinin birbirine

bagli oldularindan emin olunmalidir. Harici kumanda geriliminin
dalgalanmasi +5 % AUg/U,'dan kuguk olmalidir.

DEA1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com
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Tablo 11: Dijital girislerin (mod 0) baglanti rnegi

Baglanti klemensleri Aciklama

Fabrika ayan

m
- Dijital giriglerin (DI1 - DI3) ve ayar noktasi degerinin
' (Al1) dahili kumanda gerilimi +10 V ile potansiyometre
+10..424V DC tizerinden R1 (0 - 10 V) etkinlestirilmesi.
+10V
<20 mA

mie

N

w
f-REF [ AN

L~ [DI1a

Harici kumanda gerilimi 24 V

e
- Dijital giriglerin (DI1 - DI3) harici bir kumanda gerilimi
I (+24 V) ile etkinlestirilmesi.

10..+24V DC
+10V e Referans deger girisi dahili kumanda gerilimi+10 V ile
<20 mA N - - potansiyometre R1 (0 - 10 V) tzerinden gergeklesir.
= =) <|o
[ov] [nov 2] [3] [4]
> — L
= I S -

=
=

i

O
+24 'V

PLC iizerinden harici kumanda gerilimi
e

- Dijital giriglerin (DI1 - DI3) harici bir kumanda gerilimi
| (+24 V) ile etkinlestirilmesi.

10..+24V DC e .
+10V e Referans deger girisi harici bir sinyalle gerceklesir

<20 mA (0-10V).

nlien

DI2
DI3

Hatirlatma:
PLC'nin analog ve dijital ¢ikislari icin referans
potansiyel =0 V.

o |

REV
FF1

FWD DI
|
N
w
f-REF [ Al
L~ Ip1a

o

K K K
’_@ +241V 1 |
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3.3.7.7 Role kontagi (RUN)

Kumanda kontaklari 13 ve 14, hiz ayarli yolvericinin DE1... dahili potansiyelsiz
role kontagi (N/O) ile baglantihidir.

e Birserbest birakma sinyali mevcutsa (FWD, REV, ENA) ve bir hata mesaji
yoksa kontak kapanir.

e  Kontak, bir hata mesaji verildiginde hemen acilir.

e  Kontak, serbest birakma sinyali (FWD, REV, ENA) kapatildiginda ve
motor kontrolsUz olarak durmaya basladiginda (Fabrika ayari P-05 = 0)
acilir.

e  Kontak, serbest birakma sinyali (FWD, REV, ENA) kapatildiginda P-04
altinda ayarlanmis olan surenin (fo2 = 0 Hz) bitiminden sonra gecikmeli
olarak acilir.

e Kontak, serbest birakma sinyali (FWD, REV, ENA) kapatildiginda ve
motor gecikme rampasina (Rampa suresi P-04) uygun olarak 0 devir
sayisina gittiginde gecikmeli olarak acilir.

Kontrol terminalleri 13 ve 14'(n baglanti verileri sunlardir:

e 250V AC, maksimum 6 A AC1
e 30V DC, makasimum 5 A DC1

Arizasiz bir calisma icin enduktif tuketicilerin (6rnegin kavrama roleleri,
kontaktorler) baglanmasini éneririz:

Drive relay output

250V ~=6A,AC-1

30V—==5A,DC-1

| =

mERRvA

— —1 - (+)
Varistor RC filter Diode

AC AC AC DC

DC

Resim 42: Sénumleme devreli baglanti ornekleri
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3.4 RJ45 arayiiz

58

On tarafa yerlestirilmis olan RJ45 arayiiz iletisim ve baglama gruplarina
dogrudan baglantiy saglar (=> resim 44, sayfa 59).

X1

[ S

Resim 43: RJ45 araylz

Dahili RS485 arabirimi, DE11... cihazlari icin Modbus RTU'nun yani sira
CANopen'i da destekler.

Hiz ayarliyolvericiler (DE1...) dahilibir bus sonlandirma direncine
sahip degildir.

Gerekirse EASY-NT-R sonlandirma direncini kullanin.
CANopen: PIN 1 ve PIN 2, 124 Q
Modbus RTU: PIN 7 ve PIN 8, 120 @

Aksesuarla ilgili diger bilgiler icin bkz.
—> bolim 9, “Aksesuarlar”, sayfa 129.

Konfigtrasyon moduli DXE-EXT-SET ayrintil olarak aciklanmistir:
=> bolim b5, “Konfiglrasyon moduli DXE-EXT-SET”, sayfa 69.

VIR R AR

DE1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com



3 Kurulum/Tesisat
3.4 R145 arayuz

DX-KEY-LED2
DX-KEY-OLED

DE1... FS1 FS2
45 mm (1.77") 90 mm (3.54")
(A

(I~9.84 ft)

9 m 1L04012020Z

DX-COM-STICK3
DX-COM-STICK3-KIT

DX-CBL-PC-3M0

9 m 1L040008ZU
9 @ MN04012009Z...

DXE-EXT-SET

DX-NET-ETHERNET2-2 ‘

é E 1L0400452U

9 m 1L0400452U

Resim 44: Hiz ayarli yolvericinin (DE1) RJ45 arayuzu sistem genel bakis
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3.5 LED gostergeler

Hiz ayarli yolvericinin DE1... galisma durumlari Ug adet 1sikl diyotla (LED)
gosterilir.

M
QO Run

O Status
O Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

/M

Resim 45: Hata kodlu LED gostergeler (Kasa Uzerinde basili)

Uc LED, Run, Status ve Fault Code asagidaki tutumlari gdstermektedir:
LED Run:

e Calisma mesaji.

e Saniyede iki kez (2 Hz frekansla) (yesil renkte) yanip soner, DI1'de veya
DI2'de serbest birakma sinyali yoksa ve bir hata mesaji etkin degilse iki
saniyede bir (4 Hz frekansla) yanip soner (yesil).

e Calisma serbest birakiimissa yanar (yesil).

e Switch mode gug kaynagi (SMPS) calismiyorsa (0rnegin sebekede dusuk
gerilim) ve dahili bir iletisim arizasi varsa (Hiz ayarli yolverici (DE1...)
arizall) yanmaz.

LED Status:

e Durum mesajl

e Sebekede dusuk gerilim varsa, LED Fault Code ile kombinasyon halinde
2 Hz'lik bir frekansla kirmizi yanip soner.

e  Bir hata durumunda LED Fault Code ile kombinasyon halinde surekli
olarak kirmizi yanar (Hiz ayarh yolverici (DE1...) arizali).

LED Fault Code:

e Hata kodu gostergesi

e 2 Hzfrakansile (1 kez, 2 kez, 3 kez, ..., 13 kez ) kirmizi yanip soner ve
sonra 2 saniye aralik verir ( aralikli cevrimsel yanip sonme ) (2 Hz + 2 sn)
(=> tablo 12).

e Sebekede dusuk gerilim varsa, LED Status ile kombinasyon halinde
2 Hz'lik bir frekansla kirmizi yanip soner.

e Dahili bir iletisim hatasinda LED Status ile kombinasyon halinde surekli
olarak kirmizi yanar (DE1... arizal).

e Hiz ayarli yolvericinin (DE1) dogru akim frenlemesi etkinse surekli olarak
sari yanar.
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Fault Code (Hata kodu) Yanip sonme
frekansi: 2 Hz,

(sonra 2 saniye

Hata mesajinin anlami

mola)
1 pulse - overload 1x Termik motor asiri ytiki
2 pulses - external fault 2 X Harici hata mesaj
3 pulses - over voltage 3x Asiri gerilim
4 pulses - over current 4 x Asiri akim
5 pulses - over temperature 5x Sicaklik fazla yiiksek
6 x G bélimiinde hata
7x Haberlesme hatasl
8 x Parametreler igin fabrika ayari
9x DC dalgalanmasi
10 x Live-Zero hatasi
11 x Sicaklik fazla dusiik
12 x Termistor hatasi
13 x Veri hatas!

—_
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Hata mesajlarinin ayrintil bicimde bulundugu yer:
—> bolim 10, “Hata mesajlar”, sayfa 146.
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3.6 Blok diyagramlar

Asagidaki blok diyagramlari hiz ayarli yolvericinin (DE1) tUm baglanti
terminallerini ve bunlarin fabrika ayarindaki fonksiyonlarini gosterir.

3.6.1 DE1...-12...FN-...

1 AC 200/240 V

50/60 Hz PE
X1 DE1...
| 6A, 250V AC
5A,30V DC
+10..+424V DC
+10V
<20 mA
o o™
a| 3
v] [ [2] [ 13| [1s
z] & RUN Mode 0
\ H \ 7 _|| EIEQ
P53
DE11 P-54

Resim 46: Blok diyagrami DE1-12...FN-...
Tek fazl sebeke besleme gerilimli ve dahili parazit sonimleyici filtreli hiz
ayarl yolverici

3.6.2 DE1...-12...NN-...

1AC 200/240V

|50/60Hz| PE
T ] = —
LA N 1B 3 | @ ] o DE1...
— [ 6A, 250V AC
5A,30VDC
+10...+24V DC
+10V
<20 mA
o~ o™
a a
fov] [nov 2] [3] 13| [14
é T RUN Mode 0
IR E—
+ P-52
(Pl
DE11 P-54

Resim 47: Blok diyagrami DE1-12...NN-...
Tek fazl sebeke besleme gerilimli ve dahili parazit sdnumleyici filtresiz hiz

ayarl yolverici
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3.6.3 DE1...-34...FN-...

3 AC 380/480 V
50/60Hz PE
Xl DE1...
[ 6A, 250V AC
54,30V DC
+10..+24V DC
+10V
<20 mA
N ™
a| 3
v] [ [2] [ 13| [14
SR E RUN Mode 0

\ H \ Rl P- 51
4K7
BIEE
DE11 P-54

Resim 48: Blok diyagrami DE1-34...FN-...
Uc fazlh sebeke besleme gerilimli ve dahili parazit sontimleyici filtreli hiz
ayarli yolverici

3.6.4 DE1...-34...NN-...

3 AC 3807480 V

50/60 Hz | PE
LI/L L2/N i
L=

|
L@ — » DET...

II-AI

— [ 6A, 250 V AC
5A,30VDC
+10...+24V DC
+10V
>z <20 mA
o [ar]
sl 3
r=
u] [v] [w] 73! [@] [ov] ooy [2] [3 13] |14
g i E RUN Mode 0

[ P-53
DE11 P-54

R1
P-51
\ \ \ a7 P- 529@

Resim 49: Blok diyagrami DE1-34...NN-...
Ug fazli sebeke besleme gerilimli ve dahili parazit sonimleyici filtresiz hiz
ayarli yolverici
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4 isletim

4.1 ilk calistirma siireci icin kontrol listesi

Hiz ayarli yolvericiyi isletime almadan 6nce asagidaki kontrol listesindeki

noktalari gozden gegirmelisiniz:

Tablo 13: ilk calistirma siireci icin kontrol listesi

No. |Faaliyet Okuyucunun not almasi igin yer

1 Montaj ve kablolarin désenmesi montaj kilavuzuna uygun olarak
yapiimistir (=> 1L040005ZU).

2 Kablo baglanti islerinden kalmis olan kablo ve hat pargalari ve
kullanilan tim aletler hiz ayarli yolvericinin, motorun ve makinenin
hareketli parcalari cevresinden toplandi ve uzaklastirildi.

3 GUg bolimu ve kumanda bolimuindeki tim baglanti terminalleri
belirtilen torkla sikildi.

4 Hiz ayarli yolvericinin ¢ikis terminallerine (U, V, W) baglanmis olan
hatlarda kisa devre yok ve bu hatlar toprakla (PE) bagl degil.

5 Hiz ayarli yolvericinin topraklamasi usuline uygun olarak
gerceklestirildi ve PE ile birlestirildi. Baglanti terminalleri bir toprak
isareti @ ile isaretlenmistir.

6 Gug boélmesindeki tim elektrik baglantilar beklentilere uygun
sekilde tasarlandi ve usuline uygun olarak baglandi.

DE1...-12... L1/L, L2/N ve PE'ye
DE1...-34... L1/L, L2/N, L3 ve PE'ye
Motor U, V, W ve PE'ye

7 Besleme geriliminin her fazi (L ya da L1, L2, L3) bir sigortayla veya
bir koruyucu salterle emniyete alind.

8 DE1... hiz ayarli yolverici ve motor beslenen sebeke gerilimine
uyarlandi.

DE1...-12...:200-240V £10 %
DE1...-34...:380-480V £10 %
Motor: baglanma taru (yildiz, Gggen)

9 Sogutma havasinin kalitesi ve miktari DE1... hiz ayarli yolverici ve
motor icin talep edilen ortam kosullarina uygundur.

10 Bagli olan tum salt hatlari ve salt cihazlari stop kosullarini garanti
eder.

11 Baglanmis olan bir makinenin etkileme yonu motorun baslatiimasina
izin verir (=> Faz siralamasini U, V, W veya donme alani yonunu
FWD veya REV kontrol edin).

12 Tim ACIL DURDURMA fonksiyonlari ve koruma fonksiyonlari
talimatlara uygun bir durumda bulunuyor.
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4.2 isletimle ilgili Uyarlar

Lutfen takip eden bolimde belirtilen uyarilar dikkate aliniz.

TEHLIKE
Ilk calistirma siireci sadece konuyla ilgili egitim almis, kalifiye

uzman personel tarafindan gerceklestiriimelidir.

TEHLIKE
Tehlikeli Elektrik Gerilimi!

-

Sayfa | ve IlI'de belirtilen guvenlik talimatlari dikkate alinmak
zorundadir.

TEHLIKE
DE1 hiz ayarli yolvericinin gug bolumu icindeki parcalari,

besleme gerilimi (sebeke gerilimi) baglandiginda gerilim
tasimaktadir. Ornegin: L1/L, L2/N, L3, U, V, W gli¢ terminalleri.
Kumanda terminalleri sebeke potansiyelinden izole edilmistir.
Role kontaklarinda (13, 14) tehlikeli bir gerilimi bulunabilir ve bu,
hiz ayarli yolverici sebeke gerilimi ile beslenmese bile
mumkundur (6rnegin kumanda sistemlerinin réle kontaklarina
gerilim baglanmasi durumunda > 48 V AC/ 60 V DC).

TEHLIKE
Besleme gerilimi kapatildiktan sonra DE1 hiz ayarli yolvericinin

gugc bolimu parcalari en az 5 dakika kadar daha gerilim
tasimaktadir (bu stre DC bara kondansatorlerinin desar|
suresidir).

Uyariyi dikkate aliniz!

JAYAN

DANGER

5 MIN

TEHLIKE
Otomatik yeniden calistirma fonksiyonu etkin duruma

getirilmisse, motor durdurulduktan sonra (hata, sebeke gerilimi
kapall) besleme gerilimi tekrar acildiginda, otomatik olarak tekrar
calismaya baslayabilir (=> parametre P-31).
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DIKKAT

Sebeke koruma salteri Uzerinden baslatilan bir isletime mUisaade
edilmez.

Motor tarafinda kontaktorler ve salt cihazlari (onarim ve bakim
salteri) motor calisirken acilmamalidir.

Motorun, DE1... hiz ayarl yolvericinin cikisindaki koruma
salterleri veya kumanda cihazlari Uzerinden calistiriimasina
musaade edilmez.

DIKKAT

Motorun calistirilmasi nedeniyle herhangi bir tehlikenin
olusmayacagini teyit ediniz. Hatal bir isletim durumu nedeniyle
bir tehlike olusabilecekse, tahrik edilen makineyi ayiriniz.

Motorlar, standart olarak 50 ya da 60 Hz veya daha yUksek
frekanslarla calistinlacaksa, bu isletim araliklari icin motor
Ureticisinin onay! zorunludur. Aksi taktirde motorlarda hasarlar
meydana gelebilir.
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4.3 Elektrik carpmasina karsi koruma

IEC/EN 61800-5-1 uyarinca DE1 hiz ayarli yol verici kullanildiginda
elektrik carpmasina karsi koruma saglanir

IEC/HD 60364-6'ya [DIN VDE 0100-600 (VDE 0100-600)] gore ilk testler
icin ve EN 50110-1’e [DIN VDE 0105-100 (VDE 0105-100)] gore diizenli
testler icin uretici beyani

Yukarida belirtilen ekipmanin cikis tarafindaki devre igin IEC/HD 60364-4-41
[DIN VDE 0100-410 (VDE 0100-410)] uyarinca hata korumasi su gerekliliklere
gore saglanir:

e Bu belgedeki kurulum talimatlarina uyulmasi.

e |EC/HD 60364 [DIN VDE 0100 (VDE 0100)] serisindeki gecerli
standartlara uyulmasi.

« lgili baglanti noktalari da dahil olmak (izere tiim iliskili koruyucu
iletkenlerin ve es potansiyelli baglama iletkenlerinin surekliliginin
saglanmasi.

Yukaridaki gerekliliklerin karsilanmasi kosuluyla, yukarida bahsedilen ekipman
"otomatik guc kaynagi kapatma” koruyucu onleminin uygulandigi durumlarda
IEC/HD 60364-4-41 [DIN VDE 0100-410 (VDE 0100-410):2007-06, bolim
411.3.2.5] gereksinimlerini karsilar.

Not asagidaki bilgilere dayanir:

Koruyucu bir iletkene veya topraklamaya giden ihmal edilebilir empedansa
sahip kisa devre durumunda, yukarida bahsedilen ekipman ¢ikis gerilimini
IEC/HD 60364-41'e [DIN VDE 0100-410; VDE 0100-410):2007-06] uygun
olarak Tablo 41.1'deki sUrelere gore veya 5 saniye icinde (hangisi gecerliyse)
azaltir.
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4.4 Fabrika ayan ile devreye alma

Asagida fabrika ayarlari ile isletim igin sadelestirilmis bir baglanti ornegi
gosterilmistir:

Baglanti 6rnegi

Terminal  Aciklama

L1 L2 L3 PE

I|_N PE

LI/LILZN| L3 | ©

| |

L1/L Monofaze sebeke Trifaze sebeke baglantisi
LZ/T baglantisi (DE1...-12...) (DE1...-34...)

L3 -

©) Toprak baglantisi (PE)

I Dahili EMC filtresinden toprak baglantisina kdprii —

= sadece DET...-...FN-...'de

oV Referans potansiyeli (0 V)

+10V dahili kumanda gerilimi +10 V (Cikis, azami 20 mA)

—_

FWD, Start sinyali, Saat ydniinde dénme

Potansiyometrenin (R1) frekans referans degeri (Girig f-REF 0 - +10 V).

Ug fazli alternatif akim motoru igin baglanti
(Trifaze AC motoru)

Toprak baglantisi (PE), motor kablo yalitimi (PES)

Dahili EMC filtresinden toprak baglantisina képri —
sadece DET...-...FN-...'de

AL @B 2| S| S "

68

» DE1... hizayarl yolvericiyi, dngdrulen fabrika ayarlari ile basit devreye
alma igin yukaridaki baglanti 6rnegine uygun olarak baglayin.

Avar noktasi degeri potansiyometresi en az 1 kQ ile azami 10 kQ arasinda
sabit bir dirence sahip olmalidir (Baglanti Kontrol terminali +10V ve 0V).
Burada 4,7 kQ'luk bir deger tavsiye edilir.

% Avyar noktasi degeri potansiyometresinin baglantilari
karismayacak sekilde 0V, +10 V ve 4 terminallerine
atanamiyorsa, ilk start sinyalini (FWD) vermeden énce
potansiyometreyi yaklasik % 50'ye ayarlamalisiniz.

% Sebeke gerilimini agmadan once serbest birakma kontaginin
(FWD) acilmis olmasina dikkat edin.

Ongoriilen besleme geriliminin sebeke baglama terminallerine baglanmasi ile
(DE1...-12...'de L1/L ve L2/N veya. DE1...-34...'de L1/L, L2/N ve L3)
anahtarlamali gtic kaynagi (SMPS) Uzerinden DC barada kumanda gerilimi
olusturulur ve LED Run yesil yanip soner. DE1... hiz ayarli yolverici calismaya
hazirdir (usuline uygun isletim durumu) ve stop modunda bulunur.
Baslatmanin serbest birakilmasi kumanda terminalinin 1 +10 V ile
etkinlestiriimesi ile gerceklesir: LED Run yanar (surekli 1sik).

Potansiyometre R1 ile motor icin istenen devir sayisi ayarlanabilir.
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5 Konfigiirasyon modiilii DXE-EXT-SET

R .
xsamge Fixed Freg,
i
m‘“* STATUS
: = (@)
o
0 s rmax EUHZ
1

Resim 50:Konfigtirasyon modult DXE-EXT-SET

Konfiglrasyon modult DXE-EXT-SET, bir kontrol panelinin veya bir
bilgisayarin kullanilmasina gerek olmaksizin hiz ayarli yolvericinin DE1...
temel ayarlarinin kolayca degistiriimesine olanak verir. DXE-EXT-SET mekanik
bir parametre hafizasi gibi calisir. Seri makinelerde 6rnegin konfigtrasyon
modulu ile ayarlanan degerler (Status LED'i yesil yanar) ayni glc
buyuklugune sahip bir diger hiz ayarli yolvericiye DE1... aktarilabilir
(kopyalanir) (SET butonu).

% Konfiglrasyon moduliu DXE-EXT-SET opsiyonel bir yapi grubudur
ve hiz ayarli yolvericinin DE1... teslimat kapsamina dahil degildir.

5.1 DXE-EXT-SET'teki tanim

Resim 51:DXE-EXT-SET 'teki tanimlar

(@) Durum gosterge LED'i

(@ Hiz ayarli yolverici (DE1...) icin sabitleme klipsi

(® Secim salteri 50/60 Hz — Temel ayarlarin sebeke frekansina uyarlanmasi igin

(® SET butonu — Degistirilmis olan ayar degerlerini hiz ayarli yolvericiye (DE1...) aktarir

(5) Potansiyometre | Motor — Motor korumasinin uyarlanmasini saglar (I x t degeri)

(8 Kontrol terminallerinin fonksiyonlarinin konfigiirasyonu igin mod segim salteri

(@) Segim salteri Ramp — Rampa siirelerinin ayarlanmasina olanak saglar (Hizlanma ve yavaglama)

Potansiyometre Fixed Freq.— Sabit frekansin FF1, frekansin minimum ve maksimum degerleri arasinda
olarak ayarlanmasina olanak saglar

(® Mod, kontrol terminallerinin konfigiirasyonuna genel bakig
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5.2 Konfigiirasyon modiiliinii hiz ayarl yolvericiye takma/sokme

Konfiglrasyon modult DXE-EXT-SET RJ45 yuvasina ve hiz ayarli yolvericinin
DE1... sabitleme klipsleriicin gegme yuvalara takilir.

> Konfiglrasyon modultnun DXE-EXT-SET montaji ve sokulmesi
elle, aletsiz olarak gergeklesir.
Gerekli montaj islemlerini ve ayarlari gtc kullanmadan yapin.

% Konfiglrasyon modullu DXE-EXT-SET calisma sirasinda
(LED Run yanar.) takilabilir ve tekrar ¢ikartilabilir.

Resim 52:Montaj ve sokme

Normal durumda konfiglrasyon modult DXE-EXT-SET surekli calismada takili
kalamaz. Salter konumlarinin ve ayar degerlerinin takili durumdayken
istenmeden degistiriimesi genel olarak mumkun degildir, cunkt bunun icin bir
alete ve sadece STOP durumundayken gerceklestirilebilecek bir aktarma
komutuna (SET) gerek vardir.

Ancak buna ragmen, mekanik olarak ayarlanabilen tium degerlerin bilerek ve
isteyerek degistiriimesinin, konfigirasyon modula takili oldugu strece her
zaman mumkun oldugu unutulmamalidir.

Sokmek icin her iki sabitleme klipsine basiimalidir [1]. Sabitleme klipsleri basili
durumdayken konfigirasyon modulunu one dogru gekip cikartin [2].
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5.3 Aciklama ve islemler

Konfiglrasyon modulli DXE-EXT-SET 'te bulunan potansiyometrenin ve doner
salterin ayarlari igin dUz agizli bir tornavida gereklidir (0,4 x 2,5 mm).

Resim 53:Tormavida (0,4 x 2,5 mm)

“Ayarlarin (Parametreler) mekanik olarak degistiriimesi” konfiglrasyon
modulu DXE-EXT-SET'te hem takiliyken hem de hiz ayarli yolverici DE1...
tarafindan kapatiimis durumdayken (devre disi) gerceklesebilir.

DIKKAT
Siiriciuye 6zel ayarlarda degisiklik!

Daha once ayarlanmis olan bir hiz ayarli yolvericide (DE1...)
“tanimlanmamis” bir konfiglirasyon modulintn DXE-EXT-SET
takilmasindan sonra Status LED'i (DXE-EXT-SET'in) sari
yaniyorsa, SET dugmesine (STOP modunda) basildiginda
sUrlcuye 6zgu ayarlarda degisiklik yapilabilir.

Ornegin:

e Kontrol terminallerinin konfigtrasyonu (Mod = P-15)

e Akim sinirlandirlmasi (I Motor = P-08)

* Hizlanma ve yavaslama sureleri (Rampa = P-03 ve P-04)

e  Sabit frekans degeri (FF1 = P-20)

e Temel frekasn bazindaki tim parametre degerleri
(50/60 Hz =>» P-01)

% Hiz ayarli yolvericinin DE1... parametreleri parametre yazilimi
drivesConnect veya kontrol paneli DX-KEY-LED2 tzerinden
degistirmelere (Uzerine yazilarak silinme) karsi korunabilir, bunun
icin parametrenin P-39 = 1 olarak ayarlanmasi gerekmektedir
(Parametre kilidi).

Istisna:

P-20 (FF1) degeri parametreler kilitliyken de konfiglrasyon
modultntn DXE-EXT-SET Fixed Freq. potansiyometresi
kullanilarak degistirilebilir.
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Asagidaki liste konfiglirasyon modulinun DXE-EXT-SET kontrol ve gosterge
elemanlarinin islemlerini ve fonksiyonlarini hiz ayarl yolverici (DE1...) takil ve
calismaya hazir durumdayken gosterir (LED Run yanar).

Tablo 14: DXE-EXT-SET'te kontrol ve gosterge elemanlarinin fonksiyonlari

Eleman Tutum Aciklama
yesil LED Status
Avyar degerleri hiz ayarli yolvericideki (DE1...) parametre degerleri ile ayni.
sarl Konfigtirasyon modiili DXE-EXT-SET'nin ayar degerleri, DE1... parametre degerleri ile ayni degil!
STATUS Ornek: . - o
e Takilan konfigiirasyon modiiliiniin ayar degerleri degistirildi.
e Baska ayar degerlerine sahip bir konfigtirasyon modiilii takildi.
sarl—her 1.5sn'de yanip  DE1 degisken hizli yol vericiye baglanti yok.
s@ner
yesil —yavas yanip séner  STOP modunda SET diigmesine yaklasik 2 saniye stireyle basildi. DXE-EXT-SET'in tiim ayar degerleri
(3 x 2 sn siireyle), hiz ayarli yolvericinin DE1... parametrelerine aktarilir.
sonra sabit yesil Bu durumda stirekli sari 11k veri transferinin basariyla sonuclandigini gésterir.
Hizli yanip sénme (4 Hz) SET diigmesine kisaca (< 1 sn) basildi. Fixed Freq. potansiyometresi etkin ve degeri dogrudan hiz
ayarli yolvericinin DE1... P-20 (FF1) parametresine yazar.

Hatirlatma:

RUN modunda ve serbest birakma sinyali FF1 ile atanmig kontrol terminalinde (bkz. Mod 0, 2, 3,4, 7,

8 = P-15) stirliciintin devir sayisi dogrudan ayarlanabilir.

SET dgmesine tekrar basilarak Fixed Freq potansiyometresinin aktiiel degeri P-20'ye kaydedilir.

60 Hz 50/60-Hz siiriiciiniin salteri

Sebeke frekansi igin secim salteri, motorlarin bu standart frekanslarla (50/60 Hz) galistinlmalari

amaclyla motor modelinde hesaplamalar ve karakteristik parametreler (6rnedin maks. frekans,

50 Hz U/f karakteristik egrisi, devir sayisi kontrol{i vb.) icin otomatik bir uyarlamaya olanak vermektedir.
SET SET diigmesi

e SET diigmesine STOP modunda yaklasik 2 saniye siireyle basildiginda “mekanik” olarak
ayarlanan ttim degerlerin konfigiirasyon modtliinden DXE-EXT-SET, DE1...'in buna ait
parametrelerine aktariimasini etkinlestirir. Status LED'i aktarma sirasinda ii¢ kez 2 saniye
boyunca yanip séner ve veri transferi sona erer ermez yesil stirekli 1s1§a geger.

e RUN modunda SET diigmesine kisa stireyle (< 1 saniye) basmak ayar degerlerinin Fixed Freq.
potansiyometresinden hiz ayarli yolvericinin DE1... P-20 (FF1) parametresine dogrudan
aktarilmasini etkinlestirir. Buayarinbitiminde SET diigmesine tekrar basiimalidir.

e Kontrol komutu FF1 etkinken bir igletme modunda (Mod 0, 2, 3, 4, 7, 8) Fixed Freg.
potansiyometresi lizerinden siriictintn devir sayisi dogrudan ayarlanabilir.

Ramp Secim salteri Ramp
3 B 01s/1s/3s/5s/10s/15s5/30s/60s/120s/180s
1s 10 10 kademeli segim salteri Ramp sabit ayarlanmig olan bir hizlanma (P-03) ve yavaslama stiresinin
(P-04) segilmesine olanak saglar. Segilmis olan rampa stiresi SET diigmesi ile (2 saniye basili) STOP
01s 15 modunda etkinlestirilebilir (Status LED'i {ic kez 2 saniye stireyle yanip sdner ve sonra strekli olarak
1808 30s yesil yanar).
120s 60s
fz y
[Hz]
P-09 = Anma motor [P08]{--------------5 ; ‘
frekansi i i
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| | X
! -
. | e
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Eleman Tutum Aciklama
Fixed Freq. potansiyometresi
Fixed Freq. Fixed Freq. potansiyometresi ile frekans referans degeri her iki sinir degeri f-min (P-02) ve f-maks
(P-01) arasinda kademesiz olarak ayarlanabilir. SET diigmesine basildifinda (< 1 saniye)
\ potansiyometre etkindir. Status LED'i bu sirada 4 Hz frekansla yanip séner.
@ Fixed Freq. potansiyometresi bu sirada hiz ayarli yolvericinin DE1... P-20 parametresinin degerini
o o (Sabit frekans FF1) dogrudan siler.
Hatirlatma:
RUN modunda ve serbest birakma sinyali FF1 ile atanmig kontrol terminalinde (bkz Mod 0, 2, 3, 4,7,
8 = P-15) stirlictintin devir sayisi dogrudan ayarlanabilir. SET digmesine tekrar kisaca basildiinda
akttiel olarak aktariimig olan frekans degeri P-20'ye kaydedilir.
Potansiyometre | Motor
Potansiyometre | Motor ile motor koruma fonksiyonu igin (I x t) motor akiminin degeri (P-08) hiz ayarli
yolvericinin DE1... anma akiminin % 10'uile % 100'l arasinda ayarlanmalidir. Ayarlanmig olan yiizde
@ degeri SET digmesi ile (2 saniye basili) STOP modunda etkinlegtirilebilir (Status LED'i tig kez 2 saniye
slireyle yanip soner ve sonra strekli olarak yesil yanar).
10% 100% Ornek:
| Motor

Sebeke gerilimi:
Upn =400 V- P-07

Hiz ayarl yolverici:
DE1-342D1
->2,1A=P-08

Anma motor akimi:

[ Motor=1,9A—>~% 90
(P-08'den)

Baglanti
Yildiz baglanti

Ut | v wi
o |o| o
W2 u21 v2

A

P-07 P-08

O | | o
230/400VAY || 32/19A |
0,75 KW || cos90.79 \

\
\
\
O |

1410 mint || 50 Hz |
| o

——

\ v
P-10
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Eleman Tutum Aciklama
— Secim salteri Mod
@ 10 kademeli secim salteri mod hiz ayarli yolvericinin DE1... kontrol terminallerinin konfigiirasyonuna
i olanak saglar.
:;3_, Segim salteri mod sadece P-12 = 0 ayarinda kullanilabilir.
&
B
= % < Kisaltmalar ve fonksiyon aciklamalan: Cihaz parametreleri:
S _Suwe
2 § o= § FWD = saat yéniinde dénme (Baglama komutu) FWD
O x gk
E % £ 3 5 REV = Saat y6niiniin tersine dénme (Baglama komutu) REV
23255 -Fix1 = Sabit frekans 1 (20 Hz = P-20) f-Fix1
SEoEE
% % % 2= REF = frekans referans degeri (Analog girig 0 - +10 V) frekans referans degeri
O o D o EXT FLT = harici hata mesaji (baglanti agikken) EXT FLT
= f-Fix Select BO, f-Fix Select B1 = sabit frekanslar (ikili kodlanmis)  f-Fix Select BO; f-Fix Select B1
_ 5‘5; " UP = frekans referans degerinin artiriimasi upP
S seg
24 25 2 DOWN = frekans referans degerinin distriilmesi DOWN
£ & 2 5 X START = DIR ile kombinasyon halinde serbest birakma sinyali START
E;;T?:\‘E £ 3 DIR = calisma yonii degistirme (L = FWD <> H = REV) DIR
SSEsEs
g25282
FEEER2
bl = = = = e}
EzEzzz
SLL00L
Mode 0
Fabrika ayari lm +10V

iki calisma yénii (FWD, REV) ve frekans referans
degeri ile potansiyometre (0 - +10 V) veya sabit
frekans tizerinden (FF1 = 20 Hz).

REV
f-Fix1

FWDEI
~]
fREFEI

| .
Mode 1
Harici hata bildirimi IWI +10V ITI |T| |T| |T| Hatirlatma:
Iki calisma yonii (FWD, REV) ve frekans referans <] o 5 ] Dogrudan baglanmis olan
degeri ile potansiyometre (0 - +10 V) izerinden. £ = & = termistorlerde yalitim sinifin
Giris DI3 harici bir hata mesajina (EXT FLT) bagli i dikkate alin!
olabilir. Galigma igin DI3'e (tel kopmasina karg!
emniyetli) bir High sinyal (= kumanda gerilimi)
bulunmalidir.

Kontak (Low) agikken hiz ayarli yolvericide (DET. )
LED hata mesaji gosterilir:
e Durum: LED kirmizi yanar
e Fault Code: LED kirmizi yanar, 2 impiilslii
(2 pulses —external fault)

Harici hata bildirimi igin bir drnek:
Termistorlerin baglanmasi (PTC).

Hata mesaji 3600 Q ve (zerinde verilir ve 1600 Q ve
altindaki degerlerde sifirlanir (Reset).
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Eleman Tutum Aciklama

Mode 2

Sabit frekanslar (1) lO_V' lm‘ m >|T| LT| LT|
Iki calisma yonii (FWD, REV) ve sabit frekans = o 3 g H=
referans degeri ile ikili kodlanmis girisler . a|lE B
tzerinden. o o

Sabit Select Select fp Parametre \ \ \ \
frekans f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1
f-Fix1 L L 20Hz | P-20
f-Fix2 H L 30Hz |P-21
f-Fix3 L H 40Hz |P-22
f-Fix4 H H 50Hz | P-23
Mode 3
tek galigma yonti (FWD) IW' +10V |T| |T| |T| |T|
frekans referans degeri potansiyometre (0 - +10 V) a = 5 L
veya sabit frekans tizerinden (FF1 = 20 Hz) = T E <
tizerinden. ]
Girig DI3 harici bir hata mesajina (EXTFLT) bagli
olabilir (bkz. Mod 1).

| ..
Mode 4
dijital ayar noktasi degeri (1), tek calisma yoni IWI HOV ITI ITI ITI ITI
(FWD) % 5 x =
Frekans referans degeri (FF1 = 20 Hz) veya dijital o g
ayar noktasi degeri olarak 6ngorilebilir. Bu dijital
frekans referans degeri UP kontrol kumandasi ile
arttirilabilir ve DOWN kontrol kumandasi ile
azaltilabilir. Eger UP ve DOWN ayni anda aktif
edilirse, DOWN komutu dikkate alinir.
Mode 5
dijital ayar noktasi degeri (2) lO—V' OV m lT' lT' |T|
Tek calisma yon( (FWD) frekans referans degeri ile 2 = E §
kontrol komutlar UP (artirma) ve DOWN (azaltma) o > g
tizerinden. UP ve DOWN egzamanli olarak =
etkinlestirilirse, frekans referans degeri sifira
ayarlanir. Girise DI3 harici bir hata mesaji (EXTFLT)
baglanabilir (bkz. Mod 1).
Mode & o] bl [] [2] [3] [7]

dijital ayar noktasi degeri (3)

Iki calisma yénii (FWD, REV) 6ngoriilen dijital
referans degeri ile kontrol komutlari UP (artirma) ve
DOWN (azaltma) tizerinden.

UP ve DOWN eszamanli olarak etkinlestirilirse,
DOWN komutu dominanttir.

REV

FWD

b—/
-

up

-

DOWN

_/
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5 Konfigurasyon modulu DXE-EXT-SET
5.3 Agiklama ve islemler

Eleman Tutum Aciklama

Mode 7 I_I I_I I_I I_I I_I
Sabit frekanslar (2) 0V| [HOV ! HZD 3 H4
Tek caligma yonti (FWD) ve frekans referans degeri g sE E 8 E
ikili kodlanmis girigler tizerinden: - A |z E A
Sabit Select Select fo Parametre

frekans f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1

f-Fix1 L L 20Hz | P-20

f-Fix2 H L 30Hz |P-21

f-Fix3 L H 40Hz | P-22

f-Fix4 H H 50Hz |P-23

Girig DI3 harici bir hata mesajina (EXTFLT) bagli
olabilir (bkz. Mod 1).

Mode 8 IO_VI 0V

-]
~]
]

Makine kumandasi (1)

Serbest birakma sinyali ENA

Calisma yénii DIR (Low = FWD/ High = REV) kontrol
komutuna bagl olarak belirlenir. Frekans referans
degeri potansiyometre (0 - +10 V) tizerinden veya

sabit frekans (FF1 = 20 Hz) tizerinden 6ngordilir.

ENA
DIR
f-Fix1

»—/

f-REF :I
=

Hatirlatma:
DI2'deki (DIR = REV) bir tel kopmasi durumunda

4

calisma yoni otomatik olarak tersine déner (FWD)!

-]
~]
-]

Mode 9 |_|
Makine kumandas! (2), serbest birakma sinyali 0V] [Hov

ENA

Calisma yonii DIR (Low = FWD/ High = REV) kontrol
komutuna bagli olarak belirlenir. Frekans referans
degeri potansiyometre (0 - +10 V) lizerinden

Ongdriltr.

ENA
DIR

EXTFLT

-

f-REF :I
S

Girig DI3 harici bir hata mesajina (EXTFLT) bagli
olabilir (bkz. Mod 1).

Hatirlatma:
DI2'deki (DIR = REV) bir tel kopmasi durumunda
calisma yoni otomatik olarak tersine déner (FWD)!
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6 Parametreler

6 Parametreler

Asagida hiz ayarli yol vericinin (DE1...) parametreleri ve fonksiyonu
tanimlanmaktadir.

Parametreler on tarafa yerlestirilmis RJ45 araylzUu Uzerinden cagirilabilir,
gOsterge ve ayar icin opsiyonel olarak sunulan donusturtcuye ihtiyag
duyarlar:

e DX-KEY-LED2 tus takimi RJ45 konnektorleri ile gelen 3 m uzunlugunda
kablosu ile

¢ PC baglamak icin drivesConnect parametrelendirme yaziliml arayuz
donustartct DX-CBL-PC-3MO0 (USB'de RJ45, 3 m kablo ile).

e DX-COM-STICK3 haberlesme ekipmani, parametreleri DE1... serisinin
diger cihazlarina kopyalayip kaydetmenin yani sira drivesConnect
parametre yazilimina sahip bir bilgisayarda veya drivesConnect mobil
uygulamasina sahip bir akilli telefonda kablosuz etkinlestirme (Bluetooth)
icin de kullanilir.

% Burada belirtilen donusturtcU hiz ayarli yolvericinin DE1...
teslimat kapsamina dahil degildir.

% drivesConnect parametre yaziimini, asagidaki baglantiya
tiklayip kurabilirsiniz

www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/
drivesConnect.htm

% g™ drivesConnect mobile

drivesConnect
mabi Download:

Eaton.com/gb/en-gb/support/tools/drivesconnect-mobile.html

DEA1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com 77


www.eaton.com/gb/en-gb/support/tools/drivesconnect-mobile.html
https://applications.eaton.eu/sdlc/?lx=11
https://applications.eaton.eu/sdlc/?lx=11
https://www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/drivesConnect.htm
https://www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/drivesConnect.htm

6 Parametreler
6.1 RJ45 arayiz

6.1 RJ45 arayiiz

78

N
~
[e<]

TN
N
\

RJ45

Resim 54: RJ45 arayuz

Tablo 15: RJ45 araylzUindn Pin atamalar

Pin Aciklama

1 CAN_L (yalnizca DE11 igin)

CAN_H (yalnizca DE11 igin)

oV

OP-Bus (Operation Bus) / harici kontrol paneli / -PC baglantisi

OP-Bus (Operation Bus) / harici kontrol paneli / +PC baglantisi

+24V, DC gii¢ kaynagi

RS485- / Modbus RTU (A)

O N ool g O N

RS485+ / Modbus RTU (B)
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6 Parametreler
6.2 Kontrol paneli DX-KEY-LED2

6.2 Kontrol paneli DX-KEY-LED2

Hiz ayarli yolvericinin DE1... opsiyonel kontrol paneli DX-KEY-LED2 basit bir
parametrelendirmeye izin verir. 3 m uzunlugunda bir baglanti kablosu (RJ45
fisli patch kablosu) ile teslim edilir.

Baglanti hiz ayarl yolvericinin DE1... on tarafa yerlestirilmis RJ45 arayUzU
Uzerinden gerceklesir.

9 Kontrol paneli DX-KEY-LED2 hiz ayarli yolvericinin DE1...
teslimat kapsamina dahil degildir.

4 N

Goruntu
(Ekran)

@ ©D< @ Kumanda elemanlari
@ (Dagmeler)

- J

Resim 55: DX-KEY-LED2 kontrol panelinin gorantusu
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6 Parametreler
6.2 Kontrol paneli DX-KEY-LED2

Tablo 16: DX-KEY-LED2 kontrol panelinin tanimi

Kontrol panelinin elemani Aciklama

7 segmentli LED'li gosterge
ondalik noktali alti hane

)
)

188

|
NN

(

—

J

o

I

(

o

START Tusu

Onceden segilmis galisma yoniinde motor start (FWD, REV):

e bkz. parametre P-12 ( 6rnegin P-12 = 1)

e DI1'e (FWD) veya DI2'ye (REV) serbest hirakma sinyali (+10 - 24 V)

e

Hatirlatma:
P-24 = 2 veya 3 ile START diigmesi kilitlidir.

STOP diigmesi
e (alismakta olan motoru P-05 altinda ayarlanmis olan stop modunda durdurur:
 bkz. parametre P-12 ( 6rnegin P-12 = 1)
> DI1'e (FWD) veya DI2'ye (REV) serbest birakma sinyali (+10 - 24 V)
* 0rnegin P-05 = 1, Siiriicti P-04 ayarlanmis olan yavaglama siiresi ile durur
e Birhata mesajindan sonra reset —sifirlama (onaylama)

©

Hatirlatma:
P-24 =2 veya 3 ile STOP dugmesi kilitlidir.

OK-tusu
@ K e (Gosterge dederinin Hz ya da rpm ile A arasinda degistirilmesi
e Parametre girisini etkinlestirme (diizenleme modu, 2 sn basili tutun)
e Parametre degeri, degisikligi etkinlestir (gosterge degeri yanip soner)
e Kaydedin, ayarlanmig olan parametre degerini onaylayin ve etkinlestirin
(2 sn basili tutun)

UP diigmesi
e Rakamsal degeri veya parametre numarasini artirin (katlanarak)
e (Cikis frekansini (Motor devir sayis) yiikseltin (bkz. parametreler P-12 ve P-24)

DOWN diigmesi
e Rakamsal degeri veya parametre numarasini distriin (katlanarak)
e (Cikis frekansini (Motor devir sayisi) diisiirtin (bkz. parametreler P-12 ve P-24)

Qe [g]
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7 segmentli LED'li gosterge

6 Parametreler

6.2 Kontrol paneli DX-KEY-LED2

Ekran Unitesi, bes ondalik noktali alti haneli 7 segmentli LED gostergeden

olusur. LED segmentler kirmizi yanar.

) Epih i)

) D, e e

Vo Do T Vo Vo T

Resim 56: 7 segmentli LED'li gdsterge

%
%

Motor asiri yukidnde (bkz. parametre P-08) bes ondalik nokta
yanip soner.

Bir parametre blokajl s6z konusu ise (bkz. parametre P-39) sol
segmentte bir L (Lock, bloke) gosterilir.

Ongoériilen besleme geriliminin saglanmasi ile (baglanti terminalleri L1/L,
L2/N, L3) hiz ayarh yolverici (DE1...) otomatik olarak bir oto test uygular.
Takiimis olan kontrol panelinin gostergesinde pes pese 5cAn-L aFAd ve sonra
isletim moduna baglh olarak 5£ oF veya isletim degerleri (Hz, rom, A) yanar.

6.2.1 Tus kombinasyonu

Tablo 17: Kontrol panellerinin tus kombinasyonu

Fonksiyon

Tus kombinasyonu

Kontrol panelinin bir OP-Bus'taki
adresi (Keypad Port)

+ +

®)

Hiz ayarli yolvericinin DE1... adresi

OK

9@

Fan ve gdsterge testi (FS2)

1) Tusa 6nce basin

+ +

OK

@
60

@)
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6 Parametreler

6.2 Kontrol paneli DX-KEY-LED2

6.2.2 Parametre yapisi

82

Kontrol paneli DX-KEY-LED?2 ile baglantili olarak hiz ayarh yolvericideki DE1...
parametreler, mecazi anlamda, seri olarak kapall bir daireye yerlestirilmistir.
Secim OK digmesine (2 sn basil tutun), P-01 ile baslayarak basma sonucu
gerceklesir. Her iki ok tusu ile (UP, DOWN) P-14'e kadar tUm parametreler
adim adim secilebilir.

Genigletilmis parametre seti parametre P-14'te 101 girilerek (= P-38, fabrika
ayarl) acilir ve daireye baglanir.

Genisletilmis parametre setinde P-00 ile TAMAM tusu Uzerinden gosterge
parametreli ek bir dongu (P0-01 ila P0-20) acilir.

2| 0K | 2] Po-01

3]
R

P

P0-03

= ]

o
-
N

P0-20

i

(P-38) m
=
| P16 |

3
|
| P51 |
P-52
DE11 *

> 2
ol
~

Resim 57: Parametre yapisi

% Genisletilmis parametre setinin serbest birakilmasi icin deger
parametre P-38 tarafindan belirlenir (Fabrika ayri: 101).
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6 Parametreler
6.2 Kontrol paneli DX-KEY-LED2

6.2.3 Parametrelerin ayarlanmasi

Asagidaki tablo 18 drnek olarak harici kontrol panelinde DX-KEY-LEDZ2, bir
surlcu icin minimum bir devir sayisi (Frekans) belirlenecekse P-02 (f-min)
parametresinin secilmesi ve ayarlanmasi ile ilgili islemleri gosterir.

Tablo 18: Bir parametrenin ayarlanmasi igin érnek

Siralama Komutlar Goriiniim Aciklama
0 Stop durumu:
atof Hiz ayarli yolverici (DET...) calismaya hazir
1 F-01 TAMAM tusuna yaklagik iki saniye siireyle basin.
W Gosterge parametre P-01'e geger (sag Rakam / yanip soner).
2 P-02 Ok tusuna (UP) basin.
@ Gosterge parametre P02'ye geger (sag Rakamg yanip soner).
3 H 00 TAMAM tuguna basin.
) Gosterge parametre P02'nin giris seviyesine geger (sag Rakam [ yanip soner) ve
@ K fabrika ayarinda 0,0 Hz degerini gosterir.
4 H 200 Ok tusuyla (UP) istenen deger ayarlanabilir ( 6rnegin 20 Hz):
) Jog modu =—> adim adim artirma
e Basili tutun —> issel artirma
5 P-072 e TAMAM tusuna basin. Burada ayarlanmis olan P-02 degeri (f-min = 20,0 Hz)
kaydedilir.
@ K Gosterge parametre seviyesine gegis yapar ve P-02'yi gésterir (sag rakam)
CEaoF yanip soner. Ok tuglari (UP, DOWN) ile diger parametreler segilebilir.
- e TAMAM tusunu yaklasik iki saniye siireyle basili tutun.
Burada ayarlanmis olan P-02 degeri (f-min = 20,0 Hz) kaydedilir ve parametre
seviyesi terk edilir. Gosterge Sk o P gosterir.
6

7 Gosterge P-02 (sag Rakam yanip séner).
A ol e TAMAM tusuna basildi. P-02 girig seviyesine geri.
Deger (f-min = 20,0 Hz) degistirilebilir (bkz. Adim 4).
CEkaF e TAMAM tusunu yaklagik iki saniye stireyle basili tutun.
Parametre seviyesi terk edilir.
Lokal Gosterge 5E o P gosterir.

O
2N

Parametre alanindaki girisler TAMAM tusu ile onaylanamiyorsa
ve yaklasik 20 saniye boyunca baska giris yapilamiyorsa,
ayarlanmis olan deger kaydedilmez ve parametre seviyesi
otomatik olarak terk edilir.

Gosterge 5k o P gosterir.

J

Tabloda 18 tanimlanan ayarla hiz ayarl yolverici DE1..., frekans referans
degeri (f-REF) sifirsa bir serbest birakma sinyalinde (FWD, REV) tahriki
ayarlanmis olan hizlandirma rampasi (P-03) ile 20 Hz'e (= f-min) baslatir.
Ornegin 0 ile 10 V arasindaki bir frekans referans degeri ile siiriiciinin devir
sayisl 20 Hz'ten (= f-min) f-max'a (P-09) kadar ayarlanabilir.
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6 Parametreler
6.3 drivesConnect

6.3 drivesConnect

84

drivesConnect

Parameter Editor
Drive Control / Monitor

Function Block Editor

Scope / Data Logger

.1-N
E.T-

Powering Businass Worldwide
Ready

Resim 58: drivesConnect ile ilgili konular baslangic penceresinde

Parametre yazilimi drivesConnect bir PC Uzerinden hizli
parametrelendirmeye, kullanima ve diyagnoza ve ayrica dokimantasyona
(parametre listelerinin yazdiriimasi ve kaydedilmesi) ve hiz ayarli yolverici
DE1... ile veri transferine olanak saglar. Bu yazilim internet (eaton.com)
Uzerinden indirilip kurulabilir. drivesConnect yazilimi Windows 11,
Windows 10, Windows 8 ve Windows 7 isletim sistemleri altinda calisir.
Daha eski Windows isletim sistemleri desteklenmez.

Bir bilgisayardan drivesConnect yazilimi ile hiz ayarli yolvericiye DE1...
baglanti on tarafa yerlestiriimis olan bir RJ45 arayUzl Uzerinden gerceklesir ve
DX-CBL-PC-3MQO arayUz donusturucuye veya DX-COM-STICK3 Bluethooth
baglantisina ihtiya¢ duyar.

drivesConnect yazilimi gerekli aksesuar (DX-CBL-PC-3MO veya
DX-COM-STICK3) ile ilgili diger bilgileri ekte bulacaksiniz.

% drivesConnect parametre yaziimini asagidaki linkten
indirebilirsiniz:

www . drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/

drivesConnect.htm
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6.4 SmartWire-DT

6 Parametreler
6.4 SmartWire-DT

Hiz ayarli yolverici DE1... merkezi kontrolli SmartWire-DT kablo sistemi
Uzerinden cevrimsel olarak parametrelendirilebilir ve kontrol edilebilir.
SmartWire-DT sistemi 0zel, 8 kutuplu bir kablo hattina ve buna ait aksesuara
ihtiyac duyar.

Hiz ayarli yolvericinin DE1... SmartWire-DT kablo sistemine baglanmasi icin
opsiyonel olarak temin edilen baglama grubu DX-NET-SWD3'e ihtiyag vardir.
Grup, hiz ayarli yolvericinin DE1... on tarafa yerlestiriimis RJ45 araylzUine
takilir (=> bolim 9.3, “SmartWire-DT DX-NET-SWD3", sayfa 134).

Resim 59: SWD baglama grubu DX-NET-SWD3

% SmartWire-DT baglantinin ayrintili tanimi MN04012009Z-DE el
kitabinda “DX-NET-SWD baglama grubu SmartWire-DT frekans
donusturtcusU PowerXL™ icin” bulacaksiniz.
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6.5 EtherNet/IP

6.5 EtherNet/IP

DX-NET-ETHERNET2-2 araylz moduld, DE1 hiz ayarli yolvericileri kontrol
etmek ve bunlar standart bir EtherNet/ IP fieldbus sistemine baglamak igin
kullanilabilir. Bu arayldz modulU, bir makineye monte edilmek veya bir makine
veya sistemin diger komponentleriyle birlikte kulanilmak Uzere tasarlanmistir.
Bu moddl, DE1 serisi hiz ayarli yolvericilerin EtherNet/IP fieldbus sistemlerine
I/O (giris ¢ikis) cihazlari olarak entegre edilmelerini mUmkun kilar.

DE1 hiz ayarl yolvericileri EtherNet/IP fieldbus sistemine baglamak icin,
opsiyonel olarak kullanilabilen DX-NET-ETHERNET2-2 araylz moduline
ihtiyag duyacaksiniz. Bu modulin, DE1... hiz ayarli yolvericinin on RJ45
portuna takilmasi gerekmektedir.

Power, p
C

DX-NET-ETHERNTZ 5

P1

EtherN etIP py

Resim 60: DX-NET-ETHERNET?2-2 EtherNet/IP moduli

% EtherNet/IP baglantisi hakkinda daha fazla bilgi ve detaya
ulasmak icin asagidaki el kitabina ulasin.

MNO040024
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6.6 PROFINET

6.6 PROFINET

The PROFINET communication interface is an electrical device for controlling
and connecting DE1 variable speed starter to the standardized PROFINET
field bus system.lt is intended to be installed in a machine or assembled with
other components to form a machine or system.

To connect the DET1... variable speed starter to the PROFINET field bus
system, you will need the optionally available DX-NET-PROFINET2-2
interface module. This module needs to be plugged into the DE1... variable
speed starter’s front RJ45 port.

P2

PROFINET 5y

Resim 61: DX-NET-PROFINET2-2 PROFINET interface card

% PROFINET baglantisi hakkinda daha fazla bilgi ve detaya
ulasmak icin asagidaki el kitabina ulasin.

MNO040062
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6.7 Parametre tanim

6.7 Parametre tanimi

Parametrelerin asagidaki tanimlarinda tablolarda kullanilan kisaltmalar

asagidaki anlamlari icerir:

Kisaltma Anlami
Panel Code Panel Code — parametrenin divesConnect parametrelendirme yazilimindaki harici kumanda
tnitesinin DX-KEY-LED2 g6stergesindeki adi.
Modbus ID Modbus'undaki parametrenin kimlik numarasi (Identification number)
RUN Parametreye calisma sirasinda erisim hakki (Galisma mesaji Run)
STOP Parametreye erigim hakki sadece STOP modunda
ro/rw Parametrenin okuma ve yazma hakki:
ro = yazma korumali, sadece okumak igin (read only)
rw = okuma ve yazma (read and write)
Adi Parametrenin kisa adi
Deger Parametrenin ayar degeri
Deger araligi
Gosterim degderi
DS Fabrika ayari (Parametrenin teslimat durumundaki degeri).
Parantez icindeki degerler 60 Hz'deki fabrika ayarlaridir.
Sayfa Bu el kitabinda parametrelerin ayrintili olarak tanimlandigr sayfa sayisi

6.7.1 Hizlanma ve yavaslama siiresi

Tablo 19: Parametreler Rampa sureleri

Panel
Code

Modbus ID

Erisim yetkisi Adi

RUN,
STOP

Deger

ro/rw

DS

Aciklama

P-01

129

STOP

P-02 - 250.0
(300.0) Hz

rw f-maks

50 Hz
(60 Hz)

Matorun devir sayisi igin dst limiti ayarlar.

Bu, “f-min” ve 5x “Motor Nom Frequency”
arasinda herhangi bir degere ayarlanabilir.
“Motor Nominal Speed” (P-10) = 0, maksimum
devir sayisi limiti Hz olarak gdsterilecektir.
“Motor Nom Speed” (P-10) > 0, maksimum
devir sayisi limiti dev/dk olarak gésterilecektir.

P-02

130

STOP

w f-min 0 Hz - P-01

0 Hz

Motorun devir sayisi igin alt limiti ayarlar

Bu, 0 ve “f-max” (P-01) arasinda herhangi bir
degere ayarlanabilir

“Motor Nom Speed” (P-10) = 0, Hz olarak
minimum devir sayisi limiti gésterilecekdir.
“Motor Nom Speed” (P-10) > 0, dev/dk olarak
minimum devir sayisi limiti gdsterilecektir.

P-03

131

RUN

w t-hizlan 0,1-300s

50s

Saniye olarak hizlanma rampasi siiresini
ayarlar.

“t-acc”de zaman araligi sifirdan “Motor Nom
Frequency” (P-09) seviyesine hizlanmasi igin
gegen slreyi ifade eder.

88
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

Panel
Code

Modbus ID

Erisim yetkisi Adi

RUN,
STOP

Deger

ro/rw

DS

Aciklama

P-04

132

RUN

rw t-yavasla 0,1-300s

50s

Saniye olarak yavaslama rampasi stiresini
ayarlar.

“t-dec”de zaman arali§l “Motor Nom
Frequency” (P-09) seviyesinden sifira
yavaslamasi igin gegen siireyi ifade eder.

P-05

133

RUN

w Durdur Modu 0,1

Siriictintn etkinlestirme sinyalinin kaldiriimasi
durumunda siirlicii tarafindan yapilacak eylemi
belirler.

0: Yanasma. Sinyali etkinlestir kaldinldiginda,
stirticti gikist hemen devre digl birakilir ve motor
durdurmaya yanasacaktir (avara kasnak).

1: Yiikselme. Sinyali etkinlestir kaldirildiginda,
“t-dec” (P-04) tarafindan kontrol edilen hizla
siirlicti durdurmaya ytikselecektir.

P-31

159

RUN

rw Asiri Gerilim 0,1
Kontrol

Asin gerilim kontrolti, motordan DC baraya
rejeneratif enerji geribildirimi durumunda
stirlictiniin agmasini 6nler. Devre disi
birakildifinda, stiriicti motoru gok hizli
yavaslattiginda motor rampa sirelerini
otomatik olarak arttirmak yerine, stirlicii
“Asin Gerilim” ile agilacaktir.

0: ACIK. Asiri Gerilim Kontroldr etkinlestirildi
1: KAPALI. Asir Gerilim Kontrolor devre dig!
birakildi

fout &
[Hz]

Resim 62: Hizlanma ve yavaslama suresi

—_

s

Y

P-03 ve P-04 parametrelerinde ayarlanmis olan hizlanma ve
yavaslama sureleri icin referans noktalari daima 0 Hz'dir ve

motorun anma frekansidir (P-09).
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6.7 Parametre tanim
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Motorun anma frekansi (P-09) ile ilgili olarak maksimum cikis frekansi P-01
icin hizlanma sUresi 11 ve yavaslama suresi t; asagidaki gibi hesaplanabilir:

P-01 x P-03 P-01 x P-04

t = b=
1 P-09 2 P-09

Motorun anma frekansi (P-09) ile ilgili olarak maksimum ongortlmus olan
hizlanma sUresi t1 ve yavaslama suresi to oldugunda daha yUtksek ¢ikis
frekansi P-01 icin gerekli ayar degerleri P-03 (t-acc) veya P-04 (t-dec) asagidaki
gibi hesaplanabilir:

ty x P-09 tp x P-09
P03z ——— , P04 ———
P-01 P-01

% Ayarlanmis olan hizlanma (P-03) ve yavaslama sureleri (P-04)
frekans referans degerinin (f-REF) tum degisiklikleri igin
gecerlidir.

f-min (P-02) icin 0 Hz'ten sapan degerler ayarlandiysa, bu durumda surtcu
P-03 altinda ayarlanmis olan hizlanma stresinin serbest birakilmasindan sonra
(FWD, REV) tf.min suresi icinde f-min degerine hizlanir.

Ornek
P-02 = 20 Hz (= f-min), P-03 =5 s, P-09 = 50 Hz

P-02 x P-03 20Hzx5s
P-09 B 50 Hz

tmin =

Asiri gerilim kontrolU (Fabrika ayari: P-31 = 0) DC bara geriliminin ytksekligini
denetler ve bir enerji geri beslemesinin sonucu olarak DC bara geriliminde
asirn bir artis oldugunda hiz ayarli yolvericinin DE1... kapatilmasini engeller.
Bu sirada cikis frekansi otomatik olarak uyarlanir (U/f).

Asiri yuksek DC bara geriliminde P-31 = 1 hata mesaji soyledir:
LED Fault Code: 3 pulses — over voltage.

9 Surekli galistirma motorun zaman zaman devir sayisi artisi
dolayisi ile asiri yuksek DC bara gerilimine neden olabilir.
Yavaslama rampasi P-04 ile calismada bu frekans ylkselmesi bir
rampa uzatmasi gibi etkir.
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6.7.2 Motor verisi

6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

P-07 P-08

i A
O | | o
230/400 V I 3219A |
0.75kW [ cosp 0.79 |

1410 min-1 || 50 Hz |

Resim 63: Gug levhasindan alinan motor parametreleri

Fabrika ayarinda motor verileri (P-07, P-08, P-09), performans
seviyelerine bagli olarak, hiz ayarli yolvericinin DE1... anma
verilerine ayarlanir.

% Parametre P-10 fabrika ayarinda 0'a, yani frekans kontrollu U/f
moduna ayarlanir. Burada motor devir sayisi ayarlanirsa,
otomatik olarak kayma kompanzasyonu etkinlestirilir ve tUm
frekans bazli parametreler dakikada devir cinsinden gosterilir,
—> tablo 23, sayfa 96.

GUg degerlerinin seciminde, koruma turdnun beslemeyi saglayan sebeke
geriliminin yuksekligine bagh oldugunu dikkate aliniz:

e P-07'de 230 V => Ucgen baglant => P-08 = 3,2 A
e P-07'de 400 V=>Yildiz baglanti=> P-08 = 1,9 A

Ut | vy wi ut | vy wi
oo o i i i
w2 u2t v2 w2 Tu2l v2

Resim 64: Baglanti turleri (Uggen, yildiz)
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Tablo 20: Parametreler P-07, P-08, P-09, P-10

Panel ModbusID  Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-07 135 STOP rw Motor Nom 50 - 500V 220V, Motor nominal gerilimini tanimlar.
Gerilim 230V,
380V, Gikis frekansi “Motor Nom Frequency”
400V, ndan (P-09) biyiik oldugunda, ¢ikis gerilimi
460V “Motor Nom Voltage” (P-07) tarafindan
ayarlanan seviyede kontrol edilir.
p-081 136 STOP rw Motor Nom (% 10 - 100R) lg le Anma motor akimi.
Akim

Devir sayis| baglaticida “Motor Nominal
Current” ayarini yaparak, motor asiri yik
korumasi motor nominal degerlerine
uyacak sekilde yapilandirilir..

Olgtilen mator akimi “Motor Nominal
Current” degerini gegtiginde, ekranda
ondalik ayraclari asiri yiik durumunu
gostermek icin yanip sénecektir.

Bu durum devam ederse, motorun termal
asin ylkiind onleyerek ve | £ -ErP
gostererek, siirlici sonunda agacaktir.

P-09 137 STOP rw Motor Nom 20,0 - 300 Hz 50 Hz Motor nominal frekansi.
Frekans (60 Hz)
Bu, “Motor Nom Voltage”nin motora
uygulandigi frekanstir. Bu frekansin altinda,
uygulanan motor gerilimi azaltilacaktir.
Bu frekansin tsttinde gerilim “Motor Nom
Voltage” ile sinirli kalir

P-10 138 STOP rw Motor Nom 0/200 - 18000 0 Nominal motor devir sayisi
Devir Sayisl rpm

P-10: 0: Hz olarak motorun devir sayisi
gsterilecektir.
P-10 > 0: dev/dk olarak devir sayisi ile ilgili
parametreler (f-max, f-min vb.)
gosterilecektir..
Motorun yiike bagl olarak kaymasi
bakimindan dengeleyerek degisen yik
durumlan altinda motorun mil devir sayisi
sayisinin korundugu hallerde, kayma
dengelenmesi de etkinlestirilir.
“Motor Nom Speed”: motor senkron devir
sayisi (6rnegin, 2-kutuplu 50Hz motor igin
3000dev/dk), kayma dengelemesini
etkinlestirmeden dev/dk olarak devir sayisi
gosterilebilir.

1) Parametrenin dederleri bagka bir gligteki hiz ayarli yolvericisine (DET...) kopyalanirken aktarilamaz.
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

6.7.3 Motor korumasi

6.7.3.1 Asin yiik korumasi (I x t)

Motorun termik asiri yuke karsi korunmasi icin hiz ayarli yolvericide DE1 bir
termik motor modeli | x t karakteristigi ile P-08 parametresi bazinda
hesaplanir. Motor anma akimi hiz ayarli yolvericinin DE1... anma calisma
akimindan dusukse, bu daha dusuk olan deger P-08 parametresinde girilmeli
veya |-Motor potansiyometresi ile DXE-EXT-SET konfiglrasyon modulu
Uzerinden ayarlanmalidir.

% Motorun termik asir yuke karsi korunmasi igin onlemler bir
bimetal role, termistorler vb. ile yerine getirilebilir.

DIKKAT

Termik hesaplama modeli motoru sogutma gucunun érnegin Kir,
toz veya digerleri nedeniyle dusuk oldugu durumlarda korumaz.

Motorun hesaplanmis olan termal motor imaji besleme geriliminin
kapatilmasi sirasinda otomatik olarak kaydedilir ve tekrar acildiginda diger
hesaplamalara baz alinir. P-33 = 1 ile bu otomatik olarak 0'a ayarlanir.

Motor akimi uzun sure P-08'de ayarlanmis olan degerin (I x t) Uzerinde
kalmaya devam ederse, hiz ayarl yolverici DE1... otomatik olarak asagidaki
hata mesajiyla kapatilir:

e |LED Fault Code: 1 pulse — overload.
e DX-KEY-LED2:!.E-E£r~P. Kapatmaya kadarki asiri yuk siresi yanip sonen
ondalik noktasi ile gosterilir.

% Hata mesaji serbest birakma sinyalinin (FWD, REV) kapatilmasi
veya kontrol paneli Gzerinden STOP tusuna basilarak veya
sebeke gerilimi kapatilarak onaylanabilir.

Tablo 21: Parametre P-33

Panel Modbus ID  Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-33 161 STOP rw T-Hafiza Etkin 0,1 0 Etkinlestirildiginde, mator termik hafiza

tutma fonksiyonu bir sonraki giic agmada
baslangig degeri olarak bu kaydedilen
degeri kullanarak, stirticti gli¢ kapatmada
hesaplanan motor termik gegmisini
kaydedecektir. Bu fonksiyon devre dis
birakilirsa, mator termik gegmisi her giig
acmada resetlenir.

0: ACIK. Termal hafiza etkinlestirildi
1: KAPALI. Termal hafiza devre disi birakildi
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6.7.3.2 Termistor korumasi

94

Motorun stator sarimlarindaki sicakhgin olctlmesi termik asiri yuke karsi en
etkin korumadir. Hiz ayarli yolverici DE1... sicaklik sensorlerinin pozitif sicaklik
katsayilari (PTC) ile dogrudan baglanmasina izin verir:

e Termistor
e Sicaklik salteri (Thermo-Click)

DIKKAT

Hiz ayarli yolverici DE1... IEC/EN 61800-5-1 normuna uygun
olarak Uretilmistir. Bu, sebeke akim devreleri ile dUsuk gerilimli
akim devreleri arasinda gugclendirilmis bir yalitimi gerekli kilar.
Bu nedenle ve PDS'nin tUm yalitim sistemini zayiflatmamak igin
motordaki bir termistér motor sarimina karsi guclu bir bicimde
yalitilmis olmalidir.

Termistor +10 V ile DI3 (kontrol terminalleri +10 V ve 3) arasina baglanir.
P-15=1/3/5/7/9 konfiglrasyonunda termistor harici bir hata mesaji
olarak (EXTFLT) etkindir.

Hiz ayarli yolverici DE1... 3600 Q2'da otomatik olarak asagidaki hata mesaji ile
kapatilir:

e LED Fault Code: 2 pulse — external fault
e DX-KEY-LED2: E-Er /P

Motor sarimi sogudugunda (= sogutulmus termistorler) 1600 Q altindaki bir
degerde hata mesajl onaylanabilir (Reset).

R

[0]
12000+
40001 3600 Q> EXTFLT
1650 1600 ) > Reset

7501

7 Tolerance limit

601

(////JH‘\‘\\ °
TNF - TNF TNF TNF o TNF 81°C]
-20grd -5grd +5grd +15grd

Resim 65: Baglanti 6rnegi Termistor ve tetikleme karakteristigi
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Tablo 22: Parametre P-15, P-19

6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

Panel Modbus  Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code ID
RUN, ro/rw
STOP
P-15 143 STOP rw DI 0,1...9 0 Kumanda terminallerinin fonksiyonu
konfigiirasyon P-12 =0 ile kontrol terminalleri DI1 ile DI4 asagidaki
segimi fonksiyonlara ayarlanabilir:

Mode | DI DI2 DI3 Al/DI4
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
6 FWD | REV up DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Hatirlatma:
Kontrol terminallerinin atanan fonksiyonlari P-12'deki ayar
degerine bagimlidir.

P-19 147 STOP rw DI3 Lojik 0,1 0 Bu parametre dijital giris 3 lojigini tanimlar.

0: Yiiksek = Tamam, Distik = Ariza
1: Duigiik = Tamam, Yiiksek = Ariza
(P151,3,5, 7 veya 9 olarak ayarlandiginda (harici ariza))
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6.7.4 U/f Karakteristik egrisi

DE1'deki dogrultucu sinus degerlendirmeli bir darbe genislik modulasyonu
(PWM) ile calisir. Burada IGBT'lerin etkinlestirilmesi iki U/f kontrolline
dayanan ve asagidaki 6zelliklere sahip kontrol yontemi ile gerceklesir:

u/f (P-10 =0)

¢ Frekans kontroll (Hz)

e Cok sayida motorun paralel baglanmasi.

e Hizayarl yolverici DE1... ile motor (Ppg1... >> Pmotor) arasinda biyutk guc

farki.
e (Cikista kumanda etmek.

U/f kayma kompanzasyonlu (P-10 2 200)

* Kayma kompanzasyonlu devir sayisi kontrold,
e Tum frekans bazli parametreler dakikada devir (min-!, rpm) cinsinden

gosterilir.

e Tekli calisma (sadece bir motor bagl). Gug farki, hiz ayarli
yolvericininkinden (DE1...) maksimum bir deger ktcuk olabilir.

Tablo 23: Parametre P-06, P-11

Panel
Code

Modbus ID

Erisim yetkisi Adi Deger

RUN, ro/rw
STOP

DS

Aciklama

P-06

134

STOP rw EnerjiOptimizer 0, 1

Enerji optimizasyonu aktif oldugunda, yiike
bagli olarak motor gerilimi dinamik olarak
degisir. Bu, dnemli dlgiide enerji tiketimini
azaltma ve hafif ylikte motora uygulanan
azaltiimig gerilim ile sonuglanir. Bu calisma
modu, yiik durumlarinin aniden énemli
dlgiide arttirilabilecegi dinamik
uygulamalar i¢in daha az uygundur.

P-11

139

RUN rw V-Yiikseltme 0,0-40,0 %

0,0 %

Diisiik devir sayisi ve baslangig torkunu
iyilestirmek amaciyla, diistk ¢ikis
frekansinda uygulanan motor gerilimini
arttirmak icin gerilim kullanilir.

Asir gerilim yiikseltme seviyeleri, artan
motor akimina ve sicakligina neden olabilir
ve cebri havalandirma gerekebilir.

96
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

U/f kontrol modu

Gerilim/frekans kontrolU (U/f karakteristigi) hiz ayarl yolvericinin DE1...,
motor geriliminin frekansla belli bir iliski icerisinde kontrol edildigi kontrol
yontemine isaret eder. Gerilim/frekans iliskisi sabitse, dogrusal bir U/f
karakteristikten s6z edilir.

Standart bir uygulamada U/f karakteristiginin kistaslari O
(Ornegin : 400 V/50 Hz) bagh motorun anma verilerine esdegerdir
(bkz. motorun deger plakasi):

e Cikis gerilimi = Motor anma gerilimi (P-07)
e Sinir frekansi = Motor anma frekansi (P-09)

Ui U
[%] @ [%] o
P-07]f - - P-07 - -
l l l l
| | | |
| | | |
l l l l
| | 0..40 % P-07+-—--— | |
|
| | | | |
| | [P-11]; | | |
| | | | |
| | | | |
l = f[Hz] f l — f[Hz]
P-02=0Hz P-02=0Hz 50% P-09

Resim 66: U/f Karakteristik egrisi
Gerilimin yikseltilmesi (Boost)

Motorun anma verilerinin % 50'sinin altindaki alanda verimlilik (n) ve
performans faktort (cos @) onemli dlglide diser. Rotorun turlne ve
sekillendirmesine bagl olarak sakin calisma 6zellikleri kdtuler ve akim ihtiyaci
artar.

Takviye ile (Boost, P-11) baslangic momentinin ve motorun sakin ¢alisma
ozelliginin Gzerindeki bu etkiler dusuk frekanslarda iyilestirilebilir.

% YUksek yolverme gerilimi (Boost) yluksek motor akimina sahiptir
ve bunun sonucu olarak da motor daha fazla isinir. Muhtemelen
motor sogutmasinin guglendirilmesi (harici fan) gerekecektir.

Takviye (P-11) motorun anma geriliminin (P-07) maksimum % 40'ina kadar

ayarlanabilir. P-11 ile ayarlanmis olan takviye motor frekansinin (P-09) yaklasik
% 50'sine kadar etkindir.
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6.7 Parametre tanim

98

M;

Enerji optimizasyonu

Parametre P-06 = 1 ile hiz ayarli yolvericinin DE1... enerji optimizasyonu
etkinlestirilir ve boylece ¢ikis gerilimi otomatik ve ylke bagli olarak degistirilir.
Kismi yUkte bu fonksiyonla cikis gerilimi ve bdylece motordaki kayiplar
azaltilir. Enerji tuketimi duser.

—_

Kayma kompanzasyonlu U/f kontroli

Bu ayar yuklerin hizli degistigi dinamik uygulamalar icin uygun
degildir!

Hiz ayarli yolverici DE1... U/f kontrol modunda kayma kompanzasyonu
(P-10 = 200) ile yUke bagh devir sayisi dalgalanmalarini kompanse eder.
Yk torkunun artmasi durumunda (1) (basitce gosterilmistir) cikis frekansi (2)
ve cikis gerilimi otomatik olarak yukseltilir ve yuke bagli devir sayisi degisikligi
kompanse edilir. Ayarlanmis olan devir sayisi (n1) hemen tamamen sabit kallr.
Hassas bir hesaplama icin kosul motorun gug levhasindaki bilgilerdir (P-07,
P-08, P-09, P-10).

% Kayma kompanzasyonunun (P-10 = 200) etkinlestirilmesi ile

frekansla ilgili tim parametre degerleri donusturultr ve dakikada

devir cinsinden (min-1, rom) gosterilir.

Senkron bir devir sayisi degeri girildiyse (6rnegin 50 Hz'te 3000 Dev/dak,
bu 2 kutuplu bir motorun senkron devir sayisi ile esdegerdir) kayma
kompanzasyonu bu ayarda etkinlestiriimez.

MT
M,
\
\
\
\
\
\
| @®
\
® \
\
\
\
\
\
\
\ M,
\
\
\
\
\
\
\
\
— An —
n, n n, = n
-

Resim 67: Kayma kompanzasyonlu veya kayma kompanzasyonsuz devir sayisi davranisi.

Kayma kompanzasyonu olmadan yuk degisiklikleri (1) motor milinde daha
buyuk bir kaymaya (An) ve boylece degistiriimis rotor devir sayisina (2) neden
olur. Trifaze bir asenkron motorun buradaki devir sayisi davranisi sabit bir AC
sebekesi ile calisma ile karsilastirilabilir. YUke bagl devir sayisi degisiklikleri
(n1 = ny) dengelenmez.
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6.7.5 DC Frenleme

6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

Dogru akim frenlemesinde (DC frenleme) bagh trifaze motorun stator sargilari
hiz ayarli yolverici (DE1...) tarafindan dogru akimla beslenir. Boylece
donmekte olan motorlar (drnedin pompalar veya fanlar) baslamadan 6nce
frenlenebilir veya frenlenmis olan motorlar (6rnegin tasima tertibatlari veya
saricilar) belli bir stre icin bir stop pozisyonunda durdurulabilir.

Dogru akim frenlemesi P-25 parametresi ile etkinlestirilir ve P-26 ile fren
suresi tanimlanir (maksimum 10 saniye). Frenleme gerilimi ve bdylece
buradan olusan frenleme momenti P-27 ile motor geriliminin P-07 ylzde
degeri olarak ayarlanabilir. YUksek degerler daha yiksek fren momentine izin
verir, ama diger taraftan motorun daha fazla iIsinmasina neden olurlar.

Yavaslama rampasi (P-05 = 1) etkinken P-28 parametresinde, stop komutu
verildikten sonra otomatik olarak dogru akim frenlemesine gecis yapilan bir
acma frekansi tanimlanabilir.

P-05 = 0'da (“serbest durus”) dogru akim frenleme dogrudan stop komutu ile
etkinlestirilir. Burada P-28 islevsizdir.

Tablo 24: Parametre Dogru akim frenlemesi

Panel
Code

Modbus ID

Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama

RUN,
STOP

ro/rw

P-25

153

STOP

rw DCFren 0,1,23 0 DC frenleme etkinlestirildiginde, durumlari
ayarlar.

0: KAPALI

1: Durdurmada ACIK

2: Yolverme éncesi AGIK

3: Yolverme dncesi ve Durdurmada AGIK

P-26

154

RUN

rw t-DCBrake@ 0-10s 00s Durdurmada DC frenleme stiresi ve
Durdurma Yolverme dncesi

P-27

195

RUN

rw DCFrenGerilimi (% 0 - 100) P-07 00s DC frenleme sirasinda motora uygulanan
“Motor Nom Voltage” ytizdesi olarak DC
gerilimin miktari.

P-28

156

RUN

rw f-DCBrake@ 0- P-01 0,0Hz Yavaslama asamasi sirasinda DC
Durdurma frenlemenin basladigi Hz olarak ¢ikis
frekansi.

“DURDUR Modu" yanasmaya ayarlanirsa,
DC frenleme durdurma komutunda hemen
baglar.
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6.7 Parametre tanim

6.7.6 Kontrol terminallerinin konfigiirasyonu

100

Kontrol terminallerinin (1 ile 4) fonksiyonu parametre P-15 ile yapilandirilabilir.
Bu sirada kontrol sinyallerine ve ayar noktasi degerlerine erisim, harici bir
kontrol paneli, Modbus RTU veya SmartWire-DT ile kombinasyon halinde de
parametre P-12'de ayarlanir (proses verilerine erisim).

% Hiz ayarl yolverici (DE1...) gikis frekansinin saat yonunde donme
yonu (FWD) daima baz olarak kabul edilir ve tim alanlarda on
isaretsiz resmedilir. Tersinmis bir donme alani yonu (saat
yonunun tersine donme REV) bir eksi 6n isaretle isaretlenir.

Analog (f-REF) ve dijital ayar noktasi degeri (UP, DOWN) ve sabit frekanslar
(FF1 ile FF4) ve donme alani yonunun secimi (FWD, REV) hiz ayarl yolvericide
(DE1...) genel olarak referans deger olarak adlandirilir. Kontrol islemine
serbest birakma sinyali (ENA), calisma yonu tersinme (DIR) ve harici hata
mesajl (EXTFLT) dahildir.

Fabrika ayarinda DE1...'in kontrol ve referans deger girisi kontrol terminalleri
(P-12 = 0, P-15 = 0) Uzerinden gerceklesir.

] fwl [] [7] [5] [+

(=] =
o ">.t< oc
| ..

Resim 68: Kontrol terminallerinin fabrika ayari

FWD = Saat y6niinde dénme

REV = Saat ydniintin tersine dénme

f-Fix1 = Sabit frekans 1 (20 Hz)

f-REF = analog frekans anma degeri sinyali (0 - +10 V=0 - 50/60 Hz)

Digital Inputs Function Select (Mode)

0= FWD/REV/Select REF/f-Fix1/REF 5 = FWD/UP/EXTFLT/DOWN

1 = FWD/REV/EXTFLT/REF 6 = FWD/REV/UP/DOWN

2 = FWD/REV/Select f-Fix Bit0/Select f-Fix Bit1 7 = FWD/Select f-Fix Bit0O/EXTFLT/Select f-Fix Bit1
3 = FWD/Select REF/f-Fix1/EXTFLT/REF 8 = START/DIR/Select REF/f-Fix1/REF

4 = FWD/UP/Select REF/f-Fix1/DOWN 9 = START/DIR/EXTFLT/REF

B P g

STATUS

Resim 69: Konfiglrasyon modult DXE-EXT-SET
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

Istege bagl konfigiirasyon modiilii DXE-EXT-SET sadece
P-12 = 0 parametre ayarinda uygulanabilir.

Kontrol terminallerinin fonksiyonu (P-15) burada segme salteri
“modu” ile ayarlanir,

Burada kontrol terminallerinin fonksiyonu igin kullanilan kisaltmalar asagidaki
anlamlara sahiptir:

Tablo 25: Kumanda terminallerinin fonksiyonu

Konfigiirasyon Aciklama
FWD, REV e Donme yoniiniin segimi (= Serbest birakma ve baglatma komutu):
* FWD = DE1'e saat yoniinde dénme
* REV =DI2'ye saat yoniiniin tersine dénme
o XOR kilidi (6zel veya).
Her iki donme yonu segildiyse (H seviyesi), strticti kapatilir.
f-Fix1 Sabit frekans FF1 (20 Hz = P-20)
Etkinlestirildiginde (H seviyesi) analog ayar degeri sinyali (f-REF) etkin degildir.
f-Ref Analog frekans referans degeri 0 - +10 V Al1/DI4'e (Referans potansiyeli 0 V)
Sinyal araligi (P-16)
f-min (P-02) ile f-max (P-01) ayar aralig
EXTFLT DI3'e harici hata mesajl
Sinyal yoksa hiz ayarli yolverici DET... kapanir (L seviyesi).
Bir dijital sinyal veya termistor icin giris
Select f-Fix Bit0, Sabit frekanslarin ikili kodlanmis segimi (H seviyesi):
Select f-Fix Bit1, f2 = Hiz ayarli yolvericinin DE1... ¢ikis frekansi
Sabit Select Select fo Para-
frekans | f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1 metre
f-Fix1 L L 20 Hz P-20
f-Fix2 H L 30Hz [P-21
f-Fix3 L H 40 Hz P-22
f-Fix4 H H 50 Hz P-23
UP, DOWN f-min (P-02) ile f-max (P-01) araligindaki dijital frekans referans degeri. UP ile
etkinlestirme (H seviyesi) = artirma ve DOWN = azaltma.
START, DIR START = Serbest birakma (H seviyesi) DI1'e ve baslatma komutu, DI2'ye (= DIR) segilmig
calisma yoniyle: H = saat yoniintin tersine dénme, L = saat yoniinde dénme
ENA Hiz ayarli yol vericilerin etkinlestirilmesi
Galistirma igin bir caligtirma sinyali (START, FWD, REV) de gerekir.
ENA kaldinlirsa stiriicti serbest olarak yavaslar.
MOR Manuel Etkinlestirme

MOR ayari etkinse siirtict, fieldous kontroltinii yok sayar ve terminal moduna geger.
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

Tablo 26: Parametre Kontrol terminalini yapilandirmak

Panel Modbus  Erisim yetkisi Adi Deger
Code ID

RUN, ro/rw
STOP

DS

Aciklama

P-12 140 RUN w Lokal 0,1,....,13
ProsesVeri
Kaynagi

Komut ve Referans Kaynaklarinin Lokal Konfigirasyonu

0: Terminal Kontrol. Siirlicti kontrol terminallerine
uygulanan sinyallere direkt olarak yanit verir.

1: Tek-Yonlt Tug Takimi Kontrolt. Siriict, dahili/harici
veya uzaktan Tug Takimi kullanilarak sadece ileri yénde
kontrol edilebilir

2: Iki-Yonl Tus Takimi Kontrol. Striict, dahili/harici veya
uzaktan Tus Takimi kullanilarak ileri ve geri ydnlerde
kontrol edilebilir. Tus Takimi BASLAT diigmesine basmak
ileri ve geri arasinda gecis yapar.

3: Modbus Kontrolt. Modbus RTU haberlesme araciligiyla
kontral.

4: CANopen, dahili rampa zamani (yalnizca DE11 igin)

5: CANopen, CANopen ile rampa (yalnizca DE11 igin)

9: PROFIdrive telegrami Cihaz Kontrolii ve hiz referansi.
10: PROFIdrive telegrami Cihaz Kontrolii ve terminal hiz
referansi.

11: Terminal Kontrolli ve PROFIdrive telegrami Cihaz hiz
referansi.

12: PROFIdrive telegrami (kontrol, ayar noktasi degeri):
Haberlesme kesilirse, sistem otomatik olarak yerel
kontrole geger.

13: PROFIdrive telegrami Cihaz Kontrolti ve hiz referansi.
Dijital giris, etkinlestiri ayarlar.

Genisletilmis parametre arahg (Erisim sifresi: P-14 = 101 fabrika ayarinda)

P-15 143 STOP rw DI 0.1..9
konfigiirasyon
secimi

Kumanda terminallerinin fonksiyonu
P-12 =0 ile kontral terminalleri DI1 ile DI4 asagidaki
fonksiyonlara ayarlanabilir:

Mode | DI DI2 DI3 A/Dla
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
6 FWD | REV UP DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Hatirlatma:

Kontrol terminallerinin atanan fonksiyonlari P-12'deki ayar
degerine bagimhdir.
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

6.7.6.1 Kontrol terminalleri ve kontrol panelleri
Istege bagl harici bir kontrol paneli (DXE-KEY-LED?2) ile baglantili olarak
sUrdcunun START ve STOP tuslari Gzerinden belirlenebilir ve devir sayisi veya
frekans referans degeri iki ok tusu Uzerinden ayarlanabilir.

% Fabrika ayarinda burada ayarlanmis olan dijital frekans referans
degeri kaydedilmez. Bu deger her stop komutunda sifira
ayarlanir, => bolim 6.7.6.3, “Dijital ayar noktasi degeri Reset
modu”, sayfa 108.
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Resim 70: istege bagli kontrol paneli DX-KEY-LED2 ve kontrol terminali
P-15 = 0 (Fabrika ayari, Mod 0)

©

©
©

P-12 = 1 (tek calisma yonii)

START tusu ile surlcU kontrol terminalleri DIT (FWD) veya DI2 (REV)
Uzerinden 6ngorulmus calisma yonunde calistinlir.

P-12 = 2 (iki calisma yonii)

START tusu ile sUrdcu kontrol terminalleri DI1 (FWD) veya DI2 (REV)
Gzerinden ongoruimus galisma yonunde calistirilir. START tusuna tekrar
basildiginda bu, otomatik olarak diger galisma yonune gecise neden olur.
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

ki ayarda (P-12 = 1, P-12 = 2) kontrol terminalleri P-15 ile asagidaki gibi

yapilandirilabilir:

Tablo 27: Harici kontrol paneli ile konfiglirasyon

P-15 DI DI2 DI3 All/DI4
(Mode)
0 FWD REV f-Fix1 n. F.
REF — DE11'de
1 FWD REV EXTFLT n. F.
REF — DE11'de
2 FWD REV Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 FWD f-Fix1 EXTFLT n. F.
REF — DE11'de
4 FWD upP f-Fix1 DOWN
5 FWD upP EXTFLT DOWN
6 FWD REV UpP DOWN
7 FWD Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START DIR f-Fix1 n. F.
REF — DE11'de
9 START DIR EXTFLT n. F.
REF — DE11'de
n. F. =no Function (iglev yok)
Bu sekilde yapilandirildiginda, kontrol terminalinin hicbir iglevi olmaz!
P-12 =3 (Modbus RTU)
Tabelle 28: Kontrol terminallerinin konfigtirasyonu: DE1
P-15 DI DI2 DI3 DI4
0" ENA ENADIR f-Fix1 MOR
1 ENA ENADIR EXTFLT n. F.
22) ENA ENADIR Bit0 Select
f-Fix Bit1
33) ENA FF1 EXTFLT n. F.
42) ENA UpP f-Fix1 DOWN
52) ENA UpP EXTFLT DOWN
62) ENA ENADIR upP DOWN
72 ENA Bit0 EXTFLT Bit1
g1 ENA DIR f-Fix1 n. F.
9 ENA DIR EXTFLT n. F.

1) DI3 etkinse Modbus yoluyla gonderilen ayar noktasi degerleri yoksayilir.
2) P-15=4,5veya 6, Modbus yoluyla ve DI1'de bir etkinlestirme sinyali (baslatma komutu) gerektirir.
Bu durumda Modbus tizerinden dijital ayar noktasi degerleri yoksayilir.
Ayar noktasi degeri ayarlamak iin yalnizca YUKARI (UP) ve ASAGI (DOWN) kullanilabilir.
3) DI2 etkinse Modbus yoluyla gonderilen ayar noktasi degerleri yoksayilir.

n. F. = no Function (iglev yok)

Bu sekilde yapilandinldiginda, kontrol terminalinin higbir islevi olmaz!
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

% Modbus RTU kullaniliyorsa Modbus RTU yoluyla gonderilen
etkinlestirme sinyalinin kabul edilebilmesi icin her zaman DI1
kontrol sinyali terminalinde (veya DI2 = ENADIR) bir
etkinlestirme sinyali (ENA) bulunmalidir.

Etkinlestirilen calisma yonu, calistirilan dijital girise (DI1, DI2) ve komut word
ID1'in bit 1'deki degerine baglidir.

Tabelle 29: Etkinlestirilen ¢alisma yonu

DI DI2 Modbus RTU (ID1) Etkinlestirilen

(ENA) (ENADIR) calisma yonii
(motor)

H=FWD L Bit0=1 Bit1=0(FWD)-> FWD

L H=REV Bit0=1 Bit1=0(FWD)->  REV

H=FWD L Bit0 =1 Bit1=1(REV)=>  REV

L H=REV Bit0=1 Bit1=1(REV)=>  FWD

P-12 = 4: CANopen

Tabelle 30: Kontrol terminallerinin konfiglrasyonu: DE11

P-15 DI DI2 DI3 Di4

0 ENA ENADIR f-Fix1 n.F.

1 ENA ENADIR EXTFLT n.F.

2 ENA ENADIR Bit0 Select f-Fix Bit1
3 ENA f-Fix1 EXTFLT n.F.
41) ENA up f-Fix1 DOWN
51 ENA up EXTFLT DOWN
6 ENA ENADIR upP DOWN
7 ENA Bit0 EXTFLT Bit1

8 ENA DIR f-Fix1 n.F.

9 ENA DIR EXTFLT n.F.

1) P-15=4, 5veya 6, CANopen yoluyla ve DI1'de bir etkinlestirme sinyali (baglatma komutu) gere-
ktirir. Bu durumda CANopen araciligiyla dijital nominal degerler yoksayilir.
Ayar noktasi degeri belirlemek igin yalnizca YUKARI ( UP ) ve ASAGI ( DOWN ) kullanilabilir.

n. F. = no Function (iglev yok)
Bu sekilde yapilandinldi§inda, kontrol terminalinin higbir islevi olmaz!

% CANopen kullaniliyorsa CANopen yoluyla gonderilen
etkinlestirme sinyalinin kabul edilebilmesi icin her zaman DI1
kontrol sinyali terminalinde (veya DI2 = ENADIR) bir
etkinlestirme sinyali (ENA) bulunmalidir.
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

6.7.6.2 PROFldrive telegram (PROFINET ve SmartWire-DT)

Cihaz, PROFINET veya SmartWire-DT ile birlikte kullanildiginda, kontrol
terminallerinin konfiglrasyonu P-15 parametresi kullanilarak asagida
gosterildigi gibi gergeklestirilebilir.

P-12 =9 (PROFIdrive kontrolli + PROFIdrive ayar noktasi degeri)

P-12 =11 (yerinde kontrol + PROFIdrive ayar noktasi degeri),
DE1'le serbest birakma, DI3'e harici hata mesajl.

Tablo 31: PROFIdrive ve P-12 (= 9, 11) ile konfigUrasyon

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 ENA n.F. n.F. n.F.
1 ENA n.F. EXTFLT n.F.
2 ENA n.F. n.F. n.F.
3 ENA n.F. EXTFLT n.F.
4 ENA n.F. n.F. n.F.
5 ENA n.F. EXTFLT n.F.
6 ENA n.F. n.F. n.F.
7 ENA n.F. EXTFLT n.F.
8 ENA n.F. n.F. n.F.
9 ENA n.F. EXTFLT n.F.

n. F. =no Function (iglev yok)
Bu sekilde yapilandirildiginda, kontrol terminalinin higbir iglevi olmaz!
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6 Parametreler
6.7 Parametre tanim

P-12 = 10 (PROFIdrive kontrol Unitesi), kontrol terminalleri Gzerinden ayar
noktasi degeri.

Tablo 32: PROFIdrive ve P-12 (= 10) ile konfigirasyon

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 ENA n. F. f-Fix1 f-REF

1 ENA n. F. EXTFLT f-REF

2 ENA P-01 Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 ENA f-Fix1 EXTFLT f-REF

4 ENA upP f-Fix1 DOWN

5 ENA upP EXTFLT DOWN

6 ENA n. F. upP DOWN

7 ENA Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 ENA n. F. f-Fix1 f-REF

9 ENA n. F. EXTFLT f-REF

n. F. = no Function (islev yok)
Bu sekilde yapilandinldiginda, kontrol terminalinin higbir islevi olmaz!
P-01 =Maksimum ¢ikis frekans

P-12 = 12 (PROFIdrive kontrol + PROFIdrive ayar noktasi degeri):
Haberlesme kesilirse, sistem otomatik olarak yerel kontrole gecer.

P-12 = 13 (PROFIdrive kontrol tnitesi, PROFIdrive ayar noktasi degeri), ayar
noktasl degeri serbest birakma kontrol terminalleri Gzerinden.

Tablo 33: PROFIdrive ve P-12 (= 12, 13) ile konfiglrasyon

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 FWD REV f-Fix1 f-REF

1 FWD REV EXTFLT f-REF

2 FWD REV Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 FWD f-Fix1 EXTFLT f-REF

4 FWD upP f-Fix1 DOWN

5 FWD upP EXTFLT DOWN

6 FWD REV upP DOWN

7 FWD Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START DIR f-Fix1 f-REF

9 START DIR EXTFLT f-REF
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6.7 Parametre tanim

6.7.6.3 Dijital ayar noktasi degeri Reset modu

Tablo 34: Parametre P-24

Panel Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-24 RUN w Dijital 01,23 0 Tus Takimi kontroltinde kullanildijinda BASLAT komutunda veya
Referans terminallerde YUKARI/ASAGI komutlari araciligiyla kontrol
Reset Modu edildiginde striictiniin davranisini tanimlar.

0: Minimum devir sayisinda baglat

1: Kapatmadan dnce en son devir sayisl ile baglat

2: Minimum devir sayisinda baglat (Otomatik-r)

3: Kapatmadan dnce en son devir sayisi ile baslat (Otomatik-r)

Otomatik r: Tug Takimi BASLAT ve DURDUR diigmeleri devre disi
birakilir. DE1 terminallerde BASLAT komutu ile baslar.

P-12 = 0 konfigtrasyonu (kontrol komutlari terminaller Uzerinden) ve

P-15 = 4, 5 veya 6 ile frekans referans degeri dijital ayarlanabilir (UP/DOWN).
Bir sebeke gerilimi kesilmesinde veya bir stop komutundan sonra bu dijital
ayarlanmis olan ayar noktasi degeri daima otomatik olarak 0 Hz'e geri alinir
(P-24 = 0). Bu durumda yeniden baslatma tekrar P-02 (f-min) parametresinin
degeri ile gerceklesir.

P-24 =1 ile bu Reset fonksiyonu kapatilabilir. En son ayarlanmis olan ayar
noktasi degeri kapatmadan once kaydedilir ve yeniden baslatildiginda
otomatik olarak gagrilir. Hizlanma rampasi icin P-03 (t-acc) altinda ayarlanmis
sure baz alinir.

P-12 = 1 (veya = 2) ile kontrol Gnitesi ve referans deger girisi istege bagl
kontrol paneli DX-KEY-LED2 Uzerinden gerceklesir; bunun icin kosul, dijital
girislerden birinde (DI1 veya DI2) bir serbest birakma sinyalinin mevcut
olmasidir. Bu konfiglrasyonda da Bir sebeke gerilimi kesilmesinde veya bir
stop komutundan sonra bu dijital ayarlanmis olan ayar noktasi degeri daima
otomatik olarak 0 Hz'e geri alinir (P-24 = 0). Yeniden baslatma sonra tekrar
P-02 (f-min) parametresi ile gerceklesir. P-24 = 1 ile burada da Reset
fonksiyonu kapatilabilir.

Bir diger ayar olanagini parametre P-24, 2 ve 3 degerleri ile sunar. Burada
kontrol panelinin START ve STOP tuslari etkin degildir. Hiz ayarli yolverici
DE1... sadece kontrol terminallerinin Start ve Stop komutlari Gzerinden
komutlara tepki verirken frekans referans degeri ise kontrol panelinin iki oklu
tusu ile dijital olarak ayarlanabilir.
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6.7 Parametre tanim

6.7.6.4 Analog giris (Al1/D14)

Kontrol terminali 4 fabrika ayarinda analog giris Al1(0 - +10 V) olarak
yapilandiriimistir. Referans potansiyel 0 V kontrol terminalidir. Analog girisin
sinyal araligi P-16'da yapilandinlabilir:

0=0-10V (Fabrika ayar)
1=0-20mA
2=4-20 mA (t 4-20 mA) tel kopma durumunda kapatmali ve hata mesajli

3=4-20mA (r4-20 mA), tel kopma durumunda surutcu ayarlanmis olan
rampa suresi ile (P-04), sabit frekansin FF1 (P-20, WE = 20 Hz).P-20 (FF1)
degerine gider.

P-17 ile Al1 analog girisinin giris sinyali dlgeklenebilir.
Ornek
P-01 =50 Hz, -REF=0-10V

P-17 =1.000: (0-+10V)x1=>0-50Hz
10 Voltluk bir referans degeri geriliminde cikis frekansi P-01
(% 100) degerine ulasir.

P-17=0.100: (0-+10V)x0,1=>0-5Hz
10 V'ta cikis frekansi P-01'in % 10'u degere ulasir.

Not:
Daha ylksek referans degeri gerilimlerine (> 10 V) izin
verilmez!

P-17 =2.000: (0-+5(10)V)x2=>0-50 (50) Hz

5 V'ta ¢ikis frekansi P-01 degerine ulasir ve sonra > 5-10V
araliginda sabit kalir (Glglendirme faktort % 200).

P-17 = 2.500: (0-+4(10) V) x 2,6 = 0-50 (50) Hz,

4'te cikis frekansi P-01 degerine ulasir ve sonra > 4 -10V
araliginda sabit kalir (Glglendirme faktort % 250).

Allk
P-17=1.000{ -~ -+
(10v) s i
/// I
/ !
P-17 = 2.000{-————-- e !
(5V) 3
// !
7 |
, .

Resim 71: Olceklendirilmis referans degeri girisi
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Analog Giris Al1, tersinme

Tersindiriimis referans degeri gerilimli uygulamalar igin (0 V'ta f-max, 10 V'ta
f-min) analog giris Al1 parametre P-18 ile yapilandirilabilir:

0: 0V =f-min (P-02)
10V = f-max (P-01)

1. 0V =fmax (P-01)
10 V = f-min (P-02)

Tablo 35: Parametre P-16, P-17, P-18

Panel Modbus ID  Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-16 144 STOP rw Al1 Sinyal 0,123 0 Secilen kaynak tipi igin Analog Girig 1'i
Araligi yapilandirir.
0:0-10V
1:0-20 mA
2:t4-20 mA (Tel kopmasi durumunda
acar)
3:1r4-20 mA (Tel kopmasi durumunda
f-fix1 (P-20)'ye yiikselir)
P-17 145 RUN w Al1 Kazang 0,10 - 2.500 1.000 Analog Giris 1 Olceklendirmesi

Cikis degeri = Girig degeri * Olgeklendirme.
Ornek: P-16 =0- 10 V, P-17 = 2,000:

5 V'ta motor maksimum devir sayisinda
doner (P-01)(5V *2=10V)

P-18 146 STOP rw Al1 Ters gevir 0,1 0 Bu parametrenin 1'e ayarlanmasi analog
girig lojigini tersine gevirir.
0: 0V = minimum frekans /
10 V = maksimum frekans
1: 0 V = maksimum frekans /
10 V = minimum frekans
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6 Parametreler
6.8 Parametre kilidi

Hiz ayarli yolvericinin DE1... parametreleri hatali bir kullanima karsi
korunabilir. Boylece, degisiklikleri sadece yetkili kisilerin yapabilmesi garanti
edilmis olur. P-39 = 1ile tim parametrelere erisim bloke edilebilir (ro = read
only).

Istisna: P-14 parametresine erisim her zaman etkindir. Parametreye erisim
kaynagl P-41'de tanimlanmistir.

Fabrika ayarinda sadece “Temel parametreler,, (P-01 ile P-14) gordlebilir ve
degistirilebilir. TUm parametrelere erisim sifre 101'in parametre P-14'te
girilmesiyle gerceklesir (Fabrika ayari). Parametre P-38'de bu erisim sifresi
degistirilebilir.

Asagidaki ornek fabrika ayarinda parametrelerin bloke edilebilmesi icin gerekli
adimlari gostermektedir. Burada giris siralamasina dikkat edilmelidir:

1. P-14 =101 Fabrika ayarinda tim parametrelere erisim sifresi
(P-39'un secilmesine olanak saglar).

2. P-38=123 Yeni bir erisim sifresi igin giris ornegi.
3. P-14 =123 Test: yeni sifre tim parametrelere erisimi saglar.

4. P-39=1 Parametre kilidi. TUm parametreler “salt okunur” (read
only) durumundadir. Deger girisi tum parametrelerde
blokedir (istisna P-39). Kontrol panelinin DX-KEY-LED2
gostergesinde sol segmentte bir L (Lock = Bloke)
gosterilir.

5. P-14 Not:
Parametre P-14'te ayrica yeni erisim sifresi 123 gosterilir.

6. P-14 #123  Parametre P-14'te 123'ten farkl bir deger giriimelidir!
Burada sadece P-01 ile P-14 parametreleri gorulmektedir.
Diger tum parametreler sadece yeni erisim sifresinin (123)
girilmesi ile tekrar gorulebilir. Sonra P-39 = 0 ile parametre
blokajl tekrar kaldirilabilir.

% Bloke parametre setleri PC (Parametre yazilimi
“drivesConnect”) veya bir kontrol paneli (DX-KEY-...) ile
okunabilir (salt okunur); buradan istisna P-38 sifresidir.

Bloke parametre setleri bir PC (Parametre yazilimi
“drivesConnect”) veya bir DX-COM-STICKS ile hiz ayarli
yolvericide DE1... parametre seti bloke olmadigi surece hiz
ayarl yolvericide DE1... kopyalanabilir.
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6 Parametreler
6.9 Fabrika ayar

Tablo 36: Parametre kilidi

Panel Modbus ID  Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-14 142 RUN rw Parola 0 - 65535 0 Genigletilmis parametre kiimesine erigim
saglamak icin parola girisi.
Girilecek deger P-38 tarafindan belirlenir
(Varsayilan: 101). Genisletilmis
parametreler erisilebilirdir.
P-38 166 RUN rw Parola 0-9999 101 Genisletilmis parametre kiimesine erigim
Seviyesi2 saglamak igin kullanilan parolayi tanimlar
(Seviye 2).
P-14 araciligiyla erigim.
P-39 167 RUN rw Parametre 0.1 0 Parametrelerin kilitlenip kilitlenmeyecegini
Kilit belirler
0: KAPALI. Ttim parametreler erisilebilir ve
degistirilebilir durumdadir
1: ACIK. Parametre degerleri gosterilebilir,
ama degistirilemez. Bir uzaktan tug takimi
bagli ise, parametreler kilitli ise uzaktan tus
takimi ile onlara erisilemez.
P-41 169 RUN rw Parametre 0,1 0 Parametre erigimi
Erisim 0: Tiim parametreler her kaynaktan
(SmartWire-DT, drivesConnect, harici
kontrol paneli) degistirilebilir.
1: Tim parametreler kilitli ve sadece
SmartWire-DT ve Modbus iizerinden
degistirilebilir.
6.9 Fabrika ayan
% P-37 = 1 ile (Gosterge DX-KEY-LED2'de P-dEF) tim
parametreler fabrika ayarina geri alinir.
Bundan istisna hata hafizasi (P-13) ve montor hafizasidir
(POO-...).
Tablo 37: Fabrika ayari (P-37)
Panel Modbus ID  Erisim yetkisi Adi Deger DS Aciklama
Code
RUN, ro/rw
STOP
pP-37 165 STOP w Parametre 0,1 0 Fabrika parametre ayarlarini geri yikler.
Ayar
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6 Parametreler
6.10 Isletim verileri gdstergesi

6.10 igletim verileri gostergesi
Hiz ayarli yolvericinin operasyonel verileri genisletiimis parametre setinde
(P-14 = 101, => sayfa 82) gosterilebilir:
e  harici kontrol paneli DX-KEY-LED2: P0O0'da TAMAM tusuna basin.
e Parametre yazilimi drivesConnect: “Monitor” dizinini ag

Olclilmiis veya hesaplanmis olan operasyonel veriler P00-01 ile P00-20 olarak
listelenmistir. Kontrol paneli DX-KEY-LED?2 ile iliskili olarak operasyonel
verilerin secimi ok tuslari A ve ¥ ve TAMAM tusu Uzerinden gerceklesir.
Aktuel parametre sabitlenir (“sabit gosterge degeri”. Baska bir degerini
cagirmakicin, TAMAM tusunatekrar basiimalidir.

% Operasyonel veri gostergesindeki degerler manuel (el ile) olarak
degistirilemez.

% Gosterge/Monitor parametreleri => sayfa 161 ile gosterilir.
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6 Parametreler
6.10 Isletim verileri gdstergesi

Ornek: Durum géstergeleri

Sl

I
+10..+24V DC

DI2

0 )

_@ | | | |
+24V Resim 72: Harici kontrolli érnek

Dijital girislerin durum gostergeleri benzer sekilde gosterilir (0000 = DI1, DI2,
DI3, DI4). Bunlarla, bir kontrol sinyalinin (6rnegin harici bir kontrol
Unitesinden) hiz ayarli yolvericinin girislerini (DI1 - DI4) etkinlestirip
etkinlestirmedigi kontrol edilebilir. Bununla kablolarin kontrollu (Tel kopmasi)
icin basit bir ara¢ sunulmaktadir. Asagida bir ka¢ ornek bulacaksiniz.

Panel ID Gosterge degeri Tanimi
Code
P0-04 " 0000 Her hangi bir giris (DI1, DI2, DI3, DI4) etkinlestirilmez
1000 Terminal 1'e kontrol sinyali etkin (DI1)
0100 Terminal 2'e kontrol sinyali etkin (DI2)
0010 Terminal 3'e kontrol sinyali etkin (DI3)
0001 Terminal 4'e kontrol sinyali etkin (DI4)
0101 Terminal 2've ve Terminal 4'e kontrol sinyali etkin (DI2 + DI4)

Gosterge degeri: 1 = etkinlestirildi = High; 0 = etkinlestiriimedi = Low
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7 Bus sistemleri Modbus RTU ve CANOpen
7.1 Modbus RTU

7 Bus sistemleri Modbus RTU ve CANOpen

7.1 Modbus RTU

7.2 CANopen

—_

Hiz ayarl yolverici DE1... ile Modbus RTU haberlesme baglantisi
hakkinda daha fazla bilgi almak icin asagidaki el kitabina bakin:

MNO040018

Modbus konusu ile ilgili biger bilgileri internette asagidaki
adreste bulabilirsiniz:
www.modbus.org

Bus sistemi CANopen ancak hiz ayarl yolvericisi DE11 ile
kullanilabilir!

Ayri bir el kitabinda ayrintili olarak tarif edilmistir:

MNO040019

CANopen konusu ile ilgili biger bilgileri internette asagidaki
adreste bulabilirsiniz:
WWW.Can-cia.org
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8 Teknik Veriler
8.1 Ozellikler

8 Teknik Veriler

Asagidaki tablolar hiz ayarli yolvericinin DE1... performans ozelliklerini
munferit performans seviyelerinde atanan motor gucu ile gostermektedir.

Motor gicUnin atanmasi anma calisma akimina gore
gerceklesir.

Motorun gucu, normal, dort kutuplu, i¢c veya dis havalandirmali,
1500 min-1 (50 Hz'te) ve 1800 min-! (60 Hz'te) devirli, trifaze
asenkron motorun surucu ¢ikis milinde disa verilen etkin glice

—_
—_

isaret eder.
8.1 Ozellikler
Tip Anma calisma akimi  Kasa tipi Koruma sinifi Baglanabilecek motor giicii
le FS IP P (230V, 50 Hz) P (220 - 240 V, 60 Hz)
A kw HP

Sebeke gerilimi: 1 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz,
Cikis gerilimi: 3 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz

DE1...-121D4... 1.4 FS1 [P20 0,25 1/3
DE1...-122D3... 23 FS1 [P20 0,37 1/2
DE1...-122D7... 2,7 FS1 [P20 0,55 1/2
DE1...-124D3... 43 FS1 [P20 0,75 1
DE1...-127D0... 7 FS1 [P20 1.5 2
DE1...-129D6... 9,6 FS2 (P20 22 3

1) Normal, dért kutuplu, igten ve yiizeyden sogutmali (i fazli asenkron matorlar igin nominal akim degerleri

Tip Anma calisma akimi  Kasa tipi Koruma sinifi Baglanabilecek motor giicii
le FS IP P (400 V, 50 Hz) P (440 - 480 V, 60 Hz)
A kW HP

Sebeke gerilimi: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10 %)
Cikis gerilimi: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10 %)

DE1...-341D3... 1.3 FS1 IP20 0,37 1/2
DE1...-342D1... 2,1 FS1 IP20 0,75 1
DE1...-343D6... 3.6 FS1 IP20 1.5 2
DE1...-345D0... g FS2 IP20 2,2 3
DE1...-346D6... 6,6 FS2 IP20 3 3
DE1...-348D5... 8.5 FS2 IP20 4 5
DE1-34011... 11.3 FS2 IP20 8,3 15
DE1-34016... 16 FS2 IP20 75 10

1) Normal, dért kutuplu, igten ve yiizeyden sogutmali {ig fazli asenkron motorlar igin nominal akim degerleri
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8.2 Genel anma verileri

8 Teknik Veriler
8.2 Genel anma verileri

Sembol Birim Deger
Standartlar ve Yasal Diizenlemeler Genel beklentiler: IEC/EN 61800-2
EMC beklentileri: [EC/EN 61800-3
Gtivenlikten beklentiler: [EC/EN 61800-5-1
Sertifikalar ve uyumluluk ile ilgili Gretici beyanlari CE, UL, cUL, RCM
EcoDesign 2009/125/EC —> Eaton.com/EcoDesign-VFD
Uretim kalitesi RoHS, IS0 9001
iklim dayaniklilg Pw % < % 95, ortalama bagil nem (RH),
yogusmasiz, korozyona neden olmayan, damlayan su yok
(IEC/EN 61800-5-1)
Ortam sicaklig
isletim
IP20 (NEMA 0) 9 °C -10 - +60
Istisna:
Asagidaki cihaz tipleri bir deger kaybi uygular:
DE1...-34016NN-N20N
DE1...-34016FN-N20N.
Depolama 9 °C -40 - +70
Sok (EN 60068-2-27) 15 g/11 ms (galisma kosullari altinda)
¢ DIN rayina monte edilmis
e montaj plakasina vidalarla monte edilmistir
IEC/EN 61800-5-1'e gbre vibrasyon IEC/EN 61800-2'ye gére tasima
DE1..."in tek cihaz olarak ayri bir ambalajda tasinmasi ve
UPS diigme testi (15 g/11 msn)
MTBF (devre disi olmalar arasinda ortalama calisma DE1...-12... (FS1):>73 yil / DE1...-12... (FS2): > 17 yil
stresi) DE1...-34... (FS1):>88yil / DE1...-34... (FS2): > 73 yil
Elektrostatik desarj (ESD, IEC 61800-3) U kv +4, Temas desarjl / +6, Hava desarijl
Hizl gegici Burst (IEC 61800-3) 5 dak. igin 5 kHz / 5 dak. i¢in 100 kHz
Radyo paraziti sinifi (EN 61800-3)
Entegre parazit séniimleyici filtre ile ekranlanmamig
motor kablo uzunlugu
C1 (sadece DE1...-12...'de, sadece hatta bagl olarak) | m 5
C2 | m 10
C3 | m 25
Immiinite (EN 61800-3) 1.ve 2. Cevre
Montaj konumu istendigi gibi, asili degil (On taraf asagji dogru degil),
sadece DE1...-121D4..., DE1...-122D3. .,
DE1...-122D7.. . 'te dikey
Yiikseklik h m 0 - 1000 Deniz seviyesi lizerinde
> 1000 100 metre basina % 1 ytik akimi diistirme
(deger kaybi), maksimum 2000
Koruma sinifi [P20 (NEMA 0)
Bara kapag BGV A3 (VBG4, parmaklar ve el sirti igin gtivenli)
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

8.3 Anma verileri

8.3.1 DE1... -12... (monofaze sebeke baglantisi)

Sembol Birim DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Sebeke baglantis

Anma calisma Ue V 230, 1 fazh 230, 1 fazl 230, 1 fazl 230, 1 fazl 230, 1 fazh 230, 1 fazh

gerilimi

Sebeke gerilimi Ul v 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - -240
+10 % +10 % +10 % +10 % +10 % +10 %
(180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264)

Sebeke frekansi  f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 %

Girigakimi (sebeke In A 3.6 6,2 7.3 11.3 17,4 232

sok babinsiz)

Gii¢ bdlmesi

Anma calisma le A 14 2.3 2,7 43 7 9,6

akimi

Asiri akim, 1,5x [2-150 A 2,1 3,45 4,05 6,45 10,5 14,4

le, cevrimsel

olarak her

600 saniyede bir

60 sn

Agirn akim, l2max A 28 4,6 5,4 8,6 14 19,2

maks. 2 x lg her

600 saniyede bir

Ue'de cikis U V 230, 3 fazl 230, 3 fazl 230, 3 fazh 230, 3 fazh 230, 3 fazh 230, 3 fazl

gerilimi

Cikis frekansi fa Hz 0 - 50/60 0 - 50/60 0 - 50/60 0 - 50/60 0 - 50/60 0 - 50/60
(max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)

Frekans Af % 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025

¢ozUndrltga

(referans degeri)

Darbe frekansi fowm  kHz 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/  16(4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/

(isitilebilir) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32)

50°Cile60°C yok yok yok yok yok yok

arasinda deger

kaybi

Temas akimi") lpg mA <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/
<10DC <10DC <10DC <10DC <10DC <10DC

Dogru akim % 0 - 100 Ug, 0 - 10 sn, parametrelenebilir

frenlemesi

1) Tek fazli cihazlarda DE1...-12, tasarima bagl olarak L1 ve N'deki hatlar de§istirildiginde daha yiiksek bir kagak akim tretilecektir.
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol Birim DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Istyayihimi(r6lanti, Py W 3,44 3,44 3,44 3,44 3,44 4,66

bekleme)

Isi yayihmi (devir sayisi/tork)

90/100 Py W 16 18 25 31 78 91
90/50 Pv W 12,6 10,4 15,1 15,3 51,6 55
50/100 Py W 13,5 16.8 19.8 289 68.9 72
50/50 Pv W 11,6 11,6 12,3 12,3 44,9 46
50/25 Pv W 10,9 5,6 10 10,3 37 38
0/100 Pv W 13 16.8 25,3 31.8 62,4 72
0/50 Pv W 10,5 10 10,9 10,9 44,6 46
0/25 Pv W 10,9 5,6 10 10,3 37 30
Motor besleyici

Motor ¢ikigi, atanmig
230V, P kw 0,25 0,37 0,55 0,75 1.5 22
50 Hz'te
220-240V, P HP 1/3 1/2 1/2 1 2 3
60 Hz'te

Anma degerinde gériinir giig
230 V'ta A kVA 0,56 0,92 1,08 1,71 2,79 3,82
240 V'ta A kVA 0,58 0,96 1,12 1.79 291 3.99
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol Birim DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Kontrol holmesi
Role
Kontak Normalde agik kontak (RUN
mesajl)
Gerilim, U v 250 AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30DC
maksimum
Yiik akimi, | A 6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1
maksimum
Ayar noktas! degeri/Kontrol gerilimi
Gikis gerilimi U V 10 10 10 10 10 10
Maks. izin e mA 20 20 20 20 20 20
verilen yiik
akimi
Analog giris
Gozindrliik 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit
Gerilim Us V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Akim Is mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20
Dijital giris
Sinyal Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
seviyesi
High-Signal
Girig akimi Is mA 1,15(10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/
3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V)
Kasa
Kasa tipi FS1 FS1 FS1 FS1 FS1 FS2
Ebatlar mm 45x230x169  45x230x169  45x230x169  45x230x169  45x230x169  90x230x 169
(ExYxD)
Dikey montajdan Derece 5 5 9 90 90 90
izin verilen
maksimum sapma
Dahili cihaz fani Hayir Hayir Hayir Evet Evet Evet
Koruma sinifi IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 [P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Agirhik m kg 1,04 1,04 1,06 1,06 1,06 1,68
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol Birim DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Baglanti kesitleri, terminale baglanabilir

Gig béImesi
tektelliveya A mm?  1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
esnek
Yiiksaklt A mmz  1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
esnek
tek telliveya A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6
esnek
Kablosiyirma | mm 8 8 8 8 8 8
uzunlugu
Alet P72 (Pozidrive) Yildiz tornavida
Sikma torku M Nm 12 1,2 1,2 1,2 1,2 12

Kontrol bdlmesi
tek telliveya A mm2  0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-1,5 0,05-15 0,05-15
esnek
Yiiksaklt A mmz  05-1 05-1 05-1 05-1 05-1 05-1
esnek
tek telliveya A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16 30-16 30-16
esnek
Kablosiyirma | mm 5 5 5 5 5 5
uzunlugu
Alet 0,7 x 3 mm diiz tornavida
Sikma torku M Nm 05 05 05 05 05 05
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

8.3.2DE1... -34... (trifaze sebeke baglantisi)

Sembol  Birim DE1...-341D3... DE1...-342D1... DE1...-343D6... DE1...-345D0...
Sebeke baglantisi
Anma ¢alisma gerilimi Ue v 380/400/480, 3 380/400/480, 3 380/400/480, 3 380/400/480, 3
fazli fazli fazli fazli
Sebeke gerilimi Uin v 380 - 480 +10 % 380-480 +10 % 380 -480 +10 % 380-480 +10 %
(342 - 528) (342 - 528) (342 - 528) (342 - 528)
Sebeke frekansi f Hz 50/60 £10 % 50/60 +10 % 50/60 £10 % 50/60 £10 %
Girig akimi IIN A 1,7 3,1 49 7
(sebeke sok bobinsiz)
Gii¢ bolmesi
Anma galisma akimi le 13 2.1 3.6 5
Asiri akim, 1,5x lg, 12-150 A 1,95 3,15 54 75
cevrimsel olarak her
600 saniyede bir 60 sn
Asirrakim, maks. 2 x leher — lomax A 2,6 4,2 1.2 10
600 saniyede bir
Ug'de cikig gerilimi Uz V 380/400/480, 3 380/400/480, 3 380/400/480, 3 380/400/480, 3
fazli fazll fazli fazli
Cikis frekansi fp Hz 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60
(max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)
Frekans ¢ozlinirlugu Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
(Ayar noktas! degeri)
Darbe frekansi (isitilebilir)  fpywm kHz 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/
18/20) 18/20) 18/20) 18/20)
50 °C ile 60 °C arasinda yok e fpwm o fpyms yok
deger kaybi < 16 kHz'te yok 16 kHz'te yok
o fpwms20kHz, e ;=32 A'de yok
maks. 57 °C'ye e Maks. 57 °C'ye
kadar yok kadar yok
e |o=1,6A'de yok
Temas akimi Ipg mA <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC
Dogru akim frenlemesi % 0 - 100 Ug, 0 - 10 sn, parametrelenebilir
Ist yayihimi (rélanti, bekleme) Py W 513 513 513 5,52
Ist yayilimi (devir sayisi/tork)
90/100 Py W 17 27 45 57
90/50 Py W 14,2 16,7 30,4 39
50/100 Py W 20,7 279 44,7 50
50/50 Py W 11,4 17,2 284 37
50/25 Py W 99 14,3 26,6 30
0/100 Py W 20,7 25,4 41,6 50
0/50 Py W 11,4 11,8 22,3 36
0/25 Py W 99 14,3 249 29
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol  Birim DE1...-341D3... DE1...-342D1... DE1...-343D6... DE1...-345D0...
Motor besleyici
Motor ¢ikisi, atanmis
400V, 50 Hz'te P kw 0,37 0,75 1.5 2,2
440 - 480V, 60 Hz'te P HP 1/2 1 2 3
Anma degerinde goriinir giic
400 V'ta A kVA 0,90 1,45 2,49 3,46
480 V'ta kVA 1,08 1,75 2,99 4,16
Kumanda parcasi
Role
Kontak Normalde agik kontak (RUN mesaji)
Gerilim, maksimum u Vv 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
Yik akimi, maksimum | 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1
Ayar noktasi degeri/Kumanda gerilimi
Cikis gerilimi Ue v 10 10 10 10
Maksimum izinverilenyik — I¢ mA 20 20 20 20
akimi
Analog giris
Goziintirlk 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit
Gerilim Ug V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Akim ls mA 0/4-20 0/4 - 20 0/4-20 0/4-20
Dijital girig
Sinyal seviyesi High-Signal U V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Girig akimi I mA 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15 (10 V)/
3(24 V) 3(24V) 3(24 V) 3(24V)
Kasa
Kasa Tipi FS1 FS1 FS1 FS2
Ebatlar (Ex Y x D) mm 45x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x 169 90 x 230 x 169
Dikey montajdan izin Derece 90 90 90 90
verilen maksimum sapma
Dahili cihaz fan Evet Evet Evet Evet
Koruma sinifi IP20/NEMA 0 [P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Agirlik m kg 1 1 1 1,6
DE?1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com 123



8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol  Birim DE1...-341D3... DE1...-342D1... DE1...-343D6... DE1...-345D0...

Baglant: kesitleri, terminale baglanabilir
Glig bolmesi

bir veya cok telli A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6

Yiikstikli esnek A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

bir veya cok telli A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6

Kablo styirma uzunlugu | mm 8 8 8 8

Alet P72 (Pozidrive) Yildiz tornavida

Sikma torku Nm 1,2 1,2 1.2 1,2
Kumanda pargasi

bir veya cok telli A mm2 0,05-15 0,05-15 005-15 005-15

Yiikstikli esnek A mm? 05-1 05-1 05-1 05-1

bir veya cok telli A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16

Kablo styirma uzunlugu | mm 5 5 5 5

Alet 0,7 x 3 mm diiz tornavida

Sikma torku M Nm 05 05 05 05
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8 Teknik Veriler

8.3 Anma verileri

Sembol Birim DET1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
Sebeke baglantis
Anma calisma gerilimi Ue v 380/400/480, 3 380/400/480, 3 380/400/480, 3 380/400/480, 3
fazli fazh fazl fazl
Sebeke gerilimi Uin v 380 - 480 +10 % (342 - 528)
Sebeke frekansi f Hz 50/60 £10 % 50/60 +10 % 50/60 £10 % 50/60 +10 %
Girig akimi (sebeke sok bobinsiz) IN A 8.5 10 12 16,5
Gii¢ bélmesi
Anma calisma akimi le A 6.6 8,5 11 16
Asiriakim, 1,5 x lg, cevrimsel olarak  l9-150 99 12,75 16,5 24
her 600 saniyede bir 60 sn
Agir akim, maks. 2 x lg her [2max A 13,2 17 22 32
600 saniyede hir
Ue'de cikis gerilimi Uy % 380/480, 3 fazli 380/480, 3 fazli 380/480, 3 fazli 380/480, 3 fazli
Cikis frekansi fo Hz 0-50/60(max.300) 0-50/60(max.300) 0-50/60(max.300)  0-50/60(max.300)
Frekans ¢oztindrligu Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
(referans degeri)
Darbe frekansi (isitilebilir) fewm kHz 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/
18/20) 18/20) 18/20) 18/20)
50 °Cile 60 °C arasinda deger kaybi yok yok o fpyms o foyyms 14 kHz
16 kHz'te yok maks. 50 °C'ye
e =106 Ave kadar yok
fpwm = o fpwms 16 kHz
20 kHz'te yok maks. 46 °C'ye
e Maks. 57 °C'ye kadar yok
kadar yok e [c=149Ave
fPwm =
10 kHz'te yok
e [c=106Ave
fPwm =
20 kHz'te yok
Temas akimi Ipg mA <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC
DC Frenleme % 0 - 100 Ug, 0 - 10 sn, parametrelenebilir
Isi yayithmi (rélanti, bekleme) Py W 5,52 5,52 5,52 5,52
Isi yayilimi (devir sayisi/tork)
90/100 Py w 76 101 132 216
90/50 Py w 55 65 88 126
50/100 Py w 69 93 121 198
50/50 Py w 51 60 85 121
50/25 Py w 48 51 64 86
0/100 Py w 69 76 110 180
0/50 Py w 51 55 72 116
0/25 Py w 48 47 58 78
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol Birim DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
Motor besleyici
Motor cikigi, atanmis
400V, 50 Hz'te P kw 3 4 55 75
440 - 480V, 60 Hz'te P HP 3 5 75 10
Anma degerinde goriinir gic
400 V'ta kVA 4,57 5,89 7,62 11,09
480 V'ta kVA 549 7,07 9,15 13,30
Kumanda parcasi
Role
Kontak Normalde agik kontak (RUN mesaiji)
Gerilim, maksimum U Vv 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
Yik akimi, maksimum | 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1
Ayar noktasi degeri/Kumanda
gerilimi
Cikis gerilimi Ue V 10 10 10 10
Maks. izin verilen ytik akimi I mA 20 20 20 20
Analog Girig
Goztinrltk 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit
Gerilim Us V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Akim ls mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20
Dijital girig
Sinyal seviyesi High-Signal Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Girig akimi le mA 1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3 (24 V)
Kasa
Kasa tipi FS2 FS2 FS2 FS2
Ebatlar (Ex Y x D) mm 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169
Dikey montajdan izin verilen Derece 90 90 90 90
maksimum sapma
Dahili cihaz fani Evet Evet Evet Evet
Koruma sinifi IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Agirlik m kg 1,6 1,6 1,6 1,6
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8 Teknik Veriler
8.3 Anma verileri

Sembol Birim DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...

Baglant: kesitleri, terminale baglanabilir

Gg bdlmesi
tek telli veya esnek A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6
Yksikli esnek A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6
tek telli veya esnek A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6
Kablo styirma uzunlugu | mm 8 8 8 8
Alet P72 (Pozidrive) Yildiz tornavida
Sikma torku Nm 1,2 1.2 1,2 1.2
Kumanda parcasi
tek telli veya esnek A mm2 005-15 005-15 0,05-15 0,05-15
Yksikli esnek A mm? 05-1 05-1 05-1 05-1
tek telli veya esnek A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16
Kablo styirma uzunlugu | mm 5 5 5 5
Alet 0,7 x 3 mm diiz tornavida
Sikma torku M Nm 05 05 05 05

DEA1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com 127



8 Teknik Veriler

8.4 Ebatlar
8.4 Ebatlar
@ S
\i
A | 2
LLLNB I @
@2
g l
sl = 4/__5
PODDD
Uuvwsi@ 3 V ji
al . cl
-3 . c
Resim 73: Ebatlar
Tablo 38: Ebatlar
KasaTipi a al b b1 b2 c cl %] @2
mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in)
FS1 45 25 230 220 5 168 6,5 51 10
(1,77) (0,98) (9,06) (8,66) 0,2) (6,61) (0,26) 0,2) (0,39)
FS2 90 50 230 220 5 168 6,5 51 10
(3,54) (1.97) (9,06) (8,66) (0,2) (6,61) (0,26) (0.2) (0,39)
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1in=1"=254mm, 1 mm=0,0394 in
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9 Aksesuarlar
9.1 Harici kontrol paneli DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

9 Aksesuarlar

9.1 Harici kontrol paneli DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

I

85

Resim 74: RJ45 kablolu (3 m) DX-KEY-LED2

Kontrol paneli DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED, hiz ayarli yolvericide (DE1...)
parametrelendirmeye, isletim verilerinin gdsterilmesine ve harigcten kontrole
olanak saglamaktadir. DX-KEY-LED2'in teslimat kapsamina 3 m uzunlugunda,
RJ45 fisli bir baglanti kablosu dahildir. Kablonun izin verilen maksimum
uzunlugu 100 metredir. max. onayll hat uzunlugu

DX-KEY-LED2 bir pano kapisina montaj icin ongorulmustur. DX-KEY-LED2 6n
taraftaki koruma turd IP54't0r.

DX-KEY-LED2

Resim 75: Bir pano kapisinda montaj
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9 Aksesuarlar
9.1 Harici kontrol paneli DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

% Harici klavyenin kurulumu ile ilgili ayrintih bilgiyi montaj
kilavuzunda 1L04012020Z bulabilirsiniz.

Maksimum 63 katilimcili (OP-Bus) bir PowerXL agina en cok iki kontrol paneli
baglanabilir.

E—
O0a)

L
@ —
o)) oS

Oty

Resim 76: Ornek: iki kontrol panelli PowerXL agi (OP-Bus)

iki kontrol paneliile calisilirken ikinci kontrol panelinin Port adresi (PDP) deger
2'yve (WE = 1) degistirilmelidir. Katilimcilarin tek tek baglanmasi veya
secilmesi, bunlarin asagida ayarlanmasi gosterilen PDP adresi Uzerinden
gerceklesir:

e bir hiz kontrol cihazinda DC1 parametre P-36'da,
e bir hiz kontrol cihazinda DA1 parametre P5-01'de,
e bir hiz ayarl yolvericide DE1 parametre P-34'te.

Tablo 39: Port adresleri igin tus kombinasyonu

Fonksiyon Tus kombinasyonu

Kontrol panelinin adresi ‘ @K ‘ @ |
DE1, DC1, DAT'in adresi ‘ @
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9 Aksesuarlar
9.1 Harici kontrol paneli DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

Port adresinin ayarlanmasi

Kontrol panelinin port adresi tus kombinasyonu OK + STOP + V¥ ile
ayarlanabilir. Gosterge: Parkt - |

Ok tuslari Uzerinden port adresi (Fark - | veya Part -2) atanir.

OK + STOP + V¥ tus kombinasyonun tekrar aktivasyonu ayarlari kontrol
paneline kaydeder.

Katilimci adreslerinin kaydedilmesi

% Katilimcr adreslerinin ayarlanmasi sadece dogrudan (Noktada
noktaya) bir baglantida mUmkdndur.

Munferit katilimcilarin adresi tus kombinasyonu STOP + V ile ayarlanabilir.
Gosterge fabrika ayarinda Adr -0 | gosterir.

Ok tuslari Uzerinden katiimci adresleri (Hdr -0 I, Adr-02 ile Adr-63)
atanir. STOP + V¥ tus kombinasyonunun yeniden aktivasyonu adresi
katimcida kaydeder (DE1, DC1, DA1) ve sonra bunun verilerini kontrol
paneline yukler.
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9 Aksesuarlar
9.2 Haberlesme ¢ubugu DX-COM-STICK3

9.2 Haberlesme cubugu DX-COM-STICK3

lletisim cubugu DX-COM-STICK3 kolay bir parametre aktarimina olanak

saglamaktadir:

e Tum parametrelerin ayni performans seviyelerindeki bir cihaz serisi
dahilinde (DE1, DC1, DA1) kopyalanmasi,

e Performansla parametreler disinda, tim parametrelerin farkli performans
seviyelerindeki bir cihaz serisi dahilinde (DE1, DC1, DA1) kopyalanmasi,

e Tum parametrelerin bir PC ile Bluetooth cevrimici baglantisi.
Bu aktarma, drivesConnect yazilimini gerektirir. drivesConnect
parametrelendirme yazilimi DE1 parametrelerinde anlasilir bir
parametrelendirmeyi, kullanimi, teshisi ve gorsellestiriimeyi
gerceklestirme olanagini saglar.

/@

(B

i

oD
10

<D
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Resim 78:DX-COM-STICK3

(® RJ45 soketli baglanti

(2 Parametre yazma korumasi

(3 LED —mavi yanip sénme
sabit yanan = Bluetooth ¢alismaya hazir

® Verilerin bagh bir cihazdan okunmasi ve
kaydedilmesi

(5 DX-COM-STICK3 iletisim gubugundan bagli
cihaza veri aktarimi



9 Aksesuarlar
9.2 Haberlesme cubugu DX-COM-STICK3

Parametrelerin kaydedilmesi DX-COM-STICK3 iletisim ¢ubugunun ok tuslari
Uzerinden kontrol edilir:

Parametreler DX-COM-STICKS iletisim ¢ubugu tarafindan bagli cihaza
@ kopyalanir ((3)).

Parametreler bagli cihazadan DX-COM-STICK3 iletisim ¢ubuguna
@ kopyalanir (®)).

% Bluethooth iletisim cubugu DX-COM-STICKS ile ilgili diger
bilgileri MN0O40003DE, “drivesConnect - PowerXL™ hiz ayarli
yolverici icin parametrelendirme yazimi” el kitabindan ve
[L04012021Z montaj kilavuzunda bulabilirsiniz.

% Parametreler cihaz serisi DE1... dahilinde; performansia ilgili
parametreler ( drnegin akim degerleri) sadece ayni performans
seviyesindeki bir cihaza kopyalanabilir.

Bir bilgisayara baglanmak icin DX-COM-STICK3 Bluetooth haberlesme
ekipmani, birlikte verilen USB dongle'a drivesConnect parametre yazilimi
Uzerinden baglanmaldir.

LED Goriiniim Aciklama
Run 2 sn (4 Hz) igin yanip sénme, yesil ~ Parametrelerin aktarimi basarili
Status kapali
Fault Code kapali
Run 2 sn igin yanip sonme (4 Hz), yesil ~ Parametrelerin aktarimi basaril degil
Status 2 sn igin yanip sonme (4 Hz),

kirmizi
Fault Code 2 sn igin yanip sonme (4 Hz),

kirmizi
Run 2 sn igin yanip sonme (4 Hz), yesil ~ DX-COM-STICK bloke oldugundan,
s 2 snici ) n DE1... RUN isletiminde oldugundan

tatus sn icin yanip sonme (4 Hz), san veya DE1... tipi uyumlu olmadiginda

Fault Code 2 sn igin yanip sénme (4 Hz), sar okuma/yazma miimkiin degil.
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9 Aksesuarlar
9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

Resim 79: DX-NET-SWD3

Opsiyon moduli DX-NET-SWD3, hiz ayarli yolvericinin DE1... SmartWire-
DT'ye baglanmasina olanak verir. SmartWire-DT Gateways ile baglantili olarak
boylece Profidrive-Profi ile ornegin PROFIBUS DP veya PROFINET Uzerinden
dogrudan iletisim gerceklestirilebilir.

SmartWire-DT modulu on tarafta hiz ayarli yolvericiye DE1... takilir ve harici
cihaz soketi SWD4-8F2-5 ile bir serit banda SWD4-...LF8-... baglanir.

SWD4-100LF8-24

SWD4-3LF8-24-2S
SWD4-5LF8-24-2S "= —
SWD4-10LF8-24-28 g P—

Resim 80: SmartWire-DT baglantisi

Kurulumla ilgili ayrintili bilgiyi montaj kilavuzunda 1L040009ZU
bulabilirsiniz.

DX-NET-SWD3 modulu ile calisma konusundaki ayrintili bilgileri
MNO04012009Z-DE el kitabinda bulabilirsiniz, “DX-NET-SWD...

hiz kontrol cihazi/hiz ayarl yolverici PowerXL™ icin SmartWire-
DT kavrama unitesi”.

—_
—_
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9 Aksesuarlar
9.4 PC kablosu DX-CBL-PC3MO

9.4 PC kablosu DX-CBL-PC3MO0

NG T
@
//////////

Resim 81: DX-CBL-PC-3MO

DX-CBL-PC-3MO0 PC baglantisi hiz ayarli yolverici (DE1...) ile drivesConnect
parametrelendirme yazilimimnin kurulu oldugu Windows isletim sistemli
(Noktadan noktaya baglanti) bir PC arasinda kabloya bagli, galvaniz olarak
ayrilmis bir iletisime olanak saglar.

Baglanti kablosu 3 m uzunlugundadir ve RJ45 soketli baglanti ile bir USB
araylzu (PC baglantisi) Gzerindeki donusturicUye sahiptir.

% DX-CBL-PC3MO0 baglanti kablosu ile ilgili diger bilgileri
MNO40003DE, “drivesConnect PowerXL™ hiz kontrol cihazi igin
parametrelendirme yazilmi”, el kitabinda ve [L040002ZU montaj
kilavuzunda bulabilirsiniz.
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9 Aksesuarlar

9.5 Kablo ve koruma cihazlan

9.5 Kablo ve koruma cihazlar

136

Sebeke ve motor kablolari yerel mevzuata uygun olctlerde olmalidir. Bunlar
s0z konusu yuk akimlarina uygun tasarlanmalidir. Anma akimlari Sayfa 118 ve
devaminda belirtiimistir. Belirtilen sebeke gerilimlerine uygun yalitima sahip
akim kablolari kullanilmalidir. PE kablolarinin gecirgenligi faz hatlarinin
gecirgenligi ile esit olmalidir (ayni kesit).

CE ve RCM gore EMC beklentilerin karsilanabilmesi icin, simetrik, tam (360°)
ekranli motor kablosu kullaniimalidir. Kagak akimlar nedeniyle yalitimin
yukuna hafifletmek icin burada dort damarli bir kablo onerilir. Sebeke
tarafinda ekranli bir kabloya gerek yoktur.

UL yonetmeliklerine gore bir kurulumda UL tarafindan ruhsatli sigortalar ve
+75 °C (167 °F) sicakliga kadar dayanan bakir kablolar kullaniimalidir. Motor
kablosu olarak, kesintisiz aliminyum borulu ve simetrik toprak kablolu Tip MC
veya koruyucu boru kullanilmiyorsa ekranli bir kablo kullaniimalidir. Motor
kablosunun uzunlugu parazit sinifina bagldir.

DIKKAT

Sigortalarin ve kablolarin secimi sirasinda daima yerlestirme
yerinde gecerli olan mevzuata uyun.
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9 Aksesuarlar
9.5 Kablo ve koruma cihazlar

Tablo 40: Sigorta ve atanmis kablo kesitleri

Cihaz tipi Anma calisma akimi  Girig akimi?) Sigorta iletken kesiti Motor kablosu
(L1/L,L2/N, L3, PE) (U, V, W, PE)

le I

A A A mm? AWG2  mm? AWG?
DE1...-121D4... 1.4 3.6 10 1.5 14 1,5 14
DE1...-122D3... 2.3 6.2 10 1,5 14 I3 14
DE1...-122D7... 2.7 7.3 10 1.5 14 1,5 14
DE1...-124D3... 4,3 11,3 153)/16 1.5 14 1,5 14
DE1...-12700... 7 174 20 25 12 1,5 14
DE1...-129D6... 9,6 23,2 32/303) 6 8 15 14
DE1...-341D3... 1.3 1.7 6 1.5 14 15 14
DE1...-342D1... 2,1 3.1 6 1.5 14 15 14
DE1...-343D6... 36 49 6 1.5 14 15 14
DE1...-345D0... 5 7 10 1.5 14 15 14
DE1...-346D6... 6,6 8,5 153/16 1.5 14 15 14
DET...-348D5... 85 10 153/16 1.5 14 15 14
DET...-34011... " 12 153/16 1.5 12 15 14
DE1...-34016... 16 16,5 25 4 10 2,5 12

1) sebeke tarafindaki faz akimi (sebeke sok bobinsiz)
2) AWG = American Wire Gauge (Kuzey Amerika pazari igin kodlanmis kablo adi)
3) AWG kablolamada UL uyumlu sigorta

Terminale baglanabilen kablo kesitleri ve kablo siyirma uzunluklari teknik
verilerde (= sayfa 116 ve devami) bulunmaktadir.
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9 Aksesuarlar
9.5 Kablo ve koruma cihazlan

Tablo 41: DE1...-12...cihazlar icin atanmis koruyucu cihazlar

Cihaz tipi Giris . Sigortalar (IEC) Sigortalar (UL), Branch-Protection, AWG kablolama gerekli
i
SCCR 14 kA SCCR 100 kA

1 fazh 2 fazh 1 kutup: 2 kutup: Typed, Siparis no

230 VAC 230V AC 2771V AC 480Y/277VAC  100kA  Bussmann
DET...-121D4... 36A 10A  FAZ-B10/IN  FAZ-B10/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 10A 10NZ01
DET...-122D3... 6,2A 10A  FAZ-B10/IN  FAZ-B10/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 10A 10NZ01
DET...-122D7... 7,3A 10A  FAZ-B10/IN  FAZ-B10/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 10A 10NZ01
DET...-124D3... 11,3A 16 A FAZ-B16/IN  FAZ-B16/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 15 A 16NZ01
DE1...-127D0... 174A 20A FAZ-B20/IN  FAZ-B20/2  20A  FAZ-B20/1-NA FAZ-B20/2-NA 20A 20NZ01
DE1...-129D6...  232A 32A FAZB32/IN  FAZB32/2  30A  FAZ-B30/1-NA FAZ-B30/2-NA 30A 32NZ02

1) sebeke tarafindaki faz akimi (sebeke sok bobinsiz)

Tablo 42: DE1...-34...cihazlari icin atanmis koruyucu cihazlar

Cihaz tipi  Giris Sigortalar (IEC) Sigortalar (UL), Branch-Protection, AWG kablolama gerekli
alami)
Iy
SCCR 14 kA SCCR 18 kA SCCR 100 kA
3 fazh 3 kutup: 3 kutup: Typed, Siparis no
400/480 V AC 480Y/277VAC  480Y/277V AC CCorT Bussmann
DET.. .- 1,7 A 6A  FAZB6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 6A BNZ01
341D3... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET.. .- 31A 6A  FAZB6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 6A BNZ01
342D1... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET.. .- 49 A 6A  FAZB6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 6A BNZ01
343D6. .. PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET.. .- 7A 10A FAZB10/3  PKMO-102) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 10A 10NZ01
345D0... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET.. .- 85A 16A FAZB16/3  PKMO-162) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 15A 16NZ01
346D6. .. PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET.. .- 10A 16A FAZB16/3  PKMO-162) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 15 A 16NZ01
348D5. .. PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET.. .- 12A 16A FAZ-B16/3  PKMO-162) 15A  FAZ-B15/3-NA3)  PKZMO-32+BK25/ 15 A 16NZ01
34011... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1.. .- 16,5 A 25A  FAZ-B25/3  PKMO0-252 25A  FAZ-B25/3-NA3  PKZMO-32+BK25/ 20A 25NZ02
34016... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0

1) sebeke tarafindaki faz akimi (sebeke sok babinsiz)

2) Benzer PKZM tiplerine izin verilir. Ancak agir yiik koruyucu burada motor igin dogrudan bir koruma fonksiyonuna sahip degildir.

3) Group-Protection (Grup-Koruma):
SCCR 14 kA, 3 kutup: 480 V/277 V AC FAZ-25/3-NA, DE1...-34... ile toplu girig akimi (I ) < 25 A arasindaki tiim kombinasyonlar igin
SCCR 10 kA, 3 kutup: 480 V/277 V AC FAZ-30/3-NA, DE1...-34... ile toplu giris akimi (I ) < 30 A arasindaki tiim kombinasyonlar igin
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9.6 Sebeke kontaktorleri DIL...

Resim 82: Tek fazli baglantida sebeke kontaktorl

—_

9 Aksesuarlar
9.6 Sebeke kontaktorleri DIL...

Burada belirtilen sebeke kontaktorleri hiz ayarli yolvericinin
DE1... devir sayisinin giris tarafindaki sebeke anma akimini Iy
sebeke sok bobinsiz olarak dikkate alir. Secim termik akimdan
sonra => It = lg (AC-1) belirtilen ortam sicakliginda gerceklesir.

DIKKAT

Sebeke kontaktord Gzerinden Jog isletimine izin verilmez
(Kapama ve acma arasindaki mola suresi = 30 s).

DILM12-XP1

P1DILEM

DILM
DILEM

DILM12-XP1

P1DILEM

Tablo 43: Atanmis sebeke kontaktorleri

Cihaz tipi Anma galigma akimi  Giris akimi?) Sebeke kontaktorii
le In AC-1ile55°C AC-1ile 60°C
A A Tip Tip

DET...-121D4... 14 36 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-122D3... 2.3 6,2 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-122D7... 2,7 7,3 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-124D3... 43 11,3 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-127D0... 7 17,4 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-129D6... 96 232 DILM7-.. .+DILM12-XP1 DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-341D3... 1.3 1.7 DILEM-... DILM7-...
DET...-342D1... 21 31 DILEM-... DILM7-...
DET...-343D6... 36 49 DILEM-... DILM7-...
DET...-345D0... 5 7 DILEM-... DILM7-...
DET...-346D6... 6,6 85 DILEM-... DILM7-...
DET...-348D5... 85 10 DILEM-... DILM7-...
DET...-34011... 11 12 DILEM-... DILM7-...
DET...-34016... 16 16,5 DILEM-... DILM7-...
1) sebeke tarafindaki faz akimi (sebeke sok bobinsiz)

sebeke kontaktdrleri ile ilgili teknik verileri HPL — Kontaktdrler DILEM ve DILM7 ana katalogunda bulabilirsiniz.
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9.7 Sebeke sok bobinleri DX-LN...

9.7 Sebeke sok bobinleri DX-LN...

Sebeke sok bobinlerinin atanmasi hiz ayarli yolvericinin DE1... anma giris
akimlarina gore gerceklesir.

Resim 83: Sebeke sok bobinleri DEX-LN...

9 Hiz ayarli yolverici DE1... anma akim sinirinda calisirsa, sebeke
sok bobini nedeniyle yaklasik % 4'lUk ux degerinde hiz ayarli
yolvericinin (U2) mdmkin olan maksimum c¢ikis gerilimi sebeke
geriliminin (U N) yaklasik % 96'sina dusurulur.

Bu cihazlar bir “lean DC Link,, ile tasarlandigindan DE1...-34...
hiz ayarli yolvericilerde sebeke sok bobininin ux degeri % 4
degerini asmamalidir.

J

Sebeke sok bobinleri akim Ust dalgalarinin yuksekligini yaklasik
% 30'a dusururler ve hiz ayarli yolvericilerin ve éne bagli
anahtarlama cihazlarinin dGmrunu uzatirlar.

, DX-LN... serisi sebeke sok bobinleri ile ilgili diger bilgileri
- ve teknik verileri ILO0906003Z montaj kilavuzunda

bulabilirsiniz.

J

140 DE1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com



9 Aksesuarlar
9.7 Sebeke sok bobinleri DX-LN...

Tablo 44: Atanmis sebeke sok bobinleri

Cihaz tipi Anma akimi Giris akimi) Sebeke Sebeke sok bobini
gerilimi
(50/60Hz)
le Iy ULNmax Tip le
A A vV A
DE1...-121D4... 14 3,6 240+10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D3... 2,3 6,2 240+10 % DX-LN1-006 6
DE1...-12207... 2,7 7,3 240+10 % DX-LN1-009 9
DE1...-124D3... 4,3 11,3 240+10 % DX-LN1-013 13
DE1...-127D0... 7 174 240+10 % DX-LN1-018 18
DE1...-129D6... 9,6 232 240+10 % DX-LN1-024 24
DE1...-341D3... 1.3 1.7 480+ 10 % DX-LN3-004 4
DE1...-342D1... 2,1 31 480+ 10 % DX-LN3-004 4
DE1...-343D6... 3,6 49 480+ 10 % DX-LN3-006 6
DE1...-345D0... 5 7 480+ 10 % DX-LN3-010 10
DE1...-346D6... 6,6 8,5 480+ 10 % DX-LN3-010 10
DE1...-348D5... 8,5 10 480+ 10 % DX-LN3-010 10
DE1...-34011... 1 12 480+ 10 % DX-LN3-016 16
DE1...-34016... 16 16,5 480+ 10 % DX-LN3-016 16

1) sebeke tarafindaki faz akimi (sebeke sok bobinsiz)
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9.8 Harici EMC filtresi

Parazit sonumleyici filtreler DX-EMC... hiz ayarli yolvericilerin DE1... diger
EMC parazit sonuimleyici filtrelerinde 1. ve 2. ortamda kullaniimasina
(IEC/EN 61800-3) ve daha blyuk motor kablo uzunluklari ile calismaya olanak
saglamaktadir.

Resim 84: Parazit sonumleyici filtreler DX-EMC12... ve DX-EMC34...

Harici parazit sonumleyici filtreler DX-EMC... dik olarak, hiz ayarli yolvericinin
DE1... sol tarafina monte edilmelidir.

Resim 85: Montaj diizeni (Ornek: DX-EMC34-019... ve DE1...-340... kasa tipi FS2)

% Harici EMC filtresinin DX-EMC... kullanima hazir baglanti
kablolari ¢atal kablo cariklari ile korunmustur.
Hiz ayarli yolvericiye DE1... baglanmak igin bu kablo cariklari
cikartiimalidir. DE1...'e baglanti kurulum bilgileri dogrultusunda
—> sayfa 44 (=> resim 31 ve => tablo 6) ve yerel mevzuata gore
gerceklesir.
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9.8 Harici EMC filtresi

LLyN 3 5 ®
::)f N7
\J\}@

Resim 86: Kullanima hazir baglanti kablosu uyarlanmasi

Catal kablo cariklar baglanti hemen uglarindan kesilmelidir [1]. Baglanti
kablolarinin bu sirada kisaltilmasindan kacinilmalidir. DE1..."in gUg¢
terminallerine dogrudan baglanmak icin (L/I1, L2/N, L3, PE) [4] kesilen kablo
uclar 8 mm kadar soyulmalidir [2]. Ihtiya¢ durumunda ve yerel mevzuat
dikkate alinmak kaydi ile bu siyriimis kablo uclarina yuksukler veya pimli kablo
cariklarn takilmalidir [3].

% DX-EMC... serisinin harici parazit sonumleyici filtresi ile ilgili
diger bilgileri ve teknik verileri IL04012017Z montaj kilavuzunda
bulabilirsiniz.

Tablo 45: Kalibre edilmis ve atanmis parazit sontimleyici filtre

Hiz kontrol cihazi Atanmis harici EMC filtreleri Motor kablosu uzunlugu
Tip EMC Kategori
C1[m2  c2[m] €3 [m]

Gerilim simifi 220/240 V

DE1...-121D4. . DX-EMC12-019-FS1 50 100 100
DE1...-122D3. .

DE1...-122D7...

DE1...-124D3. .

DE1...-127D0. .

DE1...-129D6. .. DX-EMC12-025-FS2 50 100 100
Gerilim simifi 380/400 V

DE1...-341D3. . DX-EMC34-008-FS1 50 100 100
DE1...-342D1... Bé:gmggijggg'm'm (@5

DE1...-343D6. . DX-EMC34-006-L

DE1...-345D0. . DX-EMC34-016-FS3 50 100 100
DE1...-346D6. . BéEmggiglgFSM

DE1...-348D5. .. DX-EMC34-016-L

DE1...-34011...

DE1...-34016. ..

1) DE1...-34...NN... ile kacak akimi azaltilmis filtre DX-EMC34-008-FS1-L kombinasyonundaki C1 kategorisinde
kisaltiimig mator kablosu uzunlugu
2) sadece hatta bagl olarak
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99 Motor sok bobinleri DX-LM3...

9.9 Motor sok bobinleri DX-LM3...

144

Kablolar cok uzunsa ¢ok sayida motor paralel baglanmissa bir motor sok
bobininin kullaniimasi onerilir. Motor sok bobini hiz ayarli yolvericinin DE1...
cikisina yerlestirilir. Bobinin anma c¢alisma akimi daima hiz ayarli yolvericinin
anma calisma akimi ile esit veya ondan buyuk olmak zorundadir.

Resim 87: Motor sok bobinleri DX-LM3...

Bir motor sok bobini kullanimindaki avantajlar

du/dt degerinin siniri,

Voltaj uclarini azaltma,

Konum akimlarini azaltma,

Motorun kullanim émruna iyilestirme (yalitim, depo)

Hicbir motor sok bobini kullanilmadiginda, motor hatti uzunluklar

e ekranlanmamis: 125 m
e Ekranlanmis: 65 m (+ yakl. 50 % motor sok bobini, max. 150 m)

% llgili EMC parazit siniflarinda (C1, C2, C3'in 1. ve 2. ortam)
IEC/EN 61800-3'e gore izin verilen maksimum motor kablosu
uzunluklarini dikkate alin.

Hiz ayarli yolvericinin DE1... cikisinda bir motor sok bobininin kullaniimasi,
esit veya farklianma verilerine sahip ¢cok sayida motorun paralel galistirildiklar
durum igin de onerilir. Burada motor sok bobini paralel baglanma nedeniyle
toplam direnci ve gerileyen toplam enduktiviteyi denklestirir, kablolardaki
yuksek dagilma kapasitesinin bastirir.

DX-LMS... serisi motor sok bobinleri ile ilgili diger bilgileri
- ve teknik verileri ILO0906003Z montaj kilavuzunda

bulabilirsiniz.

DIKKAT
Sinus filtreleri DE1’in motor ¢ikisinda kullaniimamalidir!
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9 Aksesuarlar

99 Motor sok bobinleri DX-LM3...

Cihaz tipi Atanmis motor sok bobini
Gerilim sinifi Tip Anma
calisma
akimi
|e
200 - 240V 380 - 480V A
DE1...-121D4...  DE1...-341D3... DX-LM3-008 5
DE1...-122D3...  DET1...-342D1... DX-LM3-008 5
DE1...-122D7...  DET1...-343D6... DX-LM3-008 5
DE1...-124D3...  DET1...-345D0... DX-LM3-008 5
DE1...-127D0...  DET1...-346D6... DX-LM3-008 8
DE1...-129D6...  DET...-348D5... DX-LM3-011 1
- DE1...-34011... DX-LM3-011 1
- DE1...-34016... DX-LM3-016 16
Uyarilar:

DEA1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com

Motor sok bobininin maksimum baglanti gerilimi (Upax): 750 V +% 0

Gikis frekansinin izin verilen maksimum frekansi f2: 200 Hz
DE1'in izin verilen maksimum anahtarlama frekansi (fpwm) : 24 kHz (= P-29)
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10 Hata mesajlan

10 Hata mesajlari

Hiz ayarli yolverici (DE1...) dahilide ¢ok sayida denetim fonksiyonuna sahiptir.
Usullne uygun isletim durumunda bir sapma algilandiginda bir hata mesajl
gosterir:

e SdUrdcd durur,

Status LED'i kirmizi yanar,

Fault Code LED'i kirmizi yanar (bkz. Hata listesi),
Role kontagi (Kontrol terminali 13/14) acar.

M
O Run

QO Status
QO Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

M

Resim 88:Hata mesajli LED gostergeleri

Bir hata mesaji mevcutsa Status LED'i surekli kirmizi yanar. Fault Code
LED'i yanip sdnme sayisi ile (impuls) s6z konusu hataya dikkat ¢ceker.

ki saniyelik bir moladan sonra yanip sénme sayisi tekrarlanir (Yanip sénme
frekansi: 2 Hz). Pratikte en sik ortaya ¢ikan hata mesajlari hiz ayarli
yolvericinin DE1... kasasinda gosterilmistir.

Tablo 47: Hiz ayarli yolvericinin DE1... kasasinda Uzerindeki hata mesajlar

Fault Code (Hata kodu) 2 HZ'lik ve 2 saniye Hata mesajinin anlami
(Kasa iizerindeki baski) molali cevrimsel
yanip sonme frekansi

1 pulse - overload 1x Termik motor agiri yiikii
2 pulses - external fault 2x Harici hata mesaji

3 pulses - over voltage 3x Asir gerilim

4 pulses - over current 4x Asir akim

5 pulses - over temperature 5X Sicaklik fazla yiiksek

Sebekede gerilim dustugunde yesil Run LED'i soner ve iki kirmizi Status ve
Fault Code LED'i 2 HZ'lik bir frekansla senkron olarak yanip soner.

Sebeke gerilimi acildiginda veya dondigiinde, iki es zamanli yanip sénen
Status (durum) ve Fault Code (Hata Kodu) LED'leri anahtarlamali glg
kaynaginin calistigini ve LED yanip baslamadan once DE1... hiz ayarli
yolvericinin calisma durumu kontrol edilecegini bildirir.
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10 Hata mesajlan
10.1 Hata mesajinin onaylanmasi (reset edilmesi)

Hiz ayarli yolvericinin DE1... dahili bir iletisim hatasinda (CPU hatasi) yesil
Run LED'i soner ve iki Status ve Fault Code LED'i sUrekli kirmizi yanar veya
2 Hz frekansinda sari ve kirmizi olarak dontsdmld yanip sonerler. => Hiz
ayarli yolverici (DE1...) anzal ve degistiriimek zorundadir.

10.1 Hata mesajinin onaylanmasi (reset edilmesi)

10.2 Hata gecmisi

% Hizayarli yolvericinin DE1... fabrika ayar Auto-0 (P-30)'dur.

Bu, bir hatanin giderilmesinden sonra otomatik bir yeniden
calistirmanin olmayacagi, bir reset islemi yapilmasi gerektigi
anlamina gelir. Bu durumda serbest birakma icin yukselen bir
kenar gereklidir. Serbest birakma (D11 veya DI2) burada 10 V
ile koprulenehbilir.

Hata mesajlan asagidaki gibi onaylanabilir:

besleme geriliminin kapatilmasi ve tekrar acilmasiyla,

serbest birakma sinyalinin (FWD, REV, ENA) kapatilmasi ve tekrar
acllmasiyla,

harici kontrol panellerinde STOP tusuna basilarak (DX-KEY-...),
Modbus RTU, SmartWire-DT, PC (drivesConnect) vb. baglantilar
Uzerinden.

Son hata mesaijlari ortaya cikis siralarina gore (en yeni hata ilk siradadir) ve
P-13 parametresine kaydedilir.

Hata hafizasi (P-13) asagidaki Uzerinden okunabilir:

opsiyonel harici kontrol paneli (DX-KEY-...),
parametrelendirme yazilimi drivesConnect,
Modbus RTU,

SmartWire-DT,

CANopen — eger DE11-...

sonra da sakli kalir.

DX-KEY-LED2 kontrol paneli Uzerinden sadece son ve bundan ¢
onceki hata gosterilebilir.

% Hata hafizasi silinemez. Hafiza fabrika ayarinin yuklenmesinden
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10.2 Hata ge¢misi

Asagidaki ornek hata hafizasinin DX-KEY-LED2 kontrol paneli ile cagriimasini
gostermektedir:

Goriiniim Aciklama
(] M .
01 Isletim durumu Stop.
@K OK tusuna 2 saniye igin basin.
- -
,'—' - ":"" " — En son gagrilan parametre gdsterilir ( 6rnegdin P-00)
- Bu sirada son gdsterge yeri yanip séner.
@)
[ I e
~ = 1" Ok tuslari A (UP)veya ¥ (DOWN) ile hata hafizasini P-13 segin ve
- OK-tusuna basarak onaylayin.

p— e = Son hata mesajt:
LI -y ,'— Ornek: P - JE F (Parameter default):

- = Fabrika ayari yiklendi.
@ Ok tusu A (UP) ile bir sonraki hata mesajina gegis yapin.
Sondan bir énceki hata mesaj:
" " - " ,"—' " ,’— Ornek: L - /ol E (Diistik gerilim mesaji).
ot - e o Sag ondalik nokta yanip séner (= sondan bir dnceki hata mesaji).
@ Ok tusuna A (UP) basildiginda sondan ikinci hata mesaji gdsterilir.
Sondan ikinci hata mesajt:
— — Ornek: £ - £~ P (Harici hata mesaji).
'l_ - 'l_ - ,l_l Sagdaki iki ondalik nokta yanip stner (= sondan ikinci hata mesaji)
Ok tusuna A (UP) tekrar basildiginda sondan tglincti hata mesajl
@ gosterilir.
Sondan (glincil hata mesaji::
Hi_11_1 L Ornek: I - /ol E (Diisiik gerilim mesaj))
() I Sagdaki ti¢ ondalik nokta yanip séner (= sondan tiglincti hata mesaji)
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10 Hata mesajlan
10.3 Hata listesi

Asagidaki tabloda hiz ayarli yolvericinin DE1... hata mesajlari bulunur, bunlarin
muhtemel sebepleri ve yardim onlemleri:

LED gosterge Fault Code (2 Hz + 2sn) = Yanip sdnme sayisi arti

2 saniye mola suresi

Modbus RTU [hex] = Modbus uzerinden onaltilik hata kodu
Gosterge DX-KEY-LED2 = Opsiyonel DX-KEY-LED2 kontrol panelinin 7
bolumlu gostergesinde hata kodu

Tablo 48: Hata mesajlari

LED
gosterge
Fault Code

(2 Hz + 2s)V

Modbus
RTU

[hex]

Gosterge

Aciklama

DX-KEY-LED22)

Muhtemel sebep/¢oziim dnerileri

1x

04

E-EFP

Termik motor agiri yiiki

Ondalik noktalar yanip séniiyorsa veya L bir harici kontral
panelinde gésteriliyorsa, P-08 altinda ayarlanan motor akimi
asilir. % 100 'den fazla bir zaman diliminde kapatma
gerceklesir (I x t degeri).

—> Motorun yiikiinii azaltin veya hizlanma siiresini uzatin
(P-03).

—> Motor giig levhasindaki akim bilgisini ve P-08'deki
degeri ve motorun anahtarlama tiirtinti kontrol edin (yildiz,
ticgen).

2x

0B

E-Er /P

Harici hata mesaji

Terminal 3 (DI3)'e kumanda gerilimi (H seviyesi)
konfigtirasyonda EXTFLT (P-15=1, 3, 5, 7, 9) kapatildi.
—> Bu konfigiirasyona bir termistor baglysa motorun
sicakligini veya harici sensorleri kontrol edin.

3x

06

OUal E

Asiri gerilim

DC barada agiri gerilim

—> Sebekenin besleme geriliminin yiksekligini kontrol edin.
—> Hata mesaji frenleme islemi sirasinda ortaya gikarsa
jeneratorden gelen enerji gok yiiksektir. Bu durumda
yavaslama siresini P-04 artirin.

4x

03

]

Asiri akim

Serbest birakmadan veya baslama komutundan hemen
sonra hata mesaji

—> Motor baglantisini faz veya toprak kagag agisindan
kontrol edin.

Baslama safhasinda hata mesaji:

—> Motorun serbest déniip ddnmedigini kontrol edin (kilitli,
mekanik fren),

—> Motorun anahtarlama tiirint kontrol edin (yildiz, tiggen),
—> Hizlanma stiresini P-03 uzatin,

—> Baslangig gerilimini P-11 digtrtn.

Sabit devir sayisinda hata mesaji

=> Siiriictiyd asin yik (Sok yiikii) veya hatali fonksiyon
acisindan kontrol edin.

Hiz degistirmede hata mesaji

—> Siriictiyd osilasyonlu ytikler agisindan kontrol edin

( 6rnegin pompalar ve fanlar gibi akis saglayan
makinelerde).
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LED
gosterge
Fault Code

(2 Hz + 2s)V

Modbus
RTU

[hex]

Gosterge
DX-KEY-LED22)

Aciklama

Muhtemel sebep/coziim onerileri

5x

08

Sicaklik fazla yiksek

Dahili sogutma govdesinde asiri sicaklik

Latfen kontrol edin:

—> Ortam sicakligi spesifikasyona uyuyor mu?

—> Hizayarliyolvericideki (DE1...) hava sirkiilasyonu yeterli
mi (listte ve altta serbest alanlar)?

—> Havalandirma yariklarinda yabanci maddeler var mi?
—> Dahili fanli cihazlarda: Fan ¢aligiyor mu?

6 x

05

PS-ErF

Gig boltimi hatasi

Giig bolmesinin ¢ikisindan hata mesajl.

—> Motor olan baglantiyi kontrol edin (kisa devre, toprak
kagag).

=—> U, V, W terminallerindeki kablolari gikartin.

—> Hata mesaji sifilanamiyorsa, liitfen en yakindaki Eaton
temsilciligine bagvurun.

7x

oc

5C-ErF

Haberlesme hatasi

—> RJ45 arabiriminden harici cihazlara olan baglantiyi
kontrol edin.

—> Bir agda her cihazin agik (bir kerelik) bir adrese sahip
olmasini saglayin.

8x

0A

P-dEF

Parametreler igin fabrika
ayari

Parametreler igin fabrika ayar yiklendi.
—> Harici kontrol panelinin STOP tusuna basin.

9x

FLE-dc

DC artik dalgalanma

DC bara geriliminde gok yiiksek artik dalgalanma.

—> Sebeke geriliminin her t¢ fazinin da mevcut ve sebeke
fazlari arasindaki gerilim farkinin % 3'tin altinda olmasini
kontrol edin.

—> Motor yiikiinii azaltin.

—> Hata mesajl sifirlanamiyorsa, litfen en yakindaki Eaton
temsilciligine basvurun.

H-20F

Live-Zero hatasl

Al1'deki akim sinyali 3 mA'in altina diist.
—> Akim kaynagini ve kontrol terminalleri 4 ve 0V'ye giden
kablolar kontrol edin.

1M x

09

U-t

Sicaklik fazla distik

Ortam sicakhigi -10 °C'den diistik (don).
—> Ortam sicakligini -10 °C'nin iizerindeki degerlere
ylikseltin.

12 x

Eh-FLE

Termistor hatas!

Dahili sogutma govdesinde hatali termistor.
Liitfen en yakin Eaton temsilciligine bagvurun.

13 x

dAEAR-F

Veri hatasi

Degistirilen parametreler hafizaya kaydedilmedi

(Flash hafiza) ve fabrika ayari tekrar ytiklendi.

—> Problem tekrar ortaya cikarsa liitfen en yakin Eaton
temsilciligine bagvurun.

1) Fault Code LED'inin 2 saniyelik molali 2 Hz yanip sénme frekansi
2) Opsiyonel, harici kontrol paneli

150

DE1... - Hiz ayarh yolverici 06/26 MNO40011TR Eaton.com



11 Parametre listesi

Asagida hiz ayarli yolvericinin DE1... tUm parametrelerine genel bir bakisi ve

11 Parametre listesi

kisa bir tanimi bulacaksiniz.

Kullanilan kisaltmalar asagidaki anlamlara sahiptir:

Kisaltma Anlami
Panel Code Panel Code — parametrenin drivesConnect parametrelendirme yazilimindaki harici kumanda
uinitelerinin DX-KEY-LEDZ gdstergelerindeki ad!.
Panel Code') Parametrenin degerleri baska bir giicteki hiz ayarli yolvericisine (DE1...) kopyalanirken
aktarilamaz.
RUN Parametreye calisma sirasinda erisim hakki (Calisma mesaji Run)
STOP Parametreye erisim hakki sadece STOP modunda
ro/rw Parametrenin okuma ve yazma hakki:
ro = yazma korumal, sadece okumak igin (read only)
rw = okuma ve yazma (read and write)
Adi Parametrenin kisa ad
Deger e Parametrenin ayar degeri
e Deger araligi
o (Gosterim degeri
DS Fabrika ayari (Parametrenin teslimat durumundaki degeri)
Parantez icindeki degerler 60 Hz'de fabrika ayarlaridir.
Sayfa Bu el kitabinda parametrelerin ayrintili olarak tanimlandigi sayfa sayisi

Tablo 49: Parametre listesi

Panel Code

Modbus ID

RUN, STOP

ro/rw

Adi

Deger DS Aciklama

Sayfa

_|U
o
=

129

2]
4
o
-

2

f-maks

P-02 - 300.0 Hz 50 Hz Matorun devir sayisi igin dst limiti ayarlar.
(60 Hz)

Bu, “f-min” ve 5x “Motor Nom Frequency” arasinda
herhangi bir degere ayarlanabilir.
“Motor Nominal Speed” (P-10) =0, maksimum devir sayisi
limiti Hz olarak gdsterilecektir.
“Motor Nom Speed” (P-10) > 0, maksimum devir sayisl
limiti dev/dk olarak gésterilecektir.

P-02

130

STOP

rw

f-min

0 Hz - P-01 0 Hz Motorun devir sayisi igin alt limiti ayarlar

Bu, 0 ve “f-max” (P-01) arasinda herhangi bir degere
ayarlanabilir

“Motor Nom Speed” (P-10) = 0, Hz olarak minimum devir
sayisi limiti gdsterilecektir. “Motor Nom Speed”

(P-10) > 0, dev/dk olarak minimum devir sayisi limiti
gosterilecektir.

88

P-03

131

RUN

r'w

t-hizlan

0,1-300s 50s Saniye olarak hizlanma rampasi siiresini ayarlar.

“t-acc”de zaman araligi sifirdan “Motor Nom Frequency”
(P-09) seviyesine hizlanmast igin gegen siireyi ifade eder.

88
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11 Parametre listesi

Panel Code

Modbus ID

RUN, STOP

ro/rw

Adi

Deger

DS

Aciklama

Sayfa

©
o
S

132

N

o)
=

2

t-yavasla

0.1-300s

50s

Saniye olarak yavaslama rampasi siiresini ayarlar.

“t-dec”de zaman araligl “Motor Nom Frequency” (P-09)
seviyesinden sifira yavaglamasi igin gegen siireyi ifade
eder.

P-05

133

RUN

Durdur Modu

0,1

Sirtictintin etkinlestirme sinyalinin kaldiriimasi
durumunda siirticti tarafindan yapilacak eylemi belirler.

0: Yanasma. Sinyali etkinlestir kaldinldiginda, strtici
cikisi hemen devre disi birakilir ve motor durdurmaya
yanasacaktir (avara kasnak).

1: Yiikselme. Sinyali etkinlestir kaldirldiginda, “t-dec” (P-

04) tarafindan kontrol edilen hizla siiriicti durdurmaya
yiikselecektir.

89

P-06

134

STOP

EnerjiOptimizer

0.1

Enerji optimizasyonu aktif oldugunda, yiike bagli olarak
motor gerilimi dinamik olarak degisir. Bu, 6nemli l¢lide
enerji tliketimini azaltma ve hafif yiikte motora uygulanan
azaltilmis gerilim ile sonuglanir. Bu ¢alisma modu, yiik
durumlarinin aniden dnemli dlgiide arttirilabilecegi
dinamik uygulamalar icin daha az uygundur.

96

p-071)

135

STOP

rw

Motor Nom
Gerilim

50 - 500 V

220V,
230V,
380V,
400V,
460 V

Motor nominal gerilimini tanimlar.

CGikis frekansi “Motor Nom Frequency”ndan (P-09) biyiik
oldugunda, ¢ikis gerilimi “Motor Nom Voltage” (P-07)
tarafindan ayarlanan seviyede kontrol edilir.

92

p-08")

136

STOP

Motor Nom Akim

(10-100 %) x l¢

Anma motor akimi.

Devir sayisi baslaticida “Motor Nominal Current” ayarini
yaparak, motor agir yiik korumasi motor nominal
degerlerine uyacak sekilde yapilandirilir.

Olgtilen motor akimi “Motor Nominal Current” degerini
gectiginde, ekranda ondalik ayraglari asiri yik durumunu
gdstermek igin yanip sénecektir.

Bu durum devam ederse, motorun termal agir yikiind
onleyerek ve | £ - £ - P gdstererek, siirlicti sonunda
acacaktir.

92

P-09

137

STOP

rw

Motor Nom
Frekans

20,0 - 300 Hz

50 Hz
(60Hz)

Motor nominal frekansi.

Bu, “Motor Nom Voltage“nin matora uygulandig
frekanstir. Bu frekansin altinda, uygulanan motor gerilimi
azaltilacaktir. Bu frekansin Gstiinde gerilim “Motor Nom
Voltage” ile sinirli kalir.

92
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11 Parametre listesi

Panel Code

Modbus ID

RUN, STOP

ro/rw

Adi Deger DS

Aciklama

Sayfa

o
N

-10

138

w
4
o
-

2

0/200 - 0
15000 rpm
(18000 rpm)

Motor Nom Devir
Sayisi

Nominal motor devir sayisi

P-10: 0: Hz olarak motorun devir sayisi gosterilecektir.
P-10 > 0: dev/dk olarak devir sayisi ile ilgili parametreler
(f-max, f-min vh.) gésterilecektir.

Motorun yiike bagli olarak kaymasi bakimindan
dengeleyerek degisen yiik durumlari altinda matorun mil
devir sayisi sayisinin korundugu hallerde, kayma
dengelenmesi de etkinlestirilir.

“Motor Nom Speed”: motor senkron devir sayis! (6rnegin,
2-kutuplu 50Hz motor igin 3000dev/dk), kayma
dengelemesini etkinlestirmeden dev/dk olarak devir sayisi
gosterilebilir.

P-11

139

RUN

V-Yikseltme 0,0-40,0% =

Diisiik devir sayisi ve baslangig torkunu iyilegtirmek
amaclyla, distk cikis frekansinda uygulanan motor
gerilimini arttirmak icin gerilim kullanilir.

Asin gerilim yiikseltme seviyeleri, artan motor akimina ve
sicakhigina neden olabilir ve cebri havalandirma
gerekebilir.

96

P-12

140

RUN

rw

Lokal ProsesVeri 0,1,...13 0
Kaynagi

Komut ve Referans Kaynaklarinin Lokal Konfigiirasyonu

0: Terminal Kontroli. Stiriicti kontrol terminallerine
uygulanan sinyallere direkt olarak yanit verir.

1: Tek-Yonlt Tus Takimi Kontrolii. Siriict, dahili/harici
veya uzaktan Tus Takimi kullanilarak sadece ileri yénde
kontrol edilebilir

2: Iki-Yonlti Tus Takimi Kontroli. Siirticti, dahili/harici veya
uzaktan Tus Takimi kullanilarak ileri ve geri yonlerde
kontrol edilebilir. Tug Takimi BASLAT diigmesine basmak
ileri ve geri arasinda gegis yapar.

3: Modbus Kontrolii. Modbus RTU haberlesme araciligiyla
kontrol.

4: CANopen, dahili rampa zamani (yalnizca DE11 igin)

5: CANopen, CANopen ile rampa (yalnizca DE11 igin)

9: PROFIdrive telegrami Cihaz Kontrolii ve hiz referansi.
10: PROFIdrive telegrami Cihaz Kontroli ve terminal hiz
referansi.

11: Terminal Kontrolt ve PROFIdrive telegrami Cihaz hiz
referansi.

12: PROFIdrive telegrami (kontrol, ayar noktasi degeri):
Haberlesme kesilirse, sistem otomatik olarak yerel
kontrole geger.

13: PROFIdrive telegrami Cihaz Kontrolii ve hiz referansi.
Dijital giris, etkinlestiri ayarlar.

102f

P-131

141

STOP

ro

Son Hata1 PDP — ddrdiincti (son) -
Son Hata4 PDP hata

Son Ariza

112

P-14

142

RUN

'w

Parola 0 - 65535 0

Genigletilmis parametre kiimesine erisim saglamak igin
parola girisi.

Girilecek deger P-38 tarafindan belirlenir (Varsayilan:
101). Genisletilmis parametreler erisilebilirdir.

1

Genisletilmis parametre arahigi (Erisim sifresi: P-14 = 101 fabrika ayarinda)
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11 Parametre listesi

Erisim Adi Deger DS Aciklama
yetkisi
2 8 5
§ E E g ©
S T 2 = =
& = 2 ¢ 3
P-15 143 STOP  rw DI Yapilandirma 01 ..9 0 Kumanda terminallerinin fonksiyonu 95,
Segme P-12 =0 ile kontrol terminalleri DI1 ile DI4 asagidaki 102
fonksiyonlara ayarlanabilir:
Mode | DI | DI2 DI3 Al/DI4
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
6 FWD | REV up DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Hatirlatma:
Kontrol terminallerinin atanan fonksiyonlari P-12'deki ayar
degerine bagimlidir.
P-16 144 STOP  rw Al1 Sinyal Araligi 0,123 0 Segilen kaynak tipi icin Analog Girig 1'i yapilandirir. 110
0-10V
0-20mA
t4 - 20 mA (Tel kopmasi durumunda agar)
r4 - 20 mA (Tel kopmasi durumunda f-fix1 (P-20)'ye
yikselir)
P-17 145  RUN rw Al1 Kazang 0,10 - 2.500 1.000 Analog Giris 1 Olceklendirmesi 110
Cikis degeri = Giris degeri * Olgeklendirme.
Ornek: P-16=0- 10V, P-17 = 2,000:
5 V'ta motor maksimum devir sayisinda ddner (P-01)
(5V*2=10V)
P-18 146 STOP  rw Al1 Ters cevir 0,1 0 Bu parametrenin 1'e ayarlanmasi analog giris lojigini 110
tersine gevirir.
0: 0V =minimum frekans / 10 V = maksimum frekans
1: 0 V = maksimum frekans / 10 V = minimum frekans
P-19 147  STOP  rw DI3 Lojik 0,1 0 Bu parametre dijital giris 3 lojigini tanimlar. g5
0: Yiiksek = Tamam, Diisiik = Ariza
1: Distik = Tamam, Yiksek = Ariza
(P15 1, 3,5, 7 veya 9 olarak ayarlandiginda (harici ariza))
P-20 148 STOP  rw f-Sabit1 P-02 - P-01 20 Hz Onceden Ayarlanmis Sabit Frekans 1 101
Deger f-min ve f-max arasinda ayarlanabilir.
Secim dijital kontrol sinyali araciliiyla yapilir.
P-21 149  STOP rw f-Sabit2 P-02 - P-01 30 Hz Onceden Ayarlanmis Sabit Frekans 2 101
Deger f-min ve f-max arasinda ayarlanabilir. Secim dijital
kontrol sinyali araciligiyla yapilir.
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11 Parametre listesi

Erisim Adi Deger DS Aciklama
yetkisi
£ = 8
o 2 &
s T 2 £ <
¢ i ENE =
P-22 150  STOP  rw f-Sabit3 P-02 - P-01 40 Hz Onceden Ayarlanmig Sabit Frekans 3 101
Deger f-min ve f-max arasinda ayarlanabilir. Secim dijital
kontrol sinyali araciligiyla yapilir.
P-23 151 STOP  rw f-Sabitd P-02 - P-01 50 Hz Onceden Ayarlanmis Sabit Frekans 4 101
Deger f-min ve f-max arasinda ayarlanabilir.Segim dijital
kontrol sinyali araciligiyla yapilir.
P-24 152 RUN rw Dijital Referans 0.1,23 0 Tus Takimi kontroliinde kullanildiginda BASLAT 108
Reset Modu komutunda veya terminallerde YUKARI/ASAGI komutlari
aracihigiyla kontrol edildiginde siriictiniin davranigini
tanimlar.
0: Minimum devir sayisinda baslat
1: Kapatmadan dnce en son devir sayisi ile baglat
2: Minimum devir sayisinda baglat (Otomatik-r)
3: Kapatmadan 6nce en son devir sayisi ile baslat
(Otomatik-r)
Otomatik r: Tus Takimi BASLAT ve DURDUR diigmeleri
devre disi birakilir. DET terminallerde BASLAT komutu ile
baslar.
P-25 153 STOP  rw DCFren 0,123 0 DC frenleme etkinlestirildiginde, durumlari ayarlar. 99
0: KAPALI
1: Durdurmada ACIK
2: Yolverme dncesi AGIK
3: Yolverme dncesi ve Durdurmada AGIK
P-26 154 RUN rw t-DCBrake@ 0-10s 00s Durdurmada DC frenleme siiresi ve Yolverme dncesi 99
Durdurma
p-27 155  RUN rw DCFrenGerilimi (0-100 %) P-07 0,0s DC frenleme sirasinda motora uygulanan “Motor Nom 99
Voltage” yiizdesi olarak DC gerilimin miktari.
P-28 156 RUN rw f-DCBrake@ 0-P-01 00Hz Yavagslama asamasi sirasinda DC frenlemenin bagsladigi 99
Durdurma Hz olarak ¢ikis frekansi.
“DURDUR Modu" yanagsmaya ayarlanirsa, DC frenleme
durdurma komutunda hemen baslar.
P29V 157  STOP  rw Anahtarlama 4 -32 kHz 16 kHz Gtig kati anahtarlama frekansi. =
Frekansi 10 - 20 kHz Daha yiiksek frekans motordan duyulabilecek '1slik" sesini

azaltir ve siirlicti icinde artan 1s1 kayiplarina karsin, ¢ikis
akimi dalga seklini iyilestirir.
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Panel Code

Modbus ID

RUN, STOP

ro/rw

Adi

Deger

DS

Aciklama

Sayfa

©
wW
o

158

w
4
o
-

Baslat Modu

EdgE-r,
Auto-0 -

Auto-9

Auto-0

Dijital girigi etkinlestirme ile ilgili stirictiniin davranigini
tanimlar ve ayrica otomatik yeniden baglatma
fonksiyonunu yapilandirir.

Kenar-r : Giicii agmay! veya sifirlamay! takiben, bir
baslatma sinyali (ILERI/GERI) hala mevcutsa, siriicti
calismaya baglamayacaktir. DE1'i baglatmak igin yiikselen
kenar gereklidir.

Otomatik-0 : Giicli agmay! veya sifirlamayi takiben, Dijital
Giris 1 kapaliysa stiriicti otomatik olarak galismaya
baslayacaktir.

Otomatik-1to 9 : Bir agmay takiben, siirticti 20 saniye
araliklarla yeniden baslatmak igin en fazla 9 girisimde
bulunacaktir. Sayaci sifirlamak igin stiriictintin gictinin
kapatilmasi gerekir. Yeniden baglatma girisimleri sayisi
sayilir, siirticti son girisimde baglatmakta basarisiz olursa,
strticti agar, kullanicinin arizayr manuel olarak
sifirlamasini gerektirir.

DIKKAT: Bir otomatik yeniden baslatma sadece kontrol
komutlari terminaller araciligiyla verildiginde miimkindr
(P-12=0ve P-12=11).

P-31

159

RUN

Asin Gerilim
Kontrol

0.1

Asiri gerilim kontroli, motordan DC baraya rejeneratif
enerji geribildirimi durumunda sriictiniin agmasini 6nler.
Devre digi birakildiginda, stirticti motoru gok hizli
yavaslattiinda motor rampa stirelerini otomatik olarak
arttirmak yerine, strticti “Asiri Gerilim” ile agilacaktir.

0: ACIK. Asiri Gerilim Kontroldr etkinlestirildi
1: KAPALI. Asiri Gerilim Kontrolér devre disi birakildi

89

P-32

160

STOP

rw

Oto Termal
Yonetimi

0,1

OtoTermalYonetimi

Devre disi birakildildiginda, siiriicti 1sindiginda stiriicti
otomatik olarak gti¢ kati anahtarlama frekansini azaltmak
yerine “Asiri Sicakligi” (Switching Frequency) acacaktir.
0: ACIK. Termal yonetim etkinlestirildi

1: KAPALI. Termal yonetim devre digi birakildi

145

P-33

161

STOP

rw

T-Hafiza Etkin

0,1

Etkinlestirildiginde, motor termik hafiza tutma fonksiyonu
bir sonraki glic agmada baslangic dederi olarak bu
kaydedilen degeri kullanarak, siirlicii glic kapatmada
hesaplanan motor termik gegmigini kaydedecektir. Bu
fonksiyon devre disi birakilirsa, motor termik gegmisi her
giic agmada resetlenir.

0: ACIK. Termal hafiza etkinlestirildi
1: KAPALI. Termal hafiza devre digi birakildi

%)

P-34

162

RUN

PDP-Adres

Haberlesme aginda benzersiz stirticti adresi OP bus ve
CANopen igin. Modbus adresi P-47 olarak ayarlanacaktir.
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11 Parametre listesi

Erisim Adi Deger DS Aciklama
yetkisi

£ 2 8

o 2 &

e g =z B 2

& = 2 g 3

P-35 163  RUN w RS485-0 Baudrate  0,1,2,3,4 4 RS485 Baud Hizi -
0: 960 Bit/sn
1:19,2 kBit/sn
2: 38,4 kBit/sn
3: 57,6 kBit/sn
4:115,2 kBit/sn

P-36 164  RUN rw Modbus RTUO 0,1,...8 0 Modbus RTUO COM Zaman agimi -

Haberlesme
Zaman Asimi Haberlesme kaybi ve sonugcta yapilan eylem arasindaki
stre.
“0" ayari haberlesmeler agmasindan sonraki eylemi devre
disi birakir.
t: stire asilirsa sirlciinin agacagini gosterir.
r: stire asilirsa sirlictiniin durdurmaya yikselecegini
gosterir.
0: eylem yok
1:130 msn
2:1100 msn
3: 11000 msn
4: 13000 msn
5:130 msn
6: 1100 msn
7:1 1000 msn
8:r 3000 msn

p-37 165 STOP  rw Parametre Ayari 0.1 0 Fabrika parametre ayarlarini geri yiikler. 112

P-38 166 RUN rw Parola Seviyesi2 0-9999 101 Genigletilmis parametre kiimesine erisim saglamak igin 1M
kullanilan parolay! tanimlar (Seviye 2). P-14 araciligiyla
erigim.

P-39 167  RUN rw Parametre Kilit 0,1 0 Parametrelerin kilitlenip kilitlenmeyecegini belirler M
0: KAPALI. Ttim parametreler erigilebilir ve degistirilebilir
durumdadir
1: ACIK. Parametre degerleri gdsterilebilir, ama
degistirilemez. Bir uzaktan tus takimi bagli ise,
parametreler kilitli ise uzaktan tus takimi ile onlara
erisilemez.

P-40 168  RUN rw Aksiyon@ 01,234 0 Device reaction after occuring of “Haberlesme Kaybi”. -

Haberlesme Kaybi Possibilities device dependent
SWD Ana Bilesen haberlesme kaybindan sonra siiriicii
reaksiyonu. Ana Bilegen haberlesme kaybi gecikme siiresi
“Modbus RTUO COM Zaman agimi” (P-36) tarafindan
ayarlanir
0: Reaksiyon yok, calismaya devam
1: Uyari ayarla, calismaya devam
2: durdurma (yiikselme etkinlestiriimisse)
3: durdurmaya yanasma
4: Ac
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Panel Code

Modbus ID

RUN, STOP

ro/rw

Adi

Deger

DS

Aciklama

Sayfa

_|U
S
=

169

o)
=

N

2

ParametreErigimi

0,1

Parametre Erigimi

0: Ttim parametreler herhangi bir kaynak tarafindan
degistirilebilir.

1: Ttim parametreler kilitlidir; sadece SWD Cihaz
tarafindan degistirilebilir.

P-42

170

RUN

rw

f-BantAtlamal

0 Hz- P-01

0 Hz

Atlama frekansi bant genisligi

Uygulamada mekanik rezonanslari énlemek igin,
stirtictiniin kararli durumda galismadigi f-Skip1 etrafindaki
frekans araligini tanimlar.

P-43

17

RUN

rw

f-Atlal

0 Hz - P-01

0 Hz

Striictintn kararli durumda ¢alismadigi f-Skip-Band1
tarafindan tanimlanan frekans bandinin merkez noktast.

P-44

172

RUN

Al1 Ofset

-2.500 - 2.500

0.000

Analog Giris 1 Ofseti

P-45

173

RUN

YanginModu
Fonksiyon

01,234

0

Yangin Modu'nu kullanan uygulamalarda cihaz islevini
tanimlar.

P-15igin izin verilen ayarlar, terminal 3'e EXTFLT (yani
P-15=1, 3,5, 7, 9) islevinin atandigi ayarlardir.

LED durumu, Yangin Modu'nda galismayi gésterir (3 yanip
sonme, 2 saniye duraklama).

Yangin Modu sirasinda etkinlestirme sinyallerinin (START,
FWD, REV) bir islevi yoktur.

0: Yangin Modu devre dis

1: Yangin Modu 1

* Terminal 3'e giden sinyal kesildiginde Yangin
Modu etkinlestirilir ve motor saat yoniinde (FWD)
caligir.

* Yangin Modu'ndaki ayar noktasi, terminal 4'teki
(Al1) analog degere karsilik gelir.

* Anahtarlama meydana geldiginde bu ayar noktasi
degeri sifirsa veya ihmal edilecek seviyede ise
motor sabit frekansta 4 (f-Fix4 = P-23) calisir.

2: Yangin Modu 2

* Terminal 3'e giden sinyal kesildiginde Yangin
Modu etkinlestirilir ve motor saat yoniiniin tersine
(REV) caligir.

 Yangin Modu'ndaki ayar noktasi, terminal 4'teki
(Al1) analog degere karsilik gelir.

* Anahtarlama meydana geldiginde bu ayar noktasi
degeri sifirsa veya ihmal edilecek seviyede ise
motor sabit frekansta 4 (f-Fix4 = P-23) calisir.

3: Yangin Modu 3

* Terminal 3'e giden sinyal kesildiginde Yangin
Modu etkinlestirilir ve motor saat yoniinde (FWD)
caligir.

* Yangin Modu'ndaki ayar noktasi sabit frekans 4'e
(f-Fix4 = P-23) esittir.

4: Yangin Modu 4

= Terminal 3'e giden sinyal kesildiginde Yangin
Modu etkinlestirilir ve motor saat yoniiniin tersine
(REV) aligir.

* Yangin Modu'ndaki ayar noktasi sabit frekans 4'e
(f-Fix4 = P-23) esittir.
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Erisim Adi

Panel Code
Modbus ID
RUN, STO
ro/rw

Deger

DS

Aciklama

Sayfa

Motor Stator
Direnci R1

o
~
>
—
~

4

o)
=

N

2

0.00 - 655.35

Moator stator direnci. 3 farkli sargryi 6lgtin ve direnglerin
ortalama degerini girin.

P-47 175 RUN rw RS485-0 Adres

0-255

P-34'te belirlenen adresten bagimsiz olarak benzersiz
Modbus RTU adresi

P-48 176 RUN rw RS485-0 ParityTipi

01,23

RS485-0 parite

0: 1 durdurma biti, parite yok
1: 2 durdurma biti, parite yok
2: 1 durdurma biti, tek parite
3: 1 durdurma biti, ¢ift parite

TCP Enable
Service

P-57 177 RUN rw

Siber Giivenlik

Haberlesme arayiizlerini etkinlegtirin.

Bu, asagidakileri goreceginiz bir bit islem parametresidir:
- 0000b = Ttim hizmetler devre digi birakildi

- xxx1b = ayriimig

- xx1xb = TFTP/FTP sunucusu etkin

- X1xxb = ayrildi

P-58 178  RUN rw TCPO Security

Timeout

0 olarak ayarlanirsa, siber gtivenlik ayarlari
degismeyecektir. Aksi takdirde P-57'deki siber giivenlik
secenegi, P-58 tarafindan tanimlanan zaman gecik-
mesinden sonra 0 olacaktir.

Sadece hiz ayarh yolverisinde DE11-...

P-50 179  RUN rw CANO Baudrate

CANO Baud degeri

CANopen kullanildiginda Baud degerini ayarlar
0: 125 kBit/s

1: 250 kBit/s

2: 500 kBit/s

3: 1000 kBit/s

4: 50 kBit/s

5: 20 kBit/s

P-51 180 RUN rw RO1 Fonksiyon

Role ¢ikigi 01 fonksiyonu

0: CALISTIR, etkinlestir (ILERI/GERI)

1: HAZIR, DE11 calismaya hazir

2: Hiz = frekans referans degeri

3: Hata: (DE11 hazir degil)

4: Hiz >=Rdle gikisi 01, tst sinir (P-52)

5: Motor akimi >= Réle ¢ikisi 01, st sinir (P-52)
6: Hiz >= Rale cikigi 01, tst sinir (P-52)

7: Motor akimi >= Role ¢ikigi 01, tst sinir (P-52)
8: Siriict etkinlestirilmedi

9: Motor, hedeflenen hizda degil

P-52 181 RUN  rw RO1 Ust limit

0,0-200,0 %

100 %

Role ¢ikisi 01, Gst siniri
Role cikisi 01°in esigini P-51 parametresiyle agmak (4 ... 7)

P-53 182  RUN rw RO1 Histerisis

0,0-100,0 %

0,0 %

Role cikigi 01 icin gecikme

Bu parametre, P-51'in 4'e ayarlanmasi durumunda daha
dustik bir reaksiyon esik seviyesi tanimlar. 7.

Esik seviyesi = sinir (P-52) - gegikme (P-53)

P-51 =4 veya 5: deger >= sinir ise, ¢ikis lojik 1 olacaktir,
deger < seviye ise, ¢ikis lojik 0 olacaktir

P-51 =6 veya 7: deger >= sinir ise, ¢ikig lojik O olacaktir,
deger < seviye ise, ¢ikis lojik 1 olacaktir
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Erisim Adi Deger DS Aciklama
yetkisi
) o
= =] =
S & @ .
' 1 B 3
P-54 183  RUN rw RO1 Calistirma 0.0-250.0s 00s Réle mantik 0'dan mantik 1'e gegmeden 6nce gecikme
yavaglamasi slresi.
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Gosterge parametresi, monitor

Genisletilmis parametre araligi (Erisim sifresi: P-14 = 101 fabrika ayarinda)

Tablo 50: Gosterge parametresi, monitor

Panel Adi Deger Aciklama
Code
P0-01 Analog Giris1 0,0-100 % Analog Girig 1
Olgeklendirme ve dengelemeler uygulandiktan sonra Analog Giris
1'e uygulanan sinyal.
P0-02 - - -
P0-03 Frekans Referansi 0,0 - 300 Hz Hz olarak Frekans Referansi. Motor verileri mevcut oldugunda,
dev/dk olarak hesaplanacaktir
Strticti dahili dijital referansi degeri (Tus Takimi igin kullanilir)
P0-04 DI1 Durumu 0000- 1111 Dijital Giriglerin Durumu
Dijital Girig 1 vb. ile sol taraftan baslayarak dijital girislerin
DI2 Durumu el
DI3 Durumu
DI4 Durumu
P0-05 Mator Akimi 0-150 % lg Anlik cikis akimi
P0-06 Cikis Frekansi 0.0-300.0 Hz Anlik cikis frekansi
P0-07 Motor Gerilimi 0-480VRMS Anlik cikis gerilimi
P0-08 DC-Bara Gerilimi V Anlik DC Bara Gerilimi
P0-09 Sogutucu Sicakligi °C Uretim tarihinden bu yana stiriictintin toplam calisma stiresi
P0-10 t-Cali Saat (dak, sn) Uretim tarihinden bu yana stiriictintin toplam calisma stiresi
Saat, dakika ve saniye olarak gosterilir.
Striicti tug takiminda UP tusuna basiimasi ekrani “saat”
durumundan “dakika ve saniye” durumuna degistirecektir.
P0-11 t-Calisma son Restarttan itibaren Saat (dak, sn) Uretim tarihinden bu yana stiriictintin toplam calisma stiresi
Saat, dakika saniye olarak son agma olustugundan veya giig
kesildiginden bu yana siir{ictiniin toplam galisma siiresi. Striict
tus takiminda UP tusuna basilmasi ekrani “saat” durumundan
“dakika ve saniye” durumuna degistirecektir.
P0-12 t-Calisma son Agmadan itibaren Saat (dak, sn) Uretim tarihinden bu yana siiriictiniin toplam calisma stiresi
Saat, dakika ve saniye olarak gdsterilir.
Stirticti tus takiminda UP tusuna basiimasi ekrani “saat”
durumundan “dakika ve saniye” durumuna degistirecektir.
P0-13 t-SaatGalisEtkin Saat (dak, sn) Uretim tarihinden bu yana siiriictiniin toplam calisma stiresi
Saat, dakika ve saniye olarak gdsterilir.
Siirticti tus takiminda UP tusuna basiimasi ekrani “saat”
durumundan “dakika ve saniye” durumuna degistirecektir.
P0-14 Gercek Anahtarlama Frekansi 16 kHz Gercek anahtarlama frekansi.

Deger, sogutucunun termal yénetimi aktif oldugunda P-29
tarafindan ayarlanan birden kiigtik olabilir.
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Panel Adi Deger Aciklama
Code
P0-15 DC-Bara0 Kaydi 000 D_C b?r? qerilimi kaydi o 5
DCBaral Kayd qorlmin onson 8 ameginn ke
DC-Bara2 Kaydi Ornek araligi: 256 ms.
DC-Bara3 Kaydi
DC-Bara4 Kaydi
DC-Barab Kaydi
DC-Bara6 Kaydi
DC-Bara7 Kaydi
P0-16 Sogutucul Kayd 00 Sogutucu sicakligi kaydi
S Elicrasﬂlrgcu agma duirgu[numuj_n pluk§m35| oncesinde sogutucu
sicakliginin en son 8 émeginin kaydi.
Sogutucu2 Kaydi Ornek aralig: 30 s.
Sogutucu3 Kaydi
Sogutucu4 Kaydi
Sogutucub Kaydi
Sogutucub Kaydi
Sogutucu? Kaydi
P0-17 MotorAkimi0 Kaydi 0,0 l\/llotqr?kl|'m| kaydi . .
MotorAkimi! Kaydi g:Ssg;ugtéageng?nidnugwhun olusmasi 6ncesinde motor akiminin
MotorAkimi2 Kayd Ornek araligi: 256 ms.
MotorAkimi3 Kaydi
MotorAkimi4 Kaydi
MotorAkimi5 Kaydi
MotorAkimi6 Kaydi
MotorAkimi7 Kaydi
P0-18 Uygulama Strtimii 0,00 (00CO0) Uygulama Stirtimi
Sistem Surtimii Sistem Surtimii
P0-19 Seri Numarasi 123456 (78-000) Cihazin Seri Numarasi
P0-20 KasaBoyutu Kasa Boyutu
GirigFazSayisi Girig faz sayis!
kW/HP 0,37-7,50 Motor Giici
Glig@Ue Cihaz Nominal Geriliminde Cihaz Giicti
Cihaz Gerilimi Cihaz Nominal Gerilimi
CihazTipi Cihaz Tipi
P0-21 Hata Sayaci@Yangin algilandi
P0-22 t-YanginModu Aktif Uretim tarihinden bu yana stiriictintin toplam calisma stiresi
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A
ABDtesisatl ........... .. ... .. ... ... 28
Acil Cagri Hatti (Eaton Industries GmbH) ... ... 21
Akim sebekeleri, faz topraklamali U¢ggen sebekeleri
......................................... 24
Akim sebekeleri, halka bicimli ................ 9
Akim sebekeleri, orta noktadan topraklanmis ... 9
Akim sebekeleri, yildiz bigimli . ............... 9
Aksesuarlar . ............ . ... . L 129
Alternatif akim sebekeleri................... 24
Amacina uygun kullanim . ... oL 19
Analog Giris . ........ ... ... 54
Analog girig, Olgekleme .......... ... ... ... 109
Anmadegerleri ......... .. ... ... ..., 13, 117
Anma degerleri, tip etiketindeki . ............ 14
Anma motorakimi......... ... ... .. 18
Anmaverileri ... .. ... 118
Asimetrik topraklamali sebekelere baglanti ... .24
Asinydk korumast .. ... 93
AVINIC . .. 27
B
Baglantikablolart ........... ... ... ... L. 47
Baglantikesitleri ............. .. .. ... ... ... 52
Baglantiornekleri . .............. ... ... 43, 53
Baglantitipi .............. .. ... .. ..., 18, 33
Bakim (bakim onlemleri) ................. ... 20
Bakimarahklari ........... ... ... .. ... ... 20
Belirlemeler ....... ... ... ... ... ... ... . ... 117
Besleme gerilimi ..................... .. 18, 39
Blok divagramlart ............... ... .. ...... 62
Bobinsistemi ........ ... ... .. ... .. ... 23
Boost...... ... .. ... 97
Bypass baglantisi . ........... ... ... ... ... ... 29
C
CEisareti ... ... ... .. . . . . ... 19
D
DChara ........ ... .. ... . .. . . .. 21
DC bara kondansatorleri .................... 21
DCFrenleme .......... . ... .. ......... 99
DE1 Cihaz Serisi .......................... 10
Degerplakasl ........... ... ... ... .. .. .... 33
Depolama .............. .. ... . . 20
Devreye alma, kontrol listesi ................ 64
drivesConnect ............................ 84

DX-CBL-PC3MO .......... ... ............ 135
DX-COM-STICK ... .. ... ... ... ... .. . ..... 132
DX-KEY-LED2 .. ... ... ... .. ... . ... ..... 77,79
DX-LM3... .. 144
DX-LN... . 140
DX-NET-SWD3 . ........ ... ... ... ...... 134
DXE-EXT-SET ... ... ... . . . . . ... ... ... ..., 69
E

Ebatlar ....... ... . ... . 128
Ekran Unitesi ........ ... ... .. ... .. 15
Elektrik sebekesi ............. ... ... ... ... 24
EMCfiltresi ........... ... ... ... ... .. ... 142
EMC koprUsa . ................. ... ..., 42, 45
EMC Tedbirleri . .............. ... ... ... ... 30
F

Fabrikaayari ............ ... .. .. .. ... ..... 112
Frekans ... ... ... .. .. .. 25
Frenkiyicisi . ... ... . 14,15
G

Garanti............ . 21
Gecikmesdresi ........... . L. 88
Gerilim kaynagi, harici ...................... 55
Gerilim kesintisi, izinverilen . ................. 9
Geriimsiniflar ... ... 17
Gosterge parametresi . ... 161
GU¢ bolmesi, baglama ............... ... .. 41
Gug bolmesindeki baglanti . ............... .. 41
GUeboluma ... .. 41
Gulg kablosu yahtimi ................. .. .. .. 40
Glac terminalleri ............ ... .. ... ..., 42
H

Harmonik dalgalar ......................... 26
Hatkesitleri ......... ... ... ... ........... 27
Hatalistesi .......... ... ... ... ... .. ...... 149
Hatamesajlan ........................... 146
Hava sirkUlasyonu ......................... 35
|

| x t karakteristik . ........... .. ... ... ...... 93
Istyayimi oo 119,122,125
Isletim verileri gostergesi .................. 113
IT sebekesi baglantisi ...................... 19
IT sebekesi, baglantr ....................... 24
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Izolasyon kontrolli . ........... ... ... ... .... 40

J

Jogisletimi ......... ... .. .. ... .. ... ... 66
K

Kablo ... ... . . 136
Kablo siyirma uzunlugu .. ................ 44,52
Kacak akim koruma salterleri .............. .. 28
Kacak akimlar .......................... 27,28
Kapama duzenegi ......................... 27
Kayma kompanzasyonu ................. 91, 96
Kisaltmalar ......... .. ... ... ... ... ... .... 8
Konfiglrasyon moduld ..................... 69
Kontrol ...... ... ... ... . . .. . ... 20
Kontrol kablolart ........................... 51
Kontrolpaneli .......................... 77,79
Korumasinifi ......................... 14,116
Koruma tertibatlari ..................... ... 136
Kumandapargasl .......................... 50
Kumanda terminalleri ............... 50, 94, 100
Kumanda terminallerinin baglanmasi (Ornek) . .68
Kurulum/Tesisat .............. ... .......... 34
L

LED gostergeler . ............... ... ..... 60
M

Monitor ... ... . 161
Montaj .. ..o 34
Montaj katmanlart ............ .. ... ... ... 35
Montaj kilavuzu, ILO40005ZU . .............. 12
Montajrayl ........... ... .. .. 38
Montaj rayi Uzerinde sabitleme ............ .. 38
Motor baglantisi .............. ... ... ... 47
Motor kablo yalitimini kontrol edin ........... 40
Motor kablosu, ekranlanmis . ................ 48
Motor koruma salteri (PKE) . ................ 32
Motor sok bobinleri . ............ . ... ... ... 144
Motorverisi ........ ... ... 91
Motor, patlama korumali ................... 33
Motorlar, paralel baglanti ................... 32
Muhendislik ................... ... .. ... 22,23
0]

Ol Birimleri ... 9
Ortamsartlart .............. ... ......... 18, 20
Ortamsicakhigr .............. ... .. ... ...... 18
Ozellikler ................................ 116

P
Paralel rezonanslar ........................ 26
Parametre kilidi ....................... ... 111
Parametrelistesi ......................... 151
Parametre, Upload/Download .............. 133
Parametrelendirme yazihmi drivesConnect, ...84
Parametreler, ayarlama ..................... 83
Parazit giderici filtre

DX-EMC... ....... ... .. .. 142

DX-EMC34.......... ... .. ... ... ..... 142
Patlama korumali motorlar ............... ... 33
Patlama korumali motorlarin baglanmasi ... ... 33
Power Drive System -> Bobin sistemi ... ... .. 23
R
RCD .. 28
Reset ... ... ... ... ... ... .. .. ... 108, 147
RdJ4baraylz ........... .. ... .. ... ..... 58, 78
Role konta@l ........... .. ... . ... ........ 57
RS485 ... . . 58
S
Sebeke baglantist ... 24
Sebeke baglantisi gerilimleri ................. 9
Sebeke gerilimi .......... ... 18, 25
Sebeke gerilimi, Kuzey Amerika .............. 9
Sebeke kontaktorG ... L 29,139
Sebeke sok bobini ............ . L. 27,140
Sebeketipi ........ .. 24
Secimkriterleri .. ... ... 18
Serinumarasl .......... .. 14
Servis .. 21
Sifre ... 111
Sigorta ... ... 27
Sistem topraklamasi ............ .. ... ... ... 44
Sisteme genelbakis ............. ... ... ..., 11
SmartWire-DT .................. 85, 86, 87, 106
Sonlandirmadirenci........................ 58
Standartlar ............. 19, 24, 25, 27, 29, 34, 38
T
Tanim, hiz ayarli yolverici DE1 Gzerinde ... .... 16
Teknik veriler . ... ... .. ... .. ... ... 116
Temasakimi......................... 118, 122
Termistor korumasi . ....................... 94
Teslimatkapsami.......................... 12
Tipaciklamasi ......... ... ... . 14
Tipetiketi ... .. . 13
Tipkodu ....... . ... ... 15
Toprak dongl empedanst . .................. 44
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Trifaze motor . ... ... . . 33

U

U/f Karakteristik egrisi . ..................... 96
Ucgenbaglanti ................ ... ... ..... 33
Ulkurulumu ... . 49
Uretimtarihi ... 14
Uyarilar, isletimleilgili ...................... 65
\")

Vidali sabitleme ......... ... .. ... ... ... .. 37
Y

Yalitmdirenci........... .. ... ... ... ...... 40
Yildizbaglant ........... .. ... . ... ... .. .... 33
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