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Eaton Industries GmbH
Indica?ii de siguran??

Pericol!
A Tensiune electrica periculoasa!

Inainte de a incepe instalarea

¢ Deconectati aparatul de la sursa de alimentare.
« impiedicati recuplarea acestuia.

¢ |zolarea fata de reteaua de alimentare.
 impamantati si scurtcircuitati.

e Acoperiti sau separatifizic piesele invecinate care se afla
sub tensiune.

e Urmati instructiunile de montare (IL) a aparatului.

e Accesul la acest aparat/ sistem le este permis exclusiv
persoanelor
calificate corespunzator conform cu EN 50110-1/-2
(VDE 0105, partea 100).

« Tnainte de instalare si inainte de a atinge dispozitivul, asi-
gurati-va ca nu sunteti incarcat electrostatic!

e Bornadeimpamantare functionala (FE) trebuie conectata
la elementul de impamantare de protectie (PE) sau la
masa. Instalatorul sistemului este responsabil de reali-
zarea acestei conexiuni.

e Cablurile de legatura si cablurile pentru semnale trebuie
instalate astfel incat interferentele capacitive sau induc-
tive sa nu obstructioneze functiile de automatizare.

¢ |nstalati dispozitivele de automatizare si elementele func-
tionale asociate astfel incat acestea sa fie bine protejate
impotriva actionarii neintenfionate.

e Trebuie implementate masuri de protectie hardware si
software pentru interfata de intrare/iesire astfel incat
intreruperea uneilinii sau a unuifir pe partea de semnal sa
nu determine aparitia starilor nedefinite la dispozitivele de
automatizare.

o Tn cazul alimentarii la 24 V trebuie asigurati izolatia elec-
trica corespunzatoare a tensiunii joase. Trebuie utilizate
doar surse de alimentare care indeplinesc cerintele din
CEI 60364-4-41, respectiv HD 384.4.41 S2 (VDE 0100,
partea 410).

¢ Deviatiile tensiunii de alimentare de la valoarea nominala
nu trebuie sa depaseasca limitele de toleranta specifi-
cate, in caz contrar pot aparea defectiuni si functionarea
poate deveni periculoasa.

¢ Dispozitivele de oprire de urgenta conforme cu CEI/EN
60204-1 trebuie sa fie operationale in toate modurile de
functionare a dispozitivului de automatizare. Dezactivarea
dispozitivelor de oprire de urgenta nutrebuie sa determine
repornirea.

¢ Dispozitivele proiectate pentru montare in carcase sau
dulapuride comanda trebuie actionate si comandate dupa
instalare doar cu carcasa inchisa. Unitatile tip desktop
sau cele portabile trebuie actionate si comandate cu car-
casainchisa.

Trebuie adoptate masuri pentru a asigura repornirea
adecvata a programelorintrerupte in urma uneicaderi sau
intreruperi a tensiunii. Repornirea nu trebuie sa determine
stari de functionare periculoase, nici macar pentru scurt
timp. Daca este necesar, trebuie prevazute echipamente
destinate opririi de urgenta.

Daca defectiunile la sistemele de automatizare pot cauza
accidentarea persoanelor sau pagube materiale, trebuie
implementate masuri externe pentru a asigura o stare
functionarea in siguranta in caz de defectiune sau functi-
onare defectuoasa (de exemplu, prin utilizarea unor
interblocaje mecanice, etc.).

in functie de gradul de protectie asigurat, convertizoarele
de frecventa pot prezenta in timpul functionarii compo-
nente sub tensiune, componente neizolate, componente in
miscare / rotatie sau suprafete fierbinti.

indepartarea nepermisa a capacelor necesare, instalarea
neadecvata sau utilizarea incorectad a motorului sau a
convertizorului de frecventa pot cauza defectarea apara-
tului, accidentari grave si pagube materiale.

Lucrarile la convertizoarele de frecventa aflate sub ten-
siune trebuie executate conform cu normele nationale de
prevenire a accidentelor (de exemplu norma BGV 41in
Germania).

Instalatia electrica trebuie realizatd conform
reglementarilor relevante (referitoare la sectiunile trans-
versale ale cablurilor, la sigurante si la impamantare).

Toate lucrarile legate de transport, instalare, punere in
functiune siintretinere trebuie efectuate numai de catre
personal tehnic calificat (CEI 60364, respectiv HD 384, sau
DIN VDE 0100 si normele nationale de prevenire a acci-
dentelor).

Instalatiile care contin convertizoare de frecventa trebuie
prevazute cu dispozitive suplimentare de monitorizare si
protectie in conformitate cu reglementarile relevante de
protectie a muncii etc. Sunt permise modificarile asupra
convertiozarelor de frecventa cu software-ul de operare.

Toate carcasele de protectie si usile trebuie mentinute
inchise in timpul functionarii.



Pentru reducerea riscurilor pentru persoane sau echipa-
mente, utilizatorul trebuie sa introduca in proiectarea sis-
temului elemente care sa limiteze consecintele
functionarii defectuoase sau ale defectarii ansamblului
motor (cresterea vitezei motorului sau oprirea brusca a
acestuia). Aceste elemente includ:

— Alte dispozitive independente pentru monitorizarea
parametrilor referitori la siguranta (viteza, deplasare,
pozitii finale etc.)

— Elemente de siguranta electrice sau non-electrice
(elemente de interblocare sau de blocare mecanica).

— Nu atingeti partile aflate sub tensiune sau terminalele
imediat dupa deconectarea convertizorului de la retea.
Convertizorul de frecventa contine condensatori care
pot ramane incarcati un interval de timp dupa deconec-
tarea de la retea. Trebuie amplasate pe convertizor
semne corespunzatoare de avertizare.
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0 Despre acest manual
0.1 Destinatie

0 Despre acest manual

0.1 Destinatie

In acest manual gasiti informatii speciale pentru alegerea unui starter cu
viteza variabila din seria DE1..., conectarea acestuia si adaptarea acestuia la
cerintele dumneavoastra cu ajutorul parametrilor aparatului. In manual sunt
descrise toate gabaritele seriei DE1... si modulul optional de configurare
DXE-EXT-SET. Diferentele si particularitatile puterilor si ale gabaritelor sunt
indicate corespunzator.

Toate datele se refera la versiunea firmware 2.20.

Prezentul manual MN040011RO le este destinat inginerilor si
electrotehnicienilor. Pentru punerea aparatului in functiune sunt necesare
cunostinte de electrotehnica si de fizica. Pentru utilizarea instalatiilor electrice
si a masinilor si pentru citirea desenelor tehnice sunt necesare cunostinte de
baza.

0.2 Proces verbal al modificarilor

Fata de editiile mai vechi, au existat urmatoarele modificari esentiale:

Data Pagina  Cuvant cheie nou modificat sters
redactiei
06/26 12 .Imagine de ansamblu a sistemului v
(exemplu)”
29 Intrerupatoare pentru protejare fata de v
curentii diferentiali de defect”
74 .Functiile elementelor de comanda si ale v
elementelor indicatoare ale modulului
DXE-EXT-SET”
145 LATENTIE! v
147 .Mesaje de eroare” v
05/24 118 EcoDesign 2009/125/EC” v
88 EtherNet/IP” v
89 L PROFINET" v
56 ,Configurarea intrarilor digitale cu P-15" v
104 Configurarea bornelor de comanda” v
108 PROFIdrive telegram (PROFINET si Smart- v
Wire-DT)"
152 ,Lista parametrilor” v
160 P-46" v
DX-LM3-005 v
Lungime maxima a cablului motorului v
50 .Instalarea conform cu normele UL®" v
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0 Despre acest manual

0.3 Documente adi?ionale

Data Pagina  Cuvéant cheie nou modificat  sters
redactiei
05/19 20 Utilizare conform corecta v
45 Cuplul de strangere v
- Punte trifazatd de conectare v
69 Protectie impotriva electrocutdrii v
103 ENA, MOR v
- DX-COM-PCKIT v
120, Putere disipatd v
123,
126
diferite DX-KEY-LED - DX-KEY-LED2 v
diferite  DX-COM-STICK - DX-COM-STICK3 v
04/17 diferite  Versiunea firmware 1.05 v/
. Splitter DX-SPL-RJ45-2SL1PL v/
diferite  Parametri
02/16 154 Parametrul P-12 v
162 Parametrul P-50 v
11/15 diferite Noud variantd de aparat DE11 v
Capitolul ,Modbus RTU" v
05/15 diferite  Sectiunea ,Filtru sinus” si punctele v
corespunzatoare din text
01/15 143 Filtre externe pentru CEM v
09/14 Prima editie

0.3 Documente aditionale

Gasiti mai multe informatii in aceste documente:

e Manual MN040018: ,,Modbus RTU — Manual comunicare pentru
convertizoare de frecventa DA1, DC1, DE1"

e Manual MN040019: ,CANopen — Manual comunicare pentru
convertizoare de frecventa DA1, DC1, DE11"

e Manual MN040024: "PowerXL DX-NET-ETHERNET2-2 fieldbus
connection EtherNet/IP for variable frequency drive DE1/DC1"

e Manual MN040062: “PowerXL™ PROFINET communication interface
for PowerXL™ DE1 variable speed starter and DC1, DG1, DM1 variable
frequency drive”

¢ Manual MN04012009Z: “DX-NET-SWD... SmartWire-DT Interface
Module for Variable Frequency Drive/ Variable Speed Starter
PowerXL™"

e Instructiuni de montaj IL0O40005ZU: ,,DE1-12..., DE1-34..., DE11-12...,
DE11-34..."

* Instructiunile de montaj IL040020ZU: , DXE-EXT-SET"

* Instructiunile de montaj IL040008ZU: “"DX-NET-SWD3"

DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com



0 Despre acest manual
0.3 Documente adi?ionale

* Instructiunile de montaj IL040045ZU: “DX-NET-ETHERNET2-2, DX-NET-
PROFINET2-2"

DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com 7



0 Despre acest manual
0.4 Conventii de citire

0.4 Conventii de citire
In acest manual se foloseste acest simbol:

» Indica actiuni necesare.

0.4.1 Atentionare impotriva daunelor materiale

ATENTIE!
Avertizeaza asupra posibilitatii producerii unor daune materiale.

0.4.2 Atentionare impotriva vatamarilor

PRECAUTIE
Avertizeaza asupra situatiilor care pot provoca vatamari usoare.

ATENTIE!

Avertizeaza asupra situatiilor care pot provoca vatamari grave
sau decesul.

PERICOL

Avertizeaza asupra situatiilor care provoaca vatamari grave sau
decesul.

0.4.3 Recomandari

Indica recomandari utile.

Pentru o mai buna ilustrare, din unele imagini au fost excluse
carcasa starterului si alte componente relevante din punct de
vedere al sigurantei. Starterul trebuie Tnsa utilizat numai cu o
carcasa montata corect si cu toate componentele necesare,
relevante din punct de vedere al sigurantei.

<l <l <

Toate datele din acest manual se refera la versiunile de
hardware si software documentate aici.

Despre aparatele descrise aici gasiti mai multe informatii la
adresa:

eaton.com/powerxl

eaton.com/documentation

=
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0 Despre acest manual
0.5 Abrevieri

In acest manual se utilizeaza urmatoarele abrevieri:

Tabelul 1: Abrevierile utilizate

Abreviere

Semnificatie

CEM

compatibilitate electromagneticad

DS

setare din fabrica

FE

borna de Tmpamantare functionalad

FS

Frame Size (gabarit)

FWD

Forward Run (cdmp invartitor la dreapta)

GND

Impamantare (potential de 0 V)

hex

hexadecimal (sistem numeric in baza 16)

D

Cod de identificare unic

IGBT

Insulated Gate Bipolar Transistor (tranzistor bipolar cu poartd izolata)

LED

Light Emitting Diode (diodd luminescenta)

PC

calculator

PDS

Power Drive System (Circuitul energetic al unui sistem de actionare)

PE

Protective Earth (priza de pamant de protectie) @

PES

Protective Earth Shield (conexiune PE pentru cabluri ecranate)

PNU

Numar parametru

REV

Reverse Run (camp invartitor |a stanga)

ms

Root mean square (media patratica)

ro

Read Only (drept de citire)

Read/Write (drept de citire si drept de scriere)

SCCR

Short Circuit Current Rating (curentul maxim de scurtcircuit)

uL®

Underwriters Laboratories

VSS

Variable Speed Starter (starter cu viteza variabild)
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0 Despre acest manual
0.6 Tensiuni de alimentare

0.6 Tensiuni de alimentare

0.7 Unitati de masura

Indicatiile tensiunilor nominale de lucru din urmatorul tabel se bazeaza pe
valorile nominale ale retelelor legate la pamant in stea.

In retelele de curent inelare (de ex. din Europa), tensiunea nominala din
punctul de transfer de la furnizorul de energie electrica corespunde valorii din
retelele de consum (de ex. 230V, 400 V).

In retelele de curent stea (de ex. din America de Nord), tensiunea nominala
este mai mare in punctul de transfer de la furnizorul de energie electrica
decét in reteaua de consum.

De exemplu: 240 V> 230V, 480 V> 460 V.

Banda lata de toleranta a starterelor DE1... ia in considerare o cadere de
tensiune admisa de 10 % (Upn - 10 %) siin clasa de 400 V tensiunea de retea
nord-americana de 480 V + 10 % (60 Hz).

Tensiunile de racordare admise ale seriei DE1... sunt listate In anexa in
paragraful despre datele tehnice.

Valorile nominale ale tensiunii retelei se bazeaza pe frecventele de 50/60 Hz
ale retelei, cuprinse intre 48 si 62 Hz.

Toate dimensiunile fizice mentionate in acest manual iau in considerare
sistemul metric international S| (Systéme International d'Unités).
Pentru certificarea UL aceste dimensiuni au fost completate partial cu
unitatile nord-americane.

Tabelul 2: Exemple pentru conversia unitatilor de masura

Denumire Si valoare Valoare anglo- Valoare de conversie  Denumire
americana americana US

Lungime 25,4 mm 1in(") 0,0394 inch (tol)

Puterea 0,7457 kW 1HP=1,014 PS 1,341 horsepower

Cuplul motorului 0,113 Nm 1 Ibfin 8,851 pound-force inches

Temperatura 17,222 °C (Tc) 1 °F(Tg) Tr=Tcx9/5+32 Fahrenheit

Turatie 1 min! 1 rpm 1 revolutions per minute

Greutate 0,4536 kg 11b 2,205 pound

Dehit 1,698 m3/min 1 ¢fm 0,5889 cubic feed per minute
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1 Seria DE1...

1.1 Introducere

1 Seria DEL...
1.1 Introducere

Starterele cu viteza variabila PowerXL™ din seria DE1... sunt usor de folosit
si foarte fiabile si de aceea sunt adecvate pentru utilizarea generala impreuna
cu motoare cu curent trifazat. Starterul DE1... umple golul dintre
demaroarele directe conventionale si un convertizor de frecventa. Starterul
DE1... imbina avantajele celor doua tipuri de aparate: utilizarea simpla a
demarorului direct si turatia variabila oferita de convertizorul de frecventa.
Datorita pornirii usoare si controlate temporal a motorului la o turatie
prestabilita cu cuplu integral si fara cresteri bruste ale curentului de pornire,
utilizatorul poate beneficia de eficienta energetica (directiva ERP) pentru
aplicatia sa. Pe langa stabilirea turatiei variabile (control dupa caracteristica
U/f), starterul DE1... are drept caracteristici inversarea sensului (demaror
inversor), oprirea controlata configurata din parametrii de timp, si optiunea de
a comuta usor intre functionalitati, folosind terminalele de control.

Compacte si robuste, starterele cu viteza variabila din seria DE1... cu puteri
cuprinse intre 0,25 kW (la 230 V) si 7,5 kW (la 400 V) sunt disponibile in doua
gabarite. Ele au filtru pentru interferente radio si interfata seriala incluse, care
combinate cu montajul si costul mic, asemanator unui demaror direct
conventional, le permite sa indeplineasca optimizarile proceselor de
productie necesare in industria masinilor unelte (MOEM).

Accesoriile disponibile pentru DE1..., maresc flexibilitatea In diferite domenii
de utilizare. Modulul simplu de configurare DXE-EXT-SET permite efectuarea
unor modificari de parametrii cu ajutorul unei surubelnite. Programul
informatic drivesConnect pentru configurare pastreaza datele in siguranta si
permite modificarea parametrilor, reducerea duratei punerii in functiune si a
intretinerii.

Figura 1:  Variante de carcase ale aparatului DE1... (in stanga: 45 mm, in
dreapta: 90 mm) si modul optional de configurare DXE-EXT-SET
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1 Seria DEL...
1.2 Imagine de ansamblu a sistemului

1.2 Imagine de ansamblu a sistemului

Figura 2: Imagine de ansamblu a sistemului (exemplu)

(1) Starter cu vitezd variabild DE1...-...

(@ Filtru de interferente radio extern DX-EMC...

(3 Bobind de retea DX-LN..., bobind de motor DX-LM3-...

® Modul de configurare DXE-EXT-SET

® Interfatd SmartWire-DT DX-NET-SWD3

(® Modul de comunicatii DX-COM-STICK3 si accesorii (de ex. cablu de legaturd DX-CBL-...)
(@ Unitate (externd) de comandd DX-KEY-...

DX-NET-ETHERNET2-2 Modul EtherNET/IP

(® DX-NET-PROFINET2-2 Modul PROFINET
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1 Seria DEL...
1.3 Verificarea continutului livrarii

1.3 Verificarea continutului livrarii

% Inainte de a deschide pachetul, verificati eticheta de pe cutie
pentru a va asigura ca ati primit starterul cu viteza variabila
corect.

Starterele din seria DE1... sunt ambalate si expediate cu grija. Transportul
trebue sa se realizeze numai in ambalajul original si numai cu mijloace
adecvate de transport. Va rugam sa respectati textele de pe etichete si
indicatiile de pe ambalaj, precum si pentru dispozitivul dezambalat.

Deschideti ambalajul cu scule adecvate si verificati continutul imediat dupa
primire pentru a va asigura ca este complet si nedeteriorat.

Ambalajul trebuie sa contina urmatoarele componente:

o un starter cu viteza variabila DE1...,
o un manual de montare 1L040005ZU.

Figura 3:  Echipament furnizat: starter cu viteza variabila DE1... cu dimensiunea de 45 mm sau
90 mm si manual de instructiuni [L0400005ZU
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1 Seria DEL...
1.4 Valori nominale

1.4 Valori nominale

Valorile nominale specifice starterului DE1... sunt mentionate pe eticheta din
partea dreapta a aparatului.

4 5
> :‘@
22277777

p

Figura 4: Pozitia etichetelor

Eticheta (B) din partea de sus este o versiune simplificata, care serveste la

identificarea aparatului in cazul in care eticheta A este acoperita de o
componenta alaturata.

DE1

A
PowerXL™ E. I .N

Variable Frequency Drive

P20 ~[[] DE1- MNO040011..
DE1-343D6FN-N20N Shloe: " DersusoruNN

Input : 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 phase, 4.9 A (pk)
Output: 0-500 V, 3.6 A, 1.5 kW/ 2.0 HP, 3 ph, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111

Power down for 5 mins

before removing cover S/Ware : 0.00
Read User guide before 27032014
installation or servicing
CAUTION
] c us
www.eaton.eu/documentation ListST7AD0
Max Amb. 50 °C iste c €
Made in UK [ H [ "B Na2es

Figura 5: Eticheta A (laterala)

DE1-343D6FN-N20N Art.No: 174335
1/P: 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 ph 49 A (pk)
0/P:0-500V, 3.6 A, 1.5 kW, 3 phase, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111 S/Ware: 0.00

Figura 6: Eticheta B (frontala)
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1.4.1 Semnificatia datelor de pe eticheta

1 Seria DEL...
1.4 Valori nominale

Codurile de pe eticheta au urmatoarea semnificatie (exemplu):

Inscriptie

Semnificatie

DE1-343D6FN-N20N

Codul produsului:

DE1 = starter cu viteza variabila, din seria DE1

3 = conexiune trifazatd de alimentare in retea / conexiune trifazata cu motorul
4 = clasa tensiunii retelei: 400 V

3D6 = curentul nominal (3-zecimal-6, curent de iesire)

F =filtru de interferente radio integrat

N = fara chopper intern de franare

N = fara afisaj (unitate de comanda)

20 = grad de protectie IP20

N = aparat de baza

Article-No:
Style-No:

174335 nr. art. / nr. comanda starter DE1-343D6FN-N20N
DE1343D6FNN20N = nr. articol / cod de comanda in SUA

I/P (Input):

Valoarea nominald a conexiunii de alimentare in retea:
380-480 V +10 % (tensiune alternativa trifazica)

50-60 Hz (frecventa retelei)

3 faze, 4,9 A (curent de faza de intrare)

0/P (Qutput):

Valoare nominald a sarcinii (motor):

0-500 V (tensiune alternativa trifazica)

3,6 A (curent de iesire pe faza)

1,5 kW / 2 HP (puterea corespunzatoare a motorului)
3 faze 0-300 Hz

Serial No.:

Numar de serie

~[E]

Starterul DE1 este un echipament electric.
Vd rugam s cititi manualul (MN040011DE) inainte de conectarea la retea si de
punerea in functiune.

Variable Frequency Drive

Starter cu frecventd variabild de iesire (SVV)

IP20

Gradul de protectie a carcasei: IP20

Software

0.00, versiune firmware

Max Amb. 50 °C

temperatura maxima admisa a mediului ambiant: 50 °C
(fara reducerea sarcinii de functionare / reducerea puterii)

27032014

Data fabricafiei: 27.03.2014
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1 Seria DEL...
1.4 Valori nominale

Explicatie

NO1 =220V, 60 Hz/380 V, 60 Hz

Varianta
N = aparat de baza

Gradul de protectie
20 = IP20/NEMA 0

Unitate de afisare
N = fara unitate de afisare

Chopper de franare
N = fara chopper intern de franare

CEM (filtru de interferenta radio)
N = fard filtru intern de interferenta radio
F = filtru intern de interferenta radio

Curentul nominal de lucru (exemple)
1D4=14A
9D06=96A
016=16A

Clasa tensiunii retelei
2=230V(200-240V +10 %)
4 =400V (380-480V +10 %)

Conectare in sectiunea de alimentare
1 = conexiune monofazata de alimentare in retea / conexiune
3 = conexiune trifazatd de alimentare Tn retea / conexiune

Seria
DET, DE11 = Starter economic cu viteza variabila (SVV)
(D = actionari, E = economic, 1, 11 = seria)

1.4.2 Codul de produs
Codul starterului din seria DE1 are trei parti
seria — sectiunea de putere — specificatia - variante
Figura urmatoare le detaliaza:
DE.. - 3 4 3D6 F N - N 20
Figura 7.  Codul de produs
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1.5 Denumiri

1 Seria DEL...
1.5 Denumiri

La desenul de mai jos sunt prezentate denumirile componentelor starterului
DE1... cu gabaritul de 90 mm.

Figura 8: Denumiri (latimea: 90 mm)

(1) Gauri de fixare (fixare cu suruburi)

() Eticheta

(3 Degajare pentru montajul pe sina de montaj

(®) Eticheta (mica)

(5) Borne de legatura in sectiunea de putere (plecarea spre motor)

(6) Borne de comanda

(@ Interfatd de comunicare si prizé pentru DXE-EXT-SET, resp. DX-NET-SWD3
LED-uri pentru indicarea starii functionale

(@ Borne de legatura in sectiunea de putere (partea retelei)
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1 Seria DEL...
1.6 Clase de tensiune

1.6 Clase de tensiune
Starterele DE1... sunt impartite in doua clase de tensiune:

e DE1...112...
*  conexiune monofazata de alimentare in retea la 230 V
* UNn=1~,200-240V +10 %, 50/60 Hz
° g1 1,4-96A
* motor: 0,25-2,2 kW (230 V), 1/3-3 HP (230 V)

Mains, U y=1~200-240V +10 %

le Motor

230V

R v
= #

kAl

PE————"

EMC Filter (DE1-12...FN-...)
Figura 9: DE1...-12...FN-N20N (cu filtru de interferenta radio)

Mains, Upy = 1~ 200 - 240 V £10 %
[
e Motor

230V

1
T

Figura 10: DE1...-12...NN-N20N (fara filtru de interferenta radio)
e DE1...-34...
*  conexiune trifazata de alimentare in retea la 400 V
* UNn=3~,380-480V =10 %, 50/60 Hz
° | 1,3-16A
*  motor: 0,37 -7,5 kW (400 V), 1/2 - 10 HP, (460 V)

Mains, Uyy =3 ~ 380 - 480V £10 %

h L
LZ—E—LZ/L': N
B——0— ==

: = | B+ T

400V
440 - 480V

g

EMC Filter (DE1-34...FN-...)
Figura 11: DE1...-34...FN-N20N (cu filtru de interferenta radio)

Mains, Uy =3 ~ 380 - 480 V £10 %

LI
LN 400V
B— 18 5 1 440 - 480V
z T
PE —
@

Figura 12: DE1...-34...NN-N20N (fara filtru de interferenta radio)
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1.7 Criterii de selectie

1 Seria DEI...
1.7 Criterii de selectie

Starterul DE1... se alege in functie de tensiunea U\ a retelei de alimentare
si de curentul nominal a motorului alocat. Tipul conectarii (A /YY) motorului
trebuie sa corespunda cu aceasta tensiune de alimentare.

Curentul nominal de iesire lg al starterului DE1... trebuie sa fie cel putin egal
cu curentul nominal al motorului.

P-07 P-08

P-07: tensiune nominala motor
P-08: curent nominal motor

230/400V AY || 3.2/1.9 A
0,75 KW || cosp0.79

O | | o
|
|

\
\
\
O |

40min || 50 Hz | P-09: frecv.en'ga nf)mlrjala motor
|0 P-10: turatie nominala motor
——
P Y Y
P10

-----

Figura 13: Criterii de selectie

Cand se alege o actionare trebuie sa se cunoasca urmatoarele criterii:

e tensiunea retelei = tensiunea nominala a motorului,

e tipul motorului (de ex. motor asincron trifazat),

e curentul nominal al motorului (nivel de referinta —in functie de tipul
conectarii si de tensiunea de racordare),

e conditile ambiante (temperatura mediului ambiant al aparatului DE1...,
gradul de protectie cerut).

Exemplu pentru figura 13

* tensiunea retelei: 3~ 400V, 50 Hz
¢ motor de pompa centrifuga
e conexiune in stea (400 V)
e curentul nominal: 1,9 A (400 V)
e montare in dulapul de comanda
(temperatura max. a mediului ambiant: 50 °C fara reducerea puterii,

[P20)
—> Se alege starterul DE1-342D1...
e ...-34:trifazat, 400 V
o ...2D1: 2,1 A (curentul nominal al motorului: 1,9 A)
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1 Seria DEL...
1.8 Utilizare conform corecta

1.8 Utilizare conform corecta

Starterele din seria DE1... nu sunt aparate de uz casnic. Sunt proiectate doar
pentru uz industrial, ca parte a unui sistem.

Starterele din seria DE1... sunt echipamente electrice pentru comandarea
actionarilor cu motoare trifazate cu turatie variabila; aceste startere se
monteaza intr-o masina unealta sau se asambleaza cu alte componente
pentru a construi 0 masina unealtd sau o instalatie.

In cazul montarii in masini unelte, punerea starterelor in functiune este
interzisa pana cand masina unealta nu indeplineste cerintele privitoare la
protectie din directiva pentru masini unelte 2006/42/CE (de exemplu prin
respectarea normei EN 60204). Utilizatorul este responsabil de asigurarea
respectarii normelor CE, de catre masina unealta.

Simbolul CE aplicat pe starterul din seria DE1... confirma ca aparatele folosite
in configuratii tipice de actionari sunt conforme cu directiva privind joasa
tensiune si directiva privind CEM a Uniunii Europene (directivele 2014/35/CE,
2014/30/CE si 2011/65/UE, ultima privitoare la restrictiile de utilizare a
anumitor substante periculoase).

Cand sunt folosite in configuratii de sistem compatibile, starterele cu viteza
variabila DE1... se pot utiliza alimentate de la retele publice sau private.

Conectarea unui starter DE1... in retele informatice (retele fara legatura
directa cu potentialul paméantului) este admisa conditionat, deoarece
condensatoarele de filtrare din aparat leaga reteaua cu potentialul pamantului
(carcasa).

Daca reteaua nu este legata la pamant, este posibil sa apara situatii
periculoase sau sa se deterioreze aparatul. (Trebuie supravegheata izolatia!)

% La iesirea (bornele U, V, W) starterului DE1... nu va este permis:

*  saconectati o tensiune sau sarcini capacitive (de exemplu
condensatoare pentru echilibrarea fazelor),

* salegatiin paralel mai multe startere cu viteza variabila,

* sarealizati o legatura directa cu intrarea (derivatie).

Respectati caracteristicile tehnice si conditiile de conectare!

Aceste date se regasesc pe placuta cu date nominale a starterului si in
documentatia aferenta. Orice alta utilizare nu este conforma.
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1.9 Inspectia si intretinerea

Daca se respecta valorile nominale generale si datele tehnice pentru puterile
respective, starterele din seria DE1... nu necesita intretinere. Dar unii factori
externi pot influenta functionarea si durata de utilizare a starterului.

De aceea va recomandam sa controlati aparatele periodic si sa efectuati
urmatoarele operatii de intretinere la intervalele indicate.

1.10 Depozitarea

1 Seria DEL...
1.9 Inspectia si intretinerea

Tabelul 3: Operatiile de intretinere recomandate pentru starterele DE1...

Operatie

Interval

Curatati fantele pentru racire.

Cand este necesar.

Verificati daca ventilatorul functioneaza.

6-24 luni (in functie de mediu)

Controlati filtrele din usile dulapului de
comanda (conform cu indicatiile
fabricantului).

6-24 luni (in functie de mediu)

Verificati integritatea conexiunilor de punere periadic
la pamant.
Controlati cuplurile de strangere ale periodic

conexiunilor (bornele de comanda i bornele
de putere).

Verificati dacad sunt corodate bornele de
legatura si suprafetele metalice.

6-24 luni, Tn timpul depozitdrii cel tarziu dupd 12 luni
(in functie de mediu)

Cablul motorului si conexiunea ecranului
(CEM)

Conform cu indicatiile fabricantului cablului, cel tarziu dupd 5 ani.

Tncarcati condensatoarele.

12 luni
(=> sectiunea 1.11, , Incarcarea condensatoarelor circuitului
intermediar”)

Nu se prevede inlocuirea sau repararea unor componente ale starterului
DE1.... Daca starterul DE1... este distrus de factori externi, nu se poate

reparal

Casati aparatul conform cu legile in vigoare privind protectia mediului si cu
normele de casare a aparatelor electrice si a aparatelor electronice.

Daca starterul DE1... este depozitat hainte sa fie folosit, trebuie indeplinite

urmatoarele conditii:

e temperatura: -40 - +70 °C,

e umiditatea relativa medie a aerului: < 95 %, necondensabila

(EN 61800-5-1),

e Pentru a evita deteriorarea condensatoarelor circuitului intermediar al
starterului, se recomanda limitarea depozitarii la 12 luni
(=> sectiunea 1.11, ,Incarcarea condensatoarelor circuitului

intermediar”).
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1 Seria DEL...

1.11 Incarcarea condensatoarelor circuitului intermediar

1.11 inciircarea condensatoarelor circuitului intermediar

1.12 Service si garantie

22

Circuitul intermediar al starterului DE1...-12... are condensatoare
electrolitice. Dupa depozitari sau pauze mai lungi de 12 luni, In care acestea
nu sunt alimentate cu energie electrica, condensatoarele circuitului
intermediar trebuie Incarcate controlat pentru a evita deteriorarea. Starterul
DE1...-12... trebuie alimentat cu un alimentator cu tensiune continua prin
bornele L1/L si L2/N. Nu este permisa activarea starterului in acest timp.
(Nu se emite un semnal de pornire.)

Tensiunea maxima de Incarcare trebuie sa atinga valoarea tensiunii circuitului
intermediar (Upc ~ 1,41 x Ug).

e DET1...-12...;aprox. 324 Vc.c.lalUg =230V c.a.

% Regenerarea de mai sus a condensatoarelor nu este necesara la
starterele DE1...-34... (,lean DC link").

Daca apare vreo problema la starterul DE1..., va rugam sa va adresati
distribuitorului local.

Pregatiti urmatoarele date:

e codul tipului de starter (eticheta),

e numarul de serie (Serial No.: eticheta),

e data cumpararii,

* descrierea precisa a problemei aparute in functionarea starterului.

Daca unele informatii imprimate pe eticheta nu sunt lizibile, indicati numai
datele lizibile.

Gasiti conditiile de garantare in conditiile comerciale generale ale societatii
Eaton Industries GmbH.
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2 Proiectare

2 Proiectare

Acest capitol cuprinde indicatii care trebuie respectate la stabilirea puteri
starterului, in functie de valorile nominale ale motorului, la alegerea aparatelor
de protectie si a aparatelor de comutare, la alegerea cablurilor si a traseului
cablurilor si la utilizarea starterului DE1....

Instalatia trebuie proiectata si executata conform cu legile in vigoare si cu
normele locale. Daca nu se urmeaza recomandarile, la utilizare pot sa apara
probleme care nu sunt acoperite de garantie.
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2 Proiectare
2.1 Introducere

2.1 Introducere

In aceasta sectiune sunt descrise caracteristici importante ale circuitului
energetic al unui sistem de actionare (PDS = Power Drive System), de care
trebuie sa tineti seama la proiectare.

L1

L2
® L3

PE——=

A

®
|
e
® |
ERLo
L 28 I O IO [ R[]
: |
L 28 I Y I PR A K [
N:M? Fﬁ‘a‘ ®

=

Figura 14: Exemplu de sistem de actionare cu alimentare trifazica
pentru un motor trifazat

(@ Tipuri de retea, tensiunea retelei, frecventa retelei, interactiuni cu instalatii compensatoare

(2 Sigurante si sectiunile cablurilor, protectia cablurilor

(3® RCD, dispozitive protectoare de curentul diferential

(@ Contactor de retea

(5) Bobind de retea, eventual filtre externe de interferentd radio, filtre de retea

(6 Starter cu viteza variabild: montare, instalare; conexiune de putere; masuri privind CEM;
exemple de conectare

(@ Bobina de motor, filtru du/dt

Lungimile cablurilor, cabluri de motor, ecranare (CEM)

(@ Protectia motorului, termistor

Motor sau aplicatie de genul: functionare in paralel a mai multor motoare la un starter,
circuit de derivatie; franare c.c.
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2 Proiectare
2.2 Reteaua electrica

2.2 Reteaua electrica

2.2.1 Alimentare de la retea si tipul retelei

Starterele din seria DE1... pot fi conectate si utilizate fara limitari la orice
retea de curent alternativimpamantata (TN-S, TN-C, TT; vezi norma

CEl 60364).
AN~ Y L1
— Y|y — YV ) L2
Y YN L3 — /YN \___ |3 L3
N PEN N
" | Ly
NS NG B ™ B

Figura 15: Retele de curent alternativ cu punct central impamaéntat

% Asigurati la proiectare repartizarea simetrica la cele trei
conductoare de faza, daca se conecteaza mai multe startere cu
alimentare monofazica.
Curentul total al consumatorilor monofazici trebuie sa nu
cauzeze suprasolicitarea conductorului de nul.

Conectarea si utilizarea starterelor la retele iImpamantate asimetric (retea in
triunghi impamantata ,, Grounded Delta”, SUA) sau retele informatice
neimpamantate sau Impamantate cu rezistenta mare (de peste 30 Q) este
posibila decét in anumite conditii.

% Pentru utilizarea la retele informatice neimpamaéntate sunt
necesare relee pentru monitorizarea izolatiei (de exemplu
masurare codata cu impulsuri).

% in retelele electrice cu conductor de impamantare trebuie ca
tensiunea dintre faza si impamantare sa nu depaseasca
300V c.a.

Daca se conecteaza starterele din seria DE1... la 0 retea ITmpamantata
asimetric sau la o retea informatica (nefmpamantata, izolata), filtrul intern de
interferente radio (DE1...-...FN-...) trebuie decuplat la variantele dotate cu un
astfel de filtru (inlaturand cele doua strapuri pentru CEM).

% Gasiti detalii despre inlaturarea strapurilor pentru CEM in
—> sectiunea 3.3.4, ,Punti CEM", pagina 46.
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2 Proiectare
2.2 Reteaua electrica

2.2.2 Tensiunea si frecventa retelei

Banda larga de toleranta a starterului DE1... permite utilizarea la tensiunile
normate europene (U N = 230 V/400 V, 50 Hz) si americane
(ULn = 240 V/480 V, 60 Hz):

e 230V, 50Hz 240V, 60 Hz la DE1...-12...
200V-10%-240V + 10 %

e 220V, 60Hz; 230V, 60 Hz la DE1...-12...NO1
200V-10 % -240V + 10 %

e 400V, 50Hz; 480V, 60 Hz la DE1...-34...
380V-10%-480V + 10 %

e 380V, 60Hz 400V, 60 Hz la DE1...-34...NO1
380V-10 % -480V + 10 %

Intervalul admis de frecvente este la toate clasele de tensiune 50/60 Hz
(48 Hz-0 % -62 Hz + 0 %).

La starterele cu alimentare trifazica (DE1...-34...) trebuie ca asimetria
tensiunii retelei (faza - faza) sa fie mai mica de 3 %. Daca nu este indeplinita
aceasta conditie sau nu se cunoaste simetria din locul conectarii, se
recomanda utilizarea unei bobine de retea (vezi => sectiunea 9.7, ,Bobine de
retea DX-LN...", pagina 141), cu valoarea ux = 4 %.

% Asimetrie mai mare de 3 % intre faze va determina oprirea
starterului DE1 cu mesaj de eroare.
(LED-ul Fault Code lumineaza ciclic de 9 ori cu cate o pauza de
2 s, => tabelul 48, pagina 150.)

2.2.3 Distorsiunea armonica totala

26

Distorsiunea este definita in norma CEI/EN 61800-3 ca raportul dintre
valoarea rms a tuturor oscilatiilor armonice si valoarea rms a oscilatiei
fundamentale.

% La un starter DE1...-12... cu alimentare monofazica, aceasta
distorsiune poate fi redusa cu aproximativ 30 % conectand o
bobina de retea in amonte (= sectiunea 9.7, , Bobine de retea
DX-LN...", pagina 141).

Starterul DE1...-34... cu alimentare trifazica reduce oscilatiile armonice.
Nu este necesara utilizarea unei bobine de retea pentru reducerea distorsiunii
armonice totale.
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2 Proiectare
2.2 Reteaua electrica

2.2.4 Compensarea puterii reactive

% In retelele de curent alternativ cu compensatoare ale curentului
reactiv fara bobina, pot fi provocate oscilatii (armonice) ale
curentului, rezonante paralele si conditii nedefinite.

La proiectarea conectarii starterelor cu viteza variabila la retele
pentru curent alternativ cu conditii nedefinite trebuie sa luati in
considerare utilizarea de bobine de retea,

—> sectiunea 9.7, ,Bobine de retea DX-LN...", pagina 141.

27
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2 Proiectare
2.3 Siguranta si conectarea

2.3 Siguranta si conectarea

2.3.1 Separator

% Instalati intre conexiunea la retea si starterul DE1... un separator
actionat manual.
Acest separator trebuie sa poata fi blocat in pozitia deschis,
fnaintea operatiilor de instalare si a celor de intretinere.

Pentru a respecta directivele europene conform cu norma EN 60204-1
»Siguranta in exploatarea masinilor”, in Uniunea Europeana separatorul
trebuie sa fie:

* un separator din categoria de utilizare AC-23B (EN 60947-3),

* un separator cu un contact auxiliar care separa circuitul de sarcina in
toate cazurile Tnainte sa se deschida contactele principale ale
separatorului (EN 60947-3),

* unintrerupator automat conceput pentru o separare conforma cu
EN 60947-2.

In celelalte regiuni trebuie respectate normele de siguranta aplicabile acolo.

2.3.2 Sigurante si sectiunile cablurilor

28

Starterele DE1... si cablurile pentru alimentarea acestora trebuie protejate de
suprasarcina termica si de scurtcircuit.

9 Sigurantele si sectiunilor cablurilor pentru conexiunea dinspre
retea depind de curentul de intrare I N al starterului DE1....

Dimensiunile recomandate sunt indicate n
—> sectiunea 9.5, ,Cabluri si dispozitive protectoare”.

Cablurile de retea si cablurile de motor trebuie sa aiba dimensiuni conforme
cu normele locale si sa fie concepute pentru curentii corespunzatori de
sarcina. Curentii nominali sunt indicati in = sectiunea 8.3, ,, Date nominale”,
pagina 119.

Sectiunea conductoarelor de protectie trebuie sa fie egala cu a
conductoarelor de faza. Bornele de legatura marcate cu @) trebuie legate cu
circuitul de Tmpamantare.

ATENTIE!

Trebuie respectate sectiunile minime prescrise ale
conductoarelor de protectie (EN 61800-5-1).

In cazul curentilor diferentiali de peste 3,5 mA trebuie conectata o
Tmpamantare mai puternica in conformitate cu cerintele normei EN 61800-5-1.
Cablul trebuie sa aiba sectiunea de cel putin 10 mmZ2 sau sa fie conectate
doua cabluri de impamantare separat.
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2 Proiectare
2.3 Siguranta si conectarea

In => sectiunea 8.3, , Date nominale”, pagina 119 sunt indicati curentii de
scurgere pentru fiecare putere.

Cerintele privind CEM a cablurilor de motor sunt prezentate in

—> sectiunea 3.3.5, ,Conexiunea cu motorul”, pagina 48.

Trebuie utilizat un cablu de motor simetric, ecranat complet (360°) si cu
rezistenta mica. Lungimea cablului de motor depinde de clasa CEM si de
mediu.

Pentru instalarea in SUA trebuie folosite numai sigurante, socluri de
sigurante si cabluri (AWG) aprobate de UL. Cablurile omologate trebuie sa
reziste la temperaturi de pana la 75 °C si de multe ori trebuie instalate intr-un
tub protector metalic (vezi normele locale).

233 intrerupétoare pentru protejare fata de curentii diferentiali de defect

In cazul starterelor cu viteza variabila DE1...-34... cu alimentare trifazica este
permisa folosirea exclusiv a dispozitivelor de protectie contra curentului
diferential de tipul B sau Bfq, sensibile la orice tip de curent. In cazul
starterelor cu viteza variabila DE1...-12... cu alimentare monofazica (L, N)
este permisa utilizarea dispozitivelor de protectie contra curentului diferential
de tipul A siB.

ATENTIE!

Intrerupatoarele de protectie contra curentilor diferentiali (RCD
= Residual Current Device conform IEC/EN 61800-5-1, IEC 755)
pot fi utilizate numai intre sistemul de alimentare (retea de
curent alternativ pentru alimentare) si starterul cu viteza variabila
DE1... —nu la iesirea catre motor!

Intensitatea curentilor de contact si de scurgere depinde in general de:

e |ungimea cablului motorului,

e ecranarea cablului motorului,

e frecventa succesiunii de impulsuri (frecventa de comutare a invertorului),
e varianta de filtru de interferenta radio,

e masurile de Tmpamantare ale motorului.

Pentru starterele DE1... se pot lua si alte masuri pentru protejare in cazul
alimentarii directe sau indirecte, de exemplu separarea de sistemul de
alimentare cu un transformator.

% La dispozitivele monofazate apare un curent de scurgere, aspect

conditionat de varianta constructiva, daca L1 si N sunt inversati
unul cu celalalt.
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2 Proiectare
2.3 Siguranta si conectarea

2.3.4 Contactoare de retea

Un contactor de retea permite cuplarea si decuplarea tensiunii pentru
alimentarea starterului in timpul functionarii si decuplarea in cazul unei erori.
Contactorul de retea se alege in functie de curentul de intrare din retea Iy al
starterului DE1..., de categoria de utilizare AC-1 (CEl 60947) si de
temperatura ambianta din locul utilizarii. Contactoarele de retea si alocarea
acestora la starterele din seria DE1... sunt indicate in => sectiunea 9.6,
,Contactoare de retea DIL...", pagina 140, in anexa.

% Tineti seama la proiectare ca nu se admite functionarea prin
impulsuri prin intermediul contactorului de retea. Frecventa
maxima a cuplarii tensiunii retelei la starterul DE1... este o data
la 30 de secunde (functionarea normala).

2.3.5 Utilizarea unei conexiuni de bypass

PERICOL

Bornele de iesire U, V si W ale starterului DE1... nu nu trebuie
sa fie conectate niciodata la sistemul de alimentare (L1, L2, L3).
Prezenta tensiunii retelei la bornele de iesire poate cauza
distrugerea starterului.

Daca este necesara o derivatie, trebuie utilizate comutatoare sau contactoare
legate mecanic, pentru a preveni conectarea simultana a bornelor motorului
la conexiunea la retea si la bornele de iesire ale starterului.

L1213
o o
1
s
S EICIRO)
an \T_\“\ (@ Q1 protectie suprasarcina termica si scurtcircuit
N (@ F1 siguranta si releul F2 de protectie a motorului
7 (alternativa la (D)
T VW Q11 contactor de retea
\f \]i T1 starter DET...
S1 “re “““\'“% S1interblocaj intre starter si derivatie
F2 releu de protectie a motorului
M1 motor cu curent trifazat
F2 ®
M1

Figura 16: Schema de comanda cu bypass a motorului (exemplu)
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2 Proiectare
2.4 Masuri privind CEM

La un sistem de actionare cu turatie variabila (PDS), masurile de asigurare a
compatibilitatii electromagnetice (CEM) trebuie luate in considerare de la
proiectare, pentru ca modificarile efectuate la montare ori instalare sau
imbunatatirile aduse ulterior la locul montajului sunt mai costisitoare.

Datorita tehnologiei folosite si a sistemului in cauza, in timpul functionarii
unui sistem de actionare cu frecventa variabila, pot aparea curenti diferentiali
de frecvente mari. De aceea elementele Impamantarii trebuie sa aiba
rezistenta mica si suprafete mari.

Pentru a asigura compatibilitatea electromagnetica sunt necesare
urmatoarele masuri la instalarea starterelor cu viteza variabila DE1...:

* montarea intr-o carcasa metalica conectata corect la potentialul
pamantului,
e cabluri ecranate cu lungime cat mai mica.

% Cand utilizati sisteme de actionare cu frecventa variabila,
conectati toate componentele metalice si carcasa la
impamantare, folosind un cablu cat mai scurt si cu sectiunea céat
mai mare (lita de cupru).

Toate partile metalice ale aparatelor trebuiesc conectate intre ele si la panoul
de control pe o suprafata cat mai mare, specifica pentru curenti cu frecvente
mari. Contrapanourile si usile tabloului trebuiesc conectate la tablou cu
conductoare litate din cupru de lungime cat mai mica, pe o suprafata mare.

Daca este posibil, montati starterul DE1... direct (fara distantier)
pe un panou metalica (tablou de montaj).

Pozati cablurile de alimentare de la retea si cablurile de motor
in dulapul de comanda cat mai aproape de impamantare.
Cablurile suspendate functioneaza ca antene.

vl

% Cablurile care conduc frecvente mari (de exemplu cablurile
ecranate pentru motor) si cablurile deparazitate (de exemplu

cablul pentru alimentare de la retea, cablurile de comanda si
cablurile pentru semnale) pozate in paralel trebuie sa fie la
distanta de cel putin 300 mm, pentru a impiedica transferarea
energiei electromagnetice.
In cazul unor diferente mai mari de potential electric trebuie sa
pozati cablurile separat. Incrucisarile inevitabile ale cablurilor de
comanda cu cablurile de putere trebuie realizate in unghi drept
(90°).
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2.4 Masuri privind CEM

B

P 2100 mm _
T (23947

Figura 17: Pozarea cablurilor

% Nu pozati cablurile de comanda si cablurile pentru semnale (2)
in acelasi canal cu cablurile de putere (1.
Cablurile pentru semnale analogice (valori masurate, valori de
referinta si corectii) trebuie pozate ecranate.

7 Pz
N | V4
/4 AN
Izl ALl
@ ® @ ©

Figura 18: Pozare separata a cablurilor
(® Cablu de putere: tensiunea retelei, conexiunea cu motorul
(@ Cabluri de comanda si cabluri pentru semnale, conexiuni ale magistralei de camp
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2 Proiectare
2.5 Selectarea motoarelor

2.5 Selectarea motoarelor

% Verificati daca starterul DE1... este compatibil cu motorul de
curent alternativ trifazat, pe baza tabelelor cu valori nominale din
—> sectiunea 8.3, ,Date nominale”, pagina 119.

2.5.1 Conectarea motoarelor in paralel

Starterele din seria DE1... permit functionarea in paralel a mai multor
motoare.

9 Daca se conecteaza mai multe motoare, suma curentilor
acestora trebuie sa fie mai mica decéat curentul nominal al
starterului DET....

Prin conectarea in paralel a motoarelor se micsoreaza rezistenta la conectare
de la iesirea starterului cu viteza variabila. Inductivitatea totala a statorului se
micsoreaza, iar capacitatea parazita a cablurilor se mareste. Astfel,
distorsiunea curentului se mareste fata de cazul conectarii unui singur motor.
Pentru a diminua distorsiunea curentului trebuie utilizata o bobina de motor
sau un filtru sinus la iesirea starterului cu viteza variabila.

% in cazul functionarii in paralel a mai multor motoare nu se poate
folosi protectia electronica a motorului de la starter. Fiecare
motor trebuie protejat cu termistoare si/ sau cate un releu de
suprasarcina.

% La frecvente cuprinse intre 20 si 120 Hz motorul poate fi
protejat la iesirea starterului si cu Intrerupatorul electronic PKE.
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2.5 Selectarea motoarelor

2.5.2 Tipuri de conectare pentru motoare trifazate
in functie de valorile nominale de pe placuta cu date nominale, infasurarea
statorului motorului cu curent trifazat poate fi conectata in stea sau in
triunghi.

O | | o
230/400V A Y || 32/19A |
0,75 KW || cosp0.79 |

\
\
\ 1410 min! || 50 Hz |
o | | o

Figura 19: Exemplu de placuta cu date nominale
ale unui motor

ut vy wi ur vy wt
[¢] [¢] [¢]
w2 ruz2l v2 W2 u2l v2

Figura 20: Tipuri de conectare:
in stea (in stanga), in triunghi (in dreapta)

Exemplu pentru figurile 19 si 20
DE1-124D3... sau DE11-124D3... (U N = 230 V): motor conectat In triunghi
DE1-342D1... sau DE11-342D1... (U N = 400 V): motor conectat in stea

2.5.3 Conectarea motoarelor in mediu EX
La conectarea motoarelor in medii EX trebuie urmate aceste instructiuni:

e Un starter DE1... se poate instala intr-o carcasa anti-EX in mediu
periculos sau intr-un tablou normal in afara mediului periculos..

* Trebuie respectate normele industriale specifice si normele locale privind
zonele protejate de explozii (ATEX 100a).

* Trebuie respectate indicatiile fabricantului motorului privind utilizarea cu
starterul cu viteza variabila, de exemplu daca sunt prescrise bobine de
motor (limitarea du/dt).

e Senzorii de temperatura aflati in infasurarile motorului (termistor,
intrerupator termic) trebuie sa nu fie conectate direct la starterul DE1...,
ci printr-un declansator omologat pentru zona protejata de explozii
(de ex. EMT®6).
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3 Instalare

3.1 Introducere

3.2 Montaj

3 Instalare
3.1 Introducere

In acest capitol sunt descrise montarea si conectarea electrica a starterelor
DE1....

In timpul instalarii starterului DET1..., acoperiti sau lipiti toate
canalele de aerisire, astfel Incat sa nu poata intra impuritati.

Executati toate lucrarile de instalare numai cu sculele
specializate indicate, fara a aplica forta excesival!

Gasiti mai multe indicatii privind montarea starterului DE1T...
in manualul de montare 1L040005ZU.

Vi d

Instructiunile de montaj de aici se refera la montarea intr-o carcasa adecvata
pentru aparate cu gradul de protectie IP20 conform normei EN 60529.

e (Carcasele trebuie sa fie fabricate dintr-un material conductiv termic.

e Daca se foloseste un dulap de comanda cu orificii pentru aerisire, aceste
orificii trebuie sa se afle sub starterul DE1... si deasupra acestuia, astfel
incat sa se asigure o buna circulatie a aerului. Aerul trebuie sa intre de jos
Si sa iasa pe sus.

e Daca mediul dulapului de comanda este murdar (de exemplu contine
praf), trebuie sa se monteze un filtru adecvat de particule la orificiile
pentru aerisire si sa se foloseasca o aerisire externa. Filtrul trebuie
intretinut si curatat cand este necesar.

« In mediile cu umiditate mare sau cu concentratie mare de saruri ori de
chimicale trebuie utilizat un dulap inchis de comanda (fara orificii pentru
aerisire).

9 Montati starterul DE1... numai pe o suprafata de fixare
necombustibila (de ex. o placa de metal).

Figura 21: Montare pe o placa metalica
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3.2 Montaj

3.2.1 Pozitie de montaj

3.2.2 Spatii libere

36

Starterele DE1...-121D4..., DE1...-122D3... si DE1...-122D7... trebuie
montate vertical (aparate fara ventilator intern). Inclinatia fata de verticala
trebuie limitata la 5°.

Celelalte modele din seria DE1... pot fi montate cu o inclinatie de pana la 90°.

Nu este permisa suspendarea aparatelor!

5 LY N\ &
© The o %ﬂ \
\

Figura 22: Pozitii de montaj
(in stdnga: aparatele DE1...-121D4..., DE1...-122D3... si DE1...-122D7...)

Pentru a asigura aerisirea suficienta trebuie lasate spatii libere in functie de
gabaritul starterului DE1....

// I Tip a Gabarit g@%ﬁ
° mm (in)
ﬂ," o — DE1...-121D4...  50(1,97) FS1
6600 55068 DE1-...122D3...  50(1,97) FS1
DE1...-122D7...  50(1,97) FS1
. . DE1...-124D3...  50(1,97) FS1 0
0. *éi DE1...-127D0...  50(1,97) FS1
DE1...-129D6...  75(2.96) FS2 e
U~ DE1..-341D3...  50(1,97) FS1 e
— DE1...-342D1...  50(1,97) FS1 ©
Seese seaes DE1...-343D6...  50(1,97) FS1 ~
I DE1...-345D0...  75(2,96) FS2
o —wlal DE1...-346D6...  75(2,96) FS2
] DE1...-348D5...  75(2.96) FS2
Z DE1...-34011...  100(3,94) FS2
DE1...-34016...  100(3,94) FS2

Figura 23: Spatii libere pentru racirea cu aer

% Starterele DE1... pot fi montate unele langa altele fara
distantiere laterala.
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3.2 Montgj

In fata este necesar un spatiu liber de cel putin 15 mm.

% in cazul utilizarii unui modul optional

DX-NET-SWD3 (SmartWire-DT),
DX-NET-ETHERNET2-2- (EtherNet/IP),
DX-NET-PROFINET2-2 (PROFINET),
DXE-EXT-SET (modul de configurare),
DX-KEY-LED2 (element extern de comanda)

lasati un spatiu suplimentar in fata starterului DE1....

®

Figura 24: Spatiul liber minim

9 Dimensiunile, masele si dimensiunile pentru fixarea fiecarui
gabarit (FS1, FS2) sunt indicate in anexa.
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3 Instalare
3.2 Montaj

3.2.3 Fixarea
Starterele DE1... de orice gabarit pot fi montate:

e cu suruburi,
* pe 0 sina de monta.

3.2.3.1 Fixarea cu suruburi

> Dimensiunile, masele si dimensiunile pentru fixarea fiecarui
gabarit (FS1, FS2) sunt indicate Tn anexa.

Folositi suruburi cu saiba si saiba grower si aplicati cuplul admis
de strdngere de 1 Nm pentru a proteja carcasele si pentru ca
montarea sa fie corecta.

ol 4 x M4 /_% §\7
O O m

LLLNLB I ©
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Figura 25: Fixarea cu suruburi

J

b1
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3 Instalare
3.2 Montgj

3.2.3.2 Fixarea pe o sina de montaj
Starterele DE1... pot fi montate alternativ pe o sina de montaj conforma cu
norma CEI/EN 60715.

;‘

)
P
\ 3 3
Y Y
! o1l g0.04"
151 o 029"
w15 . ,0.59”
(mm] [in]

Figura 26: Sina de montaj conforma cu norma CEI/EN 60715

» Asezati starterul DE1... de sus pe sina si impingeti-l in jos [1]!
Apropiati-l de sina [2] pana cé&nd se blocheaza pe aceasta [3]!

II]l/

7

E]T ~—[2

Figura 27: Fixarea pe o sina de montaj

Demontarea de pe o sina de montaj

» Pentru demontare apasati in jos starterul cu viteza variabila [1].
Trageti apoi in fata de muchia inferioara a starterului cu viteza variabila
DE1... [2]. Ridicati-l apoi de pe sina de montaj [3].

E]l/

Figura 28: Demontarea de pe sina de montaj
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3.3 Instalarea conexiunilor electrice

3.3 Instalarea conexiunilor electrice

ATENTIE!

Lucrarile de cablare trebuie executate dupa ce starterul a fost
montat si fixat corect.

PERICOL

Pericol de accidente prin soc electric!

Cablarea trebuie efectuata (numai de catre personal specializat)
dupa scoaterea de sub tensiune si conform normelor de
siguranta de la paginile | si Il

ATENTIE!

Pericol de incendiu!
Utilizati numai cabluri, intrerupatoare de protectie si contactoare,
care indica valoarea nominala admisa a curentului.

PERICOL

Chiar si dupa deconectarea tensiunii de alimentare,
componentele din sectiunea de putere a starterului se mai afla
sub tensiune cel mult 5 minute (timp de descarcare a
condensatoarelor circuitului intermediar).

Respectati indicatia de avertizare!

JAYAN

DANGER

5 MIN

9 Executati lucrarile urmatoare cu sculele indicate izolate, fara a
aplica forta excesival
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3 Instalare
3.3 Instalarea conexiunilor electrice

3.3.1 Verificarea izolatiei
Starterele din seria DE1... sunt verificate Tnaintea livrarii si nu necesita alte
verificari.
Daca se cere verificarea izolatiei din circuitul de forta al PDS, trebuie luate
masurile de mai jos.

% Efectuati verificarile cerute ale izolatiei inainte sa conectati
cablurile la starterul DE1...!

ATENTIE!

Nu este permisa verificarea rezistentei izolatiei cu un tester de
izolatii la bornele de comanda sau de legatura ale starterului
DE1....

Verificarea izolatiei cablului de alimentare

» Cablul de alimentare trebuie deconectat de la retea si de la bornele de
legatura L1/L, L2/N si L3 ale starterului DE1....
Masurati rezistenta izolatiei cablului de alimentare intre conductoarele de
faza si intre fiecare conductor de faza si conductorul de Tmpamantare.

Rezistenta izolatiei trebuie sa fie mai mare de 1 MQ.

Verificarea izolatiei cablului de motor

» Cablul de motor trebuie deconectat de la bornele de legatura U, V si W
ale starterului DE1... si de motor (U, V, W).
Masurati rezistenta izolatiei cablului de motor intre conductoarele de faza
si intre fiecare conductor de faza si conductorul de Tmpamantare.

Rezistenta izolatiei trebuie sa fie mai mare de 1 MQ.

Verificarea izolatiei motorului

» Deconectati cablul de motor de la bornele U,V,W ale motorului.
Deschideti circuitele in punte (stea sau triunghi) din cutia cu bornele
motorului.

Masurati rezistenta izolatiei fiecarei infasurari a motorului.

Rezistenta izolatiei trebuie sa fie mai mare de 1 MQ.

% Gasiti rezistentele izolatiei si tensiunile admise pentru verificare
in manualul motorului.
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3.3.2 Conectare sectiunii de putere
Conectarea sectiunii de putere se efectueaza pe partea retelei cu bornele de
legatura:

e L1/L, L2/N, PE pentru tensiunea monofazica de alimentare la sterterele
DE1-12...

e L1/, L2/N, L3, PE pentru tensiunea trifazica de alimentare la sterterele
DE1-34.... Nu este importanta succesiunea fazelor.

1 AC 200/240 V 3 AC 380/480 V
50/60 Hz PE 50/60 Hz PE

L1|/L L2/N L|r[ L‘E_[

Figura 29: Conectare sectiunii de putere (schema)

Conectarea pe partea motorului se efectueaza cu bornele de legatura
U, VsiW.

ATENTIE!

Starterul DE1... trebuie legat la potentialul pamantului cu un
conductor pentru impamantare.

ATENTIE!

Nu este permisa folosirea bornelor de legatura obturate din
sectiunea de putere.
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Figura 30: Borne de legatura obturate (exemplu: DE1-12...NN-...)

Bornele de legatura obturate in figura 30 (L3 si E) nu indeplinesc nici o

functie.

—_

Daca la un starter DE1... ati inlaturat puntea pentru CEM
(de exemplu intr-o retea informatica) in vederea utilizarii, va

recomandam sa acoperiti (de exemplu cu banda izolanta)
bornele de putere deschise si nefolosite, ca sa evitati

perturbatiile.

3.3.2.1 Denumirea bornelor de putere

Tabelul 4: Denumirea bornelor de putere

Denumire Functie Indicatie
L1/L Conectare la retea: Tensiuni nominale retea:
e FazalllaDE1...-34... DE1...-34...:380 V/480 V (faza - faza)
e FazallaDEl...-12... DE1...-12...: 200 /240 V (faza - conductor nul)
L2/N Conectare |a retea: Tensiuni nominale retea:
e Fazal2laDE1...-34... DE1...-34...: 400 /480 V (faza - fazd)
e (Conductorul nul N la DE1...-12... DE1...-12...: 230 /240 V (conductor nul - faza)
L3 Conectare la retea: Tensiuni nominale retea:
e Fazal3laDE1...-34... DE1...-34...: 400 V/480 V (faza - faza)
< Conexiune la pamant pentru filtrul intern  Numai cu filtru intern de interferentd radio
g de retea (DET...-...FN-...).
Puntea spre conexiunea PE va fi folosita numai Tmpreuna
cu puntea pentru CEM de pe partea motorului.
©) Conexiune la pamant pe partea retelei Legaturd internd cu conexiunea PE de pe partea
motorului
U Conexiune cu motorul faza 1 Tensiuni nominale mator:
v Conexi [ faza 2 DE1...-34...: 400 V/460 V
onexiune cu motorul faza DE1 12 230V
W Conexiune cu motorul faza 3
< Conexiune la pdmant pentru filtrul intern ~ Numai cu filtru intern de interferentd radio
S al circuitului intermediar (condensator Y)  (DE1...-...FN-...). Puntea spre conexiunea PE folosita
numai Tmpreund cu puntea pentru CEM de pe partea
retelei.
©) Conexiune la pdmant pe partea motorului  Legaturd interna cu conexiunea PE de pe partea retelei
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3.3.2.2 Exemple de conectare

Tabelul 5: Exemple de conectare in sectiunea de putere

Borne de legatura Descriere
L N PE DE1...-12...FN-... la tensiune monofazica de alimentare
| | — (200 V/240 V) cu filtru intern de interferente radio
I I s
L N B @
7N\
DDODD

L N PE DE1...-12...NN-... |a tensiune monofazicd de alimentare
| (200 /240 V) fara filtru intern de interferente radio

|
| — T
m L LN 1B @
2 N N
E | DDOOD
©
©
g — ,
B 1 L2 L3 PE DE1...-34...FN-... la tensiune trifazicd de alimentare
E | | | —] (380 V7480 V) cu filtru intern de interferente radio
| I =
e {U/L N 13 I @j
U L2 L3 PE DE1...-34...NN-... |a tensiune trifazicd de alimentare
| | | | (380 V7480 V) fara filtru intern de interferente radio
[ [ [ = I
L N 1B I @
7N\
CROAS
Conexiune trifazica pentru motoarele cu curent trifazat
e DE1...-12...FN-... (230 V)
e DE1...-34...FN-... (400 /460 V)
cu filtru intern de interferente radio
g
(=]
£
1)
&
® Conexiune trifazicd pentru motoarele cu curent trifazat
2 e DE1...-12...NN-... (230 V)

e DE1...-34...NN-... (400 \V//460 V)
fara filtru intern de interferente radio
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3.3.2.3 Sectiuni de conectare si lungimi de sertizare

3.3.3 impamantare

PE A PE

Al Al

ITTITITTT)
IITTITTITTT)
IITTTTITTT)
=

HITTITITT
HITTTTITT
HTTTTTTITTT]

TTITTTITTT]

I . .

DET...-12... DE1...-34... Cablu de motor

Figura 31: Lungimi de dezizolare in sectiunea de putere

Tabelul 6: Lungimile de dezizolare, sectiunile conductoarelor, cuplul de strangere

Lungimea A1 de Sectiunea pentru Cuplul maxim de strangere a
dezizolare prinderea suruburilor
conductoarelor
mm in mm? AWG Nm Ib-in
8 0.3 1-6 18-6 1.2 10,6

Fiecare starter DE1... trebuie legat in locul montarii direct la legatura la
pamant a retelei de alimentare (impamantarea sistemului). Nu este permisa
trecerea acestei legaturi la pamant prin alte aparate.

Conductoarele de impamantare trebuie pozate in stea din punctul central de
fmpamantare si componentele conductoare ale sistemului de actionare
(starterul DE1..., bobina de retea, bobina de motor, filtrul sinus) trebuie
legate la acestea.

Impedanta buclelor de inchidere prin pamant trebuie sa fie conforma cu
normele industriale regionale de siguranta. Pentru a indeplini normele UL
trebuie folositi papuci inelari de cablu aprobati de UL la conexiunile cablurilor
de Tmpamantare.

% Evitati buclele de impimantare la montarea mai multor startere
intr-un dulap de comanda! Asigurati-va ca toate aparatele
metalice ce trebuiesc Impamantate, au 0 conexiune cu panoul
de montaj pe o suprafata mare.

% Conectorul cablului pentru Tmpamantare trebuie introdus la
startere (DE1T...-...FN-...) cu filtru intern de interferenta radio sub
puntea pentru CEM.
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3.3.4 Punti CEM

46

Figura 32: Introduceti cablul pentru impamantare sub puntea pentru CEM.
(prindere de jos in sus)

Exista doua variante de startere DE1...;

e DET...-...FN-...: cu filtru intern de interferente radio, eu punti CEM,
e DE1T...-...NN-...: fara filtru intern de interferenta radio, fara punti CEM.

Puntile CEM leaga filtrul amplasat spre retea si filtrul circuitului intermediar
(condensatoare Y) cu bornele de legatura la conexiunea pentru impamantare
de pe partea retelei si de pe partea conexiunii la motor.

Daca starterul DE1...-FN-... trebuie conectat la o retea informatica
(nefmpamantata) sau la o retea TN Tmpamantata asimetric, filtrele interne
pentru CEM trebuie decuplate inlaturand puntile CEM. Aparatele fara filtru
intern (DE1...-...NN-...) nu au aceste punti, iar bornele de legatura ale filtrului

nu functioneaza (sunt inchise).
|

-1

kAl
-

Figura 33: DE1...-...FN-... (cu filtru) DE1...-...NN-... (fara filtru)

% La utilizarea filtrelor externe DX-EMV... trebuie indepartata
puntea CEM.
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ATENTIE!

Daca starterul cu viteza variabila DE1 este conectat la reteaua
electrica, nu sunt permise nici inlaturarea si nici introducerea
puntilor CEM.

g\.
1
2 7
/
[

Figura 34: Inlaturati puntea CEM de pe partea retelei si pe cea de pe partea motorului.

Dupa inlaturarea puntilor CEM nu se mai realizeaza filtrarea

% Trebuie inlaturate intotdeauna ambele punti!
Nu este permisa utilizarea cu o singura punte CEM!
e necesara pentru compatibilitate electromagnetica.
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3.3.5 Conexiunea cu motorul

48

Legatura dintre starterul DE1... si motor trebuie sa fie cat mai scurta.
Pentru a asigura compatibilitatea electromagnetica, cablul pentru conectarea
motorului trebuie sa fie ecranat.

» Legati ecranul bilateral si pe suprafete mari (pe 360 de grade) cu priza de
pamant @. Legatura la paméant a ecranului de putere (PES) trebuie
efectuata in imediata apropiere a starterului DE1... si direct la cutia cu
bornele motorului.

Figura 35: Conexiune pe partea motorului

» Impiedicati desfacerea ecranului, de exemplu trdgand mantaua separata
din plastic peste capatul ecranului sau asezand un manson din cauciuc la
capatul ecranului.

De asemenea, puteti sa legati la colierul lat al cablului capatul ecranului
torsadat cu priza de paméant de protectie. Pentru a evita
incompatibilitatea magnetica, aceasta conexiune torsadata a ecranului
trebuie sa fie cat mai scurta (valoarea orientativa pentru ecranul torsadat
al cablului: b = 1/5 a).

RRRRRA
R
-':2:222:2:2‘4-

(0.59") T
. B o
-.0.*.0.%%%:».

KRRRRRRKS
[RRRRRRRRLS
FRILEO0 L0000

_L_[PES
Figura 36: Cablu ecranat de legatura in circuitul motorului
Pentru motor se recomanda cabluri cvadrifilare ecranate. Conductorul galben-
verde al acestui cablu leaga conductorul de impamantare al motorului cu cel

al starterului si minimalizeaza astfel solicitarea ecranului cablului de catre
curenti compensatori intensi.
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Figura de mai jos ilustreaza structura unui cablu cvadrifilar ecranat de motor
(tip recomandat).

Figura 37: Cablu cvadrifilar ecranat de motor

() Ecran din cupru

(@) Manta din PVC

®) Lita (fire din cupru)

® lzolatii din PVC ale conductoarelor, 3 negre, 1 galbena-verde
(5) Banda textila si material interior din PVC

Daca intr-o iesire spre motor sunt componente suplimentare (de exemplu
contactoare de motor, relee pentru protejarea motorului, bobine de motor
sau borne), ecranul cablului de motor poate sa fie intrerupt in apropierea
acestor componente si sa fie conectat pe o suprafata mare cu placa de
montaj (PES). Cablurile de legatura libere, adica neecranate, trebuie sa nu fie
mai lungi de 300 mm.
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3.3.6 Instalarea conform cu normele UL®

Starterul DE1... indeplineste in intregime cerintele UL daca sunt indeplinite
complet conditiile urmatoare:

La DE1...-12..., tensiunea monofazica de alimentare este conectata la
bornele L1/L si L2/N. Trebuie ca valoarea rms sa nu depaseasca 240 V.
La DE1...-34..., tensiunea trifazica de alimentare este conectata la
bornele L1/L, L2/N si L3. Nu este importanta succesiunea fazelor.
Nu este importanta succesiunea fazelor. Trebuie ca valoarea rms sa nu
depaseasca 500 V.
Pentru indeplinirea cerintelor CSA este necesara o protectie de
supratensiune tranzitorie pe partea dinspre retea a starterului cu viteza
variabila DE1.... Aceasta protectie trebuie sa monitorizeze tensiunea de
600 V (dintre faza si pamant) si 600 V (dintre faze), sa fie adecvata pentru
categoria Il de supratensiuni si sa ofere protectie si sa reziste la varfuri
de tensiune tranzitorie nominala de 4-kV sau similar.
Curentul de scurtcircuit maxim admisibil (c.a.) in sursa de alimentare de
intrare poate fi de 100 kA céand se utilizeaza sigurante (600 V, UL Clasa
CC sau Clasa J), 14 kA RMS pentru intrerupatoare automate (MCCB)
(480 V, de exemplu FAZ...NA) si pentru DE1...-34...., 14 kA RMS pentru
Combination Motor Controller (CMC) PKZMO Tip E.
Se utilizeaza cabluri adecvate de retea si de motor, din cupru, a caror
izolatie rezista la temperaturi de cel putin 75 °C (167 °F).
Se folosesc cuplurile de strangere a conexiunilor de putere conform cu
specificatia pentru fiecare putere.
La fiecare borna de putere este admis un sigur tip de conductor.
Conductorul de impamantare trebuie conectat la carcase metalice cu
un papuc inelar de cablu.
Variante de protejare a motorului fata de suprasarcina:
* releu de suprasarcina amplasat intre starterul DE1... si motor si care
decupleaza DET1... la suprasarcina
°  motor cu termistor, care foloseste un releu de suprasarcina (EMT6),
pentru a decupla DE1... In caz de suprasarcing,
* motor cu termistor, care decupleaza direct DE1... si genereaza un
mesaj de eroare externa (termistor conectat la borna 3 de comanda
si +10V), EXTFLT cu modul 1 (P-15 = 1), modul 3 (P-15 = 3),
modul 5 (P-15 = 5), modul 7 (P-15 = 7) si modul 9 (P-15 = 9);
conditie: P-19 = 0; Premisa:
e Memorie termica motor (P-33 = 0).
conditie: P-08 = curentul nominal al motorului.

% In manualul de montare 1L040005ZU se regaseste si titlul

~informatii suplimentare privind instalarea in conformitate cu
normele UL®".
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3.3.7 Conectare la sectiunea de comanda

Conectarea la sectiunea de comanda se efectueaza cu urmatoarele borne
de legatura:

e 0V, +10V: iesirea tensiunii de comanda,
e 1,2, 3, 4:intrari digitale si analogice,
* Dbornele 13, 14: pentru o de releu liber de potential.

OV+0V1 2 3 413 14
QOO DDDD

DE1, DE11 numai la DE11

Figura 38: Dispunerea bornelor de legatura la sectiunea de comanda

Masuri privind descarcarea electrostatica
Pentru a preveni distrugerea aparatelor prin descarcare

“\I electrostatica, trebuie sa efectuati aceasta descarcare pe o
suprafata impamantata fnainte sa atingeti bornele de comanda si
placa de comanda.

3.3.7.1 Denumirea bornelor de la sectiunea de comanda

Tabelul 7: Denumirea bornelor de la sectiunea de comanda

Denumire Functie Indicatie

ov Potential de referintd (GND) e pentru tensiunea internd de comanda (10 V)
pentru tensiuni externe de comanda (10 V/24 V)
e pentru intrdrile 1-4 de comanda

+10V lesire tensiune +10 V c.c., iesirea tensiunii interne de comanda +10 V pentru intrarile
max. 20 mA digitale analogice de comanda ale starterului DE1...
(bornele 1 pana la 4)

1 DI, intrarea digitald 1 nivel pentru semnal high: +9 - 30 V

e curent de intrare: 1,15/3 mA (10/24 V)

e setare din fabricd: FWD (activare cdmp invartitor la
dreapta)

e parametrizabil

2 DI2, intrarea digitald 2 e nivel pentru semnal high: +9-30 V
e curent de intrare: 1,15/3 mA (10/24 V)
e setare din fabricd: REV
(activare camp Tnvartitor la stanga)
e parametrizabil

3 DI3, intrarea digitala 3 nivel pentru semnal high: +9 - 30 V
curent de intrare: 1,15/3 mA (10 /24 V)
setare din fabrica: FF1 (frecventa fixa de 20 Hz)

parametrizabil
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Denumire Functie Indicatie
4 Al1, intrarea analogica 1 e semnal analogic: 0-+10V
e curent de intrare: 0,12 mA
e Rezolutie: 12 bifi
e setare din fabrica!! f-REF: 0 - f-max (50/60 Hz)
DI4, intrarea digitala 4 e nivel pentru semnal high: +9- 30V
e curent de intrare: 1,15/3 mA (10/24 V)
e parametrizabil
13 Contact de releu?) e contact releu liber de potential (normal deschis), RUN
e 230V AC/30VDC
14 Contact de releu?)

e curentul max. de sarcind: 6 A (AC-1) /5 A (DC-1)

1) Transformare n intrare digitald cu parametrul P-15 (=> tabelul 22, pagina 97 si => tabelul 33, pagina 109)
2) Latip de aparat DE11-... parametrizabil

3.3.7.2 Conectarea cablurilor de comanda
Cablurile de comanda se conecteaza fara ecranare. In mediile cu sarcina
electromagnetica mare si in cazul conectarii cablurilor de comanda in afara
dulapului de comanda (de exemplu un pupitru de comanda cu cablu lung de
legatura) se recomanda conectarea unui cablu ecranat. Ecranul se asaza pe o
parte in apropierea starterului DE1... (PES).

[0 :
A ) Cu25mm
D i S B it PE
PES
=N e i e S , @y
] ! i
iy [ i A E iy R JI
E e T E e PES ZB4-102-KST
~N
i \ \
[
Y L1 L
ORIOIENS
| .
FWD REV R1

Figura 39: Exemplu de conectare a bornelor de comanda

Exemplul de conectare de mai sus (figura 39) prezinta legarea (PES) ecranului
cablului de comanda pe o parte cu un colier. Cablurile de comanda trebuie sa
fie torsadate.

% Puteti sa Impiedicati desfacerea ecranului de exemplu tragand

mantaua separata din plastic peste capatul ecranului sau
asezand un manson din cauciuc la capatul ecranului.
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3.3.7.3 Sectiuni de conectare si lungimi de sertizare

Sectiunile de conectare si lungimile de sertizare sunt indicate in tabelul
urmator.

Tabelul 8: Cabluri de legatura la bornele de comanda
T T T %
= = R —— M3 H

mm? mm? mm in Nm Ib-in mm

05-15 05-1 30-16 5 02 05 6 0,7x3
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3.3.7.4 Exemple de conectare la sectiunea de comanda

Tabelul 9: Exemple de conectare cu modul O din fabrica (P-15)

Borne de legatura Descriere

Pornire usoara
Pornire comandata temporal a motorului, cu sens preselectat al rotatiei

DI1 = activare camp Tnvartitor la dreapta (FWD)
I

X1 Al1/DI4 = referinta de frecventa (f-REF ), +10 V = frecventa maxima: 50/60 Hz (P-09)

Durata rampei de accelerare: 5 secunde (P-03),

Dupd decuplarea de la DI1 se efectueaza o oprire controlatd cu o temporizare de 5 secunde
+10..4+24V DC (P-04).

+10V
<20 mA _ ~ - _ f
a a a < [Hz] &
o] [1] [2] [s o
|
[ [ e T 4 |
= & (60) |
e |
f-REF |
|
|
|
|

»—/

5 L 5 t [S]

A
Y

Starter cu viteza variabila (standard, setare din fabrica)
Pornirea motorului in ambele sensuri de rotatie cu turatie ajustabild
DI1 = activare camp Tnvartitor la dreapta (FWD)

DI2 = activare camp Tnvartitor la stanga (REV)

DI3 =frecventd fixa (FF1 = 20 Hz), inlocuieste valoarea de referinta variabild analogicd
a frecventei f-REF (0- 10 V).

Al1/DI4 = referinta de frecventa (f-REF ),

0-10V=0pana la frecventa max. de 50/60 Hz (P-09)

Durata rampei de accelerare: 5 secunde (P-03)

Durata rampei de decelerare: 5 secunde (P-04)

R1: potentiometru pentru referinta (de ex. valoarea fixa 4,7 kQ)

+10V
<20 mA

mla

FWD [ DI
L

f
[Hz] A
(60)

20

[

|

|

REV

54 DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com



3.3.7.5 Intrare analogica

3 Instalare
3.3 Instalarea conexiunilor electrice

% Functiile bornelor de legatura pot fi adaptate cu:

e selectorul de mod al modulului de configurare
DXE-EXT-SET,

e parametrii din programul drivesConnect,

e parametrii din unitatea externa de comanda DX-KEY-LED2.

Borna 4 de comanda (Al1/Dl4) este prevazuta pentru semnale de intrare
analogice si digitale.

Din fabrica, borna 4 de comanda este intrare analogica (Al1) pentru 0-10 V.
Potentialul de referinta este borna de comanda pentru 0 V.
Pentru modificarea functiei este necesara modificarea parametrului P-15.

Cu parametrul P-16 pot fi alese alte valori analogice de intrare:

e 0-10V (setare din fabrica),

e 0-20mA,

e 4-20 mA cu supravegherea ruperii firului (mesaj de eroare < 3 mA),

e 4-20 mA cu supravegherea ruperii firului (< 3 mA: trecere cu rampa la
frecventa fixa FF1).

x1

+10..+24VDC
+10V
<20mA
— o (3] — | <+
=) =} a <|o
ﬁﬂ +10V 1 2 3 4
L
w
e
f-REF n
0.+10V
(0/4...20 mA)

Figura 40: Exemplu de conectare in cazul unei surse analogice externe de valori de referinta

Cu parametrul P-17 puteti sa scalati valorile analogice de intrare, iar cu P-18
puteti sa le inversati.

% Ajustarea parametrilor este prezentata in —> tabelul 35,
pagina 112.
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3.3.7.6 Intrari digitale

Bornele de comanda 1, 2 si 3 sunt intrari digitale (DI1, DI2, DI3) cu functie si
functionare identica. Borna 4 de comanda este intrarea analogica Al1 si poate
fi folosita ca intrarea digitala D14 prin modificarea parametrului P-15.

x1

+10..+24 V DC

Figura 41:Exemplu de conectare cu patru intrari digitale
(@) Configurarea intrarilor digitale cu P-15 sau cu

modulul de configurare DXE-EXT-SET (—> tabelul 10)

Tabelul 10:Configurarea intrarilor digitale cu P-15

Mode P-15 DI DI2 DI3 Di4
0 0 FWD REV FF1 REF
1 1 FWD REV EXTFLT REF
2 2 FWD REV FF20 FF21
3 3 FWD FF1 EXTFLT REF
4 4 FWD upP FF1 DOWN
5 5 FWD upP EXTFLT DOWN
6 6 FWD REV upP DOWN
7 7 FWD FF20 EXTFLT FF21
8 8 FWD DIR FF1 REF
9 g START  DIR EXTFLT REF
10 (doar DE11  10(doar DE11)  START  SOURCE FF1 REF

Intrarile digitale pot fi comandate cu tensiunea interna de comanda de +10 V
(logica pozitiva) din borna de comanda +10 V sau cu pana la +24 V de o sursa

externa de tensiune:

e 9-30V=high(,1" logic)
e 0-4V=low(,0" logic)

In cazul tensiunii externe de comanda potentialul de referinta este borna de
comanda =0V.
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3 Instalare
3.3 Instalarea conexiunilor electrice

% Daca se foloseste o sursa externa de tensiune, trebuie legate
potentialele de 0 V ale acestei surse cu cele ale starterului DE1
(O V). Variatia reziduala a tensiunii externe de comanda trebuie
sa fie mai mica de +5 % AU4/Us,.
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3.3 Instalarea conexiunilor electrice

Tabelul 11: Exemple de conectare ale intrarilor digitale (mod 0)

Borne de legatura

Descriere

e

+10..424V DC
+10V
<20 mA N - -
s 3 =3
[ov] [nov 2] [3] [4]
o o v
oc L S

=
=

i

Setare din fabrica

Comandarea intrdrilor digitale (DI1 - DI3) si a referintei
de frecventa (Al1) cu tensiunea interna de comanda
+10V si potentiometrul R1 (0 - 10 V).

e

+10..4+24V DC
+10V
<20 mA N - -
= =) <|o
[ov] [rov 2] [3] [4]
o > - L
I

=
=

i

O
+24 'V

Tensiune externa de comanda de 24 V

Comandarea intrarilor digitale (DI1 - DI3) cu o tensiune
externd de comanda (+24 V).

Frecventa de referinta este setata cu tensiunea
internd de comanda +10 V si potentiometrul R1
(0-10V).

x1

+10...+24 V DC
+10V
<20 mA
= ) [ar] ==
[m=] o [m=] << |0
ol [ [ [r] [o] 0o
o > = L
Z| g E &

o

F

-

,_@

+24 'V

Tensiune externa de comanda printr-un automat
programabil

Comandarea intrarilor digitale (DI1 - DI3) cu o tensiune
externd de comanda (+24 V).

Referinta de frecventd se stabileste cu un semnal
extern (0 - 10'V).

Indicatie:

Potentialul de referinfd pentru iesirile analogice i
iesirile digitale ale automatului programabil este de
0V.

58 DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com



3 Instalare
3.3 Instalarea conexiunilor electrice

3.3.7.7 Contact pe releu (RUN)

Bornele de comanda 13 si 14 sunt legate la contactul liber de potential (N/D)
al releului intern al starterului DE1....

e Contactul se inchide cand este prezent un semnal de activare
(FWD, REV, ENA) si nu exista nici un mesaj de eroare.

¢ Contactul se deschide cand apare un mesaj de eroare.

e  Contactul se deschide cand semnalul de activare (FWD, REV, ENA) este
decuplat si motorul se opreste necontrolat (setare din fabrica: P-05 = 0).

e  Contactul se deschide cu temporizarea aleasa la P-04 (f, = 0 Hz) daca se
decupleaza semnalul de activare (FWD, REV, ENA).

¢ Contactul se deschide temporizat cand semnalul de activare (FWD, REV,
ENA) este decuplat si motorul este adus la turatia O dupa rampa de
temporizare (durata rampei P-04).

Acestea sunt valorile pentru conectarea bornelor de comanda 13 si 14:

e 250V c.a., max. 6 A AC1
e 30Vc.c., max. 5 A DC1

Pentru ca aparatul sa functioneze corect, va recomandam sa adaugati circuite
supresoare de protectie consumatorilor inductivi (de exemplu relee de
cuplare sau contactoare):

Drive relay output

250V ~=6A,AC-1
30V—==5A,DC-1
] b )]
CH UCEH ¥CH
) L‘. (+)
Varistor RC filter Diode
AC AC AC DC
DC

Figura 42: Exemple de conectare cu circuite supresoare de protectie
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3.4 Interfata RJ45

3.4 Interfata RJ45

60

Interfata RJ45 din fata permite conectarea directa la module de comunicatie
sau de interfata (=> figura 44, pagina 61).

X1

[ S

Figura 43: Interfata RJ45

Interfata RS485 interna transmite Modbus RTU si, pentru dispozitive DE11...,
de asemenea CANopen.

Starterele DE1... nu au nici o rezistenta terminala interna de
magistrala.

Daca este necesar, utilizati rezistenta terminal magistrala
EASY-NT-R.

CANopen: PIN 1 si PIN 2, 124 Q

Modbus RTU: PIN 7 si PIN 8, 120 Q

Gasiti mai multe informatii despre accesorii in
—> capitolul 9, ,,Accesorii”, pagina 130.

Modulul de configurare DXE-EXT-SET este prezentat detaliat in
—> capitolul 5, ,Modulul de configurare DXE-EXT-SET", pagina 71.

VIR R 2R
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3.4 Interfata R145

DX-KEY-LED2
DX-KEY-OLED

DE1... FS1 FS2
45 mm (1.77") 90 mm (3.54")
(A

(I~9.84 ft)

9 m 1L04012020Z

DX-COM-STICK3
DX-COM-STICK3-KIT

DX-CBL-PC-3M0

9 m 1L040008ZU
9 @ MN04012009Z...

DXE-EXT-SET

DX-NET-ETHERNET2-2 ‘

é E 1L0400452U

9 m 1L040045ZU

Figura 44: Interfata RJ45 a starterului DE1
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3.5 Indicatoare LED

3.5 Indicatoare LED

Starile functionale ale starterului DE1... sunt indicate de trei LED-uri.

M
O Run

O Status
O Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature
/M

Figura 45: LED-urile cu codurile erorilor (imprimate pe carcasa)

LED-urile Run, Status si Fault Code indica:
LED-ul Run:

e Mesaj de operare.

e Lumineaza intermitent (in verde) de doua ori pe secunda (la o frecventa
de 2 Hz) cand este prezenta tensiunea retelei, daca nu exista nici un
semnal de activare la DI1, respectiv DI2, si nu este activ nici un mesaj de
eroare.

* Lumineaza (verde) dupa activarea functionarii.

e Nulumineaza daca nu functioneaza alimentatorul de la retea (de exemplu
din cauza unei subtensiuni in retea) si cand se produce o eroare interna
de comunicatie (starterul DE1... este defect).

LED-ul Status:

*  Mesaj de stare

e Lumineaza intermitent rosu cu o frecventa de 2 Hz impreuna cu LED-ul
Fault Code cand apare subtensiune in retea.

e Lumineaza rosu impreuna cu LED-ul Fault Code cand se produce o
eroare (starterul DE1... este defect).

LED-ul Fault Code:

e Codifica eroarea.

e Lumineaza intermitent rosu (ciclu cu pauza) de urmatorul numar de ori
(1x,2x%,3X, ..., 13 x), apoi face o pauza de 2 secunde (2 Hz + 2 s)
(=> tabelul 12).

* Lumineaza intermitent rosu cu o frecventa de 2 Hz impreuna cu LED-ul
Status in caz de subtensiune in retea.

e Lumineaza rosu Tmpreuna cu LED-ul Status cand se produce o eroare
interna de comunicatie (DE1... este defect).

e Lumineaza galben cand este activa franarea c.c. a starterului DE1.
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3.5 Indicatoare LED

Tabelul 12: Mesajele de eroare ale diodei ,Fault Code”

Codul erorii

Frecventa luminarii:

Semnificatia mesajului de

2 Hz(apoiopauzade eroare
2 secunde)
1 puls - overload 1x Suprasolicitare termica a motorului
2 pulsuri - external fault 2x Eroare externa
3 pulsuri - over voltage 3x Supratensiune
4 pulsuri - over current 4 x Supracurent
5 pulsuri - over temperature 5x Supratemperatura
6 x Eroare n sectiunea de putere
7x Eroare de comunicatie
8 x Valoarea din fabrica a parametrului
9x Variatie reziduala c.c.
10 x Eroare zero sub tensiune
11 x Temperatura prea micad
12 x Eroare de termistor
13 x Eroare de date

% Gasiti o descriere detaliata a mesajelor de eroare in
—> capitolul 10, ,Mesaje de eroare”, pagina 147.
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3.6 Scheme bloc

3.6 Scheme bloc

Schemele bloc de mai jos indica toate bornele de conexiune ale starterului
DE1 si functia acestora pentru setarile din fabrica.

3.6.1 DE1...-12...FN-...

1 AC 200/240 V

50/60 Hz PE
X1 DET1...
I 6 A, 250 VAC
5A,30VDC
+10..+24V DC
+10V
<20 mA
o~ o~
=} =}
fov] [nov [2] [ 13| [1s
é b E RUN Mode 0
\ H \ 7 _|| E:g;e
- P-53
DE11 P -54

Figura 46: Schema bloc DE1-12...FN-...
Starter cu tensiune monofazica de alimentare de la retea si filtru intern de
interferenta radio

3.6.2 DE1...-12...NN-...

1AC 200/240V

|50/60Hz| PE
T ] = —
LA N 1B 3 | @ ] o DE1...
— [ 6 A, 250 VAC
5A,30VDC
+10...+24V DC
+10V
<20 mA
o~ o™
a a
fov] [nov 2] [3] 13| [14
T RUN Mode 0

\ \ R1 P51
aK7
P.
B
DE11 P54

Figura 47: Schema bloc DE1-12...NN-...
Starter cu tensiune monofazica de alimentare de la retea si fara filtru intern de
interferenta radio
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3.6 Scheme bloc

3.6.3 DE1...-34...FN-...

3 AC 3807480 V
50/60 Hz P

m

X1 DE1...
[ 6A, 250V AC
54,30V DC
+10..+24V DC
+10V
<20 mA o -
a| 3
[ov] [nov [2] [ 13| [14
=l =] & RUN Mode 0
o L o

\ H \ Rl P- 51
4K7
BIEE
DE11 P-54

Figura 48: Schema bloc DE1-34...FN-...
Starter cu tensiune trifazica de alimentare de la retea si filtru intern de
interferenta radio

3.6.4 DE1...-34...NN-...

3 AC 380/480 V
| 50/60Hz | P|E
/L Lz/N I @ o] DE1
1T x1
— | 6 A, 250 V AC
5A, 30V DC
+10...+24V DC
>Z
o [ar]
a a
r=
u] [v] [w] 7T [@] [o [2] [3 13| [
> T RUN Mode 0
E o

[ P-53
DE11 P-54

R1
P-51
\ \ \ a7 P- 529@

Figura 49: Schema bloc DE1-34...NN-...
Starter cu tensiune trifazica de alimentare de la retea si fara filtru intern de
interferenta radio
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4.1 Lista de verificare pentru punerea in functiune

4 Operarea

4.1 Lista de verificare pentru punerea in functiune

Inainte de a pune starterul in functiune trebuie sa verificati urmatoarele
puncte:

Tabelul 13:Lista de verificare pentru punerea n functiune

Nr. | Activitate Spatiu pentru observatiile cititorului
1 Montajul si cablarea s-au realizat conform instructiunilor de montare

(ILO40005ZV).
2 Eventualele resturi de cablaj, bucati de cablu, precum si toate

uneltele utilizate au fost indepartate din vecinatatea starterului, a
motorului si a pieselor mobile ale masinii.

3 Toate bornele de legatura din sectiunea de putere si din sectiunea
de comanda au fost stranse cu cuplul indicat.

4 Cablurile conectate la bornele de legatura (U, V, W) ale starterului nu
au fost scurtcircuitate si nu au fost legate la pamant (PE).

5 Starterul este impamantat corect si legat la PE. Bornele de legatura
sunt marcate cu simbolul @ al impamantarii.

6 Toate conexiunile electrice din sectiunea de putere au fost
configurate corespunzator cerintelor si sunt conectate corect.

DE1...-12... la L1/L, L2/N si PE
DE1...-34... la L1/L, L2/N, L3 si PE
motorul la U, V, W si PE

7 Fiecare faza a tensiunii de alimentare (L, resp. L1, L2, L3) este
protejata cu o siguranta, resp. un intrerupator de protectie.

8 Starterul DE1... si motorul sunt adaptate la tensiunea retelei de
alimentare.

DE1...-12...:200-240V £10 %
DE1...-34...:380-480V +10 %
motorul: tipul conectarii (stea, triunghi)

9 Calitatea si cantitatea aerului de racire corespund conditiei ambiante
solicitate pentru starterul DE1... si motor.

10 Toate cablurile de comanda si aparatele de comutare conectate
asigura conditiile de oprire.

11 Sensul de actionare a unei masini cuplate permite pornirea
motorului. (=> Verificati succesiunea fazelor U, V, W, resp. sensul
campului invartitor (FWD sau REV).)

12 Toate functiile pentru oprirea de urgenta si de protectie se gasesc in
stare regulamentara.
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4.2 Indicatii de avertizare pentru operare

4.2 Indicatii de avertizare pentru operare
Va rugam sa respectati urmatoarele indicatii.

A

PERICOL

Punerea in functiune trebuie executata numai de personal
calificat de specialitate.

P>

PERICOL

Tensiune electrica periculoasal

Trebuie luate in considerare instructiunile de siguranta de la
paginile | si ll.

A

PERICOL

Componentele sectiunii de putere ale starterului DE1 se afla sub
tensiune cat timp tensiunea de alimentare (tensiune de retea)
este conectata. De exemplu, bornele de putere L1/L, L2/N, L3,
U, V, W.

Bornele de comanda sunt izolate de potentialul de retea.

La bornele releului (13, 14) poate sa existe o tensiune
periculoasa chiar si cand starterul nu este alimentat cu tensiune
de retea (de ex. la legarea contactelor releului in unitati de
comanda cu tensiuni > 48V c.a. /60 V c.c.).

PERICOL

Chiar si dupa deconectarea tensiunii de alimentare,
componentele din sectiunea de putere a starterului DE1 se
mai afla sub tensiune cel mult 5 minute (timp de descarcare
a condensatoarelor circuitului intermediar).

Respectati indicatia de avertizare!

JAYAN

DANGER

5 MIN

A

PERICOL

Motorul poate porni automat dupa deconectare (eroare,
tensiune de retea oprita) la reconectarea tensiunii de alimentare,
daca functia pentru repornirea automata a fost activata

(=> parametrul P-31).
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4.2 Indicatii de avertizare pentru operare

68

ATENTIE!

Nu se admite o operare prin impulsuri prin intermediul
contactorului de retea.

Este interzisa deschiderea contactoarelor si a aparatelor de
comutare (comutatoare de reparatie si intretinere) de pe partea
motorului In timpul functionarii acestuia.

Este interzisa functionarea prin impulsuri a motorului prin
intermediul contactoarelor si a aparatelor de comutarea de la
iesirea starterului DE1....

ATENTIE!

Asigurati-va ca pornirea motorului nu genereaza nici un fel de
pericole. Decuplati masina actionata, in cazul in care un regim de
operare eronat genereaza un pericol.

Daca motoarele trebuie utilizate cu frecvente mai mari decat
frecventele tipice de 50 Hz, respectiv 60 Hz, atunci aceste
intervale valorice trebuie permise de fabricantul motoarelor.
In caz contrar, se poate ajunge la deteriorarea motoarelor.
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4.3 Protec?ie impotriva electrocutarii

4.3 Protectie impotriva electrocutarii

Asigurarea protectiei impotriva electrocutarii la utilizarea starterului cu
viteza variabila DE1... in conformitate cu IEC/EN 61800-5-1

Declaratia producatorului pentru testare initiala in conformitate cu
IEC/HD 60364-6 (DIN VDE 0100-600 (VDE 0100-600)) si pentru testare
periodica in conformitate cu EN 50110-1 (DIN VDE 0105-100

(VDE 0105-100))

Protectia la erori in conformitate cu IEC/HD 60364-4-41 (DIN VDE 0100-410
(VDE 0100-410)) pentru circuitul de pe partea de iesire a echipamentului
antementionat este asigurata in baza urmatoarelor cerinte:

* Instructiunile de instalare din aceasta documentatie au fost respectate.

¢ Au fost respectate standardele aplicabile ale seriei IEC/HD 60364 (DIN
VDE 0100 (VDE 0100)).

e  Continuitatea tuturor conductorilor de protectie si conductorilor de
legatura echipotentiala asociati, inclusiv punctele de conectare
corespunzatoare, a fost asigurata.

Cu conditia respectarii cerintelor de mai sus, echipamentul antementionat
respecta cerintele din IEC/HD 60364-4-41 (DIN VDE 0100-410 (VDE 0100-
410):2007-06, sectiunea 411.3.2.5) la aplicarea masurii de protectie ,oprirea
automata a sursei de alimentare”.

Nota se bazeaza pe urmatoarele informatii:

In cazul unui scurtcircuit cu impedanta neglijabild la un conductor de protectie
sau la masa, echipamentul antementionat reduce tensiunea de iesire in
intervalele indicate in tabelul 41.1 sau, altfel, in decurs de 5 secunde, dupa
cum se aplica, In conformitate cu IEC/HD 60364-41 (DIN VDE 0100-410;
VDE 0100-410):2007-06).
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4.4 Punerea in functiune cu setarile din fabrica

4.4 Punerea in functiune cu setarile din fabrica

In cele ce urmeaza este prezentat un exemplu simplificat de conectare
pentru functionarea cu setarile din fabrica:

Exemplu de conectare Borna Denumire
1 L2 13 PE L1/L Conexiune monofazata de Conexiune trifazata de alimentare la
LZ/T alimentare la retea refea
‘ (DE1...-12...) (DE1...-34...)
L N PE L3 -
| | | ©) Conexiune de impamantare (PE)
LIL|LN B | @ < Punte de la filtrul intern pentru CEM la conexiunea de punere la pamant -
* numai la DE1...-...FN-._.
oV Potentialul de referinta (0 V)
+10V Tensiune internd de comanda +10 V (iesire, maxim 20 mA)
vViw| @
1 FWD, pornire camp invartitor la dreapta
4 Frecventa de referinta (intrare f-REF 0 - +10 V) a potentiometrului R1
U Conexiune pentru motor trifazat de curent alternativ
(motor trifazat)
v
W
@) Conexiune de Tmpamantare (PE), ecranul cablului de motor (PES)
T Punte de la filtrul intern pentru CEM la conexiunea de punere la pamant -

numai la DET...-...FN-...

70

» Conectati starterul DE1... conform exemplului de conectare de mai sus
pentru punerea in functiune cu setarile din fabrica.

Potentiometrul pentru referinta trebuie sa aiba o rezistenta fixa cuprinsa intre
1 kQ si 10 kQ (conectare: bornele de comanda +10 V si 0 V).
Se recomanda valoarea de 4,7 kQ.

—_

—_

in cazul in care conexiunile potentiometrului pentru referintd nu
pot fi alocate explicit bornelor 0V, +10 V si 4, trebuie sa reglati
potentiometrul la aproximativ 50 % inainte de a permite
pornirea pentru prima data (FWD).

Contactul pentru start (FWD) trebuie sa fie deschis Tnhainte sa
cuplati tensiunea retelei.

O data cu conectarea la retea (L1/L si L2/N la DE1...-12..., respectiv L1/L, L2/
N si L3 la DE1...-34...), in circuitul intermediar se genereaza tensiunea de
comanda cu alimentatorul de la retea (SMPS) si LED-ul Run lumineaza
intermitent verde. Starterul DE1... este pregatit pentru pornire (stare

functionala corecta) si este in modul Stop.

Pornirea este permisa prin comandarea bornei 1 de comanda cu +10 V:
Se aprinde LED-ul Run (lumina continua).

Cu potentiometrul R1 se poate alege turatia motorului.
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5.1 Componentele modulului DXE-EXT-SET

5 Modulul de configurare DXE-EXT-SET

R .
xsamge Fixed Freg,
i
u““* STATUS
: = (@)
oo
g, rmax EUHZ
1

Figura 50: Modulul de configurare DXE-EXT-SET

Modulul de configurare DXE-EXT-SET permite modificarea configuratiei de
baza a starterului DE1... fara a fi necesara utilizarea unei unitati de comanda
sau a unui calculator. DXE-EXT-SET stocheaza parametrii in mod mecanic
(pozitia reglajelor). De exemplu, valorile alese cu modulul de configurare
(LED-ul pentru indicarea starii lumineaza verde) pot fi copiate la alte startere
DE1... cu acelasi gabarit (butonul SET).

Modulul de configurare DXE-EXT-SET este o componenta
optionala a starterului DE1....

5.1 Componentele modulului DXE-EXT-SET

Figura 51: Componentele modulului DXE-EXT-SET

(® LED-ul pentru indicarea stérilor

(@ Clema pentru fixarea pe starterul DE1...

(® Selector 50/60 Hz pentru adaptarea configuratiei de bazé la frecventa retelei

(® Butonul SET i transmite starterului DE1... valorile noi.

(5 Potentiometru | motor: permite adaptarea protectiei motorului (valoarea | x t).

(6 Mode — Selectorul functiilor bornelor de comanda

(@) Ramp — Selectorul duratei rampei de accelerare si a rampei de decelerare

Potentiometrul Fixed Freq.: permite ajustarea a frecventei fixe FF1 intre frecventa minima
si cea maxima.

(® Mod: lista modurilor de control ale bornelor de comanda
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5.2 Montare / demontare pe starterul DEL...

5.2 Montare/demontare pe starterul DE1...

Modulul de configurare DXE-EXT-SET se introduce in priza RJ45 siin cele
doua gauri pentru clemele de fixare ale starterului DE1....

> Modulul de configurare DXE-EXT-SET se monteaza cu méana,
fara scule.
Montati modulul fara a aplica forta excesival

% Puteti sa introduceti modulul de configurare DXE-EXT-SET si sa
il scoateti in timpul functionarii (cadnd lumineaza LED-ul Run).

— 7’
@@S?
& ®lg
Figura 52: Montarea si demontarea

In mod normal, modulul de configurare DXE-EXT-SET nu va ramane conectat
in timpul functionarii continue. Cand modulul este conectat nu se pot
modifica neintentionat pozitiile butoanelor si valorile, pentru ca sunt necesare
o scula si comanda de transmitere (SET), care poate fi data numai dupa
oprire.

Dar cand modulul este conectat se pot modifica intentionat valorile ajustabile
mecanic.

Pentru a demonta modulul trebuie sa apasati pe cele doua cleme de fixare
[1]. Apoi scoateti modulul [2].
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5 Modulul de configurare DXE-EXT-SET
5.3 Descriere si utilizare

5.3 Descriere si utilizare

Potentiometrele si butoanele rotative ale modulului de configurare
DXE-EXT-SET se actioneaza cu o surubelnita cu cap plat (0,4 x 2,5 mm).

Figura 53: Surubelnita (0,4 x 2,5 mm)

~Modificarea mecanica a setarilor (parametri)” este posibila in cazul
modulului de configurare DXE-EXT-SET indiferent daca acesta este introdus
n starterul cu viteza variabila DE1... sau nu (scos din functiune).

ATENTIE!
Modificarea valorilor specifice actionarii!

Daca intr-un starter DE1... deja configurat se introduce un
modul ,,nedefinit” de configurare DXE-EXT-SET si LED-ul
Status (al modulului DXE-EXT-SET) lumineaza galben, puteti sa
actionati butonul SET (in modul de oprire) si sa modificati valori
specifice actionarii.

De exemplu:

e Configurarea bornelor de comanda (mod = P-15)

e  Limitarea curentului (I motor = P-08)

e Intervalele de accelerare si de decelerare
(rampa = P-03 si P-04)

* Frecventa fixa (FF1 = P-20)

*  Valorile parametrilor bazate pe frecventa de baza
(50/60 Hz => P-01)

% Se poate Impiedica modificarea parametrilor starterului DE1...
cu programul drivesConnect sau cu unitatea de comanda
DX-KEY-LED2, alegénd valoarea 1 a parametrului P-39
(blocarea parametrilor).

Exceptie:

Valoarea P-20 (FF1) poate fi modificata si dupa blocarea
parametrilor, cu potentiometrul Fixed Freq. al modulului de
configurare DXE-EXT-SET.
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5 Modulul de configurare DXE-EXT-SET

5.3 Descriere si utilizare

Lista de mai jos prezinta utilizarea si functiile elementelor de comanda si ale
elementelor indicatoare ale modulului de configurare DXE-EXT-SET introdus
in starterul DE1... pregatit pentru functionare (LED-ul Run lumineaza).

Tabelul 14: Functiile elementelor de comanda si ale elementelor indicatoare ale modulului

DXE-EXT-SET
Element Stare Descriere
verde LED-ul Status
Valori identice cu cele ale parametrilor starterului DET...
galben Valorile setate ale modulului de configurare DXE-EXT-SET nu sunt identice cu valorile parametrilor
STATUS din DE1...1

Exemplu:
e Valorile setate ale modulului de configurare introdus au fost modificate.
e Afost introdus un modul de configurare cu alte valori setate.

galben — clipeste la
fiecare 1,5's

Nicio conexiune la demarorul cu viteza variabila DE1.

verde cu frecventd mica
(3x2s),
apoi verde continuu

Afost actionat butonul SET aproximativ 2 secunde. Valorile modulului DXE-EXT-SET sunt transferate
starterului DE1.. ..
Lumina continud verde indicd apoi incheierea transferului de date.

cu frecventd mare (4 Hz)

A fost actionat scurt butonul SET (< 1 s). Potentiometrul Fixed Freq. este activ si inlocuieste direct
valoarea parametrului P-20 (FF1) al starterului DET....

Indicatie:

In modul de functionare, in prezenta semnalului de activare FF1 la borna alocata de comanda

(vezi modurile 0, 2, 3, 4, 7, 8 = P-15) se poate ajusta direct frecventa starterului.

Dacd mai actionati o datd butonul SET, valoarea actuald a potentiometrului Fixed Freq se stocheaza
P-20.

60 Hz Selector 50 / 60 Hz
Selectorul frecventei retelei permite adaptarea automata pentru calcule in modelul motorului si
parametrii curbelor caracteristice (de exemplu frecventa maxima, caracteristica U/f si controlarea
50 Hz turatiei), pentru functionarea motoarelor cu aceste frecvente standard (50 / 60 Hz).
SET Butonul SET

e Butonul SET activeaza transmiterea valorilor alese ,mecanic” ale modulului de configurare
DXE-EXT-SET la parametrii aferenti ai starterului DE1... dacd ap@sati pe acest buton aproximativ
2 secunde. LED-ul Status lumineaza in timpul transferdrii valorilor de trei ori in 2 secunde, apoi
lumineazd continuu verde.

e Dacé in modul de functionare actionati scurt butonul SET (mai putin de o secunda), acesta
activeaza transferarea directd a valorilor potentiometrului Fixed Freq. la parametrul P-20 (FF1) al
starterului DE1.... Pentru a finaliza aceastd operatie trebuie sd mai apasati o data pe butonul
SET.

e Tntr-un mod cu comanda FF1 activata (modurile 0, 2, 3, 4, 7, 8) puteti s& ajustati direct turatia
actiondrii cu potentiometrul Fixed Freg.
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Element Stare

Descriere

Ramp
3s bs
1s 10s

0.1s 15s

180s 30s
120s  60s

P-09 = Frecventa
nominala motor

Selectorul rampelor

01s/1s/3s/5s/10s/15s/30s/60s/120s/180s

Cu acest selector cu 10 trepte puteti sa alegeti un interval fix de accelerare (P-03), respectiv de
decelerare (P-04). Durata aleasa a rampei trebuie activata cu butonul SET (actionare timp de

2 secunde) in modul de oprire. (LED-ul Status lumineazd de trei ori In 2 secunde, apoi lumineaza
continuu verde.)

fz A
[Hz]

el

—
-

Fixed Freq.

@)

min max

Potentiometrul Fixed Freq.

Cu potentiometrul Fixed Freq. puteti sa alegeti orice frecventa de referinta dintre limitele f-min (P-02)
si f-max (P-01). Potentiometrul este activ dupd ce se actioneaza butonul SET (mai putin de o secunda).
LED-ul Status lumineaza intermitent cu o frecventd de 4 Hz.

Potentiometrul Fixed Freq. inlocuieste direct valoarea parametrului P-20 (frecventa fixa FF1) al
starterului DE1.. ..

Indicatie:

Tn modul de functionare, in prezenta semnalului de activare FF1 la borna alocatd de comanda

(vezi modurile 0, 2, 3, 4, 7, 8 = P-15) se poate ajusta direct frecventa starterului. Dacd mai apdsati o
data scurt pe butonul SET, frecventa transmisa actual se stocheaza la P-20.

@
10% 100%
| Motor

Exemplu:

tensiune refea:
Uiy =400V P-07

starter: DE1-342D1
2,1 A=P-08

curent nominal motor:
['motor=1,9A ~90 %
(din P-08)

Conectare:
Conectare n stea

Ut | vy wi
oo o
w2 Tuz2l vz

Potentiometrul | motor

Cu potentiometrul | motor puteti sd alegeti pentru functia de protejare a motorului (I x t) o valoare a
curentului motorului (P-08) cuprinsd intre 10 % si 100 % din curentul nominal al starterului DET.. ..
Procentajul ales trebuie activat in modul de oprire cu butonul SET (actionare in 2 secunde).

(LED-ul Status lumineaza de trei ori timp de 2 secunde, apoi lumineaza continuu verde.)

P-07 P-08

O | | o
230/400VAY || 3219A |
0,75 KW || cosp0.79 \

\
\
\
O |

1410 min1 || 50 Hz |
| o

——

4 \ \i
P-10
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5.3 Descriere si utilizare

Element Stare

Descriere

FWD/Select f-Fix Bit0/EXTFLT/Select f-Fix Bit1

FWD/UP/EXTFLT/DOWN
FWD/REV/UP/DOWN
START/DIR/Select REF/f-Fix1/REF
START/DIR/EXTFLT/REF

5
6
7
8
9

FWD/REV/Select REF/f-Fix1/REF
FWD/REV/Select f-Fix Bit0/Select f-Fix Bit1
FWD/Select REF/f-Fix1/EXTFLT/REF
FWD/UP/Select REF/f-Fix1/DOWN

1 = FWD/REV/EXTFLT/REF

Digital Inputs Function Select (Mode)

0
2
3
4

Selectorul de mod

Acest selector cu 10 trepte permite configurarea bornelor de comandd ale starterului DE1....

Acest selector poate fi folosit numai cand P-12 = 0.

Abrevierile functiilor:

FWD = camp invartitor la dreapta (comanda de pornire)
REV = camp nvartitor la stanga (comanda de pornire)
f-Fix1 = frecventa fixa 1 (20 Hz = P-20)

REF = frecventa de referintd (intrare analogica 0 - +10 V)
EXT FLT = eroare externa (cand terminalul nu are semnal)
f-Fix Select BO, f-Fix Select B1 = frecvente fixe (codate binar)
UP = mérirea frecventei de referinta

DOWN = reducerea frecventei de referintd

START = semnal de activare Tn combinatie cu DIR

DIR = inversarea rotatiei (L = FWD <> H = REV)

Parametri dispozitiv:
FWD

REV

f-Fix1

frecventa de referintd
EXT FLT

f-Fix Select BO; f-Fix Select B1
upP

DOWN

START

DIR

Modul 0

Setare din fabricad

Cu douad sensuri de rotatie (FWD, REV) si frecventa
de referinta stabilitd cu potentiometru (0 - +10 V)
sau prin frecventa fixa (FF1 = 20 Hz).

REV

]
-]
~]
]

f-REF EI

f-Fix1

FWD

4

Modul 1

eroare externa

Cu doud sensuri de rotatie (FWD, REV) si frecventa
de referinta stabilita cu potentiometru (0 - +10 V).
La intrarea DI3 se poate conecta un semnal extern
de eroare (EXT FLT). Pentru utilizare trebuie s fie
prezent un semnal high (= tensiune de comanda) la
DI3 (sigurantd la intrerupere conductor).

Cand contactul DI3 este deschis (low), la starterul

DE1... LED-urile indicd eroarea:

e Status: LED-ul lumineazd rosu.

e Fault Code: LED-ul lumineazd intermitent rosu
cu 2 impulsuri. (2 pulsuri — eroare externa)

REV

B
-]
~]
<]

fREFEI

EXTFLT

FWD

4

Indicatie:

Tineti seama de categoria izolatiei in
cazul conectarii directe a
termistoarelor!

Exemplu pentru un semnal extern de eroare:
Conectarea termistoarelor (PTC).

Mesajul se emite de la 3600 Q si este anulat automat la
valori mai mici de 1600 Q.
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Element Stare Descriere
Modul 2 ov| [mov] [ 2 3 4
frecvente fixe (1) L L
Cu doud sensuri de rotafie (FWD, REV) si frecventd = m HER
fixa de referinta prin intrdri codate binar. = 3 x 3 X
Frecventd | Select Select fa Para-
fixa f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1 metru
f-Fix1 L L 20Hz |P-20
f-Fix2 H L 30Hz | P-21
f-Fix3 L H 40Hz | P-22
f-Fix4 H H 50Hz |P-23
Modul 3
un sens de rotatie (FWD) ov| [+10V

Frecventa de referintd setatd cu potentiometru
(0-+10V) sau prin frecventa fixd (FF1 = 20 Hz).
La intrarea DI3 se poate conecta un semnal extern
de eroare (EXT FLT); vezi modul 1.

-]
~]
]
=]

FWD

f-Fix1

EXTFLT

>—/

4

Modul 4
valoare frecventei de referintd digitald (1), un sens 0V [#ov

de rotatie (FWD)

Frecventa de referintd poate fi stabilitd ca
frecventd fixd (FF1 = 20 Hz) sau ca valoare de
referinta digitald. Cu comanda UP se mareste

valoarea de referintd a frecventei, iar cu comanda

DOWN se reduce aceastd valoare. Dacd se dau
simultan comenzile UP si DOWN, comanda DOWN
are prioritate.

-]
~]
]
-]

FWD
up
f-Fix1
DOWN

>—/
L —

Modul 5
valoare de referint3 digital3 (2) ID—VI HOV

Un sens de rotatie (FWD) cu stabilirea digitald a
frecventei de referintd cu comenzile UP (marire) si
DOWN (reducere). Daca se dau simultan comenzile
UP si DOWN, frecventa de referinta devine zero.
La intrarea DI3 se poate conecta un semnal extern
de eroare (EXT FLT); vezi modul 1.

-]
~]
]
-]

upP

FWD

»—/
_ EXTFLT
_ DOWN

Modul 6
valoare de referint3 digitala (3) IWI +ov

Doud sensuri de rotatie (FWD, REV) cu stabilirea
digitala a frecventei de referintd cu comenzile UP
(mdrire) si DOWN (reducere).

Daca se dau simultan comenzile UP si DOWN,
comanda DOWN are prioritate.

-]
~]
-]
-]

FWD
REV
up

DOWN

.
,
,
L
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5.3 Descriere si utilizare

Element Stare

Descriere

Modul 7

frecvente fixe (2)

Un sens de rotatie (FWD) si frecventd de referinta
data prin intrdri codate binar:

Frecventd | Select Select fo Para-
fixd f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1 metru
f-Fix1 L L 20Hz |P-20
f-Fix2 H L 30Hz |P-21
f-Fix3 L H 40Hz |P-22
f-Fix4 H H 50Hz |P-23

La intrarea DI3 se poate conecta un semnal extern
de eroare (EXT FLT); vezi modul 1.

-]

_ EXTFLT EI

Select
f-Fix Bit1

Modul 8

comandarea masinii (1)

semnal de activare ENA

In functie de comanda DIR (low = FWD / high =
REV) se stabileste sensul de rotatie. Frecventa de
referintd se stabileste cu potentiometru (0 - +10 V)
sau prin frecventa fixa (FF1 = 20 Hz).

Indicatie:

In cazul intreruperii conductorului la DI2

(si DIR = REV), sensul de rotatie este inversat
automat (FWD)!

[ov] [nov

-]
~]
]

ENA
DIR

f-Fix1

b—/

f-REF :I
S

4

Regimul 9

comandarea masinii (2), semnal de activare ENA
In functie de comanda DIR (low = FWD / high =
REV) se stabileste sensul de rotatie. Frecventa de
referintd se stabileste cu potentiometru (0 - +10V).
La intrarea DI3 se poate conecta un semnal extern
de eroare (EXT FLT); vezi modul 1.

Indicatie:

In cazul Intreruperii conductorului la DI2

(si DIR = REV), sensul de rotatie este inversat
automat (FWD)!

IO_V| +10V

-]
~]
]

ENA
DIR

EXTFLT

>—/

f-REF :I
I

78 DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com
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6 Parametri

In cele ce urmeaza sunt descrise parametrii si functiile starterului cu viteza
variabila DE1.

Parametrii pot fi apelati prin interfata RJ45 din partea frontala a aparatului;
pentru afisare si configurare sunt necesare dispozitive optionale:

e Unitatea de comanda DX-KEY-LED2 cu cablu de legatura lung de 3 m
si cu fise RJ45

e Adaptorul DX-CBL-PC-3MO (de la RJ45 la USB, cu cablu lung de 3 m)
pentru legatura cu programul drivesConnect

¢ Componenta de comunicare DX-COM-STICK3 este utilizata pentru
copierea si salvarea parametrilor pe alte dispozitive din seria DE1...
precum si pentru activarea wireless (Bluetooth) pe un computer cu
software de parametri drivesConnect sau un smartphone cu aplicatia
mobila drivesConnect.

% Aceste dispozitive nu sunt incluse in pretul starterului DE1....

% Software-ul de parametrizare drivesConnect poate fi instalat
prin accesarea urmatorului link:
www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/
drivesConnect.htm

% g™ drivesConnect mobile

drivesConnect

mabi Download:

Eaton.eu/DE/Europe/Electrical/CustomerSupport/MobileApplications/index.htm
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6 Parametri
6.1 Interfata R145

6.1 Interfata RJ45

80

N
~
[e<]

N
i:
\

RJ45

Figura 54: Interfata RJ45

Tabelul 15: Configuratia interfetei RJ45

Pin Descriere

—_

CAN_L (numai pentru DE11)

CAN_H (numai pentru DE11)

oV

magistrald operativa / unitate externd de comanda / conexiunea - |a calculator

magistrald operativa / unitate externd de comanda / conexiunea + la calculator

+24 V, alimentare Tn c.c.

RS485- / Modbus RTU (A)

O N oo g A WO N

RS485+ / Modbus RTU (B)
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6.2 Unitate de comanda DX-KEY-LED2

6.2 Unitate de comanda DX-KEY-LED2

Unitatea optionala de comanda DX-KEY-LED?2 a starterului DE1... serveste la
configurare. Se livreaza cu un cablu de legatura lung de 3 m (cu fisa RJ45).

Conectarea se efectueaza prin interfata RJ45 din partea frontala a starterului
DE1....

% Unitatea de comanda DX-KEY-LED2 nu este inclusa in pretul
starterului DET....

Dok @] ™
©©

- J/

Figura 55: Unitatea de comanda DX-KEY-LED2

Afisaj
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6.2 Unitate de comanda DX-KEY-LED2

Tabelul 16: Descrierea unitatii de comanda DX-KEY-LED?2

Element al unitatii de comanda  Explicatie

868

o

Afisaj LED, cu 7 segmente
sase caractere, cu puncte zecimale

0o
OO
i

Tasta pentru pornire

Pornirea motorului cu sensul de rotatie preselectat (FWD, REV):
e vezi parametrul P-12 (de ex. P-12 = 1)

e semnal de activare (+10 - 24 V) la DI1 (FWD) sau DI2 (REV)

e

Indicatie:
Cu P-24 = 2 sau 3 se blocheaza tasta

Tasta pentru Stop
e QOpreste motorul in modul ales la P-05:

* vezi parametrul P-12 (de ex. P-12=1)

» semnal de activare (+10 - 24 V) la DI1 (FWD) sau DI2 (REV)

* De exemplu P-05 = 1: actionarea se opreste cu temporizarea aleasd la P-04.
e Reinitializare (anulare) dupa mesaj de eroare

©

Indicatie:
Cu P-24 = 2 sau 3 se blocheaza tasta

Tasta 0K

@ K e Trecere de la afisare valorilor Hz, respectiv rot. / minut, la afisare valorilor A.
e Activarea modificarii de valori (apasati timp de 2 s).

e Activarea modificarii valorii unui parametru (valoarea este afigatd intermitent).

e Stocare, confirmarea valorii alese si activare (apasati timp de 2 s).

Tasta pentru marire
e Marirea (exponentiald) a unei valori numerice, respectiv a numarului unui parametru
e Marirea frecventei de iesire (a turatiei motorului) (vezi parametrii P-12 si P-24)

Tasta pentru micsorare
¢ Reducerea (exponentiald) a unei valori numerice, respectiv a numarului unui parametru
e Reducerea frecventei de iesire (a turatiei motorului) (vezi parametrii P-12 si P-24)

Scia

82 DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com



Afisaj LED, cu 7 segmente

6 Parametri

6.2 Unitate de comanda DX-KEY-LED2

Unitatea de afisare consta dintr-un afisaj LED, cu 7 segmente, sase caractere
si cinci puncte zecimale. Segmentele au lumina rosie.

) Epih i)

0 O

o T CTD¥o o 500

Figura 56: Afisaj LED, cu 7 segmente

%
%

,lock™).

Cand motorul este suprasolicitat (vezi parametrul P-08), cele
cinci puncte lumineaza intermitent.

Cand se blocheaza parametrii (vezi parametrul P-39), in
caracterul din stanga se afiseaza un L (blocare, in engleza

La aplicarea tensiunii stabilite de alimentare (bornele de legatura L1/L, L2/N,
L3), starterul DE1... se auto-verifica. Pe afisajul unitatii de comanda

conectate se aprind succesiv literele 5c An-L aAd, apoi, in functie de modul
de functionare, 5t oF sau valorile monitorizate in functionare (Hz, rot./minut,

A).

6.2.1 Combinatii de taste

Tabelul 17: Combinatiile de taste ale unitatilor de comanda

Functie

Combinatie de taste

Adresa unitatii de comanda
(port pentru tastaturd) intr-o
magistrald operativa

+

®)

Adresa starterului DET...

9@

OK

Proba ventilator si afisaj (FS2)

1) Actionati mai Intai tasta aceasta.

@
@

+

OK

+ +

© |©)
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6 Parametri

6.2 Unitate de comanda DX-KEY-LED2

6.2.2 Structura parametrilor

84

Céand folositi unitatea de comanda DX-KEY-LED2, parametrii din starterul
DE1... sunt dispusi, figurat vorbind, intr-un circuit inchis. Parametrii se

selecteaza apasand pe tasta OK (timp de 2 secunde) si incep de la P-01.
Cu tastele cu sageata puteti sa selectati pe rand parametrii pana la P-14.

Setul extins de parametri se deschide de la parametrul P-14 introducand 101
(= P-38, setare din fabrica) si se integreaza in circuit.

De la P-00 din setul extins de parametri se deschide cu tasta OK o bucla
suplimentara cu parametri de afisare (de la P0-01 la P0-20).

P0-01

P0-03

P0-20

-

(P-38)
P15 |
P-16
*
a
| P51 |
P-52
DE11

& le-o ¢
~

Figura 57: Structura parametrilor

% Valoarea pentru activarea setului extins de parametri se
stabileste cu parametrul P-38 (valoarea din fabrica: 101).
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6.2.3 Setarea parametrilor

6 Parametri
6.2 Unitate de comanda DX-KEY-LED2

in tabelul 18 de mai jos se exemplifica cum trebuie folositd unitatea externa
de comanda DX-KEY-LED2 pentru a selecta si a ajusta parametrul P-02
(f-min) cand trebuie stabilita o turatie (frecventa) minima pentru o actionare.

Tabelul 18: Exemplu de ajustare a unui parametru

Ordine Comenzi Afisaj Descriere
0 CkaF Oprire:

- Starterul DE1... este pregatit pentru functionare.
1 F-01 Apdsati doud secunde pe tasta OK.

Se afiseaza parametrul P-01. (Cifra | din dreapta este afisata intermitent.)

Apdsati pe tasta cu sdgeatd Tn sus.
Se afiseaza parametrul P-02. (Cifra 2 din dreapta este afisata intermitent.)

Actionati tasta OK.
Se activeaza introducerea valorii parametrului P-02. (Cifra [ din dreapta este
afisatd intermitent.) Valoarea din fabricd este 0,0 Hz.

H 200

Cu tasta cu sdgeatad in sus puteti alege alta valoare (de exemplu 20 Hz).
e gpdsare scurtd = madrire treptatd
e apdsare lungd =—> mdrire exponentiald

F-0c

@) ) (@)
2 2 2
X
=

S5EoF

e Actionati tasta OK.
Se stocheaza valoarea P-02 (f-min = 20,0 Hz).
Se afigeaza parametrul P-02. (Cifra din dreapta este afisata intermitent.)
Cu tastele cu sdgeatd (UP, DOWN) puteti sd selectati alt parametru.

e Apasati aproximativ doud secunde pe tasta OK.
Se stocheaza valoarea P-02 (f-min = 20,0 Hz) si se pardseste nivelul
parametrului. Se afiseaza textul SEaP..

6 H 00

O
2N

S5EoF

Se afiseaza P-02. (Cifra din dreapta este afisata intermitent.)

e Se actioneaza tasta OK. Se revine la nivelul pentru introducerea valorii P-02.
Se poate modifica valoarea (f-min = 20,0 Hz) (vezi pasul 4).

e Tineti tasta OK apdsatd timp de aproximativ doud secunde. Parasiti nivelul
parametrilor. Este afisat textul 5k o F.

J

Daca nu se confirma cu tasta OK valorile introduse si in
aproximativ 20 de secunde nu se mai introduce alta valoare,

valoarea aleasa nu se stocheaza si se paraseste automat nivelul
parametrului.
Se afiseaza textul 5EaP.

in configuratia realizata dupa instructiunile din tabelul 18, starterul DE1...
porneste in prezenta unui semnal de activare (FWD, REV) accelerand cu
rampa aleasa (P-03) pana la 20 Hz (= f-min) daca frecventa de referinta

(f-REF) este zero.

O frecventa cuprinsa de exemplu intre 0 si 10 V, se poate stabili turatia
actionarii intre 20 Hz (= f-min) si f-max (P-09).
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6.3 drivesConnect
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drivesConnect

Parameter Editor
Drive Control / Monitor

Function Block Editor

Scope / Data Logger

.1-N
E.T-

Powering Businass Worldwide
Ready

Figura 58: Rubricile din fereastra principala a programului drivesConnect

Programul driveConnect pentru configurarea parametrilor poate fi folosit de
pe un calculator pentru a configura rapid, opera si diagnostica un starter
DE1..., dar si pentru a documenta un starter cu setarile proprii (lista printata
sau fisier cu configuratia salvat) si transfer de date. Acest program poate fi
descarcat si instalat prin Internet (eaton.com). Programul drivesConnect
functioneaza pe sistemele de operare Windows 11, Windows 10,
Windows 8 si Windows 7. Nu functioneaza pe versiuni mai vechi ale
sistemului de operare Windows.

Legatura dintre un calculator cu programul drivesConnect si starterul DE1...
se realizeaza prin interfata RJ45 din partea frontala si presupune conectarea
prin adaptorul DX-CBL-PC-3MO0 sau prin stick-ul DX-COM-STICKS3 cu
Bluethooth.

% Gasiti in anexa mai multe informatii despre programul
drivesConnect si accesoriile necesare (DX-CBL-PC-3MO sau
DX-COM-STICK3).

% Software-ul de parametrizare drivesConnect poate fi instalat prin
accesarea urmatorului link:
www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/
drivesConnect.htm
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6.4 SmartWire-DT

6 Parametri
6.4 SmartWire-DT

Starterul DE1... poate fi configurat ciclic si comandat prin sistemul de cablare
SmartWire-DT. Sistemul SmartWire-DT necesita un cablu special de legatura
cu 8 fire si fisele aferente.

Pentru conectarea starterului DE1... la sistemul de cablare SmartWire-DT
este necesar modulul optional DX-NET-SWD3. Acesta se introduce in
interfata RJ45 din partea frontala a starterului DE1...

(=> sectiunea 9.3, ,, SmartWire-DT DX-NET-SWD3", pagina 135).

Figura 59: Modul pentru conectare SWD DX-NET-SWD3

% Gasiti mai multe informatii si o descriere detaliata a conectarii
prin SWD in manualul MN04012009Z-DE,
~Modulul DX-NET-SWD pentru conectarea la SmartWire-DT a
convertizoarelor de frecventa PowerXL™".
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6.5 EtherNet/IP
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Modulul de interfata DX-NET-ETHERNETZ2 poate fi utilizat pentru a controla
starterul cu viteza variabila DE1 si pentru a-l conecta la un sistem fieldbus
standard EtherNet/IP. Este destinat sa fie instalat intr-un utilaj sau asamblat
cu alte componente din cadrul unui utilaj/sistem. Este posibil pentru seria de
startere cu viteza variabila DE1 sa fie integrate ca dispozitive I/O in sistemul
fieldbus EtherNet/IP.

Pentru a conecta starterul cu viteza variabila DE1... la sistemul fieldbus Eth-
erNet, veti avea nevoie de modulul de interfata DX-NET-ETHERNET2-2, dis-
ponibil optional. Acest modul trebuie sa fie conectat la portul RJ45 frontal al
starterului cu viteza variabila DE1....

@ERROR

DX-NET-ETHERNTZ 5

P1

EtherN etIP py

Figura 60: DX-NET-ETHERNET2-2 Modul EtherNET/IP

% Gasiti mai multe informatii si o descriere detaliata a conectarii
prin EtherNet/IP In manualul MN040024.
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6 Parametri
6.6 PROFINET

Interfata de comunicatii PROFINET este un dispozitiv electric pentru controlul
si conectarea starterului cu viteza variabila DE1 la sistemul fieldbus
PROFINET standardizat. Este destinata sa fie instalata in cadrul unui utilaj sau
asambata cu alte componente pentru a forma un utilaj/sistem.

Pentru a conecta starterul cu viteza variabila DE1... la sistemul fieldbus
PROFINET, veti avea nevoie de modulul de interfata DX-NET-PROFINET2-2,
disponibil optional. Acest modul trebuie sa fie conectat la portul RJ45 frontal
al starterului cu viteza variabila DE1...

W —

Figura 61: DX-NET-PROFINET2-2 Modul PROFINET

% Gasiti mai multe informatii si o descriere detaliata a conectarii
prin PROFINET in manualul MN040062.
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6.7 Descrierea parametrilor
In tabelele de mai jos, abrevierile au urméatoarele semnificatii:

Abreviere Semnificatie
Panel Code Panel Code — codul parametrului in programul divesConnect si T afisajul unitdtii externe de
comanda DX-KEY-LED2
Modbus ID Codul pentru identificarea parametrului in Modbus (ldentification number)
RUN Parametrul poate fi accesat in timpul functionrii (mesajul de functionare, Run)
STOP Parametrul poate fi accesat numai ih modul de oprire
ro/rw Dreptul la citirea parametrilor si dreptul la scrierea parametrilor:
ro = doar citire
rw = citire si scriere
Nume Denumirea scurta a parametrului
Valoare Valoarea aleasd a parametrului
Domeniu valori
Valoarea afisata
DS Setare din fabrica (valoarea parametrului la livrare)
Valorile din paranteze sunt setate din fabrica la 60 Hz.
Pagina Pagina acestui manual la care parametrul este descris detaliat.

6.7.1 Timpul de accelerare si timpul de decelerare

Tabelul 19: Duratele rampelor parametrilor

Panel
Code

Modbus ID

Drept de acces

RUN,
STOP

ro/rw

Nume

Valoare DS Descriere

P-01

129

STOP

'w

f-max

P-02 - 250,0 50 Hz Seteaza limita superioard a turatiei motorului.
(300,0) Hz (60 Hz)
Poate fi setata orice valoare ntre f-min si 5 x
Frecventa nom motor”.
Turatie nom motor” (P-10) = 0, limita maxima
de vitezd va fi afigatd in Hz.
. Turatie nom motor” (P-10) > 0, limita maxima
de vitezd va fi afigata in rpm.

P-02

130

STOP

'w

f-min

0 Hz - P-01 0 Hz Seteaza limita inferioard a turatiei motorului.

Poate fi setata orice valoare intre 0 gi f-max
(P-01).

Turatie nom motor” (P-10) = 0, limita minima
de viteza va fi afigatd in Hz.

Turatie nom motor” (P-10) > 0, limita minima
de vitezd va fi afigata in rpm.

P-03

131

RUN

t-acc

0,1-300s 50s Seteaza timpul pentru rampa de accelerare in
secunde.

Intervalul de timp setat in t-acc reprezinta
durata de timp necesara pentru a accelerade la
zero la ,Frecventd nom motor” (P-09).
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Panel
Code

Modbus ID

Drept de acces

RUN, ro/rw
STOP

Valoare

DS

Descriere

P-04

132

RUN rw

t-dec

0,1-300s

50s

Seteaza timpul pentru rampa de decelerare in
secunde.

Intervalul de timp setat in t-dec reprezintd
durata de timp necesara pentru a decelera de la
Frecventa nom motor” (P-09) la zero.

P-05

133

RUN w

Mod Stop

0,1

Determind reactia convertizorului in cazul Tn
care semnalul de activare al acestuia este
indepartat.

0 : Oprirea liberd. Cand este indepartat
semnalul de activare, iegirea actionarii
electrice este dezactivata imediat, iar motorul
se va opri liber.

1: Oprirea Tn rampd. Cand este indepartat
semnalul de activare, actionarea electrica se va
opri in rampd, cu o rata controlatd de t-dec
(P-04).

159

RUN w

Control

0.1

Supratensiune

Controlul supratensiunii previne declansarea
convertizorului Tn caz de feedback cu energie
generatd de motor la circuitul de CC. Cand este
dezactivat, convertizorul va declansa la
supratensiune Tn loc sa creasca timpul rampei
motorului atunci cand convertizorul
decelereaza motorul prea repede.

0: ON. Sistem de automatizare supratensiune
activat

1: OFF. Sistem de automatizare supratensiune
dezactivat

fout A
[Hz]

A

t[s]

—
-

Y

Figura 62: Timpul de accelerare si timpul de decelerare

—_
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Puncte de referinta pentru timpul de accelerare ales la P-03 si
timpul de decelerare ales la P-04 sunt intotdeauna valoarea de

0 Hz si frecventa nominala a motorului (P-09).
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In raport cu frecventa nominala a motorului (P-09) se pot calcula ca mai jos
timpul de accelerare t1 si timpul de decelerare to pentru frecventa maxima de
iesire P-01:

P-01 x P-03 P-01 x P-04
= , b=
P-09 P-09

Daca este prestablit timpul de accelerare t1, respectiv timpul de decelerare
tp, se pot calcula ca mai jos pentru o frecventa mai mare de iesire (P-01)
valorile necesare pentru P-03 (t-acc), respectiv P-04 (t-dec):

ty x P-09 tp x P-09
P03z ——— , P04 ———
P-01 P-01

9 Timpul de accelerare (P-03) si timpul de decelerare (P-04) sunt
valabili pentru toate modificarile frecventei de referinta (f-REF).

Daca pentru f-min (P-02) se aleg valori diferite de 0 Hz, actionarea
accelereaza dupa activare (FWD, REV) in timpul de accelerare ales la P-03
pana la valoarea f-min, in timpul trmin.

Exemplu
P-02 = 20 Hz (= f-min), P-03 = 5 s, P-09 = 50 Hz

P-02 x P-03 20Hzx5s
tmin = = =2s
P-09 50 Hz

Controlul supratensiunii (din fabrica: P-31 = 0) supravegheaza tensiunea
circuitului intermediar si impiedica decuplarea starterului DE1... cadnd in urma
unei alimentari cu energie regenerativa creste prea mult tensiunea circuitului
intermediar. Frecventa de iesire este adaptata automat in acest caz (U/f).

Mesajul de eroare cand tensiunea circuitului intermediar este excesiva
(P-31 = 1): LED-ul Fault Code: 3 pulsuri — supratensiune.

% La functionarea continua o tensiune excesiva in circuitul
intermediar poate sa provoace marirea temporara a turatiei
motorului.
In cazul functionarii cu rampa de decelerare P-04, aceasta
crestere a frecventei are efectul unei prelungiri a rampei.

DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com



6 Parametri
6.7 Descrierea parametrilor

6.7.2 Datele motorului

P-07 P-08

i A
O | | o
230/400 V I 3219A |
0.75kW [ cosp 0.79 |

1410 min-1 || 50 Hz |
| o
—
>>>>

Figura 63: Parametrii motorului, de pe placuta cu date nominale

% in fabrica datele motorului (P-07, P-08, P-09) sunt setate la
valorile nominale ale starterului DE1..., in functie de putere.

% Parametrul P-10 are din fabrica valoarea 0, pentru modul U/f
comandat in functie de frecventa. Daca se ajusteaza turatia
motorului, se activeaza automat compensarea alunecarii si

parametrii bazati pe frecventa sunt indicati in rotatii pe minut

—> tabelul 23, pagina 98.

La selectarea datelor de putere, luati in considerare faptul ca tipul conectarii
depinde de valoarea tensiunii de alimentare de la reteaua de energie

electrica:

e 230V la P-07 => conectare in triunghi => P-08 = 3,2 A
e 400V la P-07 => conectare in stea=>P-08=1,9 A

Ut | vty wi ut | vy wi
oo o i i i
w2 Tu2t v2 w2 Tuz2l v2

Figura 64: Tipuri de conexiuni (triunghi, stea)
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Tabelul 20: Parametrii P-07, P-08, P-09, P-10

Panel Modbus ID  Drept de acces Nume
Code

RUN, ro/rw
STOP

Valoare DS

Descriere

P-07 135 STOP rw Tensiune Nom
Motor

50- 500V 220V,
230V,
380V,
400V,
460V

Defineste tensiunea nominala a motorului.

Cand frecventa de iesire este mai mare
decat , frecventa nom motor” (P-09),
tensiunea de iesire este controlata la
nivelul setat cu ,tensiunea nom motor”
(P-07).

p-08" 136 STOP w Curent Nom
Motor

(10-100 %) lg le

Curent nominal al motorului.

Prin setarea ,Curent nom motor” in
starterul de viteza, protectia la
suprasarcind a motorului este configurata
pentru a corespunde cu puterea nominald a
motorului.

Cand curentul motorului mdsurat
depaseste curentul nom al motorului,
virgula zecimald va lumina pentru a indica o
suprasarcina.

Dacd aceastd problema persistd, starterul
de viteza se va declanga,

afisand I £ - £~ P, prevenind suprasarcina
termicd a motorului.

P-09 137 STOP rw Frecventa Nom
Motor

20,0 - 300 Hz 50 Hz
(60 Hz)

Frecventa nominald a motorului.

Aceasta este frecventa la care tensiunea
nom motor este aplicata motorului.

Sub aceasta frecventd, tensiunea aplicata
motorului va fi redusd. Peste aceastd
frecventa, tensiunea ramane limitatd la
tensiunea nom motor.

P-10 138 STOP rw Turatie Nom
Motor

0/200 - 0
18000 rpm

Turatia nominala a motorului

P-10 = 0: viteza de rotatie a motorului va fi
afisata in Hz.

P-10 > 0: parametrii referitori |a viteza
(f-max, f-min etc.) vor fi afisati in
rpm.Compensarea de alunecare este
activatd, viteza axei X a motorului este
mentinutd in conditii de sarcina variabila,
compensand pentru alunecarea motorului
determinatd de sarcina.

Daca , Turatie nom motor”: viteza sincrona
a motorului (de exemplu, 3000 rpm pentru
un motor bipolar de 50 Hz), viteza poate fi
afisatd in rpm, fard activarea compensdrii
de alunecare.

1) Valorile acestui parametru nu se transmit la copierea intr-un starter DE1... si alt tip de putere
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6.7.3 Protejarea motorului

6.7.3.1 Protejarea de suprasarcina (I x t)
Pentru a proteja motorul de suprasarcina termica se calculeaza in starterul
DE1... un model termic de motor cu caracteristica | x t pe baza valorii
parametrului P-08. In cazul in care curentul nominal al motorului este mai mic
decat curentul nominal al starterului DE1..., aceasta valoare mai mica trebuie
sa fie introdusa la parametrul P-08 sau sa fie aleasa cu potentiometrul | motor
prin intermediul modulului de configurare DXE-EXT-SET.

% Motorul poate fi protejat de suprasarcina termica si cu un releu
de suprasarcina, termistoare etc.

ATENTIE!

Modelul termic de calcul nu protejeaza motorul in cazul reducerii
racirii, reducere cauzata de exemplu de mizerie sau praf.

Modelul termic calculat al motorului este stocat automat la decuplarea
tensiunii de alimentare, iar la recuplare sta la baza calculelor urmatoare.
Cu P-33 = 1 valoarea este adusa automat la O.

In cazul in care curentul motorului este mult timp mai mare decat valoarea
aleasa la P-08 (I x 1), starterul DE1... este decuplat automat si se emite
urmatorul mesaj de eroare:

e |LED-ul Fault Code: 1 puls — suprasarcina.
e DX-KEY-LED2:!.E-ErP. Intervalul cu suprasarcina de pana la decuplare
este indicat prin aprinderea intermitenta a punctelor zecimale.

% Mesajul de eroare trebuie anulat decupland semnalul de activare

(FWD, REV), apasand pe tasta pentru oprire a unitatii de
comanda sau decupland tensiunea retelei.
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Tabelul 21: Parametrul P-33

Panel Modbus ID  Drept de acces Nume Valoare DS Descriere
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-33 161 STOP rw Schimba 0,1 0 Cand este activatd, functia de pastrare a
MemorieRema memoriei termice a motorului va salva
nenta istoricul termic calculat al motorului la

oprirea convertizorului, folosind valoarea
salvatd ca valoare de pornire la urmdtoarea
pornire. Daca aceasta functie este
dezactivatd, istoricul termic al motorului
este resetat la zero |a fiecare pornire.

0: ON. Memorie termica activata
1: OFF. Memorie termica dezactivatd

6.7.3.2 Protejare cu termistor

96

Masurarea temperaturii in infasurarile statorului motorului este metoda cea
mai eficace de protejare de suprasolicitare termica. Starterul DE1... permite
conectarea directa a unor senzori de temperatura cu coeficient pozitiv de
variatie cu temperatura (PTC):

e termistor
e intrerupator termic

ATENTIE!

Starterul cu viteza variabila DE1... este construit in coformitate
cu norma IEC/EN 61800-5-1. Acest lucru face necesara
existenta unei izolatii duble intre circuitele de alimentare de la
retea si circuitele electrice cu tensiune redusa. Din acest motiv,
termistoarele din motor trebuie sa prezinte izolatie dubla fata de
bobinajul motorului, pentru a nu slabi intregul sistem izolator al
PDS.

Termistorul se conecteaza intre +10 V si DI3 (bornele de comanda +10 V si
3). In configuratia P-15 =1/3/5/7 /9 devine activ ca mesaj extern de
eroare (EXTFLT).

Starterul DE1... este decuplat automat la 3600 Q si se emite urmatorul mesaj
de eroare:

e LED-ul Fault Code: 2 pulsuri — external fault
e DX-KEY-LED2: E-Er /F

Cand se raceste infasurarea motorului (= termistoare racite), mesajul de
eroare poate fi anulat (reinitializare) la o valoare mai mica de 1600 Q.
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7 Tolerance limit

—_—— — o
TNF - TNF TNF TN TNF 8(°C)

-20grd -5grd

+5grd +15grd

Figura 65: Exemplu de conectare a unui termistor si caracteristica de declansare

Tabelul 22: Parametrii P-15, P-19

Panel Modbus Dreptde acces Nume Valoare DS Descriere
Code ID
RUN, ro/rw
STOP
P-15 143 STOP rw Configurare 01 ...9 0 Functiile bornelor de comanda
intrari digitale Cand P-12 = 0 puteti sd alegeti functiile urmatoare pentru

bornele de comanda de la DI1 la DI4:
Mode | DI1 | DI2 D3 A/DI4
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
6 FWD | REV up DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Indicatie:
Functiile bornelor de comanda depind de valoarea P-12.

P-19 147 STOP rw Logica DI3 0,1 0 Acest parametru defineste logca intrdrii digitale 3.

0: Superior = OK, Inferior = Eroare
1: Inferior= OK, Superior = Eroare,
(cand P15 este setatla 1, 3, 5, 7 sau 9 (defectiune externd))
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6.7.4 Caracteristica U/f

Invertorul din starterul DE1... functioneaza cu modularea latimii impulsului
(PWM). Tranzistoarele bipolare cu poarta izolata sunt comandate prin doua
metode bazate pe caracteristica U/f si au urmatoarele caracteristici:

u/f (P-10 =0)

* comandare pe baza frecventei (Hz)
*  conectarea mai multor motoare in paralel
e diferenta mare de putere intre starterul DE1... si motorul

(Ppe1... >> Pwmiotor)
e conectarea la iesire

U/f cu compensarea alunecarii (P-10 2 200)

e controlarea turatiei cu compensarea alunecarii

e Parametrii bazati pe frecventa sunt indicati in rotatii pe minut
(min."T, rpm).

* Functionare cu un singur motor conectat. Puterea motorului trebuie sa
fie cu cel mult o marime mai mica decat aceea a starterului DE1....

Tabelul 23: Parametrii P-06, P-11

Panel Modbus ID  Drept de acces Nume Valoare DS Descriere
Code
RUN, rofrw
STOP
P-06 134 STOP rw Optimizator 0,1 0 Cand este activatd optimizarea energiei,
Energie tensiunea motorui variazd dinamic, in

functie de sarcina. Astfel, este aplicatd
motorului o tensiune redusd Tn timpul unei
sarcini usoare, reducandu-se semnificativ
consumul de energie. Acest mod de
operare nu se patriveste aplicafiilor
dinamice, Tn cadrul carora sarcina poate
creste semnificativ.

P-11 139 RUN rw U-Boost 0,0-40,0 % 0.0 % Tensiunea este folosita pentru a creste
tensiunea aplicata motorului la frecventd
de iesire micd, cu scopul de a imbundatati
cuplul de pornire si cuplul la turatie redusa.
Amplificarea excesiva a tensiunii poate
duce la temperaturd ridicatd si curent marit
al motorului, fiind necesara ventilarea
fortata.
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Modul de comanda pe baza U/f

Comandarea pe baza caracteristicii U/f reprezinta procedeul starterului DE1...
prin care tensiunea motorului este controlata intr-un anumit raport cu
frecventa. Daca raportul dintre tensiune si frecventa este constant, se
vorbeste de o caracteristica U/f liniara.

Intr-o aplicatie tipica, valorile de baza (1) ale caracteristicii U/f
(de exemplu: 400 V / 50 Hz) corespund cu valorile nominale ale motorului
conectat (vezi placuta cu datele nominale ale motorului):

e tensiunea de iesire = tensiunea nominala a motorului (P-07)
e frecventa de baza = frecventa nominala a motorului (P-09)

Ui U
[%] @ [%] o
P-07 |- - P-07 |- -
l l l l
| | | |
| | | |
l l l l
| | 0..40 % P-07+-—--— | |
|
| | | | |
o 0 o
| | | | |
| | | | |
l = f[Hz] f l — f[Hz]
P-02=0Hz P-02=0Hz 50% P-09

Figura 66: Caracteristica U/f

Marirea tensiunii

Sub aproximativ 50 % din valorile nominale ale motorului, randamentul (n) si
factorul de putere (cos @) scad puternic. In functie de tipul si de specificatia
rotorului este posibil sa se mareasca excentricitatea radiala si sa fie necesar
mai mult curent.

Prin marirea tensiunii (P-11) se pot reduce aceste efecte asupra cuplului de
pornire si a excentricitatii radiale a motorului la frecvente mici.

% Tensiunea mai mare pentru pornire provoaca marirea curentului
motorului si, prin urmare, Tncalzirea mai puternica a motorului.
Este posibil sa fie necesara o racire mai puternica a motorului
(cu ventilator extern).

Tensiunea se poate mari (P-11) cu pana la 40 % din tensiunea nominala a

motorului (P-07). Marirea tensiunii aleasa la P-11 este activa pana la
aproximativ 50 % din frecventa nominala a motorului (P-09).
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Optimizare energetica

Cu parametrul P-06 = 1 se activeaza functia de optimizarea energetica a
starterului DE1... si astfel se modifica automat tensiunea de iesire in functie

de sarcina. La sarcina partiala, cu aceasta functie se reduc tensiunea de iesire
si pierderile din motor. Scade consumul de energie.

—_

Aceasta functie nu este adecvata pentru aplicatii dinamice cu
variatii rapide ale sarcinii!

Comandare pe baza U/f, cu compensarea alunecarii

Starterul DE1... poate sa compenseze variatiile turatiei in functie de sarcina
n modul de comanda pe baza U/f cu compensarea alunecarii (P-10 = 200).
Cand creste cuplul de sarcina (1) se maresc automat (reprezentare
simplificata) frecventa de iesire (2) si tensiunea de iesire si se compenseaza
modificarea turatiei in functie de sarcina. Turatia stabilita (n1) raméane aproape

constanta. Pentru calcularea exacta sunt necesare datele nominale exacte de
pe placuta motorului (P-07, P-08, P-09, P-10).

—_

Prin activarea compensarii alunecarii (P-10 2 200), valorile

raportate la frecventa ale parametrilor sunt convertite si sunt
afisate n rotatii pe minut (min."1, rpm).

Compensarea alunecarii nu se activeaza in aceasta configuratie daca se

introduce o valoare sincrona a turatiei (de exemplu 3000 rot./min. la 50 Hz,
turatia sincrona a unui motor bipolar).

\ \o
M, ‘

\ M,

Figura 67: Variatia turatiei cu si fara compensarea alunecarii

Fara compensarea alunecarii, modificarile sarcinii (1) asupra arborelui

motorului cauzeaza o alunecare mai mare (An) si, prin urmare, modificarea
turatiei rotorului (2). Variatia turatiei unui motor asincron trifazat este

comparabila in acest caz cu functionarea la o retea constanta pentru curent
alternativ. Nu se compenseaza modificarile turatiei in functie de sarcina
(n1=>n2).
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6.7.5 Franare in curent continuu

La frédnarea cu curent continuu, infasurarile statorului motorului cu curent
trifazat sunt alimentate cu curent continuu de la starterul DE1... cu viteza
variabila. Astfel puteti sa franati inaintea unei porniri motoare care ruleaza
(de exemplu ale unor pompe sau ale unor ventilatoare) sau sa tineti un timp
in pozitia de oprire motoare franate (de exemplu transportoare sau
infasuratoare).

Franarea in curent continuu se activeaza cu parametrul P-25, iar cu P-26 se
alege timpul de franare (cel mult 10 secunde). Tensiunea pentru franare si
cuplul de franare rezultat pot fi alese cu P-27, ca procent din tensiunea
nominala a motorului, P-07. Valorile mari permit un cuplu mai mare de
franare, dar provoaca o incalzire mai puternica a motorului.

Cand este activa o rampa de decelerare (P-05 = 1), puteti sa alegeti la
parametrul P-28 o frecventa de cuplare la care se trece automat la franarea
cu curent continuu dupa comanda de oprire.

Daca P-05 = 0 (,,oprire libera"”), frénarea cu curent continuu se activeaza
direct cu comanda de oprire. P-28 nu este activ in acest caz.

Tabelul 24: Franarea in curent continuu

Panel Modbus ID  Drept de acces Nume Valoare DS Descriere
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-25 153 STOP rw FranareCC 01,23 0 Seteazd momentele 1n care franarea in CC
este activata.
0: OFF
1: On la oprire
2: On fnainte de pornire
3: On Tnainte de pornire si la oprire
P-26 154 RUN rw t-FranareCC@ 0-10s 00s Durata franadrii in CC la oprire si Tnainte de
Stop pornire
P-27 155 RUN rw Tensiune (0-100 %) P-07 00s Cantitatea de tensiune CC ca procent din
FranareCC tensiunea nom motor care este aplicata
motorului Tn timpul frandrii in CC.
P-28 156 RUN rw f-FranareCC@ 0- P-01 0,0 Hz Frecventa de iesire in Hz la care porneste
Stop franarea in CC in timpul fazei de decelerare.

Dacd , Stop Mod” este setat la oprirea
liberd, franarea DC porneste imediat ce
este datd comanda STOP.
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6.7.6 Configurarea bornelor de comanda

102

Functiile bornelor de comanda de la 1 la 4 pot fi configurate cu parametrul
P-15. Cand parametrul P-15 este folosit, parametrul P-12 poate fi folosit
pentru a configura accesul la semnalele de comanda si valorile de referinta,
inclusiv in combinatie cu o unitate externa de comanda, Modbus RTU sau
SmartWire-DT (accesul la datele de proces).

% La starterul DE1..., sensul de rotatie la dreapta al frecventei de
iesire (FWD) este luat ca baza intotdeauna si este reprezentat
peste tot fara semn precedent. Sensul invers al cAmpului
invartitor (REV) este indicat cu semnul minus.

Valoarea prescrisa analogica (f-REF) si cea digitala (UP, DOWN), frecventele
fixe (de la FF1 la FF4) si selectarea sensului campului invartitor (FWD, REV)
sunt indicate Tn general ca valoare prescrisa la starterul DE1... cu viteza
variabila. De comandare tin semnalul de activare (ENA), inversarea rotatiei
(DIR) si mesajul extern de eroare (EXTFLT).

Setarea din fabrica este efectuarea comandarii si a prestabilirii valorii
prescrise a starterului DE1... cu ajutorul bornelor de comanda (P-12 = 0O,
P-15 = 0).

ol ol [] [z] 5] [+]

f-Fix1
f-REF

w
o oc

I

Figura 68: Setarea din fabrica a bornelor de comanda

| .

FWD = camp nvartitor la dreapta

REV = camp invartitor la stanga

f-Fix1 = frecventa fixa 1 (20 Hz)

f-REF = semnal analogic de frecventa de referintd (0 - +10 V =0 - 50/60 Hz)

Digital Inputs Function Select (Mode)

0 = FWD/REV/Select REF/f-Fix1/REF 5 = FWD/UP/EXTFLT/DOWN

1 = FWD/REV/EXTFLT/REF 6 = FWD/REV/UP/DOWN

2 = FWD/REV/Select f-Fix Bit0/Select f-Fix Bit1 7 = FWD/Select f-Fix Bit0O/EXTFLT/Select f-Fix Bit1
3 = FWD/Select REF/f-Fix1/EXTFLT/REF 8 = START/DIR/Select REF/f-Fix1/REF

4 = FWD/UP/Select REF/f-Fix1/DOWN 9 = START/DIR/EXTFLT/REF

Figura 69: Modul de configurare DXE-EXT-SET
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Modulul optional de configurare DXE-EXT-SET poate fi folosit
numai cand parametrul P-12 = 0. Functiile bornelor de comanda
(P-15) se aleg cu selectorul de mod de functionare.

Abrevierile folosite aici pentru functiile bornelor de comanda au urmatoarele
semnificatii:

Tabelul 25: Functiile bornelor de comanda

Configuratie

Descriere

FWD, REV e Alegerea sensului cAmpului invartitor (= activare si comanda de pornire)
* FWD = camp invartitor la dreapta la DI1
* REV = cémp invartitor la stanga la DI2
e Blocare cu XOR (sau exclusiv).
Daca se selecteazd ambele sensuri ale cdmpului Tnvartitor (nivelul H), se decupleaza
actionarea.
f-Fix1 Frecventa fixa FF1 (20 Hz = P-20)
La activare (nivelul H), semnalul analogic de valoare de referinta (f-REF) nu are nici un
efect.
f-Ref Frecventa de referintd analogicd 0 - +10 V la Al1/D14 (potentialul de referinta: 0 V)
Domeniul semnalului de referinta (P-16)
Valori cuprinse ntre f-min (P-02) si f-max (P-01)
EXTFLT Eroare externa la DI3
Decupleaza starterul DE1... dacd lipseste semnalul (nivelul L).
Intrare pentru un semnal digital sau un termistor
Select f-Fix Bit0, Selectare codatd binar (nivelul H) a frecventelor fixe:
Select f-Fix Bit1, fo = frecventa de iesire a starterului DET...
Frecventd | Select Select fp Para-
fixa f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1 metru
fFixt L L 20H |P-20
f-Fix2 H L 30 Hz P-21
FFd L H 40H | P22
f-Fix4 H H 50 Hz P-23
UP, DOWN Frecventa de referintd digitald, cuprinsa intre f-min (P-02) si f-max (P-01).
Modificare (nivelul H) cu UP = mdrire si DOWN = reducere.
START, DIR START =activare (nivelul H) la DI1 si comandd de pornire, cu sensul de rotatie preselectat
cu DI2 (= DIR): H = camp invartitor la stanga, L = cAmp invartitor la dreapta
ENA Activarea starterului cu viteza variabila
Un semnal de pornire (START, FWD, REV) este, de asemenea, necesar pentru pornire.
Dacd ENA este decuplat, actionarea se va opri inertial.
MOR Activare manuald

Dacd setarea MOR este activa, sistemul de actionare ignord controlul prin Fieldbus si
comutd la modul terminal.
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Tabelul 26: Configurarea bornelor de comanda

Panel Modbus Drept de acces Nume Valoare DS Descriere
Code ID
RUN, ro/rw
STOP
P-12 140 RUN rw Sursd Locala 0,1,....13 0 Configuratia locald a surselor de comanda si referinta

Date Proces

0: Terminal de contral. Actionarea electrica rdspunde
direct la semnalele aplicate terminalelor de control.

1: Control unitate de comanda unidirectionald.
Actionarea electrica poate fi controlatd doar n directia
Tnainte, folosind o unitate de comanda externa sau la
distanta

2. Control unitate de comanda bidirectionald. Actionarea
electrica poate fi controlatd in directia fnainte sau in sens
invers, utilizand o unitate de comanda externd sau la
distantd. Apasarea butonului START de pe unitatea de
comanda comuta ntre sensul de trecere si sensul invers.
3: Control Modbus. Control prin intermediul comunicatiei
RTU Modbus.

4: CANopen, rampa interna (doar DE11)

5: CANopen, rampa via CANopen (doar DE11)

9: Control al dispozitivului PROFIdrive telegram si viteza
de referinta.

10: Control al dispozitivului PROFIdrive telegram si viteza
de referintd terminal.

11: Control al Terminalului si viteza de referintd a
dispozitivului PROFldrive telegram.

12: PROFIdrive telegram (control, valoare de referinta),
Daca comunicarea este Intrerupta, sistemul trece
automat la control local.

13: Dispozitiv de control PROFIdrive telegram si viteza de
referinta Intrarea digitala este activata.

Set extins de parametri (codul de acces: P-14 = 101 din fabrica)

P-15

143

STOP

rw

Configurare 0,1,..9 0

intrdri digitale

Functiile bornelor de comanda
Cand P-12 =0 puteti sa alegeti functiile urmatoare pentru
bornele de comanda de la DI1 la DI4:

Mode | DI DI2 DI3 A/Dl4
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
FWD | REV upP DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Indicatie:

Functiile bornelor de comanda depind de valoarea P-12.
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6.7.6.1 Bornele de comanda si unitatea de comanda
Daca folositi o unitate externa de comanda (DXE-KEY-LED?2), livrata optional,
puteti sa comandati pornirea si oprirea actionarii cu tasta pentru pornire si
tasta pentru oprire si sa ajustati turatia, respectiv frecventa de referinta,
cu cele doua taste cu sageata.

% Setarea din fabrica este ca frecventa de referinta digitala aleasa
aici sa nu se stocheze. La fiecare comanda de oprire, aceasta
redevine nula,
—> sectiunea 6.7.6.3, ,,Modul de initializare a valorii de referinta

= 11

digitala”, pagina 110.

Figura 70: Unitate optionala de comanda DX-KEY-LED2 si bornele de comanda
setate de parametrul P-15 = 0O (setare din fabrica, modul 0)

P-12 = 1 (un sens de rotatie)

Cu tasta pentru pornire se porneste actionarea in sensul campului invartitor
prestabilit cu ajutorul bornelor de comanda DI1 (FWD), respectiv DI2 (REV).
P-12 = 2 (doua sensuri de rotatie)

Cu tasta pentru pornire se porneste actionarea in sensul campului invartitor
prestabilit cu ajutorul bornelor de comanda DI1 (FWD), respectiv DI2 (REV).
Cénd actionati inca odata tasta pentru pornire se trece la celalalt sens de

rotatie.
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In ambele cazuri (P-12 = 1, P-12 = 2) puteti sa configurati bornele de
comanda cu P-15 dupa cum urmeaza:

Tabelul 27: Configurare cu unitate externa de comanda

P-15 ]| DI2 DI3 Al1/DI14
(Mode)
0 FWD REV f-Fix1 n. F.

REF — la DE11
1 FWD REV EXTFLT n. F.

REF — la DE11
2 FWD REV Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 FWD f-Fix1 EXTFLT n. F.

REF —la DE11
4 FWD uP f-Fix1 DOWN
5 FWD uP EXTFLT DOWN
6 FWD REV upP DOWN
7 FWD Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START DIR f-Fix1 n. F.

REF — la DE11
9 START DIR EXTFLT n. F.

REF - la DE11

n. F. =no Function (nicio functie)
In aceasta configuratie, borna de comanda nu are nici o functie!

P-12 =3 (Modbus RTU)

Tabelle 28: Configurarea bornelor de comanda: DE1

P-15 DI DI2 DI3 DI4

N ENA ENADIR f-Fix1 MOR

1 ENA ENADIR EXTFLT n.F.

22 ENA ENADIR Bit0 Select
f-Fix Bit1

33 ENA FF1 EXTFLT n.F.

42) ENA up f-Fix1 DOWN

52 ENA up EXTFLT DOWN

62 ENA ENADIR UupP DOWN

72 ENA Bit0 EXTFLT Bit1

gl ENA DIR f-Fix1 n.F.

9 ENA DIR EXTFLT n.F.

1) Valorile de referinta trimise prin Modbus vor fi ignorate dacd DI3 este activ.
2) P-15=4, 5 sau 6 necesitd un semnal de activare (comanda de pornire) prin Modbus si la DI1.
Valorile de referinta digitale prin Modbus sunt ignorate n cazul acesta.
Va fi posibila doar utilizarea UP (sus) si DOWN (jos) pentru stabilirea unei valori de referinta.
3) Valorile de referinta trimise prin Modbus vor fi ignorate daca DI2 este activ.

n. F. =no Function (nicio functie)
In aceasta configuratie, borna de comanda nu are nici o functie!
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% Daca se utilizeaza Modbus RTU, trebuie sa existe intotdeauna
un semnal de activare (ENA) prezent la terminalul de semnal de
control DI1 (sau DI2 = ENADIR) Tnainte de a fi acceptat semnalul
de activare trimis prin Modbus RTU.

Directia de functionare activata va depinde de intrarea digitala activata
(DI1, DI2) si de valoarea din comanda ID1, bitul 1.

Tabelle 29: Directia de functionare activata

DI DI2 Modbus RTU (ID1) Directia de

(ENA) (ENADIR) functionare activata
(motor)

H=FWD L Bit0=1 Bit1 =0 (FWD)-=> FWD

L H=REV Bit0=1 Bit1 =0 (FWD)=>  REV

H=FWD L Bit0 =1 Bit1 =1 (REV)~> REV

L H=REV Bit0=1 Bit1 =1 (REV)~> FWD

P-12 = 4: CANopen

Tabelle 30: Configurarea bornelor de comanda: DE11

P-15 DI DI2 DI3 Di4

0 ENA ENADIR f-Fix1 n.F.

1 ENA ENADIR EXTFLT n.F.

2 ENA ENADIR Bit0 Select f-Fix Bit1
3 ENA f-Fix1 EXTFLT n.F.

41) ENA up f-Fix1 DOWN
51 ENA up EXTFLT DOWN
6 ENA ENADIR upP DOWN
7 ENA Bit0 EXTFLT Bit1

8 ENA DIR f-Fix1 n.F.

9 ENA DIR EXTFLT n.F.

1) P-15=4, 5 sau 6 necesitd un semnal de activare (comanda de pornire) prin CANopen si la DI1.
Valorile nominale digitale prin CANopen sunt ignorate fn cazul acesta.
Va fi posibila doar utilizarea UP (sus) si DOWN (jos) pentru stabilirea unei valori de referinta.

n. F. = no Function (nicio functie)
In aceasta configuratie, borna de comandd nu are nici o functie!

% Daca se utilizeaza CANopen, trebuie sa existe intotdeauna un
semnal de activare (ENA) prezent la terminalul de semnal de
control DI1 (sau DI2 = ENADIR) Tnainte de a fi acceptat semnalul
de activare trimis prin CANopen.
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6.7.6.2 PROFldrive telegram (PROFINET si SmartWire-DT)

Cand dispozitivul este utilizat cu PROFINET sau SmartWire-DT, terminalele
de comanda pot fi configurate prin utilizarea parametrului P-15, dupa cum
este prezentat mai jos.

P-12 =9 (comandare prin PROFIdrive + valoare de referinta prin PROFIdrive)

P-12 =11 (comandare locala + valoare de referinta prin PROFIdrive),
activare cu DI1, eroare externa la DI3

Tabelul 31: Configurare cu PROFIdrive si P-12 (= 9, 11)

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 ENA n.F. n.F. n.F.
1 ENA n.F. EXTFLT n.F.
2 ENA n.F. n.F. n.F.
3 ENA n.F. EXTFLT n.F.
4 ENA n.F. n.F. n.F.
5 ENA n.F. EXTFLT n.F.
6 ENA n.F. n.F. n.F.
7 ENA n.F. EXTFLT n.F.
8 ENA n.F. n.F. n.F.
9 ENA n.F. EXTFLT n.F.

n. F. = no Function (nicio functie)
In aceasta configuratie, borna de comanda nu are nici o functie!
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P-12 = 10 (comanda prin PROFIdrive, valoare de

comanda)

6 Parametri

6.7 Descrierea parametrilor

Tabelul 32: Configurare cu PROFIdrive si P-12 (= 10)

referinta prin bornele de

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 ENA n. F. f-Fix1 f-REF

1 ENA n. F. EXTFLT f-REF

2 ENA P-01 Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 ENA f-Fix1 EXTFLT f-REF

4 ENA upP f-Fix1 DOWN

5 ENA upP EXTFLT DOWN

6 ENA n. F. upP DOWN

7 ENA Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 ENA n. F. f-Fix1 f-REF

9 ENA n. F. EXTFLT f-REF

n. F. = no Function (nicio functie)

Tn aceasta configuratie, borna de comand nu are nici o functie!

P-01 =frecventa maxima de iesire

P-12 = 12 (control PROFIdrive + valoare de referinta PROFIdrive), Daca
comunicarea este intrerupta, sistemul trece automat la control local.

P-12 =13 (comandare prin PROFIdrive + valoare de referinta prin
PROFIdrive), activarea valorii de referinta prin bornele de comanda

Tabelul 33: Configurare cu PROFIdrive si P-12 (= 12, 13)

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 FWD REV f-Fix1 f-REF

1 FWD REV EXTFLT f-REF

2 FWD REV Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 FWD f-Fix1 EXTFLT f-REF

4 FWD upP f-Fix1 DOWN

5 FWD upP EXTFLT DOWN

6 FWD REV upP DOWN

7 FWD Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START DIR f-Fix1 f-REF

9 START DIR EXTFLT f-REF
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6.7.6.3 Modul de initializare a valorii de referinta digitala

Tabelul 34: Parametrul P-24

Panel Drept de acces Nume Valoare DS Descriere
Code
RUN, ro/rw
STOP
p-24 RUN w Mod Resetare 0,1, 2,3 0 Defineste comportamentul convertizorului la start cand este
Referinta controlat prin keypad sau prin comenzile UP/DOWN ale
Digitala terminalelor.

0: Pornire la viteza minima

1: Pornire |a ultima viteza de dinainte de oprire

2: Pornire la viteza minima (Auto-r)

3: Pornire la ultima viteza de dinainte de oprire (Auto-r)

Auto r: butoanele START si STOP de pe unitatea de comanda
sunt dezactivate. DE1 porneste cu o comandd de START la
terminale.
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In configuratia P-12 = 0 (comenzi prin borne) si P-15 = 4, 5 sau 6 puteti sa
stabiliti digital frecventa de referinta (UP/DOWN). In cazul unei intreruperi a
tensiunii retelei si de fiecare data dupa o comanda de oprire, aceasta valoare
de referinta stabilita digital este adusa automat la 0 Hz (P-24 = 0). Repornirea
se efectueaza cu valoarea parametrului P-02 (f-min).

Cu P-24 = 1 puteti sa dezactivati aceasta functie de reinitializare. Valoarea de
referinta stabilita ultima data este stocata Tnaintea decuplarii si este utilizata

automat la repornire. La baza rampei de accelerare sta timpul stabilit la P-03
(t-acc).

Daca P-12 = 1 (sau = 2) sunt posibile comanda si prestabilirea valorii de
referinta prin intermediul unitatii de comanda optionale DX-KEY-LED2, cu
conditia ca la o intrare digitala (DI1 sau DI2) sa existe un semnal de activare.
Siin aceasta configuratie, in cazul unei intreruperi a tensiunii pe retea sau
dupa o comanda de oprire, valoarea de referinta setata digital este resetata
automat pe 0 Hz (P-24 = 0). Repornirea are loc apoi cu valoarea parametrului
P-02 (f-min). Cu P-24 = 1 este posibila si aici dezactivarea functiei de
resetare.

Alta configuratie este cu valorile 2 si 3 ale parametrului P-24. Astfel se
dezactiveaza tasta pentru pornire si tasta pentru oprire a unitatii de comanda.
Starterul DE1... reactioneaza numai la comenzile de pornire si de oprire ale
bornelor de comanda dar puteti sa stabiliti digital frecventa de referinta, cu
tastele cu sageata.
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6.7 Descrierea parametrilor

6.7.6.4 Intrare analogica (Al1/D14)

Borna 4 de comanda este configurata din fabrica drept intrarea analogica Al1
(0 -+10V). Potentialul de referinta este borna de comanda 0 V. Domeniul de
semnalizare al intrarii analogice poate fi configurat la P-16:

0=0-10V (setare din fabrica)
1=0-20 mA

2=4-20 mA (t4-20 mA) cu decuplare si mesaj de eroare la intreruperea
unui conductor

3=4-20mA (r4-20 mA), laintreruperea unui conductor actionarea se
indreapta cu rampa aleasa (P-04) spre valoarea frecventei fixe FF1 (P-20,
DS = 20 Hz).

Cu P-17 se poate scala semnalul de intrare al intrarii analogice Al1.
Exemplu
P-01 =50 Hz, -REF=0-10V

P-17 =1.000: (0-+10V)x1=>0-50 Hz
La tensiunea de referinta de 10V, frecventa de iesire atinge
valoarea P-01 (100 %).

P-17 =0.100: (0-+10V)x0,1=>0-5Hz
La 10 V frecventa de iesire atinge valoarea de 10 % din P-01.

Indicatie
Nu sunt admise tensiuni de referinta > 10 V!

P-17 =2.000: (0-+5(10)V)x2=>0-50 (50) Hz

La 5V frecventa de iesire atinge valoarea P-01, apoi raméane
constanta in intervalul > 5 - 10 V (factorul de amplificare:
200 %).

P-17 = 2.500: (0-+4(10) V) x 2,6 = 0-50 (50) Hz,

La 4 V frecventa de iesire atinge valoarea P-01, apoi raméane
constanta in intervalul > 4 - 10 V (factorul de amplificare:

250 %).
AlT g

P-17=1.000{ ~——————————————+
(10v) i
/// I
v !
P-17 =2.000{—————-- e !
(5V) |
// }
s |
Z |

Figura 71: Intrare scalata pentru valori de referinta
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6 Parametri
6.7 Descrierea parametrilor

Intrarea analogica Al1, inversare

Pentru aplicatiile cu tensiune de referinta inversata (f-max la 0 V, f-min la
10 V) puteti sa configurati intrarea analogica Al1 cu parametrul P-18:

0: 0V =f-min (P-02)
10V = f-max (P-01)

1. 0V =fmax (P-01)
10 V = f-min (P-02)

Tabelul 35: Parametrii P-16, P-17, P-18

Panel Modbus ID  Drept de acces Nume Valoare DS Descriere
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-16 144 STOP rw Gamd semnal 0,123 0 Configureazd intrarea analogica 1 pentru
Al tipul sursei de semnal selectata.
0:0-10V
1:0-20 mA
2:14 - 20 mA (Declansare in caz de
defectiuni ale firelor)
4: 14 - 20 mA (Opriri Tn rampa la f-fix1
(P-20) in caz de defectiuni ale firelor)
P-17 145 RUN rw Amplificare AIl 0,10 - 2.500 1.000 Scalare intrare analogica 1

Valoarea iesirii = Valoarea intrarii *
Scalare.

Exemplu: P-16 =0- 0V, P-17 = 2.000 %:
la’5V matorul se invarte cu viteza maxima
(P-01)(5V*2=10V)

P-18 146 STOP rw Inversare Al 0,1 0 Setarea acestui parametru la 1 inverseaza
valoarea logica a intrarii analogice.
0: 0V = frecventd min. /
10 V = frecventa max
1: 0 V = frecventd max. /
10 V = frecventa min
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6 Parametri
6.8 Blocarea parametrilor

6.8 Blocarea parametrilor

Parametrii starterului DE1... pot fi protejati de comenzi gresite. Va puteti
asigura ca numai persoanele autorizate pot efectua modificari.

Cu P-39 = 1 se blocheaza accesul la parametri (ro = decéat drept de citire).
Exceptie: Accesul la parametrul P-14 este activ permanent. Accesul la
parametri este definit la P-41.

Setarea din fabrica este sa poata fi vazuti si modificati numai ,, parametrii de
baza" (de la P-01 la P-14). Pentru a avea acces la toti parametrii trebuie sa
introduceti codul 101 la parametrul P-14 (setare din fabrica). La parametrul

P-38 puteti sa modificati acest cod de acces.

In exemplul de mai jos aratam pasii necesari pentru blocarea parametrilor in
setarea din fabrica. Trebuie respectata ordinea introducerii datelor:

1. P-14 =101 codul din fabrica pentru acces la toti parametrii
(Permite selectarea parametrului P-39.)

2. P-38=123 exemplu de cod nou de acces
3. P-14 =123 Proba: codul nou permite accesul la toti parametrii.

4. P-39=1 Blocarea parametrilor. Parametrii pot fi doar cititi.
Nu se pot introduce valori (decat la P-39). Unitatea de
comanda DX-KEY-LED2 afiseaza in segmentul din stdnga
un L (blocare, in engleza , lock”).

5. P-14 Indicatie
La parametrul P-14 se afiseaza inca noul cod de acces: 123

6. P-14 #123  La parametrul P-14 trebuie introdusa o valoare diferita de
123! Deocamdata mai sunt vizibili numai parametrii P-01
pana la P-14. Toti cellalti parametri redevin vizibili numai
dupa introducerea noului cod de acces (123). CuP-39 =0
poate fi dezactivata apoi blocarea parametrilor.

% Cu exceptia parolei P-38, seturile blocate de parametri pot fi
citite cu un calculator (cu programul drivesConnect) sau cu o
unitate de comanda (DX-KEY-...).

Seturile blocate de parametri pot fi copiate intr-un starter DE1...
cu un calculator (cu programul drivesConnect) sau cu un
DX-COM-STICK3 daca setul respectiv de parametri nu este
blocat in starter.
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6.9 Setare din fabrica

Tabelul 36: Blocarea parametrilor

Panel Modbus ID  Drept de acces Nume Valoare
Code

RUN, rofrw
STOP

DS

Descriere

P-14 142 RUN rw Parola 0 - 65535

Introducere parola pentru a avea acces la
setul extins de parametri.

Valoarea ce va fi aleasd este determinata
de P-38 (implicit: 101). Sunt accesibili
parametrii extingi.

P-38 166 RUN rw Parolad Nivel2 0-9999

101

Defineste parola care este folositd pentru a
accesa setul extins de parametri (Nivel 2).
Acces prin P-14.

P-39 167 RUN rw Blocare 0,1
Parametrii

Determind starea de blocare a parametrilor

0: OPRIT. Toti parametrii pot fi accesati si
modificati

1: PORNIT. Valorile parametrilor pot fi
afisate, dar nu modificate. Dacd o unitate
de comanda la distantd este conectata,
parametrii nu pot fi accesati de aceasta
daca sunt blocati.

P-41 169 RUN rw Acces la 0.1
parametri

Acces la parametri

0: Parametrii pot fi modificati de la orice
sursd (SWD, drivesConnect, unitate externa
de comanda).

1: Parametrii sunt blocati si pot fi modificati
numai cu SWD sau Modbus.

6.9 Setare din fabrica

% Cu P-37 = 1 (se afiseaza P-dEF la DX-KEY-LED2) se revine la

setarea din fabrica a parametrilor.

Exceptie fac memoria erorllor (P-13) si memoria de monitorizare

(PO-...).

Tabelul 37: Setare din fabrica (P-37)

Panel Modbus ID  Dreptde acces  Nume Valoare DS Descriere
Code
RUN,  ro/rw
STOP
P-37 165 STOP rw Set Parametri 0,1 Reseteaza la fabrica setdrile parametrilor
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6.10 Afisarea datelor functionale

Datele functionale ale starterului pot fi afisate in setul extins de parametri
(P-14 = 101, => pagina 84):

* Unitate externa de comanda DX-KEY-LED2: La POO actionati tasta OK.
e Programul drivesConnect: Deschideti directorul ,, Monitor”.

Datele functionale masurate, respectiv calculate, sunt afisate de la PO0-01 la
P00-20. De la unitatea de comanda DX-KEY-LED2 se aleg datele functionale
cu tastele A si ¥ sicu tasta OK. Odata ce butonul OK este apasat,
parametrul selectat va fi afisat continuu (, setare valoare afisata”).

Ca sa vedeti alta valoare trebuie sa apasati din nou pe tasta OK.

% Valorile afisajului datelor functionale nu poate fi modificat
manual.

% Parametrii afisati / monitorizati sunt indicati la => pagina 163.

Exemplu: indicarea starilor

x1

I
+10...+24V DC

+10V
<20 mA

7 [l 0 1]

o
gLn
=N

DI4

=
—1DI3

3]

KKK
_@+241V : 1 |

Starile intrarilor digitale sunt reprezentate ca biti (0000 = DI1, DI2, DI3, DI4).
Cu acestea puteti sa controlati daca un semnal de comanda (de exemplu de
la un PLC extern) activeaza intrarile (DI1 - DI4) starterului. Acesta este un
mijloc simplu de a verifica daca vreun conductor este intrerupt.

Urmeaza cateva exemple.

Figura 72: Exemplu cu PLC extern

Panel Code ID Valoare afisata Descriere
P0-04 " 0000 Nu este comandata nici o intrare digitald (DI1, DI2, DI3, DI4).
1000 Semnal de comanda activ la borna 1 (DI1)
0100 Semnal de comanda activ la borna 2 (DI2)
0010 Semnal de comanda activ la borna 3 (DI3)
0001 Semnal de comanda activ la borna 4 (DI4)
0101 Semnal de comandd active la borna 2 si borna 4 (DI2 + DI4)

Valoarea afigatd: 1 = activat = high; 0 = neactivat = low
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7 Magistrale Modbus RTU si CANopen
7.1 Modbus RTU

1 Magistrale Modbus RTU si CANopen

7.1 Modbus RTU

% Magistrala Modbus RTU, in combinatie cu starterul cu viteza
variabila DE1, este descrisa in detaliu intr-un manual separat:

MNO040018

% Gasiti mai multe informatii despre Modbus la adresa:
www.modbus.org
www.modbus.org

7.2 CANopen

% Magistrala CANopen poate fi utilizata exclusiv cu starterul cu
viteza variabila DE11!

Descrierea detaliata este disponibila intr-un manual separat:

MNO040019

% Gasiti mai multe informatii despre CANopen la adresa:

WWW.can-cia.org
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Găsiţi mai multe informaţii despre Modbus la adresa: www.modbus.org

8 Date tehnice

8.1 Caracteristici

8 Date tehnice
8.1 Caracteristici

In tabelele de mai jos sunt indicate caracteristicile starterului DE1... si
puterea alocata a motorului.

—_
—_

Puterea motorului se aloca in functie de curentul nominal.

Puterea motorului indica puterea activa transmisa arborelui de
actionare al unui motor asincron trifazat, normal, cvadripolar,
aerisit in interior sau la exterior, cu 1.500 rotatii / minut (la 50 Hz)

si 1.800 rotatii / minut (la 60 Hz).

Tip Curent Gabarit  Grad Puterea alocata a motorului
nominal protectie
le FS IP P (230 V, 50 Hz) P (220 - 240V, 60 Hz)

A kW

HP

Tensiunea de racordare la retea: 1 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz,
Tensiune de iesire: 3 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz

DE1...-121D4... 1.4 FS1 P20 0,25 1/3
DET...-122D3... 23 FS1 P20 0,37 1/2
DE1...-122D7... 2,7 FS1 P20 0,55 1/2
DET...-124D3... 43 FS1 P20 0,75 1
DE1...-127D0... 7 FS1 P20 1.5 2
DET...-129D6... 96 FS2 P20 22 3

1) Curentii nominali ai motoarelor asincrone trifazate, normale, cvadripolare si rdcite Tn interior sau la suprafata

Tip Curent Gabarit Grad Puterea alocata a motorului
nominal protectie
le FS IP P (400 V, 50 Hz) P (440 - 480 V, 60 Hz)

A kW

HP

Tensiunea de racordare la retea: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10 %)
Tensiune de iesire: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10 %)

DE1...-341D3... 1.3 FS1 IP20 0,37 1/2
DE1...-342D1... 2,1 FS1 IP20 0,75 1
DE1...-343D6... 3.6 FS1 IP20 1.5 2
DE1...-345D0... 5 FS2 IP20 2,2 3
DE1...-346D6. .. 6,6 FS2 IP20 3 3
DE1...-348D5... 8.5 FS2 IP20 4 5
DE1-34011... 1.3 FS2 IP20 55 7.5
DE1-34016... 16 FS2 IP20 7.5 10

1) Curentii nominali ai motoarelor asincrone trifazate, normale, cvadripolare si rdcite in interior sau la suprafata
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8.2 Valori nominale generale

8.2 Valori nominale generale

Simbol Unitate Valoare
Norme si prevederi Cerinte generale: CEI/EN 61800-2
Cerinte privind CEM: CEI/EN 61800-3
Cerinte privind siguranta: CEI/EN 61800-5-1
Certificari si declaratii de conformitate ale producatorilor CE, UL, cUL, RCM
EcoDesign 2009/125/EC —> Eaton.com/EcoDesign-VFD
Calitatea de fabricatie RoHS, IS0 9001
Rezistentd la conditiile atmosferice Pw % <95 %, umiditatea relativa medie (RH), necondensabil,
necoroziva, fara picurare (IEC/EN 61800-5-1)
Temperatura mediului ambiant
Utilizare
IP20 (NEMA 0) 9 °C -10 - +60
Exceptie:
Urmatoarele tipuri de aparate induc o reducere a sarcinii
de functionare:
DE1...-34016NN-N20N
DE1...-34016FN-N20N.
Depozitare 9 °C -40 - +70
Rezistenta la impact (EN 60068-2-27) 15 g/11 ms (in conditii de utilizare)
e montat pe sind omega
e montat pe placa de montaj cu suruburi
Vibratii conform cu CEI/EN 61800-5-1 Transportare conform cu CEI/EN 61800-2
Transportarea starterului DE1... ambalat individual si cu
proba de cadere UPS (15 g/11 ms)
MTBF (timpul mediu de functionare dintre defectari) DE1...-12... (FS1):>73 ani / DE1...-12... (FS2): > 17 ani
DE1...-34... (FS1):>88 ani/ DE1...-34... (FS2): > 73 ani
Descarcare electrostatica (ESD, CEl 61800-3) U kV +4, descarcare prin contact / +6, descarcare in aer
Impulsuri tranzitorii rapide in salve (CEl 61800-3) 5 kHz timp de 5 min. / 100 kHz timp de 5 min.
Clasa de interferenta radio (EN 61800-3)
Lungimea maxima a cablului de motor (ecranat) cu
filtru integrat de interferentd radio
C1 (numai la DE1...-12..., doar legat prin conductor) | m 5
C2 | m 10
C3 | m 25
Fara interferente (EN 61800-3) Mediul 1 si 2
Pozitia de montaj Orice pozitie fara suspendare (partea frontala sa nu fie in
jos), verticald numai la: DE1...-121D4. .
DE1...-122D3..., DE1...-122D7...
Altitudinea amplasamentului h m 0 - 1000 peste nivelul marii,

> 1000 cu o reducere de 1 % a curentului de sarcind la
fiecare 100 m, cel mult 2000

Grad protectie

[P20 (NEMA 0)

Protectia Tmpotriva contactului accidental

BGV A3 (VBG4, sigur pentru degete si dosul palmelor)
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8.3.1 DE1...-12... (conexiune monofazata la retea)

8 Date tehnice
8.3 Date nominale

Simbol Unitate DE1...-

121D4...

DE1...-
122D3...

DE1...-
122D7...

DE1...-
124D3...

DE1...-
127D0...

DE1...-
129D6. ..

Conexiune la retea

Tensiunea Ue v 230, monofazic 230, monofazic 230, monofazic 230, monofazic 230, monofazic 230, monofazic

nominala de lucru

Tensiune retea Uin V 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - -240
+10 % +10 % +10 % +10 % +10 % +10 %
(180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264)

Frecventa retea f Hz 50/60 £10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 £10 % 50/60 £10 % 50/60 £10 %

Curentintrare(fard Iy A 3,6 6,2 7.3 11,3 17,4 232

bobind de retea)

Sectiunea de putere

Curent nominal le A 1.4 2.3 2,7 43 7 9,6

de lucru

Curent l1s0 A 2.1 3,45 4,05 6,45 10,5 14,4

suprasarcind,

1,5 x lg, ciclic

timpde 60 s la

fiecare 600 s

Curent lomax A 2.8 4.6 54 8.6 14 19,2

suprasarcing,

max. 2 x lg la

fiecare 600 s

Tensiune iegire Uz Vv 230, trifazic 230, trifazic 230, trifazic 230, trifazic 230, trifazic 230, trifazic

la Ug

Frecventad iesire  fp Hz 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60
(max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)

Rezolutie Af % 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025

frecventd de

referinta

Frecventa fowm  kHz 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/  16(4/8/12/16/  16(4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/

impulsuri 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32)

(audibila):

Reducere putere Nu. Nu. Nu. Nu. Nu. Nu.

ntre 50 °C si

60 °C

Curent de lpg mA <35c.a/ <35bca/ <35ca/ <35ca./ <35c.a/ <35ca/

contact!) <10c.c. <10c.c. <10c.c. <10c.c. <10c.c. <10c.c.

Franareincurent
continuu

0-100 % Ug, 0-10 s, configurabila

1) La dispozitivele monofazate, DE1...-12, Tn functie de model, va fi produs un curent diferential mai mare daca liniile L1 si N sunt inversate.
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8.3 Date nominale

Simbol Unitate DET1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6. ..

Putere disipatd Py W 344 344 344 344 344 4,66

(functionare in gol,

standby)

Putere disipata (turatie/cuplu rotatie)
90/100 Py W 16 18 25 31 78 91
90/50 Py W 12,6 10,4 15,1 153 51,6 55
50/100 Py W 13,5 16,8 19.8 28,9 68,9 72
50/50 Py W 11,6 11,6 12,3 12,3 44.9 46
50/25 Py W 10,9 5,6 10 10,3 37 38
0/100 Py W 13 16,8 25,3 31,8 62,4 72
0/50 Py W 10,5 10 10,9 109 44.6 46
0/25 Py W 10,9 5,6 10 10,3 37 30

Lesire spre motor

Putere transferatd la motor
la230V, P kW 0,25 0,37 0,55 0,75 1,5 22
50 Hz
la220-240V, P HP 1/3 1/2 1/2 1 2 3
60 Hz

Putere aparentd la valoarea nominala
la230V S kVA 0,56 0,92 1,08 1,71 2,79 3.82
la240V S kVA 0,58 0,96 1,12 1,79 291 3,99
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Simbol Unitate DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Sectiunea de comanda
Releu
Contact normal deschis (mesaj RUN)
Tensiune U v 250 c.a./ 250 c.a./ 250 c.a./ 250 c.a./ 250 c.a./ 250 c.a./
maxima 30c.c. 30c.c. 30 c.c. 30 c.c. 30c.c. 30c.c.
Curent | A 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1
maxim
sarcind
Tensiune de referintd / de comanda
Tensiune Ue v 10 10 10 10 10 10
iesire
Curent maxim g mA 20 20 20 20 20 20
admis de
sarcind
Intrare analogica
Rezolutie 12 biti 12 biti 12 biti 12 biti 12 biti 12 biti
Tensiune Us v 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Curent Is mA 0/4 - 20 0/4-20 0/4 - 20 0/4 - 20 0/4 - 20 0/4 - 20
Intrare digitala
Nivel Uc v 9-+30 9-430 9-430 9-+30 9-+30 9-+30
tensiune
semnal high
Curent s mA 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10V)/ 1,15(10 V)/
intrare 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V)
Carcasa
Gabarit FS1 FS1 FS1 FS1 FS1 FS2
Dimensiuni mm 45 x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x 169 90 x 230 x 169
(IxhxL)
Abaterea maxima grade 5 5 5 90 90 90
admisd de la
verticala
Ventilator intern Nu. Nu. Nu. Da. Da. Da.
Grad protectie |P20/NEMA 0 |P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 |P20/NEMA 0 |P20/NEMA 0 [P20/NEMA 0
Greutate m kg 1,04 1,04 1,06 1,06 1,06 1,68
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Simbol Unitate DET1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6. ..
Sectiunea pentru prinderea conductoarelor

Sectiunea de putere
monofilar A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
sau multifilar
cufiresubtii A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
si manson la
capat
monofilar A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6
sau multifilar
lungime | mm 8 8 8 8 8 8
sertizare
scula surubelnita cu cap in cruce PZ2 (Pozidriv)
cuplu M Nm 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2
strangere

Sectiunea de

comanda
monofilar A mm?2 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15
sau multifilar
cufiresubtiri A mm?2 05-1 05-1 05-1 05-1 05-1 05-1
si manson la
capat
monofilar A AWG 30-16 30- 16 30-16 30-16 30-16 30-16
sau multifilar
lungime | mm 5 5 5 5 5 5
sertizare
sculd surubelnita cu cap drept de 0,7 x 3 mm
cuplu M Nm 0,5 0,5 0.5 0.5 0.5 0.5
strangere
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8 Date tehnice
8.3 Date nominale

8.3.2 DE1...-34... (conexiune trifazata la retea)

Simbol  Unitate DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6...  DE1...-345D0...
Conexiune la retea
Tensiunea nominald de lucru ~ Ug v 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480,
trifazic trifazic trifazic trifazic
Tensiune retea Uin V 380-480+10 % 380 - 480 +10 % 380-480+10 % 380 -480+10 %
(342 - 528) (342 - 528) (342 - 528) (342 - 528)
Frecventd retea f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 %
Curent intrare IN A 1,7 3,1 49 7
(fard bobina retea)
Sectiunea de putere
Curent nominal de lucru le 1.3 2,1 3.6 5
Curent suprasarcing, 1,5 X lg, I2-150 1,95 3,15 54 75
ciclic timp de 60 s la fiecare
600 s
Curent suprasarcina, lomax A 2,6 42 1.2 10
max. 2 X lg la fiecare 600 s
Tensiune iegire la Ug Uy v 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480,
trifazic trifazic trifazic trifazic
Frecventa iesire fo Hz 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60
(max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)
Rezolutie frecventd (prescrisd) — Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
Frecventa impulsuri fewm kHz 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/
(audibila): 18/20) 18/20) 18/20) 18/20)
Reducere putere intre 50 °C Nu. ® nulafpywm e nulafpyms Nu.
si60 °C < 16 kHz 16 kHz
® nula e nulalgs32A
frwm=20kHz, e nupéndla
pana la 57 °C 57 “C
e nulalgs16A
Curent de contact lpg mA <35¢ca./ <35ca./ <35ca./ <35ca./
<10c.c. <10c.c. <10c.c. <10c.c.
Franare in curent continuu 0-100 % Ue, 0-10 s, configurabild
Putere disipata Py W 513 513 513 5,52
(functionare n gol, standby)
Putere disipata (turatie/cuplu rotatie)
90/100 Py W 17 27 45 57
90/50 Py W 14,2 16,7 304 39
50/100 Py W 20,7 279 447 50
50/50 Py W 11,4 17,2 284 37
50/25 Py W g9 14,3 26,6 30
0/100 Py W 20,7 254 41,6 50
0/50 Py W 11,4 11,8 22,3 36
0/25 Py W g9 14,3 24,9 29

DE1... starter cu viteza variabila 06/26 MNO40011RO Eaton.com

123



8 Date tehnice
8.3 Date nominale

Simbol  Unitate DE1...-341D3... DE1...-342D1... DE1...-343D6... DE1...-345D0...
Lesire spre motor
Putere alocatd motor
la 400V, 50 Hz P kW 0,37 0,75 1,5 22
la 440-480 V, 60 Hz P HP 1/2 1 2 3
Putere aparentd la valoarea nominala
la 400V S kVA 0,90 1,45 2,49 3,46
la480V S kVA 1,08 1,75 2,99 4,16
Sectiunea de comanda
Releu
Contact normal deschis (mesaj RUN)
Tensiune maxima U 250 c.a./30c.c. 250 c.a./30 c.c. 250 c.a./30 c.c. 250 c.a./30 c.c.
Curent maxim sarcind | A 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5 DC-1
Tensiune de referintd / de comanda
Tensiune iesire Ue V 10 10 10 10
Cure_ntvmaxim admis de [ mA 20 20 20 20
sarcind
Intrare analogicd
Rezolutie 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit
Tensiune Ug V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Curent ls mA 0/4-20 0/4-20 0/4 - 20 0/4-20
Intrare digitala
Nivel tensiune semnal high Ue v 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Curent intrare e mA 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/
3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V)
Carcasa
Gabarit FS1 FS1 FS1 FS2
Dimensiuni (I x h x L) mm 45x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x169 90 x 230 x 169
Abaterea maximd admisa de grade 90 90 90 90
la verticala
Ventilator intern Da. Da. Da. Da.
Grad protectie IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 [P20/NEMA 0
Greutate m kg 1 1 1 1,6
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8 Date tehnice
8.3 Date nominale

Simbol  Unitate DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6...  DE1...-345D0...

Sectiunea pentru prinderea conductoarelor

Sectiunea de putere

monofilar sau multifilar A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

cu fire subtiri si manson la A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6

capat

monofilar sau multifilar A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6

lungime sertizare I mm 8 8 8 8

scula surubelnita cu cap Tn cruce PZ2 (Pozidriv)

cuplu strangere Nm 1,2 1,2 1,2 1,2
Sectiunea de comanda

monofilar sau multifilar A mm? 005-15 0,05-15 005-15 0,05-15

cu fire subfiri si manson la A mm? 05-1 05-1 05-1 05-1

capat

monofilar sau multifilar A AWG 30- 16 30- 16 30-16 30-16

lungime sertizare | mm 5 5 5 5

sculd surubelnita cu cap drept de 0,7 x 3 mm

cuplu strangere M Nm 0,5 0,5 0.5 0.5
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8 Date tehnice

8.3 Date nominale

Simbol Unitate  DE1...-346D6... DE?1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
Conexiune la retea
Tensiunea nominala de lucru Ue Vv 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480,
trifazic trifazic trifazic trifazic
Tensiune retea UIN v 380 - 480 +10 % (342 - 528)
Frecventd retea f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 %
Curent intrare (fara bobina de [N A 8,5 10 12 16,5
retea)
Sectiunea de putere
Curent nominal de lucru le 6,6 8.5 1 16
Curent suprasarcing, 1,5 x lg, [2-150 99 12,75 16,5 24
ciclic timp de 60 s la fiecare 600 s
Curent suprasarcind, max. [omax A 13,2 17 22 32
2 x lg la fiecare 600 s
Tensiune iegire la Ug Uz v 380/480, trifazic 380/480, trifazic 380/480, trifazic 380/480, trifazic
Frecventa iesire fa Hz 0-50/60(max.300) 0 -50/60 0-50/60 (max. 300) 0 -50/60 (max. 300)
(max. 300)
Rezolutie frecventd de referintd  Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
Frecventa impulsuri (audibild): fowm kHz 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/
18/20) 18/20) 18/20) 18/20)
Reducere putere Intre 50 °C si Nu. Nu. e nulafpyms ® nulafpyms
60 °C 16 kHz 14 kHz pana la
e nulalg=106 A 50 °C
sifrpms 20kHz  ® nulafpyms
® nupand lab7 °C 16 kHz pana la
46 °C
e nulalgs149A
si fpwm = 10 kHz
e nulalg=106A
si fpwm = 20 kHz
Curent de contact lpg mA <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC
Franare n curent continuu 0-100 % Ug, 0-10 s, configurabila
Putere disipatd (functionare in gol, standby) P, W 5157 5572 5,52 557
Putere disipata (turatie/cuplu rotatie)
90/100 Py W 76 101 132 216
90/50 Py W 55 65 88 126
50/100 Py W 69 93 121 198
50/50 Py W 51 60 85 121
50/25 Py W 48 51 64 86
0/100 Py W - 76 - -
0/50 Py W = 55 72 -
0/25 Py w - 47 58 78
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8 Date tehnice

8.3 Date nominale

Simbol Unitate DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...

Lesire spre motor

Putere alocatd motor

la 400V, 50 Hz P kW 3 4 5,3 75

la 440-480 V, 60 Hz P HP 3 5 75 10

Putere aparentd la valoarea nominala

la400V S kVA 4,57 5,89 7,62 11,09

la480V S kVA 5,49 7,07 9,15 13,30
Sectiunea de comanda

Releu

Contact normal deschis (mesaj RUN)

Tensiune maxima U v 250 c.a./30c.c. 250 c.a./30c.c. 250 c.a./30c.c. 250 c.a./30c.c.

Curent maxim sarcind | 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1

Tensiune de referintd / de comanda

Tensiune iesire Ue v 10 10 10 10

Cure.ntvmaxim admis de [ mA 20 20 20 20

sarcind

Intrare analogica

Rezolutie 12 biti 12 biti 12 biti 12 biti

Tensiune Us % 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10

Curent Is mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20

Intrare digitala

Nivel tensiune semnal high Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30

Curent intrare I mA 115(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3(24V) 1,15(10V)/3(24V)  1,15(10 V)/3 (24 V)
Carcasa

Gabarit FS2 FS2 FS2 FS2

Dimensiuni (I xh x L) mm 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169

Abaterea maxima admisa de la verticald grade 90 90 90 90

Ventilator intern Da. Da. Da. Da.

Grad protectie IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0

Greutate m kg 1,6 1,6 1,6 1,6
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8 Date tehnice
8.3 Date nominale

Simbol Unitate  DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...

Sectiunea pentru prinderea conductoarelor

Sectiunea de putere

monafilar sau multifilar A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

cu fire subfiri si manson la A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6

capat

monofilar sau multifilar A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6

lungime sertizare | mm 8 8 8 8

sculd surubelnita cu cap Tn cruce PZ2 (Pozidriv)

cuplu strangere Nm 1,2 1,2 1,2 1,2
Sectiunea de comanda

monofilar sau multifilar A mm? 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15

cu fire subfiri si manson la A mm? 05-1 05-1 05-1 05-1

capat

monafilar sau multifilar A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16

lungime sertizare | mm 5 5 5 5

sculd surubelnita cu cap drept de 0,7 x 3 mm

cuplu strangere M Nm 05 0,5 05 0,5
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8.4 Dimensiuni

8 Date tehnice

8.4 Dimensiuni
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Figura 73: Dimensiuni
Tabelul 38: Dimensiuni
Gabarit a al b b1 b2 c cl (0] @2
mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in)
FS1 45 25 230 220 5 168 6,5 5.1 10
(1,77 (0,98) (9,06) (8,66) (0,2) (6,61) (0,26) 0,2) (0,39)
FS2 90 50 230 220 5 168 6,5 5.1 10
(3,54) (1,97) (9,06) (8,66) (0,2) (6,61) (0,26) 0,2) (0,39)
1in=1"=254mm, 1 mm=0,03%in
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9 Accesorii
9.1 Unitate externa de comanda DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

9 Accesorii

9.1 Unitate externa de comanda DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

=e

Figura 74: DX-KEY-LED2 cu cablu RJ45 (3 m)

Unitatea de comanda DX-KEY-LED2 permite configurarea, afisarea datelor
functionale si comandarea din exterior a starterului DE1... cu viteza variabila.
Unitatea DX-KEY-LED2 se livreaza cu un cablu de legatura lung de 3 m, cu
fisa RJ45. Lungimea cablului trebuie limitata la 100 m.

Unitatea DX-KEY-LED2 se monteaza pe usa a dulapului de comanda.
In partea frontala, unitatea DX-KEY-LEDZ2 are gradul de protectie IP54.

DX-KEY-LED2

Figura 75: Montarea pe usa dulapului de comanda
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9 Accesorii
9.1 Unitate externa de comanda DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

% Gasiti instructiuni detaliate de instalare a tastaturii externe in
manualul de montare 1L04012020Z.

Intr-o retea PowerXL cu cel mult 63 de dispozitive (magistrala operativa) se
pot conecta cel mult doua unitati de comanda.

—
ONG

—
ONG

Figura 76: Exemplu: retea PowerXL (magistrala operativa) cu doua unitati de comanda

In cazul functionarii cu doua unitati de comanda, adresa portului (PDP) celei
de a doua unitati trebuie sa fie 2. (Valoarea din fabrica este 1.)

Fiecare dispozitiv se leaga, respectiv se selecteaza, prin adresa PDP, care se
stabileste astfel:

* laun convertizor de frecventa DC1 cu parametrul P-36,
* laun convertizor de frecventa DA1 cu parametrul P5-01,
e la starterul DE1, cu parametrul P-34.

Tabelul 39: Combinatii de taste pentru adresele de port

Functie Combinatie de taste

Adresa unitatii de comanda ‘ oK | ‘ @ |
Adresa DE1, DC1, DA1 ‘ @ |
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9 Accesorii

9.1 Unitate externa de comanda DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

132

Stabilirea adresei portului

Adresa portului unitatii de comanda se poate stabili cu combinatia de taste
OK + STOP + V. Se afiseaza: Park- !

Cu tastele cu sageata atribuiti adresa portului (Fark - | sau Park -2).
Daca repetati combinatia de taste OK + STOP + V¥, valoarea se stocheaza
in unitatea de comanda.

Stabilirea adresei slave

> Adresele dispozitivelor pot fi stabilite numai intr-o legatura
directa (punct-la-punct).

Adresa fiecarui dispozitiv se poate stabili cu combinatia de taste STOP + V.
Se afiseaza valoarea din fabrica: Ad--0 /.

Cu tastele cu sageata atribuiti adresa dispozitivului (de la Adr -0 | Adr-072 la
Adr -E3). Daca repetati combinatia de taste STOP + V¥, adresa se stocheaza
in dispozitiv (DE1, DC1, DA1), apoi datele acestuia se incarca in unitatea de
comanda.
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9 Accesorii
9.2 Stick de comunicatie DX-COM-STICK3

9.2 Stick de comunicatie DX-COM-STICK3

Stick-ul de comunicatie DX-COM-STICK3 permite transmiterea simpla a
parametrilor:

e copierea tuturor parametrilor intr-o serie de aparate (DE1, DC1, DA1) cu
aceeasi putere,

e copierea tuturor parametrilor, cu exceptia celor raportati la putere, intr-o
serie de aparate (DE1, DC1, DA1) indiferent de model,

e transferul prin Bluetooth al tuturor parametrilor de la un calculator.
Pentru aceasta transfer este necesar programul drivesConnect.
Acest program drivesConnect permite configurarea, utilizarea,
diagnosticarea si afisarea parametrilor starterului DE1....

Figura 78: DX-COM-STICK3
(@) Fisd RJ45
(@ Protectie pentru parametri
(® LED cu lumind albastra
Se poate folosi Bluetooth.
LA - ® Pentru citirea si stocarea de date de pe

@ @ aparatul conectat

o ®— (6 Pentru transmiterea de date de pe stick |a
@ mﬂ aparatul conectat
® \CD/ ®

/@

©
/
/
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9 Accesorii
9.2 Stick de comunicatie DX-COM-STICK3

Stocarea parametrilor se comanda cu tastele cu sageata ale stick-ului

DX-COM-STICKS:

Se copiaza parametrii de pe stick in aparatul conectat ((5)).

Gasiti mai multe informatii despre stick-ul DX-COM-STICK3
pentru comunicare prin Bluethooth Tn manualul MN0O40003DE,
., Programul drivesConnect pentru startere PowerXL™ cu viteza
variabila”, si in manualul de montare 1L04012021Z.

Parametrii pot fi copiati in seria de aparate DE1...; parametrii

@ Se copiaza parametrii din aparatul conectat pe stick (®)).

raportati la putere (de exemplu valorile curentului) pot fi copiati
numai intr-un aparat cu aceeasi putere.

Pentru conectarea la un computer, componenta de comunicare prin
Bluetooth DX-COM-STICKS trebuie sa fie conectata la adaptorul USB inclus
prin software-ul de parametri drivesConnect.

Dioda

Indicatie

Explicatie

Status
Fault Code

Lumineazd intermitent verde timp
de 2 s (4 Hz).

stinsa

stinsa

S-au transmis parametrii.

Status

Fault Code

Lumineazd intermitent verde timp
de 2 s (4 Hz).

Lumineazd intermitent rosu timp
de 2 s (4 Hz).

Lumineazd intermitent rosu timp
de 2 s (4 Hz).

Nu s-au transmis parametrii.

Status

Fault Code

Lumineazd intermitent verde timp
de 2 s (4 Hz).

Lumineaza intermitent galben
timp de 2 s (4 Hz).

Lumineaza intermitent galben
timp de 2 s (4 Hz).

Nu se poate citi / scrie pentru cd stick-ul
DX-COM-STICK este blocat, starterul
DET... este Tn modul RUN sau acest tip
de starter DE1... nu este compatibil.
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9 Accesorii
9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

Figura 79: DX-NET-SWD3

Modulul optional DX-NET-SWD3 permite conectarea unui starter DE1...
la SmartWire-DT. Cu ajutorul portalelor SmartWire-DT se poate comunica
direct de exemplu prin PROFIBUS DP sau PROFINET cu profilul Profidrive.

Modulul SmartWire-DT se introduce in partea frontala a starterului DE1...
si se conecteaza cu fisa SWD4-8F2-5 la un cablu panglica SWD4-...LF8-...

SWD4-100LF8-24

SWD4-3LF8-24-25
SWD4-5LF8-24-2S
SWD4-10LF8-24-2S

Figura 80: Conectarea SmartWire-DT

Gasiti instructiuni detaliate de instalare Tn manualul de montare
IL0O40009ZU.

Instructiuni detaliate privind utilizarea modulului DX-NET-SWD3
sunt disponibile Tn manualul MN04012009Z-DE,
~DX-NET-SWD... Conectare SmartWire-DT pentru convertizor
de frecventa/starter cu viteza variabila PowerXL™".

—_
—_
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9 Accesorii
9.4 Cablu DX-CBL-PC3MO pentru calculator

9.4 Cablu DX-CBL-PC3MO0 pentru calculator

Figura 81: DX-CBL-PC-3MO

Cablul DX-CBL-PC-3MO permite comunicarea izolata galvanic intre starterul
DE1... si un calculator cu sistem de operare Windows (legatura intre puncte),
pe care este instalat programul drivesConnect.

Cablul de legatura are lungimea de 3 m, o fisa RJ45 si un adaptor la interfata
USB (pentru conectare la calculator).

% Gasiti mai multe informatii despre cablul de legatura
DX-CBL-PC3MO tn manualul MN0O40003DE,
»Programul drivesConnect pentru convertizoare de frecventa
PowerXL™" siin manualul de montare [L040002ZU.
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9 Accesorii
9.5 Cabluri si dispozitive protectoare

9.5 Cabluri si dispozitive protectoare

Cablurile de retea si cablurile de motor trebuie sa aiba dimensiuni conforme
cu normele locale. Aceste cabluri trebuie sa fie concepute pentru curentii
corespunzatori de sarcina. Curentii nominali sunt indicati incepand de la
pagina 119. Trebuie folosite cabluri electrice cu izolatii corespunzatoare
pentru tensiunile specificate ale retelei. Conductoarele de impamantare
trebuie sa aiba aceeasi conductibilitate precum conductoarele de faza
(aceeasi sectiune transversala).

Pentru a indeplini cerintele privitoare la CEM din normele CE si RCM, trebuie
utilizat un cablu de motor simetric si ecranat complet (360°). Se recomanda
un cablu cu patru conductoare, pentru a reduce solicitarea ecranului de catre
curentii de scurgere. Pe partea retelei nu este necesar un cablu ecranat.

In cazul instalarii dupa normele UL trebuie folosite sigurante si cabluri din
cupru aprobate de UL care rezista la temperaturi de pana la +75 °C (167 °F).
Cablul de motor trebuie sa fie de tip MC cu tub protector din aluminiu si
conductoare protectoare simetrice sau, daca nu se foloseste nici un tub
protector, cablu ecranat de putere. Lungimea cablului de motor depinde de
clasa de interferente radio.

ATENTIE!
Alegeti sigurantele si cablurile in functie de normele locale!
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9 Accesorii
9.5 Cabluri si dispozitive protectoare

Tabelul 40: Sigurante si sectiunile transversale ale cablurilor

Tip aparat Curent Curent Siguranta Sectiune cablu Cablu motor
nominal intrare!) (L1/L, L2/N, L3, PE) (U, V, W, PE)
le Iy
A A A mm? AWG2  mm? AWG2)

DE1...-121D4... 14 3.6 10 1.5 14 1.5 14

DE1...-12203... 2.3 6.2 10 1.5 14 1.5 14

DE1...-12207... 2,7 7.3 10 1.5 14 1.5 14

DE1...-124D3... 4,3 11,3 153/16 1.5 14 1.5 14

DE1...-12700... 7 174 20 2,5 12 1.5 14

DE1...-129D6... 9.6 23,2 32/303) 6 8 1,5 14

DE1...-341D3... 1,3 1,7 6 1,5 14 1,5 14

DE1...-342D1... 2.1 3.1 6 1,5 14 1,5 14

DE1...-343D6... 3.6 49 6 1,5 14 1,5 14

DE1...-34500... 5 7 10 1,5 14 1,5 14

DE1...-346D6... 6.6 8,5 153/16 1,5 14 1,5 14

DE1...-348D5... 8.5 10 153/16 1,5 14 1,5 14

DE1...-34011... 1 12 153/16 1,5 12 1,5 14

DE1...-34016... 16 16,5 25 4 10 2,5 12

1) Curentul de faza din partea retelei (féra bobina de retea)
2) AWG = American Wire Gauge (coduri de cablu pentru piata din America de Nord)
3) Siguranta conforma cu UL la cabluri AWG

Sectiunile pentru prinderea conductoarelor si lungimile de sertizare sunt
indicate la date tehnice (incepand de la = pagina 117).
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9 Accesorii
9.5 Cabluri si dispozitive protectoare

Tabelul 41: Dispozitive pentru protejarea aparatelor DE1...-12...

Tip aparat Curent Sigurante (CEI) Sigurante (UL), Branch-Protection, cabluri AWG
intrare?
N
SCCR14 kA SCCR 100 kA
monofazic bifazic 1 pol: 2 poli: Type J, Nr. de
230V c.a. 230V c.a. 277V c.a. 480Y/277Vec.a. CCorT comanda
Bussmann
DE1...-121D4... 36A 10A FAZ-B10/IN  FAZ-B10/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-122D3... 62A 10A FAZ-B10/IN  FAZ-B10/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-122D7... 73A 10A FAZ-B10/IN  FAZ-B10/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-124D3... 11,3A 16A FAZ-B16/IN  FAZ-B16/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 15A 16NZ01
DE1...-127D0... 17.4A 20A FAZ-B20/AIN  FAZ-B20/2 20A  FAZ-B20/1-NA FAZ-B20/2-NA 20A 20NZ01
DE1...-129D6... 23,2A 32A FAZB32/IN  FAZ-B32/2 30A FAZ-B30/1-NA FAZ-B30/2-NA 30A 32NZ02
1) Curentul de faza din partea retelei (fard bobind de retea)
Tabelul 42: Dispozitive pentru protejarea aparatelor DE1...-34...
Tip aparat  Curent Sigurante (CEI) Sigurante (UL), Branch-Protection, cabluri AWG
intrare?
N
SCCR14 kA SCCR 18 kA SCCR 100 kA
trifazic 3 poli: 3 poli: Typed, Nr.de
400/480V AC 480Y/277V AC  480Y/277V AC CCorT comanda
Bussmann

DE1...- 1,7 A 6A  FAZ-B6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3l PKZMO0-32+BK25/ 6A 6NZ01
341D3... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET...- 31A 6A FAZ-B6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3l PKZMO0-32+BK25/ 6A 6NZ01
342D1... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 49A 6A FAZ-B6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZMO0-32+BK25/ 6A 6NZ01
343D6... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 7A 10A  FAZ-B10/3  PKMO0-102) 15A  FAZ-B15/3-NA3l PKZMO0-32-+BK25/ 10A 10NZ01
34500... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET...- 85A 16A  FAZ-B16/3  PKMO0-162) 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZMO0-32-+BK25/ 15A 16NZ01
346D6... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 10A 16A FAZ-B16/3  PKMO0-162) 15A  FAZ-B15/3-NA3l PKZMO0-32+BK25/ 15A 16NZ01
348D5... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 12A 16A FAZ-B16/3  PKMO0-162) 15A  FAZ-B15/3-NA3l PKZMO0-32-+BK25/ 15A 16NZ01
34011... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET...- 16,5 A 25A  FAZ-B25/3  PKMO0-252) 25A  FAZ-B25/3-NA3 PKZMO0-32+BK25/ 20A 25NZ02
34016... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0

1) Curentul de faza din partea retelei (fard bobind de retea)
2) Sunt permise tipuri echivalente de PKZM. Dar declansatorul la suprasarcina nu are Tn acest caz nici o functie de protejare directd a motorului.
3) Protectie grup:
SCCR 14 kA, 3 poli: 480 V/277 V c.a. FAZ-25/3-NA pentru toate combinatiile de DE1...-34... pana la un curent total de intrare (I.n) < 25 A
SCCR 10 kA, 3 poli: 480 V/277 V c.a. FAZ-30/3-NA pentru toate combinatiile de DE1...-34... pana la un curent total de intrare (I.n) < 30 A
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9.6 Contactoare de retea DIL...

9.6 Contactoare de retea DIL...

140

Figura 82: Contactor de retea cu conexiune

—_

Contactoarele de retea prezentate aici se raporteaza la curentul
nominal de la intrare ILN, absorbit din retea de starterul DE1...
fara bobina de retea. Aceste contactoare se selecteaza in
functie de curentul termic => Iy = lg (AC-1) la temperatura

indicata a mediului ambiant.

ATENTIE!

Este interzisa functionarea prin impulsuri prin intermediul
contactorului de retea (pauza = 30 s intre decuplare si cuplare).

monofazica

DILM12-XP1

P1DILEM

DILM

DILEM

DILM12-XP1

P1DILEM

Tabelul 43: Contactoare de retea

Tip aparat Curent nominal Curent intrare!) Contactor de retea

le Iy AC-1 panala55°C AC-1 panala 60 °C

A A Tip Tip
DET...-121D4... 14 36 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-122D3... 23 6,2 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DE1...-122D7... 27 73 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-124D3... 43 11,3 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-127D0... 7 17,4 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-129D6... 9,6 232 DILM?7-...+DILM12-XP1 DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-341D3... 1.3 1,7 DILEM-... DILM7-...
DET...-342D1... 21 3.1 DILEM-... DILM7-...
DET...-343D6... 36 49 DILEM-... DILM7-...
DET...-345D0... 5 7 DILEM-... DILM7-...
DET...-346D6... 6,6 8,5 DILEM-... DILM7-...
DET...-348D5... 85 10 DILEM-... DILM7-...
DET...-34011... 11 12 DILEM-... DILM7-...
DET...-34016... 16 16,5 DILEM-... DILM7-...

1) Curentul de faza din partea retelei (fard bobina de retea)
(asiti datele tehnice ale contactoarelor de retea Tn catalogul principal HPL — contactoare de forta DILEM si DILM?7.
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9.7 Bobine de retea DX-LN...

9 Accesorii
9.7 Bobine de retea DX-LN...

Bobinele de retea se aloca in functie de curentii nominali de intrare ai
starterului DE1....

Figura 83: Bobine de retea DEX-LN...

—_

—_

J

Daca starterul DE1... functioneaza la limita sa pentru curentul
nominal, cu ajutorul bobinei de retea la o valoare ug de
aproximativ 4 %, tensiunea maxima posibila de iesire a
starterului (Uo) este redusa la aproximativ 96 % din tensiunea
retelei (ULN).

La starterele DE1...-34... nu este permis ca valoarea uk a
bobinei de retea sa depaseasca 4 %, pentru ca aceste aparate
au ,lean DC link".

Bobinele de retea reduc nivelul armonicelor pana la aproximativ
30 % si prelungesc durata de utilizare a starterelor cu viteza
variabila si a aparatelor de comutare din amonte.

' Gasiti mai multe informatii si date tehnice despre
—> bobinele de retea din seria DX-LN... in manualul de

montare 1L009060037Z.
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9.7 Bobine de retea DX-LN...
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Tabelul 44: Bobine de retea corespunzatoare

Tip aparat Curentnominal  Curentintrare!) Tensiune retea  Bobina de retea
(50/60 Hz)

le N ULNmax Tip le

A A v A
DE1...-121D4... 1.4 36 240 +10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D3... 2.3 6.2 240 +10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D7... 2,7 73 240 +10 % DX-LN1-009 9
DE1...-124D3... 43 11,3 240 +10 % DX-LN1-013 13
DE1...-127D0... 7 17,4 240+ 10 % DX-LN1-018 18
DE1...-129D6... 9,6 23,2 240 +10 % DX-LN1-024 24
DE1...-341D3... 1.3 1,7 480 +10 % DX-LN3-004 4
DE1...-342D1... 2,1 3.1 480 + 10 % DX-LN3-004 4
DE1...-343D6... 36 49 480 +10 % DX-LN3-006 6
DE1...-345D0... 5 7 480 + 10 % DX-LN3-010 10
DE1...-346D6... 6,6 85 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-348D5... 85 10 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-34011... 11 12 480 +10 % DX-LN3-016 16
DE1...-34016... 16 16,5 480 +10 % DX-LN3-016 16

1) Curentul de faza din partea retelei (fard bobina de retea)
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9.8 Filtre externe pentru CEM

9.8 Filtre externe pentru CEM

Filtrele DX-EMC... de interferente radio permit utilizarea starterului DE1...
n alte clase de interferente radio in mediile 1 si 2 (CEI/EN 61800-3) si
functionarea cu cabluri de motor mai lungi.

Figura 84: Filtre de antiparazitare radio DX-EMC12... si DX-EMC34...

Filtrele externe DX-EMC... de interferenta radio trebuie montate pe marginea
din partea stanga a starterului DET....

Figura 85: Dispunere (exemplu: DX-EMC34-019... si DE1...-340... cu gabaritul FS2)

% Cablurile de legatura ale filtrelor externe DX-EMC... pentru CEM
au papuci de cablu cu furca.
Inaintea conectarii la starterul DE1... trebuie inlaturati acesti
papuci. Conectarea la starterul DE1... se efectueaza conform cu
instructiunile de instalare de la => pagina 45 (=> figura 31 si
—> tabelul 6) si cu normele locale.
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Figura 86: Adaptarea cablurilor de legatura

Papucii de cablu trebuie detasati de capatul pentru conectare [1]. Trebuie
evitata scurtarea cablurilor de legatura. Pentru conectarea directa in bornele
de putere ale starterului DE1... (L/I1, L2/N, L3, PE) [4] trebuie dezizolate
capetele taiate ale cablurilor pe o lungime de 8 mm [2]. Daca este necesar,
aceste capete dezizolate pot fi prevazute cu mansoane rigide, conform cu
normele locale [3].

% Gasiti mai multe informatii si date tehnice despre filtrele externe

de interferente radio din seria DX-EMC... in manualul de
montare 1L04012017Z.

Tabelul 45: Filtre de interferenta radio, corespunzatoare calibrate

Starter cu viteza variabila Filtru CEM extern alocat Lungime cablu motor
Tip Categoria CEM
c12 C2 C3
m m m

Clasa tensiune 220/240 V

DE1...-121D4... DX-EMC12-019-FS1 50 100 100
DE1...-122D3...

DE1...-122D7...

DE1...-124D3...

DE1...-127D0...

DE1...-129D6. .. DX-EMC12-025-FS2 50 100 100
Clasa tensiune 380/400 V

DE1...-341D3... DX-EMC34-008-FS1 50 100 100
DE1...-342D1... Bé:gmggiggg'm L (25"

DE1...-343D6. .. DX-EMC34-006-L

DE1...-345D0. . DX-EMC34-016-FS3 50 100 100
DE1...-346D6. .. Bigmggjgl g'FS3'L

DE1...-348D5. .. DX-EMC34-016-L

DE1...-34011...

DE1...-34016. .

1) Lungime redusa a cablului de motor in categoria C1Tn cazul combinarii unui starter DET...-34...NN... cu filtrul
DX-EMC34-008-FS1-L cu curent redus de scurgere
2) doar legat prin conductor
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99 Bobine de motor DX-LM3...

9.9 Bobine de motor DX-LM3...

In cazul cablurilor lungi si in cazul conectarii in paralel a unor motoare se
recomanda utilizarea unei bobine de motor. Aceasta bobina se amplaseaza la
iesirea starterului DE1... cu viteza variabila. Curentul nominal al acesteia
trebuie sa fie mereu cel putin egal cu curentul nominal al starterului.

Figura 87: Bobine de motor DX-LMS...

Avantaje la utilizarea unei bobine de motor

e Limitarea valorii du/dt,

¢ Diminuarea varfurilor de tensiune,

e Reducerea curentilor la lagare,

« Imbunatatirea duratei de viata a motorului (izolatie, lagar)

Lungimi ale cablului de motor daca nu se utilizeaza bobine de motor

o neecranat: 125 m
o ecranat: 65 m (+ ca. 50 % cu bobina de motor, max. 150 m)

% Trebuie sa limitati cablul de motor la lungimea admisa in norma
CEI/EN 61800-3, in clasele corespunzatoare de interferente
radio (C1, C2, C3 din mediile 1 si 2).

Utilizarea unei bobine de motor la iesirea unui starter DE1... se recomanda si
cand se folosesc in paralel mai multe motoare cu aceleasi valori nominale sau
cu valori nominale diferite. Aceasta bobina compenseaza reducerea
rezistentei totale din cauza conectarii in paralel si reducerea inductivitatii
totale si atenueaza capacitatea parazita marita a cablurilor.

Gasiti mai multe informatii si date tehnice despre
—> bobinele de motor din seria DX-LM3... in manualul de

montare 1L00906003Z.

ATENTIE!
Filtrele sinusoidale nu trebuie utilizate la iesirea de motor a DE1!
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Tabelul 46: Bobine de motor

Tip aparat Bobina compatibila

Clasa tensiune Tip Curent
nominal
le

200 - 240V 380-480V A

DE1...-121D4...  DE1...-341D3... DX-LM3-008 5

DE1...-122D3...  DE1...-342D1... DX-LM3-008 5

DE1...-122D7...  DE1...-343D6... DX-LM3-008 5

DE1...-124D3...  DE1...-345D0... DX-LM3-008 5

DE1...-127D0...  DE1...-346D6... DX-LM3-008 8

DE1...-129D6...  DE1...-348D5... DX-LM3-011 11

- DE1...-34011... DX-LM3-011 11

- DE1...-34016... DX-LM3-016 16

Indicatii:

tensiunea maxima de racordare a bobinei de motor (Umax): 750 V +0 %
frecventa maxima admisa de iesire f2: 200 Hz
frecventa maxima admisa a impulsurilor (fpwiv) starterului DET: 24 kHz (= P-29)
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10 Mesaje de eroare

Starterul DE1... are mai multe functii de supraveghere. Cand detecteaza o
abatere de la starea functionala normala, emite un mesaj de eroare:

* se opreste actionarea,

e  |LED-ul Status lumineaza rosu,

e |LED-ul Fault Code lumineaza intermitent rosu (vezi lista erorilor),
e se deschide contactul releului (bornele de comanda 13/14).

M
O Run

QO Status
O Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

M

Figura 88: LED-uri si mesaje de eroare

Cand exista un mesaj de eroare, LED-ul Status lumineaza rosu. LED-ul Fault
Code indica eroarea cu numarul de aprinderi (impulsuri). Dupa o pauza de
doua secunde se repeta aprinderile (frecventa aprinderii: 2 Hz). Mesajele de
eroare cele mai frecvente sunt indicate pe carcasa starterului DE1...:

Tabelul 47: Mesajele de eroare de pe carcasa starterului DE1...

Codul erorii aprindere ciclicacu  Semnificatia mesajului
(imprimat pe carcasa) frecventa de 2 Hz si de eroare
pauza de 2 secunde

1 pulse - overload 1 Suprasolicitare termicd a
motorului

2 pulses - external fault Eroare externd

3 pulses - over voltage Supratensiune

2
3

4 pulses - over current 4 Supracurent
5

5 pulses - over temperature Temperatura prea mare

Daca este subtensiune in retea, se stinge LED-ul verde Run si LED-urile rosii
Status si Fault Code lumineaza intermitent sincron, cu o frecventa de 2 Hz.

Céand tensiunea retelei este cuplata sau revine, LED-urile Status si

Fault Code semnaleaza luminand intermitent sincron ca exista alimentare
de la retea si ca se verifica starea functionala a starterului DE1... inainte ca
LED-ul Run sa lumineze intermitent.
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10.1 Anularea mesajului de eroare (reini?ializare)

In cazul unei erori interne de comunicatie (eroare la CPU) a starterului DE1...,
se stinge LED-ul verde Run si LED-urile Status si Fault Code lumineaza
continuu rosu sau clipesc alternativ in galben si rosu la o frecventa de 2 Hz.
—> Starterul DE1... este defect si trebuie inlocuit.

10.1 Anularea mesajului de eroare (reinitializare)

% Setarea din fabrica a starterului DE1... este Auto-0 (P-30).
Aceasta Tnseamna ca dupa remedierea unei erori nu se
reporneste automat, ci trebuie efectuata o reinitializare.
In acest caz nu este necesar un front crescator pentru activare.
Activarea (DI1, respectiv DI2) poate fi conectata cu 10 V.

Mesajele de eroare pot fi anulate:

e decupland tensiunea de alimentare si apoi recupland-o,

e decupland semnalul de activare (FWD, REV, ENA) si apoi recuplandu-,

* actiondnd tasta pentru oprire la unitatile externe de comanda
(DX-KEY-...),

e prin Modbus RTU, SmartWire-DT sau calculator (drivesConnect)

10.2 Jurnal de erori

Ultimele mesaje de eroare sunt stocate la parametrul P-13 in ordinea
aparitiei. (Prima eroare este cea mai recenta.)

Din aceasta memorie (P-13) puteti sa cititi cu:

* unitatea externa optionald de comanda (DX-KEY-...),
e programul drivesConnect,

*  Modbus RTU,

e  SmartWire-DT,

e CANopen-laDE11-...

dupa ncarcarea setarii din fabrica.

Cu unitatea de comanda DX-KEY-LED2 puteti sa vedeti numai

% Nu puteti goli jurnal de erori. Datele se pastreaza in aceasta si
e ultimele patru erori.
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10.2 Jurnal de erori

In urmatorul exemplu se ilustreaza accesul la memoria pentru erori de la
unitatea de comanda DX-KEY-LED2:

Indicatie Explicatie
cCL_0 .
001 Oprire
@ K Actionati tasta OK 2 secunde.
e eI Se afiseaza ultimul parametru apelat (de exemplu P-00).
il N Ultimul caracter este afigat intermitent.
- ‘e

“—

|

AN

Cu tasta A (UP) sau ¥ (DOWN) alegeti P-13 si confirmati apasand pe
tasta OK.

|
-

-

—

N

|

Ultimul mesaj de eroare:
Exemplu: P - dE F (parametru implicit)
S-a incarcat setarea din fabrica.

Cu tasta A (UP) treceti la urmdtorul mesaj de eroare.

-
-
-

J—
J—

-
-
"
=

.
(N

Penultimul mesaj de eroare:

Exemplu: L/ - /o ! E (mesaj despre subtensiune)
Punctul zecimal din dreapta este afisat intermitent
(= penultimul mesaj de eroare).

Dupa actionarea tastei A (UP) se afiseaza antepenultimul mesaj de
eroare.

"

=
!

.

-

|
~|

®

Antepenultimul mesaj de eroare:

Exemplu: £ = £~ P (mesaj extern de eroare)

Cele doud puncte zecimale din dreapta sunt afisate intermitent
(= antepenultimul mesaj de eroare).

.
-
-

—

Bl N
\—
~|
=

.
(N

Dupa ce mai actionati o datd tasta A (UP) se afiseaza mesajul de eroare
dinaintea mesajului antepenultim.

Al patrulea mesaj de eroare n ordine cronologica inversa:
Exemplu: L - L/a! E (mesaj despre subtensiune)

Cele trei puncte zecimale din dreapta sunt afisate intermitent
(= mesajul de eroare dinaintea mesajului antepenultim).
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10.3 Lista erorilor

10.3 Lista erorilor

In tabelul urmator sunt indicate mesajele de eroare ale starterului DE1...,
cauzele posibile ale acestora si masurile de remediere:

LED-ul Fault Code (2 Hz + 2s) = aprinderi plus pauza de 2 secunde
Modbus RTU [hex] = cod hexadecimal de eroare prin Modbus

Afisaj DX-KEY-LED2 = cod de eroare in afisajul cu 7 segmente al unitatii
optionale de comanda DX-KEY-LED2

Tabelul 48: Mesaje de eroare

LED-ul Fault Modbus
Code RTU

(2Hz+2s)!  [hex]

Afisaj

Denumire

DX-KEY-LED22)

Cauza posibila / masuri de remediere

1 04

tE-EFF

Suprasolicitare termica a
motorului

Dacd punctele zecimale sunt afisate intermitent sau se
afiseaza textul L la o unitate externa de comanda, s-a
depdsit curentul motorului stabilit la P-08. Dupa un interval
temporal de peste 100 % se efectueaza decuplarea
(valoarea | x t).

—> Reducefi sarcina motorului sau mariti timpul de
accelerare (P-03).

—> Verificati ce curent este indicat pe pldcuta cu datele
nominale ale matorului, valoarea de la P-08 si tipul
conectdrii motorului (in stea sau n triunghi).

E-Er /F

Eroare externa

Tensiunea de comanda (nivelul H) de la borna 3 (DI3) a fost
decuplata in configuratia EXTFLT (P-15=1, 3, 5, 7, 9).

—> Verificati temperatura motorului sau senzorii externi
dacd Tn aceastd configuratie este conectat un termistor.

OUal E

Supratensiune

Supratensiune in circuitul intermediar

—> Verificati nivelul tensiunii de alimentare de la retea.
—> Dacd acest mesaj de eroare apare in modul de franare,
energia generatorului este prea mare. In acest caz mariti
timpul de decelerare, P-04.

Supracurent

Mesaj de eroare imediat dupd activare sau comanda de
pornire

—> Verificafi dacd la conexiunea cu motorul este
scurtcircuit Tntre faze sau la pamant.

Mesaj de eroare in faza de pornire:

—> Verificati dacd motorul se roteste liber (sau dacd este
blocat ori este franat mecanic).

=—> Verificati tipul conectdrii motorului

(in stea sau in triunghi).

—> Mariti timpul de accelerare, P-03.

—> Reduceti tensiunea pentru pornire, P-11.

Mesaj de eroare la turatie constantd

—> Verificafi dacd actionarea este suprasolicitatd
(socatd) sau defecta.

Mesaj de eroare la modificarea vitezei

—> Verificati dacd actionarea prezintd sarcini oscilante
(de exemplu la pompe sau ventilatoare).
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10 Mesaje de eroare
10.3 Lista erorilor

LED-ul Fault  Modbus
Code RTU

(2Hz+2s)!)  [hex]

Afisaj

DX-KEY-LED22)

Denumire

Cauza posibila / masuri de remediere

5 08

Temperatura prea mare

e Temperaturd prea mare la radiatorul intern de racire
Verificati:
—> Temperatura mediului ambiant corespunde cu
specificatia?
—> Este suficienta circulatia aerului la starterul DET...
(prin spatiile libere de sus si de jos)?
—> Fantele de aerisire sunt curate?
—> La aparatele cu ventilator intern: Functioneaza
ventilatorul?

PS-EcF

Eroare sectiunea de putere

e Mesaj de eroare de la iegirea secfiunii de putere
—> Verificati legdtura cu motorul (scurtcircuit, scurtcircuit la
pdmant).
= Inlaturati cablul de la bornele U, V, W.
—> Dacd nu se poate reseta mesajul de eroare, adresati-va
unei reprezentante Eaton!

SL-ErF

Eroare de comunicare

—> Verificafi legdtura dintre interfata RJ45 i aparatele
externe.
—> Verificati dacd n retea fiecare aparat are adresd unica.

P-dEF

Valorile din fabrica ale
parametrilor

e S-auincdrcat valorile din fabricd ale parametrilor.
—> Actionati tasta pentru oprire a unitdtii externe de
comanda.

FLE-dc

Variafie reziduald a c.c.

e \Variatia reziduald a circuitului intermediar este prea mare.
—> Verificati dacd existd toate cele trei faze ale tensiunii
retelei si diferenta de tensiune dintre fazele retelei este mai
micd de 3 %.

—> Reduceti sarcina motorului.
—> Dacd nu se poate reseta mesajul de eroare, adresati-va
unei reprezentante Eaton!

4-20F

Eroare zero sub tensiune

e Semnalul de curent de la intrarea analogica Al1 a cazut sub
3mA.
—> Verificati sursa de curent si cablajul spre bornele de
comanda 4 si 0V.

=
[
m

Temperatura prea micd

o Temperatura mediului ambiant este mai micd de -10 °C
(inghet).
—> Mariti temperatura peste -10 °C.

ER-FLE

Eroare la termistor

e Termistor defect in radiatorul intern de racire
—> Adresafi-va unei reprezentante Eaton!

dAER-F

Eroare de date

e Nu au fost stocati (in memoria permanenta reprogramabild)
parametrii modificati si a fost incarcata din nou setarea din
fabricd.

—> Dacd mai apare aceastd problemd, adresati-va unei
reprezentante Eaton!

1) LED-ul ,Fault Code” lumineaza intermitent cu frecventa de 2 Hz si pauza de 2 secunde.
2) Unitate externd optionald de comanda
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11 Lista parametrilor

11 Lista parametrilor

Gasiti mai jos lista parametrilor starterului DE1... abila si cate o scurta
descriere a fiecarui parametru.

Abrevierile au urmatoarele semnificatii:

Abreviere Semnificatie
Panel Code Panel Code — codul parametrului in programul drivesConnect i in afisajul unitdtilor externe de
comanda DX-KEY-LED2
Panel Code") Valorile acestui parametru nu se transmit la copierea intr-un starter DE1... si alt tip de putere
RUN Acces la parametru in timpul functionarii (Run)
STOP Acces la parametru numai fn modul de oprire
ro/rw Dreptul la citirea parametrilor si dreptul |a scrierea parametrilor:
ro = doar citire
rw = citire i scriere
Nume Denumirea scurta a parametrului
Valoare e Valoarea aleasa a parametrului
e [ntervalul valorilor
e \Valoarea afisatd
DS Setare din fabrica (valoarea parametrului la livrare)
Valorile din paranteze sunt setate din fabricd la 60 Hz.
Pagina Pagina acestui manual la care parametrul este descris detaliat.

Tabelul 49: Lista parametrilor

Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces
i 2 3
S £ & . E
[ = = =
= A >
E =2 2 8 &
P-01 129 STOP  rw f-max P-02-300,0Hz 50 Hz Seteazd limita superioard a turatiei motorului. 90
(60 Hz)
Poate fi setatd orice valoare intre f-min si bx ,Frecventa
nom motor”.
. Turatie nom motor” (P-10) = 0, limita maxima de viteza va
fi afisatd in Hz.
Turatie nom motor” (P-10) > 0, limita maxima de viteza va
fi afisata in rpm.
P-02 130 STOP  rw f-min 0 Hz - P-01 0 Hz Seteaza limita inferioard a turatiei motorului. 90
Poate fi setatd orice valoare intre 0 si ,,f-max” (P-01)
. Turatie nom motor” (P-10) = 0, limita minima de viteza va
fi afisatd in Hz.
Turatie nom motor” (P-10) > 0, limita minim3 de viteza va
fi afisata in rpm.
P-03 131 RUN rw t-acc 0,1-300s 50s Seteazd timpul pentru rampa de accelerare in secunde. 90

Intervalul de timp setat in ,t-acc” reprezinta durata de timp
necesard pentru a accelera de la zero la "Frecventd nom
motor" (P-09).
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11 Lista parametrilor

Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces

2 =

B = o

© 2 % ©

° = = H £

= =3 b =

£ = 2 S &

P-04 132 RUN rw t-dec 0,1-300s 50s Seteaza timpul pentru rampa de decelerare Tn secunde. 90
Intervalul de timp setat in ,t-dec” reprezintd durata de timp
necesara pentru a decelera de la ,Frecventa nom motor”

(P-09) la zero.

P-05 133 RUN rw Mod Stop 0,1 1 Determind reactia convertizorului n cazul in care semnalul 91
de activare al acestuia este ndepartat.

0: Oprirea libera. Cand este indepartat semnalul de
activare, iesirea actiondrii electrice este dezactivata
imediat, iar motorul se va opri liber.

1: Oprirea Tn rampd. Cand este indepartat semnalul de
activare, actionarea electrica se va opri in rampad, cu o rata
controlatd de ,t-dec” (P-04).

P-06 134 STOP  rw OptimizatorEnergie 0, 1 0 Cand este activatd optimizarea energiei, tensiunea motorui 98
variaza dinamic, in functie de sarcind. Astfel, este aplicata
motorului o tensiune redusa fn timpul unei sarcini usoare,
reducandu-se semnificativ consumul de energie. Acest mod
de operare nu se potriveste aplicatiilor dinamice, in cadrul
cdrora sarcina poate creste semnificativ.

P-07 135 STOP rw Tensiune Nom 50-500V 220V, Defineste tensiunea nominala a motorului. 94

Motor 230V,
380V, Cand frecventa de iesire este mai mare decat ,frecventa
400V, nom motor” (P-09), tensiunea de iesire este controlatd la
460 V nivelul setat cu ,tensiunea nom motor” (P-07).

P-08" 136 STOP w Curent Nom Motor ~ (10-100 %) xlg g Curent nominal al motorului. 94
Prin setarea ,Curent nom motor” in starterul de viteza,
protectia la suprasarcind a motorului este configurata
pentru a corespunde cu puterea nominala a motorului.

Cand curentul motorului masurat depaseste curentul nomal
motorului, virgula zecimald va lumina pentru a indica o
suprasarcina.
Dacd aceasta problema persistd, starterul de viteza se va
declansa, afisand IE - £ ~ P, prevenind suprasarcina termicd
a motorului.
P-09 137 STOP  rw Frecventa Nom 20,0 - 300 Hz 50 Hz Frecventa nominala a motorului. 94
Motor (60Hz) Aceasta este frecventa la care tensiunea nom motor este

aplicata motorului. Sub aceastd frecventa, tensiunea
aplicata motorului va fi redusd. Peste aceasta frecventd,
tensiunea ramane limitatd la tensiunea nom motor.
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11 Lista parametrilor

Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces
= a2 g
S g & -
o = =2 s £
E ElENE g
P-10 138 STOP  rw Turatie Nom Motor ~ 0/200 - 0 Turatia nominala a motorului 94
15000 rpm
(18000 rpm) P-10 = 0: viteza de rotatie a motorului va fi afisatd tn Hz.
P-10>0: parametrii referitori la viteza (f-max, f-min etc.) vor
fi afisati in rpm.Compensarea de alunecare este activatd,
viteza axei X a motorului este mentinutd in conditii de
sarcina variabild, compensand pentru alunecarea motorului
determinatd de sarcina.
Daca , Turatie nom motor”; viteza sincrond a motorului (de
exemplu, 3000 rpm pentru un motor bipolar de 50 Hz), viteza
poate fi afisata in rpm, fard activarea compensarii de
alunecare.
P-11 139  RUN rw U-Boost 0,0-40,0 % - Tensiunea este folosita pentru a creste tensiunea aplicata 98
motorului la frecventd de iesire micd, cu scopul de a
fmbunatati cuplul de pornire si cuplul la turatie redusa.
Amplificarea excesiva a tensiunii poate duce la
temperaturd ridicata si curent marit al motorului, fiind
necesara ventilarea fortata.
P-12 140  RUN w Sursd Locala Date 0-13 0 Configuratia locald a surselor de comanda si referinta 104
Proces Si

0: Terminal de control. Actionarea electricd raspunde direct ~ urm.
la semnalele aplicate terminalelor de control.

1: Control unitate de comanda unidirectionald. Actionarea
electrica poate fi controlatd doar in directia inainte, folosind
0 unitate de comanda externa sau la distanta

2. Control unitate de comanda bidirectionald. Actionarea
electrica poate fi controlata in directia fnainte sau in sens
invers, utilizand o unitate de comandd externd sau la
distantd. Apasarea butonului START de pe unitatea de
comanda comutd Tntre sensul de trecere si sensul invers.
3: Control Modbus. Control prin intermediul comunicatiei
RTU Modbus.

4: CANopen, rampa interna (doar DE11)

5: CANopen, rampa via CANopen (doar DE11)

9: Control al dispozitivului PROFldrive telegram si viteza de
referintd.

10: Control al dispozitivului PROFIdrive telegram si viteza de
referintd terminal.

11: Control al Terminalului si viteza de referintd a
dispozitivului PROFldrive telegram.

12: PROFIdrive telegram (control, valoare de referintd), Daca
comunicarea este Intreruptd, sistemul trece automat la
control local.

13: Dispozitiv de control PROFldrive telegram si vitezd de
referinta Intrarea digitala este activata.

P-131) 141 STOP ro Ultima Eroare1 PDP Ultima eroare - Ultima eroare 114
- preantepenulti
Ultima Eroare4 PDP ma eroare
P-14 142 RUN rw Parola 0 - 65535 0 Introducere parola pentru a avea acces la setul extins de 113
parametri.

Valoarea ce va fi aleasa este determinata de P-38
(implicit: 101). Sunt accesibili parametrii extinsi.
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Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces

£ = 3

© 2 % ©

° = = H £

[~ - =

E = 2 8 &

Set extins de parametri (codul de acces: P-14 = 101 din fabrica)

P-15 143  STOP  rw Selectie Config DI 01..9 0 Functiile bornelor de comanda 97,
Cand P-12 = 0 puteti sa alegeti functiile urmatoare pentru 104
bornele de comanda de la DI1 la DI4:

Mode | DI1 | DI2 DI3 A/DI4

0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF

1 FWD | REV EXTFLT REF

2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1

3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF

4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN

5 FWD | UP EXTFLT DOWN

6 FWD | REV up DOWN

7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1

8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF

9 START | DIR EXTFLT REF
Indicatie:
Functiile bornelor de comanda depind de valoarea P-12.

P-16 144 STOP  rw Gamd semnal Al1 0,123 0 Configureazd intrarea analogica 1 pentru tipul sursei de 112
semnal selectata.
0-10V
0-20mA
t4 - 20 mA (Declansare in caz de defectiuni ale firelor)

r 4 - 20 mA (Opriri in rampa la f-fix1 (P-20) in caz de
defectiuni ale firelor)

P-17 145  RUN rw Amplificare Al1 0,10 - 2.500 1.000 Scalare intrare analogica 1 112
Valoarea iesirii = Valoarea intrarii * Scalare.

Exemplu: P-16=0- 10V, P-17 = 2.000 %:
la’ 5V motorul se invarte cu viteza maxima (P-01)
(5V*2=10V)

P-18 146 STOP  rw Inversare Al 0,1 0 Setarea acestui parametru la 1 inverseazd valoarealogicda 112
intrdrii analogice.

0: 0V = frecventa min. / 10 V = frecventd max
1: 0V =frecventd max. / 10 V = frecventd min

P-19 147 STOP  rw Logica DI3 0,1 0 Acest parametru defineste logca intrarii digitale 3. 97
0: Superior = OK, Inferior = Eroare
1: Inferior= OK, Superior = Eroare,

(cand P-15 este setat la 1,3,5, 7 sau 9 (defectiune externa))

P-20 148  STOP rw f-Fix1 P-02 - P-01 20 Hz Frecventa fixa 1 presetatd Valoarea poate fi ajustata intre 103
f-min si f-max.

Selectare printr-un semnal de control digital.

P-21 149  STOP  rw f-Fix2 P-02 - P-01 30 Hz Frecventa fixd 2 presetatd 103
Valoarea poate fi ajustatd intre f-min si f-max.

Selectare printr-un semnal de control digital.
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Panel Code

Modbus ID

Drept de
acces

RUN, STOP

ro/rw

Nume

Valoare

DS

Descriere

Pagina

©
N
N

150

2]
4
o
=

2

f-Fix3

P-02 - P-01

40 Hz

Frecventa fixa 3 presetatd
Valoarea poate fi ajustata intre f-min si f-max.
Selectare printr-un semnal de control digital.

P-23

151

STOP

f-Fix4

P-02 - P-01

50 Hz

Frecventa fixa 4 presetatd
Valoarea poate fi ajustata intre f-min si f-max.
Selectare printr-un semnal de control digital.

103

P-24

152

RUN

Mod Resetare
Referinta Digitala

01,23

Defineste comportamentul convertizorului la start cand este
controlat prin keypad sau prin comenzile UP/DOWN ale
terminalelor.

0: Pornire la viteza minima

1: Pornire |a ultima viteza de dinainte de oprire

2: Pornire la viteza minima (Auto-r)

3: Pornire la ultima viteza de dinainte de oprire (Auto-r)

Auto r: butoanele START si STOP de pe unitatea de
comanda sunt dezactivate. DE1 porneste cu o comanda de
START la terminale.

110

P-25

153

STOP

FranareCC

01,23

Seteaza momentele n care franarea in CC este activatd.

0: OFF

1: On la oprire

2: On Tnainte de pornire

3: On Tnainte de pornire si la oprire

101

P-26

154

RUN

t-FranareCC@Stop

0-10s

00s

Durata franarii in CC la oprire si Tnainte de pornire

101

p-27

155

RUN

TensiuneFranareCC

(0- 100 %) P-07

00s

Cantitatea de tensiune CC ca procent din tensiunea nom
motor care este aplicatd motorului Tn timpul franarii in CC.

101

P-28

156

RUN

f-FranareCC@Stop

0-P-01

0,0 Hz

Frecventa de iesire in Hz la care porneste franarea in CC in
timpul fazei de decelerare.

Daca ,Stop Mod” este setat la oprirea liberd, franarea DC
porneste imediat ce este data comanda STOP.

101

p-291)

157

STOP

Frecventa
Comutatie

4 -32kHz
10 - 20 kHz

16 kHz

Frecventa de comutatie a etajului de putere.

0 frecventa mai mare reduce zgomotul motorului si
imbunatdteste forma undei curentului de iesire, provocand
nsa pierderi mari de caldura n interiorul convertizorului.
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Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces

Panel Code
Modbus ID
RUN, STO
ro/rw
Pagina

P-30 1

al

8

%)
4
o
S
5
=3

Mod Start EdgE-r, Auto-0 Defineste comportamentul convertizorului in legdtura cu =
Auto-0 - Auto-9 intrarea digitald pentru activare si configureaza functia de
repornire automatd.

Flanc-r : Dupa o pornire sau resetare, actionarea electrica
nu va porni dacd un semnal de pornire (FWD/REV) este inca
prezent. Pentru a porni DE1, este nevoie de un flanc pozitiv.
Auto-0 : Dupa o pornire sau resetare, actionarea electrica
va porni automat daca intrarea digitald 1 este inchisa..
Auto-1 - 9: Dupa o declansare, actionarea electrica va
ncerca de maxim 9 ori sa reporneascd, la intervale de 20 de
secunde. Actionarea electricd trebuie opritd pentru a reseta
contorul. Incercarile de repornire sunt contorizate, iar daca
actionarea electricd nu reuseste sa reporneasca in timpul
ultimei Tncercari, aceasta se va declansa, iar utilizatorul va
trebui sa corecteze manual eroarea.

ATENTIE: O repornire automata este posibild doar atunci
cand comenzile de control sunt date prin intermediul
terminalelor (P-12 =0 and P-12 = 11).

P-31 159  RUN rw Control 0,1 0 Controlul supratensiunii previne declansarea 91
Supratensiune convertizorului in caz de feedback cu energie generatd de
motor la circuitul de CC. Cand este dezactivat, convertizorul
va declansa la supratensiune Tn loc sd creasca timpul
rampei motorului atunci cand convertizorul decelereaza
motorul prea repede.

0: ON. Sistem de automatizare supratensiune activat
1: OFF. Sistem de automatizare supratensiune dezactivat

P-32 160 STOP  rw AutoManagement 0.1 0 AutoManagementTermic 146
Termic
Cand este dezactivatd, actionarea electricd se va declansa
la supratemperaturd in loc sd reduca fecventa de comutatie
a etajului de putere odatd ce se Tncdlzeste.

0: ON. Management termic activat
1: OFF. Management termic dezactivat

P-33 161  STOP  rw SchimbaMemorie 0,1 0 Cand este activatd, functia de pastrare a memoriei termice 96
Remanenta a motorului va salva istoricul termic calculat al motorului la
oprirea convertizorului, folosind valoarea salvatd ca valoare
de pornire la urmatoarea pornire. Dacd aceasta functie este
dezactivatd, istoricul termic al motorului este resetat la zero
la fiecare pornire.

0: ON. Memorie termica activata
1: OFF. Memorie termicd dezactivata

P-34 162 RUN rw Adresa-PDP 1-63 1 Adresa unicd a convertizorului Tntr-o retea de comunicafii -
pentru magistrala OP si CANopen. Adresa Modbus trebuie
setatd Tn P-47.
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Panel Code

Modbus ID

Drept de
acces

RUN, STOP

ro/rw

Nume

Valoare

DS

Descriere

Pagina

©
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N

2

Baudrate RS485-0

01234

RS485 Baudrate

0: 960 Bit/s
1:19,2 kBit/s
2: 38,4 kBit/s
3: 57,6 kBit/s
4:115,2 kBit/s

P-36

164

RUN

Expirare COM
Modbus RTUO

0.1 ..8

Modbus RTUO COM Timeout

Intervalul de timp intre o pierdere a comunicatiei i
rezultatul acesteia.

Setarea ,0" dezactiveaza rezultatul unei declansari la
comunicatii.

t:indicd declansarea actionarii electrice daca se depaseste
intervalul de timp.

r: indicd oprirea in rampa a actionarii electrice daca se
depdseste intervalul de timp.

0: nicio actiune
1:t30 ms
2:1100 ms
3:1 1000 ms
4.1 3000 ms
5:r30 ms

6: 1100 ms
7.1 1000 ms

8: r 3000 ms

p-37

165

STOP

Set Parametri

0,1

Reseteaza la fabrica setdrile parametrilor

114

P-38

166

RUN

Parola Nivel2

0-9999

101

Defineste parola care este folosita pentru a accesa setul
extins de parametri (Nivel 2).
Acces prin P-14.

113

P-39

167

RUN

Blocare Parametrii

Determina starea de blocare a parametrilor

0: OPRIT. Toti parametrii pot fi accesati si modificati

1: PORNIT. Valorile parametrilor pot fi afisate, dar nu
modificate. Dacd o unitate de comanda la distanta este
conectatd, parametrii nu pot fi accesati de aceasta dacd
sunt blocati.

113

P-40

168

RUN

Actiune@Lipsd
comunicatie

01234

Device reaction after occuring of , Lipsa comunicatie”.
Possibilities device dependent

Reactia actionarii electrice dupa pierderea comunicatiei
master SWD. Timpul de intarziere a pierderii comunicafiei
master este setat de ,Modbus RTUO COM Timeout” (P-36)

0: Nicio reactie, continuati activitatea

1: Avertizare setatd, continuati activitatea
2: oprire (dacd rampa este activatd)

3: oprire libera

4: declansare
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Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces
£ 2 8
ot g & «
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P-41 169  RUN w 0:1 0 Acces parametru
0: Toti parametrii pot fi schimbati de orice sursa
1: Parametrii sunt blocati, pot fi schimbati doar de
dispozitivul SWD.
P-42 170 RUN rw f-SkipBand1 0 Hz- P-01 0Hz Trecerea peste ldtimea benzii de frecventa 114
Defineste intervalul de frecvente din apropiere de f-Skip1n
care convertizorul nu functioneazd in starea de regim
permanent pentru a evita rezonantele mecanice in aplicatie.
P-43 171 RUN rw f-Skip1 0 Hz-P-01 0Hz Punctul median al benzii de frecventa definite de f-Skip-
Band 1 1n care convertizorul nu functioneaza n starea de
regim permanent.
P-44 172 RUN rw Ofset Al1 -2.500 - 2.500 0.000 Ofset intrare analogica 1
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Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces
T 2 5
S 28 2
[-4) = - i
P-45 173 RUN rw Functie 01,234 0 Defineste functia dispozitivului in aplicatii care utilizeaza
ModIncendiu Modul incendiu.
Singurele setari permise pentru P-15 sunt acelea tn care
terminalului 3 7i este alocata functia EXTFLT (cum ar fi
P-15=1,3,5,7,9).
Starea LED-ului indica functionarea in Modul incendiu
(3 aprinderi, pauza de 2 secunde).
Pe durata Modului incendiu, semnalele de activare (START,
FWD, REV) nu au nicio functie.
0: Mod incendiu dezactivat
1: Mod incendiu 1
* Eliminarea semnalului cdtre terminalul 3 activeaza
Modul incendiu si motorul functioneaza in sens orar
(FWD).
 Valoarea de referintd Th Modul incendiu corespunde
valorii analogice la terminalul 4 (Al1).
* Daca aceastd valoare de referinta este omisa sau
este zero la comutare, motorul functioneaza la
frecventa fixa 4 (f-Fix4 = P-23).
2: Mod incendiu 2
* Eliminarea semnalului cdtre terminalul 3 activeaza
Modul incendiu si motorul functioneaza in sens
antiorar (REV).
* Valoarea de referintd in Modul incendiu corespunde
valorii analogice la terminalul 4 (Al1).
» Daca aceastd valoare de referintd este omisa sau
este zero la comutare, motorul functioneaza la
frecventa fixa 4 (f-Fix4 = P-23).
3: Mod incendiu 3
* Eliminarea semnalului cdtre terminalul 3 activeaza
Modul incendiu si motorul functioneaza in sens orar
(FWD).
* Valoarea de referintd in Modul incendiu este egala
cu frecventa fixa 4 (f-Fix4 = P-23).
4: Mod incendiu 4
* Eliminarea semnalului catre terminalul 3 activeaza
Modul incendiu si motorul functioneaza in sens
antiorar (REV).
* Valoarea de referintd Tn Modul incendiu este egala
cu frecventa fixa 4 (f-Fix4 = P-23).
P-46 174  RUN w Rezistenta Stator 0.00 - 655.35 - Rezistenta statorica a motorului. Se masoara 3 infasurari
Motor diferite i se introduce valoarea medie a rezistentelor.
P-47 175 RUN rw Adresa RS485-0 0-255 1 Adresa Modbus RTU unicd, indiferent de adresa setata in
P-34
P-48 176  RUN rw Tip Paritate 0,1,23 0 Paritatea RS485-0
RS485-0 0: 1 bit de oprire, fard paritate
1: 2 biti de oprire, fard paritate
2: 1 bit de oprire, paritate impard
3: 1 bit de oprire, paritate para
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Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces
-]
= =] =
S 2 5 <
° = = H £
[~ - =
E = 2 8 &£
P-57 177 RUN w TCP Enable Service  0-7 0 Securitate cibernetica
Activeaza interfetele de comunicatii.
Acesta este un parametru bitmap unde;
- 0000b = Toate serviciile sunt dezactivate
- xxx1b = rezervat
- xx1xb = activare server TFTP/FTP
- x1xxb = rezervat
P-58 178  RUN rw TCPO Security 0-60 10 Daca este setat la 0, atunci setdrile de securitate
Timeout ciberneticd nu se vor modifica. Altfel, optiunea de securi-
tate cibernetica in P-57 va fi resetatd la 0 dupa intarzierea
de timp definitd de P-58.
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Drept de Nume Valoare DS Descriere
acces
g = &
o e b ©
T 8 Z 2 )
E = 2 8 £
Numai la starter cu viteza variabila DE11-...
P-50 179  RUN rw Ratd de transfer 0,1,2,3,4,5 2 CANOQ Baudrate
CANO Stabileste Baudrate n cazul in care se utilizeaza CANopen
0: 125 kbiti/s
1: 250 kbiti/s
2: 500 kbiti/s
3: 1000 kbiti/s
4: 50 kbiti/s
5: 20 khiti/s
P-51 180  RUN rw Functie RO1 0,1 ...9 0 Functie RO1
0: RUN, activare (FWD/REV)
1: PREGATIT, DE11 pregatit pentru operatiune
2: Viteza = valoarea de referintd a frecventei
3: Eroare: (DE11 nu este pregatit)
4: Viteza >= R0O1 Limita superioara (P-52)
5: Curent motor >= RO1 Limita superioara (P-52)
6: Viteza < RO1 Limita superioara (P-52)
7: Curent motor < RO1 Limita superioara (P-52)
8: Actionarea nu este activata
9: Motorul nu este |a viteza tintd
P-52 181 RUN rw RO1 Limitd 0.0-200.0 % 100 % RO1 Limita superioara
superioard Pragul de activare al releului RO1 cu P-51 (4 ...7)
P-53 182 RUN rw Histerezd RO1 0.0-100.0 % 0.0 % RO1 histerezis
Acest parametru defineste un nivel redus al pragului de
reactie Tn cazul in care P-51 este setatla 4 ... 7.
Nivel de prag = limita (P-52) - histerezis (P-53)
P-51 =4 sau b: iesirea va fi 1 logic daca valoarea >= limita
si, respectiv, 0 logic daca valoarea < nivel
P-51 =6 sau 7: iesirea va fi 0 logic daca valoarea >= limita
si, respectiv, 1 logic daca valoarea < nivel
P-54 183  RUN rw Intarziere la 0.0-250.0s 00s Intarziere inainte ca releul sa comute de la valoarea logica

anclasare RO1

0 la valoarea logicd 1.
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Parametrii afisati, monitorizare

Set extins de parametri (codul de acces: P-14 = 101 din fabrica)

Tabelul 50: Parametrii monitorului

Panel Nume Valoare Descriere
Code
P0-01 Intrare Analogica1 0,0-100 % Intrare analogica 1

Nivelul semnalului aplicat intrérii analogice 1 dupa ce scalarea si
ofseturile au fost aplicate.

P0-02 - - -

P0-03 Referinta frecventa 0,0-300 Hz Referinta de frecventd in Hz. Va fi calculata in rpm cand vor fi
disponibile datele motorului.

Valoarea referintei digitale interne a actiondrii electrice
(folositd pentru unitatea de comanda)

P0-04 Stare DI1 0000 - 1111 Starea intrarilor digitale

Starea intrarilor digitale, Tncepand de la stanga cu intrarea digitala 1
Stare DI2 o g P g g
Stare DI3
Stare DI4

P0-05 Curent Motor 0-150 % lg Curent de iesire instantaneu

P0-06 Frecventa lesire 0,0-300,0 Hz Frecventd de iesire instantanee

P0-07 Tensiune Motor 0-480VRMS Tensiune de iesire instantanee

P0-08 Tensiune Circuit-CC V Tensiune instantanee circuit CC

P0-09 Temperatura radiator © Durata totala de operare a convertizorului de la data fabricatiei

P0-10 t-Run h (min., s) Durata totala de operare a convertizorului de la data fabricatiei
Afisata in ore, minute si secunde. Apdsarea tastei UP pe unitatea de
comanda a actiondrii electrice va schimba afigajul din ,,ore” in
.minute si secunde”.

PO-11 t-Run de la Restart h (min., s) Durata totala de operare a convertizorului de la data fabricatiei
Timpul total de operare a actionarii electrice de la ultima declansare
sau de la oprire in ore, minute si secunde. Apdsarea tastei UP pe
unitatea de comanda a actionadrii electrice va schimba afisajul din
.ore” In ,minute si secunde”.

P0-12 t-RunDeLaUltimaDeclansare h (min., s) Durata totala de operare a convertizorului de la data fabricafiei
Afisatd Tn ore, minute si secunde. Apasarea tastei UP pe unitatea de
comanda a actiondrii electrice va schimba afisajul din ,ore” in
~minute si secunde”.

P0-13 t-OreRunActiv h (min., s) Durata totala de operare a convertizorului de la data fabricafiei
Afisatd Tn ore, minute si secunde. Apasarea tastei UP pe unitatea de
comanda a actiondrii electrice va schimba afisajul din ,ore” in
.minute si secunde”.

P0-14 Frecv. Comutatie Curenta 16 kHz Frecventa de comutatie curenta.

Valoarea poate fi mai micd decat cea setatd cu P-29 cand este activa
administrarea termicd a radiatorului.
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Panel  Nume Valoare Descriere
Code
P0-15 Log Circuit-CCO 000 Inregistrare tensiune circuit de CC

Loq Circuit-CC1 Inregistrarea celor mai recente 8 esantioane ale tensiunii DC bus de
0g Lireurt- dinainte de declansarea unei actiondri electrice.
Log Circuit-CC2 Intervalul esantion este de 256 ms.

Log Circuit-CC3
Log Circuit-CC4
Log Circuit-CC5
Log Circuit-CC6
Log Circuit-CC7

P0-16 Log Radiator0 00 Inregistrare temperaturd radiator

Inregistrarea celor mai recente 8 esantioane de temperaturd a
radiatorului de dinainte de declansarea unei actionari electrice.
Log Radiator2 Intervalul esantion este de 30 s.

Log Radiator1

Log Radiator3
Log Radiator4
Log Radiatorb
Log Radiator6
Log Radiator/

P0-17 Log CurentMotorQ 00 Inregistrare curent motor
Inregistrarea celor mai recente 8 esantioane de curent al motorului de
dinainte de declansarea unei actionari electrice.

Log CurentMotor1

Log CurentMotor2 Intervalul esantion este de 256 ms.
Log CurentMotor3
Log CurentMotor4
Log CurentMotorb
Log CurentMotor6
Log CurentMotor7
P0-18 Versiune aplicatie 0,00 (00CO) Versiune aplicatie
Versiune sistem Versiune sistem
P0-19 Numar serie 123456 (78-000) Numar de serie a dispozitivului
P0-20 Gabarit Gabarit
Nr. faze Numar de faze de intrare
kW/HP 0,37-7,50 Putere motor
Putere@Ue Puterea convertizorului la valoarea nominald a tensiunii
convertizorului
Tensiune convertizor Valoare nominala tensiune convertizor
Tip convertizor Tipul dispozitivului
P0-21 Contor erori Incendiu detectat Counts, how often "Incendiu detectat" occured
P0-22 t-ModIncendiu Activ Durata totala de operare a convertizorului de la data fabricatiei
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