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Applikationsbeschreibung

Das vorliegende Dokument beschreibt die Software-Applikation zur Programmierung des Geréates.
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Rechtliche Hinweise

Die Marke Schneider Electric sowie alle eingetragenen Markenzeichen von
Schneider Electric Industries SAS, auf die in diesem Handbuch Bezug genommen
wird, sind alleiniges Eigentum von Schneider Electric SA und seiner Niederlassun-
gen. Sie dirfen keinesfalls ohne schriftliche Genehmigung des Eigentimers ge-
nutzt werden. Dieses Handbuch samt Inhalt ist geschiitzt gemaR den Gesetzen
Uber das Urheberrecht flr Texte, Zeichnungen und Modelle sowie gemal dem Ge-
setz Uber Markenzeichen. Sie stimmen zu, das vollstdndige Handbuch oder Teile
davon nicht ohne die schriftliche Genehmigung von Schneider Electric auf Medien
jeglicher Art zu vervielfaltigen, auf3er fir Ihren personlichen, nicht gewerblichen
Gebrauch gemal dem Gesetzbuch. Sie stimmen ferner zu, keine Hyperlinks zu
diesem Handbuch oder zu seinem Inhalt zu erstellen. Schneider Electric gewahrt
weder Recht noch Erlaubnis zum persoénlichen und nicht gewerblichen Gebrauch
des Handbuchs oder seines Inhalts, mit Ausnahme eines nicht exklusiven Ein-
sichtsrechts bei aktuellem Stand auf eigenes Risiko. Alle sonstigen Rechte bleiben
vorbehalten. Elektrische Ausristung ist nur durch qualifiziertes Personal zu instal-
lieren, zu bedienen, zu warten und instandzuhalten. Schneider Electric Gbernimmt
keine Haftung fiir Folgen, die aus der Nutzung dieses Materials entstehen.
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Warnhinweise

Lesen Sie die folgenden Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor In-
stallation, Betrieb und Wartung mit dem Geréat vertraut. Die nachstehend aufge-
fihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation zu finden und weisen
auf potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine
Vorgehensweise verdeutlichen oder vereinfachen.

Der Zusatz eines Symbols zu den Sicherheitshinweisen ,Gefahr* oder
»Warnung“ deutet auf eine elektrische Gefahr hin, die zu schweren
Verletzungen fiilhren kann, wenn die Anweisungen nicht befolgt werden.

é Dieses Symbol steht fiir eine Sicherheitswarnung. Es macht auf die
potenzielle Gefahr eines Personenschadens aufmerksam. Beachten Sie
alle Sicherheitshinweise mit diesem Symbol, um schwere Verletzungen
oder Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR!

GEFAHR

macht auf eine unmittelbar gefahrliche Situation aufmerksam, die bei Nichtbeach-
tung unweigerlich einen schweren oder tédlichen Unfall zur Folge hat.

WARNUNG

verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Tod oder
schwere Verletzungen zur Folgen haben kann.

/\ VORSICHT!

VORSICHT

verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — leichte
Verletzungen zur Folge haben kann.

Weitere Hinweise

6 Hier finden Sie zusatzliche Informationen, die lhnen die Arbeit erleichtern.
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1 Informationen zum Produkt
1.1  Produktkatalog

Produktname: SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler
Verwendung:  Aktor

Bauform: REG (Reiheneinbau)

Art.-Nr. MTNG6730-0002

1.2 Anwendungszweck

Allgemein

Der Heizungsaktor dient zur Ansteuerung von elektrothermischen Stellantrieben
(ETA) fur Heiz- oder Kihlanlagen. Er verfugt Gber 6 elektronische Ausgénge, die
jeweils bis zu 4 (AC 230 V) oder 2 (AC 24 V) Stellantriebe gerduschlos ansteuern
kdénnen. Es sind sowohl spannungslos geschlossene als auch spannungslos geoff-
nete Ventilantriebe anschlielRbar.

Zusatzlich enthalt der Aktor bis zu 6 Raumtemperaturregler (RTR), die in die Soft-
ware des Gerats integriert sind und prozessual unabhangig arbeiten. Die Stellgré-
Renausgénge dieser Regler kénnen mit den elektronischen Ventilausgangen des
Aktors intern verknlipft werden, so dass bedarfsweise Temperaturregelung und
Ventilansteuerung nur durch ein Busgerat erfolgen kann. Die Verwendung von ex-
ternen Raumtemperaturreglern (z. B. Tastsensoren mit RTR) ist folglich nicht zwin-
gend erforderlich, kann aber praktiziert werden, da die Ventilausgéange zudem indi-
viduell Gber den KNX ansteuerbar sind. Auch die integrierten Regler kdnnen Stell-
groRentelegramme auf den KNX aussenden und folglich andere Heizungsaktoren
oder Fan-Coil-Aktoren ansteuern.

Die Raumtemperatur wird den integrierten Reglern Gber separate Kommunikati-
onsobjekte zur Verfigung gestellt. Alle Reglerfunktionen (z. B. Solltemperaturvor-
gabe, Betriebsmodusumschaltung, Umschalten der Betriebsart) werden tiber KNX-
Kommunikationsobjekte gesteuert (Objektregler ohne eigene Bedienelemente), so
dass eine Reglerbedienung Uber Reglernebenstellen oder Visualisierungen mag-
lich ist.

Funktionen der elektronischen Ventilausgange

Der Heizungsaktor empfangt 1 Bit oder 1 Byte Stellgrofientelegramme, die bei-
spielsweise von externen KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden oder
von einem der internen Regler. Der Aktor steuert seine Ventilausgange, abhangig
vom Datenformat der StellgréRen und der Konfiguration in der ETS, entweder
schaltend oder mit einem PWM-Signal an. Die Zykluszeit fir stetige PWM-Aus-
gangssignale ist separat flr jeden Ventilausgang des Heizungsaktors parametrier-
bar. Hierdurch kann individuell eine Anpassung auf unterschiedliche Stellantriebs-
typen erfolgen.

Bei der Ansteuerung durch stetige StellgréRen kann optional eine StellgréRenbe-
grenzung projektiert werden, die das Begrenzen von empfangenen Stellgréfien an
den Grenzen "Minimum" und "Maximum" ermdglicht. Mit Hilfe einer minimalen
Stellgréfie kann z. B. ein Grundheizen oder -kihlen realisiert werden. Eine maxi-
male StellgroRe erlaubt das Einschranken des wirksamen StellgréfRenbereichs,
wodurch in der Regel die Lebensdauer von Stellantrieben positiv beeinflusst wird.

Der Heizungsaktor verfligt Giber eine Warmebedarfs- und Pumpensteuerung. Hier-
durch Iasst sich der Energiehaushalt eines Wohn- oder Geschéftshauses durch
Ubermittlung und Auswertung der grof3ten Stellgrofie im Heiz- oder Kiihlsystem po-
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sitiv beeinflussen. Geeigneten Brennwertéfen mit integrierter KNX-Steuerung kann
beispielsweise zur Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur die Information der
grélten aktiven StellgréRe direkt per KNX-Telegramm bereitgestellt werden (1 Byte
stetig). Alternativ oder zuséatzlich kann der Heizungsaktor selbst die StellgréRen
seiner Ausgange bewerten und eine allgemeine Warmebedarfsinformation in Form
einer Grenzwertliberwachung mit Hysterese zur Verfligung stellen (1 Bit schal-
tend). Hierdurch lassen sich mit Hilfe eines KNX-Schaltaktors Brenner- und Kessel-
steuerungen, die Uber geeignete Steuereingange verflgen, energieeffizient an-
steuern (z. B. bedarfsgerechtes Umschalten zwischen Reduzier- und Komfortsoll-
wert in einer zentralen Brennwert-Therme).

Der Heizungsaktor ermdglicht es zudem, die Umwalzpumpe des Heiz- oder Kuhl-
kreislaufes Uber ein 1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Bei Verwen-
dung der Pumpensteuerung wird die Pumpe durch den Aktor nur dann eingeschal-
tet, sofern mindestens eine Stellgrée der Ausgénge einen in der ETS definierten
Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Ausschalten der Pumpe erfolgt, sofern
der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird. Hierdurch wird elektrische
Energie eingespart, da die Pumpe nur bei ausreichend gro3en und folglich wirksa-
men StellgrélRen aktiviert wird. Ein zyklischer Festsitzschutz verhindert optional das
Festsitzen der Pumpe, sofern diese flir langere Zeit durch die StellgréRenauswer-
tung nicht eingeschaltet wurde.

Um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu un-
terbinden, verfigt der Aktor Uber eine automatische Funktion zur Ventilspilung. Ei-
ne Ventilspilung kann zyklisch oder per Buskommando ausgefihrt werden und be-
wirkt, dass die angesteuerten Ventile fir eine festgelegte Dauer den vollen Ventil-
hub durchfahren. Bedarfsweise kann die intelligente Ventilspllung freigegeben
werden. Hierbei wird eine zyklische Spilung tber den vollen Hub nur dann ausge-
fuhrt, wenn im Betrieb des Aktors ein definierter minimaler StellgréRengrenzwert
nicht Gberschritten wurde.

Optional kann eine zyklische Uberwachung der StellgréRen durchgefiihrt werden.
Bleiben bei aktiver zyklischer Uberwachung StellgroRentelegramme innerhalb ei-
ner spezifizierten Zeit aus, wird fir den betroffenen Ventilausgang ein Notbetrieb
aktiviert, wobei eine parametrierbare stetige PWM-StellgroRe vorgegeben werden
kann. Zudem ist es moglich, tber ein 1 Bit KNX-Objekt separat je Ausgang eine
Zwangsstellung zu aktivieren. Dabei wird ein definierter PWM-StellgréRenwert am
betroffenen Ausgang eingestellt.

Notbetrieb und Zwangsstellung kdnnen auch bei Busspannungsausfall, nach Bus- /
Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang automa-
tisch aktiviert werden. Die StellgréRen fir den Notbetrieb und die Zwangsstellung
sind bedarfsweise durch den Sommer- und Winterbetrieb des Aktors zu beeinflus-
sen, wodurch jahreszeitabhangig verschiedene Heiz- oder Kihlniveaus aktivierbar
sind. Uber ein 1 Bit Objekt erlaubt der Aktor jederzeit das Umschalten zwischen
Sommer- oder Winterbetrieb.

Der Heizungsaktor verfugt tber umfangreiche Riickmeldungs- und Statusfunktio-
nen. Separat fir jeden Ventilausgang kann die jeweils aktive StellgréRe passiv
oder aktiv sendend als Statusinformation bereitgestellt werden. Ein kombinierter
Ventilstatus ermdglich das gesammelte Riickmelden verschiedener Funktionen ei-
nes Ausgangs in nur einem 1 Byte Bustelegramm.

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast oder einen Kurzschluss an den Ventilaus-
gangen zu erkennen und diese folglich gegen Zerstérung zu schitzen. Kurzge-
schlossene oder dauerhaft Gberlastete Ausgange werden nach einer Identifizie-
rungszeit deaktiviert. In diesem Fall kann eine Kurzschluss-/Uberlastmeldung iiber
ein KNX-Kommunikationsobjekt ausgesendet werden. Der Aktor kann auch einen
Ausfall der Ventilspannung auf den KNX melden.

Die Einschaltzeiten der Ventilausgange kénnen getrennt voneinander durch Be-
triebsstundenzahler erfasst und ausgewertet werden. Zudem steht ein Servicebe-
trieb zu Verfligung, der im Falle einer Wartung oder Installation alle zugeordneten
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Ventilantriebe in eine definierte Position (vollstdndig gedffnet oder geschlossen)
bringen und gegen eine Ansteuerung durch StellgréRentelegramme verriegeln
kann. Der Servicebetrieb als auch der Verriegelungszustand wird durch ein 2 Bit
Zwangsfiuhrungstelegramm vorgegeben.

Funktionen der Raumtemperaturregler

In die Software des Geréts sind 6 Regler integriert, die zur Einzelraum-Temperatur-
regelung verwendet werden kénnen. Hierdurch kann die Temperatur in bis zu 6
R&umen oder Raumbereichen durch unabhangige Regelungsprozesse auf vorge-
gebene Sollwerte eingestellt werden. In Abhangigkeit der Betriebsart, des aktuellen
Temperatur-Sollwerts und der Raumtemperatur kann durch Verwendung eines
Reglers eine StellgréRe zur Heizungs- oder Kiihlungssteuerung auf den KNX aus-
gesendet oder intern an einen Ventilausgang weitergeleitet werden. Der Regler un-
terscheidet verschiedene Betriebsmodi (Komfort, Standby, Nacht, Frost-/ Hitze-
schutz) mit jeweils eigenen Temperatur-Sollwerten im Heiz- oder Kiihlbetrieb. Fir
die Heiz- und Kihlfunktionen sind stetige oder schaltende PI- oder schaltende 2
Punkt-Regelalgorithmen auswahlbar.

Zusatzlich ist der Einsatz eines weiteren Heiz- oder Kuhlgerats mdglich, indem zu-
satzlich zur Grundstufe fir Heizen oder Kihlen auch eine Zusatzstufe aktiviert
wird. Dabei kann der Temperatur-Sollwertabstand zwischen der Grund- und der
Zusatzstufe per Parameter in der ETS eingestellt werden. Bei grofieren Abwei-
chungen der Soll- zur Ist-Temperatur kann somit durch Zuschalten der Zusatzstufe
ein Raum schneller aufgeheizt oder abgekuhlt werden. Der Grund- und der Zusatz-
stufe kdnnen unterschiedliche Regelalgorithmen zugeordnet werden.

Die Raumtemperaturen werden je Regler durch einen oder wahlweise durch zwei
externe KNX-Temperaturfuhler erfasst (z. B. Tastsensoren mit Temperaturmes-
sung).

Bedienung, Montage und elektrischer Anschluss

Mit den Bedienelementen (4 Drucktasten) auf der Vorderseite des Gerates kdnnen
die elektronischen Ausgénge des Aktors durch Handbedienung auch ohne KNX-
Busspannung oder im unprogrammierten Zustand beeinflusst werden (ein- und
ausschalten / PWM). Dadurch wird eine schnelle Funktionsprifung der ange-
schlossenen Ventilantriebe ermdglicht. Dartuber hinaus sind die Zustédnde der Aus-
gange bei Busspannungsausfall oder bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr so-
wie bei einem ETS-Programmiervorgang separat einstellbar.

Das Geréat verfugt Uber einen von den Ventilausgédngen unabhangigen Netzspan-
nungsanschluss zur Versorgung der Gerateelektronik der Handbedienung und des
integrierten Busankopplers. Die Versorgung der Geréateelektronik und des Busan-
kopplers erfolgt auch aus der Busspannung, so dass ein Programmiervorgang
durch die ETS oder eine Handbedienung auch bei nicht angeschlossener oder
ausgeschalteter Netzspannungsversorgung maoglich ist. Sofern die Busspannung
angeschlossen und betriebsbereit ist, wird keine Leistung aus dem geréateinternen
Netzteil entnommen. Hierdurch wird elektrische Energie eingespart.

Die Ventilausgange verfiigen Uber einen separaten Anschluss zur Versorgung der
angeschlossenen Ventilantriebe (AC 24 V oder AC 230 V).

Das Gerét ist zur Montage auf Hutschiene in geschlossenen Kleingehdusen oder
Verteilern in festen Installationen in trockenen Innenraumen vorgesehen.

11.08.2020 Schneider
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1.3 Gerateaufbau
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Bild 1: Gerateaufbau

(1) Anschluss fir Versorgung elektrothermische Stellantriebe (AC 230 V oder
AC 24 V)

(2) Tastenfeld fir Handbedienung

(3) Programmier-Taste und -LED

(4) Anschluss KNX

(5) Anschluss fir Netzspannungsversorgung (AC 230 V)

(6) Status-LED Ausgange

(7) Anschlisse flr elektrothermische Stellantriebe

1.4 Auslieferungszustand

Im Auslieferungszustand des Aktors verhalt sich das Gerat passiv, d. h. es werden
keine Telegramme auf den Bus ausgesendet. Eine Ansteuerung der Ausgange
Uber die Handbedienung am Gerat ist moglich, sofern die Bus- oder Netzspan-
nungsversorgung und die Ventilspannungsversorgung eingeschaltet sind. Bei
Handbedienung erfolgt keine Riickmeldung auf den Bus. Andere Funktionen des
Aktors, so auch die Raumtemperaturregler, sind deaktiviert.

Das Gerat kann durch die ETS programmiert und in Betrieb genommen werden.
Die physikalische Adresse ist auf 15.15.255 voreingestellt.

Weiter sind in der Werksauslieferung die folgenden Eigenschaften konfiguriert (alle
Ventilausgange)...

- Ventil-Wirksinn: stromlos geschlossen

- Pulsweitenmodulation bei "Ventil 6ffnen": 50 %

- Zykluszeit: 20 Minuten

- Verhalten bei Busspannungsausfall: StellgréRe fiir Notbetrieb aktivieren (30
%), sofern Netz- und Ventilspannungsversorgung vorhanden. Bei Bus- und
Netzspannungsausfall schalten alle Ventilausgange AUS.

- Verhalten nach Busspannungswiederkehr: Alle Ventile schlieRen (Ventilaus-
gange schalten AUS).

Der Auslieferungszustand kann durch das Entladen des Applikationsprogramms
mit Hilfe der ETS nicht wiederhergestellt werden. Bei einem entladenen Applikati-
onsprogramm bleiben alle Ventilausgange stets ausgeschaltet. Die Handbedienung
bleibt in diesem Fall funktionslos.

11.08.2020 Schneider
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1.5 Technische Daten

Allgemein

Umgebungstemperatur
Lager-/ Transporttemperatur
Einbaubreite

Prifzeichen
Standby-Leistung
Verlustleistung

Versorgung KNX

KNX Medium
Inbetriebnahme-Modus
Nennspannung KNX
Leistungsaufnahme KNX

Gerateversorgung AC 230 V (L, N)

Nennspannung
Netzfrequenz
Versorgung Ventilausgange AC 230 V

Nennspannung

Versorgung Ventilausgange AC 24 V

Nennspannung

Ventilausgange

Kontaktart
Schaltspannung
Schaltstrom
Einschaltstrom AC 230 V
Einschaltstrom AC 24 V

Anzahl Antriebe pro Ausgang
230-V-Antriebe
24-V/-Antriebe

Anschliusse

Anschlussart

Anschlussart Bus

eindrahtig

feindréhtig ohne Aderendhulse

11.08.2020

-5...+55°C
-25...+70 °C
72mm /4 TE

KNX/EIB

max. 0,4 W

max. 1 W

TP

S-Mode

DC 21 ... 32V SELV
max. 250 mW

AC 110 ... 230 V ~
50 /60 Hz

AC 230 V~

AC 24V ~

Halbleiter (Triac), €
AC24/230V ~
5...160 mA

max. 1,5 A (2s)
max. 0,3 A (2 min)

max. 4
max. 2

Schraubklemme
Anschlussklemme
0,5 ... 4 mm?
0,5...4 mm?

Scheider



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Technische Daten

feindrahtig mit Aderendhilse 0,5 ... 2,5 mm?

11 | MTN6730-0002 11.08.2020 Schneider
GEIec tric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Sicherheitshinweise

12 | MTN6730-0002

2 Fur lhre Sicherheit

A\ GEFAHR!

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag, Explosion oder Lichtbogen.

Eine sichere Elektroinstallation muss von qualifizierten Fachkraften ausgefuhrt
werden. Qualifizierte Fachkrafte missen fundierte Kenntnisse in folgenden Berei-
chen nachweisen:

m Anschluss an Installationsnetze

m Verbindung mehrerer elektrischer Gerate

u Verlegung von Elektroleitungen

m Anschluss und Errichtung von KNX-Netzwerken

u Sicherheitsnormen, 6rtliche Anschlussregeln und Vorschriften

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fihrt zum Tod oder zu schweren Verlet-
zungen.

2.1 Sicherheitshinweise

Montage und Anschluss elektrischer Geréte diirfen nur durch
Elektrofachkrafte erfolgen.

Schwere Verletzungen, Brand oder Sachscha@den mdglich. Anleitung vollstandig le-
sen und beachten.

Gefahr durch elektrischen Schlag. Vor Arbeiten an Gerat oder Last freischalten.
Dabei alle Leitungsschutzschalter berticksichtigen, die gefahrliche Spannungen an
Geréat oder Last liefern.

Gefahr durch elektrischen Schlag. Gerét ist nicht zum Freischalten geeignet. Auch
bei ausgeschaltetem Gerét ist die Last nicht galvanisch vom Netz getrennt.

Diese Anleitung ist Bestandteil des Produktes und muss beim Endkunden verblei-
ben.

11.08.2020 Schneider
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3 Montage und elektrischer
Anschluss

A GEFAHR!

Elektrischer Schlag bei Beriihren spannungsfiihrender Teile in der Einbauumge-
bung.

Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

m Vor Arbeiten am Gerat freischalten und spannungsfiihrende Teile in der Um-
gebung abdecken!

Gerat montieren

u Aufschnappen auf eine geeignete Hutschiene. Die Schraubklemmen der
Ventilausgange sollten oben liegen.

Es ist keine KNX-Datenschiene erforderlich.

Temperaturbereich beachten (siehe technische Daten) und ggf. fir ausreichende
Kihlung sorgen.

Gerat anschlieen fur Stellantriebe AC 230 V
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| 171
L I ]
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[(%) WN) HL) A4 H(N) L) A5 {N) HL') A6 HN) (%) HN) L) A4 H(N) HL) A5 H(N) L) A6 H(N)
A1-A3 A4-AB
Al A2 A3 # A4 A5 A6 £
00000000
& awoprcL & awopicL
o0 O 00
OPEN CLOSE OPEN LC
o@ Qo i (XONNO]
e
) QKWW ) (zwm
© O :
=2 I 2T l
KNX'

Bild 2: Anschluss fur Stellantriebe AC 230 V (Anschlussbeispiele)
links: Neutralleiter der Stellantriebe separat zum Aktor gefuhrt /
rechts: Gemeinsamer Neutralleiter fur Stellantriebe

An alle Ausgange ausschlielich Stellantriebe AC 230 V anschliel3en.

11.08.2020 Schneider
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Je Ausgang nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen /
gedffnet) anschliellen.

Keine ungeeigneten Lasten (Glihlampen, motorische Stellantriebe, Signalgerate
etc.) anschliefden.

Stellantriebe fir Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange A1 und A4 anschlieBen. Diese werden im Zuge ei-
ner Uberlasterkennung zuletzt abgeschaltet.

Maximale Anzahl "4" von Stellantrieben pro Ausgang nicht Uberschreiten.
Technische Daten der verwendeten Stellantriebe beachten.

u Stellantriebe AC 230 V gemal Anschlussplan (siehe Bild 2) anschlieRen.
Die Neutralleiter der Stellantriebe kénnen entweder jeweils direkt mit den N-
Klemmen der Ausgange des Heizungsaktors (Anschlussbeispiel links) oder
alternativ gemeinsam mit einem geeigneten N-Potenzial (z. B. N-Leiterklem-
me im Verteiler) verbunden werden (Anschlussbeispiel rechts). Es ist nicht
unbedingt erforderlich, die Neutralleiter der Stellantriebe unmittelbar an den
Aktor anzuschlief3en.

Die Neutralleiterklemmen der Ventilausgange sind gerateintern gebrtickt. Neutral-
leiter von den Ausgangsklemmen nicht zu weiteren Geraten im Verteiler oder zu
anderen Verbrauchern durchschleifen! Die Neutralleiterklemmen der Ausgange
sind ausschlieRlich fur den Anschluss der Stellantriebe eines Aktors zu verwenden.

u Versorgung (Netzspannung AC 230 V) flr Stellantriebe an Klemmen (L)
und ¥(N) (1) anschlielen.

Keine Gleichspannung anschlielen.

u Auf dem Geréteetikett die Art der Versorgung "AC 230 V" mit wischfestem
Stift vermerken.

u Netzspannung an Klemmen L N (5) anschlie3en.

Der Neutralleiteranschluss der Netzanschlussklemme ist von den N-Klemmen der
Ventilausgange unabhangig.

u Busleitung mit Anschlussklemme anschlief3en.

11.08.2020 Schneider
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Gerat anschlieRen fur Stellantriebe AC 24 V
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Bild 3: Anschluss fiir Stellantriebe AC 24 V
links: Getrennter Anschluss der Stellantriebe separat am Aktor /
rechts: Gemeinsamer Leiter flir Stellantriebe

An alle Ausgénge ausschliel3lich Stellantriebe AC 24 V anschlieRen.

Je Ausgang nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen /
gedffnet) anschliellen.

Keine ungeeigneten Lasten (Gliihlampen, motorische Stellantriebe, Signalgerate
etc.) anschlielRen.

Stellantriebe fir Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange A1 und A4 anschlieen. Diese werden im Zuge ei-
ner Uberlasterkennung zuletzt abgeschaltet.

Maximale Anzahl "2" von Stellantrieben pro Ausgang nicht Gberschreiten.
Technische Daten der verwendeten Stellantriebe beachten.

u Stellantriebe AC 24 VV gemal Anschlussplan (siehe Bild 3) anschlielen. Es
ist moglich, die Stellantriebe entweder jeweils einzeln und direkt mit den
Klemmen der Ausgénge des Heizungsaktors (Anschlussbeispiel links) oder
alternativ Uber einen gemeinsamen Leiter zu verbinden (Anschlussbeispiel
rechts).

Die mit "(N)" gekennzeichneten Klemmen der Ventilausgéange sind gerateintern ge-
briickt. Diese Klemmen sind ausschlieRlich fur den Anschluss der Stellantriebe ei-
nes Aktors zu verwenden. Keinesfalls N-Potenzial (Netzspannung) anschlielRen!

u Versorgung fiir Stellantriebe (AC 24 V) an Klemmen (L) und {(N) (1) an-
schlieRen. Hierbei Kleinspannung AC 24 V von geeigneter Spannungsver-
sorgung (Trafo, Netzgerat) verwenden.

Keine Gleichspannung anschlielen.
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u Auf dem Gerateetikett die Art der Versorgung "AC 24 V" mit wischfestem
Stift vermerken.

u Netzspannung AC 230 V an Klemmen L N (5) anschliefl3en.

Der Neutralleiteranschluss der Netzanschlussklemme ist von den N-Klemmen der
Ventilausgadnge unabhangig.
u Busleitung mit Anschlussklemme anschlief3en.
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4 Inbetriebnahme

Nach der Montage des Aktors und dem Anschluss der Buslinie, der Netzspan-
nungsversorgung, der Versorgung der Ventilantriebe und aller elektrischen Ver-
braucher kann das Gerat in Betrieb genommen werden. Es wird allgemein die fol-
gende Vorgehensweise empfohlen...

A GEFAHR!

Elektrischer Schlag bei Beriihren spannungsfiilhrender Teile in der Einbauumge-
bung.

Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

m Vor Arbeiten am Gerat freischalten und spannungsfiihrende Teile in der Um-
gebung abdecken!

ETS-Inbetriebnahme ausfuhren

u Busspannung einschalten. Daflr sorgen, dass wahrend der Inbetriebnahme
die Busspannung unterbrechungsfrei zur Verfiigung steht.

6 Das Geréat verfugt Uber einen von den Ventilausgangen unabhangigen Netzspan-
nungsanschluss zur Versorgung der Gerateelektronik der Handbedienung und des

integrierten Busankopplers. Die Versorgung der Gerateelektronik und des Busan-
kopplers erfolgt auch aus der Busspannung, so dass ein Programmiervorgang
durch die ETS oder eine Handbedienung auch bei nicht angeschlossener oder aus-
geschalteter Netzspannungsversorgung maoglich ist. Sofern die Busspannung an-
geschlossen und betriebsbereit ist, wird keine Leistung aus dem gerateinternen
Netzteil entnommen. Hierdurch wird elektrische Energie eingespart.

u Physikalische Adresse mit Hilfe der ETS projektieren und programmieren.
u Applikationsdaten mit der ETS herunterladen.

Das Gerét ist betriebsbereit.

6 Auch ohne eingeschaltete Busspannung oder im unprogrammierten Zustand kon-
nen die Ventilausgénge des Aktors per Handbedienung geschaltet werden, sofern
die Netzspannungsversorgung eingeschaltet ist. Somit bietet sich bereits im Bau-
stellenbetrieb die Moglichkeit, die an die einzelnen Ausgénge angeschlossenen
Ventilantriebe auf Funktion zu prifen.

Anzahl der Kommunikationsobjekte: 308
(max. Objektnummer 738 - dazwischen
Licken)
Anzahl der Adressen (max.): 760
Anzahl der Zuordnungen (max.): 760
17 | MTN6730-0002 11.08.2020 Schneider
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5 Applikationsprogramme

ETS-Suchpfade: 7.1 Heizung/Einzelraumtemperaturregelung / 7.1.2 Heizung/
Schaltaktor / SpaceLogic KNX Ventilantriebsregler

Applikation:

Name Ventilantriebsregler 2073/1.0
Version 1.1 fir ETS4 ab Version 4.2 und ETS5
ab Maskenversion SystemB (07B0)

Kurzbeschreibung Multifunktionale Heizungsaktor-Applikation:
Ansteuerung von bis zu 6 Ventilausgéangen fir elektrothermi-
sche Stellantriebe. Optional mit Raumtemperaturregelung
durch 6 integrierte Raumtemperaturregler. Mit Handbedie-
nung.

18 | MTN6730-0002 11.08.2020 Schneider
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6 Bedienung

6.1 Bedienelemente

A1-A3 Ad-A6
A2 A3 £ A4 A5 AB ¥
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Bild 4: Bedien- und Anzeigeelemente an der Geratefront

(6) A1...A6: Status-LED der Ventilausgange (LED leuchten bei bestromten
Ausgangen) i
#A1-A3, #A4-A6: Anzeige "Uberlast / Kurzschluss" fur entsprechende
Ausgangsgruppe

(8) Taste M: Aktivierung / Deaktivierung der Handbedienung.

(9) LED M: Signalisiert bei EIN einen permanenten Handbetrieb.

(10) Taste OPEN: Ventil 6ffnen (parametrierter Ventil-Wirksinn wird beriick-
sichtigt)

(11) LED OPEN: Signalisiert bei EIN im Handbetrieb ein gedffnetes oder sich
offnendes Ventil

(12) Taste CLOSE: Ventil schliefen (parametrierter Ventil-Wirksinn wird be-
rcksichtigt)

(13) LED CLOSE: Signalisiert bei EIN im Handbetrieb ein geschlossenes oder
sich schliellendes Ventil

(14) Taste ALL OP / CL: Zentrale Bedienfunktion fiir alle Ventilausgange. Alle
Ventile abwechselnd 6ffnen und schliel3en.

LED OPEN (10) und CLOSE (13): Die LED leuchten wahrend einer Handbedie-
nung statisch und zeigen den eingestellten oder einzustellenden Ventilzustand an
(Ventil ist geschlossen oder schlief3t / Ventil ist gedffnet oder 6ffnet). Auch bei Ven-
tilausgangen, die mit einer 8 Bit Stellgrofe (PWM) arbeiten, zeigen die LED in glei-
cher Weise den logischen Ventilzustand statisch an. Die LED signalisieren nicht die
dynamischen Einschalt- und Ausschaltphasen der Pulsweitenmodulation.

Wenn an den Klemmen {(L) und ¥(N) keine Ventilspannung angeschlossen oder
eingeschaltet ist, dann sind die LED auch bei vorhandener Busspannung oder
Netzspannungsversorgung (Klemmen L N) stets ausgeschaltet, da die Ventilaus-
gange nicht bestromt werden.

6.2 Statusanzeigen und Ausgangsverhalten

Statusanzeige

Die Status-LED A1...A6 zeigen, ob am betroffenen Ausgang der Stromfluss einge-
schaltet oder ausgeschaltet ist. Die angeschlossenen Heiz- oder Kiihlventile 6ffnen
und schlief3en entsprechend ihrer Charakteristik.

11.08.2020 Schneider
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Stellantrieb LED EIN LED AUS
stromlos geschlossen Ausgang bestromt Ausgang nicht bestromt
Ventil gedffnet / Offnungs- |Ventil geschlossen /
phase SchlieBphase
aktives Heizen oder Kih-
len
stromlos gedffnet Ausgang bestromt Ausgang nicht bestromt
Ventil geschlossen / Ventil gedffnet / Offnungs-
SchlieBphase phase
aktives Heizen oder Kih-
len

Statusanzeige gemal Bestromungszustand der Ventilausgénge

Bei Ventilausgangen, die mit einer 8 Bit StellgroRe (PWM) arbeiten, zeigen die LED
dynamisch die Einschalt- und Ausschaltphasen der Pulsweitenmodulation an.

Wenn an den Klemmen ¥(L) und ¥(N) keine Ventilspannung angeschlossen oder
eingeschaltet ist, dann sind auch bei vorhandener Busspannung oder Netzspan-
nungsversorgung (Klemmen L N) alle Status-LED stets ausgeschaltet, da die Venti-
lausgénge nicht bestromt werden.

Bei der LED-Statusanzeige wird nicht der in der ETS je Ausgang konfigurierte Ven-
til-Wirksinn bertcksichtigt. Folglich zeigen die LED nicht unmittelbar den Ventilzu-
stand (gedffnet / geschlossen) an. Eine Invertierung der Statusanzeige geman
Ventil-Wirksinn erfolgt demnach nicht.

Anzeige Kurzschluss / Uberlast

Zum Schutz von Gerat und angeschlossenen Stellantrieben ermittelt das Geréat bei
Uberlast oder Kurzschluss den betroffenen Ausgang und schaltet ihn ab. Nicht
Uberlastete Ausgange arbeiten weiter, so dass die zugehdrigen Rdume weiter be-
heizt oder gekuhlt werden.

- Bei Kurschliissen oder Uberlasten schaltet der Aktor zunachst die betroffe-
nen Ausgangsgruppen A1...A3 oder A4...A6 ab.

- In bis zu 4 Prufzyklen ermittelt der Aktor den Uberlasteten oder kurzge-
schlossenen Ausgang.

- Konnte bei nur schwacher Uberlast kein Ausgang eindeutig als iiberlastet
identifiziert werden, schaltet der Aktor nacheinander einzelne Ausgange der
Uberlasteten Gruppe ab.

- Eine erkannte Uberlast oder ein erkannter Kurzschluss kann fiir jeden Ven-
tilausgang separat per 1 Bit Meldetelegramm auf den KNX gesendet wer-
den.

Die Status-LED #A1-A3 oder #A4-A6 auf der Geratefront blinken in der Zeit einer
Uberlast- oder Kurzschlussidentifikation langsam (1 Hz), um zu signalisieren, dass
die Ausgangsgruppen temporar deaktiviert sind. Die LED blinken schnell, wenn der
Aktor alle oder einzelne Ventilausgéange der betroffenen Gruppe als Gberlastet oder
kurzgeschlossen sicher identifiziert hat.

In der Priifphase einer Kurzschluss-/Uberlasterkennung kénnen die Ausgénge der
betroffenen Gruppe(n) in der Handbedienung nicht ausgewahlt werden.

Der Prifzyklus wird im Detail im Kapitel "Software-Beschreibung" dieser Dokumen-
tation erklart.
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Ansteuerung der Ausgange im Handbetrieb

Alle Ventilausgange werden bei einer Handbedienung Uber die Taste OPEN, unab-
hangig vom konfigurierten StellgroRen-Datenformat (1 Bit oder 1 Byte), mit einer
Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert. Die Zykluszeit des PWM-Signals flir
einen durch die Handbedienung aktivierten Ventilausgang wird zentral auf der Pa-
rameterseite "Handbedienung" in der ETS konfiguriert. Folglich kann durch eine
Handbedienung vor Ort am Gerat eine andere Zykluszeit verwendet werden als im
Normalbetrieb des Aktors (Ansteuerung tber KNX-Telegramme). Beim Befehl
CLOSE werden die Ventile stets vollstdndig geschlossen (0 %).

Eine Ausnahme bildet die zentrale Bedienfunktion aller Ventilausgénge mit der
Taste ALL OP / CL. Hierbei steuert der Aktor die Ventilausgange stets mit einem
Dauersignal (0 % oder 100 %) an.

Bei der Handbedienung wird der konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos geschlos-
sen / stromlos gedffnet) bei der Ventilansteuerung beriicksichtigt. Bei stromlos ge-
schlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt aus der konfigurierten PWM
und der Zykluszeit ab. Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Ein-
schaltzeit = 3 Minuten, Ausschaltzeit = 7 Minuten.

Bei stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer invertiert. Beispiel: PWM
= 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Minuten, Ausschaltzeit = 3 Mi-
nuten.

Das Betatigen der Taste OPEN bei bereits geodffneten Ventilen bewirkt keine Reak-
tion. Die Zykluszeit eines PWM-Signals wird nicht neu gestartet. Das Druicken der
Taste CLOSE zeigt bei bereits geschlossenen Ventilen ebenfalls keine Reaktion.

Nach dem Einschalten des permanenten Handbetriebs bleiben die zuletzt einge-
stellten Zustdnde der Ausgange zunachst weiterhin aktiv. Fur gedffnete Ventilaus-
gange wird die Pulsweitenmodulation allerdings automatisch auf den Vorgabewert
der Handbedienung angepasst.

Nach dem Einschalten des kurzzeitigen Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestell-
ten Zustande der Ausgénge ebenfalls zunachst weiterhin aktiv. Fur gedffnete Venti-
lausgénge wird die Pulsweitenmodulation jedoch nicht auf den Vorgabewert der
Handbedienung angepasst. Dies erfolgt erst, wenn die Ventile im Zuge der kurzzei-
tigen Handbedienung zunachst geschlossen und danach wieder gedffnet werden.

Im Auslieferungszustand ist der Ventil-Wirksinn fir alle Ventilausgéange eingestellt
auf "stromlos geschlossen". Der Aktor arbeitet dann mit einer PWM von 50 % und
einer Zykluszeit von 20 Minuten.

First-Open-Funktion

In den meisten Fallen verfligen stromlos geschlossene Ventilantriebe Gber eine
"First-Open-Funktion". Ein solcher Stellantrieb muss, bevor er in Kombination mit
dem Heizungsaktor normal verwendet werden kann, bei der ersten elektrischen In-
betriebnahme fir eine bestimmte Dauer bestromt werden, so dass eine interne
mechanische Sperre deaktiviert wird.

In aller Regel bewirkt eine intakte Sperre im Auslieferungszustand der Antriebe,
dass der Stellantrieb nicht vollstandig schlief3t. Dadurch kénnen Ventilantriebe und
die hydraulische Anlage im Zuge der Installation und Inbetriebnahme auf Durch-
fluss gepriift werden, auch ohne elektrische Ansteuerung der Antriebe. Ein weiterer
Vorteil ist, dass die Anlagen durch das geringfiigige Offnen des Ventils im Ausliefe-
rungszustand in einem eingeschrankten Bereich Heizen oder Kihlen kénnen
(Frost-/Hitzeschutz), ohne das Vorhandensein einer funktionsfahigen Raumtempe-
raturregelung.
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Stromlos geschlossene Ventilantriebe mit First-Open-Funktion sind im Ausliefe-
rungszustand in der Regel nicht vollstandig geschlossen. Solche Antriebe missen
per First-Open-Funktion entriegelt und somit fur die Verwendung durch den Hei-
zungsaktor aktiviert werden.

Das Ansteuern der Ventilantriebe zum Ausfiihren der First-Open-Funktion ist ein-
fach durch die Handbedienung des Heizungsaktors mdglich (im Baustellenbetrieb
nur allein durch angelegte Netz- und Ventilspannungsversorgung). Im Ausliefe-
rungszustand arbeitet des Aktor mit einer PWM von 50 % und einer Zykluszeit von
20 Minuten. Hierdurch ergibt sich eine Einschaltzeit von 10 Minuten, wenn der Be-
fehl "Ventil 6ffnen" durch die Handbedienung ausgefihrt wird. Diese Zeit ist ausrei-
chend lang, um die First-Open-Funktion ordnungsgemaf auszufihren. In der ETS
kann sowohl die Zykluszeit als auch die PWM der Handbedienung parametriert
und somit auf einen gewlinschten Wert angepasst werden.

Alternativ kann auch die zentrale Bedienfunktion mit der Taste ALL OP / CL zur
Ausfihrung der First-Open-Funktion verwendet werden. Hierbei flihren alle Ventil-
ausgange gleichzeitig den Offnen- oder SchlieRen-Befehl aus (je nach letzter Vor-
gabe).

6.3 Betriebsarten

Die Handbedienung des Aktors unterscheidet die folgenden Betriebsarten...

- Busbetrieb: Bedienung Gber Raumtemperaturregler, Tastsensoren oder an-
dere Busgerate,

- Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung vor Ort mit Tastenfeld, auto-
matische Rickkehr in den Busbetrieb,

- Permanenter Handbetrieb: AusschlielRlich manuelle Bedienung am Gerét (z.
B. Baustellenbetrieb, Inbetriebnahmephase).

Bei aktivem Handbetrieb ist die Ansteuerung der Ausgange Uber den Bus nicht
maoglich.

Bei Busspannungsausfall ist Handbetrieb méglich, sofern die Netzspannungsver-
sorgung des Aktors (Klemmen L N) eingeschaltet ist. Bei Busspannungswiederkehr
kann, abhéngig von der Parametrierung, ein Handbetrieb beendet (zentrale Reset-
funktion) oder unterbrechungsfrei fortgeflihrt werden.

Der Handbetrieb ist im Busbetrieb durch ein Telegramm sperrbar. Beim Aktivieren
der Sperrung wird der Handbetrieb beendet.

Wenn der Aktor durch die ETS mit einem falschen Applikationsprogramm program-
miert oder das Applikationsprogramm entladen wurde, ist keine Handbedienung
moglich. Im Auslieferungszustand des Aktors kann die Handbedienung bereits vor
der Inbetriebnahme durch die ETS verwendet werden (Baustellenbetrieb).

Weiterfihrende Informationen zur Handbedienung, insbesondere zu den méglichen
Parametereinstellungen und dem Wechselverhalten zwischen anderen Funktionen
des Aktors, kdnnen im Kapitel 4. "Software-Beschreibung" dieser Dokumentation
nachgelesen werden.

Kurzzeitigen Handbetrieb einschalten

Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben und nicht gesperrt.
n Taste M kurz betatigen.
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Der kurzzeitige Handbetrieb ist aktiviert.
Die Status-LED A1 blinkt. Die LED { bleibt aus.

Nach dem Einschalten des kurzzeitigen Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestell-
ten Zustande der Ausgénge zunachst weiterhin aktiv. Fir gedffnete Ventilausgange
wird die Pulsweitenmodulation nicht auf den Vorgabewert der Handbedienung an-
gepasst. Dies erfolgt erst, wenn die Ventile im Zuge der kurzzeitigen Handbedie-
nung zunachst geschlossen und danach wieder gedffnet werden.

Nach 5 Sekunden ohne Tastenbetatigung kehrt der Aktor automatisch in den Bus-
betrieb zurlck.

Kurzzeitigen Handbetrieb ausschalten

Das Gerat befindet sich im kurzzeitigen Handbetrieb.

u 5 Sekunden keine Betatigung.
- oder -
u Alle Ausgange durch kurzes Driicken der Taste M nacheinander anwahlen.
Danach Taste nochmals driicken.
- oder -
u durch Abschalten der Netzspannung und der Busspannung.
- oder -
u durch Busspannungswiederkehr bei vorhandener Netzspannung, jedoch

nur dann, wenn der Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspan-
nungswiederkehr" auf "Handbedienung beenden" parametriert ist.

Busbetrieb ist aktiv. LED A1...A6 blinken nicht mehr, sondern zeigen den
Ausgangs-Status an, sofern die Ventilspannungsversorgung und die Bus-
oder Netzspannung eingeschaltet ist.

Nach einem ETS-Programmiervorgang wird eine Handbedienung stets beendet.

Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs wird der durch die Handbedie-
nung eingestellte Zustand aller Ausgange nicht verandert. Wenn jedoch tber den
Bus vor oder wahrend der Handbedienung fur die Ventilausgange eine Funktion mit
einer hdheren Prioritat als der Normalbetrieb (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb)
aktiviert wurde, fuhrt der Aktor fir die betroffenen Ausgange die héher priorisierte
Funktion aus.

Permanenten Handbetrieb einschalten

Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben und nicht gesperrt.
Der Busbetrieb oder der kurzzeitige Handbetrieb ist aktiviert.
u Taste M mindestens 5 Sekunden betéatigen.
Der permanente Handbetrieb ist aktiviert und die LED M leuchtet. Die Sta-

tus-LED A1 blinkt. Die beiden LED OPEN und CLOSE zeigen den aktuellen
Status von A1 an.

Nach dem Einschalten des permanenten Handbetriebs bleiben die zuletzt einge-
stellten Zustédnde der Ausgange zunachst weiterhin aktiv. FUr gedffnete Ventilaus-
gange wird die Pulsweitenmodulation allerdings automatisch auf den Vorgabewert
der Handbedienung angepasst.
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Permanenten Handbetrieb ausschalten

Das Geréat befindet sich im permanenten Handbetrieb.

u Taste M mindestens 5 Sekunden betatigen.
- oder -
u durch Abschalten der Netzspannung und der Busspannung.
- oder -
u durch Sperrung der Handbedienung Uber das zugehérige Sperrobjekt,
- oder -
u durch Busspannungswiederkehr bei vorhandener Netzspannung, jedoch

nur dann, wenn der Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspan-
nungswiederkehr" auf "Handbedienung beenden" parametriert ist.

Busbetrieb ist aktiv. LED A1...A6 blinken nicht mehr, sondern zeigen den
Ausgangs-Status an, sofern die Ventilspannungsversorgung und die Bus-
oder Netzspannung eingeschaltet ist.

Nach einem ETS-Programmiervorgang wird eine Handbedienung stets beendet.

Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim Ausschalten des per-
manenten Handbetriebs die Ausgange auf den durch die Handbedienung zuletzt
eingestellten oder intern nachgefiihrten Zustand (z. B. Zwangsstellung, Servicebe-
trieb) eingestellt.

Ausgange bedienen

Im Handbetrieb kdnnen die Ausgange unmittelbar bedient werden. Die Ausgange
werden durch eine Handbedienung mit dem Befehl OPEN stets pulsweitenmodu-
liert angesteuert. Die Zykluszeit des PWM-Signals fir einen durch die Handbedie-
nung aktivierten Ventilausgang wird zentral auf der Parameterseite "Handbedie-
nung" in der ETS konfiguriert. Beim Befehl CLOSE werden die Ventile vollstédndig
geschlossen (0 %).

Das Geréat befindet sich im permanenten oder kurzzeitigen Handbetrieb.
u Taste M so oft kurz, < 1 s, betatigen, bis der gewlinschte Ausgang gewanhit
ist.

Die LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt. Zusatzlich wird der Zu-
stand des ausgewahlten Ausgangs durch die LED OPEN oder CLOSE si-
gnalisiert.

m Taste OPEN dricken.
Ventil 6ffnet (parametrierter Ventil-Wirksinn wird bertcksichtigt).
m Taste CLOSE driicken.

Ventil schliel3t (parametrierter Ventil-Wirksinn wird bertcksichtigt).
Die LED OPEN oder CLOSE zeigen den Ventil-Status an.

Kurzzeitiger Handbetrieb: Nach Durchlaufen aller Ausgange verlasst das Gerat bei
erneuter kurzer Betatigung der Taste ™ den Handbetrieb.

Das Ausfiihren des Befehls OPEN bei bereits gedffneten Ventilen bewirkt keine
Reaktion. Die Zykluszeit eines PWM-Signals wird nicht neu gestartet. Das Drlicken
der Taste CLOSE zeigt bei bereits geschlossenen Ventilen ebenfalls keine Reakti-
on.
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Es werden abhangig von der Parameterkonfiguration in der ETS Uber die Statusob-
jekte eines Ausgangs ggf. Riickmeldetelegramme beim Bedienen auf den Bus aus-
gesendet.

Alle Ausgange gleichzeitig bedienen

Es kdnnen alle Ventilausgénge des Aktors zeitgleich angesteuert werden. Im Un-
terschied zur Bedienfunktion iber die Tasten OPEN oder CLOSE steuert der Aktor
bei gleichzeitiger Ansteuerung die Ventilausgange stets mit einem Dauersignal (0
% oder 100 %) an. Hierdurch schlieRen oder 6ffnen die Ventile vollstéandig. Es wird
keine Pulsweitenmodulation ausgefihrt.

Diese Bedienfunktion bietet sich besonders zur Ausfiihrung der First-Open-Funkti-
on stromlos geschlossener Ventile bei der ersten Inbetriebnahme an.

Das Geréat befindet sich im permanenten Handbetrieb.

u Taste ALL OP / CL betatigen.

Mit jedem Tastendruck 6ffnen und schlieRen die Ventile abwechselnd (alle
offnen -> alle schlieRen -> alle 6ffnen...). Es wird der parametrierte Ventil-
Wirksinn bertcksichtigt.

Das Ausflihren des Zentralbefehls OPEN bei bereits gedffneten Ventilen bewirkt,
dass die PWM abgebrochen wird. Die Stellgroe wechselt auf 100 %. Die Zyklus-
zeit eines PWM-Signals wird nicht neu gestartet. Das Ausflihren des Zentralbefehls
CLOSE zeigt bei bereits geschlossenen Ventilen keine Reaktion.

Die Taste ALL OP / CL ist im kurzzeitigen Handbetrieb ohne Funktion. Das
Driicken dieser Taste zeigt dann keine Reaktion.

Bussteuerung einzelner Ausgange durch die
Handbedienung sperren

Es ist méglich, Uber die Handbedienung ausgewahlte Ventilausgange so zu sper-
ren, dass diese Uber den Bus nicht mehr angesteuert werden kénnen.

Das Gerat befindet sich im permanenten Handbetrieb.

Das Sperren der Bussteuerung muss in der ETS freigegeben sein.

u Taste M so oft kurz betatigen, bis der gewiinschte Ausgang gewahlt ist.

Status-LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt. Die beiden LED
OPEN und CLOSE zeigen den aktuellen Status des gewahlten Ausgangs
an.

u Tasten OPEN und CLOSE gleichzeitig mindestens 5 Sekunden betatigen.

Der ausgewahlte Ventilausgang ist gesperrt (keine Ansteuerung tber den
Bus mehr mdglich). Die Status-LED des gesperrten Ausgangs blinkt dauer-
haft schnell (auch bei deaktivierter Handbedienung).

Ein durch die Handbedienung gesperrter Ausgang kann nur noch im permanenten
Handbetrieb bedient werden.

Sperrung der Bussteuerung einzelner Ausgange
durch die Handbedienung wieder aufheben

Das Gerat befindet sich im permanenten Handbetrieb.

Die Bussteuerung eines Ventilausgangs wurde zuvor im permanenten Handbetrieb
gesperrt.
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Taste M so oft kurz betatigen, bis der gewlinschte Ausgang gewahlt ist.

Status-LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt schnell. Die beiden
LED OPEN und CLOSE zeigen den aktuellen Status des gewahlten Aus-
gangs an.

Tasten OPEN und CLOSE gleichzeitig mindestens 5 Sekunden betétigen.

Gewahlter Ausgang ist freigegeben.

Der ausgewahlte Ventilausgang ist entsperrt (Ansteuerung Uber den Bus
nach Deaktivieren der Handbedienung wieder maglich).

Die Status-LED des freigegebenen Ausgangs blinkt langsam.
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7 Funktionsumfang

Ventilausgange

- 6 voneinander unabhangige elektronische Ventilausgange.

- Ventilansteuerung (spannungslos gedffnet / geschlossen) je Ausgang para-
metrierbar.

- StellgréRenauswertung wahlweise "schaltend 1 Bit", "stetig 1 Byte" oder
"stetig 1 Byte mit StellgréRengrenzwert und Hysterese".

- Bei 1 Byte groRer Stellgrofe werden die Ausgange durch eine Pulsweiten-
modulation (PWM) angesteuert. Dabei ist die Zykluszeit je Ventilausgang
parametrierbar.

- Statusriickmeldung (1 Bit oder 1 Byte) jedes Ausgangs automatisch oder
auf Leseanforderung maoglich.

- Sammelriickmeldung aller Ventilzustéande per 4 Byte Telegramm mdglich.

- Kombinierter Ventilstatus erméglich das gesammelte Rickmelden verschie-
dener Funktionen eines Ausgangs in nur einem 1 Byte Bustelegramm.

- Ausfallmeldung der Ventil-Betriebsspannung konfigurierbar (1 Bit).

- Uberlast- und Kurzschlussmeldung tiber ein 1 Bit Objekt separat fiir jeden
Ventilausgang einstellbar (Polaritat parametrierbar). Globales Ricksetzen
aller Uberlast- und Kurzschlussmeldungen moglich.

- Warmebedarfs- und Pumpensteuerung, zur positiven Beeinflussung des
Energiehaushalts eines Wohn- oder Geschéftshauses. Bereitstellung der
groRten aktiven StellgroRe direkt per KNX-Telegramm (1 Byte stetig). Alter-
nativ oder zusatzlich Bewertung der Aktor-Stellgrofien zur Bereitstellung ei-
ner allgemeinen Warmebedarfsinformation in Form einer Grenzwertliiberwa-
chung mit Hysterese (1 Bit schaltend). Ansteuerung einer Umwalzpumpe
des Heiz- oder Kuhlkreislaufes tber ein 1 Bit KNX-Telegramm mit Grenz-
wertauswertung. Ein zyklischer Festsitzschutz verhindert optional das Fest-
sitzen der Pumpe.

- Sommer- oder Winterbetrieb tber ein Objekt wahlbar (Polaritat parametrier-
bar).

- Jeder Ventilausgang kann busgesteuert in einer Zwangsposition (Zwangs-
stellung) verriegelt werden. Fir Sommer- und Winterbetrieb sind unter-
schiedliche Stellgrolenwerte parametrierbar.

- Zyklische Uberwachung der StellgréRe jedes Ausgangs unter Berlicksichti-
gung einer parametrierbaren Uberwachungszeit einstellbar. Bleibt ein Stell-
gréRentelegramm innerhalb der festgelegten Uberwachungszeit aus, wech-
selt der betroffene Ventilausgang in den Notbetrieb. Fir Sommer- und Win-
terbetrieb sind unterschiedliche StellgroRenwerte konfigurierbar. Stérungs-
telegramm parametrierbar.

- Bei Ansteuerung durch stetige StellgréRen kann optional eine Stellgréfien-
begrenzung projektiert werden, die das Begrenzen von empfangenen Stell-
grélRen an den Grenzen "Minimum" und "Maximum" ermoglicht.

- Automatische Ventilspilung, um das Verkalken oder Festfahren eines lan-
ger nicht angesteuerten Ventils zu unterbinden.

- Betriebsstundenzahler zur Erfassung der Einschaltzeiten der Ventilausgan-
ge.

- Servicebetrieb zur Wartung oder Installation von Ventilantrieben (Verriegeln
der Ventilausgénge in einem definierten Zustand). Der Servicebetrieb als
auch der Verriegelungszustand wird durch ein 2 Bit Zwangsfuhrungstele-
gramm vorgegeben.
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Handbedienung der Ausgange unabhangig vom KNX (beispielsweise fur
den Baustellenbetrieb) mit LED Zustandsanzeigen. Eigene Statusrickmel-
dung auf den KNX fir Handbedienung. Die Handbedienung kann zudem
Uber den KNX gesperrt werden. Eigene Zykluszeit und PWM-Einstellung fir
handbediente Ventilausgange. Zentrale Ansteuerung aller Ventilausgange
(0 % /100 %).

Reaktionen bei Busspannungsausfall und —wiederkehr und nach einem
ETS-Programmiervorgang fir jeden Ventilausgang einstellbar.

Verschiedene aktiv sendende Riick- oder Statusmeldungen lassen sich
nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
global verzoégern.

Einstellung der Parameter der Ausgénge individuell (jeder Ventilausgang
besitzt eigene Parameter) oder alternativ global (alle Ventilausgange wer-
den gleich konfiguriert durch nur eine Parametrierung).

Raumtemperaturregler
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Bis zu 6 unabhangige Raumtemperaturregler.
Steuerung eines Reglers individuell iber Kommunikationsobjekte.

Verschiedene Betriebsmodi aktivierbar: Komfort, Standby, Nacht und Frost-/
Hitzeschutz

Jedem Betriebsmodus kénnen eigene Temperatur-Sollwerte (fliir Heizen
und/oder Kihlen) zugeordnet werden.

Konfiguration der Temperatur-Sollwerte wahlweise relativ (Ableitung aus
Basis-Sollwert) oder absolut (unabhéngige Solltemperaturen fir jeden Be-
triebsmodus).

Komfortverlangerung durch Prasenztaste im Nacht- oder Frost-/Hitze-
schutzmodus mdéglich. Parametrierbare Dauer der Komfortverlangerung.

Umschaltung der Betriebsmodi durch 1-Byte-Objekte gemaf der KNX Spe-
zifikation oder durch bis zu 4 einzelne 1 Bit Objekte.

Status-Ruckmeldungen (auch KNX konform) konfigurierbar.

Frost-/Hitzeschutz-Umschaltung durch Fensterstatus oder durch Frost-
schutz-Automatik.

Betriebsarten "Heizen", "Kihlen", "Heizen und Kihlen" jeweils mit oder oh-
ne Zusatzstufe. Die Temperatur-Sollwerte fir die Zusatzstufe leiten sich
durch einen parametrierbaren Stufenabstand aus den Werten der Grundstu
fe ab.

Je Heiz- oder Kulhlstufe sind verschiedene Regelungsarten konfigurierbar:
Pl-Regelung (stetige oder schaltende PWM) oder 2Punkt-Regelung (schal-
tend).

Regelparameter fur PI-Regler (falls gewlinscht: Proportionalbereich, Nach-
stellzeit) und 2Punkt-Regler (Hysterese) einstellbar.

Automatisches oder objektorientiertes Umschalten zwischen "Heizen" und
"Kuhlen".

Sollwertverschiebung bei relativer Sollwertvorgabe temporar oder dauerhaft
durch Kommunikationsobjekte (z. B. durch eine Reglernebenstelle) moglich.

Parametrierbare Schrittweite der Sollwertverschiebung (0,1 K/ 0,5 K).

Deaktivierung der Regelung oder der Zusatzstufe Uiber separate 1 Bit Ob-
jekte moglich.
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- Raumtemperaturmessung uber bis zu zwei externe KNX-Temperaturfuhler.
Abgleich der Temperaturwerte moglich und Messwertbildung der externen
Fuhler parametrierbar. Abfragezeit der extern empfangenen Temperatur-
werte einstellbar.

- Die Ist- und Soll-Temperaturen kénnen nach einer parametrierbaren Abwei-
chung auf den Bus (auch zyklisch) ausgegeben werden.

- Getrennte oder gemeinsame StellgréRenausgabe im Heiz- und Kihlbetrieb.
Dadurch ein oder zwei StellgréRenobjekte je Stufe.

- Normale oder invertierte Stellgrofienausgabe parametrierbar

- Automatisches Senden und Zykluszeit fur StellgréRenausgabe parametrier-
bar

- Stellgréfienbegrenzung maoglich.

- FuRbodentemperaturbegrenzung im Heizbetrieb méglich. Dadurch tempera-
turgesteuerte Abschaltung einer FuRbodenheizung als Schutzfunktion.

- Solltemperaturbegrenzung im Kuhlbetrieb mdglich. Im Bedarfsfall begrenzt
der Regler die Solltemperatur auf bestimmte Werte und verhindert eine Ver-
stellung Uber gesetzlich vorgeschriebene Grenzen hinaus.
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8 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Geréates ist die ETS4 ab Version 4.2
oder die ETS5 erforderlich.

Safe-State-Mode

Wenn das Gerat beispielsweise durch eine fehlerhafte Projektierung oder Inbe-
triebnahme nicht korrekt funktioniert, kann die Ausfihrung des geladenen Applika-
tionsprogramms durch Aktivierung des Safe-State-Mode angehalten werden. Im
Safe-State-Mode ist eine Ansteuerung der MSA-Ausgéange Uber den KNX oder
durch die Handbedienung nicht mdglich. Auch die Raumtemperaturregler sind
funktionslos. Der Aktor verhalt sich im Safe-State-Mode passiv, da das Applikati-
onsprogramm nicht ausgefiihrt wird (Ausfihrungszustand: Beendet). Lediglich die
Systemsoftware arbeitet noch, so dass ETS-Diagnosefunktionen und auch das
Programmieren des Gerats weiterhin méglich sind.

Safe-State-Mode aktivieren

u Busspannung und Netzspannungsversorgung ausschalten. Etwas warten.
u Programmiertaste driicken und gedrickt halten.
u Bus- oder Netzspannung einschalten. Die Programmiertaste erst dann los-

lassen, wenn die Programmier-LED langsam blinkt.

Der Safe-State-Mode ist aktiviert. Durch erneutes kurzes Driicken der Pro-
grammier-Taste kann der Programmier-Modus wie gewohnt auch im
Safe-State-Mode ein- und ausgeschaltet werden. Die Programmier-LED be-
endet dadurch das Blinken. Der Safe-State-Mode bleibt jedoch weiterhin ak-
tiv.

Der Safe-State-Mode kann durch Ausschalten der Versorgungsspannung
(Bus und Netz) oder durch einen ETS-Programmiervorgang beendet werden.

Applikationsprogramm entladen

Das Applikationsprogramm kann durch die ETS entladen werden. In diesem Fall ist
das Geréat funktionslos. Eine Handbedienung ist dann nicht mehr moglich.
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9 Kanalubergreifende
Funktionsbeschreibung

9.1 Parameterkonfiguration fur
Ventilausgange

Zur Vereinfachung der Konfiguration kdnnen in der ETS alle Ventilausgange auf
gleiche Parameter zugeordnet und somit identisch parametriert werden. Der Para-
meter "Einstellung der Parameter der Ausgange" auf der Parameterseite "Allge-
mein" gibt vor, ob jeder Ventilausgang des Gerates individuell parametriert werden
kann, oder ob alle Ausgange durch die gleichen Parameter konfiguriert werden sol-
len.

Bei der Einstellung "alle Ausgange gleich" wird die Parameteranzahl in der ETS re-
duziert. Die sichtbaren Parameter werden dann automatisch auf alle Ventilausgan-
ge angewendet. Lediglich die Kommunikationsobjekte sind dann getrennt fir die
Ausgange projektierbar. Diese Einstellung ist beispielsweise dann zu wahlen,
wenn sich alle Stellantriebe identisch verhalten und lediglich durch verschiedene
Gruppenadressen angesteuert werden sollen (z. B. in Blirokomplexen oder bei Ho-
telzimmern).

Bei der Parametereinstellung "jeder Ausgang individuell" besitzt jeder Ventilaus-
gang eigene Parameterseiten in der ETS.

9.2 Prioritaten fir Ventilausgange

Der Heizungsaktor unterscheidet verschiedene Funktionen und Ereignisse, die ent-
weder alle oder einige zugeordnete Ventilantriebe global betreffen, oder nur spezi-
fisch fur einzelne Ausgange wirksam sind. Weil diese Funktionen und Ereignisse
nicht zeitgleich ausgefiihrt werden kénnen, muss es eine Prioritdtensteuerung ge-
ben. Jede globale oder ausgangsorientierte Funktion und jedes eintreffende Ereig-
nis besitzt eine Prioritat. Die Funktion oder das Ereignis mit der héheren Prioritat
Ubersteuert die niedriger eingestuften Funktionen und Ereignisse.

Es sind die folgenden Prioritaten definiert...

- Uberlast / Kurzschluss (héchste Prioritét)

- Handbedienung

- Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

- Verhalten bei Netz- oder Busspannungswiederkehr / Busspannungsausfall
- Servicebetrieb

- Ventilspulung

- Zwangsstellung

- StellgréRenbegrenzung

- Notbetrieb (durch zyklische Uberwachung der StellgréRe)

- Normalbetrieb (Ansteuerung durch Stellgrof3entelegramme)

Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird nur ausgefihrt, sofern
sich Anderungen in der Konfiguration des Gerates ergeben haben. Wird einfach
nur ein Applikationsdownload ausgefiihrt mit einer Projektierung, die sich bereits im
Aktor befindet, so flhrt der Aktor das Verhalten nach Busspannungswiederkehr
aus.
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Bei einer Handbedienung und beim Servicebetrieb definiert ein Parameter jeweils
separat das Verhalten der Ventilausgédnge am Ende dieser Funktionen. Der Hei-
zungsaktor fuhrt nur dann das parametrierte Verhalten aus, wenn zum Zeitpunkt
der Freigabe keine Funktion mit einer geringeren Prioritat aktiv ist. Sollte eine un-
tergeordnete Funktion aktiv sein (z. B. Zwangsstellung), fihrt der Aktor das Verhal-
ten dieser Funktion erneut aus.

Besonderheit: Eine Funktion mit einer hohen Prioritat (z. B. Handbedienung) ist ak-
tiv. Zuvor war eine Funktion mit einer geringeren Prioritat (z. B. Servicebetrieb) ak-
tiv. Diese Funktion wird deaktiviert, wahrend die Ubergeordnete Funktion noch wei-
terhin aktiv ist. Am Ende der Funktion mit der héheren Prioritat soll der Zustand der
Ausgange nachgefihrt werden. Der Aktor bewertet dann die Stellgrofie der unter-
liegenden Funktion und prift, wie das Verhalten an dieser Stelle vorgegeben oder
parametriert ist. Der Aktor flihrt im Anschluss die StellgréRenvorgabe der unterlie-
genden Funktion aus. Sofern bei dieser Funktion auch das Nachfiihren vorgegeben
oder parametriert ist, geht der Aktor abermals eine Ebene tiefer und bewertet das
dort konfigurierte Verhalten.

Beispiel 1: Es ist der Servicebetrieb aktiv (Ventil vollstandig gedffnet / 100 % Stell-
grofle). Zuletzt wurde per StellgrolRen-Telegramm (Normalbetrieb) ein Wert von 10
% vorgegeben. Es sind keine weiteren Funktionen aktiv. Der Servicebetrieb ist so
parametriert, dass am Ende dieser Funktion der Ausgangszustand nachgefiihrt
werden soll.

Nun wird die permanente Handbedienung aktiviert. Der Aktor Gbernimmt hierdurch
die StellgroRe der Handbedienung (z. B. 50 %). Wahrend die Handbedienung aktiv
ist, wird Uber den KNX der Servicebetrieb deaktiviert. Der Aktor verharrt weiterhin
in der Handbedienung, bis diese Uber das Tastenfeld beendet wird. Da keine unter-
liegenden Funktionen mehr aktiv sind, bewertet der Heizungsaktor den Parameter
"Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb". Da dieser
Parameter auf "Ausgange nachfiihren" eingestellt ist, bewertet der Aktor nun die
nachzufihrende StellgroRe. Hierzu priift er, wie das Verhalten am Ende des Ser-
vicebetriebs vorgegeben ist. Auch hier soll der Zustand nachgefiihrt werden. Also
bewertet der Aktor die anderen unterliegenden Funktionen. Da keine weiteren
Funktionen aktiv waren und sind, stellt der Aktor am Ventilausgang die letzte Stell-
groRenvorgabe durch das KNX-Telegramm (hier 10 %) ein.

Beispiel 2: Es ist der Servicebetrieb aktiv (Ventil vollstandig gedffnet / 100 % Stell-
grofle). Zuletzt wurde per StellgrolRen-Telegramm (Normalbetrieb) ein Wert von 10
% vorgegeben. Es sind keine weiteren Funktionen aktiv. Der Servicebetrieb ist so
parametriert, dass am Ende dieser Funktion keine Anderung ausgefiihrt werden
soll.

Nun wird die permanente Handbedienung aktiviert. Der Aktor Gbernimmt hierdurch
die StellgroRe der Handbedienung (z. B. 50 %). Wahrend die Handbedienung aktiv
ist, wird Uber den KNX der Servicebetrieb deaktiviert. Der Aktor verharrt weiterhin
in der Handbedienung, bis diese Uber das Tastenfeld beendet wird. Da keine unter-
liegenden Funktionen mehr aktiv sind, bewertet der Heizungsaktor den Parameter
"Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb". Da dieser
Parameter auf "Ausgange nachfiihren" eingestellt ist, bewertet der Aktor nun die
nachzufihrende StellgroRRe. Hierzu priift er, wie das Verhalten am Ende des Ser-
vicebetriebs vorgegeben ist. Dort ist parametriert, dass sich keine Anderung erge-
ben soll. Also nimmt der Heizungsaktor fiir den betroffenen Ventilausgang die Stell-
groRRe des Servicebetriebs (hier 100 %) an und stellt diese am Ausgang ein. Der
Aktor bewertet in diesem Fall keine anderen unterliegenden Funktionen mehr.
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9.3 Handbedienung fiur Ventilausgange

Das Gerat verfiigt tber eine elektronische Handbedienung fir alle Ventilausgange.
Uber ein Tastenfeld mit 4 Funktionstasten und 3 Status-LED auf der Geréatefront
kdénnen die folgenden Betriebsarten des Gerates eingestellt werden...

- Busbetrieb: Bedienung Uber Raumtemperaturregler, Tastsensoren oder an-
dere Busgeréte,

- Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung vor Ort mit Tastenfeld, auto-
matische Ruckkehr in den Busbetrieb,

- Permanenter Handbetrieb: Ausschliel3lich manuelle Bedienung am Geréat (z.
B. Baustellenbetrieb, Inbetriebnahmephase).

Die Bedienung der Funktionstasten, die Ansteuerung der Ventilausgénge und die
Statusanzeige wird detailliert im Kapitel "Bedienung" beschrieben (siehe Kapitel
"Bedienung" I Seite 19). In den folgenden Paragraphen werden die Parametrie-
rung, die Statusriickmeldung, das Sperren Uber die Busbedienung und das Wech-
selverhalten mit anderen Funktionen des Gerats bei Aktivieren und Deaktivieren
der Handbedienung genauer beschrieben.

Eine Handbedienung ist bei eingeschalteter Bus- oder Netzspannungsversorgung
des Gerats mdglich. Im Auslieferungszustand ist die Handbedienung vollstandig
freigegeben. In diesem unprogrammierten Zustand kénnen alle Ausgange Uber die
Handbedienung angesteuert werden, wodurch eine schnelle Funktionspriifung der
angeschlossenen Ventilantriebe (beispielsweise auf der Baustelle) ermdglicht wird.
Nach der ersten Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS kann die Handbedie-
nung fir verschiedene Betriebszustande separat freigegeben oder gesperrt sein.
So kann die Handbedienung im Busbetrieb (bei vorhandener Busspannung) ge-
sperrt werden. Mdglich ist auch die komplette Sperrung der Handbedienung nur
bei Busspannungsausfall. Folglich ist der Handbetrieb vollstandig sperrbar, wenn
Bus- als auch Busausfallsperrung aktiv sind.

Handbedienung freigeben

Die Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" und "Handbedienung
bei Busbetrieb" auf der Parameterseite "Handbedienung" geben den Handbetrieb
fur die verschiedenen Betriebszustande frei oder sperren ihn.

u Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall” einstellen auf
"freigegeben”.

Die Handbedienung ist bei ausgeschalteter Busspannung grundsatzlich frei-
gegeben. Diese Einstellung entspricht der Werksauslieferung.

u Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" einstellen auf
"gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung ausge-
schaltet ist. Da in diesem Zustand auch keine Busbedienung maéglich ist,
kénnen die Ausgénge des Aktors nicht mehr angesteuert werden.

u Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "freigege-
ben".

Die Handbedienung ist bei eingeschalteter Busspannung grundséatzlich frei-
gegeben. Die Ausgange des Aktors kénnen Uber den Bus oder durch die
Handbedienung angesteuert werden. Diese Einstellung entspricht der
Werksauslieferung.

u Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb™" einstellen auf "gesperrt".
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Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung einge-
schaltet ist. In dieser Konfiguration sind die Ausgange des Aktors aus-
schliellich Gber eine Busbedienung ansteuerbar.

Sperrfunktion der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung kann tber den Bus — auch wahrend einer aktivierten Handbe-
dienung — separat gesperrt werden. Sobald bei freigegebener Sperrfunktion tber
das Sperrobjekt ein Sperrtelegramm empfangen wird, beendet der Aktor sofort ei-
ne ggf. aktivierte Handbedienung und verriegelt die Funktionstasten auf der Gera-
tefront. Die Telegrammpolaritat des Sperrobjektes ist parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.

u Den Parameter "Sperrfunktion ?" auf der Parameterseite "Handbedienung"
einstellen auf "ja".

Die Sperrfunktion der Handbedienung ist freigegeben und das Sperrobjekt
wird sichtbar.

u Beim Parameter "Polaritat des Sperrobjektes” die gewlinschte Telegramm-
polaritat parametrieren.

6 Bei der Polaritat "0 = gesperrt; 1 = freigegeben" ist die Sperrfunktion nach Bus-/
Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort aktiv
(Objektwert "0"). Zur Aktivierung einer Handbedienung muss in diesem Fall zu-
nachst ein Freigabetelegramm "1" auf das Sperrobjekt gesendet werden.

o Bei Busspannungsausfall ist die Sperrung tber das Sperrobjekt immer inaktiv (die
Handbedienung ist dann gemal Parametrierung entweder freigegeben oder voll-
sténdig gesperrt). Nach Bus- und Netzspannungswiederkehr ist eine zuvor aktive
Sperrung bei nichtinvertierter Polaritat des Sperrobjektes stets inaktiv. Sofern nur
die Busspannung ausgefallen ist und wiedereingeschaltet wird (Netzspannung un-
terbrechungsfrei vorhanden), bleibt eine aktivierte Sperrung erhalten.

6 Wenn eine aktive Handbedienung durch eine Sperrung beendet wird, sendet der
Aktor auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus, falls die
Statusmeldung freigegeben ist.

Statusmeldung der Handbedienung einstellen

Der Aktor kann eine Statusmeldung Uber ein separates Objekt auf den Bus aus-
senden, wenn die Handbedienung aktiviert oder deaktiviert wird. Das Statustele-
gramm kann nur bei eingeschalteter Busspannung ausgesendet werden. Die Pola-
ritat der Statusmeldung ist parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.

u Den Parameter "Status senden ?" auf der Parameterseite "Handbedienung"
einstellen auf "ja".

Die Statusmeldung der Handbedienung ist freigegeben und das Statusob-
jekt wird sichtbar.

u Beim Parameter "Funktion und Polaritat Statusobjekt" festlegen, ob das Sta-
tustelegramm generell beim Aktivieren der Handbedienung oder nur bei Ak-
tivierung der permanenten Handbedienung "1" wird.

Das Statusobjekt ist immer "0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist.

Der Status wird nach Bus-/Netzspannungswiederkehr nicht automatisch ausgesen-
det.

SO
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Wenn eine aktive Handbedienung durch eine Sperrung beendet wird, sendet der
Aktor auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus.

Verhalten zu Beginn und am Ende der Handbedienung
einstellen

Die Handbedienung unterscheidet den kurzzeitigen und den permanenten Hand-
betrieb. In Abhangigkeit dieser Betriebsarten ist das Verhalten speziell am Ende
der Handbedienung unterschiedlich. Grundséatzlich ist zu beachten, dass wahrend
eines aktivierten Handbetriebs die Busbedienung immer gesperrt ist, da die Hand-
bedienung eine héhere Prioritat besitzt (siehe Kapitel "Prioritaten fir Ventilausgan-
ge" I Seite 31).

Verhalten zu Beginn der Handbedienung:

Das Verhalten zu Beginn der Handbedienung ist flr den kurzzeitigen oder perma-
nenten Handbetrieb unterschiedlich. Bei der Aktivierung des kurzzeitigen Handbe-
triebs bleiben die zuletzt eingestellten Zustande der Ausgange zunachst weiterhin
aktiv. FUr gedffnete Ventilausgange wird die Pulsweitenmodulation nicht auf den
Vorgabewert der Handbedienung angepasst. Dies erfolgt erst, wenn die Ventile im
Zuge der kurzzeitigen Handbedienung zunachst geschlossen und danach wieder
gedffnet werden. Auch nach dem Einschalten des permanenten Handbetriebs blei-
ben die zuletzt eingestellten Zustdnde der Ausgénge zunéchst weiterhin aktiv. Fir
gedffnete Ventilausgénge wird die Pulsweitenmodulation allerdings automatisch
auf den Vorgabewert der Handbedienung angepasst.

Verhalten am Ende der Handbedienung:

Das Verhalten am Ende der Handbedienung wird fir den kurzzeitigen und flr den
permanenten Handbetrieb unterschieden.

Der kurzzeitige Handbedienmodus wird automatisch ausgeschaltet, sobald der
letzte Ausgang angewahlt wurde und die Auswahltaste M ein weiteres Mal ge-
drlckt wird. Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs wird der durch die
Handbedienung eingestellte Zustand aller Ausgénge nicht verandert. Wenn jedoch
Uber den Bus vor oder wahrend der Handbedienung fir die Ventilausgange eine
Funktion mit einer héheren Prioritat als der Normalbetrieb (z. B. Zwangsstellung,
Servicebetrieb) aktiviert wurde, flhrt der Aktor fir die betroffenen Ausgange die
hoéher priorisierte Funktion aus.

Der permanente Handbedienmodus wird ausgeschaltet, wenn die Auswahltaste M
langer als 5 Sekunden gedriickt wird. Je nach Parametrierung des Aktors in der
ETS werden beim Ausschalten des permanenten Handbetriebs die Ausgange auf
den durch die Handbedienung zuletzt eingestellten oder intern nachgefihrten Zu-
stand (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb) eingestellt. Der Parameter "Verhalten
am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb" legt dabei die Reaktion
fest.

u Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei
Busbetrieb" einstellen auf "keine Anderung".

Nach Beenden der permanenten Handbedienung bleibt der momentane Zu-
stand aller Ventilausgange unverandert. Wenn jedoch wahrend oder vor der
Handbedienung eine Funktion mit einer geringeren Prioritat als Handbedie-
nung aktiviert wurde (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb), stellt der Aktor
fur die betroffenen Ventilausgange die fir diese Funktion festgelegte Reak-
tion ein.

u Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei
Busbetrieb" einstellen auf "Ausgange nachfihren".
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Wéhrend der aktiven permanenten Handbedienung werden alle eintreffen-
den Telegramme und Zustandsanderungen intern nachgefuhrt. Beim Been-
den der Handbedienung werden die Ventilausgange entsprechend des zu-
letzt empfangenen Befehls oder der zuletzt aktivierten Funktion mit geringe-
rer Prioritat eingestellt.

Das Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei nicht eingeschalteter
Busspannung (z. B. Baustellenbetrieb) ist fest auf "keine Anderung” eingestellt.

Die wahrend einer Handbedienung ausgelésten Bedienvorgange werden tber die
Ruckmeldeobjekte, falls freigegeben und aktiv sendend, auf den Bus ausgesendet.

Bei einem ETS-Programmiervorgang wird ein aktivierter Handbedienmodus immer
beendet. Dabei wird nicht das parametrierte oder vorgegebene Verhalten am Ende
der Handbedienung ausgeflhrt. Stattdessen fuhrt der Aktor das parametrierte Ver-
halten nach einem ETS-Programmiervorgang aus.

Verhalten der Handbedienung bei
Busspannungswiederkehr einstellen

Eine aktive kurzzeitige oder permanente Handbedienung kann bei Ausfall der
Busspannung optional beendet werden, oder nicht. Grundsatzlich gilt: Bei nicht
eingeschalteter Netzspannungsversorgung ist bei vorhandener Busspannung eine
Handbedienung méglich (Ventilausgange kénnen dann nur bei vorhandener Ventil-
spannungsversorgung angesteuert werden). Wenn in diesem Fall die Busspan-
nung abgeschaltet wird, beendet der Aktor immer auch die Handbedienung, da kei-
ne Spannungsversorgung der Gerateelektronik mehr erfolgt. Bei Busspannungs-
wiederkehr (Netzspannungsversorgung abgeschaltet) ist die Handbedienung dann
stets deaktiviert.

u Den Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswieder-
kehr" einstellen auf "Handbedienung beenden".

Bei Busspannungswiederkehr wird eine durch vorhandene Netzspannungs-
versorgung aktive Handbedienung beendet. Hierdurch ist es beispielsweise
mdglich, durch einen Busreset bei mehreren Aktoren mit derselben Para-
metereinstellung zeitgleich die Handbedienung zu deaktivieren.

u Den Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswieder-
kehr" einstellen auf "Handbedienung nicht beenden".

Bei Busspannungswiederkehr wird eine durch vorhandene Netzspannungs-
versorgung aktive Handbedienung stets nicht beendet.

Sperrung der Bussteuerung einstellen

Einzelne Ventilausgange lassen sich wahrend einer permanenten Handbedienung
vor Ort sperren, so dass die gesperrten Ausgange nicht mehr durch Eingangs-
Stellgréfientelegramme oder durch Geratefunktionen mit einer geringeren Prioritat
ansteuerbar sind. Eine Sperrung der Busbedienung wird durch Vor-Ort-Bedienung
im permanenten Handbetrieb eingeleitet und durch schnelles Blinken der Zustand-
LED auf der Geréatefront signalisiert. Die gesperrten Ausgéange kénnen dann aus-
schlielich in der permanenten Handbedienung angesteuert werden.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.

u Den Parameter "Bussteuerung von einzelnen Ausgangen bei Busbetrieb
sperrbar ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "ja".

Die Funktion zur Sperrung der Bussteuerung ist freigegeben und kann vor
Ort aktiviert werden.
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u Den Parameter "Bussteuerung von einzelnen Ausgangen bei Busbetrieb
sperrbar ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "nein".

Die Funktion zur Sperrung der Bussteuerung ist deaktiviert.

6 Durch eine vor Ort eingeleitete Sperrung werden andere Funktionen des Aktors,
die Uber den Bus aktiviert werden kdnnen (z. B. Servicebetrieb oder Zwangsstel-
lung), Ubersteuert. Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden die Aus-
gange bei Sperrfreigabe und anschlieRendem Ausschalten des permanenten
Handbetriebs auf den durch die Handbedienung zuletzt eingestellten oder intern
nachgefiuhrten Zustand eingestellt.

6 Eine vor Ort aktivierte Sperrung der Bussteuerung wird bei Busspannungswieder-
kehr nicht zuriickgesetzt, sofern die Netzspannung unterbrechungsfrei eingeschal-
tet war. Ein Ausfall von Bus- und Netzspannung oder ein ETS-Programmiervor-
gang deaktiviert die Sperrung der Bussteuerung stets.

Zykluszeit und PWM der Handbedienung einstellen

Alle Ventilausgange werden bei einer Handbedienung Uber die Taste OPEN, unab-
hangig vom konfigurierten Stellgrofen-Datenformat (1 Bit oder 1 Byte), mit einer
Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert. Der aus der statisch konfigurierten
Pulsweitenmodulation resultierende Mittelwert des Ausgangssignals ist unter Be-
ricksichtigung der eingestellten Zykluszeit ein Mal fur die gemittelte Ventilstellung
des Stellventils und somit eine Referenz firr die eingestellte Raumtemperatur bei
der Handbedienung. Die Zykluszeit des PWM-Signals ist, wie die PWM selbst, auf
der Parameterseite "Handbedienung" in der ETS konfigurierbar. Folglich kann
durch eine Handbedienung vor Ort am Gerat eine andere Zykluszeit verwendet
werden als im Normalbetrieb des Aktors (Ansteuerung tiber KNX-Telegramme).
Beim Befehl CLOSE werden die Ventile stets vollstandig geschlossen (0 %). Bei
der zentralen Bedienfunktion aller Ventilausgénge mit der Taste ALL OP / CL steu-
ert der Aktor die Ventilausgange stets mit einem Dauersignal (0 % oder 100 %) an.

u Die Parameter "Zykluszeit bei Handbedienung" und "PWM bei Handbedie-
nung (5...100 %)" auf der Parameterseite "Handbedienung" auf die erforder-
lichen Werte konfigurieren.

Fur gedffnete Ventilausgange stellt der Aktor die eingestellte Pulsweitenmo-
dulation (PWM) mit der vorgegebenen Zykluszeit ein. Beim kurzzeitigen
Handbetrieb erfolgt dies erst, nachdem die Taste OPEN gedriickt wurde.
Beim permanenten Handbetrieb stellt der Aktor die PWM unmittelbar nach
der Aktivierung der Handbedienung flr gedffnete Ventilausgange ein.

Bei der Handbedienung wird der konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos ge-
schlossen / stromlos gedffnet) bei der Ventilansteuerung berucksichtigt. Bei
stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt aus der
konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab.

Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 3 Minu-
ten, Ausschaltzeit = 7 Minuten.

Bei stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer invertiert. Beispiel:
PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Minuten, Aus-
schaltzeit = 3 Minuten.

6 Im Auslieferungszustand arbeitet der Aktor mit einer PWM von 50 % und einer Zy-
kluszeit von 20 Minuten.
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9.4 Servicebetrieb fiir Ventilausgange

Der Servicebetrieb ermdglicht das busgesteuerte Verriegeln aller oder mancher
Ventilausgange im Falle einer Wartung oder Installation. Stellantriebe kdnnen bei
aktivem Servicebetrieb in eine definierte Position (vollstdndig gedffnet oder ge-
schlossen) gebracht und gegen eine Ansteuerung durch StellgréRentelegramme
verriegelt werden. Der Servicebetrieb als auch der Verriegelungszustand wird
durch ein 2 Bit Zwangsflhrungstelegramm gemafly KNX DPT 2.001 vorgegeben.
Das erste Bit (Bit 0) des Objekts "Servicebetrieb - Eingang Aktivieren / Deaktivie-
ren" gibt unmittelbar den Verriegelungszustand an. Mit dem zweiten Bit (Bit 1) des
Objekts wird der Servicebetrieb aktiviert oder deaktiviert. Der Verriegelungszustand
im Telegramm wird durch den Aktor nur ausgewertet, wenn das Bit 1 einen aktiven
Servicebetrieb vorsieht. Andernfalls wird das Bit 0 ignoriert.

Durch den Servicebetrieb angesteuerte Ventile schlieRen oder 6ffnen statisch voll-
sténdig. Es wird keine Pulsweitenmodulation ausgefihrt. Bei der elektrischen An-
steuerung der Ausgange wird der konfigurierte Ventil-Wirksinn bericksichtigt.

Bit 1 Bit 0 Funktion

0 X Servicebetrieb nicht aktiv -
> Normalansteuerung ge-
mal Prioritatenregel

0 X Servicebetrieb nicht aktiv -
> Normalansteuerung ge-
mal Prioritatenregel

1 0 Servicebetrieb aktiv: Venti-
le schlielRen

1 1 Servicebetrieb aktiv: Venti-
le 6ffnen

Bitkodierung des Servicebetriebs

Ein Servicebetrieb beeinflusst die Statusmeldungen der betroffenen Ventilausgan-
ge. Abhangig vom parametrierten StellgroRen-Datenformat werden die folgenden
Stellgrofien bei einem aktiven Servicebetrieb angenommen...

- schaltend (1 Bit):
Ventil geschlossen = AUS
Ventil gedffnet = EIN

- stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM):
Ventil geschlossen =0 %
Ventil gedffnet = 100 %

- stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert:
Ventil geschlossen = AUS
Ventil gedffnet = EIN

Die durch einen aktiven Servicebetrieb vorgegebene Stellgrofie geht auch in die
Ermittlung eines Warmebedarfs und der grofiten StellgréRe ein. Zudem hat der
Servicebetrieb auch Einfluss auf die Pumpensteuerung.

Das Verhalten der zugeordneten Ventilausgdnge am Ende des Servicebetriebs ist
parametrierbar. Zusatzlich kann ein 1 Bit Statusobjekt signalisieren, ob der Ser-
vicebetrieb aktiv ist, oder nicht.

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Servicebetrieb flr Ventilausgange

39 | MTN6730-0002

Aktualisierungen des Objekts von "Servicebetrieb aktiv" nach "Servicebetrieb aktiv"
unter Beibehaltung des aufgezwungenen Ventilstatus oder von "Servicebetrieb
nicht aktiv" nach "Servicebetrieb nicht aktiv" zeigen keine Reaktion im Verhalten
der Ventilausgange. Das Statustelegramm des Servicebetriebs wird allerdings bei
jeder Aktualisierung neu ausgesendet.

Ventilausgange, die durch den Servicebetrieb verriegelt sind, kbnnen weiterhin per
Handbedienung angesteuert werden. Am Ende einer Handbedienung flihrt der Ak-
tor fr die betroffenen Ventilausgange erneut die Servicereaktion aus, wenn zu die-
sem Zeitpunkt der Servicebetrieb noch aktiviert ist.

Servicebetrieb freigeben

Der Servicebetrieb muss auf der Parameterseite "Allgemein" zunachst freigegeben
werden, damit er im Betrieb des Aktors Uber den KNX aktiviert und deaktiviert wer-
den kann.

u Den Parameter "Servicebetrieb verwenden ?" auf "ja" einstellen.

Der Servicebetrieb ist freigeschaltet. Es wird das Kommunikationsobjekt
"Servicebetrieb - Eingang Deaktivieren / Aktivieren" sichtbar. Es kénnen
Ventilausgange auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" zugeordnet
werden.

u Den Parameter "Servicebetrieb verwenden ?" auf "nein" einstellen.

Der Servicebetrieb ist nicht verfiigbar. Es lassen sich keine Ventilausgange
dem Servicebetrieb in der ETS zuordnen.

Ausgange dem Servicebetrieb zuordnen

Damit ein Ventilausgang durch den Servicebetrieb beeinflusst wird, muss eine Zu-
ordnung erfolgen. Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" kann separat fur
jeden Ventilausgang die Zuordnung zum Servicebetrieb definiert werden.

u Den Parameter "Zuordnung zum Servicebetrieb ?" einstellen auf "ja".

Der entsprechende Ventilausgang ist dem Servicebetrieb zugeordnet. Er
wird bei aktivem Servicebetrieb gemal Objektwert verriegelt.

u Den Parameter "Zuordnung zum Servicebetrieb ?" einstellen auf "nein".

Der Ventilausgang ist nicht dem Servicebetrieb zugeordnet. Das Aktivieren
und Deaktivieren der Servicefunktion beeinflusst den Ausgang nicht.

Zuordnungen kénnen auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" nur dann erfol-
gen, sofern der Servicebetrieb auf der Parameterseite "Allgemein" freigegeben ist.

Verhalten am Ende des Servicebetriebs definieren

Beim Deaktivieren des Servicebetriebs werden die zugeordneten Ventilausgange
wieder freigegeben. Es ist dann eine Ansteuerung dieser Ausgange durch Stellgré-
Ren-Telegramme oder durch andere Funktionen mit einer geringeren Prioritdt mog-
lich. Der Parameter "Verhalten am Ende des Servicebetriebs" legt fest, in welchen
Zustand die betroffenen Ventilausgange nach Freigabe gehen.

Am Ende des Servicebetriebs fiihrt der Aktor nur dann das parametrierte Verhalten
aus, wenn zum Zeitpunkt der Freigabe keine Funktion mit einer geringeren Prioritat
aktiv ist. Sollte eine solche Funktion aktiv sein (z. B. Zwangsstellung), fihrt der Ak-
tor diese aus.

u Den Parameter einstellen auf "keine Anderung".
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Bei dieser Einstellung zeigen zugeordnete Ventilausgdnge am Ende des
Servicebetriebs keine Reaktion. Sie verbleiben im zuletzt eingestellten Zu-
stand, bis eine neue StellgréRenvorgabe umgesetzt wird.

u Den Parameter einstellen auf "alle Ausgange vollstandig schlief3en".

Bei dieser Einstellung schlieRen alle zugeordneten Ventilausgange vollstan-
dig. Auch hierbei verbleiben die Stellantriebe in diesem Zustand, bis eine
neue StellgréRenvorgabe umgesetzt wird.

u Den Parameter einstellen auf "alle Ausgange vollstandig 6ffnen".

Bei dieser Einstellung 6ffnen alle zugeordneten Ventilausgange vollstandig.
Die Stellantriebe verharren in diesem Zustand, bis eine neue StellgréRen-
vorgabe umgesetzt wird.

u Den Parameter einstellen auf "Zustande nachfihren".

Bei dieser Parametrierung wird am Ende des Servicebetriebs der wahrend
der Servicefunktion empfangene oder der vor der Funktion vorgegebene
Ventilzustand nachgefuhrt.

Statusfunktion des Servicebetriebs konfigurieren

Ein aktiver Servicebetrieb kann optional durch ein 1 Bit Statusobjekt angezeigt
werden. Ein Telegramm mit dem Wert "1" zeigt einen aktiven Servicebetrieb an.
Ein Telegramm mit dem Wert "0" eine deaktivierte Servicefunktion.

Sobald der Servicebetrieb in der ETS freigegeben ist, ist auch das Status-Kommu-
nikationsobjekt verflgbar.

Bei Aktualisierungen des 2 Bit Eingangs-Objekts von "Servicebetrieb aktiv" nach
"Servicebetrieb aktiv" oder von "Servicebetrieb nicht aktiv" nach "Servicebetrieb
nicht aktiv" wird das Statustelegramm immer neu ausgesendet.

Der Objektwert der Statusfunktion wird nach einem Geratereset (ETS-Program-
miervorgang, Bus-/Netzspannungswiederkehr) nicht automatisch auf den Bus ge-
sendet.

9.5 Sammelriickmeldung fur Ventilausgange

Nach Zentralbefehlen oder nach Bus-/Netzspannungswiederkehr ist die Tele-
grammauslastung einer KNX-Linie in der Regel hoch, da viele Busgerate den Zu-
stand ihrer Kommunikationsobjekte als Rlickmeldung aussenden. Insbesondere
bei Verwendung von Visualisierungen tritt dieser Effekt auf. Um die Telegramm-
auslastung bei der Initialisierung gering zu halten, kann die Sammelriickmeldung
verwendet werden.

In der Sammelriickmeldung werden die Zustéande aller Ventilausgange bitorientiert
zusammengefasst (siehe Bild 5).
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Bild 5: Struktur des Objekts der Sammelrickmeldung

Das 4 Byte Objekt der Sammelriickmeldung enthalt die Statusinformation aller 6
Ventilausgange. Dabei besitzt jeder Ventilausgang ein Bit, welches den Zustand si-
gnalisiert ("S"-Bit), und ein weiteres Bit, welches die Maskierung definiert ("M"-Bit).
Die "S"-Bits entsprechen den logischen Ventilzustanden und sind entweder

"1" (Ventil gedffnet) oder "0" (Ventil geschlossen). Die "M"-Bits kennzeichnen durch
den Zustand "1", dass der Ausgang vorhanden ist und folglich das korrespondie-
rende "S"-Bit ausgewertet werden kann. Der Zustand "0" in einem "M"-Bit zeigt,
dass der Aktor nicht Uber diese Ausgangsnummer verflgt. In diesem Fall sind
auch die zugehorigen "S"-Bits dauerhaft "0", weil es keinen Ventilzustand gibt.

Der vorliegende Heizungsaktor besitzt 6 Ausgange. Folglich ergeben sich beispiel-
haft die folgenden Objektwerte...

"00 3F 00 xx", x = Schaltzustande

-> nur Ventilausgange 1 und 2 gedffnet: "00 3F 00 03"

-> nur Ventilausgange 1 und 3 gedffnet: "00 3F 00 05"

-> alle Ventilausgange geoffnet: "00 3F 00 3F"

Der Status der "S"-Bits in der Sammelriickmeldung ist abhangig von der aktiven
Stellgrofie eines Ventilausgangs. Stetige StellgréRen werden in einen 1 Bit Status
umgeformt: 0 % ->"0"/"1...100 %" -> "1"

Auch der in der ETS je Ausgang konfigurierte Ventil-Wirksinn wird bei der elektri-
schen Ansteuerung der Stellantriebe ausgewertet.
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>= Grenzwert

StellgroRe | Parameter Parameter Grenzwert Ventil- Sammel-
,Datenformat LVentil im der StellgroRe ausgang rickmeldung
des spannungslosen zum Offnen »S"“-Bits
StellgroRen- Zustand* des Ventils
eingangs*®

,0° schaltend geschlossen AUS 0
(1 Bit)

geoffnet EIN 0

W1 schaltend geschlossen EIN 1

(1 Bit)
gedffnet AUS 1

»0 % stetig geschlossen AUS 0
(1 Byte)
mit PWM geoffnet PWM aktiv 0
stetig geschlossen AUS 0
(1 Byte) .
mit Grenzwert | 9eoffnet EIN 0

,1...100 %" | stetig geschlossen PWM aktiv 1
(1 Byte) .
mit PWM gedffnet AUS 1
stetig geschlossen StellgroRe AUS 0
(1 Byte) < Grenzwert -
mit Grenzwert Hysterese

geoffnet StellgroRe EIN 0
< Grenzwert -
Hysterese

geschlossen StellgroRe EIN 1
>= Grenzwert

geoffnet StellgroRe AUS 1

Bild 6: Status in der Sammelriickmeldung abhangig von StellgréRe und Konfigurati-

on der Ventilausgange

Maoglich ware die Verwendung der Sammelriickmeldung in geeigneten Visualisie-
rungs-Applikationen - beispielsweise in 6ffentlichen Gebauden wie Schulen oder
Krankenhausern - wo zentral die Ventilzustande der gesamten Aktorik angezeigt
werden und keine separate Zustandsanzeige an den Bedienstellen erfolgt. In sol-
chen Anwendungen kann die Sammelriickmeldung die Status-Einzelriickmeldun-
gen ersetzen und somit die Buslast reduzieren.

Sammelriickmeldung aktivieren

Die Sammel-Rickmeldung ist eine globale Geratefunktion und kann im Parameter-

knoten "Ventil / Pumpe" freigeschaltet werden.

u Den Parameter "Sammelriickmeldung Status Ventil-Ausgange (geoffnet /

geschlossen) ?" einstellen auf "ja".

Die Sammelrickmeldung ist freigeschaltet. In der ETS wird das Sammel-
rickmeldeobjekt sichtbar.

u Den Parameter einstellen auf "nein".

Die Sammelriickmeldung ist deaktiviert. Es ist kein Sammelriickmeldeobjekt
verfligbar.
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Art der Sammelruckmeldung

Die Sammelriickmeldung kann in Funktion eines aktiven Meldeobjekts oder passi-
ven Statusobjekts erfolgen. Bei einem aktiven Meldeobjekt wird die Riickmeldung
bei jeder Anderung eines enthaltenen Zustands automatisch auf den Bus ausge-
sendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine automatische Tele-
grammubertragung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt
automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des Objekts.

Die Sammelrickmeldung muss freigeschaltet sein.

u Den Parameter "Art der Sammelrickmeldung" einstellen auf "aktives Melde-
objekt".

Der Aktor sendet die Sammelriickmeldung automatisch bei einer Aktualisie-
rung des Objektwerts aus. Nach einem Geratereset (ETS-Programmiervor-
gang, Bus- und Netzspannungswiederkehr, nur Busspannungswiederkehr)

wird stets eine aktuelle Sammelriickmeldung ausgesendet.

u Den Parameter einstellen auf "passives Statusobjekt".

Eine Sammelriickmeldung wird nur dann als Antwort ausgesendet, wenn
das Objekt vom Bus ausgelesen wird. Nach Bus-/Netzspannungswieder-
kehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang erfolgt keine automatische
Telegrammubertragung der Sammelrtickmeldung.

Sammelrickmeldung bei Bus-/
Netzspannungswiederkehr oder ETS-
Programmiervorgang einstellen

Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- und Netzspannungswiederkehr, nach al-
leiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS Programmiervorgang bei
der Verwendung als aktives Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fal-
len kann die Rickmeldung zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit glo-
bal fir alle Rickmeldungen auf der Parameterseite "Allgemein" gemeinsam einge-
stellt wird.

Die Sammelrickmeldung muss freigeschaltet und die Art der Rickmeldung auf
"aktives Meldeobjekt" eingestellt sein.

u Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "ja" einstellen.

Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- und Netzspannungswiederkehr,
nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Program-
miervorgang zeitverzdgert ausgesendet. In einer laufenden Verzégerungs-
zeit wird keine Riickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein
Ventilzustand andert.

u Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "nein" einstellen.

Die Sammelrickmeldung wird nach Bus- / Netzspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung
einstellen

Das Objekt der Sammelriickmeldung kann seinen Wert zusétzlich zur Ubertragung
bei Aktualisierung auch zyklisch aussenden.

Die Sammelrickmeldung muss freigeschaltet und die Art der Riickmeldung auf
"aktives Meldeobjekt" eingestellt sein.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung ?" auf "ja" einstellen.
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Das zyklische Senden ist aktiviert.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung ?" auf "nein"
einstellen.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass eine Sammelrlickmeldung nur
bei Anderung eines der Ventilzustande auf den Bus ausgesendet wird.

Die Zykluszeit wird zentral fiir alle zyklischen Riickmeldetelegramme auf der Para-
meterseite "Allgemein” definiert.

Wahrend einer aktiven Verzégerungszeit wird auch bei Anderung eines Ventilzu-
stands keine Sammelriickmeldung ausgesendet.

9.6 Sommer-/ Winterumschaltung far
Ventilausgange

Der Aktor verfiigt Gber eine Sommer- / Winterumschaltung. Hierdurch kénnen, ab-
hangig von der Jahreszeit, unterschiedliche StellgroRensollwerte fiir einen Ventil-
ausgang bei Notbetrieb oder bei Zwangsstellung eingestellt werden. Der Sommer-
oder Winterbetrieb wird unmittelbar durch das 1 Bit Kommunikationsobjekt "Som-
mer / Winter Umschaltung" vorgegeben. Die Telegrammpolaritat ist in der ETS
konfigurierbar.

Der Uber das Objekt vorgegebene Zustand "Sommer" oder "Winter" wird geratein-
tern gespeichert und nach einem Geratereset wiederhergestellt. In der ETS kann
parametriert werden, ob nach einem ETS-Programmiervorgang der gespeicherte
Wert wiederhergestellt, oder alternativ ein definierter Betrieb (Sommer oder Winter)
aktiviert wird.

Es ist mdglich, die Betriebsart auch wahrend eines aktiven Notbetriebs (sofern
durch eine StellgrofReniiberwachung hervorgerufen) oder wahrend einer aktiven
Zwangsstellung (sofern Uber das Objekt aktiviert) umzuschalten. In diesem Fall
wird unmittelbar nach der Umschaltung der zur Betriebsart gehérende Wert akti-
viert. Wenn der Wert fir den Notbetrieb oder die Zwangsstellung bei Bus-/Netz-
spannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang abgerufen wur-
den, @ndern sich die StellgréRen nicht durch eine Umschaltung der Betriebsart.

Sommer- / Winterumschaltung freigeben

Die Sommer- / Winterumschaltung muss auf der Parameterseite "Allgemein" zu-
nachst freigegeben werden, damit im Betrieb des Aktors zwischen Sommer- und
Winterbetrieb umgeschaltet werden kann.

u Den Parameter "Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb ?" auf "ja" einstellen.
Den Parameter "Polaritat Objekt 'Sommer / Winter Umschaltung™ auf die er-
forderliche Telegrammpolaritat konfigurieren.

Die Sommer- / Winterumschaltung ist freigeschaltet. Es wird das Kommuni-
kationsobjekt "Sommer / Winter Umschaltung" sichtbar. Fir die Ventilaus-
gange kénnen Sommer- und Winter-StellgréRenwerte fiir den Notbetrieb
und fiir eine Zwangsstellung parametriert werden.

u Den Parameter "Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb ?" auf "nein" einstel-
len.

Die Sommer- / Winterumschaltung ist nicht verfugbar. Bei den Ventilaus-
gangen kann ausschlief3lich ein StellgréRenwert separat fir den Notbetrieb
oder eine Zwangsstellung parametriert werden.
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Verhalten der Sommer- / Winterumschaltung nach
einem ETS-Programmiervorgang definieren

Der Gber das Objekt "Sommer / Winter Umschaltung" vorgegebene Zustand "Som-
mer" oder "Winter" wird gerateintern gespeichert und nach einem Geratereset
(Bus- oder Netzspannungswiederkehr) wiederhergestellt. Der Parameter "Betriebs-
art nach ETS-Programmiervorgang" auf der Parameterseite "Allgemein" definiert
dariber hinaus, welche Betriebsart nach einer ETS-Inbetriebnahme aktiv ist.

= Den Parameter einstellen auf "Sommerbetrieb".

Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Programmiervor-
gang den Sommerbetrieb. Der gerateintern abgespeicherte Wert wird hier-
durch Gberschrieben.

u Den Parameter einstellen auf "Winterbetrieb".

Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Programmiervor-
gang den Winterbetrieb. Der gerateintern abgespeicherte Wert wird hier-
durch uberschrieben.

u Den Parameter einstellen auf "keine Anderung (gespeicherte Betriebsart)".

Bei dieser Parametrierung aktiviert der Aktor die zuletzt abgespeicherte Be-
triebsart.

Die nach Bus-/Netzwiederkehr nachgefuhrte oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang vorgegebene Betriebsart wird durch den Aktor nicht im Kommunikations-
objekt nachgefihrt.

9.7 Warmebedarf und groBte Stellgroe fur
Ventilausgange

Warmebedarfssteuerung

Der Heizungsaktor verfiigt Gber eine Warmebedarfssteuerung. Hierbei bewertet
der Aktor kontinuierlich die StellgréRen zugeordneter Ausgange und stellt als 1 Bit
Steuergrofle eine allgemeine Warmebedarfsinformation in Form einer Grenzwert-
Uberwachung mit Hysterese zur Verfiigung. Hierdurch lassen sich mit Hilfe eines
KNX-Schaltaktors Brenner- und Kesselsteuerungen, die Uber geeignete Steuerein-
gange verfiigen, energieeffizient ansteuern (z. B. bedarfsgerechtes Umschalten
zwischen Reduzier- und Komfortsollwert in einer zentralen Brennwert-Therme).
Ein Warmebedarf wird durch den Aktor Gber das gleichnamige Objekt nur dann si-
gnalisiert, sofern mindestens eine StellgréRe zugeordneter Ausgange einen in der
ETS definierten Grenzwert mit Hysterese iberschreitet. Das Zuricknehmen einer
Warmebedarfsmeldung erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder unter-
schritten wird (siehe Bild 7). Die Telegrammpolaritat der Warmebedarfsinformation
ist parametrierbar.

Auch zugeordnete Ventilausgénge, die StellgréRen per Datenformat "schaltend (1
Bit)" und "schaltend (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert" vorgegeben bekommen,
beeinflussen die Warmebedarfssteuerung. Bei "schaltend (1 Bit)" wird eine Stell-
gréRe "AUS" als "0 %" und eine StellgréfRe "EIN" als "100 %" interpretiert. Bei
"schaltend (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert" bewertet der Aktor in gleicher Wei-
se das umgeformte schaltende Ausgangssignal ("AUS" wird interpretiert als "0 %",
"EIN" wird interpretiert als "100 %").

Bei einigen Funktionen und Ereignissen werden Ventilausgange, die auf die Stell-
groRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" und "schaltend (1 Byte) mit StellgréRen-
Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger StellgréRe durch eine Pulsweitenmo-

11.08.2020 Schneider
& Electric



Warmebedarf und grofite Stellgroe fir

SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Ventilausgénge

46 | MTN6730-0002

dulation (PWM) angesteuert, sofern hierdurch Stellgréfien ungleich 0 % oder 100
% einzustellen sind (nach Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-Program-
miervorgang, bei einer Handbedienung, bei einer aktiven Zwangsstellung und bei
einem aktiven Notbetrieb). Die PWM wird solange ausgeflhrt, bis die genannten
Funktionen beendet worden sind oder nach genannten Ereignissen keine unterge-
ordneten Funktionen mehr aktiv sind und Uber den Bus ein neues StellgréRentele-
gramm empfangen wird, welches die stetige Stellgréle am Ventilausgang Uber-
steuert.

Die durch die PWM eingestellte stetige StellgréRe geht in diesem Fall auch in die
Warmebedarfssteuerung mit ein.

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet
der Aktor zunachst immer den Zustand "kein Warmebedarf" verzogerungsfrei aus.

Der Aktor aktualisiert im Anschluss den Zustand auf "Warmebedarf", sofern die Be-
dingung dazu erflillt ist und eine optional konfigurierte "Verzdégerung Warmebedarf
AKTIV" abgelaufen ist.

Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstandig ge-
schlossen bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos geoff-
net) beeinflusst die Warmebedarfssteuerung nicht.

StellgroRe &

Grenzwert + |
Hysterese

Grenzwert +

Warmebedarf 4

aktiv ?

inaktiv >
t

Bild 7: Warmebedarfsinformation mit beispielhaftem StellgréRenverlauf

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur Warmebedarfsinformation (z.
B. von einem anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Akto-
ren mit Warmebedarfsmeldung kaskadiert werden. Der lokale Heizungsaktor ver-
knipft den 1 Bit Telegrammwert des Objekts "Externer Warmebedarf" mit dem in-
ternen Zustand des eigenen Warmebedarfs logisch als ODER und gibt das Ergeb-
nis dieser Verknlpfung tber das Objekt "Warmebedarf" aus. Die Telegrammpolari-
tat des externen Objekts ist vorgegeben: "0" = Warmebedarf INAKTIV,

"1" = Warmebedarf AKTIV.

Der Aktor gibt das Telegramm eines aktiven Warmebedarfs nach Feststellung erst
dann aus, wenn die durch den Parameter "Verzégerung Warmebedarf AKTIV" defi-
nierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Es wird keine Warmebedarfsanforderung
ausgesendet, wenn der Aktor innerhalb der festgelegten Zeit keinen Warmebedarf
mehr feststellt.

Der Aktor nimmt eine Warmebedarfsinformation nach Feststellung erst dann zu-
rick, wenn die durch den Parameter "Verzogerung Warmebedarf INAKTIV" defi-
nierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Die Warmebedarfsinformation wird nicht
zuriickgenommen, wenn der Aktor innerhalb der festgelegten Zeit einen neuen
Warmebedarf feststellt.
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Funktion Warmebedarf freigeben und konfigurieren

Die Funktion Warmebedarf muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe" zu-
nachst freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors verwendet werden
kann.

u Den Parameter "Funktion 'Warmebedarf' aktivieren ?" auf "ja" einstellen.
Den Parameter "Polaritat Objekt 'Warmebedarf™" auf die erforderliche Tele-
grammpolaritat konfigurieren. Zudem den Grenzwert und Hysterese definie-
ren.

Die Warmebedarfssteuerung ist aktiviert. Die Warmebedarfsinformation
wird gemaR eingestellter Telegrammpolaritat aktiv, sofern mindestens eine
Stellgrofie der zugeordneten Ventilausgange den parametrierten Grenzwert
zuzlglich Hysterese Uberschreitet. Der Warmebedarf wird inaktiv, sofern
der Grenzwert erreicht oder wieder unterschritten wird.

Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" missen die Ventilausgange
einzeln der Warmebedarfssteuerung zugeordnet werden, so dass diese in
die Bedarfsermittlung eingehen.

u Den Parameter "Funktion 'Warmebedarf' aktivieren ?" auf "nein" einstellen.

Die Warmebedarfssteuerung ist nicht verfiigbar.

Erfassung eines externen Warmebedarfs freigeben

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur Warmebedarfsinformation (z.
B. von einem anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Akto-
ren mit Warmebedarfsmeldung kaskadiert werden.

Damit ein externer Warmebedarf erfasst werden kann, muss das Objekt freige-
schaltet werden.

u Den Parameter "Externen Warmebedarf erfassen ?" auf "ja" einstellen.

Das Objekt "Externer Warmebedarf" ist freigeschaltet. Der lokale Heizungs-
aktor verknipft den 1 Bit Telegrammwert dieses Objekts mit dem internen
Zustand des eigenen Warmebedarfs logisch als ODER und gibt das Ergeb-
nis dieser Verkniipfung Uber das Objekt "Warmebedarf" aus.

u Den Parameter "Externen Warmebedarf erfassen ?" auf "nein" einstellen.

Die Erfassung eines externen Warmebedarfs ist nicht méglich. Der Aktor er-
mittelt ausschlieBlich eigenstandig die Warmebedarfsinformation.

Zyklische Telegramme auf das Objekt "Externer Warmebedarf" mit gleicher Tele-
grammpolaritat (EIN -> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion.

Nach einem Geréatereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands des Objekts
"Externer Warmebedarf" statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird, be-
rucksichtigt der Aktor diesen Zustand bei der Auswertung des Wéarmebedarfs.

Grofte StellgroRe

Der Aktor ermdglicht durch Auswertung und Ubermittlung der groRten StellgroRe
im Heiz- oder Kiihlsystem die Beeinflussung des Energiehaushalts eines Wohn-
oder Geschaftshauses. Geeigneten Brennwerttfen mit integrierter KNX-Steuerung
kann beispielsweise zur Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur die Informati-
on der groflten aktiven 1 Byte Stellgrofie direkt per KNX-Telegramm bereitgestellt
werden. Der Heizungsaktor wertet bei freigegebener Funktion alle aktiven 1 Byte
Stellgrofien der Ventilausgange aus und sendet die jeweils grofite StellgrolRe bei
Anderung um ein in der ETS festgelegtes Intervall oder zyklisch (iber das Objekt
"Grolte StellgroRe" aus.
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Bei Ventilausgangen, die in der ETS auf die Stellgréen-Datenformate "schaltend
(1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert" konfiguriert sind, erfolgt kei-
ne Auswertung der Gber den Bus vorgegebenen StellgroRle.

Ausnahme: Auch fiir solche StellgrélRenausgange ist es moglich, dass eine stetige
Stellgrofie aktiv ist (nach Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-Program-
miervorgang, bei einer Handbedienung, bei einer aktiven Zwangsstellung und bei
einem aktiven Notbetrieb). In diesem Fall geht auch diese stetige Stellgrofie in die
Berechnung der grofiten Stellgréfle mit ein, bis die genannten Funktionen mit einer
héheren Prioritat beendet sind oder Uber den Bus ein neues StellgrolRentelegramm
empfangen wird, welches die stetige StellgrélRe am Ventilausgang Ubersteuert.

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet
der Aktor den aktuellen Wert der gré3ten StellgroRe verzdgerungsfrei aus, sofern
das automatische Senden bei Anderung konfiguriert ist. Der Aktor sendet nach ei-
nem vollstdndigen Geratereset nicht automatisch, wenn alle StellgréRen auf 0 %
eingestellt sind.

Der Aktor startet nach einem Geratereset unmittelbar die Zeit fiir das zyklische
Senden (sofern parametriert), so dass der nach dem Reset wirksame Objektwert
zyklisch Ubertragen wird.

Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollsténdig ge-
schlossen bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos geoff-
net) beeinflusst die Auswertung der grof3ten Stellgréfie nicht.

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur grof3ten Stellgrof3e (z. B. von
einem anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
StellgréBenmeldung kaskadiert werden. Der lokale Heizungsaktor vergleicht den 1
Byte Telegrammwert des Objekts "Externe grofite StellgrofRe” mit der eigenen
groflten Stellgrofie und gibt den groRten Wert Gber das Objekt "GroRte Stellgrofie"
aus.

Funktion "Grofite StellgroRe™ freigeben

Die Funktion "GroRte StellgroRe” muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe"
zun&chst freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors verwendet werden
kann.

u Den Parameter "Funktion 'Grofite StellgréRe’ aktivieren ?" auf "ja" einstel-
len.

Die Funktion "Grofite StellgroRe" ist aktiviert. Der Aktor vergleicht stets die 1
Byte Stellgrofien zugeordneter Ventilausgange und meldet die grolte Stell-
grofRe Uber das gleichnamige Kommunikationsobjekt.

u Den Parameter "Funktion 'Grof3te StellgroRe' aktivieren ?" auf "nein" einstel-
len.

Die Funktion zur Ubermittlung der gréRten StellgroRe ist nicht verfiigbar.

Sendeverhalten der Funktion "GroRte StellgrofRe”
konfigurieren

Die durch den Heizungsaktor ermittelte grofite StellgréRe wird aktiv auf den Bus
ausgesendet. Der Parameter "Senden der grofiten StellgroRe" entscheidet, wann
ein Telegramm Uber das Objekt "Grofte StellgroRe" ausgesendet wird.

u Den Parameter einstellen auf "nur bei Apderung". Den Parameter "Senden
bei Anderung um" auf das gewlinschte Anderungsintervall flir das automati-
sche Senden konfigurieren.
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Es wird nur dann ein Telegramm ausgesendet, wenn sich die grofte Stell-
grélRe um das parametrierte Anderungsintervall verandert.

u Den Parameter einstellen auf "nur zyklisch".

Der Aktor sendet das Telegramm "Grof3te StellgroRe" ausschlieBlich zy-
klisch. Die Zykluszeit wird global fir alle Rickmeldungen auf der Parame-
terseite "Allgemein" definiert.

u Den Parameter einstellen auf "bei Anderung und zyklisch". Den Parameter
"Senden bei Anderung um" auf das gewiinschte Anderungsintervall fir das
automatische Senden konfigurieren.

Der Aktor sendet das Telegramm "Grof3te Stellgroe” zyklisch und zuséatz-
lich, wenn sich die grofte Stellgrofie um das parametrierte Anderungsinter-
vall verandert.

Erfassung einer externen grofRten Stellgrofe
freigeben

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur grof3ten StellgrofRe (z. B. von
einem anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
Stellgréfienmeldung kaskadiert werden.

Damit eine externe grofite Stellgréfie erfasst werden kann, muss das Objekt freige-
schaltet werden.

u Den Parameter "Externe grofite Stellgrofie erfassen ?" auf "ja" einstellen.

Das Objekt "Externe grofite StellgroRe” ist freigeschaltet. Der lokale Hei-
zungsaktor vergleicht den 1 Byte Telegrammwert dieses Objekts mit der ei-
genen groften StellgroRe und gibt den gréRten Wert Gber das Objekt
"Grolte StellgroRe" aus.

u Den Parameter "Externe grofte StellgrofRe erfassen ?" auf "nein" einstellen.

Die Erfassung einer externen groRten StellgrofRe ist nicht moglich. Der Aktor
ermittelt autark die grofite StellgréRe seiner zugeordneten Ventilausgange.

Zyklische Telegramme auf das Objekt "Externe grofdte StellgroRe" mit gleichem Te-
legrammwert bewirken keine Reaktion.

Nach einem Geréatereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands des Objekts
"Externe grofte Stellgrofle" statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird,
bericksichtigt der Aktor diesen Wert bei der Auswertung der gréoRRten StellgroRe.

9.8 Pumpensteuerung fur Ventilausgange

Der Heizungsaktor ermdglicht es, die Umwalzpumpe des Heiz- oder Kuhlkreislau-
fes Uber ein 1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Bei Verwendung der
Pumpensteuerung wird die Pumpe durch den Aktor Gber das Objekt "Pumpe schal-
ten" nur dann eingeschaltet, sofern mindestens eine StellgréRe der zugeordneten
Ausgénge einen in der ETS definierten Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet.
Das Ausschalten der Pumpe erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder Un-
terschritten wird (siehe Bild 8). Hierdurch wird elektrische Energie eingespart, da
die Pumpe nur bei ausreichend grof3en und folglich wirksamen StellgréRen aktiviert
wird.

Ein zyklischer Festsitzschutz verhindert optional das Festsitzen der Pumpe, sofern
diese fir langere Zeit durch die Stellgrolienauswertung nicht eingeschaltet wurde.
Die Telegrammpolaritat der Pumpensteuerung ist parametrierbar.
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Auch zugeordnete Ventilausgange, die Stellgréen per Datenformat "schaltend (1
Bit)" und "schaltend (1 Byte) mit StellgrolRen-Grenzwert" vorgegeben bekommen,
beeinflussen die Pumpensteuerung. Bei "schaltend (1 Bit)" wird eine Stellgrélie
"AUS" als "0 %" und eine StellgréfRe "EIN" als "100 %" interpretiert. Bei "schaltend
(1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" bewertet der Aktor in gleicher Weise das um-
geformte schaltende Ausgangssignal ("AUS" wird interpretiert als "0 %", "EIN" wird
interpretiert als "100 %").

Bei einigen Funktionen und Ereignissen werden Ventilausgange, die auf die Stell-
groRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" und "schaltend (1 Byte) mit Stellgréf3en-
Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger StellgréRe durch eine Pulsweitenmo-
dulation (PWM) angesteuert, sofern hierdurch Stellgréen ungleich 0 % oder 100
% einzustellen sind (nach Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-Program-
miervorgang, bei einer Handbedienung, bei einer aktiven Zwangsstellung und bei
einem aktiven Notbetrieb). Die PWM wird solange ausgefiihrt, bis die genannten
Funktionen beendet worden sind oder nach genannten Ereignissen keine unterge-
ordneten Funktionen mehr aktiv sind und iber den Bus ein neues StellgréRentele-
gramm empfangen wird, welches die stetige Stellgrolie am Ventilausgang tber-
steuert.

Die durch die PWM eingestellte stetige StellgréRe geht in diesem Fall auch in die
Pumpensteuerung mit ein.

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet
der Aktor zun&chst immer den Zustand "Pumpe AUS" verzdgerungsfrei aus. Der
Aktor aktualisiert im Anschluss den Zustand auf "Pumpe EIN", sofern die Bedin-
gung dazu erfullt ist und eine optional konfigurierte "Verzégerung Pumpe AKTIV"
abgelaufen ist.

Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollsténdig ge-
schlossen bei stromlos geschlossen oder vollstéandig gedffnet bei stromlos gedff-
net) beeinflusst die Pumpensteuerung nicht.

StellgroRe 4
Grenzwert + | ) o ) A /
Hysterese
Grenzwert
L
t
Pumpe A
EIN <
AUS >
t

Bild 8: Pumpensteuerung mit beispielhaftem StellgroRenverlauf

Optional kann der Aktor ein externes Pumpensteuerungssignal (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kénnen mehrere Aktoren mit Pum-
pensteuerung kaskadiert werden. Der lokale Heizungsaktor verknupft den 1 Bit Te-
legrammwert des Objekts "Externe Pumpensteuerung" mit dem internen Zustand
der Pumpe logisch als ODER und gibt das Ergebnis dieser Verknlipfung tber das
Objekt "Pumpe schalten" aus. Die Telegrammpolaritat des externen Objekts ist
vorgegeben: "0" = Pumpe AUS, "1" = Pumpe EIN.
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Der Aktor gibt das EIN-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus,
wenn die definierte Verzégerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe wird nicht einge-
schaltet, wenn der Aktor innerhalb der festgelegten Zeit feststellt, dass die Pumpe
aufgrund eines wieder unterschrittenen Grenzwerts plus Hysterese weiterhin aus-
geschaltet bleiben muss.

Der Aktor gibt das AUS-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus,
wenn die definierte Verzégerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe wird nicht ausge-
schaltet, wenn der Aktor innerhalb der festgelegten Zeit feststellt, dass die Pumpe
aufgrund eines erneut Uberschrittenen Grenzwerts noch eingeschaltet bleiben
muss.

Die Verzoégerungszeiten der Pumpensteuerung kdnnen als Beispiel verwendet
werden, um die Laufzeit der Pumpe auf die Reaktionszeit der angesteuerten Stel-
lantriebe abzustimmen. So sollte eine Pumpe erst dann einschalten, wenn die Stel-
lantriebe nach der elektrischen Ansteuerung durch den Aktor tats&chlich 6ffnen
(Verzoégerung Pumpe AKTIV abzustimmen auf die Totzeit der Stellantriebe). Glei-
ches gilt fir das SchlielRen der Ventilantriebe.

Bei freigegebener Pumpensteuerung kann ein zyklischer Festsitzschutz optional
das Festsitzen der Pumpe verhindern, sofern diese fiir ldngere Zeit durch die Stell-
gréRenauswertung nicht eingeschaltet wurde (z. B. bei Heizungsanlagen in Som-
mermonaten). Der Parameter "Zeit fir zyklisches Einschalten der Pumpe" definiert
bei freigegebenem Festsitzschutz das Wochenintervall der Schutzfunktion. Sofern
die Pumpe innerhalb der eingestellten Zeit nicht mindestens einmal durch die Pum-
pensteuerung eingeschaltet wird, fihrt der Aktor - ggf. wiederkehrend - den Fest-
sitzschutz aus. Bei jeder Ansteuerung der Pumpe durch die Pumpensteuerung
wird die Zykluszeit zuriickgesetzt und neu gestartet. Die Zykluszeit wird erstmalig
nach einem Geratereset gestartet.

Bei freigegebenem Festsitzschutz definiert der Parameter "Einschaltzeit der Pum-
pe" die Dauer des Pumpenlaufes fiir die zyklische Schutzfunktion. Der Aktor schal-
tet die Pumpe fir die eingestellte Zeit unterbrechungsfrei ein, sofern ein Festsitz-
schutz ausgeflihrt werden muss.

Funktion Pumpensteuerung freigeben und
konfigurieren

Die Pumpensteuerung muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe" zunachst
freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors verwendet werden kann.

u Den Parameter "Funktion 'Pumpensteuerung' aktivieren ?" auf "ja" einstel-
len. Den Parameter "Polaritdt Objekt 'Pumpensteuerung™ auf die erforderli-
che Telegrammpolaritat konfigurieren. Zudem den Grenzwert und Hystere-
se definieren.

Die Pumpensteuerung ist aktiviert. Die Pumpe wird gemalR eingestellter Te-
legrammpolaritat eingeschaltet, sofern mindestens eine Stellgrée der zu-
geordneten Ventilausgange den parametrierten Grenzwert zuziglich Hyste-
rese Uberschreitet. Die Pumpe wird ausgeschaltet, sofern der Grenzwert er-
reicht oder wieder unterschritten wird.

Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" mussen die Ventilausgange
einzeln der Pumpensteuerung zugeordnet werden, so dass diese in die
StellgréRenauswertung eingehen.

u Den Parameter "Funktion 'Pumpensteuerung' aktivieren ?" auf "nein" ein-
stellen.

Die Pumpensteuerung ist nicht verfligbar.
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Erfassung einer externen Pumpensteuerung
freigeben

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur Pumpensteuerung (z. B. von
einem anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
Pumpensteuerung kaskadiert werden.

Damit ein externes Pumpen-Steuersignal erfasst werden kann, muss das Objekt
freigeschaltet werden.

u Den Parameter "Externe Pumpensteuerung erfassen ?" auf "ja" einstellen.

Das Objekt "Externe Pumpensteuerung" ist freigeschaltet. Der lokale Hei-
zungsaktor verkniipft den 1 Bit Telegrammwert dieses Objekts mit dem in-
ternen Zustand der eigenen Pumpensteuerung logisch als ODER und gibt
das Ergebnis dieser Verknlipfung tber das Objekt "Pumpe schalten" aus.

u Den Parameter "Externe Pumpensteuerung erfassen ?" auf "nein" einstel-
len.

Die Erfassung eines externen Pumpen-Steuersignals ist nicht méglich. Der
Aktor steuert ausschlief3lich eigenstandig die Pumpe.

Zyklische Telegramme auf das Objekt "Externe Pumpensteuerung" mit gleicher Te-
legrammpolaritat (EIN -> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion.

Nach einem Geréatereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands des Objekts
"Externe Pumpensteuerung" statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird,
berlcksichtigt der Aktor diesen Zustand bei der Steuerung der Pumpe.

Festsitzschutz der Pumpensteuerung konfigurieren

Bei freigegebener Pumpensteuerung kann ein zyklischer Festsitzschutz optional
das Festsitzen der Pumpe verhindern, sofern diese fiir ldngere Zeit durch die Stell-
gréRenauswertung nicht eingeschaltet wurde. Der Festsitzschutz muss auf der Pa-
rameterseite "Ventile / Pumpe" zunachst freigegeben werden, damit er im Betrieb
des Aktors ausgefiihrt wird.

u Den Parameter "Festsitzschutz aktivieren ?" auf "ja" einstellen. Zudem beim
Parameter "Zeit fur zyklisches Einschalten der Pumpe" das Intervall der
Schutzfunktion definieren. Den Parameter "Einschaltzeit der Pumpe" auf die
gewinschte Dauer des Pumpenlaufes parametrieren.

Der Festsitzschutz ist aktiviert. Sofern die Pumpe innerhalb der eingestell-
ten Zykluszeit durch die Pumpensteuerung nicht mindestens einmal einge-
schaltet wird, flhrt der Aktor - ggf. wiederkehrend - den Festsitzschutz aus.
Der Aktor schaltet die Pumpe dann fir die vorgegebene Einschaltzeit unter-
brechungsfrei ein.

u Den Parameter "Festsitzschutz aktivieren ?" auf "nein" einstellen.

Der Festsitzschutz ist deaktiviert.

Ein gestarteter Festsitzschutz wird stets vollstandig zu Ende ausgefihrt. Er kann
nicht vorzeitig durch das Empfangen neuer Stellgréfien und einem daraus resultie-
renden Neustart der Zykluszeit abgebrochen werden.

9.9 Ausfall der Ventil-Betriebsspannung

Der Aktor benétigt zur Ansteuerung der Ventilantriebe eine separate Betriebsspan-
nungsversorgung (AC 24 V oder AC 230 V). Ventilausgange kénnen nur dann
elektrisch angesteuert werden, wenn die Ventil-Betriebsspannungsversorgung ein-
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geschaltet ist. Fehlt die Ventilspannungsversorgung, bewegen sich die Antriebe in
ihre Ruhelage (stromlos gedffnet / geschlossen). Damit ein Ausfall der Ventilspan-
nungsversorgung am Aktor nicht unerkannt bleibt, kann optional eine 1 Bit Sto-
rungsmeldung Uber das Objekt "Ausfall Betriebsspannung" auf den Bus ausgesen-
det werden. Die Telegrammpolaritat dieser Stérungsmeldung ist parametrierbar.
Erkennt der Aktor eine fehlende Ventilspannung, wird unmittelbar das Ausfalltele-
gramm ("Spannung ausgefallen") Gibertragen. Erst, nachdem die Ventilspannung
wieder zugeschaltet wurde, nimmt der Aktor die Stérungsmeldung zurick ("Span-
nung vorhanden").

Ein durch den Ausfall der Ventil-Betriebsspannung vollstandig gedffnetes Ventil
(stromlos gedffnet) geht nicht in die Ermittlung eines Warmebedarfs oder der
"gréRten StellgroRe” mit ein und hat keinen Einfluss auf die Pumpensteuerung.

Meldung "Ausfall Ventil-Betriebsspannung" freigeben

Die Ausfallmeldung zur Ventil-Betriebsspannung muss auf der Parameterseite
"Ventile / Pumpe" zunachst freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors
ausgewertet werden kann.

u Den Parameter "Ausfall der Betriebsspannung der Ventile melden ?" auf "ja"
einstellen. Den Parameter "Polaritat Objekt 'Ausfall Betriebsspannung™ auf
die erforderliche Telegrammpolaritat konfigurieren.

Die Ausfallmeldung ist freigeschaltet. Der Aktor sendet aktiv ein Telegramm
"Spannung ausgefallen" aus, wenn er eine ausgefallene oder abgeschaltete
Ventilspannungsversorgung erkennt und dabei die Busspannungsversor-
gung noch eingeschaltet ist. Der Aktor sendet ein Telegramm "Spannung
vorhanden" aus, sobald die Ventilspannungsversorgung wieder zur Verfi-
gung steht und dabei auch die Busspannung eingeschaltet ist.

u Den Parameter "Ausfall der Betriebsspannung der Ventile melden ?" auf
"nein" einstellen.

Die Ausfallmeldung ist nicht verfugbar.

Verhalten der Ausfallmeldung bei
Busspannungswiederkehr einstellen

Das Objekt zur Ubertragung eines Ausfalls der Ventil-Betriebsspannung kann nach
Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang aktiv den
Zustand der Rickmeldung aussenden. Optional kann in der ETS konfiguriert wer-
den, ob eine aktive Telegrammubertragung nach einem Geratereset erfolgen soll,
oder nicht.

Nach einem Geratereset kann die Ausfallmeldung der Ventil-Betriebsspannungs-
versorgung optional zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit global fir
alle Rickmeldungen auf der Parameterseite "Allgemein" eingestellt wird.

u Den Parameter "Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?"
auf "ja" einstellen.

Die Rickmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- und Netz-
spannungswiederkehr, nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang aktiv ausgesendet.

u Nur bei "Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?" = "ja":
Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "ja" einstellen.
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Die Ruckmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- und Netz-
spannungswiederkehr, nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang zeitverzdgert ausgesendet. In einer lau-
fenden Verzdgerungszeit wird keine Riickmeldung ausgesendet, auch dann
nicht, wenn sich der Zustand andert.

u Nur bei "Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?" = "ja":
Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "nein" einstellen.

Die Rickmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- / Netzspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort ausge-
sendet.

u Den Parameter "Ruckmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?"
auf "nein" einstellen.

Die Rickmeldung wird nach einem Geratereset nicht automatisch ausge-
sendet.

Zyklisches Senden der Ausfallmeldung einstellen

Das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" kann zyklisch ausgesendet wer-
den, sofern der Aktor eine ausgefallene Ventil-Betriebsspannung feststellt. Wenn
die Ventil-Betriebsspannung vorhanden ist, wird generell nicht zyklisch gesendet.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Riickmeldung bei nicht vorhande-
ner Spannung ?" auf "ja" einstellen.

Der Aktor wiederholt das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" zy-
klisch, sofern eine ausgefallene Ventil-Betriebsspannung erkannt wurde.
Die Zykluszeit wird allgemein fir alle Riickmeldungen auf der Parametersei-
te "Allgemein" definiert.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung bei nicht vorhande-
ner Spannung ?" auf "nein" einstellen.

Das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" wird generell nicht zy-
klisch wiederholt.

Wahrend einer Verzdgerung nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang wird nicht zyklisch gesendet.

9.10 Interne Gruppenkommunikation

Der Aktor enthalt 6 Raumtemperaturregler (RTR), die in die Software des Gerats
integriert sind und prozessual unabhangig arbeiten. Die Stellgréfienausgéange die-
ser Regler kénnen mit den elektronischen Ventilausgangen des Aktors intern ver-
knUpft werden, so dass bedarfsweise Temperaturregelung und Ventilansteuerung
nur durch ein Busgerat erfolgen kann. Diese Funktion wird realisiert durch eine
spezielle interne Gruppenkommunikation.

Die interne Gruppenkommunikation verbindet Geratefunktionen miteinander, ohne
Verwendung von externen Gruppenadressen, die mit Kommunikationsobjekten
verkniipft sind. So ist es moglich, beliebige StellgroRenausgange der internen Reg-
ler mit den Ventilausgangen des Aktors Uber Parameter im Applikationsprogramm
zu verknupfen. Voraussetzung ist, dass die Datenformate (1 Bit / 1 Byte) der zu
verkniipfenden Stellgréfienausgange und -eingange identisch sind. Die eigentliche
VerknUpfung erfolgt Uber interne Gruppenadressen, die einer jeden maglichen
Stellgrofie zugewiesen ist.
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Sofern die interne Gruppenkommunikation verwendet werden soll, muss diese
zentral auf der Parameterseite "Allgemein" freigegeben werden. Wurde die Freiga-
be erteilt, kbnnen die StellgrélReneingénge der bis zu 6 Ventilausgange durch Pa-
rameter auf je eine interne StellgréRe zugeordnet werden. Hierbei ist zuerst auszu-
wahlen, auf welchen Regler (1...6) ein Ventilausgang zugeordnet sein soll. Die Zu-
ordnung erfolgt durch die Parameter "Ausgang reagiert auf Stellgré3e von" auf der
Parameterseite "Ausgang x -> Ax - Allgemein -> Ax - StellgroRe/Status/Betriebs-
art". Bei der Einstellung "keine interne StellgréRe" ist die interne Gruppenkommuni-
kation des gewahlten Ventilausgangs deaktiviert.

Im zweiten Schritt muss die gewlnschte StellgréRe des ausgewahlten Reglers
durch den Parameter "Stellgrof3e fur Ventilausgang" selektiert werden. Auf diese
Weise ist es mdéglich, je nach Anwendung beliebige Ventilausgange auf verfligbare
interne StellgréRen zuzuordnen (siehe Bild 9).

/[ Ventilausgang 1 | | Interne Verkniipfung ||, Externe Objekte |
| I ol [
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| I |1 201 |
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Bild 9: Projektierungsbeispiel zur internen Gruppenkommunikation

Jeder Ventilausgang kann jeweils nur auf eine StellgréRe zugeordnet werden. Stell-
gréfRen von Reglern kdnnen nur dann einem Ventilausgang zugeordnet werden,
wenn die Datenformate vom StellgréRenausgang (Regler) und Stellgréfieneingang
(Ventilausgang) Ubereinstimmen. Das Applikationsprogramm in der ETS stellt nur
Stellgréfien zur Auswahl, die Uber das passende Datenformat verfligen.

Die interne Gruppenkommunikation verkntipft tiber interne Gruppenadressen die
verfigbaren Kommunikationsobjekte von Ventilausgangen und Reglern. Hierdurch
wird das externe VerknUpfen Uber Gruppenadressen Uberfllissig. Die internen
Gruppenadressen sind nicht direkt sichtbar. Die Verwaltung erfolgt automatisch
durch das Applikationsprogramm.

Die Kommunikationsobjekte sind wie gewohnt immer in der Objektansicht im ETS-
Projekt sichtbar.

Es ist moglich, die Kommunikationsobjekte im ETS-Projekt zusatzlich zur internen
Gruppenkommunikation mit externen Gruppenadressen zu belegen. Dies ist bei-
spielsweise dann sinnvoll, wenn die Stellgrélenausgange der Regler auch auf den
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KNX ausgesendet werden sollen, um andere KNX-Aktoren mit in die Regelung ein-
zubinden. Eine Verwendung von interner und externer Gruppenkommunikation ist
also fir sendende Objekte mdglich.

Achtung:

Fir Objekte, die Werte oder Zustande vom Bus empfangen, muss es bei Verwen-
dung der internen Gruppenkommunikation vermieden werden, dass auch eine ex-
terne Kommunikation stattfindet. So ist es nicht zulassig, die 1-Bit- oder 1-Byte-
Stellgréfleneingange der Ventilausgdnge mit externen Gruppenadressen zu ver-
knipfen, wenn interne Stellgréen zugewiesen sind!

9.11 Kanaliuibergreifende Parameter

Einstellung der Parameter der Ausgange|alle Ausgange gleich
jeder Ausgang individuell

Zur Vereinfachung der Konfiguration kdnnen in der ETS alle Ventilausgénge auf
gleiche Parameter zugeordnet und somit identisch parametriert werden. Dieser
Parameter gibt vor, ob jeder Ventilausgang des Gerates individuell parametriert
werden kann, oder ob alle Ausgange durch die gleichen Parameter konfiguriert
werden sollen.

alle Ausgange gleich: Bei der Einstellung "alle Ausgange gleich" wird die Parame-
teranzahl in der ETS reduziert. Die sichtbaren Parameter werden dann automa-
tisch auf alle Ventilausgange angewendet. Lediglich die Kommunikationsobjekte
sind dann getrennt fiir die Ausgange projektierbar. Diese Einstellung ist beispiels-
weise dann zu wahlen, wenn sich alle Stellantriebe identisch verhalten und ledig-
lich durch verschiedene Gruppenadressen angesteuert werden sollen (z. B. in BU-
rokomplexen oder bei Hotelzimmern).

jeder Ausgang individuell: Bei der Parametereinstellung "jeder Ausgang individu-
ell" besitzt jeder Ventilausgang eigene Parameterseiten in der ETS.

Anzahl der verwendeten Raumtempera- |keine Regler verwenden
turregler 1 Regler
2 Regler
3 Regler
4 Regler
5 Regler
6 Regler

Der Aktor enthalt bis zu 6 Raumtemperaturregler (RTR), die in die Software des
Geréts integriert sind und prozessual unabhangig arbeiten. Hierdurch kann die
Temperatur in bis zu 6 RGumen oder Raumbereichen durch unabhangige Rege-
lungsprozesse auf vorgegebene Sollwerte eingestellt werden. An dieser Stelle
wird konfiguriert, wie viele interne Regler verwendet werden sollen.

Interne Gruppenkommunikation verwen- [nein
den? ja

Die StellgréRenausgange der internen Regler kénnen mit den elektronischen Ven-
tilausgéngen des Aktors intern verknlpft werden, so dass bedarfsweise Tempera-
turregelung und Ventilansteuerung nur durch ein Busgerat erfolgen kann. Diese
Funktion wird realisiert durch eine spezielle interne Gruppenkommunikation.

Die interne Gruppenkommunikation verbindet Geratefunktionen miteinander, ohne
Verwendung von externen Gruppenadressen, die mit Kommunikationsobjekten
verknUpft sind. So ist es mdglich, beliebige StellgréRenausgange der internen
Regler mit den Ventilausgangen des Aktors Uber Parameter im Applikationspro-
gramm zu verknupfen.

Sofern die interne Gruppenkommunikation verwendet werden soll, muss an dieser

Stelle zentral die Freigabe erfolgen.

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler

Kanallbergreifende Parameter

57 | MTN6730-0002

Verzdgerung nach Busspannungswie-
derkehr Minuten (0...59)

0...59
0...17...59

0...59: Zur Reduzierung des Telegrammverkehrs auf der Busleitung nach dem
Einschalten der Busspannung (Busreset), nach dem Anschluss des Gerats an die
Buslinie oder nach einem ETS-Programmiervorgang ist es maglich, ausgewahlte
aktive Rickmeldungen des Aktors zu verzogern. Dieser Parameter legt fir diesen
Fall kanalibergreifend eine Verzogerungszeit fest. Erst nach Ablauf der an dieser
Stelle parametrierten Zeit werden Status- oder Rickmeldetelegramme zur Initiali-
sierung auf den Bus ausgesendet, sofern die Status- und Riickmeldefunktionen
zeitverzdgert ausgesendet werden sollen.

Einstellung der Minuten der Verzégerungszeit.

0...17...59: Einstellung der Sekunden der Verzdgerungszeit.

Zeit fur zykl. Senden der Riickmeldung |0...23
Stunden (0...23)

Die Ruckmeldungen des Aktors kdnnen - in Abhangigkeit der Parametrierung - ih-
ren Zustand auch zyklisch auf den Bus aussenden. Der Parameter "Zeit fiir zykl.
Senden der Rickmeldung" legt allgemein fir alle Ventilausgange die Zykluszeit
fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Minuten (0...59) l0...2...59

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Sekunden (10...59) 10...59

Einstellung der Sekunden der Zykluszeit.

Zeit fiir zykl. Senden Betriebsstunden  (0...23
Stunden (0...23)

Die Betriebsstundenzahler kdnnen - in Abhangigkeit der Parametrierung - ihren
Zahlerwert auch zyklisch auf den Bus aussenden. Der Parameter "Zeit fur zykl.
Senden Betriebsstunden" legt allgemein fur alle Ventilausgénge die Zykluszeit

fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Minuten (0...59) l0...59

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Sekunden (10...59) 10...59

Einstellung der Sekunden der Zykluszeit.

Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb nein

ja

Der Aktor verfugt Gber eine Sommer- / Winterumschaltung. Hierdurch kénnen, ab-
hangig von der Jahreszeit, unterschiedliche StellgréRensollwerte fir einen Ventil-
ausgang bei Notbetrieb oder bei Zwangsstellung eingestellt werden.

nein: Die Sommer- / Winterumschaltung ist nicht verfigbar. Bei den Ventilausgan-
gen kann ausschlieBlich ein StellgréRenwert separat fur den Notbetrieb oder eine
Zwangsstellung parametriert werden.

ja: Die Sommer- / Winterumschaltung ist freigeschaltet. Es wird das Kommunikati-
onsobjekt "Sommer / Winter Umschaltung" sichtbar. Fur die Ventilausgange kon-
nen Sommer- und Winter-StellgréRenwerte fiir den Notbetrieb und fiir eine
Zwangsstellung parametriert werden.
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Polaritéat Objekt "Sommer / Winter Um- |1 = Sommer / 0 = Winter
schaltung" 1 = Winter / 0 = Sommer

Dieser Parameter legt die Telegrammpolaritét des Objekts "Sommer / Winter Um-
schaltung" fest. er ist nur bei freigegebener Sommer- / Winterumschaltung sicht-
bar.

Betriebsart nach ETS-Programmiervor- |[Sommerbetrieb

gang Winterbetrieb
keine Anderung (gespeicherte Betriebs-
art)

Der Gber das Objekt "Sommer / Winter Umschaltung" vorgegebene Zustand
"Sommer" oder "Winter" wird gerateintern gespeichert und nach einem Geratere-
set (Bus- oder Netzspannungswiederkehr) wiederhergestellt. Der Parameter "Be-
triebsart nach ETS-Programmiervorgang" definiert, welche Betriebsart nach einer
ETS-Inbetriebnahme aktiv ist.

Sommerbetrieb: Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang den Sommerbetrieb. Der gerateintern abgespeicherte Wert wird
hierdurch Uberschrieben.

Winterbetrieb: Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Program-
miervorgang den Winterbetrieb. Der gerateintern abgespeicherte Wert wird hier-
durch Uberschrieben.

keine Anderung (gespeicherte Betriebsart): Bei dieser Parametrierung aktiviert der
Aktor die zuletzt abgespeicherte Betriebsart.

Servicebetrieb verwenden ? nein

ja

Der Servicebetrieb ermdglich das busgesteuerte Verriegeln aller oder mancher
Ventilausgange im Falle einer Wartung oder Installation. Stellantriebe kénnen bei
aktivem Servicebetrieb in eine definierte Position (vollstdndig gedffnet oder ge-
schlossen) gebracht und gegen eine Ansteuerung durch StellgréRentelegramme
verriegelt werden. Der Servicebetrieb muss an dieser Stelle freigegeben werden,
damit er im Betrieb des Aktors tber den KNX aktiviert und deaktiviert werden
kann.

nein: Der Servicebetrieb ist nicht verfigbar. Es lassen sich keine Ventilausgange
dem Servicebetrieb in der ETS zuordnen.

ja: Der Servicebetrieb ist freigeschaltet. Es wird das Kommunikationsobjekt "Ser-
vicebetrieb - Eingang Deaktivieren / Aktivieren" sichtbar. Es kénnen Ventilausgan
ge auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" zugeordnet werden.

Verhalten am Ende des Servicebetriebs |keine Anderung

alle Ausgange vollstandig schliel3en
alle Ausgange vollstandig 6ffnen
Zustande nachfiihren

Der Parameter "Verhalten am Ende des Servicebetriebs" legt fest, in welchen Zu-
stand die betroffenen Ventilausgange beim Deaktivieren des Servicebetriebs ge-
hen. Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Servicebetrieb verwendet wird.
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Sammelriickmeldung Status Ventil-Aus- |nein
gange (gedffnet / geschlossen) ?

ja

Nach Zentralbefehlen oder nach Bus-/Netzspannungswiederkehr ist die Tele-
grammauslastung einer KNX-Linie in der Regel hoch, da viele Busgerate den Zu-
stand ihrer Kommunikationsobjekte als Rickmeldung aussenden. Insbesondere
bei Verwendung von Visualisierungen tritt dieser Effekt auf. Um die Telegramm-
auslastung bei der Initialisierung gering zu halten, kann die Sammelriickmeldung
verwendet werden.

nein: Die Sammelriickmeldung ist deaktiviert. Es ist kein Sammelrtiickmeldeobjekt
verflgbar.

ja: Die Sammelrickmeldung ist freigeschaltet. In der ETS wird das Sammelriick-
meldeobjekt sichtbar.

Art der Sammelriickmeldung aktives Meldeobjekt
passives Statusobjekt

Die Sammelriickmeldung kann in Funktion eines aktiven Meldeobjekts oder passi-
ven Statusobjekts erfolgen. Bei einem aktiven Meldeobjekt wird die Riickmeldung
bei jeder Anderung eines enthaltenen Zustands automatisch auf den Bus ausge-
sendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine automatische Tele-
grammiubertragung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt
automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des Objekts.
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Sammelriickmeldung sichtbar.

aktives Meldeobjekt: Der Aktor sendet die Sammelriickmeldung automatisch bei
einer Aktualisierung des Objektwerts aus. Nach einem Geratereset (ETS-Pro-
grammiervorgang, Bus- und Netzspannungswiederkehr, nur Busspannungswie-
derkehr) wird stets eine aktuelle Sammelriickmeldung ausgesendet.

passives Statusobjekt: Eine Sammelriickmeldung wird nur dann als Antwort aus-
gesendet, wenn das Objekt vom Bus ausgelesen wird. Nach Bus-/Netzspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang erfolgt keine auto-
matische Telegrammubertragung der Sammelriickmeldung.

Zeitverzogerung fur Riickmeldung nach [nein
Busspannungswiederkehr ?

ja

Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- und Netzspannungswiederkehr, nach al-
leiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS Programmiervorgang bei
der Verwendung als aktives Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fal-
len kann die Rickmeldung zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit glo-
bal fir alle Riickmeldungen auf der Parameterseite "Allgemein" gemeinsam einge-
stellt wird.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Sammelrtickmeldung sichtbar.

nein: Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- / Netzspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

ja: Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- und Netzspannungswiederkehr, nach
alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
zeitverzogert ausgesendet. In einer laufenden Verzogerungszeit wird keine Riick-
meldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein Ventilzustand andert.
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Zyklisches Senden der Riickmeldung ? |nein

ja

Das Objekt der Sammelriickmeldung kann seinen Wert zusétzlich zur Ubertra-
gung bei Aktualisierung auch zyklisch aussenden.
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Sammelrtickmeldung sichtbar.

nein: Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass eine Sammelrlickmeldung nur
bei Anderung eines der Ventilzustdnde auf den Bus ausgesendet wird.

ja: Das zyklische Senden ist aktiviert.

Ausfall der Betriebsspannung der Venti- [nein
le melden ? ja

Der Aktor tberwacht die Spannungsversorgung der Ventilantriebe. Bei Ausfall
kann ein 1 Bit Meldetelegramm ausgesendet werden. Dieser Parameter gibt die
Ruckmeldefunktion frei.

Polaritét Objekt "Ausfall Betriebsspan- |0 = Spannung vorhanden /
nung" 1 = Spannung ausgefallen

0 = Spannung ausgefallen /
1 = Spannung vorhanden

Dieser Parameter stellt die Telegrammpolaritét des Meldetelegramms zur Ubertra-
gung eines Ausfalls der Ventil-Betriebsspannung ein. Er ist nur sichtbar bei "Aus-
fall der Betriebsspannung der Ventile melden ?" = "ja".

Rickmeldung nach Busspannungswie- [nein
derkehr senden ? ja

Das Objekt zur Ubertragung eines Ausfalls der Ventil-Betriebsspannung kann
nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang aktiv
den Zustand der Rickmeldung aussenden. Dieser Parameter gibt vor, ob eine ak-
tive Telegrammibertragung nach einem Geratereset erfolgen soll, oder nicht.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Ausfall der Betriebsspannung der Ventile
melden ?" ="ja".

Zeitverzogerung fur Riickmeldung nach [nein
Busspannungswiederkehr ?

ja

Die Rickmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- und Netzspan-
nungswiederkehr, nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS
Programmiervorgang auf den Bus ausgesendet. In diesen Fallen kann die Rick-
meldung zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzdgerungszeit global fur alle Rick-
meldungen auf der Parameterseite "Allgemein" gemeinsam eingestellt wird.
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Meldefunktion und freigegebenem
Senden nach Busspannungswiederkehr sichtbar.

nein: Die Ruckmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- / Netzspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

ja: Die Ruckmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- und Netzspan-
nungswiederkehr, nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang zeitverzégert ausgesendet. In einer laufenden Verzo-
gerungszeit wird keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich
der Zustand andert.
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Zyklisches Senden der Riickmeldung nein
bei nicht vorhandener Spannung ? ja

Das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" kann zyklisch ausgesendet wer-
den, sofern der Aktor eine ausgefallene Ventil-Betriebsspannung feststellt. Dieser
Parameter gibt vor, ob eine zyklische Telegrammibertragung erfolgen soll, oder
nicht. Wenn die Ventil-Betriebsspannung vorhanden ist, wird generell nicht zy-
klisch gesendet.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Ausfall der Betriebsspannung der Ventile
melden ?" = "ja".

Globales Rucksetzen aller Meldungen  |nein
"Kurzschluss / Uberlast" ? ja

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast oder einen Kurzschluss an den Ventilaus-
gangen zu erkennen und diese folglich gegen Zerstérung zu schitzen. Kurzge-
schlossene oder dauerhaft Uberlastete Ausgange werden nach einer Identifizie-
rungszeit deaktiviert. In diesem Fall kann eine Kurzschluss-/Uberlastmeldung tiber
ein KNX-Kommunikationsobjekt ausgesendet werden.

Dieser Parameter definiert, ob ein globales und folglich zeitgleiches Riicksetzen
der Kurzschluss- / Uberlastmeldungen aller Ventilausgénge méglich ist. Bei der
Einstellung "ja" ist das 1 Bit Kommunikationsobjekt "Reset Kurzschluss / Uberlast"
verflgbar.

Einzelne Kurzschluss- / Uberlastmeldungen kénnen (iber das Objekt nur zuriick-
gesetzt werden, wenn der Prifzyklus (Wartezeit und Testzykluszeit) der betroffe-
nen Ventilausgénge abgeschlossen ist.

Funktion "Warmebedarf" aktivieren ? nein
ja

Der Heizungsaktor kann selbst die Stellgrélien seiner Ausgénge bewerten und ei-
ne allgemeine Warmebedarfsinformation in Form einer Grenzwertiberwachung
mit Hysterese zur Verfligung stellen (1 Bit schaltend). Hierdurch lassen sich mit
Hilfe eines KNX-Schaltaktors Brenner- und Kesselsteuerungen, die liber geeigne-
te Steuereingange verfligen, energieeffizient ansteuern (z. B. bedarfsgerechtes
Umschalten zwischen Reduzier- und Komfortsollwert in einer zentralen Brennwert-
Therme).

An dieser Stelle kann die Warmebedarfssteuerung des Aktors zentral freigegeben
werden (Einstellung "ja"). Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" missen
die Ventilausgénge einzeln der Warmebedarfssteuerung zugeordnet werden, so
dass diese in die Bedarfsermittlung eingehen.

Polaritat Objekt "Warmebedarf" 0 = kein Warmebedarf /
1 = Warmebedarf

0 = Warmebedarf /
1 = kein Warmebedarf

Dieser Parameter definiert die Telegrammpolaritat des Objekts "Warmebedarf". Er
ist nur bei freigeschalteter Warmebedarfsfunktion sichtbar.

Externen Warmebedarf erfassen ? nein
ja

Der Aktor ist in der Lage, einen externen Warmebedarf (z. B. von einem anderen
Heizungsaktor) auszuwerten. Der lokale Heizungsaktor verknipft das externe Te-
legramm mit dem internen Zustand des eigenen Warmebedarfs logisch als ODER
und gibt das Ergebnis dieser Verknipfung Uber das Objekt "Warmebedarf" aus.
Dieser Parameter gibt bei der Einstellung "ja" das Objekt "Externer Warmebedarf"
frei. Er ist nur bei freigeschalteter Warmebedarfsfunktion sichtbar.
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Grenzwert minimale StellgroRe fir War- |0...100
mebedarf (0...100 %)

Ein Warmebedarf wird durch den Aktor nur dann signalisiert, sofern mindestens
eine StellgroRRe zugeordneter Ausgange den an dieser Stelle definierten Grenz-
wert zuzliglich Hysterese (siehe nachster Parameter) iberschreitet. Das Zurlick-
nehmen einer Warmebedarfsmeldung erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder
wieder unterschritten wird.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Warmebedarfsfunktion sichtbar.

Hysterese fiir Grenzwert minimale Stell- {1...10...20
groe (1...20 %)

Dieser Parameter legt die Hysterese des Grenzwerts der minimalen Stellgréfie der
Warmebedarfssteuerung fest. Ein Warmebedarf wird durch den Aktor dann signa-
lisiert, sofern eine StellgroRe den definierten Grenzwert zuzlglich der an dieser
Stelle definierten Hysterese Uberschreitet.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Warmebedarfsfunktion sichtbar.

Verzégerung Warmebedarf AKTIV Stun- (0...23
den (0...23)

Der Aktor gibt das Telegramm eines aktiven Warmebedarfs nach Feststellung erst
dann aus, wenn die an dieser Stelle definierte Verzégerungszeit abgelaufen ist.
Es wird keine Warmebedarfsanforderung ausgesendet, wenn der Aktor innerhalb
der hier festgelegten Zeit keinen Warmebedarf mehr feststellt. Dieser Parameter
ist nur bei freigeschalteter Warmebedarfsfunktion sichtbar.

Definition der Stunden der Verzégerungszeit.

Minuten (0...59) 0..5...59
Definition der Minuten der Verzégerungszeit.

Sekunden (0...59) l0...59
Definition der Sekunden der Verzégerungszeit.

Verzégerung Warmebedarf INAKTIV 0...23
Stunden (0...23)

Der Aktor nimmt eine Warmebedarfsinformation nach Feststellung erst dann zu-
rick, wenn die an dieser Stelle definierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Die
Warmebedarfsinformation wird nicht zuriickgenommen, wenn der Aktor innerhalb
der hier festgelegten Zeit einen neuen Warmebedarf feststellt. Dieser Parameter
ist nur bei freigeschalteter Warmebedarfsfunktion sichtbar.

Definition der Stunden der Verzégerungszeit.

Minuten (0...59) 0..5...59
Definition der Minuten der Verzégerungszeit.

Sekunden (0...59) l0...59
Definition der Sekunden der Verzégerungszeit.
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Funktion "GroRte StellgrofRe" aktivie- nein
ren ? ja

Der Aktor kann die grofite stetige StellgrofRe ermitteln und an ein anderes Busge-
rat (z. B. geeignete Brennwerttfen mit integrierter KNX-Steuerung oder Visualisie-
rung) weiterleiten. Der Heizungsaktor wertet bei der Einstellung "ja" alle aktiven 1
Byte StellgrofRen der Ventilausgénge und optional die extern empfangene grofite
StellgréRe (Objekt "Externe groRte StellgroRe™) aus und sendet die jeweils grofite
StellgréRe Uber das Objekt "Grofte StellgrofRe” aus.

Bei Ventilausgangen, die in der ETS auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend
(1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert" konfiguriert sind, erfolgt
keine Auswertung der tber den Bus vorgegebenen StellgréRe. Ausnahme: Auch
fur solche StellgrofRenausgange ist es moglich, dass eine stetige Stellgrofie aktiv
ist (z. B. nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder durch Zwangsstellung und
Notbetrieb oder Handbedienung). In diesem Fall geht auch diese stetige Stellgro-
Re in die Berechnung der groften StellgroRe mit ein, bis die genannten Funktio-
nen mit einer héheren Prioritat beendet sind oder tGber den Bus ein neues Stell-
gréRentelegramm empfangen wird, welches die stetige StellgréRe am Ventilaus-
gang Ubersteuert.

Senden der groRten StellgrolRe nur bei Anderung
nur zyklisch

bei Anderung und zyklisch

Die durch den Heizungsaktor ermittelte grofite StellgréRe wird aktiv auf den Bus
ausgesendet. Dieser Parameter entscheidet, wann ein Telegramm Gber das Ob-
jekt "Grofte StellgroRe" ausgesendet wird.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Funktion "Grofite StellgroRe" verflg-
bar.

nur bei Anderung: Es wird nur dann ein Telegramm ausgesendet, wenn sich die
groflte Stellgrofle verandert.

nur zyklisch: Der Aktor sendet das Telegramm "GroRte StellgroRe™ ausschlief3lich
zyklisch. Die Zykluszeit wird global fir alle Rlickmeldungen auf der Parametersei-
te "Allgemein" definiert.

bei Anderung und zyklisch: Der Aktor sendet das Telegramm "Grofte StellgroRe”
bei Anderung des Objektwerts und zudem zyklisch.

Senden bei Anderung um 0,3 %, 0,5 %, 1...3...20 %

An dieser Stelle wird das Anderungsintervall der groten StellgréRe fiir das auto-
matische Senden definiert. Der Aktor sendet nur dann einen neuen Telegramm-
wert aus, wenn sich die grofte Stellgrofie seit dem letzten Sendevorgang um das
an dieser Stelle festgelegte Intervall verandert.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Funktion "GroéRte StellgroRe" verfiig-
bar.

Externe groRte Stellgrofie erfassen ? nein
ja

Der Aktor ist in der Lage, eine externe grofite StellgrofRe (z. B. von einem anderen
Heizungsaktor) auszuwerten. Der lokale Heizungsaktor Gberwacht das externe
Telegramm mit den eigenen aktiven stetigen StellgréRen und gibt die grofite aller
Stellgrofen Uber das Objekt "Grofte StellgroRe" aus.

Dieser Parameter gibt bei der Einstellung "ja" das Objekt "Externe grofite Stellgro-
Re" frei. Er ist nur bei freigeschalteter Funktion "Grofite StellgroRe" verfugbar.
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Funktion "Pumpensteuerung" aktivie- nein
ren ? ja

Der Heizungsaktor ermdglicht es, die Umwalzpumpe eines Heiz- oder Kuhlkreis-
laufes Uber ein 1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern.

An dieser Stelle kann die Pumpensteuerung des Aktors zentral freigegeben wer-
den (Einstellung "ja"). Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" mussen die
Ventilausgénge einzeln der Pumpensteuerung zugeordnet werden, so dass diese
in die Steuerung eingehen.

Polaritat Objekt "Pumpensteuerung"” 0 = Pumpe ausschalten /
1 = Pumpe einschalten

0 = Pumpe einschalten/
1 = Pumpe ausschalten

Dieser Parameter definiert die Telegrammpolaritat des Objekts "Pumpensteue-
rung". Er ist nur bei freigeschalteter Pumpensteuerung sichtbar.

Externe Pumpensteuerung erfassen ?  |nein
ja

Der Aktor ist in der Lage, ein externes Pumpensteuerungssignal (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auszuwerten. Der lokale Heizungsaktor verknupft das ex-
terne Telegramm mit dem internen Zustand der Pumpe logisch als ODER und gibt
das Ergebnis dieser Verknlpfung Uber das Objekt "Pumpe schalten" aus.

Dieser Parameter gibt bei der Einstellung "ja" das Objekt "Externe Pumpensteue-
rung" frei. Er ist nur bei freigeschalteter Pumpensteuerung sichtbar.

Grenzwert minimale Stellgréfe fir Pum- |0...100
pe (0...100 %)

Der Aktor schaltet die Pumpe nur dann ein, sofern mindestens eine Stellgré3e zu-
geordneter Ausgange den an dieser Stelle definierten Grenzwert zuziglich Hyste-
rese (siehe nachster Parameter) liberschreitet. Das Abschalten der Pumpe erfolgt,
sofern der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Pumpensteuerung sichtbar.

Hysterese fiir Grenzwert minimale Stell- {1...20
groRe (1...20 %)

Dieser Parameter legt die Hysterese des Grenzwerts der minimalen StellgréRe der
Pumpensteuerung fest. Der Aktor schaltet die Pumpe nur dann ein, sofern eine
Stellgrofie den definierten Grenzwert zuzlglich der an dieser Stelle definierten
Hysterese Uberschreitet.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Pumpensteuerung sichtbar.

Verzégerung Pumpe AKTIV Minuten 0...59
(0...59)

Der Aktor gibt das EIN-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus,
wenn die an dieser Stelle definierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe
wird nicht eingeschaltet, wenn der Aktor innerhalb der hier festgelegten Zeit fest-
stellt, dass die Pumpe aufgrund eines wieder unterschrittenen Grenzwerts plus
Hysterese weiterhin ausgeschaltet bleiben muss. Dieser Parameter ist nur bei frei-
geschalteter Pumpensteuerung sichtbar.

Definition der Minuten der Verzégerungszeit.

Sekunden (0...59) 0...10...59

Definition der Sekunden der Verzégerungszeit.
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Verzdgerung Pumpe INAKTIV Stunden |0...23
(0...23)

Der Aktor gibt das AUS-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus,
wenn die an dieser Stelle definierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe
wird nicht ausgeschaltet, wenn der Aktor innerhalb der hier festgelegten Zeit fest-
stellt, dass die Pumpe aufgrund eines erneut Uberschrittenen Grenzwerts noch
eingeschaltet bleiben muss. Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Pum-
pensteuerung sichtbar.

Definition der Stunden der Verzégerungszeit.

Minuten (0...59) 0...10...59
Definition der Minuten der Verzégerungszeit.
Sekunden (0...59) l0...59
Definition der Sekunden der Verzégerungszeit.
Festsitzschutz aktivieren nein

ja

Bei freigegebener Pumpensteuerung kann ein zyklischer Festsitzschutz optional
das Festsitzen der Pumpe verhindern, sofern diese fiir ldngere Zeit durch die
Stellgréfienauswertung nicht eingeschaltet wurde. Dieser Parameter gibt mit der
Einstellung "ja" den zyklischen Festsitzschutz frei.

Zeit fur zyklisches Einschalten der Pum- (1...26
pe (1...26 Wochen)

An dieser Stelle wird bei freigegebenem Festsitzschutz das Intervall der Schutz-
funktion definiert. Sofern die Pumpe innerhalb der hier eingestellten Zeit durch die
Pumpensteuerung nicht mindestens einmal eingeschaltet wird, fiihrt der Aktor -
ggf. wiederkehrend - den Festsitzschutz aus.

Einschaltzeit der Pumpe (1...15 Minuten)|1...5...15

Bei freigegebenem Festsitzschutz muss an dieser Stelle die Dauer des Pumpen-
laufes fiir die zyklische Schutzfunktion festgelegt werden. Der Aktor schaltet die
Pumpe fir die hier eingestellte Zeit unterbrechungsfrei ein, sofern ein Festsitz-
schutz ausgefiihrt werden muss.

Handbedienung bei Busspannungsaus- |gesperrt
fall freigegeben

Fir den Fall eines Busspannungsausfalls (Busspannung abgeschaltet) kann hier
parametriert werden, ob die Handbedienung mdglich sein soll oder ob diese deak-
tiviert ist.

Handbedienung bei Busbetrieb gesperrt
freigegeben

Fir den Busbetrieb (Busspannung eingeschaltet) kann hier parametriert werden,
ob die Handbedienung mdglich sein soll oder ob diese deaktiviert ist.

Sperrfunktion ? Ja
Nein

Die Handbedienung kann Uber den Bus - auch wahrend einer aktivierten Handbe-
dienung - gesperrt werden. Dazu kann das Sperrobjekt an dieser Stelle freige-
schaltet werden.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.
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Polaritat des Sperrobjektes 0 = freigegeben;
1 = gesperrt
0 = gesperrt;
1 = freigegeben

Dieser Parameter stellt die Polaritdt des Sperrobjekts ein.
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.

Status senden ? ja
nein

Der aktuelle Status der Handbedienung kann Uber ein separates Statusobjekt auf
den Bus ausgesendet werden, wenn die Busspannung vorhanden ist

(Einstellung: "Ja").

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.

Funktion und Polaritat Statusobjekt 0 = inaktiv;
1 = Handb. aktiv
0 = inaktiv;
1 = permanente Handb. aktiv

Dieser Parameter gibt an, welche Information das Statusobjekt beinhaltet. Das
Objekt ist immer "0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.

0 = inaktiv;

1 = Handb. aktiv: Das Objekt ist "1", wenn die Handbedienung aktiviert ist (kurz-
zeitig oder permanent).

0 = inaktiv;

1 = permanente Handb. aktiv: Das Objekt ist nur dann "1", wenn die permanente
Handbedienung aktiviert ist.

Verhalten am Ende der permanenten keine Anderung

Handbedienung bei Busbetrieb Ausgénge nachfiihren

Das Verhalten des Aktors am Ende der permanenten Handbedienung ist abhan-
gig von diesem Parameter.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.

keine Anderung: Nach Beenden der permanenten Handbedienung bleibt der mo-
mentane Zustand aller Ventilausgange unverandert. Wenn jedoch wahrend oder
vor der Handbedienung eine Funktion mit einer geringeren Prioritat als Handbe-
dienung aktiviert wurde (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb), stellt der Aktor fir
die betroffenen Ventilausgénge die fir diese Funktion festgelegte Reaktion ein.

Ausgénge nachfuhren: Wahrend der aktiven permanenten Handbedienung wer-
den alle eintreffenden Telegramme und Zustandsanderungen intern nachgefihrt.
Beim Beenden der Handbedienung werden die Ventilausgange entsprechend des
zuletzt empfangenen Befehls oder der zuletzt aktivierten Funktion mit geringerer
Prioritat eingestellt.
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Verhalten der Handbedienung bei Buss- [Handbedienung beenden
pannungswiederkehr

Handbedienung nicht beenden

Dieser Parameter definiert, ob eine aktive kurzzeitige oder permanente Handbe-
dienung bei Ausfall der Busspannung beendet wird, oder nicht.

Grundsatzlich gilt: Bei nicht eingeschalteter Netzspannungsversorgung ist bei vor-
handener Busspannung eine Handbedienung maéglich (Ventilausgange kénnen
dann nur bei vorhandener Ventilspannungsversorgung angesteuert werden).
Wenn in diesem Fall die Busspannung abgeschaltet wird, beendet der Aktor im-
mer auch die Handbedienung, da keine Spannungsversorgung der Gerateelektro-
nik mehr erfolgt. Bei Busspannungswiederkehr (Netzspannungsversorgung abge-
schaltet) ist die Handbedienung dann stets deaktiviert.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.

Handbedienung beenden: Bei Busspannungswiederkehr wird eine durch vorhan-
dene Netzspannungsversorgung aktive Handbedienung beendet. Hierdurch ist es
beispielsweise moglich, durch einen Busreset bei mehreren Aktoren mit derselben
Parametereinstellung zeitgleich die Handbedienung zu deaktivieren.

Handbedienung nicht beenden: Bei Busspannungswiederkehr wird eine durch vor-
handene Netzspannungsversorgung aktive Handbedienung stets nicht beendet.

Bussteuerung von einzelnen Ausgéangen |ja
bei Busbetrieb sperrbar

nein

Einzelne Ventilausgénge lassen sich wahrend einer permanenten Handbedienung
vor Ort sperren, so dass die gesperrten Ausgange nicht mehr durch Eingangs-
StellgréRentelegramme oder durch Geratefunktionen mit einer geringeren Prioritat
ansteuerbar sind. Eine Sperrung durch die Handbedienung wird nur dann zuge-
lassen, wenn dieser Parameter auf "ja" eingestellt ist.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Handbedienung bei Busbetrieb freige-
geben ist.

Zykluszeit bei Handbedienung 0,5 Minuten
1 Minute
1,5 Minuten
2 Minuten

19,5 Minuten

20 Minuten (empfohlen)

Alle Ventilausgénge werden bei einer Handbedienung Uber die Taste OPEN, un-
abhéngig vom konfigurierten StellgroRen-Datenformat (1 Bit oder 1 Byte), mit ei-
ner Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert. Die Zykluszeit des PWM-Signals
fur einen durch die Handbedienung aktivierten Ventilausgang wird durch diesen
Parameter konfiguriert. Folglich kann durch eine Handbedienung vor Ort am Geréat
eine andere Zykluszeit verwendet werden als im Normalbetrieb des Aktors (An-
steuerung uber KNX-Telegramme).

Beim Befehl CLOSE werden die Ventile stets vollstdndig geschlossen (0 %).
Eine Ausnahme bildet die zentrale Bedienfunktion aller Ventilausgénge mit der
Taste ALL OP / CL. Hierbei steuert der Aktor die Ventilausgange stets mit einem
Dauersignal (0 % oder 100 %) an.

PWM bei Handbedienung (5..100 %)  |5...50...100

Dieser Parameter legt das Puls-Pausen-Verhaltnis der Pulsweitenmodulation der
Handbedienung fir gedffnete Ventilausgénge fest.
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9.12 Objekte fur Geratefunktionen

Funktion: Uberwachung der Betriebsspannung

Objekt-Nr.

Funktion

Name

Typ

DPT

Flag

1

Ausfall Betriebss-

pannung

Ventilausgange -
Ausgang

1 Bit

1.005

K7 L! _1 Ua_

1 Bit Ausgangsobjekt zur Meldung eines Ausfalls der Betriebsspannung (AC 24 V
oder AC 230 V) der Ventilausgange. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.

Funktion: Pumpensteuerung

Objekt-Nr.
2 Pumpe schalten

Funktion Name Typ DPT |Flag

1Bt [1.001 [K,L,-U,-

1 Bit Ausgangsobjekt zur direkten Ansteuerung einer Umwalzpumpe der Heiz-
oder Kuhlanlage. Die Pumpe wird durch den Aktor nur dann eingeschaltet, sofern
mindestens eine StellgrofRe zugeordneter Ausgange einen in der ETS definierten
Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Ausschalten der Pumpe erfolgt, so-
fern der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird. Zudem wertet der Ak-
tor optional ein externes Telegramm aus (Objekt 3).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der Aktor zunachst immer den Zu-
stand "Pumpe AUS" verzdgerungsfrei aus. Der Aktor aktualisiert im Anschluss den
Zustand auf "Pumpe EIN", sofern die Bedingung dazu erflllt ist und eine optional
konfigurierte "Verzégerung Pumpe AKTIV" abgelaufen ist.

Pumpe - Ausgang

Funktion: Pumpensteuerung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
3 Externe Pumpen- |Pumpe - Eingang |1 Bit |1.001 (K, (L), S, -,
steuerung -

1 Bit Eingangsobjekt zur Kaskadierung mehrerer Aktoren mit Pumpensteuerung.
An dieses Objekt kann das sendende Objekt zur Pumpensteuerung eines anderen
Heizungsaktors angebunden werden. Der lokale Heizungsaktor verknipft das ex-
terne Telegramm mit dem internen Zustand der Pumpe logisch als ODER und gibt
das Ergebnis dieser Verknlpfung tber das Objekt 2 aus.

Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Pumpe AUS, "1" = Pumpe EIN.
Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleicher Telegrammpolaritat (EIN ->
EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion. Nach einem Gerétereset findet keine
Abfrage des aktuellen Zustands dieses Objekts statt. Erst, wenn ein Bustele-
gramm empfangen wird, beriicksichtigt der Aktor diesen Zustand bei der Ansteue-
rung der Pumpe.

Funktion: Auswertung der groRten StellgroflRe
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
4 GroRte StellgroBe |Ventilausgange - |1 Byte |5.001 |K, L, -, U, -
Ausgang

1 Byte Ausgangsobjekt zur Ubermittlung der groRten stetigen StellgroRe des Hei-
zungsaktors an ein anderes Busgerat (z. B. geeignete Brennwertdfen mit integrier-
ter KNX-Steuerung oder Visualisierung). Der Heizungsaktor wertet alle aktiven 1
Byte Stellgrofien der Ventilausgange und optional die extern empfangene grofite
Stellgrofie (Objekt 5) aus und sendet die jeweils groRte StellgroRe Gber dieses
Objekt aus.

Bei Ventilausgangen, die in der ETS auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend
(1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert" konfiguriert sind, erfolgt
keine Auswertung der Gber den Bus vorgegebenen Stellgrofie. Ausnahme: Auch
fur solche StellgroRenausgange ist es moglich, dass eine stetige StellgrolRe aktiv
ist (z. B. nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder durch Zwangsstellung und
Notbetrieb oder Handbedienung). In diesem Fall geht auch diese stetige Stellgro-
Re in die Berechnung der gréten Stellgrofie mit ein, bis die genannten Funktio-
nen mit einer hdheren Prioritat beendet sind oder iber den Bus ein neues Stell-
groRentelegramm empfangen wird, welches die stetige StellgroRe am Ventilaus-
gang Ubersteuert.

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sen-
det der Aktor den aktuellen Wert der groRten StellgrofRe verzégerungsfrei aus, so-
fern das automatische Senden bei Anderung konfiguriert ist. Der Aktor sendet
nach einem vollstandigen Geratereset nicht automatisch, wenn alle StellgroRen
auf 0 % eingestellt sind.

Der Aktor startet nach einem Geratereset unmittelbar die Zeit fiir das zyklische
Senden (sofern parametriert), so dass der nach dem Reset wirksame Objektwert
zyklisch Ubertragen wird.

Funktion: Auswertung der grofRten StellgréRe

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
5 Externe grofite Ventilausgénge - |1 Byte [5.001 K, (L), S, -,
StellgroRe Eingang -

1 Byte Eingangsobjekt zur Kaskadierung mehrerer Aktoren mit Auswertung der
groflten stetigen StellgroRe. An dieses Objekt kann das sendende Objekt einer
groflten Stellgrofie eines anderen Heizungsaktors angebunden werden. Der loka-
le Heizungsaktor Uberwacht das externe Telegramm mit den eigenen aktiven steti-
gen Stellgréfen und gibt die grélte aller Stellgréfen Uiber das Objekt 4 aus.
Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleichem Wert bewirken keine Reak-
tion. Nach einem Geratereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands dieses
Objekts statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird, berutcksichtigt der

Aktor diesen Zustand bei der Auswertung.

Funktion: Warmebedarfsmeldung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
6 Warmebedarf Ventilausgange - |1 Bit [1.002 |K,L,-, U, -
Ausgang

1 Bit Ausgangsobjekt zur Ubermittlung einer allgemeinen Warmebedarfsinformati-
on an geeignete Brenner- und Kesselsteuerungen. Ein Warmebedarf wird durch
den Aktor nur dann signalisiert, sofern mindestens eine Stellgrofie zugeordneter
Ausgange einen in der ETS definierten Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet.
Das Zuriicknehmen einer Warmebedarfsmeldung erfolgt, sofern der Grenzwert er-
reicht oder wieder Unterschritten wird. Zudem wertet der Aktor optional ein exter-
nes Telegramm aus (Objekt 7).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der Aktor zunachst immer den Zu-
stand "kein Warmebedarf" verzdgerungsfrei aus. Der Aktor aktualisiert im An-
schluss den Zustand auf "Warmebedarf", sofern die Bedingung dazu erfillt ist und

eine optional konfigurierte "Verzdgerung Warmebedarf AKTIV" abgelaufen ist.

Funktion: Warmebedarfsmeldung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
7 Externer Warmebe- |Ventilausgange - 1Bit [1.002 K, (L), S, -,
darf Eingang -

1 Bit Eingangsobjekt zur Kaskadierung mehrerer Aktoren mit Warmebedarfsmel-
dung. An dieses Objekt kann das sendende Objekt einer Warmebedarfsmeldung
eines anderen Heizungsaktors angebunden werden. Der lokale Heizungsaktor
verknipft das externe Telegramm mit dem internen Zustand des eigenen Warme-
bedarfs logisch als ODER und gibt das Ergebnis dieser Verkniipfung tber das Ob-
jekt 6 aus.

Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Warmebedarf INAKTIV, "1" = War-
mebedarf AKTIV.

Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleicher Telegrammpolaritat (EIN ->
EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion. Nach einem Gerétereset findet keine
Abfrage des aktuellen Zustands dieses Objekts statt. Erst, wenn ein Bustele-
gramm empfangen wird, berticksichtigt der Aktor diesen Zustand bei der Auswer-

tung des Warmebedarfs.

Funktion: Umschalten der Betriebsart Sommer / Winter

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
8 Sommer / Winter  |Betriebsart - Ein- 1 Bit 1.002 [K, (L), S, -,
Umschaltung gang -

1 Bit Eingangsobjekt zur Umschaltung zwischen Sommer- und Winterbetrieb. Die
Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Der Zustand wird gerateintern bei Bus-
oder Netzspannungsausfall gespeichert und nach einem Geratereset wiederher-
gestellt.

Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleicher Telegrammpolaritat (EIN ->
EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion.

Funktion: Kurzschluss- / Uberlastmeldung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
9 Reset Kurzschluss /|Ventilausgange - |1 Bit  (1.015 K, (L), S, -,
Uberlast Eingang -

1 Bit Eingangsobjekt zur zentralen Riicksetzung aller Kurzschluss/Uberlastmel-
dungen der Ventilausgange. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = keine
Reaktion, "1" = alle Meldungen zuriicksetzen.

Einzelne Kurzschluss- / Uberlastmeldungen kénnen (iber das Objekt nur zuriick
gesetzt werden, wenn der Prifzyklus (Wartezeit und Testzykluszeit) der betroffe-

nen Ventilausgange abgeschlossen ist.

Funktion: Sammelrickmeldung Status

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
10 Sammelrtickmel-  |Ventilausgénge - |4 Byte 27.001 K, (L), -,
dung Status Ausgang V), -

4 Byte Ausgangsobjekt zur gesammelten Statusriickmeldung aller Ventilausgan-
ge. In der Sammelriickmeldung werden die Ventilzustande in nur einem Tele-
gramm zusammengefasst. Das Objekt enthalt bitorientiert die Riickmeldeinforma-
tionen. Das Objekt kann aktiv sendend oder passiv auslesbar sein (parameterab-
hangig).

Funktion: Servicebetrieb Aktivieren / Deaktivieren

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
12 Aktivieren / Deakti- |Servicebetrieb - 2Bit [2.001 |K, (L), S, -,
vieren Eingang -

2 Bit Eingangsobjekt zur Aktivierung und Deaktivierung des Servicebetriebs. Das
Bit 1 des Telegramms aktiviert mit dem Wert "1" den Servicebetrieb. Die zugeord-
neten Ventilausgange sind dann in dem Zustand verriegelt, den Bit 0 vorgibt ("0" =
geschlossen / "1" = ge6ffnet). Der konfigurierte Ventil-Wirksinn wird dabei bertick-
sichtigt. Der Wert "0" in Bit 1 deaktiviert den Servicebetrieb wieder.

0x = Servicebetrieb deaktiviert

10 = Servicebetrieb aktiviert, Ventile geschlossen

11 = Servicebetrieb aktiviert, Ventile getffnet

Funktion: Servicebetrieb Status

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
13 Status aktiv / inaktiv|Servicebetrieb - 1Bit [1.002 |K,L,-U,-
Ausgang

1 Bit Ausgangsobjekt zur Statusmeldung, ob der Servicebetrieb aktiv ist oder
nicht. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Servicebetrieb inaktiv,

"1" = Servicebetrieb aktiv.

Der Objektwert wird nach einem Geratereset (ETS-Programmiervorgang, Bus-/
Netzspannungswiederkehr) nicht automatisch ausgesendet.

Funktion: Handbedienung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
14 Sperren Handbedienung - |1 Bit 1.003 |K, (L), S, -,
Eingang -

1 Bit Eingangsobjekt zum Sperren der Tasten der Handbedienung am Geréat. Die

Polaritat ist parametrierbar.

Funktion: Handbedienung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
15 Status Handbedienung - |1 Bit [1.002 |K,L,-, U, -
Ausgang

1 Bit Ausgangsobjekt zur Statustibermittlung der Handbedienung. Das Obijekt ist
"0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist (Busbetrieb). Das Objekt ist "1", wenn
die Handbedienung aktiv ist. Ob die temporare oder die permanente Handbedie-
nung als Statusinformation angezeigt wird, ist parametrierbar.
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10 Kanalorientierte
Funktionsbeschreibung fur
Ventilausgange

10.1 Ventil-Wirksinn

Der Heizungsaktor verfiigt Uiber 6 elektronische Ausgénge, die jeweils bis zu 4 (AC
230 V) oder 2 (AC 24 V) Stellantriebe gerauschlos ansteuern kénnen. Es sind so-
wohl spannungslos geschlossene als auch spannungslos gedffnete Ventilantriebe
anschlieBbar. Der Parameter "Ventil im Spannungslosen Zustand (Ventil-Wirk-
sinn)" auf den Parameterseiten "Ax - Allgemein" legt fest, welche Antriebsart an ei-
nem Ventilausgang angeschlossen ist.

Je Ventilausgang dirfen nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos ge-
schlossen / gedffnet) angeschlossen werden. Die Antriebsart muss zur Parametrie-
rung passen.

Der konfigurierte Ventil-Wirksinn wird bei jeder elektrischen Ventilansteuerung be-
ricksichtigt. Bei 1 Byte StellgréfRen und stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich
die Einschaltzeit direkt aus der konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab.

Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 3 Minuten, Aus-
schaltzeit = 7 Minuten.

Bei 1 Byte StellgroRen und stromlos gedéffneten Ventilen wird die Einschaltdauer
invertiert. Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Mi-
nuten, Ausschaltzeit = 3 Minuten.

Stellgrofien gemaf Datenformat 1 Bit werden bei stromlos geschlossenen Ven-
tilantrieben nicht invertiert umgesetzt. Beispiel: Stellgrofie EIN -> Ausgang einge-
schaltet, Stellgrofie AUS -> Ausgang ausgeschaltet.

Schaltende StellgréRen werden hingegen bei stromlos gedffneten Ventilantrieben
invertiert umgesetzt. Beispiel: Stellgrofie EIN -> Ausgang ausgeschaltet, StellgroRe
AUS -> Ausgang eingeschaltet.

Bei der LED-Statusanzeige wird nicht der in der ETS je Ausgang konfigurierte Ven-
til-Wirksinn bertcksichtigt. Folglich zeigen die LED nicht unmittelbar den Ventilzu-
stand (gedffnet / geschlossen) an. Eine Invertierung der Statusanzeige geman
Ventil-Wirksinn erfolgt demnach nicht.

Im Auslieferungszustand ist der Ventil-Wirksinn flr alle Ventilausgange eingestellt
auf "stromlos geschlossen".

10.2 Resetverhalten

Die Zusténde der Ventilausgange nach Busspannungsausfall, nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang kénnen se-
parat eingestellt werden.

Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" ist separat fur jeden Ventil-
ausgang auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" verfligbar. Der Aktor fiihrt das in
der ETS konfigurierte Verhalten aus, wenn die Busspannung ausfallt und dabei
noch die Netzspannungsversorgung unterbrechungsfrei zur Verfligung steht. Fal-
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len Bus- und Netzspannungsversorgung gleichzeitig aus, zeigen die Ventilausgan-
ge nicht das parametrierte Verhalten. Die Ausgange schalten in diesem Fall, auch
bei vorhandener Ventilspannung, stets aus, da die Gerateelektronik nicht mehr mit
Energie versorgt und der Aktor folglich funktionsunfahig wird. In diesem Betriebs-
zustand schlielRen stromlos geschlossene Ventilantriebe vollstdndig und stromlos
gedffnete Ventilantriebe 6ffnen. Der konfigurierte Ventil-Wirksinn kann bei Ausfall
von Bus- und Netzspannung nicht mehr ausgewertet werden.

Fallt lediglich die Netzspannungsversorgung bei weiterhin vorhandener Bus- und
Ventilspannung aus, zeigt der Aktor keine Reaktion.

u Parameter einstellen auf "keine Anderung".

Bei Busspannungsausfall und vorhandener Netzspannungsversorgung zeigt
der Ventilausgang keine Reaktion. Die vor Busspannungsausfall aktive
StellgréRe bleibt unverandert erhalten, sofern die Ventilspannungsversor-
gung noch eingeschaltet ist.

u Parameter einstellen auf "StellgrolRe vorgeben".

Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den durch den Parameter "StellgréRe
bei Busspannungsausfall" vorgegebenen Stellgrofienwert ein. Fir Ventil-
ausgange, die in der ETS auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1
Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" konfiguriert sind, kann
durch den Parameter "Stellgrofie bei Busspannungsausfall" auch eine steti-
ge StellgréRe vorgegeben werden. In diesem Fall wird fir die betroffenen
Stellgréfienausgange eine Pulsweitenmodulation (5 % ... 95 %) ausgeflhrt.
Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventilausgange dauerhaft
angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere Funktionen
(Handbedienung, Kurzschluss/Uberlast) ausgefiihrt werden, wodurch ggf.
die stetige Stellgrofte am Ventilausgang Ubersteuert wird.

u Parameter einstellen auf "StellgréRe wie fir Zwangsstellung aktivieren".

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgro-
Renwert der Zwangsstellung ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Som-
mer / Winter) berlcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winterumschaltung kon-
figuriert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht die
Zwangsstellungsfunktion ausgefihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fir die
Zwangsstellung festgelegten StellgréRenwert ab.

u Parameter einstellen auf "Stellgrofie wie fir Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgro-
Renwert des Notbetriebs ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer /
Winter) berlcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winterumschaltung konfigu-
riert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb
(wie im Fall einer gestorten StellgroRe im Zuge einer StellgrofReniiberwa-
chung) ausgefiihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fiir den Notbetrieb fest-
gelegten StellgroRenwert ab.

Der Aktor speichert die aktive StellgrofRe bei Busspannungsausfall gerateintern ab,
so dass der StellgroRenwert bei Wiederkehr der Gerateversorgung wiederherge-
stellt werden kann (parametrierbar). Das Abspeichern erfolgt nach einem vorheri-
gen Geratereset (ETS-Programmiervorgang, Busspannungswiederkehr) nur, wenn
der Reset langer als 30 Sekunden zurick liegt. Andernfalls speichert der Aktor den
aktuellen Stellgrofienwert nicht ab! Es bleibt dann ein alter Wert glltig, der zuvor
durch den Aktor bei Busspannungsausfall abgespeichert wurde. Sofern nur die
Netzspannungsversorgung ausfallt, speichert der Aktor den StellgréRenwert nicht.

Fallt die Busspannung aus wahrend eine Handbedienung am Gerat aktiviert ist, so
wird der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" nicht ausgefiihrt.
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Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat
fur jeden Ventilausgang auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" verfugbar.

Parameter einstellen auf "StellgréRe vorgeben".

Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den durch den Parameter "StellgréRe
nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" vorgegebenen Stellgrolienwert
ein. FUr Ventilausgange, die in der ETS auf die Stellgrofien-Datenformate
"schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" konfigu-
riert sind, kann durch den Parameter "StellgréRRe nach Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr" auch eine stetige Stellgréfle vorgegeben werden. In die-
sem Fall wird flr die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmo-
dulation (5 % ... 95 %) ausgefuhrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %"
werden die Ventilausgadnge dauerhaft angesteuert. Die vorgegebene PWM
bleibt aktiv, bis andere Funktionen ausgeflihrt werden oder Gber den Bus
ein neues StellgréRentelegramm empfangen wird, wodurch die stetige Stell-
gréRe am Ventilausgang Ubersteuert wird.

Parameter einstellen auf "StellgroRe wie fir Zwangsstellung aktivieren”.

Der Aktor ruft fur den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgro-
Renwert der Zwangsstellung ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Som-
mer / Winter) beriicksichtigt, sofern eine Sommer- / Winterumschaltung kon-
figuriert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht die
Zwangsstellungsfunktion ausgefihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fur die
Zwangsstellung festgelegten StellgroRenwert ab.

Parameter einstellen auf "StellgroRe wie fur Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgro-
Renwert des Notbetriebs ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer /
Winter) berlcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winterumschaltung konfigu-
riert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb
(wie im Fall einer gestorten StellgrofRe im Zuge einer StellgréRentiberwa-
chung) ausgefiuhrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fiir den Notbetrieb fest-
gelegten StellgréRenwert ab.

Parameter einstellen auf "StellgréRe wie vor Busspannungsausfall”.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der StellgréRenwert am
Ventilausgang eingestellt, der im Moment des letzten Busspannungsaus-
falls aktiv war. Der Aktor speichert die aktive StellgréRe bei Busspannungs-
ausfall gerateintern ab, so dass der StellgréRenwert bei Wiederkehr der Ge-
rateversorgung wiederhergestellt werden kann. Das Abspeichern erfolgt
nach einem vorherigem Geratereset (ETS-Programmiervorgang, Busspan-
nungswiederkehr) nur, wenn der Reset langer als 30 Sekunden zurlck liegt.
Andernfalls speichert der Aktor den aktuellen StellgréRenwert nicht ab! Es
bleibt dann ein alter Wert glltig, der zuvor durch den Aktor bei Busspan-
nungsausfall abgespeichert wurde. Sofern nur die Netzspannungsversor-
gung ausfallt, speichert der Aktor den StellgréRenwert nicht.

Ein nach Bus-/Netzspannungswiederkehr eingestellter Ventilzustand wird in den
Stellgréfien-Statusobjekten nachgefiihrt. Aktiv sendende Riickmeldeobjekte sen-
den auch nach Bus-/Netzspannungswiederkehr erst, wenn die Initialisierung abge-
schlossen und ggf. die "Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr" abge-
laufen ist.
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Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ist separat fiir jeden

Ventilausgang auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" vorhanden. Uber diesen

Parameter kann das Verhalten eines Ausgangs unabhéngig zum Verhalten nach
Bus-/Netzspannungswiederkehr parametriert werden.

u Parameter einstellen auf "Verhalten wie nach Busspannungswiederkehr".

Der Ventilausgang verhalt sich nach einem ETS-Programmiervorgang so,
wie es der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr" definiert. Sofern das Verhalten dort auf "Stellgrofie wie vor Busspan-
nungsausfall" parametriert ist, wird auch nach einem ETS-Programmiervor-
gang der StellgréRenwert eingestellt, der im Moment des letzten Busspan-
nungsausfalls aktiv war. Ein ETS-Programmiervorgang Uberschreibt den
abgespeicherten Stellgrolienwert nicht.

u Parameter einstellen auf "Stellgré3e vorgeben".

Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den durch den Parameter "StellgréRe
nach ETS-Programmiervorgang" vorgegebenen Stellgrofienwert ein. Flr
Ventilausgénge, die in der ETS auf die Stellgroflen-Datenformate "schal-
tend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert
sind, kann durch den Parameter "StellgréRe nach ETS-Programmiervor-
gang" auch eine stetige Stellgroe vorgegeben werden. In diesem Fall wird
fur die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmodulation (5 % ...
95 %) ausgefiihrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventil-
ausgange dauerhaft angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis
andere Funktionen ausgefihrt werden oder Uiber den Bus ein neues Stell-
grélRentelegramm empfangen wird, wodurch die stetige StellgréRe am Ven-
tilausgang Ubersteuert wird.

u Parameter einstellen auf "StellgroRe wie fir Zwangsstellung aktivieren”.

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgro-
Renwert der Zwangsstellung ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Som-
mer / Winter) bertcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winterumschaltung kon-
figuriert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht die
Zwangsstellungsfunktion ausgefiihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fur die
Zwangsstellung festgelegten StellgrolRenwert ab.

u Parameter einstellen auf "Stellgrofie wie fiir Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgré-
Renwert des Notbetriebs ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer /
Winter) berlcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winterumschaltung konfigu-
riert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb
(wie im Fall einer gestorten StellgréofRe im Zuge einer StellgréRentiberwa-
chung) ausgefuhrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fir den Notbetrieb fest-
gelegten StellgréRenwert ab.

Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird nur ausgefiihrt, sofern
sich Anderungen in der Konfiguration des Gerétes ergeben haben. Wird einfach
nur ein Applikationsdownload ausgefiihrt mit einer Projektierung, die sich bereits im
Aktor befindet, so flihrt der Aktor das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" aus.

Ein ETS-Programmiervorgang kann auch ohne Netzspannung durchgefihrt wer-
den. Die Netzspannungsversorgung ist fiir einen ETS-Download nicht erforderlich.
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0

Ein nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter Ventilzustand wird in den
StellgréRen-Statusobjekten nachgefiihrt. Aktiv sendende Rickmeldeobjekte sen-
den auch nach einem ETS-Programmiervorgang erst, wenn die Initialisierung abge-
schlossen und ggf. die "Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr" abge-
laufen ist.

Ein aktiver Handbetrieb wird durch einen ETS-Programmiervorgang beendet.

10.3 Datenformate fur Stellgrofen

Der Heizungsaktor empfangt 1 Bit oder 1 Byte StellgréRentelegramme, die bei-
spielsweise von KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden. In der Regel
ermittelt der Regler die Raumtemperatur und generiert anhand eines Regelalgo-
rithmus die StellgréRentelegramme. Der Aktor steuert seine Ventilausgange, ab-
hangig vom Datenformat der Stellgré3en und der Konfiguration in der ETS, entwe-
der schaltend oder mit einem PWM-Signal an. Die Zykluszeit fur stetige PWM-Aus-
gangssignale ist separat fur jeden Ventilausgang des Heizungsaktors parametrier-
bar. Hierdurch kann individuell eine Anpassung auf unterschiedliche Stellantriebs-
typen erfolgen.

Es ist zu beachten, dass der Heizungsaktor selbst keine Temperaturregelung
durchflihrt. Der Aktor setzt empfangene StellgréRentelegramme oder StellgréRen-
vorgaben durch Geratefunktionen in stetige oder schaltende Ausgangssignale um.

Der Parameter "Datenformat des Stellgrof3eneingangs", der separat fir jeden Ven-
tilausgang auf den Parameterseiten "Ax - StellgroRen/Status/Betriebsart" vorhan-
den ist, legt das Eingangsformat der StellgréRenobjekte fest.

Datenformat des StellgroBeneingangs "Schaltend (1
Bit)"

Bei einer 1 Bit groRen StellgrofRe wird das lber das StellgroRenobjekt empfangene
Telegramm direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors unter Berlcksichti-
gung des parametrierten Ventil-Wirksinns weitergeleitet. Somit wird bei einem
empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil vollstandig ge6ffnet. Der Ausgang wird
dann bestromt bei stromlos geschlossenen Ventilen und nicht bestromt bei strom-
los gedffneten Ventilantrieben. Das Ventil wird vollstandig geschlossen, wenn ein
"AUS"-Telegramm empfangen wird. Bei stromlos geschlossenen Ventilen wird der
Ventilausgang dann nicht bestromt und bei stromlos gedffneten Ventilantrieben be-
stromt.

Bei den im Folgenden aufgelisteten Funktionen und Ereignissen werden Ventilaus-
gange, die auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" konfiguriert sind,
stets per stetiger StellgroRe durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert,
sofern hierdurch StellgréRen ungleich 0 % oder 100 % einzustellen sind...

- aktive Zwangsstellung,

- aktiver Notbetrieb,

- bei Busspannungsausfall,

- nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr,
- nach einem ETS-Programmiervorgang,

- bei einer Handbedienung.
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Die PWM wird solange ausgefihrt, bis die genannten Funktionen beendet worden
sind oder nach genannten Ereignissen keine untergeordneten Funktionen mehr ak-
tiv sind und Uber den Bus ein neues StellgréRentelegramm empfangen wird, wel-
ches die stetige StellgroRe am Ventilausgang tbersteuert.

In den genannten Fallen geht die stetige StellgréRe auch in die Berechnung der
grolten Stellgrofie und in die die Warmebedarfs- und Pumpensteuerung (optionale
Funktionen) mit ein.

Ventilausgénge, die Stellgrofen per Datenformat "schaltend (1 Bit)" vorgegeben
bekommen, beeinflussen die Warmebedarfs- und Pumpensteuerung. Dabei wird ei-
ne StellgrolRe "AUS" als "0 %" und eine StellgréRe "EIN" als "100 %" interpretiert.

Datenformat des StellgroReneingangs "Stetig (1 Byte)
mit Pulsweitenmodulation (PWM)"

Stellgrofien, die dem Datenformat "Stetig 1 Byte" entsprechen, werden durch den
Aktor in ein aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventilausgan-
gen umgesetzt. Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert des Ausgangs-
signals ist unter Beriicksichtigung der im Aktor je Ausgang einstellbaren Zykluszeit
ein Mal fir die gemittelte Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz
fur die eingestellte Raumtemperatur. Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit
eine Veranderung der Heizleistung wird durch die Veranderung des Tastverhaltnis-
ses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals erzielt (siehe Bild 10).
Das Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen
Stellgrofie (Normalbetrieb) oder durch aktive Geratefunktionen (z. B. Handbedie-
nung, Zwangsstellung, Notbetrieb) angepasst.

A

Zykluszeit
\__/f?ntltl Mittelwert

geoffned StellgroRe: 50 %

Ventil _I
geschlossen T

Ventil
gedffnet Mittelwert
StellgroRe: 25 %

Ventil
geschlossen

~Vv

. Mittelwert
Ventil StellgroRe: 75 %
gedffnet

Ventil
geschlossen >
t

Bild 10: Resultierender Mittelwert durch variables Tastverhéltnis bei einer Pulswei-
tenmodulation

Unter Berucksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns werden die entspre-
chenden Ausgange in Abhangigkeit der anzufahrenden Ventilstellung entweder be-
stromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastverhaltnis bei einem stromlos geoff-
neten Antrieb automatisch invertiert. Somit gibt es abhangig vom verwendeten
Ventiltyp keine ungewollte Mittelwertverschiebung.

Beispiel: StellgroRe: 60 % ->

- Tastverhaltnis stromlos geschlossen: 60 % EIN, 40 % AUS,

- Tastverhaltnis stromlos gedffnet: 40 % EIN, 60 % AUS.

Beispiel: Stellgrofie: 100 % ->

- Tastverhaltnis stromlos geschlossen: dauerhaft EIN,
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Tastverhaltnis stromlos gedffnet: dauerhaft AUS.

Haufig unterliegen Regelkreise unstetigen Veranderungen der Sollwertvorgabe (z.
B. Frostschutz, Nachtbetrieb) oder kurzzeitig einwirkenden StoérgroRen (z. B. Mess-
wertschwankungen durch kurzes Offnen von Fenstern oder Tiiren in der Néhe des
Sensors). Damit in diesen Féllen auch bei einer langer eingestellten Zykluszeit
madglichst schnell und korrekt die Einstellung des Tastverhaltnisses der gewlinsch-
ten StellgréRRe erzielt werden kann, ohne die Reaktionszeit der Regelstrecke nega-
tiv zu beeinflussen, bedient sich der Aktor eines besonderen Verfahrens zur konti-
nuierlichen StellgréRenanpassung.

Dabei werden die folgenden Falle bericksichtigt...

geschlossen

Fall 1

StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wéhrend Offnungsphase des
Ventils (siehe Bild 11).

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgroRe
empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdéglich
ist, die Offnungsphase zu verkiirzen, damit sie der neuen StellgréRe (30 %)
entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang unberthrt.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tast-
verhaltnis eingestellt.

4
i Zykluszeit (100 %)
Ventil
geoffnet i
80 % 20 %| 30 % 70% 30 % 70% 30 % 70%
Ventil >
geschlossen T

neue StellgroRe: 30 %

Bild 11: Beispiel einer StellgréRenénderung 80 % -&gt; 30 % wahrend Offnungs-

phase des Ventils

Fall 2

StellgréRenénderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend SchlieBphase des
Ventils (siehe Bild 12).

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Schliephase des Ventils wird nun die neue Stellgréfie
empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich
ist, die SchlieRphase zu verlangern, damit sie der neuen Stellgrofie (30 %)
entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode
wird jedoch automatisch verschoben.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgrée das neue Tast-
verhaltnis eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil
gedffnet >

80 % 20 % 80 % 70 % 30 % 70 % 30 %

Ventil

-~V

neue Stellgrofe: 30 %

Bild 12: Beispiel einer Stellgréfienanderung 80 % -> 30 % wahrend SchlieRphase

des Ventils

Fall 3

StellgréRenénderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des
Ventils (Offnungsphase zu lang) (siehe Bild 13).

Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe
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geschlossen

geoffnet -

empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist,
sofort die Oﬁnungsphase abzubrechen und das Ventil zu schlief3en, damit
das Tastverhéaltnis der neuen StellgroRRe (30 %) entspricht. Die Zykluszeit
bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch
verschoben.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tast-
verhaltnis eingestellt.
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Bild 13: Beispiel einer StellgroRenéanderung 80 % -> 30 % wahrend Offnungsphase

geschlossen

des Ventils (Offnungsphase zu lang)

Fall 4

StellgréRenénderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Offnungsphase des
Ventils (siehe Bild 14).

Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe
empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdéglich
ist, die Offnungsphase zu verlangern, damit sie der neuen StellgréRe (80 %)
entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang unberihrt.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tast-
verhaltnis eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil
geoffnet  —

30 % 70 % 80 % 20 % 80 % 20 % 80 %

Ventil

t

neue StellgroRe: 80 %

Bild 14: Beispiel einer Stellgréenanderung 30 % -> 80 % wahrend Offnungsphase

geschlossen

des Ventils

Fall 5

StellgréRenénderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieBphase des
Ventils (siehe Bild 15).

Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils wird nun die neue Stellgrélie
empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdéglich
ist, die SchlieRphase zu verkirzen, damit sie der neuen StellgréRe (80 %)
entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode
wird jedoch automatisch verschoben.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tast-
verhaltnis eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil

gedffnet «—
30 % 70 % 30 % (20 % 80 % 20 % 80 % 20 %| 80 %
Ventil :

t

neue StellgroRe: 80 %

Bild 15: Beispiel einer Stellgréfienanderung 30 % -> 80 % wahrend SchlieRphase
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- Fall 6

StellgréRendnderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieBphase des
Ventils (SchlieRphase zu lang) (siehe Bild 16).

Vor dem Empfang der neuen Stellgréfe (80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils wird nun die neue Stellgrélie
empfangen. Zu diesem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist,
sofort die SchlieRphase abzubrechen und das Ventil zu 6ffnen, damit das
Tastverhaltnis der neuen Stellgréfie (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt
unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch ver-
schoben.

Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tast-
verhaltnis eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil
gedffnet -—

30 % 70 % 30% | 40% 80 % 20 % 80 % 20 %

Ventil
geschlossen

~Vv

neue StellgroRe: 80 %

Bild 16: Beispiel einer StellgroRendnderung 30 % -> 80 % wahrend Offnungsphase
des Ventils (Offnungsphase zu lang)

Datenformat des StellgroReneingangs "Stetig (1 Byte)
mit StellgroRen-Grenzwert"

Alternativ zur Umsetzung einer 1 Byte Stellgréf3e in eine stetige Pulsweitenmodula-
tion an einem Ventilausgang kann das Datenformat mit Grenzwertauswertung ver-
wendet werden. Hierbei wird die empfangene stetige StellgroRe in Abhangigkeit ei-
nes parametrierten Grenzwerts in ein schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Der
Stellantrieb 6ffnet, wenn die StellgréRe den Grenzwert erreicht oder diesen Uber-
schreitet (siehe Bild 17). Um ein sténdiges SchlieRen und Offnen des Stellantriebs
bei Stellgré3en im Bereich des Grenzwerts zu verhindern, wird zudem eine Hyste-
rese bewertet. Der Stellantrieb schlie3t erst dann, wenn die Stellgrofe den Grenz-
wert abziglich der parametrierten Hysterese unterschreitet.

Durch das 1 Byte Datenformat mit Grenzwertauswertung kann eine stetige Rege-
lung durch den Heizungsaktor in eine Zweipunkt-Regelung umgeformt werden.
Dieses Prinzip bietet sich besonders bei FuBbodenheizungen an, bei denen eine
stetige Ventilansteuerung aufgrund der Tragheit nicht zum gewiinschten Heizver-
halten fuhrt. Bei trdgen FuBbodenheizungen bewirken kleine stetige StellgréRen
(nur kurze Einschaltphasen bei der PWM) haufig keinen nennenswerten Heizer-
trag. Bei groRen stetigen StellgréfRen sind bei FuBbodenheizungen oder vergleich-
baren Heizsystemen die kurzen Ausschaltphasen einer PWM in der Regel wir-
kungslos. Hier bietet eine Zweipunkt-Regelung eine einfache und wirkungsvolle Al-
ternative. Die Ventile 6ffnen oder schlielRen vollstédndig. Unndtige stetige Ventilpo-
sitionen werden bei der Ansteuerung durch StellgréRentelegramme vermieden. Zu-
dem wird die Lebensdauer der elektrothermischen Stellantriebe erhoht.

Die Umformung des stetigen Eingangssignals in eine schaltende StellgréRe erfolgt
gerateintern. Der Aktor bewertet die umgeformte Stellgrof3e bei der Verarbeitung

wie eine empfangene 1 Bit StellgréRe. Er leitet den Zustand direkt an den entspre-
chenden Ausgang unter Beriicksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns wei-
ter. Somit wird bei einem Befehl "Ventil 6ffnen" (empfangene StellgréRe >= Grenz-
wert) das Ventil vollstandig gedffnet. Der Ausgang wird dann bestromt bei stromlos
geschlossenen Ventilen und nicht bestromt bei stromlos gedffneten Ventilantrie-

ben. Das Ventil wird bei einem Befehl "Ventil schlieRen" (empfangene Steligréle <
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Grenzwert - Hysterese) vollstandig geschlossen. Bei stromlos geschlossenen Ven-
tilen wird der Ventilausgang dann nicht bestromt und bei stromlos getffneten Ven-
tilantrieben bestromt.

Wie bei einer 1 Bit EingangsstellgréRe werden Ventilausgange, die auf die Stell-
grolRen-Datenformate "stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" konfiguriert sind,
bei den im Folgenden aufgelisteten Funktionen und Ereignissen stets per stetiger
Stellgréfie durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert, sofern hierdurch
Stellgréfien ungleich 0 % oder 100 % einzustellen sind...

- aktive Zwangsstellung,

- aktiver Notbetrieb,

- bei Busspannungsausfall,

- nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr,

- nach einem ETS-Programmiervorgang,

- bei einer Handbedienung.

Die PWM wird solange ausgefihrt, bis die genannten Funktionen beendet worden
sind oder nach genannten Ereignissen keine untergeordneten Funktionen mehr ak-

tiv sind und Uber den Bus ein neues StellgréRentelegramm empfangen wird, wel-
ches die stetige StellgrolRe am Ventilausgang Ubersteuert.

In den genannten Fallen geht die stetige StellgréRe auch in die Berechnung der
grolten Stellgrofle und in die die Warmebedarfs- und Pumpensteuerung (optionale
Funktionen) mit ein.

Ventilausgénge, die Stellgrofen per Datenformat "schaltend (1 Byte) mit Stellgro-
Ren-Grenzwert" vorgegeben bekommen, beeinflussen die Warmebedarfs- und
Pumpensteuerung. Hierbei bewertet der Aktor das umgeformte schaltende Aus-
gangssignal ("AUS" wird interpretiert als "0 %", "EIN" wird interpretiert als "100 %").

StellgroRe &

Grenzwert

Grenzwert -
Hysterese

-~V

Ventil
gedffnet
Ventil

geschlossen >

Bild 17: Beispiel einer Stellgréfienauswertung mit Grenzwert

10.4 Zykluszeit

Der Parameter "Zykluszeit" legt die Periodendauer des pulsweitenmodulierten Aus-
gangsignals eines Ventilausgangs fest. Er erlaubt die Anpassung an die Verstellzy-
kluszeiten der verwendeten Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur Verstel-
lung des Ventils von der vollstandig geschlossenen Position bis zur vollstandig ge-
offneten Position bendtigt). Zusatzlich zur Verstellzykluszeit ist die Totzeit (Zeit, in
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der die Stellantriebe beim Ein- oder Ausschalten keine Reaktion zeigen) zu bertck-
sichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit unterschiedlichen Verstellzykluszei-
ten an einem Ausgang eingesetzt, so ist die gré3ere der Zeiten zu berlcksichtigen.

Auch fir Ventilantriebe, deren StellgréRen-Datenformat auf "schalten (1 Bit)" oder
"stetig (1 Byte) mit Stellgrolien-Grenzwert" konfiguriert ist, ist der Parameter "Zy-
kluszeit" verfiigbar. Auch fir solche Ventilausgange kann eine Pulsweitenmodulati-
on bei einer aktiven Zwangsstellung, bei einem Notbetrieb, bei Handbedienung, bei
Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang ausgefihrt werden, fir die folglich die Vorgabe einer Zy-
kluszeit erforderlich ist.

Grundsatzlich kénnen zwei Félle zur Einstellung der Zykluszeit betrachtet werden...

Fall 1
Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit der verwendeten Antriebe (ETA)

In diesem Fall sind die Ein- und Ausschaltzeiten des Aktors so lang, dass den An-
trieben ausreichend Zeit bleibt, in einer Periode vollstédndig auf- und zuzufahren
(siehe Bild 18).

- Vorteil:
Der gewlinschte Mittelwert zur Stellgré3e und somit die geforderte Raum-
temperatur wird auch bei mehreren gleichzeitig angesteuerten Antrieben re-
lativ genau eingestellt.

- Nachteil:
Zu beachten ist, dass bedingt durch den vollen Ventilhub die Lebenserwar-
tung der Antriebe sinken kann. Unter Umsténden kann bei sehr langen Zy-
kluszeiten (> 15 Minuten) und einer geringeren Tragheit des Systems die
Warmeabgabe an den Raum in der Nahe der Heizkorper ungleichmaig
sein und als stérend empfunden werden.

Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fir langsame, tragere Heizsysteme (z. B. Ful3-
bodenheizung) zu empfehlen.

Auch bei einer grolReren Anzahl angesteuerter evtl. verschiedener Antriebe ist die-
se Einstellung zu empfehlen, damit die Verfahrwege der Ventile besser gemittelt
werden kdnnen.

. 4 Beispiel: StellgroRe ca. 60 %
Ventil p Periodendauer (z. B. 12 min.)
Auf
60 % |- -c|- - S R ekl T R At] SRR TR
Zu
B
Ausgangs- Ein +
spannung 60 % 40 % 60 %
Aus >
—» “— —> - —» — Zeit
stromlos Totzeit Totzeit Totzeit
geschlossen
/& z.B.3min.  z.B.3min. ¥ /& z.B.3min. ¥
Verstellzykluszeit Verstellzykluszeit Verstellzykluszeit

Bild 18: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fir eine
Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit

Fall 2
Zykluszeit < Verstellzykluszeit der verwendeten Antriebe (ETA)
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In diesem Fall sind die Ein- und Ausschaltzeiten des Aktors so kurz, dass den An-
trieben keine ausreichende Zeit bleibt, in einer Periode vollstandig auf- und zuzu-
fahren (siehe Bild 19).

- Vorteil: Bei dieser Einstellung wird fiir einen kontinuierlichen Wasserfluss
durch die Heizkorper gesorgt und somit eine gleichmaRige Warmeabgabe
an den Raum ermaoglicht. Wird nur ein Stellantrieb angesteuert, ist es fur
den Regler mdglich, durch kontinuierliche Anpassung der Stellgrofie die
durch die kurze Zykluszeit herbeigefiihrte Mittelwertverschiebung auszuglei-
chen und somit die gewlinschte Raumtemperatur einzustellen.

- Nachteil: Werden mehr als ein Antrieb gleichzeitig angesteuert, wird der ge-
wiinschte Mittelwert zur StellgréRe und somit die geforderte Raumtempera-
tur nur sehr schlecht oder mit gréBeren Abweichungen eingestellt.

Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fur schnellere Heizsysteme (z. B. Heizkorper)
zu empfehlen.

Beispiel: StellgroRe ca. 60 %

Regler erkennt 'Temperatur zu hoch'
und sendet neue StellgroRe (z. B. 40 %)

Ventil A Periodendauer (z. B. 2 min.)

Auf

60 %-f----cf-----

Zu

A
o\

Ausgangs- Ein
spannung 60%| |40% | .
Aus -

C

I

\60 %

stromlos < === ' = =
geschlossen Totzeit ' kirzere kirzere

Totzeit 6ffnen Totzeit schlieRen

40 % 0 % 40 % 60 %

¢— z.B.3min. —»
Verstellzykluszeit

Bild 19: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fir eine
Zykluszeit < Verstellzykluszeit

Durch den kontinuierlichen Wasserfluss durch das Ventil und somit durch die steti-
ge Erwarmung des Antriebs variieren und verdndern sich die Totzeiten der Antrie-
be bei der Offnungs- und SchlieBphase. Bedingt durch die kurze Zykluszeit unter
Berulcksichtigung der Totzeiten wird die geforderte Stellgréfie (Mittelwert) nur mit
einer unter Umstanden grélReren Abweichung eingestellt. Damit die Raumtempera-
tur nach einer gewissen Zeit konstant eingeregelt werden kann, muss der Regler
durch kontinuierliche Anpassung der StellgréRe die durch die kurze Zykluszeit her-
beigefuhrte Mittelwertverschiebung ausgleichen. Gewdhnlich sorgt der im Regler
implementierte Regelalgorithmus (Pl Regelung) dafir, Regelabweichungen auszu-
gleichen.

10.5 Zwangsstellung

Fir jeden Ventilausgang kann separat eine Zwangsstellung konfiguriert und be-
darfsorientiert aktiviert werden. Bei einer aktiven Zwangsstellung wird ein definier-
ter Stellgrofienwert am Ausgang eingestellt. Betroffene Ventilausgéange werden
dann so verriegelt, dass diese nicht mehr Gber Funktionen, die der Zwangsstellung
untergeordnet sind (dazu gehdrt auch die Ansteuerung durch StellgréRen-Tele-
gramme), angesteuert werden kénnen.

Der Stellgrofienwert der Zwangsstellung ist immer stetig und wird in der ETS indivi-
duell konfiguriert (0...100 % in 10 %-Schritten). Die Stellgréle wird am Ausgang
elektrisch durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) ausgefuhrt.
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Bei einer aktiven Zwangsstellung werden Ventilausgange, die auf die StellgréRen-
Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgréfien-Grenzwert"
konfiguriert sind, stets per stetiger StellgréRe durch eine Pulsweitenmodulation an-
gesteuert. In diesem Fall geht diese stetige Stellgréf3e auch in die Berechnung der
groflten Stellgrofie (optionale Funktion) mit ein, bis die Zwangsstellung beendet
wird und keine andere Funktion mit stetiger Stellgrof3envorgabe (z. B. Notbetrieb,
Handbedienung) mehr aktiv ist.

Bei der elektrischen Ansteuerung der Ausgange durch eine Zwangsstellung wird
der konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos geschlossen / stromlos gedffnet) bertick-
sichtigt. Bei stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt aus
der konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab. Bei stromlos gedffneten Ventilen
wird die Einschaltdauer invertiert.

Der Aktor verflgt Uber eine Sommer- / Winterumschaltung. Hierdurch kénnen, ab-
hangig von der Jahreszeit, unterschiedliche StellgréRensollwerte fir einen Ventil-
ausgang bei Zwangsstellung eingestellt werden (siehe Kapitel "Sommer- / Winter-
umschaltung fur Ventilausgange" ' Seite 44). Es ist méglich, die Betriebsart auch
wahrend einer aktiven Zwangsstellung umzuschalten. In diesem Fall wird unmittel-
bar nach der Umschaltung der zur Betriebsart gehdrende Wert aktiviert.

Sofern im Aktor keine Sommer- / Winterumschaltung vorgesehen ist, kann fur die
Zwangsstellung lediglich ein Stellgrofienwert in der ETS parametriert werden.

Die Zwangsstellung wird je Ventilausgang Uber ein separates 1 Bit Objekt aktiviert
und deaktiviert. Die Telegrammpolaritat ist konfigurierbar. Gemaf Prioritadtensteue-
rung kann eine aktive Zwangsstellung durch andere Geratefunktionen mit héherer
Prioritat (z. B. Servicebetrieb, Handbedienung) Gbersteuert werden. Am Ende einer
Funktion mit héherer Prioritat flhrt der Aktor fir die betroffenen Ventilausgange er-
neut die Zwangsreaktion aus, wenn zu diesem Zeitpunkt die Zwangsstellung noch
aktiviert ist.

Optional kann der Stellgrofienwert der Zwangsstellung bei Busspannungsausfall,
nach Bus-/Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang
aktiviert werden. Hierbei handelt es sich lediglich um den Abruf der parametrierten
Stellgroéfie und nicht um das Aktivieren der Zwangsstellung, wie sie Gber das 1 Bit
Objekt erfolgt.

Die durch eine aktive Zwangsstellung vorgegebene StellgroRe geht auch in die Er-
mittlung eines Warmebedarfs ein. Zudem hat die StellgréRe der Zwangsstellung
auch Einfluss auf die Pumpensteuerung.

Am Ende einer Zwangsstellung ist das Verhalten eines Ventilausgangs fest defi-
niert. Der Aktor flhrt fir die betroffenen Ventilausgange immer den Zustand nach,
der durch Funktionen mit einer geringeren Prioritat (Notbetrieb) oder durch den
normalen Busbetrieb (Ansteuerung durch StellgréRentelegramme) zuletzt vorgege-
ben wurde.

Nach einem Geratereset (Bus-/Netzwiederkehr, ETS-Programmiervorgang) enthal-
ten die StellgréRenobjekte zunachst den Wert "0".

Objekt der Zwangsstellung freigeben und
Zwangsstellung konfigurieren

Damit die Zwangsstellung als Verriegelungsfunktion verwendet werden kann, muss
diese in der ETS auf der Parameterseite "Ax - StellgroRe/Status/Betriebsart" zu-
nachst freigegeben und dadurch das Kommunikationsobjekt sichtbar geschaltet
werden.
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u Den Parameter "Objekt zur Zwangsstellung verwenden ?" auf "ja" einstel-
len. Beim Parameter "Polaritat Objekt 'Zwangsstellung™ die erforderliche
Telegrammpolaritat definieren. Zudem die gewtinschten StellgréRenwerte
(optional fur Sommer- und Winterbetrieb) parametrieren.

Das Objekt der Zwangsstellung ist freigeschaltet. Der betroffene Ventilaus-
gang wird durch ein Telegramm gemaf Polaritat "Zwangsfihrung aktiv" auf
den definierten StellgréRenwert (optional gemal zuletzt vorgegebener Be-

triebsart) verriegelt.

u Den Parameter "Objekt zur Zwangsstellung verwenden ?" auf "nein" einstel-
len.

Das Objekt der Zwangsstellung ist nicht verfligbar. Die Zwangsstellung zur
Verriegelung des Ventilausgangs ist nicht moglich. Es kdnnen lediglich die
StellgréRenwerte parametriert werden, damit optional ein Zustand fiir das
Resetverhalten des Ventilausgangs definiert werden kann.

Aktualisierungen des Objekts von "Zwangsstellung aktiv" nach "Zwangsstellung ak-
tiv" oder von "Zwangsstellung nicht aktiv" nach "Zwangsstellung nicht aktiv" zeigen
keine Reaktion.

Der Uber das Zwangsstellungs-Objekt vorgegebene Zustand wird gerateintern bei
Busspannungsausfall gespeichert und nach Bus- und/oder Netzspannungswieder-
kehr automatisch wiederhergestellt. Der Aktor aktiviert nach Bus-/Netzspannungs-
wiederkehr die Zwangsstellung und verriegelt dadurch den Ausgang, sofern dies
der nachgeflihrte Zustand vorsieht. Bei der Stellgrof3envorgabe ist gemaf Priorita-
tenreihenfolge jedoch immer das Verhalten maRgebend, dass der Parameter "Ver-
halten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" definiert (es wird nicht die Stell-
gréRe der Zwangsstellung aktiviert).

Der nachgefuhrte Zustand der Zwangsstellung wird durch den Aktor nicht im Kom-
munikationsobjekt nachgefunhrt.

Nach einem ETS-Programmiervorgang ist eine Zwangsstellung stets deaktiviert
und das Objekt der Zwangsstellung "0". Bei der Polaritat "0 = Zwangsstellung ak-
tiv / 1 = keine Zwangsstellung" muss dann zunéchst ein "0"-Telegramm empfangen
werden, so dass die Zwangsstellung aktiviert wird.

Wenn nach Bus-/Netzspannungswiederkehr der zuvor gesicherte Objektwert "0"
wiederhergestellt wird, aktiviert der Aktor bei der Polaritat "0 = Zwangsstellung ak-
tiv/ 1 = keine Zwangsstellung" auch die Zwangsstellung und verriegelt den Aus-

gang!

Bei nicht freigeschaltetem Zwangsstellungsobjekt sind lediglich die Stellgrélenpa-
rameter verfigbar, damit bedarfsweise glltige Vorgabewerte fiir das Resetverhal-
ten des Aktors vorhanden sind ("StellgréRe wie fir Zwangsstellung aktivieren").

10.6 Zyklische StellgroReniberwachung/
Notbetrieb

Bedarfsweise kann eine zyklische Uberwachung der Stellgréen durchgefiihrt wer-
den. Bleiben bei aktiver zyklischer Uberwachung StellgréRentelegramme innerhalb
einer spezifizierten Zeit aus, wird fir den betroffenen Ventilausgang ein Notbetrieb
aktiviert, wobei eine parametrierbare stetige PWM-StellgréRRe in der ETS vorgege-
ben werden kann.

Der StellgroRenwert des Notbetriebs ist immer stetig und wird in der ETS individu-
ell konfiguriert (0...100 % in 10 %-Schritten). Die StellgréRe wird am Ausgang elek-
trisch durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) ausgefiihrt.
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Bei einem aktiven Notbetrieb werden Ventilausgénge, die auf die Stellgrofien-Da-
tenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" kon-
figuriert sind, stets per stetiger StellgroRe durch eine Pulsweitenmodulation ange-
steuert. In diesem Fall geht diese stetige StellgréRe auch in die Berechnung der
groflten Stellgrofie (optionale Funktion) mit ein, bis der Notbetrieb beendet wird
und keine andere Funktion mit stetiger Stellgré3envorgabe (z. B. Zwangsstellung,
Handbedienung) mehr aktiv ist.

Bei der elektrischen Ansteuerung der Ausgange durch einen Notbetrieb wird der
konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos geschlossen / stromlos gedffnet) bericksich-
tigt. Bei stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt aus der
konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab. Bei stromlos gedffneten Ventilen wird
die Einschaltdauer invertiert.

Der Aktor verflgt Uber eine Sommer- / Winterumschaltung. Hierdurch kénnen, ab-
hangig von der Jahreszeit, unterschiedliche StellgréRensollwerte fir einen Ventil-
ausgang bei Notbetrieb eingestellt werden (siehe Kapitel "Sommer- / Winterum-
schaltung fir Ventilausgange" ' Seite 44). Es ist moglich, die Betriebsart auch
wahrend eines aktiven Notbetriebs umzuschalten. In diesem Fall wird unmittelbar
nach der Umschaltung der zur Betriebsart gehérende Wert aktiviert.

Sofern im Aktor keine Sommer- / Winterumschaltung vorgesehen ist, kann fir den
Notbetrieb lediglich ein StellgréRenwert in der ETS parametriert werden.

Der Aktor prift bei freigegebener StellgroRenliiberwachung innerhalb eines einstell-
baren Zeitfensters das Eintreffen von Telegrammen auf das Stellgrof3enobjekt. Das
Zeitfenster wird separat fiir jeden Ventilausgang durch den Parameter "Uberwa-
chungszeit" definiert. Die dort eingestellte Zeit sollte mindestens doppelt so grof
sein wie die Zeit fur das zyklische Senden der Stellgrofe des Reglers, um sicher-
zustellen, dass mindestens ein Telegramm innerhalb der Uberwachungszeit emp-
fangen wird. Die zyklische StellgréRenliberwachung erfolgt fortlaufend. Der Aktor
stéRt die Uberwachungszeit bei jedem empfangenen StellgréRentelegramm und
nach einem Geratereset automatisch neu an. Bleiben Stellgréfientelegramme in-
nerhalb der Uberwachungszeit aus, aktiviert der Aktor den Notbetrieb.

Sofern die Bussteuerung eines Ventilausgangs im Zuge einer permanenten Hand-
bedienung gesperrt wurde, wird fur den betroffenen Ausgang keine Stellgréoen-
Uberwachung mehr ausgefihrt. Ein aktiver Notbetrieb wird hierdurch beendet. Bei
Freigabe der Bussteuerung durch eine permanente Handbedienung startet der Ak-
tor die Uberwachungszeit neu und priift auf eintreffende StellgréRentelegramme.

Gemal Prioritdtensteuerung kann eine aktive Stellgrélentiberwachung durch an-
dere Geratefunktionen mit héherer Prioritat (z. B. Servicebetrieb, Handbedienung)
Ubersteuert werden. Am Ende einer Funktion mit hdherer Prioritat fihrt der Aktor
fur die betroffenen Ventilausgange erneut den Notbetrieb aus, sofern dieser durch
weiterhin fehlende StellgrolRentelegramme noch aktiviert ist.

Optional kann der StellgroRenwert des Notbetriebs bei Busspannungsausfall, nach
Bus-/Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang akti-
viert werden. Hierbei handelt es sich lediglich um den Abruf der parametrierten
Stellgrofie und nicht um das Aktivieren des Notbetriebs, wie sie im Zuge einer
Stellgréflentberwachung erfolgt.

Die durch einen aktiven Notbetrieb vorgegebene Stellgrof3e geht auch in die Ermitt-
lung eines Warmebedarfs ein. Zudem hat die Stellgréf3e des Notbetriebs auch Ein-
fluss auf die Pumpensteuerung.
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Am Ende eines Notbetriebs (neue Eingangsstellgré3e empfangen) ist das Verhal-
ten eines Ventilausgangs fest definiert. Der Aktor fuhrt fir die betroffenen Ventil-
ausgange - sofern keine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiv ist - immer den
Zustand nach, der durch den normalen Busbetrieb (Ansteuerung durch Stellgro-
Rentelegramme) zuletzt vorgegeben wurde.

Nach einem Geratereset (Bus-/Netzspannungswiederkehr, ETS-Programmiervor-
gang) enthalten die StellgréRenobjekte zunachst den Wert "0".

Der Zustand des Notbetriebs (aktiv oder inaktiv) wird gerateintern bei Busspan-
nungsausfall gespeichert und nach Bus- und/oder Netzspannungswiederkehr auto-
matisch wiederhergestellt. Der Aktor aktiviert nach Bus-/Netzspannungswiederkehr
den Notbetrieb, sofern dies der nachgefihrte Zustand vorsieht.

Der Aktor stellt das 1 Bit Status-Telegramm "Stoérung StellgroRe” bereit. Sobald bei
einem Uberwachten Ventilausgang ein StellgroRentelegramm ausbleibt und folglich
der Notbetrieb aktiviert wird, sendet der Aktor Gber dieses Statusobjekt eine Stor-
meldung aus. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Erst, nachdem fir den
Uberwachten Ventilausgang wieder mindestens ein StellgroRentelegramm empfan-
gen wurde, nimmt der Aktor die Stérmeldung zur zyklischen Uberwachung zurtick.
Optional kann das Stoértelegramm wahrend eines aktiven Notbetriebs auch zyklisch
ausgesendet werden.

Unmittelbar nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang sendet das Objekt "Stérung StellgréRe" nicht automatisch den Zustand
aus. Es muss erst erneut eine gestorte StellgréRe erkannt werden (Ablauf der
Uberwachungszeit ohne StellgréRentelegramm), so dass der Objektwert ausgesen-
det wird. Dies ist auch der Fall, sofern nach einem Geratereset ein gespeicherter
Notbetrieb wiederhergestellt wurde.

Zyklische StellgroRenuberwachung freigeben

Die zyklische Stellgrélieniiberwachung kann nur verwendet werden, sofern sie in
der ETS freigegeben wurde.

u Den Parameter "StellgroBentiberwachung aktivieren ?" auf der Parameter-
seite "Ax - StellgroRRe/Status/Betriebsart" auf "ja" einstellen. Die "Uberwa-
chungszeit" der StellgréReniberwachung konfigurieren.

Die zyklische Stellgrofieniiberwachung ist aktiviert. Bleiben StellgréRentele-
gramme innerhalb der durch den gleichnamigen Parameter definierten
Uberwachungszeit aus, wird fiir den betroffenen Ventilausgang der Notbe-
trieb aktiviert, wobei der Aktor eine stetige PWM-StellgréRe einstellt. Diese
StellgréRe wird durch die Parameter "StellgréRRe bei aktivem Notbe-

trieb..." (ggf. separat fir Sommer- und Winterbetrieb) definiert.

u Den Parameter "StellgréReniberwachung aktivieren ?" auf "nein" einstellen.

Die zyklische StellgroReniiberwachung ist deaktiviert.

Stormeldung fur zyklische StellgroRenuberwachung
konfigurieren

Bei einer identifizierten StellgréRenstorung kann der Aktor optional ein Stérungste-
legramm Uber das Objekt "Stérung StellgroRe" aussenden.

u Den Parameter "Polaritat Objekt 'Stérung StellgréRe™ auf der Parametersei-
te "Ax - StellgroRe/Status/Betriebsart" auf die erforderliche Telegrammpola-
ritat einstellen.
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StellgroRenbegrenzung

Sobald bei einem Uberwachten Ventilausgang ein StellgréRentelegramm
ausbleibt und folglich der Notbetrieb aktiviert wird, sendet der Aktor Uber
das Statusobjekt "Stérung StellgrofRe" eine Stdrmeldung gemaf konfigurier-
ter Telegrammpolaritat aus. Erst, nachdem fir den Uberwachten Ventilaus-
gang wieder mindestens ein StellgrélRentelegramm empfangen wurde,
nimmt der Aktor die Stérmeldung zur zyklischen Uberwachung zuriick.

Den Parameter "Zyklisches Senden bei gestorter Stellgrofie ?" auf "ja" ein-
stellen.

Bei einer identifizierten StellgréRenstérung sendet der Aktor das Stérungs-
telegramm zyklisch aus. Die Zykluszeit wird allgemein fur alle zyklischen
Status- und Rickmeldefunktionen auf der Parameterseite "Allgemein" defi-
niert.

Den Parameter "Zyklisches Senden bei gestorter Stellgrofie ?" auf "nein"
einstellen.

Bei einer identifizierten StellgréRenstérung sendet der Aktor das Stérungs-
telegramm nur einmalig aus.

10.7 StellgréfRenbegrenzung

StellgroRenbegrenzung freigeben

Die StellgroRenbegrenzung kann nur verwendet werden, sofern sie in der ETS frei-
gegeben wurde.

Den Parameter "StellgréRenbegrenzung verwenden ?" auf der Parameter-
seite "Ax - StellgroRe/Status/Betriebsart" auf "ja" einstellen.

Die StellgréRenbegrenzung ist freigegeben. Der Parameter "Aktivierung der
Stellgréfienbegrenzung" definiert, ob die Begrenzungsfunktion bedarfsorien-
tiert Uber ein Kommunikationsobjekt aktiviert oder deaktiviert werden kann.
Alternativ kann die StellgréRenbegrenzung permanent aktiv sein.

Den Parameter "StellgréRenbegrenzung verwenden ?" auf "nein" einstellen.

Die StellgrélRenbegrenzung ist nicht verflgbar.

Aktivierung der StellgroRenbegrenzung einstellen

Der Parameter "Aktivierung der StellgréRenbegrenzung" auf der Parameterseite
"Ax - StellgroRe/Status/Betriebsart" definiert die Wirkungsweise der Begrenzungs-
funktion.

Die StellgréRenbegrenzung muss freigegeben sein.
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Den Parameter einstellen auf "durch Objekt 'StellgroRenbegrenzung™.

Die StellgréRenbegrenzung kann ausschlieRlich durch das 1 Bit Kommuni-
kationsobjekt "Stellgrofienbegrenzung" aktiviert ("1"-Telegramm) und deak-
tiviert ("0"-Telegramm) werden. Das Verhalten der StellgréRenbegrenzung

nach einem Geratereset (Busspannungswiederkehr, ETS-Programmiervor-
gang) ist separat definierbar.

Den Parameter einstellen auf "permanent aktiviert".
Die StellgroRenbegrenzung ist permanent aktiv. Sie kann nicht Gber ein Ob-

jekt beeinflusst werden. Uber den KNX oder per Notbetrieb vorgegebene
StellgréRen werden immer begrenzt.
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Initalisierungsverhalten der StellgroRenbegrenzung
einstellen

Die StellgroRenbegrenzung kann entweder tber das 1 Bit Kommunikationsobjekt
"Stellgrolenbegrenzung" aktiviert oder deaktiviert werden, oder alternativ auch
permanent aktiv sein. Bei Steuerung Uber das Objekt ist es mdglich, die Stellgro-
Renbegrenzung automatisch nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang durch den Aktor aktivieren zu lassen. Die Parameter
"Stellgrolenbegrenzung aktivieren nach Busspannungswiederkehr ?" und "Stell-
grélRenbegrenzung nach ETS-Programmiervorgang” definieren das Initialisierungs-
verhalten.

Bei permanent aktiver StellgréRenbegrenzung kann das Initialisierungsverhalten
nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang nicht konfi-
guriert werden, da dann die Begrenzung immer aktiv ist. In diesem Fall ist auch
kein Objekt vorhanden.

Die StellgréRenbegrenzung muss freigegeben sein.

u Den Parameter "StellgréRenbegrenzung aktivieren nach Busspannungswie-
derkehr ?" einstellen auf "nein".

Die StellgréRenbegrenzung wird nach Busspannungswiederkehr nicht auto-
matisch aktiviert. Es muss zunachst ein "1"-Telegramm Uber das Objekt
"StellgréRenbegrenzung" empfangen werden, um die Begrenzungsfunktion
zu aktivieren.

u Den Parameter "StellgréRenbegrenzung aktivieren nach Busspannungswie-
derkehr ?" einstellen auf "ja".

Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach Busspannungswiederkehr au-
tomatisch die StellgréRenbegrenzung. Zum Deaktivieren der Begrenzung
muss ein "0"-Telegramm Uber das Objekt "StellgréRenbegrenzung" empfan-
gen werden. Die Begrenzung kann dann jederzeit GUber das Objekt ein- oder
ausgeschaltet werden.

u Den Parameter "StellgréRenbegrenzung aktivieren nach ETS-Programmier-
vorgang ?" einstellen auf "nein".

Die StellgrélRenbegrenzung wird nach einem ETS-Programmiervorgang
nicht automatisch aktiviert. Es muss zunéachst ein "1"-Telegramm Uber das
Objekt "StellgréRenbegrenzung” empfangen werden, um die Begrenzungs-
funktion zu aktivieren.

u Den Parameter "StellgréRenbegrenzung aktivieren nach ETS-Programmier-
vorgang ?" einstellen auf "ja".

Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Programmiervor-
gang automatisch die Stellgréenbegrenzung. Zum Deaktivieren der Be-
grenzung muss ein "0"-Telegramm Uber das Objekt "StellgréRenbegren-
zung" empfangen werden. Die Begrenzung kann dann jederzeit Uber das
Objekt ein- oder ausgeschaltet werden.

Der Zustand der StellgréRenbegrenzung wird nach einem Geratereset nicht auto-
matisch im Kommunikationsobjekt nachgefiihrt.

Es ist zu beachten, dass der Aktor aufgrund der Prioritdtensteuerung nach Buss-
pannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang das auf der Para-
meterseite "Ax - Allgemein" durch die Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr" und "Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang" pa-
rametrierte Verhalten ausfuhrt. Die nach einem Geratereset per Parametrierung
vorgegebenen StellgréRen werden durch eine StellgréRenbegrenzung nicht beein-
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flusst! Eine StellgréRenbegrenzung hat ausschliel3lich Einfluss auf tiber den KNX
vorgegebene Eingangs-StellgréRen und auf Stellgrolen des Notbetriebs bei einer
Stellgréfientiberwachung.

10.8 Statusfunktionen

StellgroRen-Status

Zu jedem Ventilausgang kann optional ein Statusobjekt freigegeben werden. Das
Statusobjekt stellt entweder aktiv sendend oder passiv (Objekt auslesbar) die je-
weils aktive StellgrolRe eines Ventilausgangs bereit. Der Aktor berticksichtigt bei
der Status-Ruickmeldung alle Funktionen, die Einfluss auf die am Ausgang umge-
setzte StellgroRe haben. Abhangig vom konfigurierten Datenformat der Eingangs-
StellgroRRe besitzt das Statusobjekt die im Folgenden genannten Datenformate...

- Eingangs-Stellgrofie "schaltend (1 Bit)":
Datenformat Statusobjekt "1 Bit",

- Eingangs-StellgroRe "stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)":
Datenformat Statusobjekt "1 Byte",

- Eingangs-StellgréRe "stetig (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert":
Datenformat Statusobjekt "1 Bit".

Abhéngig von den Eingangs-Datenformaten der Stellgréfien und vom Betriebszu-
stand eines Ventilausgangs nehmen die Statusobjekte unterschiedliche Statuswer-
te an.

Der Aktor unterscheidet verschiedene Funktionen und Ereignisse, die Ventilaus-
gange beeinflussen kdnnen. Weil diese Funktionen und Ereignisse nicht zeitgleich
ausflhrbar sind, gibt es eine Prioritatensteuerung. Jede globale oder ausgangsori-
entierte Funktion und jedes eintreffende Ereignis besitzt eine Prioritat (siehe Kapi-
tel "Prioritaten fir Ventilausgange" » Seite 31). Die Funktion oder das Ereignis mit
der héheren Prioritat Gbersteuert die niedriger eingestuften Funktionen und Ereig-
nisse.

Die Prioritatensteuerung beeinflusst auch die Statusobjekte. Als Status wird immer
der Zustand Ubertragen, der aktuell an einem Ventilausgang eingestellt ist. Wird ei-
ne Funktion mit einer hohen Prioritdt beendet, nehmen die Statusobjekte den Stell-
gréRenwert von Funktionen mit einer niedrigeren Prioritat an, sofern diese aktiv
sind.

Statuswerte bei Eingangs-Stellgrofie "schaltend (1 Bit)"...

- Betriebszustand "Normalbetrieb"
-> Statuswert = zuletzt empfangener Eingangs-StellgroRenwert
(IIOII Oder ll1 ll)’
- Betriebszustand "Notbetrieb" (0...100 %)
-> Statuswert = Notbetriebstellgréfe ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Zwangsstellung" (0...100 %)
-> Statuswert = Zwangsstellgrofe ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Ventilspilung" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = aktuelle Stellgrofie im Spilvorgang ("0" bei Ventil geschlos-
sen, "1" bei Ventil gedffnet),

- Betriebszustand "Servicebetrieb" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Servicestellgréfie ("0" bei Ventil zwangsgefihrt geschlos-
sen, "1" bei Ventil zwangsgeflihrt gedffnet),
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- Betriebszustand "nach Geratereset" (0...100 %)
-> Statuswert = nach Vorgabe durch Parameter "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" oder "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang” ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Handbedienung” (5...100 %)
-> Statuswert = HandbetriebsstellgréRe ("0" bei 0 % CLOSE,
"1" bei 5...100 % OPEN),

- Betriebszustand "Ventilspannungsausfall" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = StellgréRe geman Ventil-Wirksinn ("0" bei stromlos ge-
schlossen, "1" bei stromlos gedffnet),

- Betriebszustand "Kurzschluss / Uberlast" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Stellgréfie geman Ventil-Wirksinn ("0" bei stromlos ge-
schlossen, "1" bei stromlos gedffnet).

Statuswerte bei Eingangs-StellgréRe "stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation
(PWM)"...

- Betriebszustand "Normalbetrieb" -> Statuswert = zuletzt empfangener Ein-
gangs-Stellgrofenwert (0...100 %),

- Betriebszustand "Notbetrieb" (0...100 %)
-> Statuswert = Notbetriebstellgroe (0...100 %),

- Betriebszustand "Zwangsstellung" (0...100 %)
-> Statuswert = Zwangsstellgrofe (0...100 %),

- Betriebszustand "Ventilspilung" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = aktuelle StellgréfRe im Spulvorgang ("0 %" bei Ventil ge-
schlossen, "100 %" bei Ventil gedffnet),

- Betriebszustand "Servicebetrieb" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Servicestellgrofie ("0 %" bei Ventil zwangsgeflihrt geschlos-
sen, "100 %" bei Ventil zwangsgefuhrt gedffnet),

- Betriebszustand "nach Geréatereset" (0...100 %)
-> Statuswert = nach Vorgabe durch Parameter "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" oder "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang” ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Handbedienung" (5...100 %)
-> Statuswert = HandbetriebsstellgréRe (0 % CLOSE, 5...100 % OPEN),

- Betriebszustand "Ventilspannungsausfall" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Stellgréfie geman Ventil-Wirksinn (0 % bei stromlos ge-
schlossen, 100 % bei stromlos gedffnet),

- Betriebszustand "Kurzschluss / Uberlast" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Stellgréfie geman Ventil-Wirksinn (0 % bei stromlos ge-
schlossen, 100 % bei stromlos gedffnet).

Statuswerte bei Eingangs-Stellgrée "stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert"...

- Betriebszustand "Normalbetrieb"
-> Statuswert = gemafl Bewertung der Eingangs-Stellgrofienwert durch
Grenzwert und Hysterese ("0" bei StellgréRe < Grenzwert - Hysterese oder
"1" bei Stellgrofke >= Grenzwert),

- Betriebszustand "Notbetrieb" (0...100 %)
-> Statuswert = Notbetriebstellgréfie ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Zwangsstellung" (0...100 %)
-> Statuswert = Zwangsstellgrofe ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Ventilsptlung" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = aktuelle Stellgréfie im Spulvorgang ("0" bei Ventil geschlos-
sen, "1" bei Ventil gedffnet),
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- Betriebszustand "Servicebetrieb" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Servicestellgréfie ("0" bei Ventil zwangsgefihrt geschlos-
sen, "1" bei Ventil zwangsgefuhrt gedffnet),

- Betriebszustand "nach Geratereset" (0...100 %)
-> Statuswert = nach Vorgabe durch Parameter "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" oder "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang” ("0" bei 0 %, "1" bei 1...100 %),

- Betriebszustand "Handbedienung" (5...100 %)
-> Statuswert = Handbetriebsstellgrofie ("0" bei 0 % CLOSE,
"1" bei 5...100 % OPEN),

- Betriebszustand "Ventilspannungsausfall" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Stellgréfie geman Ventil-Wirksinn ("0" bei stromlos ge-
schlossen, "1" bei stromlos gedffnet),

- Betriebszustand "Kurzschluss / Uberlast" (0 %, 100 %)
-> Statuswert = Stellgréfie geman Ventil-Wirksinn ("0" bei stromlos ge-
schlossen, "1" bei stromlos gedffnet).

StellgroRen-Statusfunktion aktivieren

Die Status-Rickmeldung ist eine Funktion der Ventilausgénge und kann auf den
Parameterseiten "Ax - StellgroRe/Status/Betriebsart” freigeschaltet werden.

u Den Parameter "VentilstellgroRRe riickmelden” einstellen auf "ja".

Die Status-Ruckmeldung ist freigeschaltet. In der ETS wird das Status-Ob-
jekt des Ventilausgangs sichtbar.

u Den Parameter einstellen auf "nein".

Die Status-Rickmeldung ist deaktiviert. Es ist kein Status-Objekt verfligbar.

Art der StellgroRen-Statusfunktion einstellen

Die Status-Rickmeldung kann als aktives Meldeobjekt oder als passives Statusob-
jekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Rlickmeldung bei jeder
Anderung des Statuswerts auch direkt auf den Bus ausgesendet. In der Funktion
als passives Statusobjekt erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung. Hier-
bei muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch die zur
Funktion erforderlichen Kommunikationsflags der Statusobjekte.

Der Parameter "Art der Rickmeldung" ist separat fir jeden Ventilausgang auf der
Parameterseite "Ax — StellgréRe/Status/Betriebsart" angelegt.

Die Status-Rickmeldung muss freigegeben sein.
u Den Parameter einstellen auf "aktives Meldeobjekt".

Das Rickmeldetelegramm wird ausgesendet, sobald sich der Status veran-
dert. Nach Busspannungswiederkehr, bei Ausfall- und Wiederkehr der Ver-
sorgungsspannung der Stellantriebe oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang erfolgt (ggf. zeitverzogert) automatisch eine Telegrammiubertra-
gung der Rickmeldung.

Das Status-Objekt sendet nicht, wenn sich der Status durch das Aktivieren oder
Deaktivieren von Geratefunktionen oder durch neue Eingangs-Stellgroien nicht
verandert. Es werden grundsatzlich nur Anderungen der Stellgroe ausgesendet.

u Den Parameter einstellen auf "passives Statusobjekt".
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Das Ruckmeldetelegramm wird nur dann als Antwort ausgesendet, wenn
das Status-Objekt vom Bus durch ein Lesetelegramm ausgelesen wird.
Nach Busspannungswiederkehr, bei Ausfall- und Wiederkehr der Versor-
gungsspannung der Stellantriebe oder nach einem ETS-Programmiervor-
gang erfolgt keine automatische Telegrammibertragung der Riickmeldung.

Zeitverzogerung der StellgroRen-Statusruckmeldung
einstellen

Der Zustand der Status-Ruckmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder

nach einem ETS-Programmiervorgang bei der Verwendung als aktives Meldeob-
jekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fallen kann die Rickmeldung zeitverzé-
gert erfolgen, wobei die Verzdgerungszeit global fir alle Ventilausgéange gemein-
sam auf der Parameterseite "Allgemein" eingestellt wird.

u Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "ja" einstellen.

Die Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang zeitverzégert ausgesendet. In einer laufen-
den Verzdgerungszeit wird keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann
nicht, wenn sich der Ventilzustand wéhrend der Verzdgerung andert.

u Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "nein" einstellen.

Die Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

Bei Ausfall- und Wiederkehr der Versorgungsspannung der Stellantriebe wird die
Status-Rickmeldung stets verzégerungsfrei ausgesendet, sofern die Busspan-
nungsversorgung eingeschaltet ist.

Zyklisches Senden der StellgrofRen-

Statusriuckmeldung einstellen

Das Status-Rickmeldetelegramm kann Uber das aktive Meldeobjekt zusatzlich zur

Ubertragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung ?" auf "ja" einstellen.
Das zyklische Senden ist aktiviert.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung ?" auf "nein" einstel-
len.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass die Riickmeldung nur bei Sta-
tusénderung durch den Aktor auf den Bus ausgesendet wird.

Die Zykluszeit wird zentral fir alle Ventilausgange auf der Parameterseite "Allge-
mein" definiert.

Waéhrend einer aktiven Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang wird nicht zyklisch gesendet.

Kombinierter Ventilstatus

Der kombinierte Ventilstatus ermdglich das gesammelte Riickmelden verschiede-
ner Funktionen eines Ventilausgangs in nur einem 1 Byte Bustelegramm. Er hilft
dabei, Statusinformationen eines Ausgangs gezielt an einen geeigneten Empfan-
ger (z. B. KNX-Visualisierung) weiterzuleiten, ohne verschiedene globale wie kana-
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lorientierte Rickmelde- und Statusfunktionen des Aktors auswerten zu mussen.
Das Kommunikationsobjekt "Rickmeldung Ventilstatus kombi" enthalt 7 unter-
schiedliche Statusinformationen, die bitweise kodiert sind (siehe Bild 20).

Bits

7
nicht belegt (immer "0")

6

Zwangsstellung ("0" = keine Zwangsstellung aktiv / "1" = Zwangsstellung aktiv)

Handbedienung ("0" = keine Handbedienung aktiv / "1" = perm. Handbedienung aktiv)

Servicebetrieb ("0" = kein Servicebetrieb aktiv / "1" = Servicebetrieb aktiv)

Ventilspllung ("0" = keine Ventilspulung aktiv / "1" = Ventilspilung aktiv)

nicht belegt (immer "0")

nicht belegt (immer "0")

StellgroRen-Status ("0" = StellgroRe AUS, 0 % / "1" = StellgréRe EIN, 1...100 %)

Bild 20: Bitkodierung des Objekts "Rickmeldung Ventilstatus kombi"

Die Bits der kombinierten Ventilstatus-Rickmeldung haben die im Folgenden be-
schriebene Bedeutung...

Bit 0 "StellgroRen-Status™:

Der Stellgrofien-Status Gbertragt immer den StellgréRen-Zustand, der aktu-
ell an einem Ventilausgang eingestellt ist. Hierbei wird die Prioritatensteue-
rung des Aktors berlcksichtigt. Funktionen oder Ereignisse mit einer hdhe-
ren Prioritat Gbersteuern niedriger eingestufte Funktionen und Ereignisse.
Wird eine Funktion mit einer hohen Prioritdt beendet, nimmt die Statusinfor-
mation den StellgréRenwert von Funktionen mit einer niedrigeren Prioritat
an, sofern diese aktiv sind.

Die aktive StellgroRe wird im kombinierten Objekt stets als 1 Bit-Information
bereitgestellt. Stetige StellgroRen (PWM am Ventilausgang) werden in
einen 1 Bit-Status umgewandelt (Status "0" = StellgréRe 0 % / Status "1" =
StellgréRe 1...100 %).

Bit 1 "Kurzschluss":

In diesem Statusbit wird durch den Wert "1" die Information weitergegeben,
dass der Ventilausgang kurzgeschlossen ist. Das Bit wird "1", sobald der
Aktor den Prifzyklus zur Kurzschlusserkennung erfolgreich durchgefiihrt
hat. Das Bit wird "0", nachdem der Kurzschluss beseitigt und zuriickgesetzt
wurde.

Bit 2 "Uberlast":

In diesem Statusbit wird durch den Wert "1" die Information weitergegeben,
dass der Ventilausgang elektrisch Uberlastet ist. Das Bit wird "1", sobald der
Aktor den Priifzyklus zur Uberlasterkennung erfolgreich durchgefiihrt hat.
Das Bit wird "0", nachdem die Uberlast beseitigt und zuriickgesetzt wurde.

Bit 3 "Ventilspulung":
Dieses Bit zeigt durch "1" eine aktive Ventilspiilung an (Zeit fiir Spilvorgang
lauft). Beim Status "0" ist keine Ventilspllung aktiv.

Bit 4 "Servicebetrieb":

Der Servicebetrieb ist eine globale Funktion des Aktors. Einzelne Ventilaus-
gange kénnen dem Servicebetrieb zugeordnet sein. Dieses Bit zeigt durch
"1" einen aktiven Servicebetrieb an. Der betroffene Ventilausgang stellt
dann die StellgrofRe des Servicebetriebs ein. Der Ausgang ist in diesem Fall
fur eine Ansteuerung durch Eingangs-StellgrélRen vom Bus gesperrt. Beim
Status "0" ist kein Servicebetrieb aktiv.

Bit 5 "Handbedienung":

Auch die Handbedienung ist eine globale Funktion des Aktors. Die Stellgro-
Re einzelner Ventilausgange kann im Zuge einer Handbedienung beein-
flusst werden. Dieses Bit zeigt durch "1" eine aktive permanente Handbe-
dienung an. Beim Status "0" ist keine Handbedienung aktiv. Bei einer tem-
poraren Handbedienung wird der Status im kombinierten Objekt nicht "1".
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- Bit 6 "Zwangsstellung":
Dieses Bit zeigt durch "1" eine aktive Zwangsstellung an. Beim Status "0" ist
keine Zwangsstellung aktiv.

- Bit 7 "nicht belegt":
Dieses Bit ist stets "0".

Kombinierten Ventilstatus aktivieren

Die kombinierte Status-Rickmeldung ist eine Funktion der Ventilausgange und
kann auf den Parameterseiten "Ax - Stellgrofie/Status/Betriebsart" freigeschaltet
werden.

u Den Parameter "Kombinierten Ventilstatus rickmelden" einstellen auf "ja".

Die Ruckmeldung des kombinierten Ventilstatus ist freigeschaltet. In der
ETS wird das 1 Byte Status-Objekt sichtbar.

u Den Parameter einstellen auf "nein".

Die Rickmeldung des kombinierten Ventilstatus ist deaktiviert. Es ist kein 1
Byte Status-Objekt verfligbar.

Art des kombinierten Ventilstatus einstellen

Der kombinierte Ventilstatus kann als aktives Meldeobjekt oder als passives Statu-
sobjekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Riickmeldung bei je-
der Anderung des Statuswerts auch direkt auf den Bus ausgesendet. In der Funkti-
on als passives Statusobjekt erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung.
Hierbei muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch die
zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags der Statusobjekte.

Der Parameter "Art der kombinierten Statusriickmeldung" ist separat fir jeden Ven-
tilausgang auf der Parameterseite "Ax — StellgroRe/Status/Betriebsart" angelegt.

Die kombinierte Status-Rickmeldung muss freigegeben sein.
u Den Parameter einstellen auf "aktives Meldeobjekt".

Das Riuckmeldetelegramm wird ausgesendet, sobald sich der Status veran-
dert. Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmier-
vorgang erfolgt (ggf. zeitverzogert) automatisch eine Telegrammiubertra-
gung der Rickmeldung.

6 Das kombinierte Status-Objekt sendet nicht, wenn sich die Statusinformationen
durch das Aktivieren oder Deaktivieren von Geratefunktionen oder durch neue Ein-
gangs-StellgréRen nicht veréndert. Es werden grundsétzlich nur Anderungen aus-
gesendet.

6 Bei Ausfall- und Wiederkehr der Versorgungsspannung der Stellantriebe wird die
kombinierte Status-Rickmeldung nicht ausgesendet.

u Den Parameter einstellen auf "passives Statusobjekt".

Das Ruckmeldetelegramm wird nur dann als Antwort ausgesendet, wenn
das Status-Objekt vom Bus durch ein Lesetelegramm ausgelesen wird.
Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervor-
gang erfolgt keine automatische Telegrammubertragung der Riickmeldung.
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Zeitverzogerung des kombinierten Ventilstatus
einstellen

Der Zustand der kombinierten Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswie-
derkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang bei der Verwendung als akti-
ves Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fallen kann die Rickmel-
dung zeitverzogert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit global fir alle Ventilaus-
gange gemeinsam auf der Parameterseite "Allgemein" eingestellt wird.

u Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "ja" einstellen.

Die kombinierte Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang zeitverzogert ausgesendet. In
einer laufenden Verzogerungszeit wird keine Riickmeldung ausgesendet,
auch dann nicht, wenn sich die Statusinformationen wahrend der Verzoge-
rung andern.

u Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswie-
derkehr ?" auf "nein" einstellen.

Die kombinierte Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

Zyklisches Senden des kombinierten Ventilstatus
einstellen

Das Riickmeldetelegramm des kombinierten Ventilstatus kann tber das aktive Mel-
deobjekt zusatzlich zur Ubertragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet wer-
den.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung ?" auf "ja" einstellen.

Das zyklische Senden ist aktiviert.

u Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung ?" auf "nein" einstel-
len.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass die Rickmeldung nur bei Sta-
tusénderung durch den Aktor auf den Bus ausgesendet wird.

Die Zykluszeit wird zentral fur alle Ventilausgange auf der Parameterseite "Allge-
mein" definiert.

Wahrend einer aktiven Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang wird nicht zyklisch gesendet.

10.9 Kurzschluss- und Uberlasterkennung

Der Aktor ist in der Lage, eine elektrische Uberlast oder einen Kurzschluss an den
Ventilausgangen zu erkennen und diese durch Abschaltung gegen Zerstérung zu
schitzen. Kurzgeschlossene oder dauerhaft Gberlastete Ausgange werden nach
einer ldentifizierungszeit deaktiviert. Optional kdnnen in diesem Fall Kurzschluss-/
Uberlastmeldungen (iber separate 1 Bit Kommunikationsobjekte ausgesendet wer-
den.

Die Kurzschluss- / Uberlasterkennung ist im eingeschalteten Zustand eines Ventil-
ausgangs (Ausgang bestromt) immer aktiv und erfolgt grundsatzlich in zwei Aus-
gangsgruppen. Dabei bilden jeweils die Ausgange 1 bis 3 und die Ausgange 4 bis
6 eine Gruppe. Im Fehlerfall erkennt der Aktor eine Uberlast / einen Kurzschluss
zunachst nur gruppenbezogen. Der Aktor fihrt deshalb im Anschluss einen beson-
deren Prifzyklus aus, der die sichere Erkennung der tatsachlich elektrisch iberlas-
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teten Ventilausgange gewahrleistet. Erst, nachdem Uberlastete oder kurzgeschlos-
sene Ventilausgange genau ermittelt wurden, kénnen Uberlast-/Kurzschlussmel-
dungen auf den Bus ausgesendet werden. Nach einer Fehlererkennung in einer
Gruppe werden sofort alle Ausgange dieser Gruppe 6 Minuten lang deaktiviert (Ab-
schaltruhephase / Ausgange nicht bestromt). In dieser Zeit setzt sich die Fehlerer-
kennungsschaltung thermisch zurtick.

Die Status-LED #A1-A3 oder #A4-A6 auf der Geratefront blinken in der Zeit einer
Uberlast- oder Kurzschlussidentifikation langsam (1 Hz), um zu signalisieren, dass
die Ausgangsgruppen temporar deaktiviert sind. Die LED blinken schnell, wenn der
Aktor alle oder einzelne Ventilausgange der betroffenen Gruppe als Gberlastet oder
kurzgeschlossen sicher identifiziert hat.

Priufzyklus

Im Prufzyklus ermittelt der Aktor durch schrittweises zeitversetztes Einschalten und
Deaktivieren jedes Ventilausgangs der betroffenen Gruppe die Ausgange, die
Uberlastet oder kurzgeschlossen sind und somit zur Fehlerabschaltung fuhrten. Im
Falle einer schwachen Uberlast an beispielsweise nur einem Ventilausgang kann
es innerhalb eines Prifzyklus dazu kommen, dass bei der Einzelprifung des Aus-
gangs wahrend der Einschaltphase keine Uberlast erkannt wird, da die Uberlast zu
gering ist. Somit kann es erforderlich werden, mehrere Priifzyklen zu starten, bis
dass der Uberlastete Ausgang eindeutig identifiziert werden kann. Jede Ausgangs-
gruppe ist mit einem Zahler ausgestattet, der die Anzahl der bisher fiir eine Gruppe
gestarteten Prifzyklen speichert. Jedes Mal, wenn in einem Prifzyklus kein ein-
deutiger Ventilausgang als Uberlastet oder kurzgeschlossen ermittelt werden kann,
wird der Zahler einen Schritt nach oben gezahlt. Wenn in einer bereits auf Uber-
last / Kurzschluss vergeblich gepriiften Ausgangsgruppe erneut ein Fehlerfall er-
kannt wird (Zahlerstand > "0"), werden die Ausgange im neuen Priifzyklus mit einer
verlangerten Einschaltzeit bestromt. Im ersten Priifzyklus betragt die Einschaltzeit
1 Sekunde, im 2. Zyklus 10 Sekunden, im 3. Zyklus 1 Minute und im 4. Zyklus

4 Minuten.

Der Zahlerstand wird ausschlieBlich im Gerat gespeichert und kann nicht ausgele-
sen werden.

Bei einer Summeniiberlast summieren sich verschiedene schwache Uberlasten an
unter Umstanden mehreren Ausgangen zu einer starkeren Gesamtiiberlast auf. Im
Falle einer Summenuberlast kann es dazu kommen, dass auch nach vier Prifzy-
klen kein Ausgang eindeutig als Uberlastet identifiziert werden kann. In diesem Fall
deaktiviert der Aktor nach dem vierten Zyklus einzelne Ventilausgénge einer Aus-
gangsgruppe, bis keine Uberlast mehr besteht.

Der Prufzyklus zur Identifikation von Uberlasteten oder kurzgeschlossenen Ventil-
ausgangen im Detail...

- 1.
Eine Uberlast oder ein Kurzschluss wurde in einer Gruppe erkannt. Der Ak-
tor deaktiviert alle Ventilausgénge der betroffenen Gruppe. Es wird die Ab-
schaltruhephase (6 Minuten) gestartet.

- 2.
Der erste Ventilausgang der betroffenen Gruppe (Ausgang 1 oder Ausgang
4) schaltet fir ca. 1 Sekunde ein, wenn dieser Ausgang nicht bereits durch
einen vorhergegangenen Prifzyklus deaktiviert wurde. Wurde der Ausgang
bereits deaktiviert, schaltet der Aktor den darauf folgenden Ausgang ein
(Ausgang 2 oder Ausgang 4 usw.).

- 2.a
Wird innerhalb der Einschaltzeit keine Uberlast oder kein Kurzschluss er-
kannt, weil die Uberlast / der Kurzschluss an einem anderen Ausgang an-
steht oder zu gering ist (schwache Uberlast), wird der Ausgang wieder ab-
geschaltet. Weiter mit Schritt 3.
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2.b

Wird bei dem gepriiften Ventilausgang eine Uberlast oder ein Kurzschluss
erkannt, erfolgt bei diesem Ausgang sofort eine Zwangsabschaltung. Der
Ausgang wird deaktiviert. Im Anschluss wird eine Abschaltruhephase von 6
Minuten gestartet, in der sich die Fehlererkennungsschaltung thermisch zu-
ricksetzt. In dieser Zeit bleibt die betroffene Ausgangsgruppe vollstandig
ausgeschaltet.

3.

Die unter Schritt 2 gestartete Ausgangsprifung wird mit dem nachsten nicht
bereits deaktivierten Ausgang der betroffenen Gruppe in derselben Weise in
einem Zeitabstand von ca. 4 Sekunden von Ausgangspriifung zu Aus-
gangsprifung fortgesetzt, bis der letzte Ventilausgang der Gruppe oder bei-
der Gruppen bearbeitet wurde.

4.
Der Prifzyklus wird erst dann endgultig beendet, wenn am Ende alle Ventil-
ausgange einer Gruppe oder beider Gruppen bearbeitet wurden.

4. a

Die im Prufzyklus der Gruppe(n) als Uberlastet oder kurzgeschlossen er-
kannten Ventilausgénge bleiben von nun an deaktiviert und kénnen bis zum
Rucksetzen nicht mehr eingeschaltet werden. Der Prifzyklenzahler wird ge-
I6scht. Alle nicht betroffenen Ventilausgénge werden wieder normal ange-
steuert.

4.b

Wurde im Prifzyklus kein Ausgang als Uberlastet oder kurzgeschlossen er-
kannt (wahrscheinlich schwachere Uberlast), wird der Priifzyklenzahler fiir
diese Gruppe(n) hochgezahlt, so dass im nachsten Zyklus alle betroffenen
Ventilausgédnge mit einer verlangerten Einschaltzeit getestet werden, um
auch schwéchere Uberlasten erkennen zu kénnen.

Ausnahme: War der zuvor durchgelaufene Priifvorgang bereits der 4. Zy-
klus ohne erkannten Fehler in Folge, geht der Aktor davon aus, dass es
sich um eine Summeniiberlast an mehreren Ausgangen handelt. In diesem
Fall deaktiviert der Aktor prioritatsmaRig automatisch einen Ausgang der
betroffenen Gruppe (Ausgang 3 oder Ausgang 6). Dabei wird wie bei einer
regularen Identifikation eines Fehlers der Prifzyklenzahler geléscht und im
nachsten Zyklus somit wieder mit 1 s Einschaltzeit getestet. Laufen im Fol-
genden wieder 4 Zyklen ab, ohne dass Ausgange wahrend der Einzelpru-
fung als Uberlastet oder kurzgeschlossen erkannt wurden, geht der Aktor er-
neut von einer Summenuberlast aus und deaktiviert automatisch die nachs-
ten Ausgénge der Gruppe(n) dauerhaft (zunachst Ausgang 2 und/oder Aus-
gang 5, nach vier weiteren Zyklen Ausgang 1 und/oder Ausgang 4).

5.
Alle in den Prifzyklen nicht deaktivierten Ventilausgange arbeiten im An-
schluss normal weiter.

Stellantriebe fir Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange 1 und 4 anschlieen. Diese werden im Zuge einer
Uberlasterkennung wie beschrieben zuletzt abgeschaltet.

Meldetelegramme werden, sofern in der ETS flr einen Ventilausgang konfiguriert,
nur fiir die Ventilausgange erzeugt, die nach Erkennung eines Fehlers oder nach
Summentiberlast prioritatsmafig im Prifzyklus zwangsgefihrt deaktiviert wurden.

Das Riicksetzen einer Uberlast oder eines Kurzschlusses wahrend eines ablaufen-
den Prifzyklus wird ignoriert.
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Um erkannte Uberlasten, die durch seltene extreme Stéreinfliisse wie z. B. durch
starke elektromagnetische Einkopplungen in das Niederspannungsnetz (Blitzein-
schlag in naher Umgebung) aufgetreten sind, schwéacher zu bewerten, wird der Zy-
kluszéhler nach einer Zeitspanne von 28 Tagen ohne Erkennen einer weiteren
Uberlast oder eines neuen Kurzschlusses um 1 vermindert. Somit wird verhindert,
dass nach langen Zeitspannen Ventilausgange nach dem 4. Zyklus ohne Identifika-
tion einer eindeutigen Uberlast oder eines Kurzschlusses einfach abgeschaltet wer-
den.

Auch ein Uber den Bus ausgeschalteter Ventilausgang (Ausgang nicht bestromt)
kann wahrend der Uberlast- oder Kurzschlusserkennungsphase fir die im Priifzy-
klus definierte Dauer bestromt werden!

Ein Kurzschluss oder eine Uberlast beeinflusst den StellgréRen-Status der Ventil-
ausgéange einer Ausgangsgruppe. Bereits zu Beginn einer Kurzschluss- / Uberlasti-
dentifikationsphase setzt der Aktor die StellgréRenstatus geman Ventil-Wirksinn
entweder auf "AUS" / "0 %" (bei stromlos geschlossen) oder auf "EIN" / "100

%" (bei stromlos gedffnet). Wahrend der gesamten Dauer der Identifikationsphase
und fiir Ventilausgange, die als kurzgeschlossen oder Uberlastet identifiziert wur-
den, bleibt dieser Ventilstatus erhalten. Bestromungsphasen wahrend der Prifzy-
klen beeinflussen den Stellgrofien-Status nicht.

Der im kombinierten Ventilstatus enthaltene StellgréRen-Status wird durch einen
Kurzschluss oder eine Uberlast nicht beeinflusst.

Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstandig ge-
schlossen bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos gedff-
net) beeinflusst die Berechnung der "gréfiten StellgréRe” oder die Warmebedarfs-
und Pumpensteuerungen nicht.

Beispiele zur Uberlast- / Kurzschlusserkennung...

Beispiel 1
Fehlerfall = Kurzschluss an Ventilausgang 4.

Ein Kurzschluss wird in Ausgangsgruppe A4...A6 ein Kurzschluss-/Uberlastsignal
erzeugen. So ergibt sich folgender Ablauf...

Pruf- | Ausgénge KNX-Meldun: Bemerkung
zeit 1 ]2 |3 |4 |5 |6 [1 |2 |3 |4 [5 |6
6min [N [N [N [o [o Jo |- [- [- |- |- |- [Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!
<1s N [N [N |1 [0 |O T [- |- |4 s spater Ausgang 4 prifen > Kurzschluss
6min [N |N |N |0 |0 |O - Abschaltruhephase. Kurzschlussmeldung
1s N [N [N |0 [1 [O Ausgang 5 prufen - kein Fehler
1s N [N [N |0 [0 |1 4 s spater Ausgang 6 prufen > kein Fehler
N [N [N |0 [N [N 4 s spater Ausgang 4 bleibt deaktiviert! Alle
anderen Ausgénge arbeiten 'normal’ weiter!.
Bild 21: Kurzschluss an Ventilausgang 4

"o" Ausgang nicht bestromt

" Ausgang bestromt

"N" Normalbetrieb des Ventilausgangs

T Kurzschluss / Uberlast identifiziert (Meldetelegramm wird abgesetzt, falls

parametriert)

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 4-6: Priifeinschaltzeit: 10 s

Beispiel 2 i
Fehlerfall = schwache Uberlast an Ventilausgang 2.
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Die Uberlast ist so schwach, dass eine Einschaltzeit von 1 Sekunde nicht zur Feh-
lererkennung fUhrt. Bei einer schwachen Uberlast ist zu erwarten, dass das Uber-
last- /Kurzschlusssignal nur auf die unmittelbar betroffene Ausgangsgruppe (hier:
Ausgange 1 bis 3) wirkt. So ergibt sich folgender Ablauf...

Prif |Ausgédnge KNX-Meldun Bemerkung

zeit |1 |2 |3 [4 |5 |6 |1 [2 |3 |4 |5 |6

6min [0 [0 [0 [N [N [N [- |- |- [- [- |- |Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

1s 1 10 [0 [N N [N |- |- |- [- |- |- [Ausgang 1 priufen > kein Fehler.

1s 0 |1 |0 [N [N [N |- |- |- [- |- |- |4sspater Ausgang 2 prifen > kein Fehler
1s 0 |0 |1 [N [N [N |- |- |- [- |- |- |4sspater Ausgang 3 priifen > kein Fehler
- N [N [N N [N [N |- [- [- |- |- [- |4sspater: alle Ausgange arbeiten normal.

Bild 22: Schwache Uberlast an Ventilausgang 2 / erster Priifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 10 s
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Aus-
gangsgruppe eine Uberlast erkannt wird...

Priif |Ausgidnge KNX-Meldun Bemerkung

zeit 1 ]2 |3 |4 |5 |6 |1 |2 |3 |4 |5 |6

6min [0 [0 [0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

10s 1 [0 [0 [N [N [N [- |- |- |- |- |- [|Ausgang 1 prufen - kein Fehler.

<10s |0 [1 [0 [N [N [N [- [T [- |- |- |- [|4sspater Ausgang 2 prifen > Uberlast

6min [0 [0 [0 [N [N [N [- [- [- [- |- |- |Abschaltruhephase. Uberlastmeldung

10s 0 [0 |1 [N N [N |- [- |- [- |- [-_ |4 sspater Ausgang 3 prifen > kein Fehler

-- N |0 [N N [N N |- |- |- |- [- [- |4 s spater Ausgang 2 bleibt deaktiviert! Alle
anderen Ausgange arbeiten normal weiter!.

Bild 23: Schwache Uberlast an Ventilausgang 2 / zweiter Priifzyklus
Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Priifeinschaltzeit: 1 s

Beispiel 3
Fehlerfall = Summenuberlast in Ausgangsgruppe "Ausgang 1 bis 3".

Die Uberlast einzelner Ventilausgange ist so schwach, dass wahrend der Priifzy-
klen bis zu einer Priifeinschaltzeit von 4 Minuten kein Ausgang eindeutig als Uber-
lastet oder kurzgeschlossen identifiziert werden kann. So ergibt sich folgender Ab-

lauf...
Priif |Ausgdnge KNX-Meldun Bemerkung
zeit 1 2 [3 |4 [5 |6 |1 |2 |3 |4 |5 |6
6min [0 [0 [0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- [|Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!
1s 1 [0 [0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- |Ausgang 1 priifen > kein Fehler.
1s 0 [1 |0 N [N N |- [- |- [- |- |- [|4s spater Ausgang 2 prifen > kein Fehler
1s 0 [0 [1 N [N N |- [- |- [- |- |- [|4s spater Ausgang 3 prifen - kein Fehler
N [N [N N N N |- |- |- |- |- |- |4sspater: alle Ausgénge arbeiten normal.

Bild 24: Summenduberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / erster Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 10 s
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Aus-
gangsgruppe eine Uberlast erkannt wird...

Priif |Ausgidnge KNX-Meldun Bemerkung

zeit |1 [2 |3 |4 |5 |6 |1 |2 [3 |4 [5 |6

6min [0 [0 Jo [N [N [N |- |- |- |- |- |- [|Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

10s 1 [0 [0 [N [N [N |- |- |- |- |- |- |Ausgang 1 priifen > kein Fehler.

10s 0 |1 |0 [N [N [N |- [- |- [- [- |- |4s spater Ausgang 2 prifen - kein Fehler
10s 0 [0 [1 [N [N N |- [- |- [- |- |- [4s spater Ausgang 3 prufen - kein Fehler
- N [N [N N N N |- |- |- |- |- |- |4sspater: alle Ausgénge arbeiten normal.

Bild 25: Summendiberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / zweiter Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Prifeinschaltzeit: 1 min.
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Aus-
gangsgruppe eine Uberlast erkannt wird...
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Priif |[Ausgénge KNX-Meldun Bemerkung

zeit [1 [2 [3 |4 |5 [6 [1 |2 |3 |4 |5 |6

6min [0 [0 |0 [N [N [N [- |- [- [- |- Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

imin |1 [0 |0 |N [N |N - - - - Ausgang 1 prufen - kein Fehler.

fmin |0 |1 [0 [N [N |N - - - - 4 s spater Ausgang 2 prifen = kein Fehler
imin |0 |0 |1 [N [N [N L A L 4 s spater Ausgang 3 priifen > kein Fehler
N [N [N [N |N |N L L e 4 s spater: alle Ausgange arbeiten normal.

Bild 26: Summenduberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / dritter Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1...3: Priifeinschaltzeit: 4 min.
Es ist zu erwarten, dass im Normalbetrieb erneut in der zuvor betroffenen Aus-
gangsgruppe eine Uberlast erkannt wird...

Priif |[Ausgédnge KNX-Meldun Bemerkung

zeit 1 12 |3 [4 |5 |6 (1 ]2 |3 |4 |5 |6

6min [0 [0 |0 [N [N [N |- |- [- [- [- |- Uberlast wirkt nur auf eine Gruppe!

4min_[1 |0 |0 [N [N [N |- Ausgang 1 prifen - kein Fehler.

4min |0 |1 |0 [N [N |N |- 4 s spéter Ausgang 2 prifen - kein Fehler

4min_ [0 |0 |1 [N [N [N |- - 4 s spater Ausgang 3 prufen > kein Fehler

- N [N (0 [N [N |N |- T |- |- |- |4s spater: Ausgang 3 wird prioritatsmaRig
automatisch deaktiviert! Alle anderen
Ausgénge arbeiten normal weiter.

Bild 27: Summendiberlast in Ausgangsgruppe 1...3 / vierter Prifzyklus

Bei der nachsten Fehlererkennung in Gruppe 1-3: Prifeinschaltzeit: 1 s

Meldetelegramme Kurzschluss / Uberlast

Meldetelegramme werden nur fir die Ausgange ausgesendet, die nach Erkennung
eines Fehlers oder nach Summendiberlast prioritatsmaRig im Prifzyklus deaktiviert
wurden. Voraussetzung ist, dass das Meldetelegramm auf der Parameterseite "Ax
- Stellgrofie/Status/Betriebsart" durch den Parameter "Meldung Kurzschluss /
Uberlast ?" mit der Einstellung "ja" freigegeben ist. Die Telegrammpolaritat des
Meldetelegramms ist parametrierbar.

Eine aktive Kurzschluss- / Uberlastmeldung bleibt nach einem Gerétereset durch
Busspannungswiederkehr erhalten. Die Kurzschluss- / Uberlastmeldung muss
auch in diesem Fall zunachst zuriickgesetzt werden (siehe "Kurzschluss / Uberlast
zuriicksetzen" weiter unten). Sofern vor Bus-/Netzspannungsausfall kein Kurz-
schluss und auch keine Uberlast identifiziert wurde, sendet der Aktor nach Buss-
pannungswiederkehr zunachst ein Meldetelegramm "kein Kurzschluss / keine
Uberlast" aus. Sollte nach Bus-/Netzspannungswiederkehr ein Kurzschluss oder
eine Uberlast vorliegen, startet der Aktor eine neue Identifikationsphase.

Nach einem ETS-Programmiervorgang sind Kurzschluss / Uberlastmeldungen
stets deaktiviert. Hier flihrt der Aktor bei kurzgeschlossenen oder Uberlasteten
Ventilausgadngen zunachst wieder eine Identifikationsphase durch, um gestorte
Ventilausgange zu erkennen.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach
einem ETS-Programmiervorgang stets verzdgert aus, sofern auf der Parametersei-
te "Allgemein" eine Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr konfiguriert ist.

Die Zustande "Kurzschluss" und "Uberlast" werden auch im kombinierten Ventilsta-
tus zuriickgemeldet (siehe Kapitel "Statusfunktionen” » Seite 94).

Kurzschluss / Uberlast zuriicksetzen

Ventilausgénge, die als kurzgeschlossen oder Uberlastet identifiziert wurden, wer-
den durch den Aktor deaktiviert. Betroffene Ventilausgénge kénnen dann durch
keine Funktion des Aktors mehr angesteuert werden. Die Fehlerursache muss be-
seitigt und zudem der Zustand "Kurzschluss / Uberlast" zuriickgesetzt werden, so
dass die Ausgange wieder ansteuerbar sind.
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Zur Wiederinbetriebnahme eines oder mehrerer deaktivierter Ventilausgange gibt
es alternativ zwei Méglichkeiten...

- Globales Riicksetzen aller Uberlast- / Kurzschlusszusténde:
Alle Uberlast- / Kurzschlusszustande des Aktors kénnen gemeinsam zu-
rickgesetzt werden. Hierfir steht das 1 Bit Kommunikationsobjekt "Reset
Kurzschluss / Uberlast" zur Verfiigung, dass auf der Parameterseite "Ventil /
Pumpe" durch den Parameter "Globales Riicksetzen aller Meldungen 'Kurz-
schluss / Uberlast' ?" durch die Einstellung "ja" freigegeben werden kann.
Sobald der Aktor Uber dieses Objekt ein "1"-Telegramm empfangt, werden
unmittelbar alle Uberlast- / Kurzschlusszustande zuriickgesetzt. Der Aktor
deaktiviert dann den Uberlast- / Kurzschlusszustand jedes Ventilausgangs
und nimmt auch die Uberlast- / Kurzschlussmeldungen zuriick. Sollten in
diesem Moment weiterhin alle oder einzelne Ventilausgange kurzgeschlos-
sen oder Uberlastet sein, beginnt eine neue ldentifikationsphase.
Ein "0"-Telegramm auf das Objekt "Reset Kurzschluss / Uberlast" zeigt kei-
ne Reaktion.

Das globale Riicksetzen eines Kurzschlusses oder einer Uberlast wéhrend eines
ablaufenden Prifzyklus wird stets ignoriert.

- Rucksetzen durch Abschalten der Ventilspannungsversorgung:
Uberlast- / Kurzschlusszusténde kénnen durch das Abschalten der Ventil-
spannungsversorgung zurtickgesetzt werden. Hierbei ist die folgende Vor-
gehensweise erforderlich:

a) Abschaltung der Ventilspannungsversorgung. Hierdurch sendet der Aktor
unmittelbar im Anschluss ein Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung"
aus, sofern diese Funktion in der ETS global freigegeben und die Busspan-
nung noch eingeschaltet ist. Zudem werden sofort auch alle Uberlast- /
Kurzschlussmeldungen der Ventilausgange zuruckgesetzt. Sollte in diesem
Moment keine Busspannung mehr eingeschaltet sein, setzt der Aktor nach
dem Wiedereinschalten der Busspannung die Uberlast- / Kurzschlussmel-
dungen zurtck.

b) Beheben der Ursache der Uberlast / des Kurzschlusses

c) Wiedereinschalten der Ventilspannungsversorgung. Im Anschluss kon-
nen die Ventile wieder normal angesteuert werden. Der Aktor nimmt durch
das Einschalten der Ventilspannungsversorgung auch die Meldung "Ausfall
Betriebsspannung" wieder zurtick, sofern diese Funktion global in der ETS
freigegeben ist.

d) Sollten nach Wiederkehr der Ventilspannungsversorgung weiterhin alle
oder einzelne Ventilausgénge kurzgeschlossen oder Uberlastet sein, be-
ginnt eine neue ldentifikationsphase.

Das Ausschalten der Ventilspannung wahrend eines ablaufenden Prifzyklus be-
wirkt lediglich das Zuriicksetzen vorhandener Uberlast- / Kurzschlussmeldungen.
Es wird nicht der Prifzyklus abgebrochen.

10.10 Ventilspilung

Um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu un-
terbinden, verfligt der Aktor Uber eine automatische Funktion zur Ventilspilung. Ei-
ne Ventilspilung kann zyklisch oder per Buskommando ausgefiihrt werden und be-
wirkt, dass die angesteuerten Ventile fiir eine festgelegte Dauer den vollen Ventil-
hub durchfahren. Bei einer Ventilspilung aktiviert der Aktor fir den betroffenen
Ventilausgang unterbrechungsfrei fir die Halfte der parametrierten "Dauer der
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Ventilspulung" eine StellgréRe von 100 %. Hierdurch fahren die Ventile vollstédndig
auf. Nach der Halfte der Zeit schaltet der Aktor auf 0 % Stellgré3e um, wodurch die
angeschlossenen Ventile vollstandig schliel3en.

Bedarfsweise kann die intelligente Ventilspulung freigegeben werden. Hierbei wird
eine zyklische Spulung Uber den vollen Hub nur dann ausgefihrt, wenn im Betrieb
des Aktors ein definierter minimaler Stellgro3engrenzwert nicht Gberschritten wur-
de.

Auch fir Ventilausgange, die auf die Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig
(1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" konfiguriert sind, fihrt der Aktor im Zuge einer
Ventilspulung die Stellgréf3en "1" (entspricht "100 %" - vollstédndig 6ffnen) und

"0" (entspricht "0 %" - vollstandig schliefien) aus.

Der Aktor bertcksichtigt den in der ETS konfigurierten Ventil-Wirksinn bei der elek-
trischen Ansteuerung des Ventilausgangs.

Am Ende einer Ventilspilung stellt der Aktor automatisch die nachgefihrte Stell-
grélRe gemal Prioritatensteuerung ein (siehe Kapitel "Prioritaten fir Ventilausgan-
ge" ' Seite 31).

Der Aktor fuhrt eine Ventilspllung nicht aus, wenn eine Funktion mit einer hdheren
Prioritat aktiv ist. Dennoch startet der Aktor intern die Spuldauer, sobald das Geréat
einen Befehl zur Ventilspulung erhalt (zyklisch oder per Buskommando). Sofern
dann noch wahrend einer aktiven Spuldauer héher priorisierte Funktionen beendet
werden, fuhrt der Aktor die verbleibende Restzeit der Spulfunktion aus. Lauft die
Spuldauer noch wahrend der Aktivitat einer Funktion mit einer hoheren Prioritat ab,
verbleibt keine Restzeit. Der Aktor fuihrt die zuvor gestartete Ventilspllung folglich
nicht aus.

Sofern die Bussteuerung einzelner Ventilausgange im Zuge einer permanenten
Handbedienung gesperrt ist, speichert der Aktor Startbefehle einer Ventilspllung
im Hintergrund. Der Aktor startet in diesem Fall unmittelbar nach Aufhebung der
Sperrfunktion die Spuldauer. Wenn danach die Handbedienung innerhalb der gest-
arteten Spuldauer beendet wird (und keine anderen Funktionen mit einer héheren
Prioritat aktiv sind), fihrt der Aktor die Ventilsplilung auch aktiv aus.

Der Aktor fuhrt eine Ventilspllung durch Starten der Splldauer auch bei abge-
schalteter Ventil-Spannungsversorgung aus. Ein Busspannungsausfall unterbricht
einen aktiven Spulvorgang sofort. Nach Bus-/Netzspannungswiederkehr wird ein
zuvor unterbrochener Spulvorgang nicht erneut ausgefiihrt.

Eine Ventilspllung beeinflusst die Status-Rickmeldung der aktiven StellgréRe.

Die Ventilspulung verfligt Gber ein separates 1 Bit Statusobjekt. Optional kann die-
ses Objekt verwendet werden, um beispielsweise einer KNX-Visualisierung anzu-
zeigen, dass eine Ventilspllung ausgefihrt wird (Zeit fir Spllvorgang lauft). Das
Status-Telegramm kann z. B. auch dazu verwendet werden, einen KNX-Raumtem-
peraturregler fir die Dauer der Ventilspllung zu sperren. Besonders bei langen
Spllzeiten kann das Sperren der Raumtemperaturregelung ggf. in Kombination mit
dem Sperren der Reglerbedienung positiv dazu beitragen, ein Schwingungsverhal-
ten der Regelung zu unterdricken.

Die Telegrammpolaritat des Status-Objekts ist vorgegeben: "0" = Ventilspllung in-
aktiv, "1" = Ventilspulung aktiv.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Bus- und Netzspannungswiederkehr
und nach einem ETS-Programmiervorgang ohne Verzdgerung aus.
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Ventilspulung freigeben

Die Ventilsplilung kann nur verwendet werden, sofern sie in der ETS freigegeben
wurde.

u Den Parameter "Funktion 'Ventilspllung' verwenden ?" auf der Parameter-
seite "Ax - Ventilspllung" auf "ja" einstellen. Beim Parameter "Dauer der
Ventilspulung" parametrieren, wie lange die Spulfunktion (100% -> 0 %)
ausgefihrt werden soll.

Die Ventilspulung ist freigegeben. Es werden in der ETS weitere Parameter
sichtbar, die festlegen, ob die Ventilspulung zyklisch und / oder busgesteu-
ert aktiviert werden soll.

Die Dauer der Ventilspilung ist so auf die Verstellzykluszeit der elektrothermischen
Stellantriebe einzustellen, dass diese vollstandig 6ffnen und schlieflen. Dies ist in
der Regel sichergestellt, indem die Spiildauer auf das Doppelte der Verstellzyklus-
zeit konfiguriert wird.

u Den Parameter "Funktion 'Ventilsplilung' verwenden ?" auf "nein" einstellen.

Die Ventilspuilung ist nicht verflgbar.

Zyklische Ventilspulung konfigurieren

Der Aktor kann die Ventilspulung bedarfsweise zyklisch ausfiihren. Bei Verwen-
dung der zyklischen Ventilsplilung kann wiederkehrend in einer parametrierbaren
Zykluszeit (1...26 Wochen) automatisiert ein Spulvorgang gestartet werden. Auch
hierbei definiert die in der ETS konfigurierte Dauer der Ventilspilung die Zeit fur
das einmalige und vollstéandige Offnen und SchlieRen der angesteuerten Ventilan-
triebe. Am Ende eines Spulvorgangs wird die Zykluszeit durch den Aktor immer
neu gestartet.

Die Ventilsplilung muss freigegeben und zudem eine gliltige Splldauer parame-
triert sein.

u Den Parameter "Zyklische Ventilspilung aktivieren ?" auf "ja" einstellen.
Beim Parameter "Zykluszeit" konfigurieren, in welchem Rhythmus die Ven-
tilspllung automatisiert ausgefiihrt werden soll.

Die zyklische Ventilspuilung ist freigegeben.
u Den Parameter "Zyklische Ventilspllung aktivieren ?" auf "nein" einstellen.

Die zyklische Ventilspllung ist vollstandig gesperrt. Eine Ventilspllung kann
ausschlielich durch das Kommunikationsobjekt (sofern freigegeben) gest-
artet werden.

Jeder ETS-Programmiervorgang setzt die Zykluszeit zurtick. Der erste Spulvorgang
bei zyklischer Ventilspilung erfolgt nach einem ETS-Programmiervorgang nach
Ablauf des ersten Zeitzyklus.

Bei Busspannungsausfall speichert der Aktor die verbleibende Restzeit des aktuel-
len Zeitzyklus. Nach Busspannungswiederkehr wird die Rest-Zykluszeit neu gestar-
tet.

Ein Busspannungsausfall unterbricht einen aktiven Spulvorgang sofort. Nach Bus-/
Netzspannungswiederkehr wird ein zuvor unterbrochener Spulvorgang nicht erneut
ausgefuhrt. Der Aktor startet dann einen neuen Zeitzyklus fur die zyklische Ventil-
spulung.

Optional kann zusatzlich die intelligente zyklische Ventilspllung aktiviert werden.
Hierbei wird eine Ventilspllung nur dann wiederkehrend ausgefiihrt, sofern im ak-
tuellen Zeitzyklus ein in der ETS parametrierter minimaler StellgréRengrenzwert
nicht (iberschritten wurde. Uberschreitet die aktive StellgroRe den Grenzwert,
stoppt der Aktor die Zykluszeit. Der Aktor startet die Zykluszeit nur dann neu, so-
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fern im weiteren Verlauf der StellgréRenénderung eine Stellgrofe "0 %" oder
"AUS" (vollstéandig geschlossen) eingestellt wird (siehe Bild 28). Somit bleibt eine
Ventilspulung aus, wenn das Ventil bereits einen ausreichend definierten Hub
durchlaufen hat.

Wenn das Ventil nach Uberschreiten des parametrierten Grenzwerts nicht mindes-
tens einmal vollstédndig geschlossen wurde (StellgréRe "0 %" oder "AUS"), wird kei-
ne zyklische Ventilspulung mehr ausgefihrt.

Durch Verwendung der intelligenten zyklischen Ventilspilung werden Spulvorgan-
ge Uber den gesamten Ventilhub nur dann eingesetzt, wenn diese sinnvoll und tat-
sachlich erforderlich sind. In Sommermonaten ist der Einsatz von Heizleistung bei-
spielsweise eher gering. Folglich werden die Ventile seltener durch Stellgrofien an-
gesteuert, wodurch eine Ventilspiilung als Festsitzschutz durchgefiihrt werden soll-
te. In Wintermonaten kommt es bedarfsgesteuert haufig dazu, dass Heizventile
durch normale StellgréRentelegramme angesteuert werden.

Die intelligente Ventilspllung sorgt dafiir, dass im Winter keine redundante Ventil-
spulung durchgefihrt wird. Im Sommer flhrt die intelligente Steuerung eine Ventil-
spulung zyklisch durch.

Nach einem ETS-Programmiervorgang wird immer die Zykluszeit gestartet. Dies
geschieht auch dann, wenn die aktive Stellgré3e nach dem Download den parame-
trierten Grenzwert Uberschreitet.

Es ist nicht vorgesehen, eine intelligente Ventilsptlung mit einer StellgréRenbe-
grenzung mit minimalem StellgréRen-Grenzwert zu kombinieren. Ist ein minimaler
Grenzwert der StellgroRenbegrenzung vorhanden, wird die aktive Stellgréofie des
betroffenen Ventilausgangs niemals "0 %". Folglich wiirde der Aktor im Zuge der in-
telligenten Ventilspllung auch nie die Zykluszeit neu starten.

StellgroRe &

[ /

Grenzwert

>
t
Zykluszeit A
parametrierte
Zykluszeit
v + + t
Zykluszeit abgelaufen  Stopp Zykluszeit Neustart Zykluszeit
A
Ventil
geoffnet
Ventilspulung
Ventil N
geschlossen T

Bild 28: Beispiel eines minimalen StellgréRen-Grenzwerts fur die intelligente Ventil-
spulung

u Den Parameter "Intelligente Ventilspilung verwenden ?" auf "ja" einstellen.
Beim Parameter "Grenzwert minimale Stellgrofie (10...100 %)" den Stellgro-
Rengrenzwert definieren.
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Die intelligente zyklische Ventilspulung ist aktiviert. Eine Ventilspilung wird
nur dann ausgefihrt, wenn der parametrierte Grenzwert im zurlickliegenden
Zeitzyklus mindestens einmal Uberschritten und danach das Ventil auf "0 %"
Stellgrofie gefahren wurde.

u Den Parameter "Intelligente Ventilsplilung verwenden ?" auf "nein" einstel-
len.

Die intelligente zyklische Ventilspllung ist deaktiviert. Eine Ventilspulung
findet immer dann statt, sobald die eingestellte Zykluszeit abgelaufen ist.

Eine Ventilspllung kann optional durch ein Kommunikationsobjekt gestartet und
bedarfsweise auch gestoppt werden. Sofern eine Ventilspilung durch das Objekt
gestartet wurde, stoppt der Aktor die Zykluszeit der zyklischen Ventilspulung. Die
Zykluszeit wird erst dann wieder neu gestartet, nachdem der Spuilvorgang unterbre-
chungsfrei zu Ende ausgefiihrt, oder Uber das Objekt ein Stopp-Befehl empfangen
wurde.

Busgesteuerte Ventilspiilung uber Objekt
konfigurieren

Die Ventilspilung kann bedarfsweise uber ein eigenes 1 Bit Kommunikationsobjekt
gestartet und optional auch gestoppt werden. Hierdurch ist es mdglich, einen Splil-
vorgang des Ventils zeit- oder ereignisgesteuert zu aktivieren. Es ist als Beispiel
zudem moglich, mehrere Heizungsaktoren miteinander zu kaskadieren, so dass
diese eine Ventilspulung zeitgleich ausfihren (Verknipfungen der einzelnen Statu-
sobjekte mit den Eingangsobjekten der Ventilspilung).

Die Bussteuerung der Ventilspilung kann nur verwendet werden, sofern sie in der
ETS freigegeben wurde.

Die Ventilspulung muss freigegeben und zudem eine gultige Spuldauer parame-
triert sein.

u Den Parameter "Ventilspllung extern ansteuerbar ?" auf "ja" einstellen.
Beim Parameter "Polaritat Objekt 'Ventilspillung Start / Stopp™ die Tele-
grammpolaritat parametrieren und hierdurch festlegen, ob das busgesteuer-
te Starten und Stoppen oder alternativ nur das Starten mdglich sein soll.

Die busgesteuerte Ventilspllung ist freigegeben. Das Kommunikationsob-
jekt ist sichtbar. Der Name des Objekts richtet sich nach der Einstellung der
zuldssigen Telegrammpolaritat ("Ventilsptlung Start / Stopp" oder "Ventil-
spulung Start"). Beim Empfang eines Start-Befehls startet der Aktor unmit-
telbar die konfigurierte Zeit fiir einen Spulvorgang. Der Aktor fuhrt die Ventil-
spulung auch aktiv aus, sofern keine Funktion mit einer hdheren Prioritat
aktiv ist. Sofern das busgesteuerte Stoppen zulassig ist, reagiert der Aktor
auch auf Stopp-Befehle, indem er ablaufende Splilvorgange sofort unter-
bricht.

u Den Parameter "Ventilspllung extern ansteuerbar ?" auf "nein" einstellen.

Die busgesteuerte Ventilspilung ist nicht verfligbar. Eine Ventilspulung
kann ausschlie3lich zyklisch erfolgen.

Aktualisierungen des Objekts von "Start" nach "Start" oder von "Stopp" nach
"Stopp" werden ignoriert. Die Dauer einer ablaufenden Ventilspulung oder die Zy-
kluszeit einer zyklischen Ventilspulung wird hierdurch nicht neu gestartet.

Eine busgesteuerte Ventilspulung Uber das Objekt kann mit einer zyklischen Ventil-
spulung kombiniert werden. Sofern eine Ventilspilung durch das Objekt gestartet
wurde, stoppt der Aktor die Zykluszeit der zyklischen Ventilspilung. Die Zykluszeit
wird erst dann wieder neu gestartet, nachdem der Spulvorgang unterbrechungsfrei
zu Ende ausgefiuhrt, oder Gber das Objekt ein Stopp-Befehl empfangen wurde.
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10.11 Betriebsstundenzahler

Der Betriebsstundenzahler ermittelt die Einschaltzeit eines Ventilausgangs. Fur
den Betriebsstundenzahler ist ein Ausgang aktiv eingeschaltet, wenn dieser be-
stromt wird, die Status-LED auf der Geratefront also leuchtet. Folglich ermittelt der
Betriebsstundenzahler die Zeit, in der stromlos geschlossene Ventile gedffnet oder
stromlos gedffnete Ventile geschlossen sind.

Der Betriebsstundenzahler summiert flr bestromte Ventilausgange minutengenau
die ermittelte Einschaltzeit auf jeweils volle Stunden auf (siehe Bild 29). Die auf-
summierten Betriebsstunden werden in einem 2 Byte Zahler nachgefuhrt und nicht-
fliichtig im Gerat gespeichert. Der aktuelle Zahlerstand kann zyklisch oder bei An-
derung um einen Intervallwert durch das Kommunikationsobjekt "Wert Betriebs-
stundenzahler" auf den Bus ausgesendet werden.

Bei einer Pulsweitenmodulation (PWM) an einem Ventilausgang bewertet der Be-
triebsstundenzahler nur die Einschaltzeit des PWM-Signals.
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Bild 29: Funktionsweise des Betriebsstundenzahlers (am Beispiel eines Vorwarts-
zahlers)

Im Auslieferungszustand stehen die Betriebsstundenwerte aller Ventilausgénge
des Aktors auf "0". Wenn der Betriebsstundenzahler in der Parametrierung eines
Ausgangs nicht freigegeben ist, werden fiir das betroffene Ventil keine Betriebs-
stunden gezahlt. Sobald jedoch der Betriebsstundenzahler freigeschaltet wird, wer-
den sofort nach der Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS die Betriebsstunden
ermittelt und aufsummiert.

Wenn ein Betriebsstundenzahler nachtraglich in den Parametern wieder gesperrt
und der Aktor mit dieser Sperrung programmiert wird, werden alle zuvor fir den be-
troffenen Ventilausgang gezahlten Betriebsstunden geldscht. Bei einer neuen Frei-
gabe steht der Betriebsstundenzahler immer auf dem Zahlerstand "0".

Die im Gerat gespeicherten Betriebsstundenwerte (volle Stunden) gehen durch
einen Bus- und Netzspannungsausfall oder durch einen ETS-Programmiervorgang
nicht verloren. Aufsummierte Betriebsminuten (noch keine volle Stunde erreicht)
werden in diesem Fall jedoch verworfen.

Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Download aktualisiert der
Aktor je Ventilausgang das Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler"
passiv. Der Objektwert kann ausgelesen werden, wenn das Lesen-Flag gesetzt ist.
Der Objektwert wird in Abhangigkeit der Parametrierung fir das automatische Sen-
den ggf. aktiv auf den Bus ausgesendet, sobald die parametrierte Sendeverzdge-
rung nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

Eine Bedienung der Ventilausgange per Hand durch die Handbedienung wird vom
Betriebsstundenzahler erkannt, so dass das Einschalten eines Ausgangs auch ei-
ne Zahlung von Betriebsstunden aktiviert und das manuelle Ausschalten eine Zah-
lung unterbricht.

Es werden keine Betriebsstunden gezahlt, wenn die Versorgungsspannung der
Ventile nicht eingeschaltet ist.
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0

Sofern nur die Netzspannungsversorgung des Aktors und die Ventilspannung ein-
geschaltet ist (Busspannung ausgeschaltet / Baustellenbetrieb), werden aufsum-
mierte Betriebsstunden bei einem Netzspannungsausfall nicht gespeichert!

Betriebsstundenzahler aktivieren

Der Betriebsstundenzahler zahlt nur dann Betriebsstunden eines Ventilausgangs,
sofern er in der ETS aktiviert wurde.

u Auf der Parameterseite "Ax — Betriebsstundenzahler" den Parameter "Be-
triebsstundenzahler verwenden ?" auf "ja" einstellen.

Der Betriebsstundenzahler ist aktiviert.

L] Auf der Parameterseite "Ax — Betriebsstundenzahler" den Parameter "Be-
triebsstundenzahler verwenden ?" auf "nein" einstellen.

Der Betriebsstundenzahler ist deaktiviert.

Ein Deaktivieren des Betriebsstundenzahlers und ein anschlieRender ETS-Pro-
grammiervorgang bewirkt das Zurlicksetzen des Zahlerstands auf "0".

Zahlerart des Betriebsstundenzahlers einstellen

Der Betriebsstundenzahler kann wahlweise als Vor- oder Ruckwartszahler konfigu-
riert werden. In Abhangigkeit dieser Zahlerart kann optional ein Grenz- oder ein
Startwert eingestellt werden, wodurch beispielsweise die Betriebszeit eines Stel-
lantriebs durch Einschrankung des Zahlbereiches Gberwacht werden kann.

Vorwartszahler:

Nach der Aktivierung des Betriebsstundenzahlers durch Freischaltung in der ETS
oder durch Neustart werden beginnend bei "0" die Betriebsstunden gezahlt. Maxi-
mal kénnen 65535 Stunden gezahlt werden, danach bleibt der Zahler stehen und
meldet Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" einen Zahlerablauf.
Optional kann ein Grenzwert in der ETS eingestellt oder Uber das Kommunikati-
onsobjekt "Grenzwert Betriebsstundenzahler" vorgegeben werden. In diesem Fall
wird bereits beim Erreichen des Grenzwertes der Zahlerablauf GUber das Objekt
"Ablauf Betriebsstundenzahler" auf den Bus gemeldet, der Zahler 1auft - falls er
nicht neu gestartet wird - jedoch noch bis zum Maximalwert 65535 Stunden weiter
und stoppt dann. Erst ein Neustart leitet einen neuen Zahlvorgang ein.

Ruckwartszahler:

Nach der Freischaltung des Betriebsstundenzahlers in der ETS steht der Zahler-
stand auf "0" und der Aktor meldet fur den betroffenen Ventilausgang nach dem
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr tiber das Objekt "Ablauf
Betriebsstundenzahler" einen Zahlerablauf. Erst nach einem Neustart wird der
Ruckwartszahler auf den Maximalwert 65535 gestellt und der Zahlvorgang gestar-
tet.

Optional kann ein Startwert in der ETS eingestellt oder tGber das Kommunikations-
objekt "Startwert Betriebsstundenzahler" vorgegeben werden. Falls ein Startwert
eingestellt ist, wird der Riickwartszahler nach einem Neustart mit diesem Wert an-
stelle des Maximalwertes initialisiert. Der Zahler zahlt dann stundenweise den
Startwert herunter. Wenn der Riuckwartszahler den Wert "0" erreicht, wird der Zah-
lerablauf Gber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" auf den Bus gemeldet
und der Zahlvorgang gestoppt. Erst ein Neustart leitet einen neuen Zahlvorgang
ein.

Die Verwendung des Betriebsstundenzahlers muss auf der Parameterseite "Ax —
Betriebsstundenzahler" eingestellt sein.
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u Den Parameter "Zahlerart" auf "Vorwartszéhler" einstellen. Den Parameter
"Grenzwertvorgabe ?" auf "ja, wie Parameter" oder "ja, wie Uber Objekt
empfangen" einstellen, wenn eine Grenzwertliiberwachung erforderlich ist.
Andernfalls den Parameter auf "nein" einstellen. Bei der Einstellung "ja, wie
Parameter" den erforderlichen Grenzwert (1...65535 h) parametrieren.

Der Zahler zahlt die Betriebsstunden vorwarts von "0" beginnend. Bei akti-
vierter Grenzwertliberwachung sendet der Aktor flr den betroffenen Ventil-
ausgang ein "1"-Telegramm Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzah-
ler" aus, sobald der vorgegebene Grenzwert erreicht ist. Andernfalls wird
der Zahlerablauf erst beim Erreichen des Maximalwertes 65535 ausgesen-
det.

u Den Parameter "Zahlerart" auf "Rickwartszahler" einstellen. Den Parameter
"Startwertvorgabe ?" auf "ja, wie Parameter" oder "ja, wie Uber Objekt emp-
fangen" einstellen, wenn eine Startwertvorgabe erforderlich ist. Andernfalls
den Parameter auf "nein" einstellen. Bei der Einstellung "ja, wie Parameter”
den erforderlichen Startwert (1...65535 h) parametrieren.

Der Zahler zahlt die Betriebsstunden nach einem Neustart rickwarts bis
nach "0". Bei Startwertvorgabe wird der Startwert heruntergezahlt, andern-
falls beginnt der Zahlvorgang beim Maximalwert 65535. Der Aktor sendet
fur den betroffenen Ventilausgang ein "1"-Telegramm Uber das Objekt "Ab-
lauf Betriebsstundenzahler" aus, sobald der Wert "0" erreicht ist.

6 Der Wert des Kommunikationsobjektes "Ablauf Betriebsstundenzahler" wird intern
nichtfliichtig gespeichert. Das Objekt wird nach Busspannungswiederkehr oder

nach einem ETS-Programmiervorgang mit dem zuvor gespeicherten Wert initiali-
siert. Wenn in diesem Fall ein Betriebsstundenzahler als abgelaufen gekennzeich-
net ist, der Objektwert also auf "1" steht, wird zusatzlich ein Telegramm aktiv auf
den Bus ausgesendet. Wenn der Zahler noch nicht abgelaufen ist (Objektwert "0"),
dann wird kein Telegramm nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang ausgesendet.

6 Bei Grenz- oder Startwertvorgabe tUber Objekt: Die Gber das Objekt empfangenen
Werte werden erst bei einem Neustart des Betriebsstundenzahlers gtiltig ibernom-
men und intern nichtfliichtig gespeichert. Nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang wird das Objekt mit dem zuletzt gespeicher-
ten Wert initialisiert. Die empfangenen Werte gehen bei Busspannungsausfall oder

durch einen ETS-Download verloren, wenn zuvor kein Zahlerneustart ausgefihrt
wurde. Aus diesem Grund wird empfohlen, bei der Vorgabe eines neuen Start-
oder Grenzwertes im Anschluss auch immer einen Zahlerneustart auszufihren.
Solange Uber das Objekt noch kein Grenz- oder Startwert empfangen wurde, wird
fest ein Standardwert von 65535 vorgegeben. Die tber das Objekt empfangenen
und gespeicherten Werte werden auf den Standardwert zurlickgestellt, wenn der
Betriebsstundenzahler in den Parametern der ETS gesperrt und ein ETS-Download
ausgefuhrt wird.

6 Bei Grenz- oder Startwertvorgabe ber Objekt: Wenn der Start- oder der Grenzwert
mit "0" vorgegeben wird, ignoriert der Aktor einen Zahlerneustart, um ein ungewoll-
tes Zurlcksetzen zu vermeiden (z. B. im Baustellenbetrieb -> durch Handbedie-
nung bereits Betriebsstunden gezahlt).

6 Wenn die Zahlrichtung eines Betriebsstundenzahlers durch Umparametrierung in
der ETS umgedreht wird, sollte nach dem Programmieren des Aktors stets ein
Neustart des Zahlers ausgefiihrt werden, damit sich der Zahler neu initialisiert.
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Betriebsstundenzahler neu starten

Der Zahlerstand der Betriebsstunden kann jederzeit durch das Kommunikationsob-
jekt "Reset Betriebsstundenzahler" zurlickgesetzt werden. Die Polaritat des Reset-
Telegramms ist fest vorgegeben: "1" = Neustart / "0" = keine Reaktion.

u Das Kommunikationsobjekt "Reset Betriebsstundenzahler" mit "1" beschrei-
ben.

Beim Vorwartszahler wird der Zahler bei einem Neustart mit dem Wert "0"
und beim Ruckwartszahler mit dem Startwert initialisiert. Wenn kein Start-
wert parametriert oder durch das Objekt vorgegeben wurde, ist der Start-
wert fest auf 65535 eingestellt.

Bei jedem Zahlerneustart wird der initialisierte Zahlerstand aktiv auf den
Bus ausgesendet. Bei einem Neustart wird auch die Meldung eines Zah-
lerablaufes zurtickgesetzt. Dabei wird Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstun-
denzahler" ein "0"-Telegramm auf den Bus ausgesendet.

Zusatzlich wird der Grenz- oder Startwert initialisiert.

Wenn ein neuer Grenz- oder Startwert iber das Kommunikationsobjekt vorgege-
ben wurde, sollte im Anschluss auch immer ein Zahlerneustart ausgefiihrt werden.
Andernfalls gehen die empfangenen Werte bei Bus-/Netzspannungsausfall oder
durch einen ETS-Download verloren.

Wenn ein Start- oder ein Grenzwert mit "0" vorgegeben wird, gibt es bei einem
Neustart unterschiedliche Verhaltensweisen in Abhangigkeit des Prinzips der Wert-
vorgabe...

Bei Vorgabe wie Parameter:

Der Zahler lauft nach einem Zahlerneustart sofort ab.

Bei Vorgabe Uber Objekt:

Ein Z&ahlerneustart wird ignoriert, um ein ungewolltes Zurticksetzen zu vermeiden
(beispielsweise nach der Installation der Gerate, wobei durch die Handbedienung
bereits Betriebsstunden gezahlt wurden). Um den Neustart auszufiihren, muss zu-
nachst ein Grenz- oder Startwert grofser "0" vorgegeben werden.

Sendeverhalten des Betriebsstundenzahlers
einstellen

Der aktuelle Wert des Betriebsstundenzahlers wird stets im Kommunikationsobjekt
"Wert Betriebsstundenzahler" nachgefihrt. Nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Download aktualisiert der Aktor je Ventilausgang das Kommuni-
kationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler" passiv. Der Objektwert kann ausgele-
sen werden, wenn das Lesen-Flag gesetzt ist.

Zusatzlich kann das Sendeverhalten dieses Kommunikationsobjekts eingestellt
werden.

Die Verwendung des Betriebsstundenzahlers muss auf der Parameterseite "Ax —
Betriebsstundenzahler" eingestellt sein.

u Den Parameter "Automatisches Senden des Zahlwertes" auf der Parame-
terseite "Ax - Betriebsstundenzahler" auf "bei Anderung um Intervallwert"
einstellen. Den Parameter "Zahlwertintervall (1..65535 h)" auf den ge-
wiinschten Wert parametrieren.

Der Zahlerstand wird auf den Bus ausgesendet, sobald er sich um das vor-
gegebene Zahlwertintervall andert. Nach Bus- und Netzspannungswieder-
kehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird der Objektwert sofort
automatisch ausgesendet, wenn der aktuelle Z&hlerstand dem Zahlwertin-
tervall oder einem Vielfachen davon entspricht. Ein Zahlerstand "0" wird in
diesem Fall immer ausgesendet.
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Bei alleiniger Busspannungswiederkehr (Netzspannungsversorgung des
Aktors unterbrechungsfrei vorhanden) wird der Objektwert nicht ausgesen-
det.

u Den Parameter "Automatisches Senden des Zahlerwertes" auf "zyklisch"
einstellen.

Der Zahlwert wird zyklisch ausgesendet. Die Zykluszeit wird auf der Para-
meterseite "Allgemein” definiert. Nach Bus- und Netzspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird der Zahlerstand nach Ab-
lauf der parametrierten Zykluszeit auf den Bus ausgesendet.

10.12 Parameter fiir Ventilausgange

Ventil im spannungslosen Zustand (Ven- |geschlossen
til-Wirksinn) geoffnet

An einen Ventilausgang kdnnen stromlos geschlossene oder alternativ stromlos
gedffnete Ventilantriebe angeschlossen werden. Der Aktor berticksichtigt bei jeder
elektrischen Ansteuerung der Ventilausgange den an dieser Stelle konfigurierten
Ventil-Wirksinn, damit die StellgréRen-Vorgaben (Ventil geschlossen AUS, 0% /
Ventil gedffnet EIN, 1...100 %) wirksinnrichtig ausgefihrt werden. Bei einem Aus-
fall der Ventilversorgungsspannung und bei Kurzschluss oder Uberlast werden
Ventilausgange nicht mehr bestromt. Der Aktor bertcksichtigt diesen Zustand und
beeinflusst abhangig vom parametrierten Ventil-Wirksinn auch die StellgroRen-
Rickmeldung.

Verhalten bei Busspannungsausfall keine Anderung
StellgroRe vorgeben

StellgréRe wie fur Zwangsstellung akti-
vieren

StellgréRRe wie flur Notbetrieb aktivieren

Bei Busspannungsausfall zeigen die Ventilausgange das an dieser Stelle parame-
trierte Verhalten.

keine Anderung: Die vor Busspannungsausfall aktive StellgréRe bleibt unveran-
dert erhalten.

StellgréRe vorgeben: Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den in der ETS durch
den Parameter "StellgréRe bei Busspannungsausfall" vorgegebenen Stellgrélien-
wert ein.

StellgréRe wie fur Zwangsstellung aktivieren: Der Aktor ruft fir den Ventilausgang
den in der ETS konfigurierten Stellgrofienwert der Zwangsstellung ab. Hierbei wird
die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) bertcksichtigt, sofern eine Sommer- /
Winterumschaltung konfiguriert ist.

Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht die Zwangsstellungsfunktion
ausgefuhrt wird! Der Aktor ruft lediglich den flr die Zwangsstellung festgelegten
StellgréBenwert ab.

Stellgrofie wie fir Notbetrieb aktivieren: Der Aktor ruft fiir den Ventilausgang den
in der ETS konfigurierten StellgrolRenwert des Notbetriebs ab. Hierbei wird die ak-
tive Betriebsart (Sommer / Winter) bertcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winter-
umschaltung konfiguriert ist.

Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im Fall ei-
ner gestorten StellgrofRe im Zuge einer Stellgroflentiberwachung) ausgefihrt wird!

Der Aktor ruft lediglich den fir den Notbetrieb festgelegten Stellgroflenwert ab.
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StellgréRe bei Busspannungsausfall 0%
5%
10 %

90 %
95 %
100 %

An dieser Stelle wird der bei Busspannungsausfall einzustellende StellgroRenwert
definiert. Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Verhalten bei Busspannungsaus-
fall" = "StellgréRe vorgeben".

Fir Ventilausgange, die in der ETS auf die Stellgréen-Datenformate "schaltend
(1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert" konfiguriert sind, kann
durch diesen Parameter auch eine stetige StellgréRe vorgegeben werden. In die-
sem Fall wird fur die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmodulation
(5 % ... 95 %) ausgefihrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventil-
ausgange dauerhaft angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere
Funktionen (Handbedienung, Kurzschluss/Uberlast) ausgefiihrt werden, wodurch
ggf. die stetige StellgréRe am Ventilausgang tbersteuert wird.

Verhalten nach Bus- oder Netzspan- StellgréRe vorgeben

nungswiederkehr StellgroRe wie fur Zwangsstellung akti-

vieren

StellgroRe wie fiir Notbetrieb aktivieren

StellgréRe wie vor Busspannungsausfall

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr zeigen die Ventilausgange das an die-
ser Stelle parametrierte Verhalten.

StellgréRe vorgeben: Der Aktor stellt fiir den Ventilausgang den in der ETS durch
den Parameter "Stellgrof3e nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" vorgege-
benen StellgréRenwert ein.

Stellgrofie wie fir Zwangsstellung aktivieren: Der Aktor ruft fir den Ventilausgang
den in der ETS konfigurierten StellgroRenwert der Zwangsstellung ab. Hierbei wird
die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) berticksichtigt, sofern eine Sommer- /
Winterumschaltung konfiguriert ist.

Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht die Zwangsstellungsfunktion
ausgefiihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fir die Zwangsstellung festgelegten
Stellgrofienwert ab.

StellgréRe wie fur Notbetrieb aktivieren: Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den
in der ETS konfigurierten StellgréRenwert des Notbetriebs ab. Hierbei wird die ak-
tive Betriebsart (Sommer / Winter) beriicksichtigt, sofern eine Sommer- / Winter-
umschaltung konfiguriert ist.

Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im Fall ei-
ner gestorten StellgrélRe im Zuge einer Stellgroflentiberwachung) ausgefihrt wird!
Der Aktor ruft lediglich den fir den Notbetrieb festgelegten Stellgréfienwert ab.

StellgréRe wie vor Busspannungsausfall: Nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr wird der StellgréRenwert am Ventilausgang eingestellt, der im Moment des
letzten Busspannungsausfalls aktiv war. Der Aktor speichert die aktive StellgréRe
bei Busspannungsausfall gerateintern ab, so dass der StellgréRenwert bei Wie-
derkehr der Gerateversorgung wiederhergestellt werden kann. Das Abspeichern
erfolgt nach einem vorherigem Geréatereset (ETS-Programmiervorgang, Busspan-
nungswiederkehr) nur, wenn der Reset langer als 30 Sekunden zuruck liegt. An-
dernfalls speichert der Aktor den aktuellen Stellgrofienwert nicht ab! Es bleibt
dann ein alter Wert glltig, der zuvor durch den Aktor bei Busspannungsausfall ab-
gespeichert wurde.

Sofern nur die Netzspannungsversorgung ausfallt, speichert der Aktor den Stell-
gréRenwert nicht.
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StellgréRe nach Bus- oder Netzspan- 0%
nungswiederkehr 5%
10 %

90 %

95 %

100 %

An dieser Stelle wird der nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr einzustellen-
de StellgrofRenwert definiert. Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Verhalten nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr" = "StellgroRe vorgeben".

Fir Ventilausgange, die in der ETS auf die Stellgréen-Datenformate "schaltend
(1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert" konfiguriert sind, kann
durch diesen Parameter auch eine stetige StellgréRe vorgegeben werden. In die-
sem Fall wird fur die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmodulation
(5 % ... 95 %) ausgefihrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventil-
ausgange dauerhaft angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere
Funktionen ausgefiihrt werden oder Uber den Bus ein neues StellgréRentele-
gramm empfangen wird, wodurch die stetige StellgréRe am Ventilausgang tber-
steuert wird.

Verhalten nach ETS-Programmiervor-  [Verhalten wie nach Busspannungswie-
gang derkehr

StellgréRe vorgeben

StellgroRe wie flir Zwangsstellung akti-
vieren

StellgroRe wie fiir Notbetrieb aktivieren

Nach einem ETS-Programmiervorgang zeigen die Ventilausgange das an dieser
Stelle parametrierte Verhalten.

Verhalten wie nach Busspannungswiederkehr: Der Ventilausgang verhéalt sich
nach einem ETS-Programmiervorgang so, wie es der Parameter "Verhalten nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr" definiert. Sofern das Verhalten dort auf
"StellgréRe wie vor Busspannungsausfall' parametriert ist, wird auch nach einem
ETS-Programmiervorgang der StellgroRenwert eingestellt, der im Moment des
letzten Busspannungsausfalls aktiv war. Ein ETS-Programmiervorgang Uber-
schreibt den abgespeicherten Stellgréenwert nicht.

Stellgrofie vorgeben: Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den in der ETS durch
den Parameter "StellgréRe nach ETS-Programmiervorgang" vorgegebenen Stell-
gréRenwert ein.

Stellgrofie wie fir Zwangsstellung aktivieren: Der Aktor ruft fir den Ventilausgang
den in der ETS konfigurierten StellgréRenwert der Zwangsstellung ab. Hierbei wird
die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) beriicksichtigt, sofern eine Sommer- /
Winterumschaltung konfiguriert ist.

Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht die Zwangsstellungsfunktion
ausgefuhrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fir die Zwangsstellung festgelegten
Stellgréfienwert ab.

Stellgrofie wie fur Notbetrieb aktivieren: Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den
in der ETS konfigurierten StellgréRenwert des Notbetriebs ab. Hierbei wird die ak-
tive Betriebsart (Sommer / Winter) bertcksichtigt, sofern eine Sommer- / Winter-
umschaltung konfiguriert ist.

Es ist zu beachten, dass bei dieser Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im Fall ei-
ner gestorten StellgrélRe im Zuge einer Stellgroflentberwachung) ausgefihrt wird!
Der Aktor ruft lediglich den fir den Notbetrieb festgelegten Stellgrélenwert ab.
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Stellgrée nach ETS-Programmiervor- |0 %
gang 5%
10 %

90 %
95 %
100 %

An dieser Stelle wird der nach einem ETS-Programmiervorgang einzustellende
StellgréRenwert definiert. Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Verhalten nach
ETS-Programmiervorgang" = "Stellgrof3e vorgeben".

Fir Ventilausgange, die in der ETS auf die Stellgréen-Datenformate "schaltend
(1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert" konfiguriert sind, kann
durch diesen Parameter auch eine stetige StellgréRe vorgegeben werden. In die-
sem Fall wird fur die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmodulation
(5 % ... 95 %) ausgefihrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventil-
ausgange dauerhaft angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere
Funktionen ausgefiihrt werden oder Uber den Bus ein neues StellgréRentele-
gramm empfangen wird, wodurch die stetige StellgréRe am Ventilausgang tber-
steuert wird.

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Parameter fur Ventilausgange

Datenformat des StellgrofReneingangs [schaltend (1 Bit)

stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation
(PWM)

stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenz-
wert

Der Heizungsaktor empféangt 1 Bit oder 1 Byte Stellgréfientelegramme, die bei-
spielsweise von KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden. In der Regel
ermittelt der Regler die Raumtemperatur und generiert anhand eines Regelalgo-
rithmus die StellgréRentelegramme. Der Aktor steuert seine Ventilausgange, ab-
hangig vom Datenformat der Stellgré3en und der Konfiguration in der ETS, entwe-
der schaltend oder mit einem PWM-Signal an.

schaltend (1 Bit): Bei einer 1 Bit grof3en StellgréRe wird das Uber das StellgrolRen-
objekt empfangene Telegramm direkt an den entsprechenden Ausgang des Ak-
tors unter Berlcksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns weitergeleitet. So-
mit wird bei einem empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil vollstadndig gedffnet.
Der Ausgang wird dann bestromt bei stromlos geschlossenen Ventilen und nicht
bestromt bei stromlos gedffneten Ventilantrieben. Das Ventil wird vollstandig ge-
schlossen, wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird. Bei stromlos geschlosse-
nen Ventilen wird der Ventilausgang dann nicht bestromt und bei stromlos ge6ff-
neten Ventilantrieben bestromt.

stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM): Stellgréen, die dem Datenfor-
mat "Stetig 1 Byte mit Pulsweitenmodulation (PWM)" entsprechen, werden durch
den Aktor in ein aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventil-
ausgangen umgesetzt. Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert des
Ausgangssignals ist unter Bertcksichtigung der im Aktor je Ausgang einstellbaren
Zykluszeit ein Mal fir die gemittelte Ventilstellung des Stellventils und somit eine
Referenz fir die eingestellte Raumtemperatur. Eine Verschiebung des Mittelwerts
und somit eine Veranderung der Heizleistung wird durch die Veranderung des
Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals erzielt.
Das Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen
Stellgrofie (Normalbetrieb) oder durch aktive Geratefunktionen (z. B. Handbedie-
nung, Zwangsstellung, Notbetrieb) angepasst.

stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert: Alternativ zur Umsetzung einer 1 Byte
Stellgrofie in eine stetige Pulsweitenmodulation an einem Ventilausgang kann das
Datenformat mit Grenzwertauswertung verwendet werden. Hierbei wird die emp-
fangene stetige StellgréRe in Abhangigkeit eines parametrierten Grenzwerts in ein
schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Der Stellantrieb 6ffnet, wenn die Stell-
groRe den Grenzwert erreicht oder diesen Uberschreitet. Um ein standiges Schlie-
Ren und Offnen des Stellantriebs bei StellgroRen im Bereich des Grenzwerts zu
verhindern, wird zudem eine Hysterese bewertet. Der Stellantrieb schlief3t erst
dann, wenn die StellgréRe den Grenzwert abziiglich der parametrierten Hysterese
unterschreitet.
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Zykluszeit fiir stetige StellgroRe am Ven- (0,5 Minuten
tilausgang 1 Minute
1,5 Minuten
2 Minuten

195 Minuten
20 Minuten (empfohlen)

Der Parameter "Zykluszeit" legt die Schaltfrequenz des pulsweitenmodulierten
Ausgangsignals eines Ventilausgangs fest. Er erlaubt die Anpassung an die Ver-
stellzykluszeiten der verwendeten Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur
Verstellung des Ventils von der vollstdndig geschlossenen Position bis zur voll-
standig gedffneten Position bendtigt). Zusatzlich zur Verstellzykluszeit ist die Tot-
zeit (Zeit, in der die Stellantriebe beim Ein- oder. Ausschalten keine Reaktion zei-
gen) zu berlcksichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit unterschiedlichen
Verstellzykluszeiten an einem Ausgang eingesetzt, so ist die grofiere der Zeiten
zu berucksichtigen.

Auch fir Ventilantriebe, deren StellgroRen-Datenformat auf "schalten (1 Bit)" oder
"stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" konfiguriert ist, ist der Parameter "Zy-
kluszeit" verfiigbar. Auch fiir solche Ventilausgange kann eine Pulsweitenmodula-
tion bei einer aktiven Zwangsstellung, bei einem Notbetrieb, bei Handbedienung,
bei Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang ausgefihrt werden, fir die folglich die Vorgabe
einer Zykluszeit erforderlich ist.

Grenzwert der StellgroRe zum Offnen 1...10...100
des Ventils (1...100 %)

Beim 1 Byte Stellgréfien-Datenformat mit Grenzwertauswertung wird die empfan-
gene stetige StellgroRe in Abhangigkeit eines an dieser Stelle parametrierten
Grenzwerts in ein schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Der Stellantrieb 6ffnet,
wenn die StellgréRe den Grenzwert erreicht oder diesen Uberschreitet.

Dieser Parameter ist nur beim StellgréRen-Datenformat "schaltend (1 Byte) mit
StellgréRen-Grenzwert" verflgbar.

Hysterese Grenzwert zum SchlielRen 1..5...10
des Ventils (1...10 %)

Beim 1 Byte Stellgréfien-Datenformat mit Grenzwertauswertung wird die empfan-
gene stetige StellgroRe in ein schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Um ein
standiges SchlieRen und Offnen des Stellantriebs bei StellgréRen im Bereich des
Grenzwerts zu verhindern, wird zudem eine Hysterese bewertet. Der Stellantrieb
schlie3t erst dann, wenn die StellgroRe den Grenzwert abzlglich der parametrier-
ten Hysterese unterschreitet.

Dieser Parameter ist nur beim Stellgrof3en-Datenformat "schaltend (1 Byte) mit
StellgréRen-Grenzwert" verfigbar.

StellgréRenuberwachung aktivieren ? nein
ja

Optional kann an dieser Stelle die zyklische Uberwachung der StellgréRen freige-
schaltet werden (Einstellung "ja"). Bleiben bei aktiver zyklischer Uberwachung
StellgréRentelegramme innerhalb der durch den gleichnamigen Parameter defi-
nierten Uberwachungszeit aus, wird fiir den betroffenen Ventilausgang der Notbe-
trieb aktiviert, wobei eine parametrierbare stetige PWM-StellgréRe vorgegeben
werden kann.
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Uberwachungszeit Minuten (0...59) |O...10...59

Dieser Parameter legt die Uberwachungszeit der StellgroReniiberwachung fest.
Innerhalb des hier spezifizierten Zeitfensters muss der Aktor mindestens ein Stell-
groRentelegramm empfangen. Bleibt das StellgréRentelegramm aus, geht der Ak-
tor von einer Stérung aus und aktiviert den Notbetrieb fiir den betroffenen Ventil-
ausgang. Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Stellgréfieniiberwachung
verfugbar.

Festlegung der Minuten der Uberwachungszeit.

Sekunden (10...59) 10...59

Festlegung der Sekunden der Uberwachungszeit.

Polaritat Objekt "Stérung StellgroRe” 0 = keine Stérung /
1 = Stérung

0 = Stoérung /

1 = keine Stérung

Bei einer identifizierten StellgréRenstérung kann der Aktor optional ein Stérungste-
legramm Uber das Objekt "Stérung StellgréRe" aussenden. Dieser Parameter defi-
niert die Telegrammpolaritat des Stortelegramms.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Stellgrél3eniiberwachung verfiigbar.

Zyklisches Senden bei gestorter Stell-  |nein
grole ? ja

Bei einer identifizierten StellgréRenstérung kann der Aktor das Stérungstele-
gramm optional auch zyklisch aussenden. An dieser Stelle kann das zyklische
Senden des Stértelegramms bedarfsweise freigeschaltet werden (Einstellung "ja").
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Stellgrélieniiberwachung verfiigbar.

StellgroRe bei aktivem Notbetrieb 0 %
10 %

30 %

90 %
100 %

Bei einer erkannten Stérung der Eingangs-Stellgrée und auch bei Busspan-
nungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-
Programmiervorgang (parametrierbar) kann der an dieser Stelle konfigurierte Not-
betriebs-StellgréRenwert als aktive StellgroRe eingestellt werden.

Beim Abruf des StellgréRenwerts des Notbetriebs werden Ventilausgange, die auf
die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgro-
Ren-Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger Stellgréfe durch eine Pulswei-
tenmodulation angesteuert.

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn keine Sommer- / Winterumschaltung
vorgesehen ist.
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StellgréRe bei aktivem Notbetrieb Som- |0 %

mer 10 %
30 %
90 %
100 %

Bei einer erkannten Stérung der Eingangs-StellgréRe und auch bei Busspan-
nungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-
Programmiervorgang (parametrierbar) kann der an dieser Stelle konfigurierte Not-
betriebs-StellgrolRenwert als aktive Stellgrofie eingestellt werden. Die hier vorge-
gebene StellgréRe wird nur iibernommen, sofern der Sommerbetrieb aktiviert ist.
Beim Abruf des StellgréRenwerts des Notbetriebs werden Ventilausgange, die auf
die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgro-
Ren-Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger StellgréRe durch eine Pulswei-
tenmodulation angesteuert.

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn eine Sommer- / Winterumschaltung vor-
gesehen ist.

StellgroRe bei aktivem Notbetrieb Winter |0 %
10 %

70 %

90 %
100 %

Bei einer erkannten Stérung der Eingangs-Stellgré3e und auch bei Busspan-
nungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-
Programmiervorgang (parametrierbar) kann der an dieser Stelle konfigurierte Not-
betriebs-StellgroRenwert als aktive Stellgrofie eingestellt werden. Die hier vorge-
gebene StellgrélRe wird nur Gbernommen, sofern der Winterbetrieb aktiviert ist.
Beim Abruf des StellgréRenwerts des Notbetriebs werden Ventilausgénge, die auf
die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgro-
Ren-Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger StellgréRe durch eine Pulswei-
tenmodulation angesteuert.

Dieser Parameter ist nur verfugbar, wenn eine Sommer- / Winterumschaltung vor-
gesehen ist.

StellgréRe bei aktiver Zwangsstellung 0 %
10 %

30 %

90 %
100 %

Bei einer aktivierten Zwangsstellung per 1 Bit Objekt und auch bei Busspannungs-
ausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Program-
miervorgang (parametrierbar) kann der an dieser Stelle konfigurierte Zwang-Stell-
groRenwert als aktive StellgroRe eingestellt werden.

Beim Abruf des StellgréRenwerts der Zwangsstellung werden Ventilausgange, die
auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stell-
grolRen-Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger Stellgrof3e durch eine Puls-
weitenmodulation angesteuert.

Dieser Parameter ist nur verfugbar, wenn keine Sommer- / Winterumschaltung
vorgesehen ist.
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StellgréRe bei aktiver Zwangsstellung |0 %

Sommer 10 %
30 %
90 %
100 %

Bei einer aktivierten Zwangsstellung per 1 Bit Objekt und auch bei Busspannungs-
ausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Program-
miervorgang (parametrierbar) kann der an dieser Stelle konfigurierte Zwang-Stell-
groRenwert als aktive StellgroRe eingestellt werden. Die hier vorgegebene Stell-
groéRe wird nur Gbernommen, sofern der Sommerbetrieb aktiviert ist.

Beim Abruf des StellgréRenwerts der Zwangsstellung werden Ventilausgange, die
auf die StellgroRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stell-
gréRen-Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger Stellgrof3e durch eine Puls-
weitenmodulation angesteuert.

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn eine Sommer- / Winterumschaltung vor-
gesehen ist.

Stellgrof3e bei aktiver Zwangsstellung 0 %

Winter 10 %
70 %
90 %
100 %

Bei einer aktivierten Zwangsstellung per 1 Bit Objekt und auch bei Busspannungs-
ausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Program-
miervorgang (parametrierbar) kann der an dieser Stelle konfigurierte Zwang-Stell-
gréBenwert als aktive StellgréRe eingestellt werden. Die hier vorgegebene Stell-
grélRe wird nur ibernommen, sofern der Winterbetrieb aktiviert ist.

Beim Abruf des StellgréRenwerts der Zwangsstellung werden Ventilausgange, die
auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stell-
gréRen-Grenzwert" konfiguriert sind, stets per stetiger Stellgréf3e durch eine Puls-
weitenmodulation angesteuert.

Dieser Parameter ist nur verfugbar, wenn eine Sommer- / Winterumschaltung vor-
gesehen ist.

Objekt zur Zwangsstellung verwenden ? |nein
ja

Fir jeden Ventilausgang kann separat eine Zwangsstellung konfiguriert und an
dieser Stelle bedarfsorientiert aktiviert werden. Bei einer aktiven Zwangsstellung
wird ein definierter StellgréRenwert am Ausgang eingestellt (siehe Parameter
"Stellgrof3e bei aktiver Zwangsstellung..."). Betroffene Ventilausgange werden
dann so verriegelt, dass diese nicht mehr Gber Funktionen, die der Zwangsstel-
lung untergeordnet sind (dazu gehort auch die Ansteuerung durch StellgréRen-Te-
legramme), angesteuert werden kdnnen.

Die Zwangsstellung wird je Ventilausgang Uber ein separates 1 Bit Objekt aktiviert
und deaktiviert. Dieser Parameter gibt das Objekt frei (Einstellung "ja").

Polaritat Objekt "Zwangsstellung” 0 = keine Zwangsst. /
1 = Zwangsst. aktiv

0 = Zwangsst. aktiv /
1 = keine Zwangsst.

Bei freigegebenem Objekt zur Zwangsstellung wird an dieser Stelle die Tele-
grammpolaritat des Objekts "Zwangsstellung" definiert.
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VentilstellgroRRe riickmelden ? nein
ja

Zu jedem Ventilausgang kann optional an dieser Stelle (Einstellung "ja") ein Statu-
sobjekt freigegeben werden. Das Statusobjekt stellt entweder aktiv sendend oder
passiv (Objekt auslesbar) die jeweils aktive StellgroRe eines Ventilausgangs be-
reit. Der Aktor berlicksichtigt bei der Status-Rickmeldung alle Funktionen, die Ein-
fluss auf die am Ausgang umgesetzte StellgroRe haben.

Art der Riickmeldung aktives Meldeobjekt

passives Statusobjekt

Die Status-Rickmeldung kann als aktives Meldeobjekt oder als passives Status-
objekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Rlickmeldung bei jeder
Anderung des Statuswerts auch direkt auf den Bus ausgesendet. In der Funktion
als passives Statusobjekt erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung.
Hierbei muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch die
zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags der Statusobjekte.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Status-Riickmeldung verfligbar.

aktives Meldeobjekt: Das Ruckmeldetelegramm wird ausgesendet, sobald sich
der Status verandert. Nach Busspannungswiederkehr, bei Ausfall- und Wieder-
kehr der Versorgungsspannung der Stellantriebe oder nach einem ETS-Program-
miervorgang erfolgt (ggf. zeitverzégert) automatisch eine Telegrammubertragung
der Rickmeldung. Das Status-Objekt sendet nicht, wenn sich der Status durch
das Aktivieren oder Deaktivieren von Geratefunktionen oder durch neue Ein-
gangs-StellgréRen nicht verandert. Es werden grundsatzlich nur Anderungen der
Stellgrofie ausgesendet.

passives Statusobjekt: Das Ruckmeldetelegramm wird nur dann als Antwort aus-
gesendet, wenn das Status-Objekt vom Bus durch ein Lesetelegramm ausgelesen
wird. Nach Busspannungswiederkehr, bei Ausfall- und Wiederkehr der Versor-
gungsspannung der Stellantriebe oder nach einem ETS-Programmiervorgang er-
folgt keine automatische Telegrammubertragung der Riickmeldung.

Zeitverzogerung fur Rickmeldung nach |ja
Busspannungswiederkehr ?

nein

Der Zustand der Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder

nach einem ETS Programmiervorgang bei der Verwendung als aktives Meldeob-
jekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fallen kann die Rickmeldung zeitverzé-
gert erfolgen, wobei die Verzdgerungszeit global fir alle Ventilausgange gemein-
sam auf der Parameterseite "Allgemein" eingestellt wird.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Status-Rickmeldung verfigbar und

nur, wenn das Objekt aktiv sendend ist.

ja: Die Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang zeitverzogert ausgesendet. In einer laufenden Verzo-
gerungszeit wird keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich
der Ventilzustand wahrend der Verzdgerung andert. Bei Ausfall- und Wiederkehr
der Versorgungsspannung der Stellantriebe wird die Status-Rickmeldung stets
verzogerungsfrei ausgesendet, sofern die Busspannungsversorgung eingeschaltet
ist.

nein: Die Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.
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Zyklisches Senden der Rickmeldung ? |ja

nein

Das Status-Rickmeldetelegramm kann Gber das aktive Meldeobjekt zusatzlich zur
Ubertragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

Dieser Parameter ist nur bei freigeschalteter Status-Rickmeldung verfiigbar und
nur, wenn das Objekt aktiv sendend ist.

ja: Das zyklische Senden ist aktiviert. Die Zykluszeit wird zentral fur alle Ventilaus-
gange auf der Parameterseite "Allgemein" definiert. Wahrend einer aktiven Verzo-
gerungszeit nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang wird nicht zyklisch gesendet.

nein: Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass die Rlickmeldung nur bei Sta-
tusédnderung durch den Aktor auf den Bus ausgesendet wird.

Kombinierten Ventilstatus riickmelden ? |nein

ja

Der kombinierte Ventilstatus ermdglich das gesammelte Riickmelden verschiede-
ner Funktionen eines Ventilausgangs in nur einem 1 Byte Bustelegramm. Er hilft
dabei, Statusinformationen eines Ausgangs gezielt an einen geeigneten Empfan-
ger (z. B. KNX-Visualisierung) weiterzuleiten, ohne verschiedene globale wie ka-
nalorientierte Riickmelde- und Statusfunktionen des Aktors auswerten zu missen.
Das Kommunikationsobjekt "Rickmeldung Ventilstatus kombi" enthalt 7 unter-
schiedliche Statusinformationen, die bitweise kodiert sind.

Dieser Parameter gibt mit der Einstellung "ja" den kombinierten Ventilstatus frei.

Art der kombinierten Statusriickmeldung |aktives Meldeobjekt

passives Statusobjekt

Der kombinierte Ventilstatus kann als aktives Meldeobjekt oder als passives Sta-
tusobjekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Riickmeldung bei
jeder Anderung des Statuswerts auch direkt auf den Bus ausgesendet. In der
Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Ande-
rung. Hierbei muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch
die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags der Statusobjekte.

Dieser Parameter ist nur verflgbar, wenn der kombinierte Ventilstatus freigeschal-
tet ist.

aktives Meldeobjekt: Das Rickmeldetelegramm wird ausgesendet, sobald sich
der Status verandert. Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang erfolgt (ggf. zeitverzégert) automatisch eine Telegrammuiibertra-
gung der Rickmeldung. Das kombinierte Status-Objekt sendet nicht, wenn sich
die Statusinformationen durch das Aktivieren oder Deaktivieren von Geratefunktio-
nen oder durch neue Eingangs-StellgréRen nicht veréandert. Es werden grundsatz-
lich nur Anderungen ausgesendet. Bei Ausfall- und Wiederkehr der Versorgungs-
spannung der Stellantriebe wird die kombinierte Status-Rickmeldung nicht ausge-
sendet.

passives Statusobjekt: Das Riickmeldetelegramm wird nur dann als Antwort aus-
gesendet, wenn das Status-Objekt vom Bus durch ein Lesetelegramm ausgelesen
wird. Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
erfolgt keine automatische Telegrammiuibertragung der Riickmeldung.
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Zeitverzogerung fiir Rickmeldung nach |ja
Busspannungswiederkehr ?

nein

Der Zustand der kombinierten Status-Rickmeldung wird nach Busspannungswie-
derkehr oder nach einem ETS Programmiervorgang bei der Verwendung als akti-
ves Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fallen kann die Rickmel-
dung zeitverzogert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit global fir alle Ventilaus-
gange gemeinsam auf der Parameterseite "Allgemein" eingestellt wird.

Dieser Parameter ist nur verfigbar, wenn der kombinierte Ventilstatus freigeschal-
tet ist.

ja: Die Status-Ruckmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang zeitverzégert ausgesendet. In einer laufenden Verzo-
gerungszeit wird keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich
der Ventilzustand wahrend der Verzdgerung andert. Bei Ausfall- und Wiederkehr
der Versorgungsspannung der Stellantriebe wird die Status-Rickmeldung stets
verzogerungsfrei ausgesendet, sofern die Busspannungsversorgung eingeschaltet
ist.

nein: Die Status-Ruckmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

Zyklisches Senden der Rickmeldung ? |ja
nein

Das kombinierte Status-Rickmeldetelegramm kann Uber das aktive Meldeobjekt
zusatzlich zur Ubertragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn der kombinierte Ventilstatus freigeschal-
tet ist.

ja: Das zyklische Senden ist aktiviert. Die Zykluszeit wird zentral fiir alle Ventilaus-
gange auf der Parameterseite "Allgemein" definiert. Wahrend einer aktiven Verzo-
gerungszeit nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang wird nicht zyklisch gesendet.

nein: Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass die Riickmeldung nur bei Sta-
tusanderung durch den Aktor auf den Bus ausgesendet wird.

Meldung Kurzschluss / Uberlast ? nein

ja

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast oder einen Kurzschluss an den Ventilaus-
gangen zu erkennen und diese folglich gegen Zerstérung zu schiitzen. Kurzge-
schlossene oder dauerhaft Gberlastete Ausgange werden nach einer Identifizie-
rungszeit deaktiviert. In diesem Fall kann eine Kurzschluss-/Uberlastmeldung tiber
ein KNX-Kommunikationsobjekt ausgesendet werden.

Dieser Parameter gibt mit der Einstellung "ja" das Objekt "Meldung Kurzschluss /
Uberlast" frei.

Polaritat Objekt "Kurzschluss / Uberlast" |0 = kein Kurzschl., Uberl /
1 = Kurzschl., Uberl.

0 = Kurzschl., Uberl /
1 = kein Kurzschl., Uberl.

Bei freigegebenem Objekt zur Kurzschluss- / Uberlastmeldung wird an dieser Stel-
le die Telegrammpolaritat des Objekts "Meldung Kurzschluss / Uberlast" definiert.
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Ausgang reagiert auf StellgréRRe von Regler 1
Regler 2
Regler 3
Regler 4
Regler 5
Regler 6
keine interne Stellgrole

Der Aktor enthalt 6 Raumtemperaturregler (RTR), die in die Software des Gerats
integriert sind und prozessual unabhangig arbeiten. Die StellgréRenausgénge die-
ser Regler kdnnen mit den elektronischen Ventilausgdngen des Aktors intern ver-
knUpft werden, so dass bedarfsweise Temperaturregelung und Ventilansteuerung
nur durch ein Busgerat erfolgen kann.

Die interne Gruppenkommunikation verbindet Geratefunktionen miteinander, ohne
Verwendung von externen Gruppenadressen, die mit Kommunikationsobjekten
verknUpft sind. So ist es mdglich, beliebige StellgroRenausgange der internen
Regler mit den Ventilausgédngen des Aktors Uber Parameter im Applikationspro-
gramm zu verknupfen. Voraussetzung ist, dass die Datenformate (1 Bit/ 1 Byte)
der zu verknupfenden StellgréRenausgange und -eingdnge identisch sind.

An dieser Stelle muss ein interner Regler selektiert werden, auf dessen Stellgro-
Ren eine Zuweisung des Ventilausgangs erfolgen soll.

Bei "keine interne StellgroRe” ist die interne Gruppenkommunikation fir den ge-
wahlten Ventilausgang deaktiviert. In diesem Fall kann der Ausgang nur Uber die
externen Kommunikationsobjekte angesteuert werden.

Die Voreinstellung dieses Parameters ist abhangig vom gewahlten Ventilausgang
und zudem abhangig davon, welche Regler freigeschaltet sind.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die interne Gruppenkommunikation ver-
wendet wird.

Stellgrofie fur Ventilausgang (schaltend |Regler x StellgréRe Heizen
1Bit) Regler x StellgroRe Grundstufe Heizen
Regler x StellgroRe Zusatzstufe Heizen
Regler x StellgréRe Grundstufe

Regler x Stellgréfe Kihlen

Regler x StellgréRe Grundstufe Kiihlen
Regler x StellgroRe Zusatzstufe Kihlen

Regler x StellgréRe Zusatzstufe

Regler x StellgréfRe Heizen/Kihlen

An dieser Stelle muss die gewlinschte schaltende StellgréRe des gewahlten inter-
nen Reglers selektiert werden. Auf diese Weise ist es mdglich, den Ventilausgang
je nach Anwendung auf verfligbare interne StellgréRen des passenden Datenfor-
mats zuzuordnen.

Die Voreinstellung dieses Parameters und die verfligbare Auswahl der Einstellun-
gen ist abhangig von der Konfiguration des gewahlten Reglers.

Eine Auswahl ist durch diesen Parameter nur dann maéglich, wenn der selektierte
interne Regler Uber schaltende StellgréRen verflgt.
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StellgréRe fiir Ventilausgang (stetig 1 Regler x StellgroRe Heizen
Byte) Regler x Stellgréie Grundstufe Heizen
Regler x StellgréRe Zusatzstufe Heizen
Regler x StellgréRe Grundstufe

Regler x Stellgrofe Kihlen

Regler x StellgréRe Grundstufe Kiihlen
Regler x StellgréRe Zusatzstufe Kihlen

Regler x StellgroRe Zusatzstufe

Regler x StellgroRe Heizen/Kihlen

An dieser Stelle muss die gewlinschte stetige StellgroRe des gewahlten internen
Reglers selektiert werden. Auf diese Weise ist es mdglich, den Ventilausgang je
nach Anwendung auf verfiigbare interne StellgréRen des passenden Datenfor-
mats zuzuordnen.

Die Voreinstellung dieses Parameters und die verfligbare Auswahl der Einstellun-
gen ist abhangig von der Konfiguration des gewahlten Reglers.

Eine Auswahl ist durch diesen Parameter nur dann maéglich, wenn der selektierte
interne Regler Uber stetige StellgroRen verflugt.

Funktion "Ventilspiilung" verwenden ?  |nein
ja

Um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu
unterbinden, verflgt der Aktor lber eine automatische Funktion zur Ventilspilung.
Eine Ventilspllung kann zyklisch oder per Buskommando ausgefiihrt werden und
bewirkt, dass die angesteuerten Ventile fiir eine festgelegte Dauer den vollen Ven-
tilhub durchfahren. Bei einer Ventilspulung aktiviert der Aktor fiir den betroffenen
Ventilausgang unterbrechungsfrei fiir die Halfte der parametrierten "Dauer der
Ventilspulung" eine StellgréRe von 100 %. Hierdurch fahren die Ventile vollstéandig
auf. Nach der Halfte der Zeit schaltet der Aktor auf 0 % StellgréRe um, wodurch
die angeschlossenen Ventile vollstandig schlief3en.

Dieser Parameter gibt mit der Einstellung "ja" die Ventilspulung frei.

Dauer der Ventilspllung (1...59 Minuten) | 1..5...59

Hier wird festgelegt, wie lange die Spulfunktion (100% -> 0 %) ausgefiihrt werden
soll. Die Dauer der Ventilspllung ist so auf die Verstellzykluszeit der elektrothermi-
schen Stellantriebe einzustellen, dass diese vollstandig 6ffnen und schlief3en.

Dies ist in der Regel sichergestellt, indem die Splldauer auf das Doppelte der
Verstellzykluszeit konfiguriert wird.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Ventilspulung verflugbar.
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Zyklische Ventilspllung aktivieren ? ja

nein

Der Aktor kann die Ventilspulung bedarfsweise zyklisch ausfiihren. Bei Verwen-
dung der zyklischen Ventilspllung kann wiederkehrend in einer parametrierbaren
Zykluszeit (1...26 Wochen) automatisiert ein Spuilvorgang gestartet werden. Auch
hierbei definiert die in der ETS konfigurierte Dauer der Ventilspilung die Zeit fur
das einmalige und vollstéandige Offnen und SchlieBen der angesteuerten Ventilan-
triebe. Am Ende eines Spilvorgangs wird die Zykluszeit durch den Aktor immer
neu gestartet.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Ventilspilung verflgbar.

ja: Die zyklische Ventilspilung ist freigegeben. Jeder ETS-Programmiervorgang
setzt die Zykluszeit zurilick. Der erste Spllvorgang bei zyklischer Ventilspilung er-
folgt nach einem ETS-Programmiervorgang nach Ablauf des ersten Zeitzyklus.
Bei Busspannungsausfall speichert der Aktor die verbleibende Restzeit des aktu-
ellen Zeitzyklus. Nach Busspannungswiederkehr wird die Rest-Zykluszeit neu ge-
startet. Ein Busspannungsausfall unterbricht einen aktiven Spulvorgang sofort.
Nach Bus-/Netzspannungswiederkehr wird ein zuvor unterbrochener Spilvorgang
nicht erneut ausgefiihrt. Der Aktor startet dann einen neuen Zeitzyklus fur die zy-
klische Ventilspulung.

nein: Die zyklische Ventilspllung ist vollstandig gesperrt. Eine Ventilspllung kann
ausschlielich durch das Kommunikationsobjekt (sofern freigegeben) gestartet
werden.

Zykluszeit (1...26 Wochen) |1...26

Dieser Parameter definiert, in welchem Rhythmus die zyklische Ventilspilung au-
tomatisiert ausgefiihrt werden soll.
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener zyklischer Ventilspllung verfligbar.

Intelligente Ventilsplilung verwenden ? [nein
ja

Optional kann an dieser Stelle zusatzlich die intelligente zyklische Ventilspilung
aktiviert werden. Hierbei wird eine Ventilspilung nur dann wiederkehrend ausge-
flhrt, sofern im aktuellen Zeitzyklus ein parametrierter minimaler Stellgréf3en-
grenzwert nicht iberschritten wurde. Uberschreitet die aktive StellgréRe den
Grenzwert, stoppt der Aktor die Zykluszeit. Der Aktor startet die Zykluszeit nur
dann neu, sofern im weiteren Verlauf der StellgréRenanderung eine Stellgroflie

"0 %" oder "AUS" (vollstandig geschlossen) eingestellt wird. Somit bleibt eine Ven-
tilspllung aus, wenn das Ventil bereits einen ausreichend definierten Hub durch-
laufen hat.

Wenn das Ventil nach Uberschreiten des parametrierten Grenzwerts nicht mindes-
tens einmal vollstandig geschlossen wurde (Stellgrofie "0 %" oder "AUS"), wird
keine zyklische Ventilspilung mehr ausgefuhrt.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener zyklischer Ventilspllung verfligbar.

Grenzwert minimale StellgréRe (10...100(10...50...100
%)

Dieser Parameter definiert den minimalen StellgréRengrenzwert der intelligenten
Ventilspulung. Eine intelligente Ventilsptlung wird nur dann wiederkehrend ausge-
flhrt, sofern im aktuellen Zeitzyklus der an dieser Stelle parametrierte minimale
StellgréRengrenzwert nicht tiberschritten wurde. Uberschreitet die aktive Stellgro-
Re den Grenzwert, stoppt der Aktor die Zykluszeit.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener zyklischer Ventilspilung verfligbar.
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Ventilspulung extern ansteuerbar ? nein
ja

Die Ventilspiilung kann bedarfsweise Uber ein eigenes 1 Bit Kommunikationsob-
jekt gestartet und optional auch gestoppt werden. Hierdurch ist es mdglich, einen
Spilvorgang des Ventils zeit- oder ereignisgesteuert zu aktivieren. Es ist als Bei-
spiel zudem mdglich, mehrere Heizungsaktoren miteinander zu kaskadieren, so
dass diese eine Ventilspulung zeitgleich ausfuhren (Verknipfungen der einzelnen
Statusobjekte mit den Eingangsobjekten der Ventilspilung). Die Bussteuerung der
Ventilspulung kann nur verwendet werden, sofern sie an dieser Stelle freigegeben
wurde.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Ventilspilung verflgbar.

Polaritat Objekt "Ventilspiilung Start / 0 = Stoppen / 1 = Starten
Stopp” 0 = Starten / 1 = Stoppen

= --- / 1 = Starten (Stoppen nicht mdg-
lich)
Dieser Parameter legt die Telegrammpolaritat des Objekts zur externen Ventilspl-
lung fest. Der Name des Objekts richtet sich nach der Einstellung der zulassigen
Telegrammpolaritat ("Ventilspllung Start / Stopp" oder "Ventilspilung Start").
Beim Empfang eines Start-Befehls startet der Aktor unmittelbar die konfigurierte
Zeit fur einen Spulvorgang. Der Aktor fuhrt die Ventilspllung auch aktiv aus, so-
fern keine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiv ist. Sofern das busgesteuerte
Stoppen zuldssig ist, reagiert der Aktor auch auf Stopp-Befehle, indem er ablau-
fende Spllvorgange sofort unterbricht.

Betriebsstundenzahler verwenden ? nein

ja

An dieser Stelle kann der Betriebsstundenzahler freigeschaltet werden. Der Be-
triebsstundenzahler ermittelt die Einschaltzeit eines Ventilausgangs. Fiir den Be-
triebsstundenzahler ist ein Ausgang aktiv eingeschaltet, wenn dieser bestromt
wird, die Status-LED auf der Geréatefront also leuchtet. Folglich ermittelt der Be-
triebsstundenzahler die Zeit, in der stromlos geschlossene Ventile gedffnet oder
stromlos geéffnete Ventile geschlossen sind.

Wenn der Betriebsstundenzahler nicht freigegeben ist, werden fiir den betroffenen
Ventilausgang keine Betriebsstunden gezahlt. Sobald jedoch der Betriebsstunden-
zahler freigeschaltet wird, werden sofort nach der Inbetriebnahme des Aktors
durch die ETS die Betriebsstunden ermittelt und aufsummiert.

Wenn ein Betriebsstundenzahler nachtraglich in den Parametern wieder gesperrt
und der Aktor mit dieser Sperrung programmiert wird, werden alle zuvor gezahlten
Betriebsstunden geldscht. Bei einer neuen Freigabe steht der Betriebsstunden-
zahler immer auf dem Zahlerstand "0".

Zahlerart Vorwértszéhler

Ruckwartszahler

Der Betriebsstundenzahler kann als Vorwarts- oder als Riickwartszahler konfigu-
riert werden. Die Einstellung an dieser Stelle beeinflusst die Sichtbarkeit der wei-
teren Parameter und Objekte des Betriebsstundenzahlers.
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Grenzwertvorgabe ? nein
ja, wie Uber Objekt empfangen

ja, wie Parameter

Bei Verwendung des Vorwartszahlers kann optional ein Grenzwert vorgegeben
werden. Dieser Parameter gibt an, ob der Grenzwert Gber einen separaten Para-
meter eingestellt oder durch ein eigenes Kommunikationsobjekt vom Bus aus indi-
viduell angepasst werden kann. Die Einstellung "Nein" deaktiviert den Grenzwert.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei der Zahlerart "Vorwartszahler".

Grenzwert (0...65535 h) 0...65535

Hier wird der Grenzwert des Vorwartszahlers eingestellt.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei der Zahlerart "Vorwartszahler", wenn der Pa-
rameter "Grenzwertvorgabe ?" auf "ja, wie Parameter" eingestellt ist.

Startwertvorgabe ? nein
ja, wie Uber Objekt empfangen
ja, wie Parameter

Bei Verwendung des Rickwartszahlers kann optional ein Startwert vorgegeben
werden. Dieser Parameter gibt an, ob der Startwert Uber einen separaten Parame-
ter eingestellt oder durch ein eigenes Kommunikationsobjekt vom Bus aus indivi-
duell angepasst werden kann. Die Einstellung "Nein" deaktiviert den Startwert.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei der Zahlerart "Rickwartszahler".

Startwert (0...65535 h) 0...65535

Hier wird der Startwert des Riickwartszahlers eingestellt.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei der Zahlerart "Riickwartszahler" und zudem
nur, wenn der Parameter "Startwertvorgabe ?" auf "ja, wie Parameter" eingestellt
ist.

Automatisches Senden des Zahlwertes |zyklisch
bei Anderung um Intervallwert

Der aktuelle Zahlerstand des Betriebsstundenzahlers kann aktiv Giber das Kom-
munikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler" auf den Bus ausgesendet wer-
den.

zyklisch: Der Z&hlerstand wird zyklisch und bei Anderung auf den Bus ausgesen-
det. Die Zykluszeit wird allgemein auf der Parameterseite "Allgemein" parame-
triert.

bei Anderung um Intervallwert: Der Z&hlerstand wird nur bei Anderung auf den
Bus ausgesendet.

Zahlwertintervall (1...65535 h) 1...65535

Hier wird das Intervall des Zahlwertes fiir das automatische Senden eingestellt.

Nach dem an dieser Stelle parametrierten Zeitwert wird der aktuelle Zahlerstand
auf den Bus ausgesendet.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter "Automatisches Senden

des Zahlwertes" auf "bei Anderung um Intervallwert" eingestellt ist.
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Zuordnung zur Funktion "Pumpensteue- |nein
rung" ? ja

Der Heizungsaktor ermdglicht es, die Umwalzpumpe eines Heiz- oder Kuhlkreis-
laufes Uber ein 1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Die Pumpensteue-
rung ist eine globale Funktion des Heizungsaktors. Sie wird auf der Parametersei-
te "Ventil / Pumpe" freigegeben und konfiguriert. Durch den Parameter "Zuord-
nung zur Funktion 'Pumpensteuerung' ?" wird festgelegt, ob der betroffene Ventil-
ausgang in die Pumpensteuerung mit einflief3t.

Die Voreinstellung des Parameters ist abh&ngig von der Freigabe der Funktion.
Sofern die Pumpensteuerung auf der Parameterseite "Ventil / Pumpe" nicht freige-
geben ist, stellt die ETS diesen Parameter fest auf "nein" ein. In diesem Fall ist ei-
ne Zuordnung nicht méglich. Ist die Pumpensteuerung freigegeben, steht dieser
Parameter voreingestellt auf "ja".

Zuordnung zur Funktion "Warmebe- nein
darf" ? ja

Der Heizungsaktor kann selbst die StellgréRen seiner Ausgénge bewerten und ei-
ne allgemeine Wéarmebedarfsinformation in Form einer Grenzwertiberwachung
mit Hysterese zur Verfliigung stellen (1 Bit schaltend). Hierdurch lassen sich mit
Hilfe eines KNX-Schaltaktors Brenner- und Kesselsteuerungen, die Uber geeigne-
te Steuereingange verflgen, energieeffizient ansteuern (z. B. bedarfsgerechtes
Umschalten zwischen Reduzier- und Komfortsollwert in einer zentralen Brennwert-
Therme). Die Warmebedarfssteuerung ist eine globale Funktion des Heizungsak-
tors. Sie wird auf der Parameterseite "Ventil / Pumpe" freigegeben und konfigu-
riert. Durch den Parameter "Zuordnung zur Funktion 'Warmebedarf' ?" wird festge-
legt, ob der betroffene Ventilausgang in die Warmebedarfssteuerung mit einflief3t.
Die Voreinstellung des Parameters ist abhangig von der Freigabe der Funktion.
Sofern die Warmebedarfsfunktion auf der Parameterseite "Ventil / Pumpe" nicht
freigegeben ist, stellt die ETS diesen Parameter fest auf "nein" ein. In diesem Fall
ist eine Zuordnung nicht mdglich. Ist die Funktion Warmebedarf freigegeben, steht
dieser Parameter voreingestellt auf "ja".
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Zuordnung zur Funktion "Grofte Stell- |nein
groRe" ? ja

Der Aktor kann die grofite stetige StellgrofRe ermitteln und an ein anderes Busge-
rat (z. B. geeignete Brennwerttfen mit integrierter KNX-Steuerung oder Visualisie-
rung) weiterleiten. Der Heizungsaktor wertet bei der Einstellung "ja" alle aktiven

1 Byte StellgréRen der Ventilausgange und optional die extern empfangene grofR-
te StellgroRe (Objekt "Externe groRte StellgrolRe™) aus und sendet die jeweils
groRte StellgroRe Uber das Objekt "Grofdte StellgroRe” aus. Bei Ventilausgangen,
die in der ETS auf die StellgroRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig

(1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert sind, erfolgt keine Auswertung der
Uber den Bus vorgegebenen Stellgrofle.

Ausnahme: Auch fiir solche StellgrofRenausgange ist es moglich, dass eine stetige
StellgroRe aktiv ist (z. B. nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder durch
Zwangsstellung und Notbetrieb oder Handbedienung). In diesem Fall geht auch
diese stetige Stellgrofie in die Berechnung der grofiten Stellgréfie mit ein, bis die
genannten Funktionen mit einer héheren Prioritédt beendet sind oder Uber den Bus
ein neues StellgroRentelegramm empfangen wird, welches die stetige Stellgrolie
am Ventilausgang Ubersteuert.

Die Funktion "GroRte StellgroRe” ist eine globale Funktion des Heizungsaktors.
Sie wird auf der Parameterseite "Ventil / Pumpe" freigegeben und konfiguriert.
Durch den Parameter "Zuordnung zur Funktion 'Grof3te Stellgrofie' ?" wird festge-
legt, ob der betroffene Ventilausgang in die Auswertung der gré3ten StellgroRe
mit einflief3t.

Die Voreinstellung des Parameters ist abhédngig von der Freigabe der Funktion.
Sofern die Funktion "GroRte StellgréfRe" auf der Parameterseite "Ventil / Pumpe"
nicht freigegeben ist, stellt die ETS diesen Parameter fest auf "nein" ein. In diesem
Fall ist eine Zuordnung nicht mdglich. Ist die Funktion "Grofte Stellgrofie” freige-
geben, ist der Parameter editierbar. Er steht dann ebenfalls voreingestellt auf
"nein".

Zuordnung zum Servicebetrieb ? nein

ja

Der Servicebetrieb ermdglicht das busgesteuerte Verriegeln aller oder mancher
Ventilausgange im Falle einer Wartung oder Installation. Stellantriebe kdnnen bei
aktivem Servicebetrieb in eine definierte Position (vollstdndig gedffnet oder ge-
schlossen) gebracht und gegen eine Ansteuerung durch StellgréRentelegramme
verriegelt werden. Der Servicebetrieb ist eine globale Funktion des Heizungsak-
tors. Sie wird auf der Parameterseite "Allgemein" freigegeben und konfiguriert.
Durch den Parameter "Zuordnung zum Servicebetrieb ?" wird festgelegt, ob der
betroffene Ventilausgang durch den Servicebetrieb beeinflusst wird.

Die Voreinstellung des Parameters ist abhangig von der Freigabe der Funktion.
Sofern der Servicebetrieb auf der Parameterseite "Allgemein" nicht freigegeben
ist, stellt die ETS diesen Parameter fest auf "nein" ein. In diesem Fall ist eine Zu-
ordnung nicht mdéglich. Ist der Servicebetrieb freigegeben, steht dieser Parameter
voreingestellt auf "ja".

10.13 Objekte fur Ventilausgange

Funktion: StellgroRenvorgabe
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

20, 70, StellgroRe Ventilausgang X - |1 Bit |1.001 |K, (L), S, -,
120, 170, Eingang (X =1...6) -

220, 270

1 Bit Eingangsobjekt zur Vorgabe einer schaltenden StellgroRe z. B. eines KNX-
Raumtemperaturreglers. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Ventil
schlielen, "1" = Ventil 6ffnen. Der parametrierte Ventil-Wirksinn wird bei der elek-
trischen Ansteuerung des Ventils bertcksichtigt.

Dieses Obijekt ist nur flr Ventilausgange verflgbar, die in der ETS auf das Stell-
groRen-Datenformat "schaltend (1 Bit)" konfiguriert sind.

Funktion: StellgroRenvorgabe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |[Flag
21,71, StellgréRe Ventilausgang X - |1 Byte [5.001 K, (L), S, -,
121,171, Eingang (X =1...6) -

221, 271

1 Byte Eingangsobjekt zur Vorgabe einer stetigen StellgrofRe z. B. eines KNX-
Raumtemperaturreglers (0...100 % -> 0...255). Dieses Objekt ist nur fur Ventilaus-
gange verfiigbar, die in der ETS auf die Stellgrofien-Datenformate "stetig (1 Byte)
mit Pulsweitenmodulation (PWM)" oder "stetig (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert"
konfiguriert sind. Beim StellgréRenformat "stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulati-
on (PWM)" wird der Telegrammwert durch den Aktor in ein aquivalentes pulswei-
tenmoduliertes Schaltsignal an den Ventilausgangen umgesetzt. Das Tastverhalt-
nis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen StellgréRe an-
gepasst. Die Zykluszeit ist in der ETS konfigurierbar. Unter Beriicksichtigung des
parametrierten Ventil-Wirksinns wird der Ausgang in Abhangigkeit der anzufahren-
den Ventilstellung entweder bestromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastver-
haltnis bei einem stromlos gedffneten Antrieb automatisch invertiert.

Beim Stellgrofienformat "stetig (1 Byte) mit Stellgro3en-Grenzwert " wird die emp-
fangene stetige StellgréRe in Abhangigkeit eines parametrierten Grenzwerts in ein
schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Der Stellantrieb 6ffnet, wenn die Stell-
grolRe den Grenzwert erreicht oder diesen Uberschreitet. Um ein standiges Schlie-
Ren und Offnen des Stellantriebs bei StellgréRen im Bereich des Grenzwerts zu
verhindern, wird zudem eine Hysterese bewertet. Der Stellantrieb schlief3t erst
dann, wenn die StellgréRe den Grenzwert abzliglich der parametrierten Hysterese
unterschreitet. Die Umformung des stetigen Eingangssignals in eine schaltende
Stellgrofie erfolgt gerateintern. Der Aktor bewertet die umgeformte Stellgréf3e bei
der Verarbeitung wie eine empfangene 1 Bit StellgroRRe. Er leitet den Zustand di-
rekt an den entsprechenden Ausgang unter Berlicksichtigung des parametrierten

Ventil-Wirksinns weiter.

Funktion: Ventilstatus
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Objekte fir Ventilausgange

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
22,72, Riickmeldung Ven- |Ventilausgang X - [1Bit [1.001 [K,L,-, U, -
122,172, |tilsteligréRe Ausgang (X = 1...6)

222,272

1 Bit Ausgangsobjekt zur Riickmeldung der aktiven schaltenden Stellgrée eines
Ventilausgangs. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Ventil geschlossen,
"1" = Ventil gedffnet.

Dieses Obijekt ist nur fir Ventilausgange verflgbar, die in der ETS auf die Stell-
groRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-
Grenzwert" konfiguriert sind.

Auch fir solche StellgrolRenausgange ist es moglich, dass eine stetige Stellgroflie
(PWM am Ausgang) aktiv ist (z. B. nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder
durch Zwangsstellung und Notbetrieb oder Handbedienung). In diesem Fall mel-
det das Statusobjekt eine "0" zuriick, wenn die StellgréRe "0 %" entspricht. Das
Objekt sendet eine "1" zurlick, wenn die eingestellte Stellgrofe "1...100 %" ent-
spricht.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach
einem ETS-Programmiervorgang ggf. nach Ablauf der Sendeverzégerung (para-
metrierbar) aus.

Funktion: Ventilstatus

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
23,73, Riickmeldung Ven- |Ventilausgang X - |1 Byte |5.001 |K,L,-, U, -
123,173, [tilstellgréle Ausgang (X = 1...6)

223,273

1 Byte Ausgangsobjekt zur Riickmeldung der aktiven stetigen StellgréRe eines
Ventilausgangs (0...100 % -> 0...255).

Dieses Objekt ist nur fir Ventilausgange verfligbar, die in der ETS auf das Stell-
grélRen-Datenformat "stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)" konfiguriert
sind.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach
einem ETS-Programmiervorgang ggf. nach Ablauf der Sendeverzégerung (para-
metrierbar) aus.

Funktion: Ventil-Zwangsstellung

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
24,74, Zwangsstellung Ventilausgang X - |1 Bit 1.003 [K, (L), S, -,
124, 174, Eingang (X =1...6) -

224,274

1 Bit Eingangsobjekt zur Aktivierung und Deaktivierung einer Zwangsstellung. Die
Telegrammpolaritat ist konfigurierbar.

Aktualisierungen des Objekts von "Zwangsstellung aktiv" nach "Zwangsstellung
aktiv" oder von "Zwangsstellung nicht aktiv" nach "Zwangsstellung nicht aktiv" zei-
gen keine Reaktion. Der Gber das Zwangsstellungs-Objekt vorgegebene Zustand
wird gerateintern bei Busspannungsausfall gespeichert und nach Bus- und/oder
Netzspannungswiederkehr automatisch wiederhergestellt.

Funktion: StellgroReniberwachung
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Objekte fir Ventilausgange

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

25, 75, Stérung StellgroRe |Ventilausgang X - |1 Bit  {1.005 |K, L, -, U, -
125, 175, Ausgang (X = 1...6)

225, 275

1 Bit Ausgangsobjekt zur Signalisierung einer gestorten Stellgrofe (bei aktiver
Stellgréfientiberwachung wurde innerhalb der Uberwachungszeit kein Stellgro-

Rentelegramm empfangen). Die Telegrammpolaritat ist konfigurierbar.

Unmittelbar nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang sendet das Objekt "Stérung Stellgrée" nicht automatisch den Zustand
aus. Es muss erst erneut eine gestorte StellgréRe erkannt werden (Ablauf der
Uberwachungszeit ohne StellgroRentelegramm), so dass der Objektwert ausge-
sendet wird. Dies ist auch der Fall, sofern nach einem Geratereset ein gespeicher-

ter Notbetrieb wiederhergestellt wurde.

Funktion: StellgroRenbegrenzung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |[Flag

26, 76, Stellgrélenbegren- |Ventilausgang X - |1 Bit |1.002 |K, (L), S, -,
126, 176, |zung Eingang (X =1...6) -

226, 276

1 Bit Eingangsobjekt zur bedarfsgerechten Aktivierung und Deaktivierung einer

Stellgréfienbegrenzung. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben:

"0" = Stellgrélenbegrenzung inaktiv, "1" = StellgréRenbegrenzung aktiv. Aktuali-
sierungen des Objekts von "1" nach "1" oder von "0" nach "0" zeigen keine Reakti-

on.

Dieses Objekt ist bedarfsweise nur fur Ventilausgange verfligbar, die in der ETS
auf das StellgréRen-Datenformat "stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation

(PWM)" konfiguriert sind.

Es ist mdglich, die StellgréRenbegrenzung automatisch nach Busspannungswie-
derkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang durch den Aktor aktivieren zu
lassen. Der Zustand der StellgréRenbegrenzung wird dann nicht automatisch im

Kommunikationsobjekt nachgefiihrt.

Funktion: Ventilspllung

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
27,77, Ventilspilung Start |Ventilausgang X - |1 Bit 1.003 [K, (L), S, -,
127,177, |Ventilspllung Eingang (X =1...6) -

227,277 |Start/ Stopp

1 Bit Eingangsobjekt zum Starten und Stoppen einer Ventilspiilung. Uber dieses
Objekt kann eine Ventilspllung zeit- oder ereignisgesteuert aktiviert werden. Es ist
beispielsweise zudem maoglich, mehrere Heizungsaktoren miteinander zu kaska-
dieren, so dass diese eine Ventilspiilung zeitgleich ausfiuihren (Verknipfungen der
einzelnen Statusobjekte mit den Eingangsobjekten der Ventilspilung).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Optional kann ein Stoppen Uber das
Objekt verhindert werden.

Die Zeit einer zyklischen Ventilspllung wird neu gestartet, sobald eine extern ge-
startete Ventilspllung durch ein Stopp-Telegramm oder durch Ablauf der Spildau-
er gestoppt wird. Aktualisierungen des Objekts von "Start" nach "Start" oder von
"Stopp" nach "Stopp" werden ignoriert. Die Dauer einer ablaufenden Ventilspilung
oder die Zykluszeit der zyklischen Ventilspllung wird hierdurch nicht erneut gest-
artet.

Funktion: Ventilspulung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

28, 78, Ventilspiilung Sta- |Ventilausgang X - |1Bit [1.002 |K,L,-, U, -
128, 178, |tus Ausgang (X = 1...6)

228, 278

1 Bit Ausgangsobjekt zur Status-Rickmeldung einer Ventilspilung. Die Tele-
grammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Ventilspllung inaktiv,

"1" = VentilspUlung aktiv.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Bus- und Netzspannungswiederkehr
und nach einem ETS-Programmiervorgang ohne Verzégerung aus.

Funktion: Uberlast- / Kurzschlussidentifizierung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
29,79, Meldung Kurz- Ventilausgang X - |1 Bit [1.005 |K,L,-, U, -
129, 179, |schluss / Uberlast |Ausgang (X = 1...6)

229, 279

1 Bit Ausgangsobjekt zur Signalisierung einer identifizierten Uberlast oder eines
Kurzschlusses am betroffenen Ventilausgang. Die Telegrammpolaritat ist parame-
trierbar.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach
einem ETS-Programmiervorgang stets verzdgert aus, sofern auf der Parameter-
seite "Allgemein" eine Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr konfiguriert
ist.

Funktion: Kombinierter Ventilstatus

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

30, 80, Ruckmeldung Ven- |Ventilausgang X - |1 Byte |--- K, L,-U,-
130, 180, |tilstatus kombi Ausgang (X = 1...6)

230, 280

1 Byte Ausgangsobjekt zur kombinierten Riickmeldung diverser Statusinformatio-
nen eines Ventilausgangs. Die Bitkodierung ist wie folgt festgelegt:

Bit 0: StellgroRenstatus ("0" = AUS, 0 % /"1" = EIN, "1...100 %")

Bit 1: Kurzschluss ("0" = kein Kurzschluss / "1" = Kurzschluss)

Bit 2: Uberlast ("0" = keine Uberlast / "1" = Uberlast)

Bit 3: Ventilspllung ("0" = keine Ventilspulung / "1" = Ventilspilung aktiv)

Bit 4: Servicebetrieb ("0" = kein Servicebetrieb / "1" = Servicebetrieb aktiv)

Bit 5: Handbedienung ("0" = keine Handbed. / "1" = Handbed. aktiv)

Bit 6: Zwangsstellung ("0" = keine Zwangsst. / "1" = Zwangsst. aktiv)

Bit 7: nicht belegt (immer "0")

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und nach
einem ETS-Programmiervorgang ggf. nach Ablauf der Sendeverzdgerung (para-
metrierbar) aus.

Funktion: Betriebsstundenzahler

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

31, 81, Grenzwert / Start- |Ventilausgang X - |2 Byte |7.007 |K, (L), S, -,
131, 181, |wert Betriebsstun- |Eingang (X = 1...6) -

231,281 |denzahl.

2 Byte Eingangsobjekt zur externen Vorgabe eines Grenzwerts / Startwerts des
Betriebsstundenzahlers eines Ventilausgangs.
Wertebereich: 0...65535

Funktion: Betriebsstundenzahler
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

32, 82, Reset Betriebsstun-|Ventilausgang X - |1 Bit |1.015 [K, (L), S, -,
132, 182, |denzahler Eingang (X =1...6) -

232, 282

1 Bit Eingangsobjekt zum Zurlicksetzen des Betriebsstundenzahlers eines Ventil-
ausgangs ("1" = Neustart, "0" = keine Reaktion).

Funktion: Betriebsstundenzahler

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

33, 83, Wert Betriebsstun- |Ventilausgang X - |2 Byte |7.007 |K, (L), -, U,
133, 183, |denzahler Ausgang (X = 1...6) -
233, 283

2 Byte Ausgangsobjekt zum Ubertragen oder Auslesen des aktuellen Zahler-
stands des Betriebsstundenzahlers eines Ventilausgangs.

Der Wert des Kommunikationsobjekts geht bei Busspannungsausfall nicht verlo-
ren und wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-

vorgang aktiv auf den Bus ausgesendet. Im Auslieferungszustand ist der Wert "0".

Funktion: Betriebsstundenzahler

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

34, 84, Ablauf Betriebs- Ventilausgang X - |1 Bit 1.002 (K, (L), - U,
134, 184, |stundenzahler Ausgang (X = 1...6) -
234, 284

1 Bit Ausgangsobjekt zur Meldung, dass der Betriebsstundenzahler abgelaufen ist
(Vorwartszahler = Grenzwert erreicht / Rickwartszahler = Wert "0" erreicht). Bei
einer Meldung wird der Objektwert aktiv auf den Bus ausgesendet ("1" = Meldung
aktiv / "0" = Meldung inaktiv).

Der Wert des Kommunikationsobjekts geht bei einem Geratereset nicht verloren
und wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervor-

gang aktiv auf den Bus ausgesendet.
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11 Kanalorientierte
Funktionsbeschreibung fur
Regler

In die Software des Gerats sind 6 Regler integriert, die zur Einzelraum-Temperatur-
regelung verwendet werden kénnen. Hierdurch kann die Temperatur in bis zu 6
Raumen oder Raumbereichen durch unabhangige Regelungsprozesse auf vorge-
gebene Sollwerte eingestellt werden. Die StellgréRenausgange dieser Regler kdn-
nen mit den elektronischen Ventilausgangen des Aktors intern verknupft werden,
so dass bedarfsweise Temperaturregelung und Ventilansteuerung nur durch ein
Busgerat erfolgen kann. Die Verwendung von externen Raumtemperaturreglern (z.
B. Tastsensoren mit RTR) ist folglich nicht zwingend erforderlich, kann aber prakti-
ziert werden, da die Ventilausgange zudem individuell Gber den KNX ansteuerbar
sind. Auch die integrierten Regler kénnen Stellgréentelegramme auf den KNX
aussenden und folglich andere Heizungsaktoren oder Fan-Coil-Aktoren ansteuern.

Die integrierten Regler des Gerats arbeiten immer als Reglerhauptstelle. Alle Reg-
lerfunktionen (z. B. Solltemperaturvorgabe, Betriebsmodusumschaltung, Umschal-
ten der Betriebsart) werden tGber KNX-Kommunikationsobjekte gesteuert (Objekt-
regler ohne eigene Bedienelemente), so dass eine Reglerbedienung lber Regler-
nebenstellen oder Visualisierungen moglich ist. Die Raumtemperatur wird den inte-
grierten Reglern Uber separate Kommunikationsobjekte zur Verfliigung gestellt.

11.1 Betriebsarten und
Betriebsartenumschaltung

Einleitung

Ein Raumtemperaturregler unterscheidet im Wesentlichen zwei Betriebsarten. Die
Betriebsarten legen fest, ob der Regler durch seine StellgréRe Heizanlagen (Ein-
zelbetriebsart "Heizen") oder Kuhlsysteme (Einzelbetriebsart "Kiihlen") ansteuern
soll. Es ist mdglich, auch einen Mischbetrieb zu aktivieren, wobei der Regler ent-
weder automatisch oder alternativ gesteuert Gber ein Kommunikationsobjekt zwi-
schen "Heizen" und "Kuhlen" umschalten kann.

Ferner kann zur Ansteuerung eines zusatzlichen Heiz- oder Kihlgerats der Regel-
betrieb zweistufig ausgeflhrt werden. Bei zweistufiger Regelung werden fir die
Grund- und Zusatzstufe separate Stellgrof3en in Abhangigkeit der Soll-Ist-Tempe-
raturabweichung errechnet. Der Parameter "Betriebsart" im Parameterzweig
"Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein" legt die Betriebsart fest und schal-
tet ggf. die Zusatzstufe(n) frei.

Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kuhlen"

In den Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kihlen" ohne Zusatzstufe arbeitet der
Regler stets mit nur einer StellgréRe. Alternativ bei freigeschalteter Zusatzstufe mit
zwei StellgroRen in der parametrierten Betriebsart. In Abhangigkeit der ermittelten
Raumtemperatur und den vorgegebenen Solltemperaturen der Betriebsmodi ent-
scheidet der Raumtemperaturregler selbststéndig, ob Heiz- oder Kiihlenergie erfor-
derlich ist und berechnet die StellgrofRke fiir die Heiz- oder die Kiihlanlage.
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Mischbetriebsart "Heizen und Kuhlen"

In der Mischbetriebsart "Heizen und Kuhlen" ist der Regler in der Lage, Heiz- und
Kihlanlagen anzusteuern. Dabei kann das Umschaltverhalten der Betriebsarten
vorgegeben werden...

- Parameter "Umschalten zwischen Heizen und Kihlen" im Parameterzweig
"Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein" eingestellt auf "automa-
tisch".

In diesem Fall wird abhangig von der ermittelten Raumtemperatur und der
vorgegebenen Solltemperatur ein Heiz- oder ein Kiihlbetrieb automatisch
aktiviert. Befindet sich die Raumtemperatur innerhalb der eingestellten Tot-
zone, wird weder geheizt noch gekuihlt (beide Stellgrofien = "0"). Das Kom-
munikationsobjekt "Soll-Temperatur" zeigt den zuletzt aktiven Sollwert fir
Heizen oder Kiihlen an. Ist die Raumtemperatur groRer als die Solltempera-
tur fur Kuhlen wird gekuhlt. Ist die Raumtemperatur geringer als die Solltem-
peratur fir Heizen wird geheizt.

Bei einer automatischen Umschaltung der Betriebsart kann die Information
Uber das Objekt "Heizen / Kiithlen Umschaltung" aktiv auf den Bus ausgege-
ben werden, ob der Regler im Heizbetrieb ("1"-Telegramm) oder im Kihlbe-
trieb ("0"-Telegramm) arbeitet. Es wird dann bei der Umschaltung von Hei-
zen nach Kihlen (Objektwert = "0") oder von Kihlen nach Heizen (Objekt-
wert = "1) unmittelbar ein Telegramm Ubertragen.

Der Parameter "Zyklisches Senden Heizen/Kiihlen-Umschaltung" gibt das
zyklische Senden frei (Einstellung Faktor > "0") und legt die Zykluszeit fest.
Bei einer automatischen Betriebsartenumschaltung ist zu beachten, dass es
unter Umstanden zu einem standigen Umschalten zwischen Heizen und
Kdhlen kommt, wenn die Totzone zu klein gewahlt ist! Aus diesem Grund
sollte die Totzone (Temperaturabstand zwischen den Solltemperaturen fir
Komfortbetrieb Heizen und Kiihlen) méglichst nicht geringer als der Stan-
dardwert (2 K) eingestellt werden.

- Parameter "Umschalten zwischen Heizen und Kihlen" im Parameterzweig
"Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein" eingestellt auf "Uber Ob-
jekt".

In diesem Fall wird unabhangig von der Totzone die Betriebsart Uiber das
Objekt "Heizen / Kiihlen Umschaltung" gesteuert. Diese Art der Umschal-
tung kann z. B. dann erforderlich werden, wenn durch ein Ein-Rohr-System
(kombinierte Heiz- und Kiihlanlage) sowohl geheizt als auch gekuhlt werden
soll. Hierzu muss zunéachst die Temperatur des Mediums im Ein-Rohr-Sys-
tem durch die Anlagensteuerung gewechselt werden. AnschlieRend wird
Uber das Objekt die Betriebsart eingestellt (oftmals wird im Sommer mit kal-
tem Wasser im Ein-Rohr-System gekuhlt, im Winter mit heilRem Wasser ge-
heizt).

Das Objekt "Heizen / Kiihlen Umschaltung" besitzt die folgende Polaritat:
"1": Heizen; "0": Kiihlen. Nach einem Reset ist der Objektwert "0" und die in
der ETS eingestellte "Betriebsart Heizen / Kiihlen nach Reset" ist aktiviert.
Durch den Parameter "Betriebsart Heizen / Kiilhlen nach Reset" kann fest-
gelegt werden, welche Betriebsart nach einem Reset aktiviert wird. Bei den
Einstellungen "Heizen" oder "Kihlen" aktiviert der Regler unmittelbar nach
der Initialisierungsphase die parametrierte Betriebsart. Bei der Parametrie-
rung "Betriebsart vor Reset" wird die Betriebsart aktiviert, die vor dem Reset
eingestellt war.

6 Fir jeden Betriebsmodus kdnnen in der ETS im Zuge der Konfiguration Solltempe-
raturen vorgegeben werden. Es ist moglich, die Sollwerte fir die Modi "Komfort",
"Standby" und "Nacht" direkt (absolute Sollwertvorgabe) oder relativ (Ableitung aus
Basis-Sollwert) zu parametrieren. Bei absoluter Sollwertvorgabe existiert in der
Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" (ggf. auch mit Zusatzstufe) kein Basis-Soll-
wert und auch keine Totzone. Folglich kann der Raumtemperaturregler die Um-
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schaltung der Betriebsart nicht automatisch steuern, wodurch in dieser Konfigurati-
on der Parameter "Umschalten zwischen Heizen und Kiihlen" in der ETS fest auf
"Uber Objekt" eingestellt ist.

6 Ein gleichzeitiges Heizen und Kihlen (beide StellgréRen fiir Heizen und Kihlen >
"0") ist nicht moglich. Bei einer pulsweitenmodulierten StellgréRenausgabe (PWM)
werden die StellgréRen erst am Ende eines PWM-Zyklus durch den Regler ange-
passt. Meldetelegrammen (1 Bit) flr "Heizen" und "Kihlen" werden immer zyklisch
alle 30 Sekunden durch den Regler neu ermittelt und aktualisiert. Durch die unter-
schiedlichen Aktualisierungsintervalle fir die PWM-StellgréRen und die Meldetele-
gramme kann beim Ubergang zwischen Heizen und Kiihlen kurzzeitig eine Uber-
schneidung der Anforderung von Heiz- oder Kihlenergie durch die StellgréRen und
durch die Meldetelegramme auftreten. Diese Uberschneidung wird am Ende eines
PWM-Zyklus durch Anpassung der Stellgré3en automatisch korrigiert.

Meldung Heizen / Kuhlen

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart kann Uber separate Objekte signali-
siert werden, ob vom Regler momentan Heiz- oder Kiihlenergie angefordert und
somit entweder aktiv geheizt oder gekulhlt wird. Solange die StellgréRe fir Heizen
> "0" ist, wird Uber das Meldeobjekt "Heizen" ein "1" Telegramm Ubertragen. Erst,
wenn die StellgrofRe = "0" ist, wird das Meldetelegramm zurlickgesetzt ("0" Tele-
gramm wird Ubertragen). Gleiches gilt fiir das Meldeobjekt flir Kihlen.

Die Meldeobjekte kénnen durch die Parameter "Meldung Heizen" und "Meldung
Kahlen" im Parameterzweig "Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein ->
RTRXx - StellgrofRen- und Status-Ausgabe"” freigegeben werden. Der Regelalgorith-
mus steuert die Meldeobjekte. Es ist zu berticksichtigen, dass ausschlielich alle
30 s eine neue Berechnung der Stellgré3en und somit eine Aktualisierung der Mel-
deobjekte erfolgt.

6 Bei einer pulsweitenmodulierten StellgréRenausgabe (PWM) werden die Stellgro-
Ren erst am Ende eines PWM-Zyklus durch den Regler angepasst. Durch die un-
terschiedlichen Aktualisierungsintervalle fir die PWM-StellgréRen und die Meldete-
legramme kann beim Ubergang zwischen Heizen und Kiihlen kurzzeitig eine Uber-
schneidung der Anforderung von Heiz- oder Kihlenergie durch die Stellgréen und
durch die Meldetelegramme auftreten. Diese Uberschneidung wird am Ende eines
PWM-Zyklus durch Anpassung der Stellgré3en automatisch korrigiert.

6 Bei einer 2-Punkt-Regelung ist zu beachten, dass die Meldeobjekte fiir Heizen oder
Kihlen bereits schon dann aktiv werden, sobald die Solltemperatur des aktiven Be-
triebsmodus bei Heizen unterschritten oder bei Kihlen tberschritten wird. Dabei
wird die parametrierte Hysterese nicht berlicksichtigt!

6 Die optionale Fullbodentemperaturbegrenzung beeinflusst nicht das Meldetele-
gramm "Heizen". Uberschreitet die Fullbodentemperatur den eingestellten Grenz-
wert, wird nur die Stellgrofe abgeschaltet. Die Meldung "Heizen" bleibt in diesem
Fall weiterhin aktiv.
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11.2 Regelalgorithmen und
StellgrofRenberechnung

Einleitung

Um in einem Wohn- oder Geschaftsraum eine komfortable Temperaturregelung zu
ermoglichen, ist ein besonderer Regelalgorithmus erforderlich, der die installierten
Heiz- oder Kihlsysteme steuert. So ermittelt der Regler unter Beriicksichtigung der
Soll- Temperaturvorgaben sowie der tatsdchlichen Raumtemperatur Stellgréfien,
die die Heiz- oder Kihlanlage ansteuern. Das Regelsystem (Regelkreis) besteht
aus einem Raumtemperaturregler, einem Stellantrieb oder einem Aktor mit schal-
tenden Ausgangssignalen (z. B. Heizungsaktor bei Verwendung elektrothermischer
Antriebe ETA), einem eigentlichen Heiz- oder Kihlelement (z. B. Heizkorper oder
Kihldecke) und dem Raum. Dadurch ergibt sich eine Regelstrecke (siehe Bild 30).

(2|1 ) (23) (26) —‘T
ﬂ!—‘@?.—' JL ‘ = — B — ﬂ
|

| | | | |
(20) (22) (24) (25) (27) (28)

Bild 30: Regelstrecke einer Einzelraum-Temperaturregelung

(20) Soll-Temperaturvorgabe

(21) Raumtemperaturregler

(22) Regelalgorithmus

(23) StellgroRe

(24) Ventilansteuerung (Stellantrieb, ETA, Heizungsaktor, ...)

(25) Warme- / Kaltetauscher (Heizkdrper, Kihidecke, FanCaoill, ...)

(26) Storgrofie (Sonneneinstrahlung, AuRentemperatur, Beleuchtungsan-
lagen, ...)

(27) Raum

(28) Ist-Temperatur (Raumtemperatur)

Der Regler bewertet die Ist-Temperatur (28) und vergleicht diese mit der vorgege-
benen Soll- Temperatur (20). Aus der Differenz von Ist- zu Solltemperatur wird mit
Hilfe des eingestellten Regelalgorithmus (22) die StellgroRe (23) berechnet. Durch
die StellgréRe werden Ventile oder Lufter fir Heiz- oder Kiihlsysteme angesteuert
(24), wodurch Heiz- oder Kiihlenergie in den Warme- oder Kaltetauschern (25) an
den Raum (27) abgegeben wird. Der Regler ist durch regelmafliges Nachstellen
der StellgréRe in der Lage, durch auRere Einflisse (26) hervorgerufene Soll-/ Ist-
Temperaturdifferenzen im Regelkreis zu kompensieren. Zudem wirkt die Vorlauf-
temperatur des Heiz- oder des Kiihlkreises auf die Regelstrecke ein, wodurch
Stellgréfienanpassungen erforderlich werden.

Der Raumtemperaturregler ermdglicht wahlweise eine Proportional-/ Integral-Rege-
lung (PI) als stetige oder schaltende Ausflihrung oder alternativ eine schaltende 2-
Punkt-Regelung. In einigen Praxisfallen kann es erforderlich werden, mehr als nur
einen Regelalgorithmus einzusetzen. In grofReren Systemen mit FuBbodenheizung
beispielsweise kann zur Konstanttemperierung ein Regelkreis eingesetzt werden,
der ausschlief3lich die Fullbodenheizung ansteuert. Die Heizkdrper an der Wand,
evil. sogar in einem Nebenbereich des Raumes, werden dabei unabhangig durch
eine Zusatzstufe mit einem eigenen Regelalgorithmus angesprochen. Eine Unter-
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scheidung der Regelungen ist in diesen Fallen erforderlich, da meist Ful3bodenhei-
zungen andere Regelparameter erfordern, als beispielsweise Heizkérper an der
Wand. Im zweistufigen Heiz- oder Kihlbetrieb ist die Konfiguration von bis zu vier
eigenstandigen Regelalgorithmen maglich.

Die vom Regelalgorithmus berechneten StellgréRen werden Gber die Kommunikati-
onsobjekte "StellgroRe Heizen" oder "Stellgréfie Kiihlen" ausgegeben. In Abhéan-
gigkeit des fir Heiz- und / oder Kiihlbetrieb ausgewahlten Regelalgorithmus wird u.
a. das Format der StellgréRenobjekte festgelegt. So kénnen 1 Bit oder 1 Byte
grolRe StellgrofRenobjekte angelegt werden. Der Regelalgorithmus wird durch die
Parameter "Art der Heizregelung" oder "Art der Kihlregelung" im Parameterzweig
"Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein" ggf. auch mit Unterscheidung der
Grund- und Zusatzstufen festgelegt.

Stetige PI-Regelung

Unter einer Pl-Regelung versteht man einen Algorithmus, der aus einem Proportio-
nal- und aus einem Integralteil besteht. Durch die Kombination dieser Regeleigen-
schaften wird ein mdglichst schnelles und genaues Ausregeln der Raumtemperatur
ohne oder mit nur geringen Regelabweichungen erzielt.

Bei diesem Algorithmus berechnet der Raumtemperaturregler zyklisch alle

30 Sekunden eine neue stetige StellgroRe und gibt diese durch ein
1-Byte-Wertobjekt auf den Bus aus, wenn sich der errechnete StellgroRenwert um
einen festgelegten Prozentsatz geandert hat. Der Parameter "Automatisches Sen-
den bei Anderung um..." im Parameterzweig "Raumtemperaturregelung —> RTRXx -
Allgemein -> RTRXx - StellgréRen- und Status-Ausgabe" legt das Anderungsintervall
in Prozent fest.

StellgréRe (0 ... 100 %)
A

Integralanteil

Proportionalanteil

>

Zeit

Bild 31: Stetige PI-Regelung

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkihlstufe als PI-Regelung funktioniert genau wie die
PI-Regelung der Grundstufe mit dem Unterschied, dass sich der Sollwert unter Be-
ricksichtigung des parametrierten Stufenabstands verschiebt.

Schaltende PI-Regelung

Die Raumtemperatur wird auch bei dieser Art der Regelung durch den PI-Regelal-
gorithmus konstant gehalten. Gemittelt Uber die Zeit, ergibt sich das gleiche Ver-
halten des Regelsystems wie mit einem stetigen Regler. Der Unterschied zur steti-
gen Regelung liegt ausschliellich in der StellgréRenausgabe. Die zyklisch alle

30 Sekunden durch den Algorithmus errechnete Stellgrofie wird intern in ein aqui-
valentes pulsweitenmoduliertes (PWM) StellgréRensignal umgerechnet und nach
Ablauf der Zykluszeit tiber ein 1-Bit-Schaltobjekt auf den Bus ausgegeben. Der aus
dieser Modulation resultierende Mittelwert des StellgréRensignals ist unter Berlick-
sichtigung der durch den Parameter "Zykluszeit der schaltenden StellgréRe..." im
Parameterzweig "Raumtemperaturregelung —> RTRXx - Allgemein -> RTRx - Stell-
grélRen- und Status-Ausgabe" einstellbaren Zykluszeit ein Malf} fir die gemittelte
Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz fiir die eingestellte Raum-
temperatur.
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Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Verdnderung der Heizleistung
wird durch die Verdnderung des Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulses
des StellgréRensignals erzielt. Das Tastverhaltnis wird durch den Regler in Abhan-
gigkeit der errechneten Stellgrofe ausschliel3lich am Ende einer Zeitperiode ange-
passt! Dabei wird jede StellgréRenanderung umgesetzt, egal um welches Verhalt-
nis sich die StellgroRe @ndert (die Parameter "Automatisches Senden bei Ande-
rung um..." und "Zykluszeit fir automatisches Senden..." sind hier ohne Funktion).
Der jeweils zuletzt in einer aktiven Zeitperiode berechnete StellgréRenwert wird
umgesetzt. Auch bei einer Veranderung der Soll-Temperatur, beispielsweise durch
eine Umschaltung des Betriebsmodus, wird die Stellgrof3e erst am Ende einer akti-
ven Zykluszeit angepasst. Das folgende Bild zeigt das ausgegebene Stellgrofien-
Schaltsignal in Abhangigkeit des intern errechneten StellgréRenwerts (zunachst 30
%, danach 50 % StellgroRe; Stellgréfienausgabe nicht invertiert).

keine neue StellgroRe errechnet
seit Beginn der letzten Zykluszeit neue StellgréRe 50 %
StellgréRe —>alte Stellgrée wird beibehalten errechnet und umgesetzt

A l l
Ein
30 % 70 % 30 % 70 % 50 % 50 %
Aus »
e—— Zykluszeit —» Zeit
z. B. 15 Min.

Bild 32: Schaltende PI-Regelung

Bei einer StellgréfRe von 0 % (dauernd ausgeschaltet) oder 100 % (dauernd einge-
schaltet) wird nach Ablauf einer Zykluszeit stets ein StellgréRentelegramm entspre-
chend des StellgréRenwerts ("0" oder "1") ausgegeben.

Der Regler rechnet bei einer schaltenden Pl-Regelung intern stets mit stetigen
Stellgrofienwerten. Diese stetigen Werte kénnen zusatzlich, beispielsweise zu Vi-
sualisierungszwecken als Statusinformation, Uber ein separates 1-Byte-Wertobjekt
auf den Bus ausgegeben werden (ggf. auch separat fir die Zusatzstufen). Die Ak-
tualisierung der Status-Wertobjekte erfolgt ausschlieRlich nach Ablauf der parame-
trierten Zykluszeit gemeinsam mit der StellgréRenausgabe. Die Parameter "Auto-
matisches Senden bei Anderung um..." und "Zykluszeit fiir automatisches Sen-
den..." sind hier ohne Funktion. Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkihlstufe als schal-
tende PI-Regelung funktioniert genau wie die schaltende Pl-Regelung der Grund-
stufe mit dem Unterschied, dass sich der Sollwert unter Berilicksichtigung des para-
metrierten Stufenabstands verschiebt. Alle PWM-Regelungen greifen auf dieselbe
Zykluszeit zurlck.

Zykluszeit:

Die pulsweitenmodulierten Stellgréf3en werden in den meisten Fallen zur Ansteue-
rung elektrothermischer Antriebe (ETA) verwendet. Dabei sendet der Raumtempe-
raturregler die schaltenden StellgréRen-Telegramme an einen Aktor mit Halbleiter-
Schaltelementen, an dem die Antriebe angeschlossen sind (z. B. Heizungsaktor).
Durch Einstellung der Zykluszeit des PWM-Signals am Regler ist es mdglich, die
Regelung an die verwendeten Antriebe anzupassen. Die Zykluszeit legt die Schalt-
frequenz des pulsweitenmodulierten Signals fest und erlaubt die Anpassung an die
Verstellzykluszeiten der verwendeten Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur
Verstellung des Ventils von der vollstandig geschlossenen Position bis zur vollstan-
dig gedffneten Position bendtigt). Zusatzlich zur Verstellzykluszeit ist die Totzeit
(Zeit, in der die Stellantriebe beim Ein- oder Abschalten keine Reaktion zeigen) zu
berlcksichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit unterschiedlichen Verstellzy-
kluszeiten eingesetzt, ist die groliere der Zeiten zu berlcksichtigen. Grundsatzlich
sind die Herstellerangaben der Antriebe zu beachten.
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S O

Grundsatzlich kénnen bei der Konfiguration der Zykluszeit zwei Falle unterschie-
den werden...

Fall 1: Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit der verwendeten elektrothermischen An-
triebe (ETA)

In diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des PWM-Signals so lang, dass
den Antrieben ausreichend Zeit bleibt, in einer Zeitperiode vollstandig auf- oder zu-
zufahren.

Vorteile:
Der gewlinschte Mittelwert zur StellgréfRe und somit die geforderte Raumtempera-
tur wird auch bei mehreren gleichzeitig angesteuerten Antrieben relativ genau ein-
gestellt.

Nachteile:

Zu beachten ist, dass bedingt durch den standig 'durchzufahrenden’ vollen Ventil-
hub die Lebenserwartung der Antriebe sinken kann. Unter Umstanden kann bei
sehr langen Zykluszeiten (> 15 Minuten) und einer geringeren Tragheit des Sys-
tems die Warmeabgabe an den Raum in der Nahe der Heizkdrper ungleichmaRig
sein und als stérend empfunden werden.

Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fur trége Heizsysteme (z. B. FuBbodenheizung)
zu empfehlen.

Auch bei einer groferen Anzahl angesteuerter evil. verschiedener Antriebe ist die-
se Einstellung zu empfehlen, damit die Verfahrwege der Ventile besser gemittelt
werden kdnnen.

Fall 2: Zykluszeit < Verstellzykluszeit der verwendeten elektrothermischen Antriebe
(ETA)

Bei diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des PWM-Signals so kurz, dass
den Antrieben keine ausreichende Zeit bleibt, in einer Periode vollstédndig auf- oder
zuzufahren.

Vorteile:

Bei dieser Einstellung wird fiir einen kontinuierlichen Wasserfluss durch die Heiz-
korper gesorgt und somit eine gleichmaRige Warmeabgabe an den Raum ermdg-
licht.

Wird nur ein Stellantrieb angesteuert, ist es fur den Regler mdglich, durch kontinu-
ierliche Anpassung der Stellgré3e die durch die kurze Zykluszeit herbeigefihrte
Mittelwertverschiebung auszugleichen und somit die gewunschte Raumtemperatur
einzustellen.

Nachteile:

Werden mehr als ein Antrieb gleichzeitig angesteuert, wird der gewiinschte Mittel-
wert zur StellgréRe und somit die geforderte Raumtemperatur nur sehr schlecht
bzw. mit gréReren Abweichungen eingestellt.

Durch den kontinuierlichen Wasserfluss durch das Ventil und somit durch die steti-
ge Erwarmung des Antriebs veréndern sich die Totzeiten der Antriebe bei der Off-
nungs- und SchlielRphase. Bedingt durch die kurze Zykluszeit unter Berlcksichti-
gung der Totzeiten wird die geforderte StellgréRe (Mittelwert) nur mit einer u. U.
grélReren Abweichung eingestellt. Damit die Raumtemperatur nach einer gewissen
Zeit konstant eingeregelt werden kann, muss der Regler durch kontinuierliche An-
passung der StellgréRe die durch die kurze Zykluszeit herbeigefuhrte Mittelwertver-
schiebung ausgleichen. Gewohnlich sorgt der im Regler implementierte Regelalgo-
rithmus (Pl Regelung) daflir, Regelabweichungen auszugleichen.
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6 Diese Einstellung zur Zykluszeit ist flr schnell reagierende Heizsysteme (z. B. FIa-
chenheizkdrper) zu empfehlen.

2-Punkt-Regelung

Die 2-Punkt-Regelung stellt eine sehr einfache Art einer Temperaturregelung dar.
Bei dieser Regelung werden zwei Hysterese-Temperaturwerte vorgegeben. Die
Stellglieder werden Uber Ein- und Ausschalt-Stellgrofienbefehle (1 Bit) vom Regler
angesteuert. Eine stetige Stellgrofie wird bei dieser Regelungsart nicht berechnet.
Die Auswertung der Raumtemperatur erfolgt auch bei dieser Regelungsart zyklisch
alle 30 Sekunden. Somit &ndern sich die StellgréRRen, falls erforderlich, ausschliel3-
lich zu diesen Zeitpunkten. Dem Vorteil der sehr einfachen 2-Punkt-Raumtempera-
turregelung steht die bei dieser Regelung stdndig schwankende Temperatur als
Nachteil gegeniber. Aus diesem Grund sollten keine schnell reagierenden Heiz-
oder Kiuhlsysteme durch eine 2-Punkt-Regelung angesteuert werden, da es hierbei
zu einem sehr starken Uberschwingen der Temperatur und somit zu einem Kom-
fortverlust kommen kann. Bei der Festlegung der Hysteresen-Grenzwerte sind die
Betriebsarten zu unterscheiden.

Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kihlen":

Der Regler schaltet bei Heizbetrieb die Heizung ein, wenn die Raumtemperatur un-
ter eine festgelegte Grenze gefallen ist. Die Regelung schaltet bei Heizbetrieb die
Heizung erst dann wieder aus, sobald eine eingestellte Temperaturgrenze tber-
schritten wurde. Im Kihlbetrieb schaltet der Regler die Kihlung ein, wenn die
Raumtemperatur Uber eine festgelegte Grenze gestiegen ist. Die Kiihlung wird erst
dann wieder ausgeschaltet, sobald eine eingestellte Temperaturgrenze unterschrit-
ten wurde. Dabei wird in Abhangigkeit des Schaltzustands die StellgréRe "1" oder
"0" ausgegeben, wenn die Hysterese-Grenzwerte unteroder Uberschritten werden.
Die Hysterese-Grenzwerte beider Betriebsarten konnen in der ETS konfiguriert
werden.

6 Es ist zu beachten, dass die Meldeobjekte flir Heizen oder Kiihlen bereits schon
dann aktiv werden, sobald die Solltemperatur des aktiven Betriebsmodus bei Hei-
zen unterschritten oder bei Kiihlen Uberschritten wird. Dabei wird die Hysterese
nicht bertcksichtigt!

Die folgenden beiden Bilder zeigen jeweils eine 2-Punkt-Regelung fir die Einzelbe-
triebsarten "Heizen" (siehe Bild 33)oder "Kiihlen" (siehe Bild 34). Die Bilder beriick-
sichtigen zwei Solltemperaturen, ein einstufiges Heizen oder Kiihlen und eine nicht
invertierte StellgroRenausgabe.

Heizen
Raumtemperatur
4
Soll-Temp. 2 /'\vﬂ\/’
Soll-Temp. 1 V/\/\vf\ Pl
Zelt

StellgrofSe

f;:‘mﬁmﬁmm

Zeit

Bild 33: 2-Punkt-Regelung fir Einzelbetriebsart "Heizen"
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Kiihlen

Raumtemperatur

4
Soll-Temp. 2 = ’k/\/

Soll-Temp. 1 \//\/’\/\

- B  Zeit
StellgroBe g E N
Aus _

Zeit

Bild 34: 2-Punkt-Regelung fur Einzelbetriebsart "Kuhlen"

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkiihlstufe als 2-Punkt-Regelung funktioniert genau
wie die 2-Punkt-Regelung der Grundstufe mit dem Unterschied, dass sich der Soll-
wert und die Hysterese-Werte unter Berlcksichtigung des parametrierten Stufen-
abstands verschieben.

Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen":

Im Mischbetrieb wird unterschieden, ob die Umschaltung der Betriebsarten fir Hei-
zen oder Kihlen automatisch oder gesteuert tiber das Objekt erfolgt...

- Bei einer automatischen Betriebsartenumschaltung schaltet der Regler bei
Heizbetrieb die Heizung ein, wenn die Raumtemperatur unter eine festge-
legte Hysterese-Grenze gefallen ist. Die Regelung schaltet in diesem Fall
bei Heizbetrieb die Heizung aus, sobald die Raumtemperatur den Tempera-
tur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus Uberschreitet. Analog schaltet der
Regler bei Kiihlbetrieb die Kiihlung ein, wenn die Raumtemperatur Uber ei-
ne festgelegte Hysterese-Grenze gestiegen ist. Die Regelung schaltet bei
Klhlbetrieb die Kiihlung aus, sobald die Raumtemperatur den Temperatur-
Sollwert des aktiven Betriebsmodus unterschreitet. Somit existieren im
Mischbetrieb fir Heizen kein oberer Hysterese-Grenzwert oder fir Kihlen
kein unterer Hysterese-Grenzwert mehr, da diese Werte in der Totzone lie-
gen wirden. Innerhalb der Totzone wird weder geheizt, noch gekuhilt.

- Bei einer Betriebsartenumschaltung Uber das Objekt schaltet der Regler bei
Heizbetrieb die Heizung ein, wenn die Raumtemperatur unter eine festge-
legte Hysterese-Grenze gefallen ist. Die Regelung schaltet bei Heizbetrieb
die Heizung erst dann wieder aus, sobald die eingestellte obere Hysterese-
Grenze Uberschritten wurde. Analog schaltet der Regler bei Kuihlbetrieb die
Kuhlung ein, wenn die Raumtemperatur Uber eine festgelegte Hysterese-
Grenze gestiegen ist. Die Regelung schaltet bei Kiihlbetrieb die Kihlung
erst dann wieder aus, sobald die eingestellte untere Hysterese-Grenze un-
terschritten wurde. Wie bei den Einzelbetriebsarten Heizen oder Kihlen
existieren zwei Hysterese-Grenzwerte je Betriebsart. Zwar existiert auch die
Totzone zur Berechnung der Temperatur-Sollwerte fir das Kihlen, jedoch
hat die Totzone keinen Einfluss auf die Berechnung der 2-Punkt- Stellgré-
Re, da die Umschaltung des Betriebsmodus ausschlieRlich manuell Uber
das entsprechende Objekt erfolgt. Somit ist es innerhalb der Hysteresen
mdglich, dass auch bei Temperaturwerten, die sich in der Totzone befinden,
noch Heiz- oder Kiihlenergie angefordert wird.

Auch bei einer automatischen Betriebsartenumschaltung kénnen bei einer 2-Punkit-
Regelung in der ETS fir Heizen ein oberer Hysterese-Grenzwert und flr Kiihlen
ein unterer Hysterese-Grenzwert parametriert werden, die jedoch keine Funktion
haben.
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Die folgenden beiden Bilder zeigen eine 2-Punkt-Regelung fur die Mischbetriebsart
"Heizen und Kihlen" unterschieden zwischen Heizbetrieb (siehe Bild 35) und Kihl-
betrieb (siehe Bild 36). Die Bilder berlicksichtigen zwei Solltemperaturen, eine
nicht invertierte Stellgré3enausgabe und eine automatische Betriebsartenumschal-
tung. Bei Umschaltung der Betriebsart Uber das Objekt sind zuséatzlich eine obere
Hysterese fir Heizen und eine untere Hysterese fir Kiihlen wirksam.

Heizen
Raumtemperatur
4
Soll-Temp. 2 Totzone V AN
Soll-Temp. 1 \//\\//\\//\ P
1 : : : : P Zelt
SteIIgroBe ; E' ;
E|n—
N nlln W IT I_I
Zeit

Bild 35: 2-Punkt-Regelung fir Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" bei aktivem

Heizbetrieb
Kiihlen
Raumtemperatur
Soll-Temp. 2 /_\\//_\\//
N NN [
Soll-Temp. 1 \/ NN Totzone
e ; Zelt
StellgroBe 55
Ein -
Aus H I_I H I_I |_| r
Zeit

Bild 36: 2-Punkt-Regelung fir Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" bei aktivem
Kahlbetrieb

In Abhangigkeit des Schaltzustands wird die Stellgrof3e "1" oder "0" ausgegeben,
wenn die Hysterese-Grenzwerte oder die Sollwerte unter- oder Uberschritten wer-
den.

Es ist zu beachten, dass die Meldeobjekte flir Heizen oder Kiihlen bereits schon
dann aktiv werden, sobald der Temperatur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus bei
Heizen unterschritten oder bei Klihlen tGberschritten wird. Dabei wird die Hysterese
nicht bertcksichtigt!

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkihlstufe als 2-Punkt-Regelung funktioniert genau
wie die 2-Punkt-Regelung der Grundstufe mit dem Unterschied, dass sich der Soll-
wert und die Hysterese-Werte unter Berlcksichtigung des parametrierten Stufen-
abstands verschieben.

11.3 Anpassung der Regelalgorithmen

Anpassung der Pl-Regelung

In einem Geb&ude kdnnen unterschiedliche Anlagen oder Systeme installiert sein,
die einen Raum aufheizen oder abkihlen kénnen_._ So besteht die Mdglichkeit,
durch Warmetrager (vorzugsweise Wasser oder Ol) in Verbindung mit einer Raum-
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luftkonvektion die Umgebung gleichmafig zu heizen oder zu kihlen. Solche Syste-
me finden beispielsweise bei Wandheizkérpern, Fullbodenheizungen oder Kuhlde-
cken Verwendung. Alternativ oder zusatzlich kbnnen Geblaseanlagen Raume hei-
zen oder kiihlen. Solche Anlagen sind in den meisten Fallen Elektro-Geblasehei-
zungen, Geblasekihlungen oder Kiihlkompressoren mit Lifter. Durch die direkte
Aufheizung der Raumluft sind solche Heiz- oder Kihlanlagen recht flink.

Damit der PI-Regelalgorithmus alle gangigen Heiz- oder Kihlsysteme effizient
steuern kann und somit die Raumtemperaturregelung madglichst schnell und ohne
Regelabweichung funktioniert, ist ein Abgleich der Regelparameter erforderlich.
Bei einer PI-Regelung kénnen dazu bestimmte Faktoren eingestellt werden, die
das Regelverhalten mafRgeblich beeinflussen. Aus diesem Grund kann fur die gan-
gigsten Heiz- oder Kihlanlagen der Raumtemperaturregler auf vordefinierte Regel-
parameter eingestellt werden. Falls durch Auswahl eines entsprechenden Heiz-
oder Kihlsystems kein zufriedenstellendes Regelergebnis mit den Vorgabewerten
erzielt wird, kann wahlweise die Anpassung Uber Regelparameter optimiert wer-
den.

Durch die Parameter "Art der Heizung" oder "Art der Kiihlung" werden vordefinierte
Regelparameter flur die Heiz- oder Kuhlstufe und ggf. auch fur die Zusatzstufen
eingestellt. Diese Festwerte entsprechen Praxiswerten einer ordnungsgemaf ge-
planten und ausgefiihrten Klimatisierungsanlage und ergeben ein optimales Ver-
halten der Temperaturregelung. Fir den Heiz- oder Kihlbetrieb sind die in den fol-
genden Tabellen gezeigten Heiz- oder Kihlungsarten einstellbar.

Heizungsart Proportionalbe- [Nachstellzeit  |empfohlene empfohlene
reich (voreingestellt) |PI-RegelungsartPWM-Zykluszeit

(voreingestellt)

Warmwasser- |5 Kelvin 150 Minuten stetig / PWM 15 Min.
heizung

FuRboden- 5 Kelvin 240 Minuten PWM 15-20 Min.
heizung

Elektroheizung |4 Kelvin 100 Minuten PWM 10-15 Min.
Geblase- 4 Kelvin 90 Minuten stetig -
konvektor

Split-Unit (ge- |4 Kelvin 90 Minuten PWM 10-15 Min.

teiltes Klimage-

rat)

Vordefinierte Regelparameter und empfohlene Regelungsarten fiur Heizanlagen

teiltes Klimage-

rat)

Kihlungsart Proportionalbe- |Nachstellzeit |empfohlene empfohlene
reich (voreingestellt) |PI-RegelungsartPWM-Zykluszeit
(voreingestellt)

Kihldecke 5 Kelvin 240 Minuten PWM 15-20 Min.

Geblase- 4 Kelvin 90 Minuten stetig -

konvektor

Split-Unit (ge- |4 Kelvin 90 Minuten PWM 10-15 Min.

Vordefinierte Regelparameter und empfohlene Regelungsarten fir Kihlanlagen

Sind die Parameter "Art der Heizung" oder "Art der Kiihlung" auf "Uber Regelpara-
meter" eingestellt, ist eine Anpassung der Regelparameter mdglich. Durch Vorga-
be des Proportionalbereichs flr Heizen oder fir Kihlen (P-Anteil) und der Nach-
stellzeit fur Heizen oder fur Kihlen (I-Anteil) kann die Regelung mafgeblich beein-
flusst werden.
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O QO

Bereits die Anderung eines Regelparameters um geringe Werte filhrt zu einem
deutlich anderen Regelverhalten!

Der Ausgangspunkt fir die Anpassung sollte die Regelparametereinstellung des
entsprechenden Heiz- oder Kiihlsystems gemal den genannten Festwerten in den
oben gezeigten Tabellen sein.

y
A y=Kxe[1+(t/Ty)]
2 K x4
K X4

~ Vv

Tw

Bild 37: Funktion der StellgréRe einer PI-Regelung

y: StellgroRe

X, Regeldifferenz (x, = X, - X,

P = 1/K : parametrierbarer Proportionalbereich
K = 1/P : Verstarkungsfaktor

T,: parametrierbare Nachstellzeit

Pl-Regelalgorithmus: Stellgroe y = K x, [1 + (t/ Ty)]

Durch Deaktivieren der Nachstellzeit (Einstellung = "0") ->
P-Regelalgorithmus: StellgréBe y = K x,

Parameter- Wirkung

einstellung

P: kleiner Proportional- groRes Uberschwingen bei Sollwertén-

bereich derungen (u. U. auch Dauerschwin-
gung), schnelles Einregeln auf den Soll-
wert

P: groRer Proportional- kein (oder kleines) Uberschwingen aber

bereich langsames Einregeln

T,: kleine Nachstellzeit schnelles Ausregeln von Regelabwei-
chungen (Umgebungsbedingungen),
Gefahr von Dauerschwingungen

T,: groRe Nachstellzeit langsames Ausregeln von Regelabwei-
chungen

Auswirkungen der Einstellungen fur die Regelparameter

Anpassung der 2-Punkt-Regelung

Die 2-Punkt-Regelung stellt eine sehr einfache Art einer Temperaturregelung dar.
Bei dieser Regelung werden zwei Hysterese-Temperaturwerte vorgegeben. Die
obere und die untere Temperatur-Hysterese-Grenze kann durch Parameter einge-
stellt werden. Dabei ist zu bertlcksichtigen, dass...

- eine kleine Hysterese zu geringeren Temperaturschwankungen aber einer
héheren KNX Buslast fuhrt,

- eine grolRe Hysterese zwar weniger haufig schaltet, jedoch unkomfortable
Temperaturschwankungen hervorruft.

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler

Betriebsmodusumschaltung

148 | MTN6730-0002

oberer Hysteresewert ¢ AN\
SoII-Temperatur' /\ /\ £\ /\\ //\\ /

unterer Hysteresewerf

_kleine Hysterese grole Hysterese
Raumtem peratur

e vise s
Stellgrof&eg : : o |

f;ﬁmﬁmjiiii

Zelt

ieit

Bild 38: Auswirkungen der Hysterese auf das Schaltverhalten der StellgréRe einer

2-Punkt-Regelung

11.4 Betriebsmodusumschaltung

Einleitung - Die Betriebsmodi

Der Raumtemperaturregler unterscheidet verschiedene Betriebsmodi. So ist es
maglich, durch Aktivierung dieser Modi, beispielsweise abhangig von der Anwe-
senheit einer Person, vom Zustand der Heiz- oder Kiihlanlage, tageszeit- oder wo-
chentagsabhangig verschiedene Temperatur-Sollwerte zu aktivieren. Die folgen-
den Betriebsmodi werden unterschieden...

Komfortbetrieb

Der Komfortbetrieb wird in der Regel aktiviert, wenn sich Personen in einem
Raum befinden und aus diesem Grund die Raumtemperatur auf einen kom-
fortablen und angemessenen Wert einzuregeln ist. Die Umschaltung in die-
sen Betriebsmodus kann durch Vorgabe eines Betriebsmodus Uber die Be-
triebsmodusumschaltung oder prasenzgesteuert erfolgen, beispielsweise
durch einen PIR-Wachter an der Wand oder Prasenzmelder an der Decke.

Standby-Betrieb 3{"}

Wenn ein Raum tagsuber nicht in Benutzung ist, weil Personen abwesend
sind, kann der Standby-Betrieb aktiviert werden. Dadurch kann die Raum-
temperatur auf einen Standby-Wert eingeregelt und somit Heiz- oder Kiihl-
energie eingespart werden

Nachtbetrieb €

Wahrend den Nachtstunden oder bei langerer Abwesenheit ist es meist
sinnvoll, die Raumtemperatur auf kiihlere Temperaturen bei Heizanlagen (z.
B. in Schlafrdumen) einzuregeln. Kiihlanlagen kénnen in diesem Fall auf
hoéhere Temperaturwerte eingestellt werden, wenn eine Klimatisierung nicht
erforderlich ist (z. B. in Biroraumen). Dazu kann der Nacht-Betrieb aktiviert
werden.

Frost-/ Hitzeschutzbetrieb 3 §'

Ein Frostschutz ist erforderlich, wenn beispielsweise bei gedffnetem Fenster
die Raumtemperatur kritische Werte nicht unterschreiten darf. Ein Hitze-
schutz kann dann erforderlich werden, wenn die Temperatur in einer meist
durch aufere Einflisse stets warmen Umgebung zu grofl wird. In diesen
Fallen kann durch Aktivierung des Frost-/Hitzeschutzes in Abhangigkeit der
eingestellten Betriebsart "Heizen" oder "Kiihlen" ein Gefrieren oder Uberhit-
zen des Raums durch Vorgabe eines eigenen Temperatur-Sollwerts verhin-
dert werden.

Komfortverlangerung (vorliibergehender Komfortbetrieb) ¥

Die Komfortverldngerung ist aus dem Nachtbetrieb oder dem Frost-/Hitze-
schutz (nicht ausgeldst durch das Objekt "Fensterstatus" !) heraus zu akti-
vieren und kann dazu genutzt werden, den Raum fiir eine bestimmte Zeit
auf die Komfort-Temperatur einzuregeln, wenn sich beispielsweise auch
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wahrend der Nachtstunden Personen im Raum aufhalten. Eine Aktivierung
erfolgt ausschliel3lich durch das Prasenzobjekt. Die Komfortverlangerung
wird automatisch nach Ablauf einer festlegbaren Zeit oder durch Empfang
eines Prasenz-Objektwerts = "0" deaktiviert. Die Verlangerung ist nicht
nachtriggerbar.

6 Zu jedem Betriebsmodus kann fiir die Betriebsarten "Heizen" oder "Kihlen" eine ei-
gene Solltemperatur vorgegeben werden.

Betriebsmodusumschaltung

Die Umschaltung der Betriebsmodi ist méglich durch die separat fir jeden Be-
triebsmodus vorhandenen 1-Bit Kommunikationsobjekte oder alternativ durch die
KNX Betriebsmodusobjekte. Der Parameter "Betriebsmodus-Umschaltung" im Pa-
rameterzweig "Raumtemperaturregelung -> RTRXx - Allgemein" legt die Umschalt-
weise wie folgt fest...

- Die Betriebsmodusumschaltung "Uber Schalten (4 x 1 Bit)" Fir jeden Be-
triebsmodus existiert ein separates 1 Bit Umschaltobjekt. Durch jedes die-
ser Objekte ist es moglich, prioritatsabhangig den Betriebsmodus vorzuge-
ben. Unter Berlicksichtigung einer festgelegten Prioritat ergibt sich bei einer
Betriebsmodusumschaltung durch die Objekte eine bestimmte Umschal-
thierarchie, wobei zwischen einer Anwesenheitserfassung durch Prasenz-
taste (siehe Bild 39) oder Prasenzmelder (siehe Bild 40) unterschieden
wird. Zudem kann der Zustand der Fenster im Raum Uber das Objekt
"Fensterstatus" ausgewertet werden, wodurch der Regler bei gedffnetem
Fenster, unabhangig vom primar eingestellten Betriebsmodus, in den
Frost-/Hitzeschutzbetrieb wechseln kann, um Energie zu sparen.

T |1
Fl ST T~ |
»
a7 e
@ —— \i Betriebsmodus
— O <
EIS . .
@a——== | | Fensterstatus
Y 1% C
QN /
— .
; Umschaltobjekte
Prasenztastenobjekt

Bild 39: Betriebsmodusumschaltung durch 4 x 1 Bit Objekte mit Prasenztaste

Fl S — .
g X A \ \ 1 Betriebsmodus
- . oy
A + 0
- s 0 Fensterstatus
20y — Prasenzmelderobjekt !
C
€ —

Umschaltobjekte

Bild 40: Betriebsmodusumschaltung durch 4 x 1 Bit Objekte mit Prasenzmelder
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Ob;j. Ob;. Obj. Ob;. Ob;. Pras.- |Pras.- |resultierender Betriebs-
& 5 My |C Fens- |taste |melder |modus
ter-
status
1 X X X 0 0 - Frost-/Hitzeschutz
0 1 X X 0 0 - Komfortbetrieb
0 0 1 X 0 0 - Standby-Betrieb
0 0 0 1 0 0 - Nachtbetrieb
0 0 0 0 0 0 - keine Anderung
X X X X 1 X - Frost-/Hitzeschutz
1 X X X 0 1 - Komfortverldngerung
0 1 X X 0 1 - Komfortbetrieb
0 0 1 X 0 1 - Komfortbetrieb
0 0 0 1 0 1 - Komfortverlangerung
0 0 0 0 0 1 - Komfortbetrieb- / ver-
langerung *
1 X X X 0 - 0 Frost-/Hitzeschutz
0 1 X X 0 - 0 Komfortbetrieb
0 0 1 X 0 - 0 Standby-Betrieb
0 0 0 1 0 - 0 Nachtbetrieb
0 0 0 0 0 - 0 keine Anderung
X X X X 1 - X Frost-/Hitzeschutz
X X X X 0 - 1 Komfortbetrieb

Zustande der Kommunikationsobjekte und der sich daraus ergebende Betriebsmo-
dus

X: Zustand irrelevant
-2 Nicht mdglich
*: Abhangig vom letzten aktiven Betriebsmodus.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird das dem eingestellten Betriebsmodus entsprechende Objekt aktualisiert
und dessen Wert bei gesetztem "Ubertragen”-Flag aktiv auf den Bus ausgesendet.

Bei Parametrierung einer Prasenztaste: Fur die Dauer einer Komfortverlangerung
ist das Prasenzobjekt aktiv ("1"). Das Prasenzobjekt wird automatisch geléscht
("0"), wenn die Komfortverlangerung nach Ablauf der Verlangerungszeit beendet
wird oder der Betriebsmodus durch die Umschaltobjekte gewechselt wurde. Der
Regler setzt also automatisch den Zustand der Prasenztaste zurtick, wenn ein Ob-
jektwert Uber die Betriebsmodus-Objekte empfangen wird.

- Die Betriebsmodus-Umschaltung "tGber Wert (1 Byte)"

Fir alle Betriebsmodi existiert ein gemeinsames 1-Byte-Umschaltobjekt.
Uber dieses Wertobjekt kann zur Laufzeit die Umschaltung des Betriebs-
modus sofort nach dem Empfang nur eines Telegramms erfolgen. Dabei
legt der empfangene Wert den Betriebsmodus fest. Zusatzlich steht ein
zweites 1-Byte-Objekt zur Verfliigung, das zwangsgesteuert und Gberge-
ordnet einen Betriebsmodus, unabhangig von allen anderen Umschaltmog-
lichkeiten, einstellen kann. Beide 1-Byte-Objekte sind entsprechend der
KNX-Spezifikation implementiert.

Unter Berucksichtigung der Prioritat ergibt sich bei einer Betriebsmodu-
sumschaltung durch die Objekte eine bestimmte Umschalthierarchie, wo-
bei zwischen einer Anwesenheitserfassung durch Prasenztaste
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(siehe Bild 41) oder Prasenzmelder (siehe Bild 42) unterschieden wird. Zu-
dem kann der Zustand der Fenster im Raum Uber das Objekt "Fenstersta-
tus" ausgewertet werden, wodurch der Regler bei gedffnetem Fenster, un-
abhéngig vom primar eingestellten Betriebsmodus, in den Frost-/Hitze-
schutzbetrieb wechseln kann, um Energie zu sparen.

i
\E

& AP X o B
S A0 ) Fensterstatus S
o | Y Betriebs-
Co i\ modus

= | S 00 g J (P

O—

- (C *I?ﬁ*"ou

e o

“ KNX-Objekt

Prasenztastenobjekt KNX-Zwangsobjekt

Bild 41: Betriebsmodusumschaltung durch KNX-Objekt mit Prasenztaste
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Bild 42: Betriebsmodusumschaltung durch KNX-Objekt mit Prasenzmelder

Objektwert |Objektwert [Objekt Pra- Pra- resultierender Be-

Betriebs- [Zwangsob- |Fenster- senz- senz- triebsmodus

modus- jekt- status taste melder

umschal- |Betriebsm.

tung

00 00 0 X 0 Keine Veranderung

01 00 0 0 - Komfortbetrieb

02 00 0 0 - Standby-Betrieb

03 00 0 0 - Nachtbetrieb

04 00 0 0 - Frost-/Hitzeschutz

01 00 0 1 - Komfortbetrieb

02 00 0 1 - Komfortbetrieb

03 00 0 1 - Komfortver-
langerung

04 00 0 1 - Komfortver-
langerung

01 00 0 - 0 Komfortbetrieb
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Objektwert |Objektwert |Objekt Pra- Pra- resultierender Be-
Betriebs- |Zwangsob- |Fenster-  |senz- senz- triebsmodus
modus- jekt- status taste melder

umschal- |Betriebsm.

tung

02 00 0 - 0 Standby-Betrieb
03 00 0 - 0 Nachtbetrieb

04 00 0 - 0 Frost-/Hitzeschutz
X 00 0 - 1 Komfortbetrieb

X 00 1 - X Frost-/Hitzeschutz
X 00 1 X - Frost-/Hitzeschutz
X 01 X X X Komfortbetrieb

X 02 X X X Standby-Betrieb
X 03 X X X Nachtbetrieb

X 04 X X X Frost-/Hitzeschutz

Zustande der Kommunikationsobjekte und der sich daraus ergebende Betriebsmo-
dus

X: Zustand irrelevant
- Nicht mdéglich

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird der dem eingestellten Betriebsmodus entsprechende Wert bei gesetztem
"Ubertragen"- Flag aktiv auf den Bus ausgesendet.

Bei Parametrierung einer Prasenztaste: Fur die Dauer einer aktivierten Komfortver-
langerung ist das Prasenzobjekt aktiv ("1"). Das Prasenzobjekt wird automatisch
geldscht ("0"), wenn die Komfortverlangerung nach Ablauf der Verlangerungszeit
beendet wird, der Betriebsmodus durch eine Bedienung durch die Umschaltobjekte
gewechselt wurde oder ein aufgezwungener Betriebsmodus durch das KNX-
Zwangsobjekt deaktiviert wird (Zwangsobjekt -> "00"). Der Regler setzt also auto-
matisch den Zustand der Prasenztaste zuriick, wenn ein Objektwert Gber das Be-
triebsmodusobjekt empfangen oder das Zwangsobjekt zurlickgesetzt wird.

Weiterfuhrende Informationen zur Prasenzfunktion /
Komfortverlangerung

Durch eine Anwesenheitserfassung kann der Raumtemperaturregler mit Hilfe einer
Prasenztaste auf Tastendruck kurzfristig in die Komfortverlangerung oder mit Hilfe
eines Prasenzmelders bei Bewegung im Raum durch anwesende Personen in den
Komfortbetrieb schalten. Die Parameter "Anwesenheitserfassung" im Parameter-
knoten "Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein -> RTRx - Regler Funktio-
nalitat" legt in diesem Zusammenhang fest, ob die Anwesenheitserfassung bewe-
gungsgesteuert durch einen Prasenzmelder oder manuell durch eine Prasenztaste
erfolgt...

- Anwesenheitserfassung durch Prasenztaste
Wird als Anwesenheitserfassung die Prasenztaste konfiguriert, wird das 1-
Bit-Kommunikationsobjekt "Prasenztaste" freigeschaltet. Durch ein "EIN"-
Telegramm auf dieses Objekt lasst sich bei einem aktiven Nachtbetrieb
oder Frost-/Hitzeschutz (nicht aktiviert durch das Objekt "Fensterstatus" !) in
die Komfortverldngerung schalten. Die Verlangerung wird automatisch de-
aktiviert, sobald die parametrierte "Dauer der Komfortverlangerung" abge-
laufen ist. Eine Komfortverldngerung kann vorzeitig deaktiviert werden,
wenn Uber das Objekt der Prasenztaste ein "AUS"-Telegramm empfangen
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wird. Ein Nachtriggern der Verlangerungszeit ist nicht mdglich.

Ist die "Dauer der Komfortverlangerung" in der ETS auf "0" eingestellt, 1asst
sich keine Komfortverlangerung aus dem Nachtbetrieb oder dem Frost-/Hit-
zeschutz heraus aktivieren. Der Betriebsmodus wird in diesem Fall nicht ge-
wechselt, obwohl die Prasenzfunktion aktiviert ist.

Ist der Standby-Betrieb aktiv, kann bei Betatigung der durch einen Prasenz-
Objektwert = "EIN" in den Komfortbetrieb geschaltet werden. Das erfolgt
auch dann, wenn die Dauer der Komfortverlangerung auf "0" parametriert
ist. Der Komfortbetrieb bleibt dabei solange aktiv, wie die Prasenzfunktion
aktiviert bleibt oder bis ein anderer Betriebsmodus vorgegeben wird.

Die Prasenzfunktion wird stets bei einer Umschaltung in einen anderen Be-
triebsmodus oder nach der Deaktivierung eines Zwangsbetriebsmodus (bei
KNX-Zwangsumschaltung) geléscht. Bei einem Geratereset (Busspan-
nungsausfall, ETS-Programmiervorgang) wird eine aktive Préasenzfunktion
stets geldscht.

Wird wahrend einer aktiven Komfortverlangerung und bei parametrierter Frost-/Hit-
zeschutz-Umschaltung "lUber Fensterstatus" ein Fenster gedffnet, so aktiviert der
Regler unmittelbar den Frost-/Hitzeschutz. Die Komfortverlangerung bleibt im Hin-
tergrund aktiv und die parametrierte Zeit lauft weiter. Bei Ablauf der Zeit und weiter-
hin gedffnetem Fenster wird die Préasenz zurlickgesetzt und entsprechend ein Tele-
gramm auf den Bus ausgesendet. Wird das Fenster jedoch vor Ablauf der Zeit wie-
der geschlossen, so wird die Komfortverlangerung mit der Restlaufzeit wieder aus-
geflhrt.

- Anwesenheitserfassung durch Prasenzmelder
Wird als Anwesenheitserfassung ein Prasenzmelder konfiguriert, wird das
1-Bit-Kommunikationsobjekt "Prasenzmelder" freigeschaltet. Uber dieses
Objekt kdnnen Prasenzmelder mit in die Raumtemperaturregelung einge-
bunden werden. Wird eine Bewegung erkannt ("EIN"-Telegramm), schaltet
der Regler in den Komfortbetrieb. Dabei sind die Vorgaben durch die Um-
schaltobjekte nicht relevant. Lediglich ein Fensterkontakt oder das KNX-
Zwangsobjekt besitzen eine héhere Prioritat.
Nach Ablauf der Verzdgerungszeit im Prasenzmelder nach einer erkannten
Bewegung ("AUS"-Telegramm) schaltet der Regler zuriick in den vor der
Prasenzerkennung aktiven Modus oder er fihrt die wahrend der Prasenzer-
kennung empfangenen Telegramme der Betriebsmodusobjekte nach.
E Bei einem Geratereset (Busspannungsausfall, ETS-Programmiervorgang)
wird eine aktive Prasenzfunktion stets geldscht. In diesem Fall muss der
Prasenzmelder zur Aktivierung der Prasenzfunktion ein neues "EIN"-Tele-
gramm an den Regler senden.

Weiterfuhrende Informationen zum Fensterstatus und
zur Frostschutz-Automatik

Der Raumtemperaturregler verfugt uber verschiedene Mdglichkeiten, in den Frost-/
Hitzeschutz zu schalten. Neben der Umschaltung durch das entsprechende Be-
triebsmodus-Umschaltobjekt kann der Frost-/Hitzeschutz durch einen Fensterkon-
takt oder alternativ der Frostschutz durch eine Temperatur-Automatik aktiviert wer-
den. Dabei ist dem Fensterkontakt oder der Automatik die héhere Prioritat zuge-
ordnet. Der Parameter "Frost-/Hitzeschutz" im Parameterzweig "Raumtemperatur-
regelung -> RTRXx - Allgemein" legt fest, auf welche Weise die Umschaltung in den
zwangsgefuhrten Frost-/Hitzeschutz erfolgt...

- Frost-/Hitzeschutz-Umschaltung "Uber Fensterstatus"
Das 1-Bit-Objekt "Fensterstatus” ist freigeschaltet. Ein Telegramm mit dem
Wert = "EIN" (gedffnetes Fenster) auf dieses Objekt aktiviert den Frost-/Hit-
zeschutz. Ist das der Fall, kann der Betriebsmodus nicht durch die Um-
schaltobjekte (mit Ausnahme des KNX-Zwangsobjekts) oder durch die Pra-
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senzfunktion deaktiviert werden. Erst durch ein Telegramm mit dem Wert =
"AUS" (geschlossenes Fenster) wird der Fensterstatus zurlickgesetzt und
der Frost-/Hitzeschutz deaktiviert. Im Anschluss wird der vor dem Offnen
des Fensters eingestellte oder der wahrend des gedffneten Fensters tber
den Bus nachgeflhrte Betriebsmodus aktiviert.

Wahlweise kann eine Verzdgerung fur die Auswertung des Fensterstatus
parametriert werden. Diese Verzdgerung kann dann sinnvoll sein, wenn ein
nur kurzes Raumliiften durch Offnen des Fensters keine Betriebsmodusum-
schaltung hervorrufen soll. Die Verzégerungszeit wird durch den Parameter
"Verzdgerung Fensterstatus" eingestellt und kann zwischen 1 und 255 Mi-
nuten betragen. Erst nach Ablauf der parametrierten Zeit wird der Fenster-
status und somit der Frost-/Hitzeschutz aktiviert. Die Einstellung "0" bewirkt
die sofortige Aktivierung des Frost-/Hitzeschutzes bei gedffnetem Fenster.
Der Fensterstatus ist im Heiz- und im Kihlbetrieb wirksam. Nach einem
Busspannungsausfall oder ETS-Programmiervorgang ist der Fensterstatus
stets inaktiv.

- Frostschutz-Umschaltung durch "Frostschutz-Automatikbetrieb”
Bei dieser Einstellung kann in Abhangigkeit der ermittelten Raumtemperatur
zeitweise automatisch in den Frostschutz umgeschaltet werden. Sind keine
Fensterkontakte vorhanden, kann diese Einstellung ein unnétiges Aufheizen
eines Raums bei getdffneten Fenstern oder Auf3entiiren verhindern. Bei die-
ser Funktion kann Gber eine Messung der Ist-Temperatur im Minutentakt ei-
ne schnelle Temperaturabsenkung erkannt werden, wie sie beispielsweise
durch ein gedffnetes Fenster in den Wintermonaten hervorgerufen wird. Der
Parameter "Frostschutz-Automatik Temperatursenkung" legt die maximale
Temperaturabsenkung zur Frostschutzumschaltung in K/min fest. Erkennt
der Regler, dass sich die Raumtemperatur binnen einer Minute mindestens
um den konfigurierten Temperatursprung verandert, wird der Frostschutz
aktiviert. Nach Ablauf der durch den Parameter "Frostschutzdauer Automa-
tikbetrieb" vorgegebenen Zeit schaltet der Regler wieder automatisch in den
vor dem Frostschutz eingestellten oder in den wahrend der Automatik nach-
geflhrten Betriebsmodus zurlick. Das Nachtriggern einer ablaufenden
Frostschutzdauer ist nicht moglich.
Das KNX-Zwangsobjekt hat eine hdhere Prioritat als die Frostschutz-Auto-
matik und kann diese unterbrechen.

Die Frostschutz-Automatik wirkt nur auf den Heizbetrieb fur Temperaturen unter-
halb der Solltemperatur des eingestellten Betriebsmodus. Somit kann in der Be-
triebsart "Heizen und Kiihlen" bei Raumtemperaturen in der Totzone oder im akti-
ven Kihlbetrieb keine automatische Frostschutz-Umschaltung erfolgen. Eine auto-
matische Aktivierung des Hitzeschutzes ist bei dieser Parametrierung nicht vorge-
sehen.

Bei haufiger Zugluft in einem Raum kann es bei aktivierter Frostschutz-Automatik
und zu gering eingestellter Temperaturabsenkung zu einer ungewollten Aktivie-
rung/Deaktivierung des Frostschutzes kommen. Deshalb ist die Umschaltung in
den Frost-/Hitzeschutz durch Fensterkontakte der Automatik vorzuziehen.

Weiterfuhrende Informationen zum Betriebsmodus
nach Reset

In der ETS kann im Parameterknoten "Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allge-
mein" durch den Parameter "Betriebsmodus nach Reset" vorgegeben werden, wel-
cher Betriebsmodus nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang aktiviert werden soll. Dabei sind die folgenden Einstellungen
moglich...
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- "Komfortbetrieb" -> Nach der Initialisierungsphase wird der Komfortbetrieb
aktiviert.

- "Standby-Betrieb" -> Nach der Initialisierungsphase wird der Standby-Be-
trieb aktiviert.

- "Nachtbetrieb" -> Nach der Initialisierungsphase wird der Nachtbetrieb akti-
viert.

- "Frost-/Hitzeschutzbetrieb" -> Nach der Initialisierungsphase wird der Frost-/
Hitzeschutz aktiviert.

- "Betriebsmodus vor Reset wiederherstellen" -> Der vor einem Reset einge-
stellte Modus gemaR Betriebsmodusobjekten wird nach der Initialisierungs-
phase des Gerats wieder eingestellt. Betriebsmodi, die vor dem Reset
durch eine Funktion mit einer héheren Prioritat eingestellt waren (Zwang,
Fensterstatus, Prasenzstatus), werden nicht nachgefihrt.

11.5 Raumtemperaturmessung

Grundlagen

Der Regler erfasst die Raumtemperatur wahlweise durch einen oder zwei externe
KNX-Temperaturfuhler (z. B. Tastsensoren mit Temperaturmessung). Auf der Pa-
rameterseite "Raumtemperaturregelung -> RTRXx - Allgemein -> RTRx - Raumtem-
peraturmessung" wird die Temperaturerfassung konfiguriert. Abhangig von der Pa-
rametrierung werden die 2-Byte-Objekte "Empfangene Temperatur 1 (Temperatur-
fuhler 1)" und optional zuséatzlich "Empfangene Temperatur 2(Temperaturfihler 2)"
freigeschaltet.

Die Temperaturwerte miissen dem Regler gemal KNX DPT 9.001 im Format "°C"
zur Verfligung gestellt werden.

Bei Auswahl des Montageorts der externen Temperaturfihler miissen die folgen-
den Punkte berlcksichtigt werden...

- Eine Integration der Temperaturfihler in Mehrfachkombinationen, insbeson-
dere wenn Unterputz-Dimmer mit verbaut sind, ist zu vermeiden.

- Die Temperaturfihler nicht in der Nahe grofder elektrischer Verbraucher
montieren (Warmeeinwirkungen vermeiden).

- Eine Installation in der Nahe von Heizkorpern oder Kihlanlagen sollte nicht
erfolgen.

- Direkte Sonneneinstrahlung auf die Temperaturfihler verhindern.

- Die Installation von Fihlern an der Innenseite einer Aulenwand kann die
Temperaturmessung negativ beeinflussen.

- Temperaturfuhler sollten mindestens 30 cm weit entfernt von Turen, Fens-
tern oder Liftungseinrichtungen und mindestens 1,5 m hoch tber dem Ful3-
boden installiert sein.

Temperaturerfassung und Messwertbildung

Der Parameter "Temperaturerfassung des Raumtemperaturreglers durch" im Para-
meterknoten "Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein -> RTRx - Raumtem-
peraturmessung" gibt vor, durch wie viele externe KNX-Fiihler die Raumtemperatur
ermittelt wird. Zur Temperaturerfassung sind die folgenden Einstellungen mdglich...

- "externen Temperaturwert 1"
Die Ermittlung der Ist-Temperatur erfolgt ausschlielich durch einen exter-
nen Temperaturwert. Der KNX-Temperaturfihler wird in diesem Fall Gber
das 2-Byte-Objekt "Empfangene Temperatur 1 (Temperaturfiihler 1)" an den

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler

Raumtemperaturmessung

Regler angebunden.

Der Regler kann den aktuellen Temperaturwert zyklisch anfordern. Dazu
muss der Parameter "Abfragezeit Temperaturwert" auf einen Wert > "0" ein-
gestellt werden. Das Abfrageintervall ist in den Grenzen von

1 Minute bis 255 Minuten parametrierbar.

Nach einem Geréatereset wartet der Regler erst auf ein gultiges Temperatur-
telegramm, bis die Regelung beginnt und ggf. eine Stellgroe ausgegeben
wird.

"externe Temperaturwerte 1 + 2"

Die Ermittlung der Ist-Temperatur erfolgt durch zwei externe Temperatur-
werte. Die ausgewahlten Temperaturquellen werden miteinander kombi-
niert. Die KNX-Temperaturfihler werden in diesem Fall Gber die zwei
2-Byte-Objekte "Empfangene Temperatur 1 (Temperaturfihler 1)" und
"Empfangene Temperatur 2 (Temperaturfiihler 2)" an den Regler angebun-
den.

Die tatsachliche Ist-Temperatur wird bei der Auswertung aus den jeweils
zwei bereitgestellten Temperaturwerten gebildet. Dabei wird durch den Pa-
rameter "Messwertbildung Temperaturwert 1 zu Temperaturwert 2" die Ge-
wichtung der Temperaturwerte definiert. Es besteht somit die Mdglichkeit,
die Ist-Temperaturmessung abzugleichen in Abhangigkeit der verschiede-
nen Montageorte der Fiihler oder aufgrund einer unterschiedlichen Warme-
verteilung im Raum. Haufig werden Temperaturfiihler, die unter negativen
aulleren Einfliissen (beispielsweise unginstiger Montageort wegen Son-
neneinstrahlung oder Heizkdrper oder Tir / Fenster in unmittelbarer Nahe)
stehen, weniger stark gewichtet.

Beispiel: Ein Temperaturfiihler ist neben der Raumeingangstir installiert.
Ein zusatzlicher weiterer Temperaturfihler ist an einer Innenwand in Raum-
mitte unterhalb der Decke montiert.

Fahler 1: 21,5 °C

Fahler 2: 22,3 °C

Messwertbildung: 30 % zu 70 %

-> TResuIH = T1 ’ 0!3 = 6145 OC,
-> TResuItZ = T2 = 22!3 OC ) 0!7 = 15,61 c’C
-> +T = 22,06 °C

Result — ' Result 1 Result 2

Der Regler kann beide aktuellen Temperaturwerte zyklisch anfordern. Dazu
muss der Parameter "Abfragezeit Temperaturwerte" auf einen Wert > "0"
eingestellt werden. Das Abfrageintervall ist in den Grenzen von

1 Minute bis 255 Minuten parametrierbar.

Nach einem Geratereset wartet der Regler erst auf gliltige Temperaturtele-
gramme auf beide Objekte, bis die Regelung beginnt und ggf. eine Stellgro-
Re ausgegeben wird.

Abgleich der Messwerte

In einigen Fallen kann es im Zuge der Raumtemperaturmessung erforderlich wer-
den, die externen KNX-Temperaturwerte abzugleichen. So wird beispielsweise ein
Abgleich erforderlich, wenn die durch die Sensoren gemessene Temperatur dauer-
haft unterhalb oder oberhalb der in der Nahe des Sensors tatsachlichen Tempera-
tur liegt. Zum Feststellen der Temperaturabweichung sollte die tatsachliche Raum-
temperatur durch eine Referenzmessung mit einem geeichten Temperaturmessge-
rat ermittelt werden.

Durch die Parameter "Abgleich Temperaturwert 1" und "Abgleich Temperaturwert
2" kann der positive (Temperaturanhebung, Faktoren: 1 ... 127) oder der negative

156 | MTN6730-0002

11.08.2020 Schneider
LPElectric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Temperatur-Sollwerte

157 | MTN6730-0002

(Temperaturabsenkung, Faktoren: —128 ... —1) Temperaturabgleich in
0,1 K-Schritten parametriert werden. Der Abgleich wird somit nur einmal statisch
eingestellt und ist fur alle Betriebszustande des Reglers gleich.

Der Messwert muss angehoben werden, falls der vom Fiihler gemessene Wert un-
terhalb der tatsachlichen Raumtemperatur liegt. Der Messwert muss abgesenkt
werden, falls der vom Fihler gemessene Wert oberhalb der tatsachlichen Raum-
temperatur liegt.

Das Gerat verwendet bei der Raumtemperaturregelung stets den abgeglichenen
Temperaturwert zur Berechnung der Stellgréfien. Der abgeglichene Temperatur-
wert wird Uber das Objekt "Ist-Temperatur" auf den Bus ausgesendet. Bei einer
Messwertbildung unter Verwendung beider externen Temperaturwerte werden
ebenfalls die abgeglichenen Werte zur Istwert-Berechnung herangezogen.

Der Temperaturabgleich wirkt nur auf die Raumtemperaturmessung.

Senden der Ist-Temperatur

Die ermittelte Ist-Temperatur kann lber das 2-Byte-Objekt "Ist-Temperatur" auf
den Bus ausgesendet werden. Der Parameter "Senden bei Raumtemperatur-Ande-
rung um..." legt den Temperaturwert fest, um den sich der Istwert andern muss, so
dass der Ist-Temperaturwert automatisch Gber das Objekt ausgesendet wird. Da-
bei sind Temperaturwertdnderungen zwischen 0,1 K und 25,5 K méglich. Die Ein-
stellung "0" an dieser Stelle deaktiviert das automatische Aussenden der Ist-Tem-
peratur.

Zusatzlich kann der Istwert zyklisch ausgesendet werden. Der Parameter "Zykli-
sches Senden der Raumtemperatur" legt die Zykluszeit fest (1 bis 255 Minuten).
Der Wert "0" deaktiviert das zyklische Senden des Ist-Temperaturwerts. Bei ge-
setztem "Lesen"-Flag am Objekt "Ist-Temperatur" ist es moéglich, den aktuellen Ist-
wert jederzeit Uber den Bus auszulesen. Es ist zu beachten, dass bei deaktiviertem
zyklischen Senden und abgeschaltetem automatischen Senden bei Anderung kei-
ne Telegramme zur Ist-Temperatur mehr ausgesendet werden!

Nach Busspannungswiederkehr oder nach einer Programmierung durch die ETS
wird der Objektwert entsprechend des aktuellen Ist-Temperaturwerts aktualisiert
und ausgesendet, sobald alle externen Temperaturwerte der KNX-Flhler empfan-
gen wurden. Solange nach einem Reset noch keine externen Temperaturwerte
empfangen wurden, steht der Wert "0" im Objekt "Ist-Temperatur". Aus diesem
Grunde sollten alle externen Temperaturfihler nach einem Reset stets ihren aktu-
ellen Temperaturmesswert aussenden!

Der Regler verwendet bei der Raumtemperaturregelung stets abgeglichene Tem-
peraturwerte zur Berechnung der Stellgréf3en. Die abgeglichenen Temperaturwerte
werden Uber das Objekt "Ist-Temperatur" auf den Bus ausgesendet.

11.6 Temperatur-Sollwerte

Solltemperaturvorgabe

Fir jeden Betriebsmodus kénnen in der ETS im Zuge der Konfiguration Solltempe-
raturen vorgegeben werden. Es ist moglich, die Sollwerte fir die Modi "Komfort",
"Standby" und "Nacht" direkt (absolute Sollwertvorgabe) oder relativ (Ableitung aus
Basis-Sollwert) zu parametrieren. Falls gewtinscht, kénnen die Solltemperaturen
spater im laufenden Betrieb durch KNX-Kommunikationsobjekte angepasst wer-
den.

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Temperatur-Sollwerte

158 | MTN6730-0002

Zum Betriebsmodus "Frost-/Hitzeschutz" lassen sich getrennt fir Heizbetrieb
(Frostschutz) und Kuhlbetrieb (Hitzeschutz) zwei Temperatur-Sollwerte ausschliel3-
lich in der ETS konfigurieren. Diese Temperaturwerte lassen sich nachtraglich im
Betrieb des Reglers nicht verstellen.

Der Parameter "Sollwertvorgabe" auf der Parameterseite "Raumtemperaturrege-
lung -> RTRx - Allgemein -> RTRx - Sollwerte" definiert die Art und Weise der Soll-
temperaturvorgabe...

- Einstellung "relativ (Solltemperaturen aus Basis-Sollwert)"
Bei der Vorgabe der Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und Nachtbe-
trieb ist stets zu beachten, dass alle Sollwerte in einer festen Beziehung zu-
einander stehen, denn alle Werte leiten sich aus der Basistemperatur (Ba-
sis-Sollwert) ab. Der Parameter "Basistemperatur nach Reset" auf der Para-
meterseite "Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein -> RTRx - Soll-
werte" gibt den Basis-Sollwert vor, der bei einer Programmierung des Ge-
rats durch die ETS als Vorgabewert geladen wird. Aus diesem Wert leiten
sich die Temperatur-Sollwerte fur den Standby- und den Nachtbetrieb unter
Berucksichtigung der Parameter "Absenken / Anheben der Solltemperatur
im Standby-Betrieb" oder "Absenken / Anheben der Solltemperatur im
Nachtbetrieb" in Abhangigkeit der Betriebsart Heizen oder Kiihlen ab. Bei
der Betriebsart "Heizen und Kuhlen" wird zuséatzlich die Totzone bericksich-
tigt.
Es besteht die Mdglichkeit, durch das 2-Byte-Objekt "Basis-Sollwert" die Ba-
sistemperatur und somit auch alle abhangigen Solltemperaturen im Betrieb
des Geréts zu dndern. Eine Anderung liber das Objekt muss grundsatzlich
in der ETS freigegeben werden, indem der Parameter "Anderung des Soll-
wertes der Basistemperatur" auf "Uber Bus zulassen" parametriert wird. Das
Objekt "Basis-Sollwert" wird im Fall einer nicht zugelassenen Basis-Soll-
wert-Verstellung tUber den Bus ausgeblendet. Der Regler rundet die Uber
das Objekt empfangenen Temperaturwerte auf die konfigurierte Schrittweite
der Sollwertverschiebung (0,1 K oder 0,5 K).

- Einstellung "absolut (unabhangige Solltemperaturen)"
Die Solltemperaturen fiir Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb sind unab-
hangig voneinander. Je Betriebsmodus und Betriebsart kénnen in der ETS
verschiedene Temperaturwerte im Bereich +7,0 °C bis +40,0 °C angegeben
werden. Die ETS validiert die Temperaturwerte nicht. So ist es beispielswei-
se moglich, kleinere Solltemperaturen fir den Kihlbetrieb zu wahlen als fur
den Heizbetrieb oder geringere Temperaturen fir den Komfortbetrieb vorzu-
geben als fur den Standby-Betrieb.
Nach der Inbetriebnahme durch die ETS kénnen die Solltemperaturen Uber
den Bus durch Temperaturtelegramme veréndert werden. Dazu steht das
Kommunikationsobjekt "Sollwert aktiver Betriebsmodus" zur Verfigung. So-
fern der Regler Uber dieses Objekt ein Telegramm empfangt, setzt er unmit-
telbar die erhaltene Temperatur als neuen Sollwert des aktiven Betriebsmo-
dus und arbeitet fortan mit diesem Sollwert. Auf diese Weise kdénnen die
Solltemperaturen aller Betriebsmodi getrennt fur den Heiz- und Kihlbetrieb
angepasst werden. Die durch die ETS einprogrammierte Frost- oder Hitze-
schutztemperatur kann auf diese Weise nicht verandert werden.

Bei absoluter Sollwertvorgabe existiert kein Basis-Sollwert und in der Mischbe-
triebsart "Heizen und Kiihlen" (ggf. auch mit Zusatzstufe) auch keine Totzone.
Folglich kann der Raumtemperaturregler die Umschaltung der Betriebsart nicht au-
tomatisch steuern, wodurch in dieser Konfiguration der Parameter "Umschalten
zwischen Heizen und Kihlen" in der ETS fest auf "Uber Objekt" eingestellt ist.

Bei absoluter Sollwertvorgabe existiert darliiber hinaus keine Sollwertverschiebung.
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0

Im zweistufigen Regelbetrieb leiten sich alle Solltemperaturen der Zusatzstufe aus
den Solltemperaturen der Grundstufe ab. Dabei wird zur Ermittlung der Solltempe-
ratur der Zusatzstufe der in der ETS fest parametrierte "Stufenabstand von der
Grundstufe zur Zusatzstufe" bei Heizbetrieb von den Sollwerten der Grundstufe ab-
gezogen oder im Kihlbetrieb den Sollwerten aufaddiert. Wenn die Temperatursoll-
werte der Grundstufe verandert werden, andern sich automatisch auch die Solltem-
peraturen der Zusatzstufe mit. Bei einem Stufenabstand von "0" heizen oder kihlen
beide Stufen zur gleichen Zeit mit derselben Stellgrofie.

Die bei der Inbetriebnahme durch die ETS in den Raumtemperaturregler einpro-
grammierten Temperatursollwerte konnen im Betrieb des Gerates tiber Kommuni-
kationsobjekte verandert werden. In der ETS kann durch den Parameter "Sollwerte
im Gerat bei ETS-Programmiervorgang Uberschreiben?" auf der Parameterseite
"Raumtemperaturregelung -> RTRx - Allgemein -> RTRXx - Sollwerte" festgelegt
werden, ob die im Gerat vorhandenen und ggf. nachtraglich veranderten Sollwerte
bei einem ETS-Programmiervorgang Uberschrieben und somit wieder durch die in
der ETS parametrierten Werte ersetzt werden. Steht dieser Parameter auf "ja",
werden die Temperatursollwerte bei einem Programmiervorgang im Gerat geléscht
und durch die Werte der ETS ersetzt. Wenn dieser Parameter auf "nein" konfigu-
riert ist, bleiben die im Gerat vorhandenen Sollwerte unverandert. Die in der ETS
eingetragenen Solltemperaturen sind dann ohne Bedeutung.

Bei der ersten Inbetriebnahme des Gerates muss der Parameter "Sollwerte im Ge-
rat bei ETS-Programmiervorgang Uberschreiben?" auf "ja" eingestellt sein, um die
Speicherstellen im Geréat gultig zu initialisieren. Die Einstellung "ja" ist ebenso erfor-
derlich, wenn in der ETS wesentliche Reglereigenschaften (Betriebsart, Sollwert-
vorgabe etc.) durch neue Parameterkonfigurationen verandert werden.

Solltemperaturen bei relativer Sollwertvorgabe

In Abhangigkeit der Betriebsart sind bei der relativen Solltemperaturvorgabe ver-
schiedene Falle zu unterscheiden, die Auswirkungen auf die Temperaturableitung
aus dem Basis-Sollwert haben.

Sollwerte fiir Betriebsart "Heizen"

Temperatur
A
Komfort- Standby- Nacht- Frost-/Hitzeschutz-
betrieb  betrieb  betrieb betrieb
€ 7 B (8 Sl
Komforttemperatur
= Basis-Sollwert 3% { ———— é‘gs’,%nbk;mg
Heizen Absenkung
Standby-Temperatur 3% PR }Ha_cht
Nachttemperatur 3% 1 cizen
Solltemperatur Frostschutz ++

Bild 43: Solltemperaturen in der Betriebsart "Heizen"

In dieser Betriebsart existieren die Solltemperaturen fiir Komfort-, Standby- und
Nachtbetrieb und es kann die Frostschutztemperatur vorgegeben werden
(siehe Bild 43). Dabei gilt...

<

TStandby-SoII Heizen = TKomfort-SoII Heizen
oder

T <T

Nacht-Soll Heizen Komfort-Soll Heizen

11.08.2020 Schneider

9E|ectr|c



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler

Temperatur-Sollwerte

160 | MTN6730-0002

Die Standby- und Nachtsolltemperaturen leiten sich nach den in der ETS parame-
trierten Absenkungstemperaturen aus der Komfort-Solltemperatur (Basis-Sollwert)
ab. Der Frostschutz soll verhindern, dass die Heizanlage gefriert. Aus diesem
Grund sollte die Frostschutztemperatur (default: +7 °C) kleiner als die Nachttempe-
ratur eingestellt werden. Prinzipiell ist es jedoch mdéglich, als Frostschutztempera-
tur Werte zwischen +7,0 °C und +40,0 °C zu wahlen. Der mdgliche Wertebereich
einer Solltemperatur wird im unteren Bereich durch die Frostschutztemperatur ein-
gegrenzt.

Bei zweistufigem Heizbetrieb wird zusatzlich der in der ETS parametrierte Stufen-
abstand bertcksichtigt (siehe Bild 44).

Temperatur
A
GS = Grundstufe Komfort- Standby- Nacht- Frost-/Hitzeschutz-
ZS = Zusatzstufe betrieb  betrieb  betrieb betrieb
ASA = Stufenabstand @ ;tﬁl[ @ e
s Absenkung

Komforttemperatur 3% (;S ]
Standby-Temperatur 33 czag: T Zea _ Haot

Nachttemperatur % gg | ASA

b

Standby
- AsA —}He|zen }ﬁggﬁ?kung

Solltemperatur Frostschutz -

Bild 44: Solltemperaturen in der Betriebsart "Grund- und Zusatzheizen"

T <T

Komfort-Soll Zusatzstufe Heizen Komfort-Soll Grundstufe Heizen

Standby-Soll Zusatzstufe Heizen Standby-Soll Grundstufe Heizen

Standby-Soll Heizen Komfort-Soll Heizen

oder

T

TKomforT-SoII Grundstufe Heizen

Komfort-Soll Zusatzstufe Heizen

Nacht-Soll Zusatzstufe Heizen Nacht-Soll Grundstufe Heizen

Nacht-Soll Heizen Komfort-Soll Heizen

Sollwerte flir Betriebsart "Kiihlen"

Temperatur

4 Komfort- Standby- Nacht- Frost-/Hitzeschutz-
betrieb  betrieb  betrieb betrieb

e (3 C I

Solltemperatur Hitzeschutz - |

Nachttemperatur £ -

Anheb
Standby-Temperatur ¥ + Anhebung }Ngcﬁt ung
Komforttemperatur g 1 } Standby Kahlen
= Basis-Sollwert Kuhlen

Bild 45: Solltemperaturen in der Betriebsart "Kihlen"

In dieser Betriebsart existieren die Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und
Nachtbetrieb und es kann die Hitzeschutztemperatur vorgegeben werden
(siehe Bild 45).

Dabei gilt...

TKomfort Soll Kiihlen < TStandby Soll Kiihlen
oder

T <T

Komfort Soll Kiihlen = Nacht Soll Kiihlen
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Die Standby- und Nachtsolltemperaturen leiten sich nach den parametrierten An-
hebungstemperaturen aus der Komfort-Solltemperatur (Basis-Sollwert) ab. Der Hit-
zeschutz soll sicherstellen, dass eine maximal zulassige Raumtemperatur nicht
Uberschritten wird, um ggf. Anlagenteile zu schitzen. Aus diesem Grund sollte die
Hitzeschutztemperatur (default: +35 °C) gréRer als die Nachttemperatur eingestellt
werden. Prinzipiell ist es jedoch mdéglich, als Hitzeschutztemperatur Werte zwi-
schen +7,0 °C und +45,0 °C zu wahlen. Der mégliche Wertebereich einer Solltem-
peratur wird im oberen Bereich durch die Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

Bei zweistufigem Kuhlbetrieb wird zusatzlich der in der ETS parametrierte Stufen-
abstand berlicksichtigt (siehe Bild 46).

Temperatur
A
GS = Grundstufe Komfort- Standby- Nacht- Frost-/Hitzeschutz-
ZS = Zusatzstufe betrieb  betriecb  betrieb betrieb
ASA = Stufenabstand &) Y T o | g
Solltemperatur Hitzeschutz —+ —
zs4 * T
Nachttemperatur % oo T 2ASA
Standby-Temperatur $k éi:: ~— Zsa | Anhebung
IS+ = = = = } Anhebung [ Nacht
Komforttemperatur g sg+ —<=8A—J Standby Kiihlen
Kuhlen

Bild 46: Solltemperaturen in der Betriebsart "Grund- und Zusatzkiihlen

T <T

<
TStandby-SoII Grundstufe Kihlen = TStandby-SoII Zusatzstufe Kiihlen

Komfort-Soll Grundstufe Kiihlen Komfort-Soll Zusatzstufe Kiihlen

- .
Komfort-Soll Kiihlen Standby-Soll Kiihlen
oder

<T

<
Nacht-Soll Grundstufe Kiihlen = Nacht-Soll Zusatzstufe Kiihlen

T

Komfort-Soll Grundstufe Kiihlen Komfort-Soll Zusatzstufe Kiihlen

<
TKomfort»SoII Kihlen = TNacht—SoII Kihlen

Sollwerte fiir Betriebsart "Heizen und Kihlen"

Electric
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Temperatur

A Komfort- Standby- Nacht-  Frost-/Hitzeschutz-
betrieb betrieb  betrieb betrieb

& (% (@ sl

%

Solltemperatur Hitzeschutz -

Nachttemperatur sk T A—hb

nneobun

Standby-Temperatur 3 T }Anhebung }Qﬁﬁfgn g
Komforttemperatur $f 1 —g— St:r}ggy

. Totzone zwischen
Basis-Sollwert - - - F------oommmmmnminaans Heizen und Kihlen

symmetrische Totzone

Absenkun
Komforttemperatur 38 L Standby 9
Standby-Temperatur 38 1 Heizen }ﬁggﬁ? kung
Nachttemperatur 38 < Heizen

)

Solltemperatur Frostschutz -

Bild 47: Solltemperaturen in der Betriebsart "Heizen und Kihlen" mit symmetri-
scher Totzone
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Bild 48: Solltemperaturen in der Betriebsart "Heizen und Kihlen" mit asymmetri-
scher Totzone

In dieser Betriebsart existieren die Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und
Nachtbetrieb beider Betriebsarten sowie die Totzone. Beim kombinierten Heizen
und Kuhlen wird zudem die Totzonenposition unterschieden. Es kann eine symme-
trische (siehe Bild 47) oder eine asymmetrische (siehe Bild 48) Totzonenposition
konfiguriert werden. Zusatzlich kénnen die Frostschutz- und die Hitzeschutztempe-
raturen vorgegeben werden.

Dabei gilt...
TStandby Soll Heizen < TKomfort Soll Heizen < TKomfort Soll Kiihlen < TStandby Soll Kiihlen
oder
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T LT LT o ST .
Nacht Soll Heizen Komfort Soll Heizen Komfort Soll Kiihlen Nacht Soll Kiihlen

Die Standby- und Nachtsolltemperaturen leiten sich aus den Komfort-Solltempera-
turen fir Heizen oder Kiihlen ab. Dabei kann die Temperatur-Anhebung (fiir Kiih-
len) und die Temperatur-Absenkung (fir Heizen) beider Betriebsmodi in der ETS
vorgegeben werden. Die Komforttemperaturen selbst leiten sich aus der Totzone
und dem Basis-Sollwert ab. Der Frostschutz soll verhindern, dass die Heizanlage
gefriert. Aus diesem Grund sollte die Frostschutztemperatur (default: +7 °C) kleiner
als die Nachttemperatur fir Heizen eingestellt werden. Prinzipiell ist es jedoch
moglich, als Frostschutztemperatur Werte zwischen +7,0 °C und +40,0 °C zu wah-
len. Der Hitzeschutz soll verhindern, dass eine maximal zulassige Raumtemperatur
nicht Gberschritten wird, um ggf. Anlagenteile zu schiitzen. Aus diesem Grund soll-
te die Hitzeschutztemperatur (default: +35 °C) grof3er als die Nachttemperatur fir
Kahlen eingestellt werden. Prinzipiell ist es jedoch mdglich, als Hitzeschutztempe-
ratur Werte zwischen +7,0 °C und +45,0 °C zu wahlen. Der mdgliche Wertebereich
einer Solltemperatur liegt bei "Heizen und Kihlen" zwischen +7,0 °C und +45,0 °C
und wird im unteren Bereich durch die Frostschutztemperatur und im oberen Be-
reich durch die Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

Bei zweistufigem Heiz- oder Kiihlbetrieb wird zusatzlich der in der ETS parame-
trierte Stufenabstand berlcksichtigt.

Temperatur
GS = Grundstufe 4  Komfort- Standby- Nacht-  Frost-/Hitzeschutz-
7S = Zusatzstufe betrieb betrieh ~ betrieb betrieb
ASA = Stufenabstand A Y (T sl
Solltemperatur Hitzeschutz 4 *
zs+ - - -
Nachttemperatur % oo | ASA
Standby-Temperatur sk ég:: = Asa }ﬁggﬁtbung
ST = = =— =— Anheb <
Komforttemperatur ¢ ggf ——mSA } ﬁ?aﬁledbuyng Kahlen
unien

. Totzone zwischen
Basis-Sollwert 4 --- F-------ommmremmonaeaoon Heizen und Kiihlen

symmetrische Totzone

1 v Absenkung
Komforttemperatur 3 S5 T = Zsa _} Standby Absenkung
+4 Nacht
Standby-Temperatur 3% 32 1 _ ASA Heizen

Nachttemperatur 3% 55 |

Solltemperatur Frostschutz

Bild 49: Solltemperaturen in der Betriebsart "Grund- und Zusatzheizen und -kiih-
len" mit symmetrischer Totzone
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Temperatur
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Bild 50: Solltemperaturen in der Betriebsart "Grund- und Zusatzheizen und -kiih-
len" mit asymmetrischer Totzone
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Totzone und Totzonenposition in der kombinierten Betriebsart Heizen und Kihlen

Die Komfort-Solltemperaturen fur Heizen und Kuhlen leiten sich bei relativer Soll-
wertvorgabe aus dem Basis-Sollwert unter Berilicksichtigung der eingestellten Tot-
zone ab. Die Totzone (Temperaturzone, in der weder geheizt noch gekuhlt wird) ist
die Differenz zwischen den Komfort-Solltemperaturen. Bei absoluter Sollwertvorga-
be existiert die Totzone nicht.

Die Parameter "Totzone zwischen Heizen und Kihlen", "Totzonenposition" sowie
"Basistemperatur nach Reset" werden in der ETS-Konfiguration vorgegeben. Dabei
werden folgende Einstellungen unterschieden...

- Totzonenposition = "Symmetrisch"
Die in der ETS vorgegebene Totzone teilt sich am Basis-Sollwert in zwei
Teile. Aus der daraus resultierenden halben Totzone leiten sich die Kom-
fort-Solltemperaturen direkt vom Basis-Sollwert ab.

Es qilt...
1 —
TBasis Soll /2TTotzone - TKomfort Soll Heizen
und
1 —
TBasis Soll + /ZTTotzone - TKomfort Soll Kiihlen
- TKomfon Soll Kiihlen — ' Komfort Soll Heizen ~ ' Totzone

TKomfon Soll Kiihlen 2 TKomfort Soll Heizen
- Totzonenposition = "Asymmetrisch"
Bei dieser Einstellung ist die Komfort-Solltemperatur fir Heizen gleich dem
Basis-Sollwert! Die in der ETS vorgegebene Totzone wirkt ausschliellich ab
dem Basis-Sollwert Richtung Komfort-Temperatur fur Kiihlen. Somit leitet
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sich die Komfort-Solltemperatur fir Kihlen direkt aus dem Komfort-Sollwert
fur Heizen ab.

Es qilt...
Basis Soll TKomfort Soll Heizen
-> TBasis Soll + TTotzone - TKomfort Soll Kiihlen
-> Komfort Soll Kiihlen ~ ' Komfort Soll Heizen ' Totzone

T o2 T .
Komfort Soll Kiihlen Komfort Soll Heizen

11.7 StellgréfRen- und Statusausgabe

StellgroRenobjekte

In Abhangigkeit des fir den Heiz- und/oder Kihlbetrieb - ggf. auch fir die Zusatz-
stufen - ausgewahlten Regelalgorithmus' wird das Format der Stellgré3enobjekte
festgelegt. So werden 1 Bit oder 1 Byte grofe StellgrolRenobjekte in der ETS ange-
legt. Der Regelalgorithmus berechnet in einem Zeitabstand von 30 Sekunden die
Stellgréfien und gibt diese Uber die Objekte aus. Bei der pulsweitenmodulierten Pl-
Regelung (PWM) erfolgt das Aktualisieren der Stellgrofe, falls erforderlich, aus-
schliellich am Ende eines PWM-Zyklus.

Mogliche Objekt-Datenformate zu den Stellgrofen separat fir beide Betriebsarten,
fur die Grund- und Zusatzstufe sind...

- stetige PI-Regelung:1 Byte

- schaltende PI-Regelung: 1 Bit + zuséatzlich 1 Byte (z. B. zur Statusanzeige
bei Visualisierungen)

- schaltende 2-Punkt-Regelung: 1 Bit

Abhangig von der eingestellten Betriebsart ist der Regler in der Lage, Heiz- und/
oder Kuhlanlagen anzusteuern und Stellgrof3en zu ermitteln und Gber separate Ob-
jekte auszugeben. In der Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" werden zwei Falle
unterschieden...

- Fall 1: Heiz- und Kiihlanlage sind zwei voneinander getrennte Systeme
In diesem Fall sollte der Parameter "Stellgrée Heizen und Kihlen auf ein
gemeinsames Objekt senden” im Parameterknoten "Raumtemperaturrege-
lung -> RTRXx - Allgemein" auf "nein" eingestellt werden. Somit stehen je
StellgréRe separate Objekte zur Verfligung, durch die die Einzelanlagen ge-
trennt voneinander angesteuert werden kénnen.
Bei dieser Einstellung ist es mdglich, fir Heizen oder fiir Kiihlen separate
Regelungsarten zu definieren.

- Fall 2: Heiz- und Kiihlanlage sind ein kombiniertes System
In diesem Fall kann bei Bedarf der Parameter "StellgréRe Heizen und Kiih-
len auf ein gemeinsames Objekt senden" auf "ja" eingestellt werden. Somit
werden die Stellgréen fir Heizen und Kihlen auf dasselbe Objekt gesen-
det. Bei zweistufiger Regelung wird fir die Zusatzstufen fir Heizen und
Kahlen ein weiteres gemeinsames Objekt freigeschaltet.
Bei dieser Einstellung ist es nur noch maéglich, fiir Heizen und fiir Kiihlen die
gleiche Regelungsart zu definieren, da in diesem Fall die Regelung und das
Datenformat identisch sein missen. Die Regelparameter ("Art der Heizung /
Kahlung") sind fiir Heiz- oder fir Kihlbetrieb weiterhin separat zu definie-
ren.
Ein kombiniertes StellgréRenobjekt kann z. B. dann erforderlich werden,
wenn durch ein Ein-Rohr-System (kombinierte Heiz- und Kihlanlage) so-
wohl geheizt als auch geklhlt werden soll. Hierzu muss zunachst die Tem-
peratur des Mediums im Ein-Rohr-System durch die Anlagensteuerung ge-
wechselt werden. Anschliefend wird Uber das Objekt die Betriebsart einge-
stellt (oftmals wird im Sommer mit kaltem Wasser im Ein-Rohr-System ge-
kihlt, im Winter mit heiRem Wasser geheizt).
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Bei Bedarf kann die StellgréRe vor der Ausgabe invertiert werden. Durch die Para-
meter "Ausgabe der StellgréRe Heizen" oder "Ausgabe der Stellgrofie Kuhlen"
oder "Ausgabe der StellgréRen..." bei Ausgabe Uber ein kombiniertes Objekt wird
der StellgréRenwert entsprechend des Objekt-Datenformats invertiert ausgegeben.
Im zweistufigen Regelbetrieb sind zuséatzlich die Parameter zur Invertierung der
Zusatzstufe(n) vorhanden.

Dabei gilt...

fur stetige StellgréRen:

-> nicht invertiert: Stellgrée 0 % ... 100 %, Wert 0 ... 255
-> invertiert: StellgréRe 0 % ... 100 %, Wert 255 ... 0

fur schaltende StellgréRen:

-> nicht invertiert: Stellgrée Aus / Ein, Wert 0/ 1

-> invertiert: StellgréRe Aus / Ein, Wert1/0

Automatisches Senden

Beim automatischen Senden der Stellgrof3entelegramme wird die Regelungsart
unterschieden...

- Stetige PI-Regelung:
Bei einer stetigen PI-Regelung berechnet der Raumtemperaturregler zy-
klisch alle 30 Sekunden eine neue StellgroRe und gibt diese durch ein
1 Byte Wertobjekt auf den Bus aus. Dabei kann durch den Parameter "Auto-
matisches Senden bei Anderung um..." im Parameterknoten "Raumtempe-
raturregelung -> RTRx- Allgemein -> RTRx - Stellgréen- und Status-Aus-
gabe" das Anderungsintervall der StellgréRe in Prozent festgelegt werden,
in Abhangigkeit dessen eine neue Stellgrofie auf den Bus ausgegeben wer-
den soll. Das Anderungsintervall kann auf "0" parametriert werden, so dass
bei einer Stellgrolkenanderung kein automatisches Senden erfolgt.
Zusétzlich zur StellgréRenausgabe bei einer Anderung kann der aktuelle
Stellgrofienwert zyklisch ausgesendet werden. Dabei werden zusatzlich zu
den zu erwartenden Anderungszeitpunkten weitere StellgréRentelegramme
entsprechend des aktiven Werts nach einer parametrierbaren Zykluszeit
ausgegeben. Dadurch wird sichergestellt, dass bei einer zyklischen Sicher-
heitstiberwachung der StellgroRe im Stellantrieb oder im angesteuerten
Schaltaktor innerhalb der Uberwachungszeit Telegramme empfangen wer-
den. Das durch den Parameter "Zykluszeit flir automatisches Senden..."
festgelegte Zeitintervall sollte der Uberwachungszeit im Aktor entsprechen
(Zykluszeit im Regler vorzugsweise kleiner parametrieren). Durch die Ein-
stellung "0" wird das zyklische Senden der Stellgrofie deaktiviert.
Es ist bei der stetigen PI-Regelung zu beachten, dass bei deaktiviertem zy-
klischen Senden und abgeschaltetem automatischen Senden bei Anderung
keine StellgréRentelegramme ausgesendet werden!

- Schaltende PIl-Regelung (PWM):

Bei einer schaltenden PIl-Regelung (PWM) berechnet der Raumtemperatur-
regler auch alle 30 Sekunden intern eine neue StellgréRe. Das Aktualisieren
der StellgréRRe bei dieser Regelung erfolgt jedoch ausschlieflich, falls erfor-
derlich, am Ende eines PWM-Zyklus. Die Parameter "Automatisches Sen-
den bei Anderung um..." und "Zykluszeit fiir automatisches Senden..." sind
bei diesem Regelalgorithmus nicht wirksam. Der Parameter "Zykluszeit der
schaltenden StellgroRe..." definiert die Zykluszeit des PWM-StellgréoRensi-
gnals.

- 2-Punkt-Regelung:
Bei einer 2-Punkt-Regelung erfolgt die Auswertung der Raumtemperatur
und der Hysterese-Werte zyklisch alle 30 Sekunden, so dass sich die Stell-
gréle, falls erforderlich, ausschlie3lich zu diesen Zeitpunkten andert. Da bei
diesem Regelalgorithmus keine stetigen Stellgréf3en errechnet werden, ist
der Parameter "Automatisches Senden bei Anderung um..." bei diesem Re-
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gelalgorithmus nicht wirksam.

Zuséatzlich zur StellgréRenausgabe bei einer Anderung kann der aktuelle
Stellgréfienwert zyklisch auf den Bus ausgesendet werden. Dabei werden
zusétzlich zu den zu erwartenden Anderungszeitpunkten weitere Stellgro-
Rentelegramme entsprechend des aktiven Werts nach einer parametrierba-
ren Zykluszeit ausgegeben. Dadurch wird sichergestellt, dass bei einer zy-
klischen Sicherheitsiberwachung der Stellgré3e im Stellantrieb oder im an-
gesteuerten Schaltaktor innerhalb der Uberwachungszeit Telegramme emp-
fangen werden. Das durch den Parameter "Zykluszeit fir automatisches
Senden..." festgelegte Zeitintervall sollte der Uberwachungszeit im Aktor
entsprechen (Zykluszeit im Regler vorzugsweise kleiner parametrieren).
Durch die Einstellung "0" wird das zyklische Senden der StellgréRe deakti-
viert.

StellgroRenbegrenzung

Optional kann in der ETS eine Stellgrélienbegrenzung konfiguriert werden. Die
Stellgréfienbegrenzung ermdglicht das Einschranken von berechneten StellgroRen
des Reglers an den Bereichsgrenzen "Minimum" und "Maximum". Die Grenzen
werden in der ETS fest eingestellt und kdnnen bei aktiver StellgréRenbegrenzung
im Betrieb des Gerates weder unterschritten, noch tberschritten werden. Es ist
mdglich, sofern vorhanden, fur die Grund- und Zusatzstufen und fir Heizen und
Kuhlen verschiedene Grenzwerte vorzugeben.

Es ist zu beachten, dass die StellgréRenbegrenzung bei einer "2-Punkt-Regelung”
und beim "Senden der StellgréRen fur Heizen und Kihlen Gber ein gemeinsames
Objekt" wirkungslos ist! Die StellgréRenbegrenzung kann dann zwar in der ETS
konfiguriert werden, sie ist dann jedoch funktionslos.

Der Parameter "Stellgré3enbegrenzung" auf der Parameterseite "Raumtempera-
turregelung -> RTRXx - Allgemein -> RTRXx - StellgréRen- und Status-Ausgabe" defi-
niert die Wirkungsweise der Begrenzungsfunktion. Die Stellgrofienbegrenzung
kann entweder Uber das 1-Bit-Kommunikationsobjekt "StellgréRenbegrenzung" ak-
tiviert oder deaktiviert werden, oder alternativ auch permanent aktiv sein. Bei
Steuerung Uber das Objekt ist es méglich, die StellgréRenbegrenzung automatisch
nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang durch
den Regler aktivieren zu lassen. Der Parameter "Stellgré3enbegrenzung nach Re-
set" definiert dabei das Initialisierungsverhalten. Bei der Einstellung "deaktiviert"
wird nach einem Gerétereset nicht automatisch die Stellgréienbegrenzung akti-
viert. Es muss erst ein "1"-Telegramm uber das Objekt "StellgréRenbegrenzung"
empfangen werden, so dass die Begrenzung aktiviert wird. Bei der Einstellung "ak-
tiviert" schaltet der Regler nach einem Gerétereset automatisch die Stellgréfienbe-
grenzung aktiv. Zum Deaktivieren der Begrenzung muss ein "0"-Telegramm Uber
das Objekt "Stellgrollenbegrenzung" empfangen werden. Die Begrenzung kann
dann jederzeit Uber das Objekt ein- oder ausgeschaltet werden.

Bei permanent aktiver StellgréRenbegrenzung kann das Initialisierungsverhalten
nach einem Geratereset nicht separat konfiguriert werden, da dann die Begren-
zung immer aktiv ist. In diesem Fall ist auch kein Objekt konfigurierbar.

Sobald die StellgréRenbegrenzung aktiv ist, werden berechnete Stellgroflen ge-
mal den Grenzwerten aus der ETS begrenzt. Das Verhalten in Bezug auf die mini-
male oder maximale Stellgrof3e beschreibt sich dann wie folgt...

- Minimale StellgroRe:
Der Parameter "Minimale Stellgro3e" gibt den unteren StellgréRengrenzwert
vor. Die Einstellung kann in 5 %-Schritten im Bereich von 5 % ... 50 % vor-
genommen werden. Bei aktiver Stellgroflenbegrenzung wird der eingestellte
minimale StellgroRenwert nicht unterschritten. Sollte der Regler kleinere
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Stellgrofien berechnen, stellt er die konfigurierte minimale Stellgrofie ein.
Der Regler sendet 0 % StellgroRe aus, wenn keine Heiz- oder Kuihlenergie
mehr angefordert werden muss.

- Maximale StellgroRe:
Der Parameter "Maximale Stellgrofie" gibt den oberen Stellgrofiengrenzwert
vor. Die Einstellung kann in 5 %-Schritten im Bereich von 55 % ... 100 %
vorgenommen werden. Bei aktiver Stellgrofienbegrenzung wird der einge-
stellte maximale StellgréRenwert nicht Gberschritten. Sollten der Regler gro-
Rere StellgroRen berechnen, stellt er die konfigurierte maximale StellgroRe
ein.

Wenn die Begrenzung aufgehoben wird, fihrt der Regler die zuletzt berechnete
StellgréRe erst dann automatisch auf die unbegrenzten Werte nach, wenn das
nachste Berechnungsintervall fur die Stellgrof3en (30 Sekunden) abgelaufen ist.

Eine aktivierte StellgréRenbegrenzung beeinflusst speziell bei stark eingeschrank-
tem StellgréRenbereich das Regelergebnis negativ. Es ist mit einer Regelabwei-
chung zu rechnen.

Reglerstatus

Der Raumtemperaturregler ist in der Lage, seinen aktuellen Status auf den KNX
auszusenden. Dazu stehen wahlweise verschiedene Datenformate zur Verfligung.
Der Parameter "Status Regler" im Parameterknoten "Raumtemperaturregelung ->
RTRx - Allgemein -> RTRx - Stellgré3en- und Status-Ausgabe" gibt die Statusmel-
dung frei und legt das Status-Format fest...

- "KNX konform":
Die KNX-konforme Reglerstatusriickmeldung ist herstellerunabhangig har-
monisiert und besteht aus 3 Kommunikationsobjekten. Das 2-Byte-Objekt
"KNX Status" (DPT 22.101) zeigt elementare Grundfunktionen des Reglers
an. Dieses Objekt wird erganzt durch die zwei 1-Byte-Objekte "KNX Status
Betriebsmodus" und "KNX Status Zwang-Betriebsmodus" (DPT 20.102), die
den tatsachlich beim Regler eingestellten Betriebsmodus zurliickmelden.
Die zwei zuletzt genannten Objekte dienen in der Regel dazu, dass Regler-
nebenstellen in der KNX konformen Statusanzeige den Reglerbetriebsmo-
dus korrekt anzeigen kénnen. Folglich sind diese Objekte mit Reglerneben-
stellen zu verbinden, sofern die KNX konforme Statusriickmeldung konfigu-

riert ist.
Bit des |Bedeutung
Status-
tele-
gramm
S
0 Regler-Fehlerstatus ("0" = kein Fehler / "1" = Fehler)
1 nicht verwendet (permanent "0")
2 nicht verwendet (permanent "0")
3 nicht verwendet (permanent "0")
4 nicht verwendet (permanent "0")
5 nicht verwendet (permanent "0")
6 nicht verwendet (permanent "0")
7 nicht verwendet (permanent "0")
8 Betriebsart ("0" = Kiihlen / "1" = Heizen)
9 nicht verwendet (permanent "0")
10 nicht verwendet (permanent "0")
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Bit des |Bedeutung

Status-

tele-

gramm

S

11 nicht verwendet (permanent "0")

12 Regler gesperrt (Taupunktbetrieb) ("0" = Regler freigegeben /
"1" = Regler gesperrt)

13 Frostalarm ("0" = Frostschutztemperatur Uberschritten /
"1" = Frostschutztemperatur unterschritten)

14 Hitzealarm ("0" = Hitzeschutztemperatur unterschritten /
"1" = Hitzeschutztemperatur tiberschritten)

15 nicht verwendet (permanent "0")

Bitkodierung des 2-Byte KNX-konformen Statustelegramms

"Regler allgemein":

Der allgemeine Reglerstatus fasst wesentliche Statusinformationen des
Reglers in zwei 1-Byte-Kommunikationsobjekten zusammen. Das Objekt
"Reglerstatus" beinhaltet grundlegende Statusinformationen. Das Objekt
"Statusmeldung Zusatz" sammelt bitorientiert weitere Informationen, die
nicht Gber das Objekt "Reglerstatus" verfligbar sind. So werten beispielswei-
se Reglernebenstellen die zusatzliche Statusinformation aus, um am Ne-
benstellen-Display alle erforderlichen Regler-Statusinformationen anzeigen
zu kénnen.

Bit des Status- |Bedeutung

telegramms

0 bei "1": Komfortbetrieb aktiv

1 bei "1": Standby-Betrieb aktiv

2 bei "1": Nachtbetrieb aktiv

3 bei "1": Frost-Hitzeschutzbetrieb aktiv
4 bei "1": Regler gesperrt

5 bei "1": Heizen, bei "0": Kihlen

6 bei "1": Regler inaktiv (Totzone)

7 bei "1": Frostalarm (T,,,, < *+5 °C)

Bitkodierung des 1 Byte Statustelegramms

Bit des
Statustelegramms

Bedeutung bei "1" Bedeutung bei "0"

0

Betriebsmodus Normal Betriebsmodus Zwang

Komfortverlangerung aktiv keine Komfortverlangerung

Prasenz (Prasenzmelder) keine Prasenz (Prasenzmelder)

Prasenz (Prasenztaste) keine Prasenz (Prasenztaste)

Fenster gedffnet kein Fenster gedffnet

Zusatzstufe aktiv Zusatzstufe nicht aktiv

Hitzeschutz aktiv Hitzeschutz nicht aktiv

Nojga|~h|lwW|IN|~

Regler gesperrt
(Taupunktbetrieb)

Regler nicht gesperrt

Bitkodierung des 1 Byte Zusatz-Statustelegramms
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- "einzelnen Zustand Ubertragen™:
Das 1 Bit Status Objekt "Reglerstatus, ..." beinhaltet die durch den Parame-
ter "Einzel Status" ausgewahlte Statusinformation. Bedeutung der Status-
meldungen:

"Komfortbetrieb aktiv" -> Ist "EIN", wenn der Betriebsmodus "Komfort" oder
eine Komfortverlangerung aktiviert ist.

"Standby-Betrieb aktiv" -> Ist "EIN", wenn der Betriebsmodus "Standby" ak-
tiviert ist.

"Nachtbetrieb aktiv" -> Ist "EIN", wenn der Betriebsmodus "Nacht" aktiviert
ist.

"Frost-/ Hitzeschutz aktiv" -> Ist "EIN", wenn der Betriebsmodus "Frost- /Hit-
zeschutz" aktiviert ist.

"Regler gesperrt" -> Ist "EIN", wenn die Reglersperrung aktiviert ist (Tau-
punktbetrieb).

"Heizen / Kihlen" -> Ist "EIN", wenn der Heizbetrieb aktiviert ist und ist
"AUS", wenn der Kuhlbetrieb aktiviert ist. Ist bei einer Reglersperre "AUS".

"Regler inaktiv" -> Ist bei der Betriebsart "Heizen und Kihlen" "EIN", wenn
die ermittelte Raumtemperatur innerhalb der Totzone liegt. In den Einzelbe-
triebsarten "Heizen" oder "Kiihlen" ist diese Statusinformation stets "AUS".
Ist bei einer Reglersperre "AUS".

"Frostalarm" -> Ist "EIN", wenn die ermittelte Raumtemperatur +5 °C er-
reicht oder unterschreitet. Diese Statusmeldung hat keinen besonderen Ein-
fluss auf das Regelverhalten.

Die Status-Objekte werden nach einem Reset nach der Initialisierungsphase aktua-
lisiert. Danach erfolgt die Aktualisierung zyklisch alle 30 Sekunden parallel zur
Stellgréflenberechnung des Reglers. Telegramme werden dann nur auf den Bus
ausgesendet, sofern sich der Status verandert.

Sonderfall StellgroRe 100% (Clipping-Modus)

Wenn die berechnete StellgroRe des Reglers bei einer PI-Regelung die physikali-
schen Grenzen des Stellglieds Gberschreitet, die berechnete Stellgrée also gro-
Rer 100 % ist, wird die Stellgrofie auf den maximalen Wert (100 %) gesetzt und da-
durch begrenzt. Dieses besondere und notwendige Regelverhalten wird auch
"Clipping" genannt (englisch to clip = abschneiden, kappen). Bei einer PI-Regelung
kann die StellgroRe den Wert "100 %" erreichen, wenn die Abweichung der Raum-
temperatur zur Solltemperatur groR ist oder der Regler eine lange Zeit bendtigt, um
mit der zugefiihrten Heiz- oder Kihlenergie auf den Sollwert einzuregeln. Der Reg-
ler bewertet diesen Zustand besonders.

Der Regler halt die maximale Stellgrof3e nur solange, wie dies erforderlich ist. Im
Anschluss regelt er die Stellgréfie gemaf des Pl-Algorithmus zuriick. Der Vorteil
dieser Regelungseigenschaft ist der, dass die Raumtemperatur die Solltemperatur
nicht oder nur unwesentlich Gberschreitet. Zu erwahnen ist, dass dieses notwendi-
ge Regelprinzip die Schwingungsneigung um den Sollwert herum erhéht.

11.08.2020 Schneider
LPElectric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Sperrfunktionen

171 | MTN6730-0002

Ein Clipping kann auch bei einer aktiven Stellgrélenbegrenzung (maximale Stell-
groRe) auftreten. In diesem Fall sendet der Regler, wenn intern die StellgrofRe rech-
nerisch 100 % erreicht, lediglich die maximale Stellgré3e gemaf der ETS Konfigu-
ration auf den Bus aus.

11.8 Sperrfunktionen

Regler sperren

In bestimmten Betriebszustanden kann es erforderlich werden, die Raumtempera-
turregelung zu deaktivieren. So kann z. B. im Taupunktbetrieb einer Kiihlanlage
oder bei Wartungsarbeiten des Heiz- oder Kiihlsystems die Regelung abgeschaltet
werden. Der Parameter "Regler abschalten (Taupunktbetrieb)" im Parameterkno-
ten "Raumtemperaturregelung -> RTRXx - Allgemein -> RTRx - Regler Funktionali-
tat" gibt mit der Einstellung "Uber Bus" das 1-Bit-Objekt "Regler Sperren” frei. Wei-
terhin kann die Regler-Sperrfunktion mit der Einstellung "nein" abgeschaltet wer-
den.

Wird Uber das freigegebene Sperrobjekt ein "1"-Telegramm empfangen, ist die
Raumtemperaturregelung vollstandig deaktiviert. In diesem Fall sind alle Stellgro-
Ren gleich "0"/"AUS" (30 s Aktualisierungsintervall der Stellgréen abwarten). Eine
Bedienung des Reglers Uber die Kommunikationsobjekte ist in diesem Fall jedoch
mdglich.

Zusatzstufe sperren

Im zweistufigen Heiz- oder Kiihlbetrieb kann die Zusatzstufe separat gesperrt wer-
den. Der Parameter "Sperrobjekt Zusatzstufe" im Parameterknoten "Raumtempe-
raturregelung -> RTRx - Allgemein" gibt mit der Einstellung "ja" das

1-Bit-Objekt "Zusatzstufe sperren” frei. Weiterhin kann die Sperrfunktion der Zu-
satzstufe mit der Einstellung "nein" abgeschaltet werden. Wird lber das freigege-
bene Sperrobjekt der Zusatzstufe ein "1"-Telegramm empfangen, ist die Raumtem-
peraturregelung durch die Zusatzstufe deaktiviert. Die Stellgrof3e der Zusatzstufe
ist "0", die Grundstufe arbeitet ununterbrochen weiter.

Der Sperrbetrieb ist nach einem Geratereset (Busspannungswiederkehr, ETS-Pro-
grammiervorgang) stets inaktiv.

11.9 Temperaturbegrenzung
FuBbodenheizung

Zum Beeinflussen der maximalen Temperatur einer FulRbodenheizanlage kann die
Temperaturbegrenzung im Regler aktiviert werden. Sofern die Temperaturbegren-
zung in der ETS freigeschaltet ist, iberwacht der Regler kontinuierlich die Fufbo-
dentemperatur. Sollte die FuRbodentemperatur beim Heizen einen festgelegten
Grenzwert Uberschreiten, schaltet der Regler die StellgréRe ab, wodurch die Hei-
zung ausgeschaltet wird und die Anlage abkiihlt. Erst wenn der Grenzwert abziig-
lich einer Hysterese von 1 K unterschritten wird, schaltet der Regler wieder die zu-
letzt berechnete StellgréRe hinzu.

Die Temperaturbegrenzung kann in der ETS durch den Parameter "Temperaturbe-
grenzung Fullbodenheizung" im Parameterknoten "Raumtemperaturregelung ->
RTRXx - Allgemein -> RTRx - Regler Funktionalitét" durch die Einstellung "vorhan-
den" aktiviert werden.
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Die Temperaturbegrenzung dient der Erhéhung des Komfortverhaltens der Heizan-
lage und darf nicht als sicherheitsrelevante Schutzfunktion (sofortiges zwangsge-
fuhrtes Abschalten der Heizleistung) verwendet werden.

Es ist zu beachten, dass die Temperaturbegrenzung ausschlieBlich auf Stellgrofien
fir Heizen wirkt! Demnach setzt die Temperaturbegrenzung die Reglerbetriebsart
"Heizen" oder "Heizen und Kuhlen" voraus. In der Betriebsart "Kihlen" ist die Tem-
peraturbegrenzung nicht konfigurierbar.

Auch in einer zweistufigen Regelung mit Grund- und Zusatzstufe kann die Tempe-
raturbegrenzung verwendet werden. In der ETS muss dann jedoch festgelegt wer-
den, auf welche Stufe die Begrenzung wirken soll. Es kann durch den Parameter
"Wirkung auf" entweder die Grundstufe oder die Zusatzstufe flir Heizen begrenzt
werden.

Die zu Uberwachende Temperatur der FuBbodenheizung wird dem Regler Gber
das KNX-Kommunikationsobjekt "FuRbodentemperatur" zugefiihrt. Uber dieses
Objekt kann dem Regler durch geeignete Temperaturwert-Telegramme von ande-
ren Busgeraten (z. B. Analogeingang mit Temperatursensor etc.) die aktuelle Ful3-
bodentemperatur mitgeteilt werden.

Die Grenztemperatur, die die FuRbodenheizung maximal erreichen darf, wird in der
ETS durch den Parameter "maximale Temperatur Fullbodenheizung" festgelegt.
Die Temperatur ist auf einen Wert zwischen 20 ... 70 °C einstellbar. Wenn diese
Temperatur Uberschritten wird, schaltet der Regler die Ful3bodenheizung Uber die
Stellgrofie ab. Sobald die FuRbodentemperatur 1 K unter die Grenztemperatur ge-
fallen ist, schaltet der Regler wieder die StellgroRe ein, sofern dies der Regelalgo-
rithmus vorsieht. Die Hysterese 1 K ist fest eingestellt und 1&sst sich nicht verén-
dern.

Die Fu__fsbodentemperaturbegrenzung beeinflusst nicht das Meldetelegramm "Hei-
zen". Uberschreitet die FulRbodentemperatur den Grenzwert, wird nur die Stellgro-
Re abgeschaltet. Die Meldung "Heizen" bleibt in diesem Fall weiterhin aktiv.

Bei einer pulsweitenmodulierten StellgréRe schaltet die Temperaturbegrenzung die
StellgroRe erst nach Ablauf des aktuellen PWM-Zeitzyklus ab.

Die Temperaturbegrenzung kann in Abhangigkeit der Konfiguration das Reglerver-
halten mitunter stark beeinflussen. Durch eine unglnstige Parametrierung der
Grenztemperatur (Grenztemperatur nahe Raum-/Solltemperatur) besteht die Még-
lichkeit, dass die vorgegebene Solltemperatur im Raum nie erreicht werden kann!

11.10 Verhalten bei einem Geratereset

Verhalten nach Busspannungswiederkehr und ETS-
Programmiervorgang

Beim Einschalten der Busspannungsversorgung oder nach einem ETS-Program-
miervorgang starten alle Regler des Gerats neu und fiihren eine Initialisierung aus
(Reglerreset). In diesem Zusammenhang werden verschiedene Kommunikations-
objekte aktualisiert (z. B. Reglerstatus, Betriebsmodus). Details zum Resetverhal-
ten einzelner Funktionen und Kommunikationsobjekte sind in den jeweiligen Kapi-
teln der Funktionsbeschreibung und in der Beschreibung der Objekttabelle nachzu-
lesen.
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0

Nach einem Geratereset wartet der Regler erst auf gultige Telegramme auf die Ein-
gangsobjekte der externen KNX-Temperaturfihler, bis die Regelung beginnt und
ggf. eine StellgréRe ausgegeben wird.

11.11 Parameter fur Raumtemperaturregler

Bezeichnung des Reglers |20 Zeichen freier Text

Der in diesem Parameter eingegebene Text dient der Kennzeichnung des Reglers
im ETS-Parameterfenster (z. B. "Regelung Kiiche", "Temperatur Bad"). Der Text
wird nicht in das Gerat programmiert.

Betriebsart Heizen

Kihlen

Heizen und Kiihlen

Grund- und Zusatzheizen

Grund- und Zusatzkihlen

Grund- und Zusatzheizen und -kuhlen

Der Raumtemperaturregler unterscheidet im Wesentlichen zwei Betriebsarten. Die
Betriebsarten legen fest, ob der Regler durch seine StellgréRe Heizanlagen (Ein-
zelbetriebsart "Heizen") oder Kuhlsysteme (Einzelbetriebsart "Klhlen") ansteuern
soll. Es ist mdglich, auch einen Mischbetrieb zu aktivieren, wobei der Regler ent-
weder automatisch oder alternativ gesteuert Gber ein Kommunikationsobjekt zwi-
schen "Heizen" und "Kuhlen" umschalten kann.

Ferner kann zur Ansteuerung eines zusatzlichen Heiz- oder Kuhlgerats der Regel
betrieb zweistufig ausgefiihrt werden. Bei zweistufiger Regelung werden fir die
Grund- und Zusatzstufe separate Stellgréfien in Abhéngigkeit der Soll-Ist-Tempe-
raturabweichung errechnet und auf den Bus Ubertragen.

Dieser Parameter legt die Betriebsart fest und schaltet ggf. die Zusatzstufe(n) frei.

StellgréRen Heizen und Kiihlen auf ein  |ja
gemeinsames Objekt senden nein

Ist der Parameter auf "ja" gesetzt, wird die StellgréRe beim Heizen oder Kihlen
auf ein gemeinsames Objekt gesendet. Diese Funktion wird genutzt, wenn das
gleiche Heizsystem im Raum im Sommer zum Kuihlen und im Winter zum Heizen
genutzt wird.

Dieser Parameter ist nur in der Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" ggf. mit Zu-
satzstufen sichtbar.

Art der Heizregelung (ggf. fir Grund- stetige PI-Regelung
und Zusatzstufe) schaltende PI-Regelung (PWM)
schaltende 2Punkt-Regelung (EIN/AUS)

Auswahl eines Regelalgorithmus (Pl oder 2Punkt) mit Datenformat (1 Byte oder 1

Bit) fir das Heizsystem.
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Art der Heizung (ggf. fir Grund- und Zu-
satzstufe)

Warmwasserheizung (5 K/ 150 min)
FuRbodenheizung (5 K/ 240 min)
Elektroheizung (4 K/ 100 min)
Geblasekonvektor (4 K/ 90 min)
Split-Unit (4 K/ 90 min)

Uber Regelparameter

Anpassung des PIl-Algorithmus an unterschiedliche Heizsysteme mit vordefinier-
ten Werten fur die Regelparameter "Proportionalbereich" und "Nachstellzeit".

Bei der Einstellung "Uber Regelparameter" ist es mdglich, die Regelparameter ab-
weichend von den vordefinierten Werten innerhalb bestimmter Grenzen einzustel-

len.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Heizregelung = stetige Pl-Rege-

lung".

Proportionalbereich Heizen (10 ... 127 x
0,1 K)

10...50...127

Separate Einstellung des Regelparameters "Proportionalbereich”.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Heizung = Uber Regelparameter"
und bei der Heizregelungsart "PI-Regelung".

Nachstellzeit Heizen Minuten (0 = inak-
tiv) (O ... 255)

0...150...255

Separate Einstellung des Regelparameters "Nachstellzeit".
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Heizung = Uber Regelparameter"
und bei der Heizregelungsart "PI-Regelung".

Obere Hysterese des 2-Punkt-Reglers
Heizen (5 ... 127 x 0,1 K)

5...127

Definition der oberen Hysterese (Ausschalttemperaturen) der Heizung.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Heizregelung = Schaltende 2-Punkt

Regelung (EIN/JAUS)".

Untere Hysterese des 2-Punkt-Reglers
Heizen (-128 ... -5 x 0,1 K)

-128...-5

Definition der unteren Hysterese (Einschalttemperaturen) der Heizung.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Heizregelung = Schaltende 2-Punkt

Regelung (EIN/AUS)".

Art der Kihlregelung (ggf. fir Grund-
und Zusatzstufe)

stetige PI-Regelung
schaltende PI-Regelung (PWM)

schaltende 2Punkt-Regelung (EIN/AUS)

Auswahl eines Regelalgorithmus (Pl oder 2Punkt) mit Datenformat (1 Byte oder 1

Bit) fir das Kihlsystem
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Art der Kiihlung (ggf. fir Grund- und Zu- [Kiihldecke (5 K /240 min)

satzstufe) Geblasekonvektor (4 K / 90 min)
Split-Unit (4 K/ 90 min)

Uber Regelparameter

Anpassung des PI-Algorithmus an unterschiedliche Kiihlsysteme mit vordefinier-
ten Werten fur die Regelparameter "Proportionalbereich" und "Nachstellzeit".

Bei der Einstellung "Uber Regelparameter" ist es mdglich, die Regelparameter ab-
weichend von den vordefinierten Werten innerhalb bestimmter Grenzen einzustel-

len.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Kiihlregelung = PI-Regelung".

Proportionalbereich Kiihlen (10 ... 127 x {10...50...127
0,1 K)

Separate Einstellung des Regelparameters "Proportionalbereich”.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Kiihlung = Uber Regelparameter"
und bei der Kuhlregelungsart "Pl-Regelung".

Nachstellzeit Kithlen Minuten (0 = inak- [0...150...255
tiv) (O ... 255)

Separate Einstellung des Regelparameters "Nachstellzeit".
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Kiihlung = Uber Regelparameter”
und bei der Kihlregelungsart "PI-Regelung".

Obere Hysterese des 2-Punkt-Reglers  |5...127
Kihlen (5 ... 127 x 0,1 K)

Definition der oberen Hysterese (Einschalttemperaturen) der Kiihlung.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Kiihiregelung = Schaltende 2-Punkt
Regelung (EIN/AUS)".

Untere Hysterese des 2-Punkt-Reglers [-128...-5
Kuhlen (-128 ... -5 x 0,1 K)

Definition der unteren Hysterese (Ausschalttemperaturen) der Kihlung.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "Art der Kiihiregelung = Schaltende 2-Punkt
Regelung (EIN/AUS)".

Sperrobjekt Zusatzstufe ja
nein

Die Zusatzstufen kénnen separat Giber den Bus gesperrt werden. Der Parameter
gibt bei Bedarf das Sperrobjekt frei.
Dieser Parameter ist nur im zweistufigem Heiz- oder Kuhlbetrieb sichtbar.

Betriebsmodus-Umschaltung Uber Wert (1 Byte)
Uber Schalten (4 x 1 Bit)

Bei der Einstellung "Uber Wert (1 Byte)" erfolgt die Umschaltung der Betriebsmodi
Uber den Bus gemal der KNX-Spezifikation durch ein 1 Byte Wertobjekt. Zusatz-
lich steht bei dieser Einstellung ein ibergeordnetes Zwangsobjekt zur Verfigung.
Bei der Einstellung "Uber Schalten (4 x 1 Bit)" erfolgt die Umschaltung der Be-
triebsmodi Uber den Bus 'klassisch' Uber vier separate 1 Bit Objekte.
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Betriebsmodus nach Reset Betriebsmodus vor Reset wiederherstel-
len

Komfortbetrieb
Standby-Betrieb
Nachtbetrieb
Frost-/Hitzeschutzbetrieb

Dieser Parameter legt fest, welcher Betriebsmodus unmittelbar nach einem Gera-
tereset eingestellt wird.

Bei "Betriebsmodus vor Reset wiederherstellen": Der vor einem Reset eingestellte
Modus gemal Betriebsmodusobjekt wird nach der Initialisierungsphase des Ge-
rats wieder eingestellt. Betriebsmodi, die vor dem Reset durch eine Funktion mit
einer hoheren Prioritat eingestellt waren (Zwang, Fensterstatus, Prasenzstatus),
werden nicht nachgefihrt.

Umschaltung zwischen Heizen und Kiih- [automatisch

len iiber Objekt (Heizen/Kiihlen Umschal-
tung)

Bei parametrierter Mischbetriebsart kann zwischen Heizen und Kihlen umge-
schaltet werden.

Bei "automatisch": Die Umschaltung erfolgt in Abhangigkeit des Betriebsmodus
und der Raumtemperatur automatisch.

Bei "Uber Objekt (Heizen/Kiuhlen Umschaltung)": Die Umschaltung erfolgt aus-
schlieBlich Gber das Objekt "Heizen / Kiihlen Umschaltung".

Bei absoluter Sollwertvorgabe ist dieser Parameter fest auf "Uber Objekt (Heizen/
Kihlen Umschaltung)" eingestellt!

Betriebsart Heizen / Kiihlen nach Reset |Heizen
Kuhlen
Betriebsart vor Reset

Hier wird die voreingestellte Betriebsart nach Busspannungswiederkehr oder ei-
nem ETS-Programmiervorgang festgelegt.
Nur sichtbar bei "Umschaltung zwischen Heizen und Kihlen = iber Objekt".

Zyklisches Senden Heizen/Kihlen-Um- |0...255
schaltung Minuten (0 = inaktiv) (0...255)

Dieser Parameter legt fest, ob der aktuelle Objektstatus des Objekts "Heizen /
Kihlen Umschaltung" bei automatischer Umschaltung zyklisch auf den Bus aus-
gegeben werden soll. Die Zykluszeit kann an dieser Stelle eingestellt werden. Die
Einstellung "0" deaktiviert das zyklische Ubertragen des Objektwerts.

Nur sichtbar bei "Umschaltung zwischen Heizen und Kiihlen = automatisch".

Frost-/Hitzeschutz Frostschutz-Automatikbetrieb

uber Fensterstatus

An dieser Stelle kann festgelegt werden, auf welche Weise der Raumtemperatur-
regler in den Frost-/Hitzeschutz schaltet.

Bei "Frostschutz-Automatikbetrieb™: Die Frostschutz-Automatik ist aktiviert. Da-
durch kann die Umschaltung in den Frostschutz automatisch in Abh&ngigkeit der
Raumtemperatur erfolgen.

Bei "Uber Fensterstatus": Die Umschaltung in den Frost-/Hitzeschutz erfolgt Gber
das Objekt "Fensterstatus".
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Frostschutz-Automatik Temperatursen- |Aus

kung 0,2 K/ min.
0,3 K/ min.
0,4 K/ min.
0,5 K/ min.
0,6 K/ min.

Dieser Parameter legt die Absenktemperatur fest, um die sich die Raumtempera-
tur innerhalb einer Minute absenken muss, so dass der Regler in den Frostschutz
schaltet. Bei der Einstellung "Aus" ist die Frostschutzautomatik deaktiviert.

Nur sichtbar bei "Frost-/Hitzeschutz = Frostschutz-Automatik"!

Frostschutzdauer Automatikbetrieb 1...20...255
(1...255) * 1 min

An dieser Stelle wird die Dauer der Frostschutz-Automatik definiert. Nach Ablauf
der vorgegebenen Zeit schaltet der Regler in den vor dem Frostschutz eingestell-
ten Betriebsmodus zurtick. Ein Nachtriggern ist nicht mdéglich.
Nur sichtbar bei "Frost-/Hitzeschutz = Frostschutz-Automatik"!

Verzdgerung Fensterstatus Minuten (0 = (0...255
inaktiv) (0...255)

Dieser Parameter definiert die Verzdgerungszeit fir den Fensterstatus. Nach Ab-
lauf der parametrierten Zeit nach dem Offnen des Fensters wird der Fensterstatus
und somit der Frost-/Hitzeschutz aktiviert. Diese Verzégerung kann dann sinnvoll
sein, wenn ein nur kurzes Raumliiften durch Offnen des Fensters keine Betriebs-
modusumschaltung hervorrufen soll.

Nur sichtbar bei "Frost-/Hitzeschutz = Uber Fensterstatus"!

Temperaturerfassung des Raumtempe- |externen
raturreglers durch Temperaturwert 1

externe
Temperaturwerte 1 + 2

Der Regler erfasst die Raumtemperatur wahlweise durch einen oder zwei externe
KNX-Temperaturfuhler (z. B. Tastsensoren mit Temperaturmessung). Abhangig
von der Parametrierung werden die 2-Byte-Objekte "Empfangene Temperatur 1
(Temperaturfuhler 1)" und optional zusatzlich "Empfangene Temperatur 2(Tempe-
raturfihler 2)" freigeschaltet. Nach einem Geratereset wartet der Regler erst auf
gultige Temperaturtelegramme auf beide Objekte, bis die Regelung beginnt und
ggf. eine StellgroRe ausgegeben wird.

Einstellung "externen Temperaturwert 1": Die Ermittlung der Ist-Temperatur erfolgt
ausschlielich durch einen externen Temperaturwert. Der KNX-Temperaturfiihler
wird in diesem Fall liber das 2-Byte-Objekt "Empfangene Temperatur 1 (Tempera-
turfihler 1)" an den Regler angebunden.

Einstellung "externe Temperaturwerte 1 + 2": Die Ermittlung der Ist-Temperatur
erfolgt durch zwei externe Temperaturwerte. Die ausgewahlten Temperaturquel-
len werden miteinander kombiniert. Die KNX-Temperaturfiihler werden in diesem
Fall Gber die zwei 2-Byte-Objekte "Empfangene Temperatur 1 (Temperaturfihler
1)" und "Empfangene Temperatur 2 (Temperaturfihler 2)" an den Regler ange-
bunden.

Abgleich Temperaturwert 1 (-128...127 x |-128...0...127
0,1K)

Bestimmt den Wert, um den der Raumtemperaturmesswert des ersten externen
KNX-Temperaturfiihlers abgeglichen wird.
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Abgleich empfangener Temperaturwert |[-128...0...12
(-128...127 x 0,1 K)

Bestimmt den Wert, um den der Raumtemperaturmesswert des zweiten externen
KNX-Temperaturfiihlers abgeglichen wird.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Temperaturerfassung zwei externe
Temperaturfiihler vorsieht.

Messwertbildung Temperaturwert 1 zu {10 % zu 90 %
Temperaturwert 2 20 % zu 80 %
30 % zu 70 %
40 % zu 60 %
50 % zu 50 %
60 % zu 40 %
70 % zu 30 %
80 % zu 20 %
90 % zu 10 %

An dieser Stelle wird die Gewichtung der Temperaturmesswerte der beiden exter-
nen KNX-Temperaturfihler festgelegt. Dadurch wird ein resultierender Gesamt-
messwert gebildet, der zur weiteren Auswertung der Raumtemperatur herangezo-
gen wird.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Temperaturerfassung zwei externe
Temperaturfihler vorsieht.

Abfragezeit Temperaturwert Minuten (0 |0...255
= inaktiv) (0...255)

An dieser Stelle wird der Abfragezeitraum des externen Temperaturwerts festge-
legt. Bei der Einstellung "0" wird der Temperaturwert durch den Regler nicht auto-
matisch abgefragt. In diesem Fall muss der Kommunikationspartner (z. B. Regler-
nebenstelle) selbststandig seinen Temperaturwert aussenden.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Temperaturerfassung ausschlieR3lich
einen Temperaturfihler vorsieht.

Abfragezeit Temperaturwerte Minuten (0 |0...255
= inaktiv) (0...255)

An dieser Stelle wird der Abfragezeitraum beider externen Temperaturwerte fest-
gelegt. Bei der Einstellung "0" werden die Temperaturwerte durch den Regler
nicht automatisch abgefragt. In diesem Fall missen die Kommunikationspartner
(z. B. Reglernebenstellen) selbststéandig ihren Temperaturwert aussenden.
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Temperaturerfassung zwei externe
Temperaturfiihler vorsieht.

Senden bei Raumtemperatur-Anderung |(0...3...255
um (0 = inaktiv) (0..255 x 0,1 K)

Dieser Parameter legt den Temperaturwert fest, um den sich der Istwert andern
muss, so dass der Ist-Temperaturwert automatisch tiber das Objekt ausgesendet
wird. Die Einstellung "0" deaktiviert das automatische Aussenden der Ist-Tempe-
ratur.

Zyklisches Senden der Raumtemperatur |0...15...255
Minuten (0 = inaktiv) (0...255)

Dieser Parameter legt fest, ob und mit welcher Zeit die ermittelte Raumtemperatur
zyklisch Uber das Objekt "Ist-Temperatur" ausgegeben wird.
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Sollwerte im Gerat bei ETS-Program-  |ja
miervorgang Uberschreiben? nein

Die bei der Inbetriebnahme durch die ETS in den Raumtemperaturregler einpro-
grammierten Temperatursollwerte kdnnen im Betrieb des Gerats ber Kommuni-
kationsobjekte verandert werden. Durch diesen Parameter kann festgelegt wer-
den, ob die im Gerat vorhandenen und ggf. nachtraglich veranderten Sollwerte bei
einem ETS-Programmiervorgang Uberschrieben und somit wieder durch die in der
ETS parametrierten Werte ersetzt werden. Steht dieser Parameter auf "ja", wer-
den die Temperatursollwerte bei einem Programmiervorgang im Gerat geléscht
und durch die Werte der ETS ersetzt. Wenn dieser Parameter auf "nein" konfigu-
riert ist, bleiben die im Gerat vorhandenen Sollwerte unverandert. Die in der ETS
eingetragenen Solltemperaturen sind dann ohne Bedeutung.

Sollwertvorgabe relativ (Solltemperaturen aus Basis-Soll-
wert)

absolut (unabhangige Solltemperaturen)

Es ist moglich, die Sollwerte fir die Modi "Komfort", "Standby" und "Nacht" direkt
(absolute Sollwertvorgabe) oder relativ (Ableitung aus Basis-Sollwert) zu parame-
trieren. Dieser Parameter definiert die Art und Weise der Solltemperaturvorgabe.
Bei "relativ": Alle Temperatursollwerte leiten sich aus der Basistemperatur (Basis-
Sollwert) ab.

Bei "absolut": Die Solltemperaturen sind unabhangig voneinander. Je Betriebsmo-
dus und Betriebsart kdnnen verschiedene Temperaturwerte vorgegeben werden.

Basistemperatur nach Reset (7,0 ... 40,0 [21,0
°C)

Dieser Parameter definiert den Temperaturwert, der nach einer Inbetriebnahme
durch die ETS als Basis-Sollwert tibernommen wird. Aus dem Basis-Sollwert lei-
ten sich alle Temperatur-Sollwerte ab.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei relativer Sollwertvorgabe!

Anderung der Basissollwertverschie- ja
bung dauerhaft ilbernehmen nein

Zusatzlich zur Vorgabe einzelner Temperatur-Sollwerte durch die ETS oder durch
das Basis-Sollwert-Objekt ist es dem Anwender mdglich, den Basis-Sollwert in ei-
nem bestimmten Bereich tber ein Kommunikationsobjekt zu verschieben. Ob eine
Basis-Sollwertverschiebung nur auf den momentan aktivierten Betriebsmodus
wirkt oder auf alle anderen Solltemperaturen der Gbrigen Betriebsmodi einen Ein-
fluss ausubt, wird durch diesen Parameter vorgegeben.

Bei der Einstellung "ja" wirkt die vorgenommene Verschiebung des Basis-Soll-
werts generell auf alle Betriebsmodi. Auch nach einer Umschaltung des Betriebs-
modus oder der Betriebsart oder bei Verstellung des Basis-Sollwerts bleibt die
Verschiebung erhalten.

Bei der Einstellung "nein" wirkt die vorgenommene Verschiebung des Basis-Soll-
werts nur solange, wie der Betriebsmodus oder die Betriebsart nicht verandert
wird oder der Basis-Sollwert beibehalten bleibt. Andernfalls wird die Sollwertver-
schiebung auf "0" zurlickgesetzt.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei relativer Sollwertvorgabe!

Anderung des Sollwertes der Basistem- |deaktiviert
peratur Uber Bus zulassen

An dieser Stelle wird festgelegt, ob eine Anderung des Basis-Sollwerts (iber den
Bus maoglich ist.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei relativer Sollwertvorgabe!
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Anderung des Sollwertes der Basistem- |ja
peratur dauerhaft Gilbernehmen? nein

Bei einer Veranderung des Basis-Sollwerts durch das Objekt sind zwei Falle zu
unterscheiden, die durch diesen Parameter definiert werden. Dieser Parameter ist
nur sichtbar bei relativer Sollwertvorgabe!

Bei "ja": Wenn bei dieser Einstellung der Temperatursollwert verstellt wird, spei-

chert der Regler den Wert dauerhaft im Permanentspeicher. Der neu eingestellte
Wert Gberschreibt dabei den Ausgangswert, also die urspriinglich durch die ETS
parametrierte Basistemperatur nach Reset. Die veranderten Werte bleiben auch

nach einem Geratereset, nach einer Umschaltung des Betriebsmodus oder nach
einer Umschaltung der Betriebsart erhalten.

Bei "nein": Die am Raumtemperaturregler eingestellten oder durch das Objekt
empfangenen Sollwerte bleiben nur temporar aktiv. Bei Busspannungsausfall,
nach einer Umschaltung des Betriebsmodus (z. B. Komfort nach Standby oder
auch Komfort nach Komfort) oder nach einer Umschaltung der Betriebsart (z. B.
Heizen nach Kuhlen) wird der zuletzt veranderte Sollwert verworfen und durch
den Ausgangswert ersetzt.

Totzonenposition symmetrisch
asymmetrisch

Die Komfort-Solltemperaturen fir die Betriebsart "Heizen und Kihlen" leiten sich
bei relativer Sollwertvorgabe aus dem Basis-Sollwert unter Berlicksichtigung der
eingestellten Totzone ab. Die Totzone (Temperaturzone, in der weder geheizt
noch gekihlt wird) ist die Differenz zwischen den Komfort-Solltemperaturen.
Einstellung "symmetrisch™: Die vorgegebene Totzone teilt sich am Basis-Sollwert
in zwei Bereiche. Aus der daraus resultierenden halben Totzone leiten sich die
Komfort-Solltemperaturen direkt vom Basis-Sollwert ab (Basis-Sollwert - 1/2 Tot-
zone = Komforttemperatur Heizen oder Basis-Sollwert + 1/2 Totzone = Komfort-
temperatur Kihlen).

Einstellung "asymmetrisch": Bei dieser Einstellung ist die Komfort-Solltemperatur
fur Heizen gleich dem Basis-Sollwert! Die vorgegebene Totzone wirkt ausschliel3-
lich ab dem Basis-Sollwert Richtung Komfort-Temperatur fur Kiihlen. Somit leitet
sich die Komfort-Solltemperatur fir Kihlen direkt aus dem Komfort-Sollwert fir
Heizen ab.

Der Parameter ist nur in der Betriebsart "Heizen und Kihlen" (ggf. mit Zusatzstu-
fen) und nur bei relativer Sollwertvorgabe sichtbar!

Totzone zwischen Heizen und Kihlen 0...20...127
(0...127 x 0,1 K)

Die Komfort-Solltemperaturen fir Heizen und Kihlen leiten sich bei relativer Soll-
wertvorgabe aus dem Basis-Sollwert unter Berlicksichtigung der eingestellten Tot-
zone ab. Die Totzone (Temperaturzone, in der weder geheizt noch gekuihlt wird)
ist die Differenz zwischen den Komfort-Solltemperaturen. Sie wird durch diesen
Parameter eingestellt.

Der Parameter ist nur in der Betriebsart "Heizen und Kihlen" (ggf. mit Zusatzstu-
fen) und nur bei relativer Sollwertvorgabe sichtbar.
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Solltemperatur Komfort-Betrieb (Heizen) |21,0
(7,0 °C...40,0 °C)

Bei absoluter Sollwertvorgabe sind die Solltemperaturen fir Komfort-, Standby-
und Nachtbetrieb unabhéngig voneinander. Je Betriebsmodus und Betriebsart
kénnen in der ETS verschiedene Temperaturwerte im Bereich

+7,0 °C bis +40,0 °C angegeben werden. Die ETS validiert die Temperaturwerte
nicht. So ist es beispielsweise moglich, kleinere Solltemperaturen fir den Kiihibe-
trieb zu wahlen als fir den Heizbetrieb oder geringere Temperaturen fir den Kom-
fortbetrieb vorzugeben als fiir den Standby-Betrieb. Nach der Inbetriebnahme
durch die ETS konnen die Solltemperaturen tber den Bus durch Temperaturtele-
gramme verandert werden. Dazu steht das Kommunikationsobjekt "Sollwert akti-
ver Betriebsmodus" zur Verfligung.

Vorgabe der Solltemperatur fiir den Komfortbetrieb Heizen.

Diese Parameter sind nur sichtbar bei absoluter Sollwertvorgabe!

Solltemperatur Standby-Betrieb (Heizen)|19,0
(7,0 °C...40,0 °C)

Vorgabe der Solltemperatur fir den Standby-Betrieb Heizen.

Solltemperatur Nacht-Betrieb (Heizen) 17,0
(7,0 °C...40,0 °C)

Vorgabe der Solltemperatur fir den Nachtbetrieb Heizen.

Solltemperatur Komfort-Betrieb (Kihlen) |23,0
(7,0 °C...40,0 °C)

Vorgabe der Solltemperatur fir den Standby-Betrieb Kiihlen.

Solltemperatur Standby-Betrieb (Kihlen)|25,0
(7,0 °C...40,0 °C)

Vorgabe der Solltemperatur fir den Standby-Betrieb Kiihlen.

Solltemperatur Nacht-Betrieb (Kiihlen) |27,0
(7,0 °C...40,0 °C)

Vorgabe der Solltemperatur fir den Nachtbetrieb Kihlen.

Anderung des Sollwerts dauerhaft (iber- |ja
nehmen? nein

Bei einer Veranderung Sollwerts durch das Objekt sind zwei Félle zu unterschei-
den, die durch diesen Parameter definiert werden. Dieser Parameter ist nur sicht-
bar bei absoluter Sollwertvorgabe!

Bei "ja": Wenn bei dieser Einstellung der Temperatursollwert verstellt wird, spei-
chert der Regler den Wert dauerhaft im Permanentspeicher. Der neu eingestellte
Wert Uberschreibt dabei den Ausgangswert, also die urspriinglich durch die ETS
geladene absolute Solltemperatur. Die veranderten Werte bleiben auch nach ei-
nem Geratereset, nach einer Umschaltung des Betriebsmodus oder nach einer
Umschaltung der Betriebsart - bei absoluter Sollwertvorgabe individuell fiir jeden
Betriebsmodus fur Heizen und Kihlen - erhalten.

Bei "nein": Die durch das Objekt empfangenen Sollwerte bleiben nur temporar ak-
tiv. Bei Busspannungsausfall, nach einer Umschaltung des Betriebsmodus (z. B.
Komfort nach Standby oder auch Komfort nach Komfort) oder nach einer Um-
schaltung der Betriebsart (z. B. Heizen nach Kiihlen) wird der zuletzt veranderte
Sollwert verworfen und durch den Ausgangswert ersetzt.
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Verstellung der Basis-Solltemperatur 0K
nach oben (0...10 x 1 K) +1K
+2K
+3 K
+4 K
+5K
+6 K
+7K
+8K
+9 K
+ 10K

An dieser Stelle wird der maximale Verstellbereich festgelegt, in dem eine Verstel-
lung der Basis-Solltemperatur nach oben erfolgen kann.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei relativer Sollwertvorgabe!

Verstellung der Basis-Solltemperatur 0K
nach unten (0...10 x 1 K) -1K
-2K
-3K
-4K
-5K
-6 K
-7K
-8K
-9K
-10K

An dieser Stelle wird der maximale Verstellbereich festgelegt, in dem eine Verstel-
lung der Basis-Solltemperatur nach unten erfolgen kann.
Dieser Parameter ist nur sichtbar bei relativer Sollwertvorgabe!

Absenken der Solltemperatur im Stand- (-128...-20...0
by-Modus (Heizen) (-128...0 x 0,1 K)

Um diesen Wert wird die Standby-Solltemperatur fur Heizen gegenutiber der Kom-
forttemperatur Heizen abgesenkt.

Der Parameter ist nur in der Betriebsart "Heizen" oder "Heizen und Kihlen" (ggf.
mit Zusatzstufen) und nur bei relativer Sollwertvorgabe sichtbar.

Absenken der Solltemperatur im Nacht- (-128...-40...0
modus (Heizen) (-128...0 x 0,1 K)

Um diesen Wert wird die Nachttemperatur fiir Heizen gegeniber der Komforttem-
peratur Heizen abgesenkt.

Der Parameter ist nur in der Betriebsart "Heizen" oder "Heizen und Kihlen" (ggf.
mit Zusatzstufen) und nur bei relativer Sollwertvorgabe sichtbar.

Anheben der Solltemperatur im Stand- |0...20...127
by-Modus (Kihlen) (0...127 x 0,1 K)

Um diesen Wert wird die Standby-Solltemperatur fir Kiihlen gegeniiber der Kom-
forttemperatur Kiihlen angehoben.

Der Parameter ist nur in der Betriebsart "Kiihlen" oder "Heizen und Kihlen" (ggf.
mit Zusatzstufen) und nur bei relativer Sollwertvorgabe sichtbar.

Anheben der Solltemperatur im Nacht- (0...40...127
modus (Kuhlen) (0...127 x 0,1 K)

Um diesen Wert wird die Nachttemperatur fiir Kiihlen gegentber der Komforttem-
peratur Kiihlen angehoben.

Der Parameter ist nur in der Betriebsart "Kiihlen" oder "Heizen und Kihlen" (ggf.
mit Zusatzstufen) und nur bei relativer Sollwertvorgabe sichtbar.
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Stufenabstand von der Grund- zur Zu- |0...20...127
satzstufe (0...127 x 0.,1 K)

Im zweistufigen Regelbetrieb muss festgelegt werden, mit welchem Temperatur-
abstand zur Grundstufe die Zusatzstufe in die Regelung miteinbezogen werden
soll. Dieser Parameter definiert den Stufenabstand.

Der Parameter ist nur im zweistufigen Regelbetrieb sichtbar.

Schrittweite der Sollwertverschiebung 0,1 K
05K

Dieser Parameter definiert die Wertigkeit einer Stufe der Sollwertverschiebung.
Bei einer Sollwertverschiebung wird der Basis-Sollwert (bei relativer Sollwertvor-
gabe) bei der Verstellung um eine Stufe in positive oder negative Richtung um
den an dieser Stelle parametrierten Temperaturwert verandert. Der Regler rundet
die Uber das Objekt "Basis-Sollwert" empfangenen Temperaturwerte auf die an
dieser Stelle parametrierte Schrittweite.

Solltemperatur Frostschutz (7,0...40,0 |7,0
OC)

Dieser Parameter legt die Solltemperatur flr den Frostschutz fest. Der Parameter
ist nur in der Betriebsart "Heizen" oder "Heizen und Kiihlen" (ggf. mit Zusatzstu-
fen) sichtbar.

Solltemperatur Hitzeschutz (7,0...45,0 |35,0
OC)

Dieser Parameter legt die Solltemperatur fir den Hitzeschutz fest. Der Parameter
ist nur in der Betriebsart "Kihlen" oder "Heizen und Kiihlen" (ggf. mit Zusatzstu-
fen) sichtbar.

Senden bei Solltemperatur-Anderung 0...1...255
um (0...255 x 0,1 K)

Bestimmt die Grofie der Wertdnderung vom Sollwert, wonach der aktuelle Wert
automatisch tber das Objekt "Soll-Temperatur" auf den Bus gesendet wird. Bei
der Einstellung "0" wird die Soll-Temperatur nicht bei Anderung automatisch aus-
gesendet.

Zyklisches Senden der Solltemperatur  |0...255
Minuten (0 = inaktiv) (0...255)

Dieser Parameter legt fest, ob die Soll-Temperatur zyklisch tber das Objekt "Soll-
Temperatur" ausgesendet werden soll. Definition der Zykluszeit durch diesen Pa-
rameter. Bei der Einstellung "0" wird die Soll-Temperatur nicht zyklisch ausgesen-
det.
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Begrenzung der Solltemperatur im Kiihl- |keine Begrenzung

betrieb nur Differenz zur AuRentemperatur
nur max. Solltemperatur

max. Solltemp. und Differenz zur Aul3en-
temperatur

Optional kann an dieser Stelle die Solltemperaturbegrenzung freigegeben werden,
die nur im Klhlbetrieb wirksam ist. Im Bedarfsfall begrenzt der Regler dann die
Solltemperatur auf bestimmte Werte und verhindert eine Verstellung Uber die
Grenzen hinaus.

Einstellung "nur Differenz zur Aulentemperatur”: Bei dieser Einstellung wird die
AuRentemperatur Gberwacht und mit der aktiven Solltemperatur verglichen. Die
Vorgabe der maximalen Temperaturdifferenz zur Aufientemperaturerfolgt durch
den Parameter "Differenz zur Au3entemperatur im Kihlbetrieb". Steigt die AulRen-
temperatur Uber 32 °C an, so aktiviert der Regler die Solltemperaturbegrenzung.
Er Gberwacht im Anschluss die Aufientemperatur permanent und hebt die Soll-
temperatur so an, dass diese um die parametrierte Differenz unterhalb der Auflien-
temperatur liegt. Sollte die Aullentemperatur weiter steigen, fiihrt der Regler die
Solltemperatur durch Anhebung nach, bis die gewlinschte Differenz zur Auf3en-
temperatur oder maximal die Hitzeschutztemperatur erreicht ist. Das Unterschrei-
ten des angehobenen Sollwerts ist dann, z. B. durch eine Basis-Sollwertanderung,
nicht mehr méglich. Die Anderung der Solltemperaturbegrenzung ist temporar. Sie
gilt nur solange, wie die AuRentemperatur 32 °C Uberschreitet.

Einstellung "nur max. Solltemperatur": Bei dieser Einstellung werden im Kuhlbe-
trieb keine Solltemperaturen bezogen auf Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb
zugelassen, die grofler als der in der ETS konfigurierte maximale Sollwert sind.
Der maximale Temperatursollwert wird durch den Parameter "Max. Solltemperatur
im Kihlbetrieb" festgelegt. Bei aktiver Begrenzung kann dann kein gréRerer Soll-
wert im Kuhlbetrieb mehr eingestellt werden, z. B. durch eine Basis-Sollwertande-
rung oder Sollwertverschiebung. Der Hitzeschutz wird durch die Solltemperaturbe-
grenzung jedoch nicht beeinflusst.

Einstellung "max. Solltemperatur und Differenz zur AuBentemperatur": Bei dieser
Einstellung handelt es sich um eine Kombination aus den beiden zuerst genann-
ten Einstellungen. Nach unten wird die Solltemperatur durch die maximale AulRen-
temperaturdifferenz begrenzt, nach oben erfolgt die Begrenzung durch den maxi-
malen Sollwert. Es hat die maximale Solltemperatur Vorrang zur Au3entempera-
turdifferenz. Das bedeutet, dass der Regler die Solltemperatur entsprechend der
in der ETS parametrierten Differenz zur AuRentemperatur so lange nach oben
nachflihrt, bis die maximale Solltemperatur oder die Hitzeschutztemperatur tber-
schritten wird. Dann wird der Sollwert auf den Maximalwert begrenzt.

Aktivierung der Begrenzung der Solltem- |nein
peratur im Kihlbetrieb Gber Objekt? ja

Eine in der ETS freigegebene Sollwertbegrenzung kann nach Bedarf tber ein 1-
Bit-Objekt aktiviert oder deaktiviert werden. Dazu kann dieser Parameter auf "ja"
eingestellt werden. In diesem Fall berticksichtigt der Regler die Sollwertbegren-
zung nur dann, wenn sie Uber das Objekt "Begrenzung Kuhlen-Solltemperatur”
freigegeben worden ist ("1"-Telegramm). Sollte die Begrenzung nicht freigegeben
sein ("0"-Telegramm), werden die Kiihlen-Temperatursollwerte nicht begrenzt.
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Solltemperaturiiberwachung sichtbar.
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Differenz zur Aul3entemperatur im Kihl- {1 K...6 K...15 K
betrieb (1...15 K)

Dieser Parameter definiert die maximale Differenz zwischen der Solltemperatur im
Komfortbetrieb und der AulRentemperatur bei aktiver Solltemperaturbegrenzung.
Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Solltemperaturiiberwachung sichtbar.
Dann jedoch nur, wenn der Parameter "Begrenzung der Solltemperatur im Kihl-
betrieb" auf "nur Differenz zur AuRentemperatur” oder "max. Solltemperatur und
Differenz zur AuRentemperatur" eingestellt ist.

Maximale Solltemperatur im Kiihlbetrieb [20°C...26°C...35°C

Dieser Parameter definiert die maximale Solltemperatur des Komfortbetriebs bei
aktiver Solltemperaturbegrenzung.

Dieser Parameter ist nur bei freigegebener Solltemperaturiiberwachung sichtbar.
Dann jedoch nur, wenn der Parameter "Begrenzung der Solltemperatur im Kuihl-
betrieb" auf "nur max. Solltemperatur" oder "max. Solltemperatur und Differenz zur
Aullentemperatur” eingestellt ist.

Automatisches Senden bei Anderung 0...3...100
um (0 = inaktiv) (0...100 %)

Dieser Parameter bestimmt die Grof3e der StellgrélRenanderung, wonach stetige
Stellgréfientelegramme automatisch Gber die StellgréRenobjekte ausgesendet
werden. Dieser Parameter wirkt demnach nur auf StellgréRen, die auf "Stetige PI-
Regelung" parametriert sind, und auf die 1 Byte groRen zusatzlichen Stellgréf3en-
objekte der "Schaltenden PIl-Regelung (PWM)".

Zykluszeit der schaltenden StellgroRe 1...15...255
Minuten (1...255)

Dieser Parameter legt die Zykluszeit fiir pulsweitenmodulierte Stellgrofien (PWM)
fest. Dieser Parameter wirkt demnach nur auf StellgréRen, die auf "Schaltende PlI-
Regelung (PWM)" parametriert sind.

Zykluszeit fir automatisches Senden (0 (0...10...255
= inaktiv) (0...255)

Dieser Parameter definiert das Zeitintervall fir das zyklische Senden der Stellgro-
Ren Uber alle Stellgrofkenobjekte.

Ausgabe der StellgréRe Heizen invertiert (bestromt bedeutet geschlos-
sen)

normal (bestromt bedeutet gedffnet)

An dieser Stelle wird festgelegt, ob das StellgréRentelegramm flir Heizen normal
oder invertiert ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Betriebsart "Heizen" oder "Heizen und
Kahlen" und kein zweistufiger Betrieb konfiguriert sind.

Ausgabe der StellgroRe Grundstufe Hei- |invertiert (bestromt bedeutet geschlos-
zen sen)

normal (bestromt bedeutet gedffnet)

An dieser Stelle wird festgelegt, ob das StellgréRentelegramm fir die Grundstufe
Heizen normal oder invertiert ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Betriebsart "Heizen" oder "Heizen und
Kahlen" und der zweistufige Betrieb konfiguriert sind.
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Ausgabe der StellgroRe Zusatzstufe Hei- |invertiert (bestromt bedeutet geschlos-
zen sen)

normal (bestromt bedeutet gedffnet)

An dieser Stelle wird festgelegt, ob das StellgréRentelegramm fir die Zusatzstufe
Heizen normal oder invertiert ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Betriebsart "Heizen" oder "Heizen und
Kahlen" und der zweistufige Betrieb konfiguriert sind.

Ausgabe der StellgrofRe Kihlen invertiert (bestromt bedeutet geschlos-
sen)

normal (bestromt bedeutet gedffnet)

An dieser Stelle wird festgelegt, ob das StellgréRentelegramm fir Kiihlen normal
oder invertiert ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Betriebsart "Kuhlen" oder "Heizen und
Kihlen" und kein zweistufiger Betrieb konfiguriert sind.

Ausgabe der StellgrofRe Grundstufe invertiert (bestromt bedeutet geschlos-
Kihlen sen)

normal (bestromt bedeutet gedffnet)

An dieser Stelle wird festgelegt, ob das StellgréRentelegramm fir die Grundstufe
Kihlen normal oder invertiert ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Betriebsart "Kihlen" oder "Heizen und
Kihlen" und der zweistufige Betrieb konfiguriert sind.

Ausgabe der StellgroRe Zusatzstufe invertiert (bestromt bedeutet geschlos-
Kihlen sen)

normal (bestromt bedeutet gedffnet)

An dieser Stelle wird festgelegt, ob das StellgréRentelegramm fir die Zusatzstufe
Kihlen normal oder invertiert ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Betriebsart "Kihlen" oder "Heizen und
Kihlen" und der zweistufige Betrieb konfiguriert sind.

Meldung Heizen ja
nein

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart kann tber ein separates Objekt si-
gnalisiert werden, ob vom Regler momentan Heizenergie angefordert und somit
aktiv geheizt wird. Die Einstellung "ja" an dieser Stelle gibt die Meldefunktion fir
das Heizen frei.

Meldung Kihlen ja
nein

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart kann Uber ein separates Objekt si-
gnalisiert werden, ob vom Regler momentan Kiihlenergie angefordert und somit
aktiv gekuhlt wird. Die Einstellung "ja" an dieser Stelle gibt die Meldefunktion fiir
das Kuhlen frei.
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StellgréRenbegrenzung deaktiviert
permanent aktiviert
Uber Objekt aktivierbar

Die StellgréRenbegrenzung ermoglicht das Einschranken von berechneten Stell-
gréRRen des Reglers an den Bereichsgrenzen "Minimum" und "Maximum". Die
Grenzen werden in der ETS fest eingestellt und kénnen bei aktiver Stellgrofenbe-
grenzung im Betrieb des Gerates weder unterschritten, noch Uberschritten wer-
den.

Der Parameter "StellgréRenbegrenzung” definiert die Wirkungsweise der Begren-
zungsfunktion. Die StellgréRenbegrenzung kann entweder uber das 1-Bit-Kommu-
nikationsobjekt "StellgroRenbegrenzung" aktiviert oder deaktiviert werden, oder al-
ternativ auch permanent aktiv sein.

StellgréRenbegrenzung nach Reset deaktiviert
aktiviert

Bei Steuerung Uber das Objekt ist es mdglich, die StellgrolRenbegrenzung auto-
matisch nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervor-
gang durch den Regler aktivieren zu lassen. Dieser Parameter definiert dabei das
Initialisierungsverhalten.

Bei der Einstellung "deaktiviert" wird nach einem Geréatereset nicht automatisch
die StellgroRenbegrenzung aktiviert. Es muss erst ein "1"-Telegramm Uber das
Objekt "StellgréRenbegrenzung” empfangen werden, so dass die Begrenzung ak-
tiviert wird.

Bei der Einstellung "aktiviert" schaltet der Regler nach einem Geratereset automa-
tisch die StellgrofRenbegrenzung aktiv. Zum Deaktivieren der Begrenzung muss
ein "0"-Telegramm Uber das Objekt "Stellgroflienbegrenzung" empfangen werden.
Die Begrenzung kann dann jederzeit Gber das Objekt ein- oder ausgeschaltet wer-
den.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei "StellgréRenbegrenzung = Gber Objekt akti-
vierbar"!

Minimale StellgréRe Heizen (optional 5%, 10%, 15%, 20%, 25%, 30%, 35%,
auch fir Grund- und Zusatzstufe) 40%, 45%, 50%

Der Parameter "Minimale StellgroRe" gibt den unteren StellgroRengrenzwert fiir
Heizen vor. Bei aktiver StellgréRenbegrenzung wird der eingestellte minimale
Stellgréfienwert nicht unterschritten. Sollte der Regler kleinere Stellgréen be-
rechnen, stellt er die konfigurierte minimale StellgrofRe ein. Der Regler sendet 0 %
Stellgrofie aus, wenn keine Heiz- oder Kiihlenergie mehr angefordert werden
muss.

Maximale Stellgroie Heizen (optional  |55%, 60%, 65%, 70%, 75%, 80%, 85%,
auch fir Grund- und Zusatzstufe) 90%, 95%, 100%

Der Parameter "Maximale StellgréRe” gibt den oberen StellgroRengrenzwert fiir
Heizen vor. Bei aktiver StellgréRenbegrenzung wird der eingestellte maximale
StellgréRenwert nicht Gberschritten. Sollten der Regler grofiere StellgroRen be-
rechnen, stellt er die konfigurierte maximale Stellgrofe ein.

Minimale StellgréRe Kiihlen (optional 5%, 10%, 15%, 20%, 25%, 30%, 35%,
auch fur Grund- und Zusatzstufe) 40%, 45%, 50%

Der Parameter "Minimale StellgroRe" gibt den unteren StellgréRengrenzwert fir
Kihlen vor. Bei aktiver StellgréRenbegrenzung wird der eingestellte minimale
Stellgréfienwert nicht unterschritten. Sollte der Regler kleinere Stellgréen be-
rechnen, stellt er die konfigurierte minimale StellgroRRe ein. Der Regler sendet 0 %
StellgréRRe aus, wenn keine Heiz- oder Kihlenergie mehr angefordert werden
muss.
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Maximale StellgroRe Kiihlen (optional 55%, 60%, 65%, 70%, 75%, 80%, 85%,
auch fir Grund- und Zusatzstufe) 90%, 95%, 100%

Der Parameter "Maximale StellgroRe” gibt den oberen StellgroRengrenzwert fiir
Kihlen vor. Bei aktiver Stellgréenbegrenzung wird der eingestellte maximale
StellgréRenwert nicht Gberschritten. Sollten der Regler grofiere StellgroRen be-
rechnen, stellt er die konfigurierte maximale StellgrofRe ein.

Status Regler kein Status
KNX konform
Regler allgemein

einzelnen Zustand Ubertragen

Der Raumtemperaturregler ist in der Lage, seinen aktuellen Status auf den KNX
auszusenden. Dazu stehen wahlweise verschiedene Datenformate zur Verfliigung.
Dieser Parameter gibt die Statusmeldung frei und legt das Status-Format fest.

Einzel Status Komfortbetrieb aktiv
Standby-Betrieb aktiv
Nachtbetrieb aktiv

Frost- / Hitzeschutz aktiv
Regler gesperrt

Heizen / Kuhlen

Regler inaktiv
Frostalarm

Hier wird die Statusinformation definiert, die als 1-Bit-Reglerstatus auf den Bus
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter "Status Regler" auf "ein-
zelnen Zustand Ubertragen" parametriert ist.

Anwesenheitserfassung keine
Présenztaste
Prasenzmelder

Bei der Einstellung "keine" ist der Prasenzbetrieb deaktiviert.

Bei der Einstellung "Prasenztaste" erfolgt die Anwesenheitserfassung tber das
Objekt "Prasenztaste" (z. B. durch andere Tastsensoren). Bei Betatigung der Pra-
senztaste aus dem Nachtmodus oder Frost-/Hitzeschutz heraus wird die Komfort-
verlangerung aktiviert. Wird die Prasenztaste im Standby-Betrieb gedriickt, akti-
viert der Regler fur die Dauer des Prasenzbetriebs den Komfortmodus.

Bei der Einstellung "Prasenzmelder" erfolgt die Anwesenheitserfassung Gber
einen externen Prasenzmelder, der an das Objekt "Prasenzmelder" angekoppelt
ist. Bei erkannter Préasenz wird der Komfortmodus aufgerufen. Der Komfortmodus
bleibt solange aktiv, bis der Prasenzmelder keine Bewegung mehr erkennt.

Dauer der Komfortverlangerung Minuten |0...30...255
(0 =AUS) (0 .. 255)

Bei einer Betatigung der Prasenztaste aus dem Nachtmodus oder Frost-/Hitze-
schutz heraus schaltet der Regler fur die an dieser Stelle festgelegte Zeitdauer in
den Komfortbetrieb. Nach Ablauf der Zeit schaltet er automatisch wieder zurtick.
Bei der Einstellung "0" ist die Komfortverlangerung ausgeschaltet, so dass sie sich
nicht aus dem Nachtbetrieb oder dem Frost-/Hitzeschutz heraus aktivieren lasst.
Der Betriebsmodus wird in diesem Fall nicht gewechselt, obwohl die Prasenzfunk-
tion aktiviert ist.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Anwesenheitserfassung auf "Prasenz-
taste" konfiguriert ist.
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Regler abschalten (Taupunktbetrieb) nein

uber Bus

Dieser Parameter gibt das Objekt "Regler Sperren" frei. Bei einem gesperrten
Regler findet bis zur Freigabe keine Regelung mehr statt (Stellgrofen = 0).

Temperaturbegrenzung FuRbodenhei-  [nicht vorhanden
zung vorhanden

Zum Schutz einer Fulbodenheizanlage kann die Temperaturbegrenzung im Reg-
ler aktiviert werden. Sofern die Temperaturbegrenzung an dieser Stelle freige-
schaltet ist (Einstellung "vorhanden"), Gberwacht der Regler kontinuierlich die Ful3-
bodentemperatur. Sollte die Fullbodentemperatur beim Heizen einen festgelegten
Grenzwert Uberschreiten, schaltet der Regler sofort die StellgréRe ab, wodurch die
Heizung ausgeschaltet wird und die Anlage abkuhlt. Erst wenn der Grenzwert ab-
zUglich einer Hysterese von 1 K unterschritten wird, schaltet der Regler wieder die
zuletzt berechnete StellgréRe hinzu.

Die FuRbodentemperatur wird dem Regler durch ein separates Objekt zugefihrt.
Es ist zu beachten, dass die Temperaturbegrenzung ausschlieRlich auf Stellgré-
Ren fir Heizen wirkt! Demnach setzt die Temperaturbegrenzung die Reglerbe-
triebsart "Heizen" oder "Heizen und Kuhlen" voraus.

Wirkung auf Grundstufe Heizen
Zusatzstufe Heizen

Auch in einer zweistufigen Regelung mit Grund- und Zusatzstufe kann die Tempe-
raturbegrenzung verwendet werden. An dieser Stelle muss dann festgelegt wer-
den, auf welche Stufe die Begrenzung wirken soll. Es kann entweder die Grund-
stufe oder die Zusatzstufe fir Heizen begrenzt werden.

Dieser Parameter ist nur im zweistufigen Regelbetrieb einstellbar.

Maximale Temperatur FuBbodenheizung|20...30...70
(20...70 °C)

Die Grenztemperatur, die die FuRbodenheizung maximal erreichen darf, wird an
dieser Stelle festgelegt. Wenn diese Temperatur Uberschritten wird, schaltet der
Regler die FuRbodenheizung Uber die StellgréRe ab. Sobald die Fulbodentempe-
ratur 1 K unter die Grenztemperatur gefallen ist, schaltet der Regler wieder die
StellgroRe ein, sofern dies der Regelalgorithmus vorsieht.

Hysterese der Grenztemperatur 1K

Die Hysterese der Fulbodentemperaturbegrenzung ist fest auf "1 K" eingestellt
und I8sst sich nicht verandern.

11.12  Objekte fir Raumtemperaturregler

Objekt zur Solltemperatur-Vorgabe

Funktion: Solltemperatur-Vorgabe

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

320, 391, |Basis Sollwert Regler x - Eingang |2 Byte |9.001 [K, (L), S, -,
462, 533, (x=1...6) -

604, 675

2 Byte Objekt zur externen Vorgabe des Basis-Sollwertes bei relativer Sollwertvor-
gabe. Der mégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die
parametrierte Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur begrenzt. Der Regler
rundet die Uber das Objekt empfangenen Temperaturwerte abhangig vom konfigu-
rierten Intervall der Basissollwertverschiebung (0,1 K oder 0,5 K).

Die Vorgabe des Temperaturwertes muss stets im Format "°C" erfolgen.
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Funktion: Solltemperatur-Vorgabe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

320, 391, |Sollwert aktiver Be- [Regler x - Eingang |2 Byte |9.001 |K, (L), S, -,
462, 533, [triebsmodus (x=1...6) -

604, 675

2 Byte Objekt zur externen Vorgabe eines Sollwerts bei absoluter Sollwertvorga-
be. Der mégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die pa-
rametrierte Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur begrenzt. Der Regler
rundet die Uber das Objekt empfangenen Temperaturwerte auf 0,1 K.

Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Objekte zur Betriebsmodusumschaltung

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
322,393, |Betriebsmodusum- |Regler x - Eingang |1 Byte |20.102 K, (L), S,
464, 535, |schaltung (x=1...6) u, -

606, 677

1 Byte Objekt zur Umschaltung des Betriebsmodus des Reglers gemal der KNX

Spezifikation. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Betriebs-
modusumschaltung Uber 1 Byte erfolgen soll (parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Betriebsmodus ausgesendet.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
322, 393, |Komfortbetrieb Regler x - Eingang |1Bit |1.001 |K, (L), S,
464, 535, (x=1...6) U, -

606, 677

1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Komfort". Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung Gber 4 x 1 Bit
erfolgen soll (parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Komfort" ausgesendet, sofern
dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
323, 394, |Standby-Betrieb Regler x - Eingang |1 Bit |1.001 |K, (L), S,
465, 536, (x=1...6) g, -

607, 678

1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Standby". Dieses Objekt ist
in dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung tber 4 x 1 Bit
erfolgen soll (parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Standby" ausgesendet, sofern
dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

11.08.2020 Schneider
& Electric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Objekte fir Raumtemperaturregler

191 | MTN6730-0002

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
324, 395, |[Nachtbetrieb Regler x - Eingang |1Bit |1.001 |K, (L), S,
466, 537, (x=1...6) U, -

608, 679

1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Nacht". Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung tber 4 x 1 Bit
erfolgen soll (parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Nachtbetrieb" ausgesendet, so-
fern dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
325, 396, |Frost- / Hitzeschutz |Regler x - Eingang |1 Bit |1.001 |K, (L), S,
467, 538, (x=1...6) o, -

609, 680

1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Frost- / Hitzeschutz". Dieses
Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung
Uber 4 x 1 Bit erfolgen soll (parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Frost- / Hitzeschutz" ausgesen-
det, sofern dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
326, 397, |Zwangsobjekt-Be- |Regler x - Eingang |1 Byte |20.102 K, (L), S,
468, 539, |triebsmodus (x=1...6) U, -

610, 681

1 Byte Objekt zur zwangsgefihrten Umschaltung (héchste Prioritat) des Betriebs-
modus des Reglers gemal der KNX Spezifikation. Dieses Objekt ist in dieser Wei-
se nur verfugbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung Gber 1 Byte erfolgen soll
(parameterabhangig).

Funktion: Betriebsmodusumschaltung Prasenzerfassung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
327, 398, |Prasenztaste Regler x - Eingang |1Bit |1.001 |K, (L), S,
469, 540, (x=1...6) U, -

611, 682

1 Bit Objekt durch das ein externer Prasenztaster (z. B. von einer Reglerneben-
stelle) an den Regler angebunden werden kann (Polaritat: Prasenz vorhanden =
"1", Prasenz nicht vorhanden ="0").

Durch eine Prasenz kann dauerhaft in den Komfortbetrieb (ausgehend vom
Standby-Betrieb) oder temporar in die Komfortverlangerung (ausgehend vom
Nachtbetrieb oder Frost- / Hitzeschutzbetrieb) geschaltet werden.

Prasenz im Standby-Betrieb: Bei einer Prasenz aktiviert der Regler den Komfort-
betrieb. Sobald liber das Objekt keine Prasenz mehr vorgegeben ist, schaltet der
Regler in den Standby-Betrieb zuriick.

Prasenz im Nachtbetrieb oder Frost- / Hitzeschutzbetrieb: Bei einer Prasenz akti-
viert der Regler die Komfortverlangerung. Nach Ablauf der parametrierten Dauer
der Komfortverlangerung wird wieder automatisch in den Nachtbetrieb oder
Frost- / Hitzeschutzbetrieb zuriickgeschaltet. In diesem Fall wird der Objektwert
automatisch zurlickgesetzt.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) ist die Prasenzfunktion stets deaktiviert.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Prasenzerfassung auf "Prasenztaste”
konfiguriert ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung Prasenzerfassung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
327,398, |Prasenzmelder Regler x - Eingang |1 Bit |1.001 |K, (L), S,
469, 540, (x=1...6) o, -

611, 682

1 Bit Objekt durch das ein externer KNX Prasenzmelder an den Regler angebun-
den werden kann (Polaritat: Prasenz vorhanden = "1", Prasenz nicht vorhanden =
"0").

Bei einer Prasenz aktiviert der Regler den Komfortbetrieb, sofern keine iberge-
ordnete Funktion (z. B. Fensterstatus) aktiv ist. Der Regler schaltet in den zuletzt
vorgegebenen Betriebsmodus zurlick, sobald der Prasenzmelder keine Prasenz
mehr meldet.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) ist die Prasenzfunktion stets deaktiviert.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Prasenzerfassung auf "Prasenzmelder"

konfiguriert ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung Fensterstatus

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

328, 399, |Fensterstatus Regler x - Eingang |1 Bit 1.019 [K, (L), S, -,
470, 541, (x=1...6) -

612, 683

1 Bit Objekt zur Ankopplung von Fensterkontakten.

Polaritat: Fenster gedffnet = "1", Fenster geschlossen = "0".

Objekt zur Betriebsartenumschaltung

Funktion: Betriebsartenumschaltung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

329, 400, |[Heizen / Kuhlen Regler x - Ausgang [1 Bit |[1.100 [K, (L), -, U,
471,542, |Umschaltung (x=1...6) -

613, 684

1 Bit Objekt zur Ubertragung der automatisch eingestellten Betriebsart des Reg-
lers (Betriebsarten "Heizen" oder "Kihlen").

Objektwert "1" = Heizen; Objektwert "0" = Kihlen.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt die aktuelle Betriebsart ausgesendet. Dieses Objekt
ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn die Betriebsartenumschaltung automatisch
erfolgt (parameterabhangig).

Funktion: Betriebsartenumschaltung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
329, 400, [Heizen / Kuhlen Regler x - Eingang |1 Bit |1.100 |K, (L), S,
471,542, |Umschaltung (x=1...6) 0, -

613, 684

1 Bit Objekt zur Umschaltung der Betriebsart des Reglers ("Heizen" oder "Kih-
len"). Objektwert "1" = Heizen; Objektwert "0" = Kihlen.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) ist der Objektwert stets "0", unabhangig davon, welche Betriebsart per Para-
metrierung nach einem Reset vorgegeben ist. Dieses Objekt ist in dieser Weise
nur verfigbar, wenn die Betriebsartenumschaltung manuell (nicht automatisch
durch den Regler) erfolgen soll (parameterabhangig).

Objekte zum Reglerstatus

Funktion: Statusmeldung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

330, 401, |KNX-Status Be- Regler x - Ausgang |1 Byte [20.102 |K, (L), -, U,
472,543, |triebsmodus (x=1...6) -

614, 685

1 Byte Objekt, Uber das der Regler den aktuellen Betriebsmodus ausgibt. Dieses
Objekt dient in der Regel dazu, dass Reglernebenstellen in der KNX konformen
Statusanzeige den Reglerbetriebsmodus korrekt anzeigen kénnen. Folglich ist
dieses Objekt mit Reglernebenstellen zu verbinden, sofern die KNX konforme Sta-
tusriickmeldung konfiguriert ist.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das Objekt ist nur
bei "Status Regler = KNX konform" verfligbar.

Funktion: Statusmeldung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

330, 401, |Reglerstatus Regler x - Ausgang |1 Byte |--- K, (L), -, U,
472, 543, (x=1...6) -

614, 685

1 Byte Objekt, Uber das der Regler den aktuellen Betriebszustand ausgibt (z. B.
an eine Reglernebenstelle).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das Objekt ist nur
bei "Status Regler = Regler allgemein" verfiigbar.

Funktion: Statusmeldung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

330, 401, |Reglerstatus ... Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
472, 543, (x=1...6) -

614, 685

1 Bit Objekt zur Einzel-Statusriickmeldung parametrierbarer Funktionen des Reg-
lers. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn ein Teil des Reglersta-
tus einzeln als 1 Bit Information ausgesendet werden soll (parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-

set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet.

Funktion: Statusmeldung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

338, 409, |KNX Status Regler x - Ausgang |2 Byte [22.101 |K, (L), -, U,
480, 551, (x=1...6) -

622, 693

2 Byte Objekt, uber das der Regler KNX-harmonisiert elementare Grundfunktio-
nen anzeigt.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das Objekt ist nur

bei "Status Regler = KNX konform" verfugbar.

Funktion: Statusmeldung

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

338, 409, |[Statusmeldung Zu- |Regler x - Ausgang |1 Byte |--- K, (L), -, U,
480, 551, |satz (x=1...6) -

622, 693

1 Byte Objekt, Uber das der Regler den aktuellen erweiterten Betriebszustand
ausgibt (z. B. an eine Reglernebenstelle).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das Objekt ist nur

bei "Status Regler = Regler allgemein" verflgbar.

Funktion: Statusmeldung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

339,410, |KNX-Status Zwang-|Regler x - Ausgang |1 Byte [20.102 |K, (L), -, U,
481, 552, |Betriebsmodus (x=1...6) -
623, 694

1 Byte Objekt, tiber das der Regler den Betriebsmodus im Fall einer Zwangsfih-
rung ausgibt. Dieses Objekt dient in der Regel dazu, dass Reglernebenstellen in
der KNX konformen Statusanzeige den Reglerbetriebsmodus korrekt anzeigen
kdnnen. Folglich ist dieses Objekt mit Reglernebenstellen zu verbinden, sofern die
KNX konforme Statusriickmeldung konfiguriert ist.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das Objekt ist nur

bei "Status Regler = KNX konform" verfugbar.

Objekte zu Meldefunktionen Heizen / Kuthlen

Funktion: Meldung Heizenergie
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
371,442, |Meldung Heizen Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
513, 584, (x=1...6) -

655, 726

1 Bit Objekt zur Meldung des Reglers, ob Heizenergie angefordert wird. Objekt-
wert = "1": Energie-Anforderung, Objektwert = "0": keine Energie-Anforderung.

Funktion: Meldung Kihlenergie

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
372,443, |Meldung Kihlen Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
514, 585, (x=1...6) -

656, 727

1 Bit Objekt zur Meldung des Reglers, ob Kiihlenergie angefordert wird. Objekt-
wert = "1": Energie-Anforderung, Objektwert = "0": keine Energie-Anforderung.

Objekte zu Regler-Sperrfunktionen

Funktion: Regler sperren

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

355, 426, |Regler sperren Regler x - Eingang |1 Bit |1.001 |K, (L), S, -,
497, 568, (x=1...6) -

639, 710

1 Bit Objekt zur Deaktivierung des Reglers (Aktivierung Taupunktbetrieb). Polari-
tat: Regler deaktiviert = "1", Regler aktiviert = "0". Dieses Objekt ist nur verfliigbar,
wenn das Abschalten des Reglers Uiber den Bus freigegeben ist.

Funktion: Regler sperren

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

356, 427, |Zusatzstufe sperren|Regler x - Eingang |1 Bit |1.001 |K, (L), S, -,
498, 569, (x=1...6) -

640, 711

1 Bit Objekt zur Deaktivierung der Zusatzstufe des Reglers. Polaritat:
Zusatzstufe deaktiviert = "1", Zusatzstufe aktiviert = "0". Dieses Objekt ist in dieser
Weise nur verfiigbar, wenn der zweistufige Heiz- oder Kiihlbetrieb parametriert ist.

Objekt zur StellgroRenausgabe Heizen und
kombiniertes Ventil Heizen/Kuhlen

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

357,428, |StellgroRe Heizen / |Regler x - Ausgang |1 Byte |5.001 |K, (L), -, U,
499, 570, |StellgréRe Grund- |(x = 1...6) -
641,712 |heizen

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgréoRe des Heizbetriebs. Im zweistufi-
gen Heizbetrieb Ausgabe der Stellgroéfie fur die Grundheizung. Dieses Objekt ist
in dieser Weise nur verfiigbar, wenn Art der Regelung auf "Stetige Pl-Regelung"
parametriert ist.

Funktion: Stellgrofie
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
357,428, |StellgroRe Heizen |Regler x - Ausgang |1 Bit |{1.001 |K, (L), -, U,
499, 570, |(PWM) / StellgroRe |(x = 1...6) -
641,712 |Grundheizen

(PWM)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der PWM-Stellgrofie des Heizbetriebs. Im zweistufigen
Heizbetrieb Ausgabe der Stellgrofie fir die Grundheizung. Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfigbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung

(PWM)" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
357,428, |SteligréRe Heizen / |Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
499, 570, |StellgréRe Grund- |(x =1...6) -

641,712 |heizen

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgrol3e des Heizbetriebs. Im zwei-
stufigen Heizbetrieb Ausgabe der StellgréRRe fir die Grundheizung. Dieses Objekt
ist in dieser Weise nur verfiugbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-

Regelung" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
357,428, |StellgroRe Heizen/ |Regler x - Ausgang |1 Byte |5.001 |K, (L), -, U,
499, 570, |Kihlen / StellgroRe |(x = 1...6) -

641,712 |Grundstufe

1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen StellgréRe des Heiz- und
Kuhlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kuhlbetrieb Ausgabe der StellgroRe fur die
Grundstufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Stellgréf3en
fir den Heiz- und Kiihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt ausgegeben werden
sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der Regelung auf "Stetige PI-

Regelung" parametriert sein.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

357, 428, K, (L), -, U,
499, 570, -
641,712

StellgroRe Heizen/ |Regler x - Ausgang |1 Bit  |1.001
Kihlen (PWM) / (x=1...6)
Stellgréfie Grund-
stufe (PWM)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten PWM-Stellgrof3e des Heiz- und Kihl-
betriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kihlbetrieb Ausgabe der Stellgrofie fir die Grund-
stufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn die StellgréRen fiir
den Heiz- und Kiihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt ausgegeben werden sol-
len (parameterabhangig). Zudem muss die Art der Regelung auf "Schaltende PI-

Regelung (PWM)" parametriert sein.

Funktion: StellgroRe
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
357,428, |StellgroRe Heizen/ |Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
499, 570, |Kuhlen / StellgroRe |(x = 1...6) -

641,712 |Grundstufe

1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten schaltenden Stellgrée des Heiz- und
Kihlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kihibetrieb Ausgabe der Stellgré3e fir die
Grundstufe. Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn die Stellgroen
fir den Heiz- und Kiihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt ausgegeben werden
sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der Regelung auf "Schaltende 2-
Punkt-Regelung" parametriert sein.

Objekt zur StellgroRenausgabe Zusatzheizen und
kombiniertes Ventil Zusatzheizen/-kiuithlen

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

358, 429, |StellgréRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
500, 571, |heizen (x=1...6) -
642, 713

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgréRe fir die Zusatzheizung im zwei-
stufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn Art der Re-
gelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

358, 429, |Stellgrofle Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Bit 1.001 |K, (L), -, U,
500, 571, |heizen (PWM) (x=1...6) -
642,713

1 Bit Objekt zur Ausgabe der stetigen PWM-StellgréRe fir die Zusatzheizung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn Art
der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

358, 429, |SteligréRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
500, 571, |heizen (x=1...6) -
642,713

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgrofie fir die Zusatzheizung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn Art
der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert ist.

Funktion: Stellgrofe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

358, 429, |StellgroRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Byte |5.001 |K, (L), -, U,
500, 571, |stufe (x=1...6) -
642,713

1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen StellgréRe fir die Zusatzstu-
fe im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn
die StellgréRen fur den Heiz- und Kuhlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt ausge-
geben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der Regelung auf
"Stetige Pl-Regelung" parametriert sein.

Funktion: StellgroRe

11.08.2020 Schneider

gElectrlc



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler

Objekte fir Raumtemperaturregler

198 | MTN6730-0002

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

358, 429, |StellgroRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Bit  {1.001 |K, (L), -, U,
500, 571, |stufe (PWM) (x=1...6) -

642,713

1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten schaltenden PWM-StellgréRe fiir die
Zusatzstufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verflg-
bar, wenn die Stellgrofien fir den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein gemeinsames Ob-
jekt ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der
Regelung auf "Schaltende PIl-Regelung (PWM)" parametriert sein.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

358, 429, |StellgréRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
500, 571, |stufe (x=1...6) -

642, 713

1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten schaltenden StellgréRe fur die Zusatz-
stufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verflgbar,
wenn die StellgréRen flr den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt
ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der Rege-
lung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert sein.

Objekt zur StellgroBRenausgabe Kuhlen

Funktion: StellgrolRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

359, 430, |StellgréRe Kiihlen / |Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
501, 572, |StellgroBe Grund- |[(x =1...6) -
643, 714  |klhlen

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgréRe des Kiihlbetriebs. Im zweistufi-
gen Kihlbetrieb Ausgabe der Stellgréf3e fur die Grundkihlung. Dieses Objekt ist
in dieser Weise nur verfugbar, wenn Art der Regelung auf "Stetige PI-Regelung"
parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

359, 430, |Stellgréfie Kihlen

Regler x - Ausgang |1 Bit |[1.001 [K, (L), -, U,

501, 572, |(PWM) / StellgréRe |(x = 1...6)
643, 714  |Grundklhlen
(PWM)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der PWM-StellgrofRe des Kihlbetriebs. Im zweistufigen
Kihlbetrieb Ausgabe der StellgrofRe fiir die Grundkiihlung. Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfiigbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung
(PWM)" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

359, 430, |StellgroRe Kiihlen / |Regler x - Ausgang |1 Bit  {1.001 |K, (L), -, U,
501, 572, |StellgréRe Grund- |(x=1...6) -
643, 714  |kihlen

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgrolRe des Kiihlbetriebs. Im zwei-
stufigen Kiihlbetrieb Ausgabe der StellgroRe fir die Grundkiihlung. Dieses Objekt
ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-
Regelung" parametriert ist.
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Objekt zur StellgroRenausgabe Zusatzkuhlen

Funktion: Stellgrofie

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

360, 431, |StellgroRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Byte |5.001 |K, (L), -, U,
502, 573, |kihlen (x=1...6) -

644, 715

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgréRe flr die Zusatzkihlung im zwei-
stufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn Art der Re-
gelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

360, 431, |StellgréRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Bit  [1.001 |K, (L), -, U,
502, 573, |kiihlen (PWM) (x=1..6) -

644,715

1 Bit Objekt zur Ausgabe der stetigen PWM-StellgréRe fiir die Zusatzkihlung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn Art
der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert ist.

Funktion: StellgroRRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

360, 431, |StellgroRe Zusatz- |Regler x - Ausgang |1 Bit |{1.001 |K, (L), -, U,
502, 573, |kihlen (x=1...6) -

644,715

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgrofie fur die Zusatzkihlung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn Art
der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert ist.

Objekt zur zusatzlichen StellgroRenausgabe PWM
Heizen und kombiniertes Ventil PWM Heizen/Kuhlen

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
361, 432, |PWM-Stellgrole Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
503, 574, |Heizen / PWM- (x=1...6) -
645,716  |StellgrofRe Grund-
heizen

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen StellgréRe einer PWM-Regelung
des Heizbetriebs. Im zweistufigen Heizbetrieb Ausgabe der StellgréRe fir die
Grundheizung. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn Art der Re-
gelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert ist. Dadurch kann zu-
satzlich zur schaltenden 1 Bit StellgréRe der PWM auch die berechnete stetige
StellgréRe des Reglers auf den Bus ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung

angezeigt werden.

Funktion: StellgrolRe

11.08.2020 Schneider

gElectrlc



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Objekte fir Raumtemperaturregler

200 | MTN6730-0002

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

361, 432, |PWM-Stellgrole Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
503, 574, |Heizen/Klhlen / (x=1...6) -
645,716 |PWM-Stellgroie
Grundstufe

1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen StellgréRe einet PWM-Rege-
lung des Heiz- und Kihlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kihlbetrieb Ausgabe der
StellgréRe fir die Grundstufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verflgbar,
wenn die StellgroRen fir den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt
ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der Rege-
lung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert sein. Dadurch kann zu-
satzlich zur schaltenden 1 Bit Stellgrofie der PWM auch die berechnete stetige
StellgréRe des Reglers auf den Bus ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung

angezeigt werden.

Objekt zur zusatzlichen StellgroRenausgabe PWM
Zusatzheizen und kombiniertes Ventil PWM
Zusatzheizen/-kuhlen

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

362, 433, |PWM-Stellgrole Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
504, 575, |Zusatzheizen (x=1...6) -

646, 717

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen StellgréRe einer PWM-Regelung
fur die Zusatzheizung im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise
nur verfligbar, wenn Art der Regelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert ist.
Dadurch kann zusatzlich zur schaltenden 1 Bit StellgroRe der PWM auch die be-
rechnete stetige StellgréRe des Reglers auf den Bus ausgesendet und z. B. in ei-

ner Visualisierung angezeigt werden.

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

362, 433, |PWM-StellgroRe  |Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
504, 575, |Zusatzstufe (x=1..6) -

646, 717

1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen StellgréRe einer PWM-Re-
gelung fir die Zusatzstufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Wei-
se nur verfligbar, wenn die StellgroRen fir den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein ge-
meinsames Objekt ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss
die Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert sein. Da-
durch kann zusatzlich zur schaltenden 1 Bit Stellgréie der PWM auch die berech-
nete stetige Stellgrofie des Reglers auf den Bus ausgesendet und z. B. in einer

Visualisierung angezeigt werden.

Objekt zur zusatzlichen StellgroRenausgabe PWM
Kuhlen

Funktion: Stellgrofe

11.08.2020 Schneider
LPElectric



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Objekte fir Raumtemperaturregler

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

363, 434, |PWM-Stellgrole Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
505, 576, |Kuhlen / PWM- (x=1...6) -
647,718 |StellgrofRe Grund-
kGhlen

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen Stellgrofie einer PWM-Regelung
des Kihlbetriebs. Im zweistufigen Kihlbetrieb Ausgabe der StellgroRe fir die
Grundkuihlung. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfliigbar, wenn Art der Re-
gelung auf "Schaltende PIl-Regelung (PWM)" parametriert ist. Dadurch kann zu-
satzlich zur schaltenden 1 Bit Stellgrofie der PWM auch die berechnete stetige
StellgréRe des Reglers auf den Bus ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung
angezeigt werden.

Objekt zur zusatzlichen StellgroRenausgabe PWM
Zusatzkuhlen

Funktion: StellgroRe

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

364, 435, |PWM-StellgroRe  |Regler x - Ausgang |1 Byte [5.001 |K, (L), -, U,
506, 577, |Zusatzkdhlen (x=1..6) ;

648, 719

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen Stellgrofie einer PWM-Regelung
fur die Zusatzkiihlung im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise
nur verfigbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" para-
metriert ist. Dadurch kann zuséatzlich zur schaltenden 1 Bit StellgréRe der PWM
auch die berechnete stetige Stellgrofie des Reglers auf den Bus ausgesendet und
z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

Objekt zur Ausgabe der Solltemperatur

Funktion: Soll-Temperatur

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |[Flag

334, 405, |Soll-Temperatur Regler x - Ausgang |2 Byte [9.001 |K,L,-, U, -
476, 547, (x=1...6)

618, 689

2 Byte Objekt zur Ausgabe des aktuellen Temperatur-Sollwerts. Der mdgliche
Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die parametrierte Frost-
schutz- und/oder Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

Die Ausgabe des Temperaturwerts erfolgt stets im Format "°C".

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt die aktuelle Solltemperatur ausgesendet.

Objekte zur Basis-Sollwertverschiebung (nur bei
relativer Sollwertvorgabe)

Funktion: Basis-Sollwertverschiebung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

336, 407, |Aktuelle Sollwert- |Regler x - Ausgang |1 Byte |6.010 |K, L, -, U, -
478, 549, |verschiebung (x=1...6)

620, 691

1 Byte Objekt zur Riickmeldung der aktuellen Basis-Sollwertverschiebung zur
Auswertung z. B. durch eine Reglernebenstelle. Die Wertigkeit eines Zahlwerts im
Kommunikationsobjekt ist abhangig vom Parameter "Schrittweite der Sollwertver-
schiebung" und betragt entweder 0,1 K oder 0,5 K. Der Wert "0" bedeutet, dass
keine Verschiebung aktiv ist. Die Wertdarstellung erfolgt im Zweierkomplement in
positive und negative Richtung.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang (Reglerre-
set) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Wert zur Basis-Sollwertverschiebung
ausgesendet. Da der Wert zur Basis-Sollwertverschiebung ausschlieflich in einem
flichtigen Speicher abgelegt wird, ist die Verschiebung unmittelbar nach Busspan-
nungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang immer "0".

Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn eine relative Sollwertvorga-

be konfiguriert ist.

Funktion: Basis-Sollwertverschiebung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

337,408, |Vorgabe Sollwert- |[Regler x - Eingang |1 Byte |6.010 |K, (L), S, -,
479, 550, |verschiebung (x=1...6) -
621, 692

1 Byte Objekt zur Vorgabe einer Basis-Sollwertverschiebung z. B. durch eine Reg-
lernebenstelle. Die Wertigkeit eines Zéhlwerts im Kommunikationsobjekt ist ab-
hangig vom Parameter "Schrittweite der Sollwertverschiebung" und betragt entwe-
der 0,1 K oder 0,5 K. Der Wert "0" bedeutet, dass keine Verschiebung aktiv ist.
Die Wertdarstellung erfolgt im Zweierkomplement in positive und negative Rich-
tung.

Wenn die Grenzen des Wertebereiches durch die externe Wertvorgabe tber-
schritten werden, setzt der Regler den empfangenen Wert automatisch auf die mi-
nimalen oder die maximalen Grenzen zurtck.

Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn eine relative Sollwertvorga-

be konfiguriert ist.

Objekt zur Erfassung der AuBentemperatur

Funktion: AuRentemperatur

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

340, 411, |AuBRentemperatur |[Regler x - Eingang |2 Byte |9.001 |K, (L), S, -,
482, 553, (x=1...6) -

624, 695

2 Byte Objekt zur Erfassung der Aulientemperatur. Der empfangene Wert wird
ausschlielich zur Begrenzung der Solltemperaturen im Kiihlbetrieb verwendet.
Moglicher Wertebereich: -99,9 °C bis +99,9 °C.

Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Objekt zur Solltemperatur-Begrenzung

Funktion: Solltemperatur-Begrenzung
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Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
341,412, |Begrenzung Kiih- |Regler x - Eingang |1 Bit |1.001 |K, (L), S, -,
483, 554, |len-Solltemperatur |(x = 1...6) -

625, 696

1 Bit Objekt zur Aktivierung der Solltemperatur-Begrenzung. Polaritat:

Solltemperatur-Begrenzung EIN

zung eine Aktivierung Uber ein Objekt vorsieht.

"1"; Solltemperatur-Begrenzung AUS = "0".
Dieses Kommunikationsobjekt ist nur verfligbar, wenn die Solltemperatur-Begren-

Objekt zur FuBbodentemperatur-Begrenzung

Funktion: FulRbodentemperatur-Begrenzung

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag
367,438, |FuRboden-Tempe- |Regler x - Eingang |2 Byte |9.001 |K, (L), S, -,
509, 580, |ratur (x=1...6) -

651, 722

2 Byte Objekt zur Ankopplung eines externen Temperaturfihlers zur FulRboden-

temperatur-Begrenzung.

Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Objekte zur Raumtemperaturmessung

Funktion: Raumtemperaturmessung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag
381,452, |Ist-Temperatur Regler x - Ausgang |2 Byte [9.001 |K,L,-, U, -
523, 594, (x=1...6)

665, 736

2 Byte Objekt zur Ausgabe der im Regler aktiven Ist-Temperatur (Raumtempera-
tur). Der mégliche Temperaturbereich wird durch die empfangenen Temperatur-
werte vorgegeben und entspricht dem Bereich, der durch den KNX DPT 9.001

vorgegeben wird.
Die Ausgabe des Temperaturwerts erfolgt stets im Format "°C".

Funktion: Raumtemperaturmessung

Objekt-Nr. |Funktion Name Typ DPT |Flag

382, 453, |Empfangene Tem- [Regler x - Eingang |2 Byte |9.001 |K, (L), S, -,
524,595, |peratur 1 (Tempe- |(x=1...6) -

666, 737  |raturfihler 1)

2 Byte Objekt zur Ankopplung eines externen KNX Temperaturfiihlers (z. B. Tast-
sensor mit Temperaturmessung) zur Ermittlung der Raumtemperatur. Der mogli-

che Temperaturbereich wird durch den KNX DPT 9.001 vorgegeben.

Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Funktion: Raumtemperaturmessung

11.08.2020

Scheider



SpacelLogic KNX Ventilantriebsregler Objekte fir Raumtemperaturregler

Objekt-Nr. [Funktion Name Typ DPT |Flag

383, 454, |Empfangene Tem- |Regler x - Eingang |2 Byte |9.001 |K, (L), S, -,
525,596, |peratur2 (Tempe- |[(x=1...6) -
667,738 |raturfihler 2)

2 Byte Objekt zur Ankopplung eines weiteren externen KNX Temperaturfiihlers (z.
B. Tastsensor mit Temperaturmessung) zur Ermittlung der Raumtemperatur. Da-
durch Kaskadierung mehrerer Temperaturfihler zur Raumtemperaturmessung.
Der mogliche Temperaturbereich wird durch den KNX DPT 9.001 vorgegeben.
Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Dieses Kommunikationsobjekt ist nur verfligbar, wenn der zweite Temperaturfiih-
ler freigegeben ist.
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