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2.1

Informacje ogélne

O niniejszej instrukcji

Prawa autorskie

Zastrzezenie mozliwosci zmian

Wykluczenie gwarancji i odpowie-
dzialnosci

Bezpieczenstwo

Oznaczenie zalecen do-
tyczacych bezpieczen-
stwa

Instrukcja stanowi integralng cze$¢ produktu. Stosowanie sie do tej instrukcji stanowi wa-
runek wiasciwego uzytkowania i nalezytej obstugi produktu:

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci nalezy starannie zapoznac sie z instrukcja.
- Instrukcje nalezy przechowywac w sposéb umozliwiajacy dostep do niej w kazdej chwili.
= Nalezy stosowac sie do wszystkich informacji o produkcie.
> Nalezy uwzgledni¢ oznaczenia znajdujgce sie na produkcie.

Oryginalna instrukcji obstugi jest napisana w jezyku niemieckim. Wszystkie inne jezyki,
w ktdrych napisana jest niniejsza instrukcja, s przektadami oryginatu.
WILO SE © 2023

Rozpowszechnianie i powielanie niniejszego dokumentu, wykorzystywanie i przekazywanie
jego tresci jest zabronione, chyba Ze zostato to wyraZnie dozwolone. Naruszenia bedg skut-
kowa¢ obowigzkiem zaptaty odszkodowania. Wszelkie prawa zastrzezone.

Wilo zastrzega sobie prawo do zmiany danych wymienionych powyzej bez powiadomienia
oraz nie przejmuje odpowiedzialnosci za niedoktadnos¢ i/lub niekompletnosé danych tech-
nicznych. Zastosowane ilustracje moga réznic sie od oryginatu i stuza jedynie prezentacji
przyktadowego wygladu produktu.

Wilo nie przejmuje gwarancji ani odpowiedzialnosci w szczegdélnosci w ponizszych przypad-
kach:

- Niewystarczajace zwymiarowanie wynikajace z przekazania btednych lub niewtasciwych
informacji przez uzytkownika lub zleceniodawce

» Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji obstugi

« Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem

» Niewtasciwe magazynowanie lub transport

» Nieprawidtowy montaz lub demontaz

» Nieodpowiednia konserwacja

» Niedozwolona naprawa

- Wadliwe podtoze

» Wptyw czynnikéw chemicznych, elektrycznych lub elektrochemicznych

e Zuzycie

Niniejszy rozdziat zawiera podstawowe wskazéwki, istotne na po-

szczegolnych etapach eksploatacji. Nieprzestrzeganie tych zasad

pocigga ze sobg nastepujgce zagrozenia:

 Zagrozenie dla 0oséb - mozliwy wptyw czynnikow elektrycz-
nych, elektromagnetycznych i mechanicznych

- Zagrozenie dla srodowiska na skutek wycieku substancji nie-
bezpiecznych

« Szkody materialne

 Awaria waznych funkcji

Niestosowanie sie do zasad skutkuje utratg praw do odszkodo-
wania.

Dodatkowo nalezy przestrzegac wskazowek i zalecen dotycza-
cych bezpieczenstwa przedstawionych w kolejnych rozdzia-
fach!

W niniejszej instrukcji montazu i obstugi stosowane sg wskazowki
i zalecenia dotyczace bezpieczenstwa, majgce na celu ochrone
przed uszkodzeniami ciata i stratami materialnymi. Sg one przed-
stawiane w rézny sposéb:
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« Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa majace na celu ochrone
przed uszkodzeniami ciata rozpoczynajg sie stowem ostrze-
gawczym i maja przyporzgdkowany odpowiedni symbol.

NIEBEZPIECZENSTWO
Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwa!

Nastepstwa wynikajgce z zagrozenia oraz wskazéwki w celu ich uniknie-
cia.

« Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa majgce na celu ochrone
przed szkodami materialnymi rozpoczynaja sie sftowem ostrze-
gawczym i przedstawiane sg bez uzycia symbolu.

PRZESTROGA

Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwa!

Nastepstwa lub informacje.

Teksty ostrzegawcze

+ Niebezpieczenstwo!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub powaznych obrazen!

 Ostrzezenie!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do (ciezkich) obrazen!

* Przestroga!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powstania szkod mate-
rialnych, mozliwe jest wystapienie szkody catkowite;.

- Notyfikacja!
Uzyteczna notyfikacja dotyczaca postugiwania sie produktem

Wyrdznienia tekstu
v Warunek

1. Etap pracy/zestawienie
= Zalecenie/wskazéwka
» Wynik
Symbole
W niniejszej instrukcji stosowane sg nastepujgce symbole:

Niebezpieczenstwo zwigzane z napieciem elektrycz-
nym

Niebezpieczenstwo zwigzane z atmosferg wybuchowg

Przydatna notyfikacja

Be B>

2.2 Kwalifikacje personelu « Personel powinien by¢ przeszkolony w zakresie obowigzujacych
lokalnie przepiséw zapobiegania wypadkom.

* Personel przeczytati zrozumiat instrukcje montazu i obstugi.
* Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk
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2.3 Prace elektryczne

2.4 Urzadzenia kontrolne

2.5 Prace zwigzane z monta-
zem/demontazem

2.6 Podczas pracy

Osoba dysponujgca odpowiednim wyksztatceniem specjali-
stycznym, wiedzg i doSwiadczeniem, potrafigca rozpoznawac
zagrozenia zwigzane z energig elektryczng i ich unikac.

Prace montazowe/demontazowe: wykwalifikowany elektryk
Znajomos¢ narzedzi i materiatbw do mocowania dla réznych
konstrukcji

Obstuga/sterowanie: Obstuga wyszkolona w zakresie sposobu
dziatania catego systemu

Prace elektryczne powinny by¢ zawsze wykonane przez wy-
kwalifikowanego elektryka.

Przed podjeciem jakichkolwiek prac odtaczy¢ produkt od sieci i
zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.

Przytacze elektryczne nalezy wykona¢ wedtug lokalnych prze-
pisow.

Nalezy stosowac sie do wytycznych lokalnego zaktadu energe-
tycznego.

Produkt musi by¢ uziemiony.

Nalezy stosowac sie do danych technicznych.

Uszkodzone kable zasilajace nalezy wymienic natychmiast.

Bezpieczniki /bezpieczniki topikowe
Rozmiar i charakterystyka przetgczania bezpiecznikéw /bez-

piecznikow topikowych muszg by¢ okreslone na podstawie war-

tosci pragdu znamionowego podtgczonego odbiornika. Nalezy

przestrzegac miejscowych przepisow.

Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych w miejscu zastosowania
urzadzenia praw oraz przepiséw zwigzanych z bezpieczen-
stwem pracy i zapobieganiem wypadkom.

Nalezy odtgczy¢ produkt od siecii zabezpieczy¢ przed ponow-
nym wtgczeniem.

Nalezy uzy¢ wtasciwych materiatow do mocowania w zalezno-
$ci od podtoza.

Produkt nie jest wodoszczelny. Nalezy wybrac wtasciwy rodzaj
instalacji!

Podczas montazu nie nalezy deformowac korpusu. Mozliwe jest
rozszczelnienie uszczelnienia i naruszenie podanego stopnia
ochrony IP.

Produkt nie nadaje sie do montazu w atmosferze wybuchowe;j.
Produkt nie jest wodoszczelny. Zachowac stopien ochrony:
IP54

Temperatura otoczenia: 0... 40 °C.

Maksymalna wilgotnos¢ powietrza: 90 %, bez skraplania.

Nie nalezy otwiera¢ urzadzenia sterujgcego.

Operator ma obowigzek niezwtocznie zgtaszac¢ kazdg usterke
swojemu przetozonemu.
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2.7 Prace konserwacyjne

2.8 Obowiazki uzytkownika

3 Zastosowanie/uzycie

3.1 Zakres zastosowania zgodnego z
przeznaczeniem

3.2 Uzytkowanie niezgodne z przezna-
czeniem

 Uszkodzenie produktu lub kabla zasilajgcego wymaga natych-
miastowego wytaczenia produktu.

+ Nie stosowac agresywnych lub Sciernych Srodkéw czyszcza-
cych.

 Produkt nie jest wodoszczelny. Nie zanurza¢ w cieczach.

 Przeprowadzac wytgcznie prace konserwacyjne opisane w ni-
niejszej instrukcji montazu i obstugi.

« Do konserwacji i naprawy nalezy stosowac wytgcznie oryginal-

ne czesci producenta. Korzystanie z czesci innych niz oryginal-
ne zwalnia producenta z jakiejkolwiek odpowiedzialnosci.

 Zapewnienie personelowi dostepu do instrukcji montazu i ob-
stugi w jego jezyku.

« Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kon-
tekscie wykonywanych prac.

 Utrzymywanie znakdéw bezpieczenstwa oraz tabliczek informa-
cyjnych znajdujgcych sie na produkcie w czytelnym stanie.

 Zapoznanie personelu z funkcjg urzadzenia.

« Wyeliminowanie zagrozenia zwigzanego z pragdem elektrycz-
nym.

« Ustalenie organizacji pracy personelu w celu jej bezpiecznego
przebiegu.

Praca z produktem jest zabroniona dla dzieci i os6b ponizej 16 ro-

ku zycia lub dla 0os6b o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,

sensorycznych lub psychicznych! Osoby ponizej 18 roku zycia

muszg by¢ nadzorowane przez specjaliste!

Urzadzenie sterujgce stuzy do sterowania maks. trzema pompami, w zaleznosci od cisnie-
nia:

= Control EC-Booster: nieregulowane pompy o statej predkosci obrotowej

» Control ECe-Booster: elektronicznie regulowane pompy o zmiennej predkosci obrotowe;j
Rejestracja sygnatow odbywa sie za posrednictwem czujnika cisnienia.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem to takze przestrzeganie zalecen niniejszej instruk-
cji. Kazdy inny rodzaj uzytkowania uznawany jest za niezgodny z przeznaczeniem.

 Instalacja w obrebie stref zagrozenia wybuchem
 Zalanie urzadzenia sterujacego
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4 Opis produktu
4.1 Budowa

Wytacznik gtéwny

Pokretto

1

2
F/M 3 Wskazniki LED

A

Wyswietlacz LCD

Przedni element urzadzenia sterujgcego sktada sie z nastepujacych podstawowych elemen-
tow:

Easy Control

+ Wytgcznik gtéwny do wigczania/wytaczania urzadzenia sterujacego

= Pokretto do wyboru menu i wprowadzania parametréw

- Diody do wskazywania aktualnego stanu roboczego

= Wyswietlacz LCD do wyswietlania aktualnych danych roboczych oraz poszczegélnych

g punktéw menu
\@W Potozenie poszczegolnych elementéw obstugi jest takie samo dla obudowy plastikowej i me-

talowe;j.
Fig. 1: Element przedni urzadzenia sterujace-
go
4.2 Sposob dziatania W zaleznosci od rzeczywistego ciénienia urzadzenia nastepuje automatyczne wtgczanie i
wytaczanie pomp. Regulacja ci$nienia w przypadku Control EC-Booster odbywa sie za po-
moca regulatora dwupunktowego, w przypadku Control ECe-Booster za pomocg kontrolera
PID. Po osiggnieciu poziomu pracy na sucho generowany jest sygnat optyczny oraz naste-
puje wymuszone wytaczenie wszystkich pomp. Usterki s zapisywane w pamieci bteddw.
Aktualne dane i stany robocze s3 wskazywane na wyswietlaczu LCD i za pomocg diod. Do
obstugi i wprowadzania parametréw roboczych stuzy pokretto.
4.3 Dane techniczne Data produkcji* patrz tabliczka znamionowa
Napiecie zasilania patrz tabliczka znamionowa
Czestotliwo$¢ pradu 50/60 Hz
Max. pobor energii elektrycznej przez pom-  patrz oznaczenie typu
pe
Max. moc znamionowa pompy patrz tabliczka znamionowa
Sposéb zatgczania pompy patrz oznaczenie typu
Temperatura otoczenia/pracy 0..40°C
Temperatura sktadowania -30°C...+60°C
Max. wzgledna wilgotnos$¢ powietrza 90 %, bez skraplania
Stopien ochrony IP54
Bezpieczenstwo elektryczne Stopien zanieczyszczenia ll
Napiecie sterujgce patrz tabliczka znamionowa
Materiat korpusu Poliweglan, odporny na dziatanie promieni
UV lub blacha stalowa, lakierowana prosz-
kowo

Dane dotyczace wersji Software (sw) s3 widoczne na tabliczce znamionowej!
*Podanie daty producenta wedtug ISO 8601: JJJJWww
e JJJJ=rok
» W = Skroét oznaczajacy tydzien
» ww = wskazanie tygodnia kalendarzowego
4.4 Wejscia i wyjscia

Wejscia Liczba wejsé

EC-BI1... |EC—BZ... |EC—B3... |ECe—Bl... |ECe—BZ

Sterowanie systemem
Pasywny czujnik ciSnienia 4-20 mA 1 | 1 | 1 | 1 | 1 | 1
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Liczba wejsé¢

EC-Bl... ECe-B2...

Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed suchobiegiem)

Wytacznik ptywakowy / przetacznik cisnie- 1 1 1 1 1 1
niowy
Elektroda 1 1 - 1 1 -

Monitorowanie pompy

Termiczna kontrola uzwojenia (czujnik bi- 1 2 3 - - -
metalowy)

Termiczna kontrola uzwojenia (przetwornik - - - - _ _
PTC)

Termiczna kontrola uzwojenia (przetwornik - - - - — _
Pt100)

Sygnalizacja awarii przetwornica czestotli- - - - 1 2 3
wosci

Pozostate wejscia

Extern OFF: do zdalnego wytaczania 1 1 1 1 1 1
wszystkich pomp

Legenda
1/2/3 = liczba wejs¢, — = niedostepne

Wyjscia Liczba wyjs¢é

EC-Bl... ECe-B2...

Styki bezpotencjatowe

Zbiorcza sygnalizacja awarii (styk przefacz- 1 1 1 1 1 1
ny)

Zbiorcza sygnalizacja pracy (styk przetagcz- 1 1 1 1 1 1
ny)

Indywidualna sygnalizacja awarii (styk roz- 1 2 3 1 2 3
wierny (NC))

Indywidualna sygnalizacja pracy (styk 1 2 3 1 2 3
zwierny (NO))

Poziom suchobiegu / zabezpieczenie przed 1 1 1 1 1 1
suchobiegiem (styk rozwierny (NC))

Pozostate wyjscia

Wyswietlanie wartosci zadanej predkosci - - - 1 1 1
obrotowej (0 ... 10 V=)

Legenda
1/2/3 = liczba wyj$¢, — = niedostepne

#5  Oznaczenie typu Przykfad: Wilo-Control ECe-B 2x12A-T34-DOL-WM

ECe Wersja sterownika Easy Control:
- EC = Urzadzenie sterujgce do pomp ze statg predkoscig obrotowg
- ECe = Sterownik do elektronicznie regulowanych pomp ze zmienng pred-
koscia obrotowg

B Urzadzenie sterujgce systemu do podnoszenia cisnienia
2x Max. liczba podtgczanych pomp

12A Max. prad znamionowy w amperach na jedng pompe

T Napiecie zasilania:

M = prad zmienny (1~)
T = prad tréjfazowy (3~)

34 Napiecie znamionowe:
-2=220/230V
- 34 =380/400V
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4.6

4.7

4.8

4.9

5.2

5.3

10

Praca przy elektronicznych ste-
rownikach rozruchu

Instalacja w obrebie stref zagroze-
nia wybuchem

Zakres dostawy

Wyposazenie dodatkowe

Transport i magazynowanie

Dostawa

Transport

Magazynowanie

Przyktad: Wilo-Control ECe-B 2x12A-T34-DOL-WM

DOL Sposéb zatgczania pomp:
- DOL = bezposrednio;
- SD = gwiazda-trdjkat

WM Montaz nascienny

Sterownik powinien by¢ podfgczony bezposrednio do pompy oraz sieci zasilajgcej. Posred-
nie wtgczenie kolejnych sterownikéw rozruchu, np. przetwornicy czestotliwosci, nie jest
dozwolone!

Urzadzenie sterujgce nie posiada wtasnego certyfikatu Ex. Urzgdzenia sterujagcego nie nale-
zy instalowac w strefach Ex!

Control EC-Booster

Urzadzenie sterujgce
Instrukcja montazu i obstugi

Control ECe-Booster

Urzadzenie sterujgce
Instrukcja montazu i obstugi
Schemat potaczen

Wytgcznik ptywakowy
Przetacznik cisnieniowy
Elektroda

Czujnik ci$nienia 4-20 mA

@ NOTYFIKACJA

Ewentualne wyposazenie dodatkowe jest zamontowane

Jezeli system do podnoszenia ci$nienia zawiera urzgdzenie sterujgce,
wyposazenie dodatkowe jest réwniez zabudowane. Dalsze informacje
zawarto w potwierdzeniu zlecenia.

Po otrzymaniu dostawy nalezy niezwtocznie sprawdzi¢ jej stan (uszkodzenia, komplet-
nosc).

Ewentualne wady nalezy zaznaczyé w dokumentach przewozowych.

Nalezy poinformowac przedsiebiorstwo transportowe lub producenta o wszystkich wa-
dach przesytki. Roszczenia z tytutu wad, zgtoszone po tym terminie nie bedg uznawane.

PRZESTROGA

Uszkodzenie spowodowane przez wilgotne opakowania!

Wilgotne opakowania moga ulec rozerwaniu. Produkt pozbawiony
ochrony moze spas¢ na ziemie i ulec zniszczeniu.

+ Zawilgocone opakowania nalezy ostroznie podnosic i natychmiast
wymienic!

Oczysci¢ urzadzenie regulacyjne.
Otwory w obudowie nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.
Opakowanie winno by¢ odporne na uderzenia i wodoszczelne.

Opakowanie urzgdzenia sterujacego powinno by¢ pyto- i wodoszczelne.

Utrzymanie temperatury sktadowania: -30 °C ... +60°C, maks. wzgledna wilgotno$¢ po-
wietrza: 90 %, bez skraplania.

Zalecane jest magazynowanie w miejscu, ktore jest chronione przed mrozem, w tempe-
raturze wynoszacej 10 °C ... 25 °C przy wzglednej wilgotnosci powietrza wynoszgcej

40 ... 50 %.

Generalnie nalezy zapobiega¢ powstawaniu kondensatu.
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6.1

6.2

6.3

6.4

6.4.1

6.4.2

Montaz

Kwalifikacje personelu

Rodzaje montazu

Obowigzki uzytkownika

Montaz

Podstawowe wskazowki dotyczace
mocowania urzadzenia sterujacego

Instalacja sterownika

W celu zapobiegania przedostawaniu sie wody do korpusu nalezy zabezpieczy¢ wszyst-
kie otwarte dtawiki przewodu.

Zamontowane przewody nalezy zabezpieczy¢ przed zgieciem, uszkodzeniami i przedo-
staniem sie wilgoci.

W celu unikniecia uszkodzenia nalezy chroni¢ urzadzenie sterujgce przed bezposrednim
promieniowaniem stonecznym oraz wysokg temperatura.

Po zakonczeniu przechowywania nalezy oczysci¢ urzgdzenie sterujace.

W razie wnikniecia wody lub powstania kondensatu nalezy sprawdzi¢ wszystkie elemen-
ty elektroniczne w celu potwierdzenia prawidtowego funkcjonowania. W tym celu nalezy
skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ urzgdzenie sterujgce w celu wykluczenia uszkodzen transportowych. Nie na-
lezy instalowac uszkodzonych urzgdzen sterujacych!

Podczas projektowania i eksploatacji zabezpieczen elektronicznych nalezy stosowac sie
do lokalnych przepiséw.

Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk

Osoba dysponujaca odpowiednim wyksztatceniem specjalistycznym, wiedzg i doswiad-
czeniem, potrafigca rozpoznawac zagrozenia zwigzane z energig elektryczng i ich uni-
kac.

Prace montazowe/demontazowe: wykwalifikowany elektryk

Znajomo$¢ narzedzi i materiatdéw do mocowania dla réznych konstrukcji

Montaz bezposrednio do systemu do podnoszenia ci$nienia

Urzadzenie sterujgce jest fabrycznie zamontowane do systemu do podnoszenia cisnie-
nia.

Montaz nascienny

W razie konieczno$ci osobnego montazu urzgdzenia sterujgcego na $cianie nalezy po-
stepowac wedtug rozdziatu ,Montaz”.

Miejsce instalacji jest suche, czyste i pozbawione zapachdéw.

Miejsce instalacji jest zabezpieczone przed zalaniem.

Nalezy unikac bezposredniego nastoneczniania urzadzenia sterujgcego.
Miejsce instalacji poza strefami zagrozenia wybuchem.

Kabel zasilajgcy i niezbedne wyposazenie dodatkowe udostepnia uzytkownik.
Podczas uktadania kabli nalezy dopilnowac, aby nie doszto do uszkodzenia kabla przez
rozciagniecie, zatamanie lub zgniecenie.

Sprawdzi¢ przekrdj i dtugosc kabla dla wybranego sposobu utozenia.

Zabezpieczy¢ nieuzywane dfawiki przewodu.

Nalezy przestrzegac nastepujacych warunkéw otoczenia:

— Temperatura otoczenia/pracy: 0 ... 40 °C

— Wzgledna wilgotno$¢ powietrza: 40 ... 50 %

— Maks. wzgledna wilgotnos¢ powietrza: 90 %, bez skraplania

Urzadzenie sterujgce moze by¢ montowane na réznych podtozach ($ciana z betonu, szyna
montazowa itd.). Dlatego Uzytkownik powinien zapewni¢ materiaty do mocowania odpo-
wiednie do okreslonego podtoza i stosowac sie do ponizszych zasad:

W celu unikniecia peknie¢ budynku i kruszenia sie materiatéw budowlanych nalezy za-
chowac wtasciwy odstep od krawedzi budynku.

Gtebokos¢ odwiertu zalezy od dtugosci Sruby. Przygotowac odwiert gtebszy o okoto 5
mm niz dtugo$¢ Sruby.

Pyt powstajgcy podczas wiercenia ma negatywny wptyw na site trzymania. Zawsze prze-
dmuchiwac lub odsysac pyt z odwiertu.

Podczas instalacji nie nalezy uszkodzi¢ korpusu.

Rozmiary $rub korpus z tworzywa sztucznego

Maks. $rednica Sruby:

— Control EC-B 1x: 4 mm
— Control EC-B 2x: 4 mm
— Control EC-B 3x: 6 mm
Maks. $rednica tha Sruby:
— Control EC-B 1x: 7 mm
— Control EC-B 2x: 7 mm
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6.4.3

6.5

12

Poziom suchobiegu (zabezpiecze-
nie przed suchobiegiem)

Podtaczenie elektryczne

— Control EC-B 3x: 11 mm

Rozmiary $rub obudowa ze stali

e Maks. Srednica Sruby:
— Control EC-B 1x/ECe-B 1x: 8 mm
— Control EC-B 2x/ECe-B 2x: 8 mm
— Control EC-B 3x/ECe-B 3x: 8 mm

e Min. $rednica tha Sruby:
— Control EC-B 1x/ECe-B 1x: 12 mm
— Control EC-B 2x/ECe-B 2x: 12 mm
— Control EC-B 3x/ECe-B 3x: 12 mm

Montaz

Mocowanie urzadzenia sterujgcego na $cianie wykonuje sie przy uzyciu czterech $rub i kot-
kow:

v
1.
2.

Urzadzenie sterujgce jest odtaczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.
Odkreci¢ sruby pokrywy i otworzy¢ pokrywe boczna / drzwi szafy sterownicze;j.

Utozy¢ i zamocowac urzadzenie sterujace na miejscu instalacji i zaznaczy¢ miejsca
wiercenia otworéw.

Otwory do zamocowania wykona¢ wedtug danych materiatbw do mocowania i oczysci¢
je.

Dolng cze$¢ zamocowac na $cianie za pomocg materiatéw do mocowania.

Sprawdzi¢ dolng cze$¢ w celu wykluczenia deformacji! Aby mozliwe byto doktadne za-
mkniecie pokrywy korpusu, nalezy ponownie ustawi¢ zdeformowany korpus (np. pod-
tozy¢ podktadke wyréwnawcza). NOTYFIKACJA! Niedoktadne zamknigcie pokrywy
powoduje pogorszenie stopnia ochrony!

Zamkna¢ pokrywe / drzwi szafy sterowniczej i zamocowac je $rubami.

» Urzadzenie sterujgce jest zainstalowane. Teraz nalezy podtgczy¢ sie¢, pompe i na-
dajnik sygnatu.

Rejestracja poziomu moze by¢ realizowana przez nadajniki sygnatu wyszczegdlnione poni-

zej:

* Wytacznik ptywakowy
Wytgcznik ptywakowy musi mie¢ mozliwo$¢ swobodnego poruszania sie w przestrzeni
roboczej (studzience, zbiorniku)!

= Przetacznik ciSnieniowy
» Elektroda
— Tylko Control EC-B/ECe-B 1x ...i EC-B/ECe-B 2x ...

W razie alarmu zawsze nastapi wymuszone wytgczenie wszystkich pomp, niezaleznie od
wybranego nadajnika sygnatu!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia prgdem elektrycznym!

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka!
+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!
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@ NOTYFIKACJA

+ W zaleznosci od impedancji systemu i max. liczby taczen podtaczo-
nych odbiornikéw na godzing mogg wystgpi¢ wahania i/lub spadki na-
piecia.

+ W przypadku stosowania ekranowanych przewoddw jedna strone
ekranu nalezy zatozy¢ na szyne uziemiajacg w urzgdzeniu regulacyj-
nym.

+ Wykonanie podtaczenia nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektryko-
wi.

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi podtgczonych pomp i
nadajnikow sygnatow.

- Natezenie pradu i przytacze sieciowe musza by¢ zgodne z danymi na tabliczce znamio-
nowe;j.

» Zabezpieczenie po stronie sieci wykona¢ wedtug lokalnych przepiséw.

» W razie uzycia bezpiecznikéw nalezy wybra¢ charakterystyke przetaczania stosownie do
podtgczonej pompy.

-+ W razie instalacji wytgcznikéw réznicowopradowych (RCD, Typ A, prad sinusoidalny) na-
lezy stosowac sie do lokalnych wytycznych.

 Utozenie kabli zasilajacych wedtug lokalnych przepisow.

+ Podczas uktadania nie nalezy uszkodzi¢ kabli zasilajgcych.

= Nalezy uziemic¢ urzadzenie sterujace i wszelkie odbiorniki elektryczne.

6.5.1  Przeglad elementdw instalacyj- Przeglad Control EC-B1.../EC-B 2 ..., do 12 A pragdu znamionowego
nych: Wilo-Control EC-Booster

S & 3
= @@y 11n L

) @* TIE
l
(9) {5)

Listwa zaciskowa: Napiecie zasilania

Nastawienie napiecia zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikéw

Zestawy stycznikow
Modut sterujacy
Potencjometr do monitorowania silnika

ModBus RTU: Interfejs RS485

O 0 N U & W N =

=
o

ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

Fig. 2: Control EC-B 1.../EC-B 2 ...
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Przeglad Control EC-B 3 ..., do 12 A pradu znamionowego
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Fig. 3: Control EC-B 3...

Wytgcznik gtéwny /napiecie zasilania

Nastawienie napiecia zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikéw

Zestawy stycznikow

Przekaznik wyjsciowy

Modut sterujacy

Potencjometr do monitorowania silnika

O O N oo Ul F W N

ModBus RTU: Interfejs RS485

=
o

ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

11 Pokrywa korpusu

Przeglad Control EC-B 1 ... powyzej 12 A pradu znamionowego

Wytgcznik gtéwny /napiecie zasilania

Nastawienie napiecia zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikow

Zestaw stycznikéw zabezpieczenia silnika

Modut sterujacy

Wytgcznik zabezpieczenia silnika

O 0 N Uuu & W N

ModBus RTU: Interfejs RS485

=
(=}

ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

|®

=@ = p

Fig. 4: Control EC-B 1 ...
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Przeglad Control EC-B 2 ... powyzej 12 A pradu znamionowego

Wytgcznik gtéwny /napiecie zasilania

Nastawienie napiecia zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikéw

Zestawy stycznikow

Modut sterujacy

Wytacznik zabezpieczenia silnika

ModBus RTU: Interfejs RS485

O 0 N U & W N =

=
o

ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

Przeglad Control EC-B 3 ... powyzej 12 A pradu znamionowego

Wytgcznik gtéwny /napiecie zasilania

Nastawienie napiecia zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikéw

Zestaw stycznikéw zabezpieczenia silnika

@
f— -
© ® N O U W N e

10 Przekaznik wyjSciowy
_—| Modut sterujacy
@ _@_=j Wytgcznik zabezpieczenia silnika
B ModBus RTU: Interfejs RS485
”_' 5 ”_ @ﬁ 10 ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

————— 0o

N I

Fig. 6: Control EC-B 3 ...

6.5.2  Przeglad elementéw instalacyj- Przeglad Control ECe-B1../ECe-B 2 ...
nych: Wilo-Control ECe-Booster

Wytacznik gtéwny / napiecie zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikow

Bezpiecznik 3-biegunowy (3~) /2-biegunowy (1~)

@
®
®
@
@
®|

Modut sterujacy
ModBus RTU: Interfejs RS485

R s
_
.
|
_
_
_

T 11
®
3ol
o
((e) ~N (6] S w =

10 ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

Fig. 7: Control ECe-B 1.../ECe-B 2 ...
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Przeglad Control ECe-B 3 ...

Wytgcznik gtéwny /napigcie zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikéw

Przekaznik wyjSciowy

Modut sterujacy

1
3
4
5 Bezpiecznik 3-biegunowy (3~) / 2-biegunowy (1~)
6
7
9

ModBus RTU: Interfejs RS485

10 ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

Fig. 8: Control ECe-B 3 ...

6.5.3  Przylacze sieciowe urzadzenia ste-

rujacego: Control EC-Booster NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym przy wyta-
czonym wyfaczniku gtownym!

Zacisk wyboru napiecia znajduje sie pod napieciem réwniez w przypadku
wytaczenia wytacznika gtéwnego.

+ Dokona¢ wyboru napiecia przed podtgczeniem do sieci elektrycznej.

PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane zle ustawionym napieciem
zasilania!

Zte ustawienie wartosci napiecia zasilania spowoduje zniszczenie urzg-
dzenia sterujagcego. Mozliwe jest uzytkowanie urzgdzenia sterujgcego w
warunkach réznych wartosci napiecia zasilania. Napiecie zostato fabrycz-
nie ustawione na 400 V.

+ W przypadku innego napiecia sieciowego nalezy przetgczy¢ mostek
kablowy przed podtgczeniem.

Napiecie zasilania Wilo-Control EC-B1.../EC-B 2 ...

1 Listwa zaciskowa: Napiecie zasilania

@ @ 2 Nastawienie napiecia zasilania

com OO |5
® 230|:Oo 5
@
%)

3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

igg _88 Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.

° T TT Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.

@
® - 6§

Przytacze sieciowe 1~230 V:

@
@
!
i » Przewod: 3-zytowy

o Zyta:L, N, PE
+ Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 230/COM

| 3~ 50/60 Hz
® L1213

| Przytacze sieciowe 3~230 V:

i
| | « Przewéd: 4-zytowy
| . Zyta:L1,L2,L13, PE

- Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 230/COM

1~ 50/60 Hz

® L N

Fig. 9: Napiecie zasilania Wilo-Control EC-B Przytacze sieciowe 3~380 V:

1../EC-B2... » Przewdd: 4-zytowy
o Zyta:L1,12,L3,PE
+ Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 380/COM

Przytacze sieciowe 3~400 V:
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3~ 50/60 Hz

L1 L2 L3
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1~ 50/60 Hz

A

Fig. 10: Napiecie zasilania Wilo-Control EC-B

3.

6.5.4  Napiecie zasilania urzadzenia ste-
rujacego: Control ECe-Booster
1~230V

10N
@L @)
® o ® B
PO ® 211 412 613
|
|
0000
I @ ql)_l@oo
| Eooo
| SRRS
f
I 1~ 50/60 Hz |

@

Fig. 11: Napiecie zasilania 1~230 V Wilo-

Control ECe-B...
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* Przewdd: 4-zytowy
. Zyta:L1,L2,L13, PE
- Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 400/COM (ustawienie fabryczne)

Napiecie zasilania Wilo-Control EC-B 3 ...

1 Wytacznik gtéwny
2 Nastawienie napiecia zasilania
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podfaczy¢ do wytacznika gtéwnego zgodnie ze schematem potaczen.

Przytacze sieciowe 1~230 V:

» Przewdd: 3-zytowy

- Zyta:L, N, PE

» Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 230/COM
Przytacze sieciowe 3~230 V:

* Przewdd: 4-zytowy

o Zyta:11,12,L3,PE

+ Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 230/COM
Przytacze sieciowe 3~380 V:

» Przewod: 4-zytowy

. Zyta:L1,L2,L13, PE

+ Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 380/COM

Przytacze sieciowe 3~400 V:

e Przewod: 4-zytowy
o Zyta:11,12,L3,PE
- Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 400/COM (ustawienie fabryczne)

NOTYFIKACJA

Wymagany przewdd neutralny

®

Dla prawidtowej funkcji sterownika wymagany jest przewod zerowy przy
przytaczu sieciowym.

1 Wytacznik gtéwny
2 Nastawienie napiecia zasilania
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do wytacznika gtéwnego zgodnie ze schematem potaczen.

Napiecie zasilania 1~230 V:

« Przewdd: 3-zytowy
o Zyta:L, N, PE
-+ Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 230/COM (ustawienie fabryczne)
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6.5.5 Napiecie zasilania urzadzenia ste-

rujgcego: Control ECe-Booster PRZESTROGA
3~400V :
Szkody materialne spowodowane zle ustawionym napieciem

zasilania!

Mozliwe jest uzytkowanie urzadzenia sterujgcego w warunkach réznych

wartosci napiecia zasilania. Napiecie sterujgce powinno zawsze wynosi¢

230 V. Jedli napiecie sterujace jest niewtasciwie ustawione, sterowanie

zostanie zniszczone!

+ Dlatego mostek kablowy jest fabrycznie ustawiony na prawidtowe na-
piecie sterujgce.

+ Nie dokonywac jakichkolwiek zmian mostka kablowego!

@ NOTYFIKACJA

Wymagany przewod neutralny

Dla prawidtowej funkcji sterownika wymagany jest przewdd zerowy przy
przytaczu sieciowym.

1 Wytgcznik gtéwny
D B & 2 Nastawienie napiecia zasilania
10N 3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

0
@ OFF @ Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do wytgcznika gtéwnego zgodnie ze schematem potaczen.

® o ® ® ® iecie zasilani :
50006000 A Napiecie zasilania 3~380 V:

| e Przewdd: 5-zytowy
I @ |eceo o Zyta:11,12,L3,PE
| POOY + Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 380/COM
I 288 Napiecie zasilania 3~400 V:
i » Przewdd: 5-zytowy
| 3~50/60Hz | ¢ Zyta:L1,12,13,PE
S) L1 L2 L3 | . Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 400/COM (ustawienie fabryczne)

Fig. 12: Napiecie zasilania 3~400 V Wilo-
Control ECe-B...

6.5.6  Przylacze sieciowe: Pompa dziata
ze statg predkoscig obrotowa @ NOTYFIKACJA
Pole wirujace - przylacze sieci i pompy
Pole wirujace napiecia zasilania jest doprowadzane bezposrednio do
przytacza pompy.
« Sprawdzi¢ wymagane pole wirujgce podtaczonych pomp (obracajgce
sie w prawg lub w lew3 strone).

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi pomp.
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6.5.6.1 Podtyczanie pompl(y)

T T
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Fig. 13: Podtgczanie pompy

6.5.6.2 Ustawianie zabezpieczenia silnika

Current Pump 1[Current Pump 2
6 6

Fig. 14: Ustawi¢ prad znamionowy silnika na
potencjometrze

3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

5 Stycznik
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpowied-
nio zamocowac. Podtaczy¢ zyty do stycznika zgodnie ze schematem potgczen.

NOTYFIKACJA! Po podigczeniu wszystkich pomp nalezy ustawi¢ kontrole pradu silnika!

Monitorowany jest minimalny i maksymalny prad silnika podtgczonych pomp:

+ Kontrola minimalnego pradu silnika
Warto$¢ jest na state zapisana w urzadzeniu sterujgcym: 300 mA lub 10% ustawionego
pradu silnika.
NOTYFIKACJA! Kontrole mozna dezaktywowaé w menu 5.69.

* Kontrola maksymalnego pradu silnika
Ustawi¢ warto$¢ w urzadzeniu sterujgcym.

NOTYFIKACJA! Kontrola nie moze by¢ dezaktywowana!

Kontrola maksymalnego pradu silnika nastepuje przy tym na dwa rézne sposoby:

+ Prad znamionowy do 12 A podtgczonych pomp: elektroniczna kontrola pradu znamio-
nowego

+ Prad znamionowy powyzej 12 A podtaczonych pomp: osobny wytgcznik zabezpieczenia
silnika

Kontrola pradu silnika Wilo-Control EC-B ... dla pomp do 12 A pragdu znamionowego

Po podtaczeniu pomp ustawi¢ pragd znamionowy silnika pompy.
8 Potencjometr do monitorowania silnika

Za pomoca Srubokretu skorygowaé prad znamionowy silnika na wtasciwym potencjometrze.
NOTYFIKACJA! Nastawienie ,,0” na potencjometrze prowadzi do btedu przy wigczaniu
pompy!

Doktadne ustawienie monitorowania pradu silnika mozliwe jest podczas rozruchu. Podczas

uruchamiania mozna wyswietli¢ ustawiony i aktualny pragd znamionowy silnika na wyswietla-
czu:

« Aktualnie ustawiona warto$¢ kontroli pradu silnika (menu 4.25 ... 4.27)
«  Aktualny pomiar pradu roboczego pompy (menu 4.29 ... 4.31)
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Kontrola pradu silnika Wilo-Control EC-B ... dla pomp z powyzej 12 A pragdu znamionowe-
go
8 Wytgcznik zabezpieczenia silnika

@ @ @ 8.1 Potencjometr do monitorowania silnika

Po podtaczeniu pomp ustawi¢ za pomocg Srubokretu prad znamionowy silnika na danym wy-
®

faczniku zabezpieczenia silnika.

® ® ®

Fig. 15: Ustawic prad znamionowy silnika na
wytgczniku zabezpieczenia silnika

6.5.7  Przylacze sieciowe: Pompa o
zmiennej predkosci obrotowe;j
(elektronicznie regulowane pom-

py)
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

@ 5 Bezpiecznik 3-biegunowy (3~) /2-biegunowy (1~)

m FC Przetwornica czestotliwosci

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpowied-
PEeeeee®®
® | ® e

nio zamocowac. Nalezy podtgczy¢ zyty do bezpiecznika zgodnie ze schematem potaczen.

L1 2 13

- @ |®

Fig. 16: Podtgczanie pompy z 3-biegunowym
bezpiecznikiem

®

IIII!IIII!I;IEIIIII!I
® | ® ©

Fig. 17: Podtgczanie pompy z 2-biegunowym
bezpiecznikiem
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6.5.8  Podfgczenie termicznej kontroli
silnika

®L )¢

Fig. 18: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.9  Przylacze komunikatu alarmowego
przetwornicy czestotliwosci

(ORI

Fig. 19: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.10 Przyfacze czujnika ci$nienia

PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napigciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczac napiecia zewnetrznego.

NOTYFIKACJA! Przytaczenie jest mozliwe wytgcznie na urzgdzeniu sterujgcym Wilo-
Control EC-B....!

Do kazdej pompy mozna podtaczy¢ termiczng kontrole silnika za pomocg czujnika bimetalo-
wego. Nie podtaczac czujnikéw PTC i Pt100!

Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczeri. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na okreslong pom-

pe:

e l=pompal
e 2=pompa2
¢ 3=pompa3

PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczac napiecia zewnetrznego.

NOTYFIKACJA! Przytaczenie jest mozliwe wytgcznie na urzgdzeniu sterujgcym Wilo-
Control ECe-B ...!

Do kazdej pompy mozna podtaczy¢ zewnetrzne monitorowanie bteddéw przetwornicy cze-
stotliwosci. Wyjscie przetwornicy czestotliwo$ci powinno pracowac jako styk rozwierny!

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpowied-
nio zamocowac. Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potgczen. Nu-

mer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na
okreslong pompe:

¢ l=pompal
e 2=pompa?2
¢ 3=pompa3

PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczac napiecia zewnetrznego.

Za rejestracje cisnienia odpowiada analogowy czujnik ci$nienia 4-20 mA. NOTYFIKA-
CJA! Nie podtaczac aktywnych czujnikéw cisnienia.
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Fig. 20: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.11 Przytacze poziomu suchobiegu (za-
bezpieczenie przed suchobiegiem)

Fig. 21: Symbol - Przeglad przytaczy

Ao

N |

Fig. 22: Rodzaje przytacza elektrod

6.5.12 Przytacze ,Extern OFF”: Wytgcza-

22

nie zdalne

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

NOTYFIKACJA! Nalezy korzystaé z ekranowanych kabli zasilajacych! Nalezy jednostron-
nie zatozy¢ ekranowanie!

NOTYFIKACJA! Nalezy dopilnowac wiasciwego podtaczenia biegunéw czujnika cisnienia!

PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczac napiecia zewnetrznego.

Mozliwe jest monitorowanie poziomu suchobiegu (zabezpieczenia przed suchobiegiem) do-
datkowo przez wytacznik ptywakowy lub przetacznik ci$nieniowy oraz jedng lub dwie elek-
trody:
 Ptywak /przetacznik ci$nieniowy
« Elektroda
— Tylko Control EC-B/ECe-B 1x ... i EC-B/ECe-B 2x ...
— Przytacze jest odporne na zabezpieczenie przed zamiang biegunéw!
Wejscie pracuje jako styk rozwierny (NC):
+  Wytacznik ptywakowy / przetacznik cisnieniowy otwarty lub elektroda wynurzona: min.
poziom wody
+  Wytacznik ptywakowy / przetacznik ci$nieniowy zamknigty lub elektroda zanurzona: Wy-
starczajacy poziom wody

Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i odpowied-
nio zamocowac. Zdja¢ mostek i podtaczy¢ zyty do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem
potaczen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

Zastosowanie elektrod

Jesli stosowane sg elektrody wykrywania poziomu, przytaczenie moze odby¢ sie na nastepu-
jace sposoby:

A 1x elektroda z masg referencyjng na zbiorniku
B 2x elektrody z masa referencyjng nad elektrodg
PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczad napiecia zewnetrznego.
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Przy uzyciu odrebnego przetagcznika mozna zrealizowac uktad zdalnego wytgczania wszyst-

T kich pomp:
-@ « Styk zamkniety: Aktywacja pomp

» Styk otwarty: Wszystkie pompy wytaczone - na wyswietlaczu widoczny symbol ,,Extern
/i OFF”.

Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.

NOTYFIKACJA! Wylgczanie zdalne ma charakter priorytetowy. Nastapi wytaczenie
& wszystkich pomp, niezaleznie od wartosci zadanej ci$nienia. Tryb reczny pracy pomp nie
jest mozliwy!

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpowied-
nio zamocowac. Zdja¢ mostek i podtaczy¢ zyty do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem

Fig. 23: Symbol - Przeglad przytaczy
potaczen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

6.5.13 Przyfacze wartosci zadanej pred-
kosci obrotowej PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napigciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczac napiecia zewnetrznego.

NOTYFIKACJA! Podfgczenie jest mozliwe wylacznie do urzadzenia sterujgcego Wilo-
Control ECe-B!

Dla kazdej pompy nastepuje wydanie wartosci zadanej predkosci obrotowej osobnym wyj-
sciem. W tym celu na wyjsciu nastgpi wydanie napiecia w zakresie 0-10 V.

@

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i odpowied-
0 10V nio zamocowac. Zyty podtaczyé do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potgczen. Nu-
@ @ mer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na
okreslong pompe:
_@ * l=pompal
e 2=pompa2
e 3=pompa3

®)

NOTYFIKACJA! Nalezy korzystaé z ekranowanych kabli zasilajgcych! Nalezy obustronnie
. zatozy¢ ekranowanie!
Fig. 24: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.14 Przylacze zbiorczej sygnalizacji ,
pracy (SBM) NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

« Przed wszystkimi pracami odtgczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Odrebne wyjscie wydaje sygnalizacje pracy (SBM) dla wszystkich pomp:
* Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk przetgczny
G'> = Obcigzenie stykow:
- — Minimalne: 12 V=, 10 mA
B /_| — Maksymalne: 250 V~, 1 A
_ = Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzic¢ przez dtawiki przewodu i zamoco-
wac.
C) « Zyty podtaczyé do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.
» Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytgcza na pokrywie urzadzenia sterujgce-
go.

Fig. 25: Symbol - Przeglad przytaczy
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6.5.15 Przytacze zbiorczej sygnalizacji
awarii (SSM)

Fig. 26: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.16 Przylacze indywidualnej sygnaliza-
cji pracy (EBM)

Fig. 27: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.17 Przytacze indywidualnej sygnaliza-
cji awarii (ESM)

24

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne rowniez w

przypadku wytgczonego wytgcznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Odrebne wyjscie wydaje sygnalizacje awarii (SSM) dla wszystkich pomp:

* Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk przetaczny

+ Obcigzenie stykow:
— Minimalne: 12 V=, 10 mA
— Maksymalne: 250V ~ 1A

= Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzic¢ przez dtawiki przewodu i zamoco-
wac.

« Zyty podtaczyé do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.

» Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytgcza na pokrywie urzadzenia sterujgce-
go.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Odrebne wyj$cie wydaje sygnalizacje pracy (EBM) dla pompy:
« Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk zwierny
= Obcigzenie stykow:

— Minimalne: 12 V=, 10 mA

— Maksymalne: 250 V~, 1 A
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczer. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na okreslong pom-
pe:

e l=pompal
e 2=pompa?2
¢ 3=pompa3
NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

» Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.
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Fig. 28: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.18 Przyfacze poziomu suchobiegu (za-
bezpieczenie przed suchobiegiem)
alarm

iCid

A

Fig. 29: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.19 Podfaczenie ModBus RTU

Control EC/ECe-B2 | Control EC/ECe-B3

Sl oo
HEE GO¥E

Fig. 30: Pozycja zworki

Odrebne wyj$cie wydaje sygnalizacje awarii (ESM) dla pompy:
» Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk rozwierny
= Obcigzenie stykow:

— Minimalne: 12 V=, 10 mA

— Maksymalne: 250 V~, 1 A
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podfaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na okreslong pom-
pe:

¢ l=pompal
° 2=pompa2
¢ 3=pompa3

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w
przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.
+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka.
+ Nalezy przestrzegac miejscowych przepisow.

Jesli poziom suchobiegu nie zostanie osiggniety, poprzez osobne wyjscie zostanie urucho-
miona sygnalizacja awarii:

« Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk rozwierny
= Obcigzenie stykow:

— Minimalne: 12 V=, 10 mA

— Maksymalne: 250 V~, 1 A
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczer. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

+ Nie podtaczad napiecia zewnetrznego.

Numery pozycji patrz Przeglad elementdw instalacyjnych: Wilo-Control EC-Booster [P 13]
9 ModBus: Interfejs RS485

10 ModBus: Zworka do terminowania / polaryzacji

Do podtaczenia do systemu zarzagdzania budynkiem dostepny jest protokét ModBus.

= Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowac.

- Zyty nalezy podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.

Nalezy przestrzegac ponizszych punktow:

= Interfejs: RS485

« Nastawienia protokotu Fieldbus: Menu 2.01 do 2.05.

= Urzadzenie sterujgce ma ustawione fabrycznie terminy. Nalezy przeprowadzi¢ dezakty-
wacje terminacji: Usuna¢ zworke ,,J2”.

= Jesli magistrala ModBus wymaga polaryzacji, nalezy zatozy¢ zworki ,,J3” i ,J4”".

Zobacz tez
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> Przeglad elementdw instalacyjnych: Wilo-Control EC-Booster [} 13]

7 Obstuga ,
NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Podczas prac na otwartym urzgdzeniu sterujgcym wystepuje zagrozenie

zycia.

+ Urzadzenie sterujace nalezy obstugiwac wytacznie w stanie zamknie-
tym.

+ Prace przy elementach wewnetrznych powinny by¢ wykonane przez
wykwalifikowanego elektryka.

7.1 Sposéb dziatania Wilo-Control EC-Booster

2 Prég wtaczenia
3 Prég wytgczenia pompy obciazenia podstawowego

4 Pr6ég wytgczenia pomp obcigzenia szczytowego

W trybie normalnym system utrzymuje ci$nienie w obszarze pomiedzy progami wtgczania i
wytgczania. Regulacja odbywa sie wedtug sterowania dwupunktowego, czujnik cisnienia re-
jestruje wartos¢ rzeczywistg cisnienia. W przypadku nieosiagniecia progu wtgczania wtacza
sie pompa obcigzenia podstawowego. W zaleznosci od niezbednego zapotrzebowania na
moc wtaczane s3 pompy obcigzenia szczytowego jedna po drugiej. Po przekroczeniu pozio-
mu wytgczenia pompy obcigzenia szczytowego system wytgcza pompe obcigzenia szczyto-
3 wego. Po przekroczeniu poziomu wytgczenia pompy obcigzenia podstawowego system wy-
tacza pompe obcigzenia podstawowego. W czasie pracy na wyswietlaczu LCD pojawia sie
Fig. 31: Diagram funkcji Control EC-Booster wskazanie i $wieci zielona dioda. W celu optymalizacji czasu pracy pomp po kazdym wytg-
czeniu nastepuje zamiana pomp.

W przypadku usterki jednej z pomp nastepuje automatyczne przetaczenie na drugg pompe.
Kod btedu ukaze sie na wyswietlaczu LCD, czerwona dioda LED zapali sie. Nastgpi aktywacja
wyj$¢ zbiorczej (SSM) i indywidualnej sygnalizacji awarii (ESM).

W przypadku osiggniecia poziomu niedoboru wody w zbiorniku (zabezpieczenie przed su-
chobiegiem) nastapi wytgczenie wszystkich pomp. Kod btedu ukaze sie na wy$wietlaczu LCD,
czerwona dioda LED zapali sie. Nastgpi aktywacja wyjscia zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM).
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Fig. 32: Diagram funkcji Control ECe-Booster

7.1.1  Zamiana pomp

7.1.2 Pomparezerwowa

7.13 Poziom suchobiegu (zabezpiecze-
nie przed suchobiegiem)

Wilo-Control ECe-Booster

Jednopompowy tryb pracy

o o

Dwupompowy tryb pracy
Tréjpompowy tryb pracy
Podstawowa warto$¢ zadana
Prég wtaczenia

Prég wytaczenia

U W N =0

Regulacja predkosci obrotowej zalezna od obcigzenia

W trybie normalnym system utrzymuje cis$nienie w obszarze pomiedzy wartoscia zadang a
rzeczywistg na podstawowej wartosci zadanej. Regulacja odbywa sie wedtug regulacji pred-
kosci obrotowej pomp w zaleznosci od obcigzenia, czujnik ci$nienia rejestruje warto$¢ rze-
czywista cis$nienia. W przypadku nieosiggniecia progu wigczania wtacza sie pierwsza pompa z
regulacja zalezng od obcigzenia jako pompa obcigzenia podstawowego. Jezeli podczas mak-
symalnej predkosci obrotowej pompy obcigzenia podstawowego zapotrzebowanie na wydaj-
nos¢ nie jest spetnione, po nieosiggnieciu podstawowej wartosci zadanej wtacza sie kolejna
pompa. Druga pompa stanie sie teraz pompg obcigzenia podstawowego, regulowang zaleznie
od obcigzenia. Poprzednia pompa obcigzenia podstawowego dziata nadal z maksymalng
predkoscia obrotowa, petniac funkcje pompy obcigzenia szczytowego. Proces ten powtarza
sie wraz ze wzrostem obciazenia, az do osiggniecia maksymalnej liczby pomp.

W razie spadku zapotrzebowania na wydajnos¢ aktualna pompa obcigzenia podstawowego
zostanie wytaczona po osiggnieciu minimalnej predkosci obrotowej i rdwnoczesnym prze-
kroczeniu podstawowej wartosci zadanej. Dotychczasowa pompa obciazenia szczytowego
staje sie pompg obcigzenia podstawowego i przejmuje regulacje. Proces ten powtarza sie ze
spadkiem zapotrzebowania na moc, ostatecznie jako pompa obcigzenia podstawowego pra-
cuje tylko jedna pompa. Po przekroczeniu poziomu wytaczenia pompy obcigzenia podstawo-
wego system wytgcza pompe obciazenia podstawowego. W czasie pracy na wyswietlaczu
LCD pojawia sie wskazanie i $wieci zielona dioda. W celu optymalizacji czasu pracy pomp po
kazdym wytaczeniu nastepuje zamiana pomp.

W przypadku usterki jednej z pomp nastepuje automatyczne przetgczenie na drugg pompe.
Kod btedu ukaze sie na wyswietlaczu LCD, czerwona dioda LED zapali sie. Nastgpi aktywacja
wyjs¢ zbiorczej (SSM) i indywidualnej sygnalizacji awarii (ESM).

W przypadku osiggniecia poziomu niedoboru wody w zbiorniku (zabezpieczenie przed su-
chobiegiem) nastgpi wytaczenie wszystkich pomp. Kod btedu ukaze sie na wyswietlaczu LCD,
czerwona dioda LED zapali sie. Nastapi aktywacja wyjécia zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM).

W celu unikniecia nierownomiernych okreséw pracy poszczegolnych pomp nastgpi regular-
nie zmiana pomp obcigzenia podstawowego. Po wytgczeniu wszystkich pomp podczas na-
stepnego startu wigcza sie pompa obcigzenia podstawowego.

Fabrycznie dodatkowo aktywowano cykliczng zmiane pomp. Dlatego co 6 godzin nastepuje
zmiana pompy obcigzenia podstawowego. NOTYFIKACJA! Dezaktywacja funkcji: Menu
5.60!

Jednej z pomp mozna uzy¢ w roli pompy rezerwowej. Pompa ta nie jest sterowana w nor-
malnym trybie pracy. Pompa rezerwowa jest aktywna tylko w przypadku usterki innej pom-
py. Pompa rezerwowa podlega monitorowaniu przestoju. W ten sposéb pompa rezerwowa
uruchamia sie przy naprzemiennej pracy pomp i okresowym uruchomieniu pompy.

Poziom wody w zbiorniku mozna monitorowac i przekazywac do urzadzenia sterujacego.

Nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace punkty:

» Rodzaj styku: Styk rozwierny

+ Suchobieg: Wytgczenie pomp nastgpi po uptywie czasu opéznienia (menu 5.64). Kod
btedu pokaze sie na wyswietlaczu LCD.
NOTYFIKACJA! Jesli podczas czasu opéznienia styk zostanie ponownie zwarty lub
elektroda zostanie ponownie zanurzona, nie nastgpi wyfaczenie!

+ Ponowne witaczenie: W razie ponownego zwarcia styku i uptywu czasu opdznienia (menu
5.63) system uruchamia sie automatycznie.
NOTYFIKACJA! Nastepuje automatyczne cofnigcie, dokonano jednak zapisu w pa-
migci btedow!
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7.1.4  Praca w warunkach uszkodzonego
czujnika ci$nienia

7.1.5  Okresowe uruchomienie pompy
(cykliczna praca pompy)

7.1.6  Test zerowego przeptywu

7.1.7  Kontrola minimalnego i maksymal-
nego cisnienia
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Jezeli czujnik ci$nienia nie udostepnia wartosci pomiarowej (np. wskutek przerwania prze-
wodu), nastapi wytaczenie wszystkich pomp. Ponadto zapala sie czerwona dioda i wtgcza
sie zbiorcza sygnalizacja awarii.

Tryb awaryjny
Aby w razie btedu zapewni¢ zaopatrzenie w wode, nalezy ustawic tryb awaryjny:

* Menu 5.45

» Liczba aktywnych pomp

> NOTYFIKACJA! Control ECe-Booster: W trybie awaryjnym stanu wody pompa pracuje
bez regulac;ji!

W celu unikniecia dtuzszych przestojow zatwierdzonych fabrycznie aktywowano cykliczne
uruchomienia testowe (okresowe uruchomienie pompy). NOTYFIKACJA! Dezaktywacja
funkcji: Menu 5.40!

Funkcja wymaga uwzglednienia nastepujacych punktéw menu:

* Menu 5.41: ,Okresowe uruchomienie pompy” dozwolone dla ,Extern OFF”
W przypadku wytgczenia pomp za pomoca ,.Extern OFF” nalezy przeprowadzi¢ urucho-
mienie testowe?

= Menu 5.42: Interwat okresowego uruchomienia pompy
Interwat czasowy, po jakim ma nastgpi¢ uruchomienie testowe. NOTYFIKACJA! Po wy-
taczeniu wszystkich pomp wijcza sie interwat czasowy!

= Menu 5.43: Okresowe uruchomienie pompy - okres pracy
Okres pracy pomp podczas probnego uruchomienia

NOTYFIKACJA! Funkcja dostepna tylko w przypadku urzadzenia sterujagcego Wilo-Con-
trol ECe-B!

W razie eksploatacji tylko pompy obcigzenia podstawowego w dolnym zakresie czestotli-
wosci i w warunkach statego cisnienia test zerowego przeptywu bedzie odbywat sie cy-
klicznie. Tutaj nastepuje krotkotrwate podwyzszenie wartosci zadanej ciSnienia i obnizenie
do ustawionej wartosci. Gdy po cofnieciu wartosci zadanej ci$nienia ciSnienie systemowe
nie spadnie, zachowana jest ilo$¢ zerowa. Wytgczenie pompy obcigzenia podstawowego
nastapi po uptywie czasu opdznienia.

Parametry testu zerowego przeptywu s3 ustawione na state i nie podlegajg zmianom. Test
zerowego przeptywu jest fabryczne wigczony. NOTYFIKACJA! Dezaktywacja funkcji: Me-
nu 5.61!

Kontrola maksymalnego ci$nienia

Kontrola nadci$nienia jest zawsze aktywna, tzn., ciSnienie jest ciggle monitorowane w sys-

temie. Alarm uruchamia sie w nastepujgcych warunkach:

- CiSnienie systemu wzrasta powyzej ustawionej wartosci progowej wykrywania nadci-
$nienia (menu 5.17, ustawienie fabryczne: 10 bar).

« Czas zwtoki dla wykrywania nadcisnienia i podci$nienia uptynat (menu 5.74, ustawienie
fabryczne: 5 s).

Jedli kontrola maksymalnego cisnienia uruchomi alarm, wszystkie pompy zostang wytaczo-
ne. Kod btedu ukaze sie na wyswietlaczu LCD, a czerwona dioda LED zaswieci sie. Nastapi
aktywacja wyjscia zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM).

Jesdli ciSnienie spadnie ponizej wartosci progowej wykrywania nadcisnienia, po krotkim
opdznieniu alarm automatycznie sie zresetuje.

Kontrola minimalnego cisnienia

Kontrola minimalnego ci$nienia jest fabrycznie dezaktywowana (menu 5.18, ustawienie fa-
bryczne: 0 bar). Gdy tylko pracuje jedna pompa, aktywna jest kontrola minimalnego ciénie-
nia. NOTYFIKACJA! Aby dezaktywowa¢ kontrole minimalnego cisnienia, nalezy w menu
5.18 ustawi¢ wartosé na ,,0 bar”.

Alarm uruchamia sie w nastepujgcych warunkach:

- Cisnienie systemu spada ponizej ustawionej warto$ci progowej wykrywania podci$nienia
(menu 5.18, ustawienie fabryczne: 0 bar).

« Czas zwtoki dla wykrywania nadcisnienia i podci$nienia uptynat (menu 5.74, ustawienie
fabryczne: 5 s).

Przy kontroli podci$nienia mozna ustawié reakcje systemu (menu 5.73):
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7.2 Sterowanie menu

-\ 4+
. =
Fig. 33: Funkcje pokretta sterowania

7.3 Rodzaj menu: Menu gtéwne albo
menu Easy Actions

7.4 Otwieranie menu

7.5 Szybki dostep ,,Easy Actions*
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- System pracuje dalej normalnie (ustawienie fabryczne). Kod btedu pokaze sie na wy-

Swietlaczu LCD. Alarm jest automatycznie zatwierdzany przy przekroczeniu progu ci-
Snienia z krotkim op6Znieniem.

System uruchamia alarm i wszystkie pompy sg wytgczane. Kod btedu ukaze sie na wy-
Swietlaczu LCD, a czerwona dioda LED zaswieci sie. Nastapi aktywacja wyjscia zbiorczej
sygnalizacji awarii (SSM). Alarm nalezy zatwierdzi¢ recznie.

Sterowanie menu nastepuje za pomocg pokretta:

= Obracanie: Wybo6r menu lub ustawianie wartosci.
-+ Naci$niecie: Zmiana poziomu menu numer btedu lub potwierdzenie warto$ci.

Istniejg dwa rézne menu:

Menu gtéwne: Dostep do wszystkich ustawien dla petnej konfiguracji.
Menu Easy Actions: szybki dostep do pewnych funkcji.
Podczas korzystania z menu Easy Actions nalezy stosowac sie do nastepujacych zalecen:

— Menu Easy Actions zapewnia jedynie dostep do wybranych funkcji. Kompletna konfi-
guracja tg droga nie jest mozliwa.

— Aby korzysta¢ z menu Easy Actions nalezy przeprowadzi¢ pierwszg konfiguracje.

— Menu Easy Actions jest fabryczne wtaczone. Menu Easy Actionsmozna wytaczyé
w menu 7.06.

Otwieranie menu gtéwnego

1.

Nacisng¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.

» Pojawia sie punkt menu 1.00.

Otwieranie menu Easy Actions

1.

Obroécic¢ pokretto 0 180°.
= Pojawia sie funkcja ,Kasowanie komunikatéw o awarii“ lub ,, Tryb reczny pompy 1¢
Obrécic pokretto o dalszych 180°.

> Ukaza sie kolejne funkcje. Na koniec ukaze sie ekran gtéwny.

Za pomocg Easy Actions mozliwe jest wywotanie nastepujgcych funkgji:

11

Kasowanie aktualnego komunikatu o awarii
NOTYFIKACJA! Punkt menu zostanie pokazany tylko wtedy, gdy ist-
nieja komunikaty o awarii!

Tryb reczny Pompa 1

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 1.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybrany
rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

Tryb reczny Pompa 2

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 2.

Zwolnienie pokretfa spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybrany
rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

Tryb reczny Pompa 3

Wecisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 3.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytaczenie pompy. Ostatnio wybrany
rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

Wytaczenie pompy 1.

Odpowiada wartosci ,,off“ w menu 3.02.

Wytaczenie pompy 2.
Odpowiada wartosci ,,off* w menu 3.03.
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Wytaczenie pompy 3.
Odpowiada wartosci ,,off“ w menu 3.04.

Tryb automatyczny pompa 1
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.02.

Tryb automatyczny pompa 2
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.03.

Tryb automatyczny pompa 3
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.04.

7.6 Ustawienia fabryczne W celu przywrécenia ustawien fabrycznych urzadzenia sterujgcego nalezy skontaktowac
sie z obstugg Klienta.

8 Uruchomienie

8.1 Obowigzki uzytkownika
@ NOTYFIKACJA
Nalezy uwzgledni¢ dokumentacje uzupemiajaca
« Wykona¢ dziatania rozruchowe wedtug instrukcji montazu i obstugi
urzadzenia.
+ Nalezy uwzglednic instrukcje montazu i obstugi podtagczonych pro-
duktéw (czujniki, pompy) oraz dokumentacje urzadzenia.

» Udostepnienie instrukcji montazu i obstugi przy urzadzeniu sterujgcym lub w innym
przewidzianym do tego celu miejscu.

* Przygotowanie instrukcji montazu i obstugi w jezyku personelu obstugujacego.

» Upewnienie sie, ze caty personel obstugujacy urzgdzenie zapoznat sie z instrukcjg mon-
tazu i obstugi oraz, ze jest ona dla niego zrozumiata.

* Instalacja urzadzenia sterujgcego w miejscu zabezpieczonym przed zalaniem.

+ Urzadzenie sterujgce jest prawidtowo zabezpieczone i uziemione.

+ Systemy zabezpieczern kompletnej instalacji (wraz z wytgcznikiem bezpieczerstwa) sg
wigczone, a ich dziatanie jest sprawdzone.

+ Urzadzenie sterujace jest przeznaczone do stosowania w podanych warunkach eksplo-
atacyjnych.

8.2 Wiaczanie urzadzenia sterujgcego

8.2.1 Mozliwe komunikaty o awarii pod- NOTYFIKACJA! Monitorowanie pola wirujgcego i pradu silnika dostepne jest jedynie w
czas wigczania przypadku Wilo-Control EC-Booster!
W zaleznosci od napiecia zasilania i ustawien podstawowych, po wtaczeniu urzadzenia mo-
g3 pojawic sie nastepujgce komunikaty o awarii. Przedstawione kody btedéw i ich opis od-
noszg sie tylko do uruchomienia. Kompletny przeglad obecny jest w rozdziale ,Kody bte-

dow”.
N
E006 Btad pola wirujacego » Nieprawidtowe pole wirujace = Nalezy wytworzy¢ prawoskretne pole wiru-
» Praca przy podtaczeniu do pragdu zmiennego jace na napieciu zasilania.
1-fazowego. « Deaktywacja monitorowania pola wirowego
(menu 5.68)!
E080.x Usterka pompy » Brak podtagczonej pompy. = Nalezy podtaczy¢ pompe lub deaktywowac
» Kontrola pradu silnika nie jest ustawiona. monitorowanie pragdu minimalnego (menu
5.69)!
 Kontrole pradu silnika nalezy ustawi¢ na prad
zZnamionowy pompy.
Legenda:

* X" = informacja o pompie, ktdrej dotyczy wyswietlony btad.
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8.2.2  Wijczanie urzadzenia

@ NOTYFIKACJA

Nalezy uwzglednic kod btedu na wyswietlaczu

Jesli Swieci lub miga czerwona dioda, nalezy zwréci¢ uwage na kod btedu
widoczny na wyswietlaczu! Po usunieciu btedu, ostatni btad zapisany jest
w menu 6.02.

< < < «

AN

2
3
4
Fig. 34: Ekran startowy 5

Urzadzenie sterujace jest zamkniete.
Instalacja zostata przeprowadzona z powodzeniem.
Wszystkie nadajniki sygnatéw sg podtaczone i zabudowane w przestrzeni roboczej.

W razie obecno$ci zabezpieczenia przed brakiem wody (zabezpieczenie przed sucho-
biegiem) nalezy prawidtowo ustawié¢ punkt przetaczania.

Zabezpieczenie silnika jest wstepnie ustawione wedtug danych pompy (tylko ,,Control
EC-Booster”).

Wytacznik gtdwny obrécié do pozycji ,,ON”.
Urzadzenie sterujgce uruchamia sie.
- Wszystkie kontrolki zapalajg sie na 2 s.

- Wyswietlacz wtacza sie, ukazuje sie ekran startowy.
- Ukazuje sie symbol trybu gotowosci na wyswietlaczu.

» Urzadzenie sterujgce jest teraz gotowe do pracy, uruchamia sie pierwsza konfigura-

cja lub tryb automatyczny.

Aktualny status pompy:

- liczba podtaczonych pomp
- Pompa aktywna/nieaktywna
- Pompy Wt./WYt.

Magistrala polowa jest aktywna
Warto$¢ rzeczywista cisnienia
Rodzaj regulacji (np. p-c)

Funkcja pompy rezerwowej jest aktywna

8.3 Uruchomienie pierwszej konfigu- Podczas pierwszej konfiguracji nalezy ustawi¢ nastepujgce parametry:

racji .

Udostepnienie wprowadzania parametrow.

Menu 5: Podstawowe ustawienia

Menu 1: Wartosci wigczania/wytgczania

Menu 2: Podfaczenie do magistrali polowe;j (jezeli obecna)
Menu 3: Udostepnienie pomp.

Ustawianie kontroli pradu silnika.

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw podtgczonych pomp.

Podczas konfiguracji nalezy stosowac sie do nastepujacych zalecen:

Brak wprowadzania danych lub obstugi przez 6 minut:

— Oswietlenie wyswietlacza wytacza sie.

— Wyswietlacz pokazuje znowu ekran gtéwny.

— Wprowadzanie parametréw jest zablokowane.

Niektdre ustawienia mozna zmienic tylko wéwczas, gdy pompa nie pracuje.

Menu dostosowuije sie automatycznie do ustawien. Przyktad: menu 5.41 ... 5.43 sg wi-
doczne tylko wtedy, gdy funkcja ,,okresowe uruchomienie pompy” (menu 5.40) jest ak-
tywna.

Struktura menu obowiazuje dla wszystkich urzadzen sterujgcych EC (np. HVAC, Booster,
Lift, Fire, ...). Dlatego w strukturze menu moga wystepowac luki.

8.3.1  Udostepnienie wprowadzania pa- Standardowo mozliwe jest jedynie wySwietlanie wartoci. W celu zmiany wartosci nalezy
rametréw zatwierdzi¢ wprowadzanie parametréw w menu 7.01:
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1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie punkt menu 1.00
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7.
3. Nacisna¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 7.01.
4. Nacisng¢ pokretto.
5. Zmieni¢ wartos$¢ na,.,on”: Obréci¢ pokretto.
6. Zapis wartosci: Nacisng¢ pokretto.
= Menu jest udostepnione do zmian.
7. Obracac pokrettem, az ukaze sie koniec menu 7.
8. Nacisng¢ pokretto.

= Powrdt do poziomu menu gtéwnego.

» Uruchomienie pierwszej konfiguracji.

@

Fig. 35: Udostepnienie wprowadzania para-
metrow

8.3.2  Przeglad dostepnych parametrow Dostepne parametry réznig dla urzgdzen sterujacych Control EC-B i Control ECe-B. W po-
nizszej tabeli przedstawiono te roznice.

Parametr (punkt menu)

Control ECe-B

& i
(8] O
w w
© ©
B e
=) =)
c c
=} =}
O O

1.00 Wartosci wigczania/wytgczania

1.01 Wartos¢ zadana cisnienia . . .
1.04 Prég wigczania pompy w % wartosci zadanej cisnienia . . .
1.07 Prég wytaczania pompy obcigzenia podstawowego w % wartosci zadanej cisnienia . . .
1.08 Prég wytaczania pompy obcigzenia szczytowego w % wartosci zadanej cisnienia . . -
1.09 Opdznienie wytaczania pompy obciazenia podstawowego . . .
1.10 Opdznienie wtgczania pompy obcigzenia szczytowego . . .
1.11 Opdznienie wytaczania pompy obcigzenia szczytowego . . .

2.00 Podtaczenie do magistrali polowej ModBus RTU

2.01 Interfejs ModBus RTU Wt./WY+. . . .
2.02 Predko$c¢ transmisji . . .
2.03 Adres pompy rezerwowej . . .
2.04 Parzysto$¢ . . .
2.05 Liczba bitéw stopu . . .
3.00 Udostepnianie pomp

3.01 Udostepnianie pomp . . .
3.02 Tryb pracy pompy 1 ... pompy 3 . . .
3.10 Okres pracy pomp w trybie recznym . . .
3.11 Robocza predko$¢ obrotowa pomp w trybie pracy recznej - - .

4.00 Informacje

4.02 Warto$¢ rzeczywista ciSnienia w bar . . .
4.12 Okres pracy urzadzenia sterujacego . . .
4.13 Okres pracy: Pompa 1 . . .
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Parametr (punkt menu)

[~2] 2] Clﬂ

2 2 2

- = -
4.14 Okres pracy: Pompa 2 . . .
4.15 Okres pracy: Pompa 3 . . .
4.17 Cykle przetaczania urzadzenia sterujgcego . . .
4.18 Cykle przetgczania: Pompa 1 . . .
4.19 Cykle przetgczania: Pompa 2 . . .
4.20 Cykle przetaczania: Pompa 3 . . .
4.22 Numer seryjny . . .
4.23 Typ urzadzenia sterujgcego . . .
4.24 Wersje oprogramowania . . .
4.25 Ustawiona wartos¢ kontroli pradu silnika: Pompa 1 . - -
4.26 Ustawiona wartos¢ kontroli pradu silnika: Pompa 2 . - -
4.27 Ustawiona wartos¢ kontroli pradu silnika: Pompa 3 . - -
4.29 Aktualny prad znamionowy w A dla pompy 1 . - -
4.30 Aktualny prad znamionowy w A dla pompy 2 . - -
4.31 Aktualny prad znamionowy w A dla pompy 3 . - -
5.00 Podstawowe ustawienia
5.01 Rodzaj regulacji . . .
5.02 Liczba podtaczonych pomp . . .
5.03 Pompa rezerwowa . . .
5.11 Zakres pomiaru czujnika ci$nienia . . .
5.14 Kontroler PID: Wspétczynnik proporcjonalnosci - - .
5.15 Kontroler PID: Czynnik catkujacy - - .
5.16 Kontroler PID: Czynnik r6zniczkujacy - - .
5.17 Wartos$¢ progowa wykrywania nadcisnienia . . .
5.18 Wartos¢ progowa wykrywania podcisnienia . . .
5.40 Funkcja ,,Okresowe uruchomienie pompy” Wt./WYt. . . .
5.41 ,Okresowe uruchomienie pompy” przy Extern OFF dozwolone . . .
5.42 ,Interwat okresowego uruchomienia pompy” . . .
5.43 ,Czas okresowego uruchomienia pompy” . . .
5.45 Reakcja w razie awarii czujnika — liczba pomp wymagajgcych podtaczenia . . .
5.46 Minimalna predko$¢ obrotowa pomp - - .
5.47 Maksymalna predkos¢ obrotowa pomp - - .
5.48 Krzywa rozruchu przetwornicy czestotliwosci - - .
5.49 Krzywa hamowania przetwornicy czestotliwosci - - .
5.58 Funkcja zbiorczej sygnalizacji pracy (SBM) . . .
5.59 Funkcja zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM) . . .
5.60 Cykliczna zamiana pomp . . .
5.61 Test zerowego przeptywu - - .
5.62 Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed suchobiegiem): Op6znienie wytgczania . . .
5.63 Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed suchobiegiem): Op6znienie ponownego wtaczenia . . .
5.68 System kontroli pola wirujgcego napiecie zasilania Wt./WY+t. . - -
5.69 Kontrola minimalnego pradu silnika Wt./WYt. . - -
5.73 Reakcja przy wykryciu podcisnienia . . .
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Parametr (punkt menu)
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Control EC-B
Control EC-B

5.74 Czas zwtoki dla wykrywania nadcisnienia i podci$nienia

5.79 Predko$¢ obrotowa pompy przy btedzie czujnika
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8.3.3 Menu 5: Podstawowe ustawienia

Fig. 36: Menu 5.01

Fig. 37: Menu 5.02

Fig. 38: Menu 5.03

Fig. 39: Menu 5.11

Fig. 40: Menu 5.14

Fig. 41: Menu 5.15

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne
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5.01
Rodzaj regulacji
P-c

Stata regulacja ci$nienia (p-c)

5.02

Liczba podtaczonych pomp
1..3

3

5.03

Pompa rezerwowa
on, off

off

Jednej z pomp mozna uzy¢ w roli pompy rezerwowej. Pompa ta
nie jest sterowana w normalnym trybie pracy. Pompa rezerwo-
wa jest aktywna tylko w przypadku usterki innej pompy. Pompa
rezerwowa podlega monitorowaniu przestoju. W ten sposéb
pompa rezerwowa uruchamia sie przy naprzemiennej pracy
pomp i okresowym uruchomieniu pompy.

> on=Pompa rezerwowa aktywna
- off = Pompa rezerwowa nieaktywna

5.11

Zakres pomiaru czujnika ci$nienia
1..25bar

16 bar

5.14

Kontroler PID: Wspétczynnik proporcjonalnosci
0,1..100

5,0

5.15

Kontroler PID: Czynnik catkujacy
0..300

2,0
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Fig. 43: Menu 5.17

Fig. 44: Menu 5.18

Fig. 45: Menu 5.40
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Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

5.16

Kontroler PID: Czynnik rézniczkujgcy
0..300

0

5.17

Warto$¢ progowa wykrywanie nadcisnienia

0,0...16,0 bar

10,0 bar

Kontrola nadci$nienia jest zawsze aktywna, tzn., ciSnienie jest

ciagle monitorowane w systemie. Alarm uruchamia sie w naste-

pujacych warunkach:

- Cisnienie systemu wzrasta powyzej ustawionej wartosci
progowe;j.

+ Czas zwtoki dla wykrywania nadcisnienia i podcisnienia
uptynat (menu 5.74).

NOTYFIKACJA! Wartos$¢ musi by¢é wyzsza niz prég wytaczania
w menu 1.07!

5.18

Warto$¢ progowa wykrywania podci$nienia

0,0 ... 16,0 bar

0,0 bar

Gdy tylko pracuje jedna pompa, aktywna jest kontrola minimal-

nego cisnienia. Alarm uruchamia sie w nastepujgcych warun-

kach:

- CiSnienie systemu spada ponizej ustawionej wartosci progo-
wej.

- Czas zwtoki dla wykrywania nadcisnienia i podcisnienia
uptynat (menu 5.74).

Sposob reakcji systemu w przypadku alarmu ustawia sie w me-

nu 5.73.

+ NOTYFIKACJA! Aby dezaktywowac kontrole minimalnego
ci$nienia, nalezy ustawi¢ warto$c na,,0 bar”.

- OSTRZEZENIE! Warto$¢ musi by¢ nizsza niz prég wytacza-
nia w menu 1.04!

5.40

Funkcja ,,Okresowe uruchomienie pompy” Wt./WYt.
off, on

on

W celu unikniecia dtuzszych przestojéw podtaczonych pomp
mozna stosowac cykliczne uruchomienia testowe (okresowe
uruchomienie pompy):

» off = Okresowe uruchomienie pompy nieaktywne
+ on = Okresowe uruchomienie pompy aktywne

Jezeli aktywna jest funkcja okresowego uruchomienia pompy,

nalezy ustawi¢ nastepujgce punkty menu:

* Menu 5.41: Okresowe uruchomienie pompy dozwolone dla
Extern OFF

¢ Menu 5.42: Interwat okresowego uruchomienia pompy

e Menu 5.43: Czas okresowego uruchomienia pompy
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Fig. 46: Menu 5.41

Fig. 47: Menu 5.42

Fig. 48: Menu 5.43

Fig. 49: Menu 5.45

Fig. 50: Menu 5.46

Fig. 51: Menu 5.47

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne
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5.41
,Okresowe uruchomienie pompy” dozwolone dla Extern OFF
off, on

on

Ustalenie, czy przy aktywnym wejsciu Extern OFF moze nasta-

pi¢ okresowe uruchomienie pompy lub nie:

-+ off = Okresowe uruchomienie pompy nieaktywne, gdy
Extern OFF aktywne.

» on = Okresowe uruchomienie pompy aktywne, gdy Extern
OFF aktywne.

5.42

sInterwat okresowego uruchomienia pompy”
1..336h

24 h

Czas, po ktérym nastgpi okresowe uruchomienie pompy.

5.43

,Czas okresowego uruchomienia pompy”
0..60s

5s

Czas pracy pompy w warunkach okresowego uruchomienia
pompy.

5.45

Reakcja w razie awarii czujnika - liczba pomp wymagajacych
podtaczenia

0..3*

0

* Maksymalna warto$¢ zalezy od ustawionej liczby pomp (menu

5.02).

5.46

Minimalna predko$¢ obrotowa pomp
0..50%

30 %

5.47

Maksymalna predko$¢ obrotowa pomp
80...100%

100 %
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Fig. 52: Menu 5.48

Fig. 53: Menu 5.49

Fig. 54: Menu 5.58

Fig. 55: Menu 5.59

Fig. 56: Menu 5.60

Fig. 57: Menu 5.61

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

5.48

Krzywa rozruchu przetwornicy czestotliwosci
0..10s

3s

5.49

Krzywa hamowania przetwornicy czestotliwosci
0..10s

3s

5.58

Funkcja zbiorczej sygnalizacji pracy (SBM)
on, run

run

Sygnalizacja pracy dla sterownika lub podtgczonych pomp mo-
ze by¢ wystana przez oddzielne wyjscie:

+ ,on":urzadzenie sterujgce gotowe do pracy
e ,run”: Pracuje przynajmniej jedna pompa.
5.59

Funkcja zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM)

fall, raise

raise

W przypadku awarii mozna wysta¢ og6lny komunikat sygnali-
zacji awarii przez oddzielne wyjscie:

- fall”: Przekaznik spada.
Mozliwe jest wykorzystanie tej funkcji do monitorowania
napiecia zasilania.

» ,raise”: Przekaznik przycigga.

5.60
Cykliczna zamiana pomp
on, off

on

5.61
Test zerowego przeptywu
on, off

on
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Fig. 58: Menu 5.62

Fig. 59: Menu 5.63

Fig. 60: Menu 5.68

Fig. 61: Menu 5.69

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie
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5.62

Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed suchobiegiem):
Opobznienie wytaczania

0..180s

15s

Czas do wytaczenia pomp po osiggnieciu poziomu suchobiegu.

5.63

Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed suchobiegiem):
Opobznienie ponownego wtaczenia

0..1800s

10s

Czas do wtaczenia pomp przy przekroczeniu poziomu sucho-
biegu.

5.68 (tylko Control EC-Booster do 12 A)

System monitorowania pola wirujgcego (napiecie zasilania)
Wt /WYL,

on, off
on

Zintegrowane monitorowanie pola wirowego do napiecia zasi-
lania. Jesli pole wirujace prawoskretnie nie jest obecne, zosta-
nie wyswietlony komunikat o awarii.

- off = Monitorowanie pola wirowego nieaktywne

« on = Monitorowanie pola wirowego aktywne
NOTYFIKACJA! Podczas pracy sterownika przy jednofazo-
wym potaczeniu pragdu zmiennego 1-fazowego, nalezy wyta-
czy¢ funkcje!

5.69 (tylko Control EC-Booster do 12 A)

Kontrola minimalnego pradu silnika Wt./WYt.

on, off

on

Kontrola pradu silnika monitoruje minimalny i maksymalny prad
silnika pomp:

» Kontrola minimalnego pradu silnika

Wartos¢ jest na state ustawiona w urzadzeniu sterujgcym:
300 mA lub 10% ustawionego maksymalnego pradu silnika.

Jesli po wtaczeniu pompy nie zostanie zmierzony zaden
prad, kontrola pradu silnika zasygnalizuje btad.

+ Kontrola maksymalnego pradu silnika
Jesli nastapi przekroczenie ustawionego pradu silnika, kon-
trola pradu silnika zasygnalizuje bfad.

Funkcje te mozna ustawi¢ w nastepujacy sposoéb:

+ on = kontrola pradu silnika aktywna.

- off = kontrola pradu silnika minimalnego pradu silnika jest
dezaktywowana.
NOTYFIKACJA! Kontrola maksymalnego pradu silnika nie
moze by¢ dezaktywowana!
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Fig. 62: Menu 5.73

Fig. 64: Menu 5.79
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Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

5.73

Reakcja wykryciu podcisnienia
off, Cont

Cont

+ Cont: System pracuje dalej normalnie. Kod btedu pokaze sie
na wyswietlaczu LCD.

 off: System uruchamia alarm i wszystkie pompy sg wytacza-
ne. Kod btedu ukaze sie na wyswietlaczu LCD, a czerwona
dioda LED zaswieci sie. Nastapi aktywacja wyjscia zbiorczej
sygnalizacji awarii (SSM).

5.74

Czas zwtoki dla wykrywania nadci$nienia i podcisnienia
0..60s

1s

Jesli wartos$¢ progowa dla nadcisnienia zostanie przekroczona
lub warto$¢ progowa dla podci$nienia nie zostanie osiggnieta,
alarm zostanie uruchomiony dopiero po uptywie ustawionego
czasu.

5.79

Predkos¢ obrotowa pompy przy btedzie czujnika
0...100%

100 %

Jesliw menu 5.45 ustawiono wtgczanie pomp w przypadku
btedu czujnika, w tym miejscu mozna zdefiniowa¢ odpowiednig
predkosc¢ obrotowa.
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8.3.4  Menu 1: Wartosci wigczania/wytg-
czania

Fig. 65: Menu 1.01

Fig. 66: Menu 1.04

Fig. 67: Menu 1.07

Fig. 68: Menu 1.08

Fig. 69: Menu 1.09

Fig. 70: Menu 1.10

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu

Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu

Opis

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie
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1.01

Warto$¢ zadana cisnienia
0,1...25,0* bar

4 bar

* Maksymalna warto$¢ zalezy od ustawionego zakresu pomiaru
czujnika ciénienia (menu 5.11).

1.04

Prég wtaczania pompy w % wartosci zadanej cisnienia
75...99%

95%

1.07

Prég wytaczenia pompy obciazenia podstawowego w % warto-
Sci zadanej ciSnienia

101...125%

115%

1.08

Prég wytgczenia pompy obcigzenia szczytowego w % wartosci
zadanej ci$nienia

101...125%

110%

1.09

Opobznienie wytaczenia pompy obcigzenia podstawowego
0..180s

10s

Specyfikacja czasu do wytgczenia pompy obcigzenia podsta-
wowego po osiggnieciu progu wytaczania.

1.10

Opodznienie zataczenia pompy obciazenia szczytowego
0..30s

3s

Specyfikacja czasu do wytaczenia pompy obcigzenia szczyto-
wego po osiggnieciu progu wigczania.
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Fig. 71: Menu 1.11

8.3.5

Menu 2: Podfgczenie do magistrali
polowej ModBus RTU

Fig. 72: Menu 2.01

Fig. 73: Menu 2.02

Fig. 74: Menu 2.03

Fig. 75: Menu 2.04

Fig. 76: Menu 2.05
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Nr menu 1.11

Opis Opodznienie wytaczenia pompy obcigzenia szczytowego
Zakres wartosci 0..30s

Ustawienie fabryczne 3s

Objasnienie Specyfikacja czasu do wytaczenia pompy obcigzenia szczyto-

wego po osiggnieciu progu wytgczania.

Urzadzenie sterujace wyposazone w interfejs RS485 do podtgczenia przez magistrale Mod-
Bus RTU. Za posrednictwem interfejsu mozliwe jest odczytywanie i czeSciowo réwniez
zmienianie réznych parametréw. Urzadzenie sterujgce pracuje jako urzadzenie podrzedne
magistrali Modbus. Przeglad poszczegdlnych parametréw oraz opis wykorzystywanych ty-
péw danych znajduje sie w zataczniku.

W celu korzystania z interfejsu ModBus nalezy wprowadzi¢ do nastepujacych pozycji menu

ponizsze ustawienia:

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Nr menu
Opis
Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

2.01

ModBus - interfejs RTU Wt./AWYL.
on, off

off

2.02

Predkos¢ transmisji

9600; 19200; 38400; 76800
19200

2.03

Adres pompy rezerwowej
1..254

10

2.04
Parzystos¢
none, even, odd

even

2.05

Liczba bitéw stopu
1;2

1

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo-Control EC/ECe-Booster « Ed.02/2023-08



8.3.6  Menu 3: Udostepnienie pomp

Fig. 77: Menu 3.02

Fig. 78: Menu 3.01

Fig. 79: Menu 3.10

Fig. 80: Menu 3.11

W celu eksploatacji urzadzenia nalezy ustali¢ rodzaj pracy dla kazdej pompy i udostepnic

pompy:

» Fabryczne dla kazdej pompy ustalono rodzaj pracy ,auto”.
» Zudostepnieniem pomp w menu 3.01 uruchamia sie tryb automatyczny.

Niezbedne ustawienia dla pierwszej konfiguracji

Podczas pierwszej konfiguracji nalezy wykona¢ nastepujgce prace:

= Kontrola kierunku obrotéw pomp
« Kontrola pradu silnika wymaga dokfadnego ustawienia (tylko ,Control EC-Booster”)

W celu wykonania tych prac nalezy wprowadzi¢ nastepujace ustawienia:

»  Wytaczenie pomp: Ustawi¢ menu 3.02 do 3.04. na ,,off”.
= Udostepnienie pomp: Ustawi¢ menu 3.01 na ,on”.

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie
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3,02...3,04

Tryb pracy pompy 1 ... pompy 3
off, Hand, Auto

Auto

» off = Pompa wytaczona

» Hand = reczny tryb pracy pompy. Czas pracy i roboczg pred-
ko$¢ obrotowa ustala sie w menu 3.10i 3.11.

« Auto = automatyczny tryb pracy pompy, zalezny od stero-
wania ciSnieniem

NOTYFIKACJA! Podczas pierwszej konfiguracji nalezy zmie-

ni¢ warto$¢ na ,,off”!

3.01
Udostepnienie pomp
on, off

off

» off = Pompy sg zablokowane, uruchomienie nie jest mozli-
we.
NOTYFIKACJA! Tryb reczny lub wymuszone zatgczanie sg
réwniez niemozliwe!

+ on = Wijczanie i wytaczanie pomp w zaleznosci od ustawio-
nego rodzaju pracy

3.10

Okres pracy pomp w trybie recznym

0..999s

0s

0 s: Pompa pracuje w trybie recznym, dopdki przycisk nie zo-
stanie wcisniety, a nastepnie przetgcza sie z powrotem na po-
przedni tryb.

1...998 s: Pompa pracuje przez podany czas w trybie recznym.

999 s: Pompa pracuje w trybie recznym, dopoki tryb nie zosta-
nie zmieniony.

Odpowiednia predko$¢ obrotowa jest ustawiana w menu 3.11.

311

Robocza predkos¢ obrotowa pomp w trybie pracy recznej
0...100%

100 %

W trybie recznym pompy pracuja z ustawiong predkos$cig obro-
towa.
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8.3.7  Ustawi¢ kontrolg pradu silnika Wskazanie aktualnej warto$ci monitorowania pradu silnika
(tylko Control EC-Bdo do 12 A) 1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sig menu 1.00.
2. Obracac pokrettem, az ukaze sie menu 4.00.
3. Nacisna¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 4.01.
4. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.25 do 4.27.
= Menu 4.25: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 1.
= Menu 4.26: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 2.
= Menu 4.27: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 3.

» Poréwnac ustawiong warto$¢ z danymi na tabliczce znamionowej.
Poréwna¢ ustawiong wartos¢ z danymi na tabliczce znamionowej. Jezeli ustawiona
wartos¢ nie jest zgodna z danymi technicznymi na tabliczce znamionowej, nalezy
dostosowac wartos¢.

Dostosowac warto$¢ monitorowania pradu silnika

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Podczas prac na otwartym urzadzeniu sterujgcym istnieje zagrozenie zy-

cia! Elementy znajduja sie pod napieciem!

+ Prace elektryczne nalezy zleci¢ do wykonania przez wykwalifikowa-
nego elektryka.

« Unika¢ kontaktu z uziemionymi cze$ciami metalowymi (rury, ramy
itp.).

v Kontrola aktualnych ustawien monitorowania pradu silnika.
1. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.25 do 4.27.
= Menu 4.25: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 1.
= Menu 4.26: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 2.
= Menu 4.27: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 3.
2. Otworzy¢ urzadzenie sterujace.

3. Zapomoca $rubokretu skorygowaé prad silnika na potencjometrze (patrz ,Przeglad
elementéw instalacyjnych”). Odczytaé zmiany bezposrednio na wyswietlaczu.

4. Po skorygowaniu wszystkich pradéw silnika zamkna¢ urzadzenie sterujace.

» Monitorowania pradu silnika jest ustawione. Nalezy przeprowadzi¢ kontrole kierun-
ku obrotow.

8.3.8  Sprawdzi¢ kierunek obrotéw pod-
faczonych pomp @ NOTYFIKACJA
Pole wirujace - przytacze siecii pompy
Pole wirujace napiecia zasilania jest doprowadzane bezposrednio do
przytacza pompy.
« Sprawdzi¢ wymagane pole wirujgce podtaczonych pomp (obracajgce
sie w prawg lub w lewg strone).

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi pomp.

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw pomp podczas uruchomienia probnego. PRZESTROGA! Szko-
da materialna! Uruchomienie testowe nalezy przeprowadzi¢ wytacznie w zalecanych
warunkach eksploatacji.

v Urzadzenie sterujace jest zamkniete.

v/ Konfiguracja menu 5imenu 1 jest zakonczona.

v W menu 3.02 do 3.04 wszystkie pompy s3 wytaczone: Warto$¢ ,,off”.
v

W menu 3.01 wszystkie pompy s udostepnione: Warto$¢ ,.on”.
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1. Otwieranie menu Easy Actions: Obrocic pokretto o 180°.

2. Wybrac reczny tryb pracy pompy: Obrdci¢ pokretto, aby wyswietli¢ element menu:
Pompa 1: P1 Hand
- Pompa 2: P2 Hand
- Pompa 3: P3 Hand

3. Wiaczy¢ uruchomienie prébne: Nacisng¢ pokretto. Pompa pracuje przez ustawiony czas
(menu 3.10), a potem zndw sie wyfacza.

4,  Sprawdzi¢ kierunek obrotéw.
= Nieprawidtowy kierunek obrotéw: Przetgczy¢ dwie fazy na podtaczeniu pompy.

» Kierunek obrotdw jest sprawdzony i w razie potrzeby skorygowany. Pierwsza konfi-
guracja jest zakonczona.

8.4 Uruchomi¢ tryb automatyczny Tryb automatyczny po pierwszej konfiguracji
Urzadzenie sterujagce jest zamkniete.
Konfiguracja jest zakonczona.

Kierunek obrotow jest prawidtowy.

Monitorowanie pradu silnika jest poprawnie ustawione.

Otwieranie menu Easy Actions: Obréci¢ pokretto o 180°.

L S N N N N

Wybraé pompe do trybu automatycznego: Obrdci¢ pokretto, aby wyswietli¢ element
menu:

Pompa 1: P1 Auto

- Pompa 2: P2 Auto

- Pompa 3: P3 Auto

3. Nacisna¢ pokretto.

= Dla wybranej pompy ustawiono tryb automatyczny. Alternatywnie mozliwe jest
wprowadzenie ustawien rowniez w menu 3.02 do 3.04.

» Wtaczony jest tryb automatyczny.
Tryb automatyczny po wytgczeniu z ruchu
v Urzadzenie sterujace jest zamkniete.
v Konfiguracja jest sprawdzona.
v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji on.
1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.

= Pojawia sie menu 1.00.

N

Obracac pokrettem, az ukaze sie menu 3.00
3. Nacisng¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 3.01.
4. Nacisng¢ pokretto.
5. Zmieni¢ wartos¢ na ,on”.
6. Nacisngc pokretto.
= Warto$¢ zapisana, pompa udostepniona.

» Wtaczony jest tryb automatyczny.

8.5 Podczas pracy Podczas pracy nalezy dopilnowa¢ zachowania nastepujgcych warunkéw:

» Urzadzenie sterujace jest zamkniete i zabezpieczone przed nieupowaznionym otwar-
ciem.
+ Urzadzenie sterujgce zabezpieczone przed zalaniem (stopieri ochrony IP54).
» Brak bezposredniego nastonecznienia.
« Temperatura otoczenia: 0 ... 40 °C.
Ekran gtéwny prezentuje nastepujace informacje:
« Status pompy:
— Liczba podtgczonych pomp
— Pompa jest aktywna / nieaktywna
— Pompa wt.Awyt.
» Pracaz pompg rezerwowg
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Rodzaj regulacji
Wartos¢ rzeczywista ciSnienia
Aktywna wartos¢ zadana

Ponadto za posrednictwem menu & dostepne sg nastepujgce informacje:

1.

Nacisng¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.

Obracac pokrettem, az ukaze sie menu &.
Nacisng¢ pokretto.

» Pojawia sie menu 4.xx.

Wartos¢ rzeczywista ci$nienia w bar

Czas pracy urzadzenia sterujagcego
Czas podawany jest zaleznie od wielkosci w minutach (min), godzinach
(h) lub dniach (d).

Okres pracy: Pompa 1

Czas podawany jest zaleznie od wielko$ci w minutach (min), godzinach

(h) lub dniach (d). Zaleznie od przedziatu czasowego prezentacja wyka-

zuje réznice:

» 1 godzina: Prezentacja 0 ... 59 minut, Jednostka: min

e 2 godziny do 24 godziny: Prezentacja w godzinach i minutach roz-
dzielonych kropka, np. 10.59, Jednostka: h

= 2dnido 999 dni: Prezentacja w dniach i godzinach rozdzielonych
kropka, np. 123.7, Jednostka: d

= 0d 1000 dni: Prezentacja w dniach, Jednostka: d

Okres pracy: Pompa 2
Czas podawany jest zaleznie od wielkoéci w minutach (min), godzinach
(h) lub dniach (d).

Okres pracy: Pompa 3
Czas podawany jest zaleznie od wielkoéci w minutach (min), godzinach
(h) lub dniach (d).

Cykle przetaczania urzadzenia sterujacego

Cykle przetaczania: Pompa 1

Cykle przetaczania: Pompa 2

Cykle przetaczania: Pompa 3

Numer seryjny

Wskaznik wskazuje na zmiane 11i 2 liczbe czterocyfrowa.

Typ urzadzenia sterujgcego

Wersja oprogramowania

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 1
Max. prad znamionowy w A
(tylko ,,Control EC-Booster”)
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9 Wytaczenie z ruchu

9.1 Kwalifikacje personelu

9.2 Obowigzki uzytkownika

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 2
Max. prgd znamionowy w A
(tylko ,,Control EC-Booster”)

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 3
Max. pragd znamionowy w A
(tylko ,,Control EC-Booster”)

Aktualny prad znamionowy w A dla pompy 1

; na wyswietlaczu naprzemiennie pojawia sie L1, L2 L3

Nalezy wcisnac i przytrzymac pokretto. Pompa uruchamia sie po 2 se-
kundach pompowania, zwolnienie pokretta spowoduje wytaczenie
pompy

(tylko ,,Control EC-Booster”)

Aktualny prad znamionowy w A dla pompy 2

; na wyswietlaczu naprzemiennie pojawia sie L1, L2 L3

Nalezy wcisnac i przytrzymac pokretto. Pompa uruchamia sie po 2 se-
kundach pompowania, zwolnienie pokretta spowoduje wytaczenie
pompy

(tylko ,Control EC-Booster”)

Aktualny prad znamionowy w A dla pompy 3

; na wyswietlaczu naprzemiennie pojawia sie L1, L2 L3

Nalezy wcisna¢ i przytrzymac pokretto. Pompa uruchamia sie po 2 se-
kundach pompowania, zwolnienie pokretta spowoduje wytaczenie
pompy

(tylko ,,Control EC-Booster”)

Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk

Osoba dysponujaca odpowiednim wyksztatceniem specjalistycznym, wiedzg i doswiad-
czeniem, potrafigca rozpoznawac zagrozenia zwiazane z energig elektryczng i ich uni-
kac.

Prace montazowe/demontazowe: wykwalifikowany elektryk

Znajomos¢ narzedzi i materiatéw do mocowania dla réznych konstrukcji

Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw BHP i przepisow bezpieczenstwa stowarzy-
szen zawodowych.

Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kontekscie wykonywanych
prac.

Zapoznanie personelu z funkcjg urzadzenia.

Podczas prac w zamknietych pomieszczeniach musi by¢ obecna druga osoba do aseku-
racji.

Zapewni¢ dostateczng wentylacje zamknietych pomieszczen.

W przypadku ryzyka gromadzenia sie duszgcych gazéw nalezy podja¢ odpowiednie
Srodki zaradcze!

9.3 Wytaczenie z ruchu W celu wytgczenia nalezy wytgczy¢ pompy oraz urzgdzenie sterujgce wytacznikiem gtow-
nym. Ustawienia sg zapisane w urzadzeniu sterujgcym w sposob zabezpieczony przed zero-
wym napieciem, dzieki czemu nie podlegajg skasowaniu. Dzieki temu urzadzenie sterujace
jest caty czas gotowe do pracy. Podczas przestoju nalezy stosowac sie do nastepujgcych
zalecen:

v

Temperatura otoczenia: 0 ... 40 °C
Max. wilgotno$¢ powietrza: 90 %, bez skraplania
Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji on.

Nacisng¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.

Obracac pokrettem, az ukaze sie menu 3.00
Nacisng¢ pokretto.

= Pojawia sie menu 3.01.

Nacisna¢ pokretto.

Zmieni¢ warto$¢ na ,,off”.
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9.4

10

10.1

10.2

48

Demontaz

Konserwacja

Czestotliwos¢ konserwacji

Prace konserwacyjne

o v oF W N

Nacisng¢ pokretto.

= Wartos$¢ zapisana, pompa wytgczona.

Obréci¢ wytacznik gtéwny do pozycji ,,OFF”.

Zabezpieczy¢ wytgcznik gtéwny przed nieupowaznionym wtgczeniem (np. ogrodzic)

» Urzadzenie sterujgce jest wytgczone.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do $mierci z powodu porazenia prgdem elektrycznym!

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka!
+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

Przeprowadzono wytaczenie urzgdzenia z ruchu.

Urzadzenie jest odfgczone od zasilania i zabezpieczone przed niezamierzonym wtacze-
niem.

Przytacze sygnalizacji awaryjnej i eksploatacyjnej jest odtagczone od zasilania i zabez-
pieczone przed niezamierzonym wtaczeniem.

Otwieranie urzgdzenia sterujgcego.

Odtaczy¢ wszystkie kable zasilajgce i wyjgc przez zwolnione dfawiki przewodu.
Zakonczenia kabli zasilajacych nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.
Dtawiki przewodu nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.

Podeprze¢ sterownik (np. poprosi¢ o pomoc drugg osobe).

Zwolni¢ Sruby mocujgce sterownik i zdemontowac sterownik z budynku.

» Zdemontowac sterownik. Nalezy przestrzegac zasad dotyczacych przechowywania!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym!

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka!
+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

@ NOTYFIKACJA

Zakazuje si¢ wykonywania prac niedozwolonych i przerébek!
Wolno przeprowadzac jedynie wymienione prace konserwacyjne i na-
prawcze. Wszelkie inne prace oraz zmiany konstrukcyjne moze przepro-
wadzac jedynie producent.

Regularne prace

Czyszczenie urzadzenia sterujgcego.

Raz w roku

Kontrola elementéw elektromechanicznych w celu wykluczenia zuzycia.

Po 10 latach

Remont generalny

Czyszczenie urzadzenia sterujgcego

v Wytaczanie urzagdzenia sterujacego.
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11.1

11.2

11.3

Usterki, przyczyny usterek i ich
usuwanie

Obowigzki uzytkownika

Sygnalizacja awarii

Potwierdzenie usterki

1. Oczyscic sterownik wilgotng, bawetniana szmatka.
Nie stosowa¢ agresywnych lub Sciernych srodkéw czyszczacych ani zadnych cieczy!

Sprawdzi¢ elementy elektromechaniczne w celu wykluczenia zuzycia

»  Wykwalifikowany elektryk powinien sprawdzi¢ elementy elektromechaniczne pod ka-
tem zuzycia.

» W razie stwierdzenia zuzycia wymagana jest wymiana okreslonych elementéw przez
wykwalifikowanego elektryka lub serwis techniczny.

Remont generalny

Podczas remontu generalnego nastgpi kontrola wszystkich elementéw, okablowania i kor-
pusu w celu wykluczenia zuzycia. Elementy uszkodzone lub zuzyte podlegajg wymianie.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym!

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka!
+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

> Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw BHP i przepisow bezpieczenstwa stowarzy-
szen zawodowych.

= Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kontekscie wykonywanych
prac.

 Zapoznanie personelu z funkcjg urzadzenia.

» Podczas prac w zamknietych pomieszczeniach musi by¢ obecna druga osoba do aseku-
racji.

- Zapewni¢ dostateczng wentylacje zamknietych pomieszczen.

> W przypadku ryzyka gromadzenia sie duszacych gazéw nalezy podjgé odpowiednie
Srodki zaradcze!

Potencjalne btedy sa wyswietlane za pomocg diody do wyswietlania zaktdcen oraz na wy-
Swietlaczu w postaci kodéw alfanumerycznych.

» Stosownie do wyswietlanych bteddw nalezy sprawdzi¢ system.
 Zleci¢ wymiane uszkodzonych elementow.

Urzadzenie wskazuje na wystapienie usterki w rézny sposéb:

« Usterka sterownika / urzadzenia sterujacego:
— Zapala sie¢ dioda informujaca o zaktéceniach.
Pulsuje czerwona dioda informujaca o zaktdceniach: Komunikat o awarii pojawi sie
dopiero po uptywie wstepnie ustawionego czasu (np. zabezpieczenie przed sucho-
biegiem z op6Znieniem wtgczania).
— Kod btedu pojawia sie na zmiane z ekranem gtéwnym, zostanie on réwniez zapisany
w pamieci btedéw.
— Zbiorcza sygnalizacja awarii zostaje aktywowana.
» Usterka pompy
Symbol statusu okreslonej pompy pulsuje na wyswietlaczu.

Wytaczenie alarmu przez naci$niecie pokretta. Potwierdzenie usterki za posrednictwem
menu gtéwnego lub menuEasy Actions.
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Fig. 81: Potwierdzanie usterek

11.4

115

Pamieg¢ btedow

Kody btedow

Menu gtéwne
v Wszystkie usterki sg usuniete.

1. Nacisng¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 6.
3. Nacisng¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 6.01.
4. Nacisng¢ pokretto.
5. Zmieni¢ warto$¢ na ,reset”: Obroci¢ pokretto.
6. Nacisng¢ pokretto.
» Sygnalizacja awarii zostata zresetowana.
Menu Easy Actions
v Wszystkie usterki sg usuniete.
1. Uruchomienie menu Easy Actions: Obréci¢ pokretto o 180°.
2. Wybrac punkt menu ,Errreset”.
3. Nacisng¢ pokretto.
» Sygnalizacja awarii zostata zresetowana.
Potwierdzenie usterki zakonczyto sie niepowodzeniem
Jezeliistniejg jeszcze dalsze btedy, sg one wskazywane w sposéb nastepujacy:

 Kontrolka zaktécen Swieci sie.
= Nawyswietlaczu pojawia sie kod ostatniego btedu.
Mozliwe jest wywotanie wszystkich dalszych btedéw za posrednictwem pamieci btedow.

Gdy wszystkie usterki sg usuniete nalezy je potwierdzi¢ jeszcze raz.

Urzadzenie sterujgce jest wyposazone w pamieé, w ktdrej zapisanych jest ostatnich dzie-
sie¢ btedéw. Pamie¢ bteddw pracuje wedtug zasady First in/First out. WySwietlanie btedow
w kolejnosci malejgcej w punktach menu 6.02 do 6.11:

+  6.02: ostatni /najnowszy btgd

» 6.11: najstarszy btad

Funkcje mogg dziata¢ inaczej w zaleznosci od wersji oprogramowania. Dlatego dla kazdego
kodu btedu podawana jest réwniez wersja oprogramowania.

Szczegdty dotyczace uzywanej wersji oprogramowania znajdujg sie na tabliczce znamiono-
wej lub mozna je wyswietli¢ za pomocg menu 4.24.

N T S S

E006 Btad pola wirujacego » Nieprawidfowe pole wirujgce = Nalezy wytworzy¢ prawoskretne pole wiru-
 Praca przy podfaczeniu do pragdu zmiennego jace na napieciu zasilania.
1-fazowego « Deaktywacja monitorowania pola wirowego
(menu 5.68)!

E040 Usterka czujnika cisnie- | Brak sygnatu czujnika Skontrolowac kabel zasilajacy i czujnik oraz wy-
nia mieni¢ uszkodzony element.

E060 Nadci$nienie w systemie = Sprawdzi¢ i w razie potrzeby skorygowaé

warto$¢ progowa (menu 5.17).
E061 Podcisnienie w systemie « Sprawdzi¢ i w razie potrzeby skorygowac
warto$¢ progowg (menu 5.18).

E062 Poziom suchobiegu (za- | Nie osiggnigto minimalnego poziomu wody » Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.
bezpieczenie przed su- = Skontrolowa¢ dziatanie czujnika, wymienic
chobiegiem) aktywny uszkodzony element.
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E080.x

E080.x

11.6

12
121

13
13.1

Control EC-Booster:
usterka pompy**

Control ECe-Booster:

usterka przetwornicy
czestotliwosci**

Kolejne czynnosci zwigzane z usu-

waniem usterek

Utylizacja

Informacje dotyczace gromadzenia
zuzytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego

Zatacznik

Impedancje systemu

Brak podtaczonej pompy.

 Kontrola pradu silnika nie jest ustawiona
(potencjometr wskazuje warto$¢ ,,0”)

+ Brak sygnatu zwrotnego z odpowiedniego
stycznika.

« Termiczna kontrola silnika (czujnik bimeta-
lowy) uruchomiona.

+ Kontrola pradu silnika uruchomiona.

Nalezy podtgczy¢ pompe lub deaktywowac
monitorowanie pragdu minimalnego (menu
5.69)!

Kontrole pradu silnika nalezy ustawic na prad
silnika pompy.

Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania pompy.
Sprawdzi¢ skuteczno$¢ chtodzenia silnika.
Sprawdzi¢ ustawiony prad silnika i w razie

Przetwornica czestotliwosci zgtasza btad

potrzeby skorygowac.
-« Skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Odczytac btad na przetwornicy czestotliwosci i
usuna¢ go zgodnie z instrukcjg obstugi.

Legenda:
*,.X" = informacja o okreslonej pompie, ktérej dotyczy wyswietlony btad!
** Konieczne reczne pokwitowanie btedu.

Jezeli zamieszczone tutaj punkty nie sg pomocne w usunieciu usterki, nalezy skontaktowac
sie z serwisem technicznym. Korzystanie z pozostatych Swiadczen moze powodowac po-
wstanie kosztow! Doktadne informacje mozna uzyskac w serwisie technicznym.

Przepisowa utylizacja i prawidtowy recycling tego produktu umozliwiajg unikniecie szkody
dla Srodowiska i zagrozenia dla zdrowia ludzi.

A

NOTYFIKACJA

Zakaz utylizacji z odpadami komunalnymi!

W obrebie Unii Europejskiej na produktach, opakowaniach lub dotaczo-
nych dokumentach moze by¢ umieszczony niniejszy symbol. Oznacza to,
ze danego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno utylizowaé
z odpadami komunalnymi.

W celu przepisowego przetworzenia, recyclingu i utylizacji danego zuzytego sprzetu poste-
powac zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

- Takie sprzety oddawac wytgcznie w wyznaczonym i certyfikowanym punkcie zbiérki.

e Przestrzegac miejscowych przepisow!

W gminie, w punkcie utylizacji odpadéw lub u sprzedawcy, u ktérego zakupiono sprzet, na-
lezy uzyskac¢ informacje na temat przepisowej utylizacji. Szczegétowe informacje o recy-
klingu dostepne sg tutaj: www.wilo-recycling.com.

@ NOTYFIKACJA

Max. czestotliwos¢ zatgczania na godzine

Max. czestotliwos¢ zatgczania na pompe na godzine ustala podtaczony
silnik.

+ Uwzgledni¢ dane techniczne podtgczonego silnika.

+ Nie przekracza¢ maksymalnej czestotliwosci zatgczania silnika.
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13.2

52

®

NOTYFIKACJA

+ W zaleznosci od impedancji systemu i max. liczby taczen podtaczo-
nych odbiornikéw na godzing moga wystapi¢ wahania i/lub spadki na-
piecia.

+ W przypadku stosowania ekranowanych przewoddéw jedna strone
ekranu nalezy zatozy¢ na szyne uziemiajacg w urzgdzeniu regulacyj-
nym.

+ Wykonanie podtaczenia nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektryko-
Wi.

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi podtgczonych pomp i
nadajnikéw sygnatow.

3~400 V, 2-bieg., rozruch bezposredni

Moc w kW Impedancje systemu w taczenia/h
omach

0,37 2,629 6..30

0,55 1,573 6..30

0,75 0,950 6..18

0,75 0,944 24

0,75 0,850 30

11 0,628 6..12

11 0,582 18

1,1 0,508 24

1,1 0,458 30

1,5 0,515 6..12

1,5 0,431 18

1,5 0,377 24

1,5 0,339 30

2,2 0,321 6

2,2 0,257 12

2,2 0,212 18

2,2 0,186 24

2,2 0,167 30

3,0 0,204 6

3,0 0,148 12

3,0 0,122 18

3,0 0,107 24

4,0 0,130 6

4,0 0,094 12

4,0 0,077 18

5,5 0,115 6

5,5 0,083 12

5,5 0,069 18

Przeglad symboli

Tryb czuwania:

Symbol $wieci: Urzadzenie sterujgce jest wtaczone
i gotowe do pracy.

Symbol pulsuje: Opdznienie pompy 1 aktywne

.l Rodzaj regulacji: Stata regulacja cisnienia (p-c)
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Kontrola poziomu suchobiegu (zabezpieczenie
przed suchobiegiem) aktywna

Wprowadzenie parametréw nie jest mozliwe:

1. Blokada wprowadzania danych

2. Wywotane menu stuzy wytacznie do wyswietla-
nia wartosci.

Wejscie ,Extern OFF” jest aktywne: Wszystkie
pompy wytgczone

Pompy gotowe do pracy/nieaktywne:

Symbol Swieci: Pompa jest dostepna i gotowa do
pracy.

Symbol pulsuje: Pompa jest nieaktywna.

Wystepuje co najmniej jeden aktualny (nieza-
twierdzony) komunikat o awarii.

Pompy pracuja/wykryto usterke:
Symbol $wieci: Pompa pracuje.
Symbol pulsuje: Usterka pompy

Jedna z pomp zostata ustalona jako pompa rezer-
wowa.

Urzadzenie komunikuje sie z systemem magistrali
polowe;j.

HE @ B

13.3  Przeglad schematu zaciskow Schematy zaciskéw Wilo-Control EC-B2...

6 7 8 9 10 1112 13 14 15 16 17 18 [19(20 21 22 |23 24| 25 26 |27 28 2930

o>
Ot -
@) | [@ | |

31132 33134135136 37 38 39 40 |41 |42 43 |44 45 46 |47 48)[491[501[51[52 (53 (54

2/3 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 1 16/17/18 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja awarii

4/s Wyijscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 1 21/22 Wejscie: Extern OFF

6/7 WyjéFie:. Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su- | 25/26 Wejé.cie:. Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su-
chobiegiem) alarm chobiegiem)

8/9 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 2 37/38 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 1

10/11 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 2 39/40 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 2

13/14/15 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja pracy 45/46 Wejscie: pasywny czujnik ci$nienia 4-20 mA

Schematy zaciskow Wilo-Control EC-B3...

7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

32 /33 |34 |35 36 37 38 |39 40 41 42 43 44 45 46 |47 48 49 50 |51 |52 |53 |54 55 56 |57 |58 |5

3/4 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 1 20/21/22 | Wyjécie: Zbiorcza sygnalizacja awarii

5/6 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 2 23/24 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 1

7/8 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 3 25/26 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 2

9/10 WyjéFie:_ Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su- | 27/28 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompy 3
chobiegiem) alarm

11/12 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 1 29/30 Wejscie: Extern OFF

13/14 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 2 31/32 \:\rl]tijzic:-;:i::)iom suchobiegu (zabezpieczenie przed su-
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15/16 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 3 41/42 Wejscie: pasywny czujnik ci$nienia 4-20 mA

17/18/19 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja pracy

Schematy zaciskow Wilo-Control ECe-B2...

10 11 12113 14 15 16 17 18 [191[20 21 22 [23|[24 25 26 [27 28|29 30

S €S ESH
-~

—t |
@ | [@) @) | [@)

31 32 33 34 35 3 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47|48 49 50|51 52|53 54

2/3 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 1 21/22 Wejscie: Extern OFF

4/ Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 1 25/26 Wejscie: Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su-
chobiegiem)

6/7 Wyjscie: Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su- | 37/38 Wejscie: Komunikat o awarii przetwornica czestotliwo-

chobiegiem) alarm $cipompa 1

8/9 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 2 39/40 Wejscie: Komunikat o awarii przetwornica czestotliwo-
$ci pompa 2

10/11 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 2 41/42 Wyjscie: Warto$¢ zadana ci$nienia pompy 1

13/14/15 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja pracy 43 /44 Wyjscie: Warto$¢ zadana ci$nienia pompy 2

16/17/18 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja awarii 45/46 Wejscie: pasywny czujnik ci$nienia 4-20 mA

Schematy zaciskow Wilo-Control ECe-B3...

7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

Cis

. i
@) | [@)

39140 41 42 |43 44|45

3/ Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 1 23/24 Wejscie: Komunikat o awarii przetwornica czestotliwo-
Scipompa 1l

5/6 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 2 25/26 Wejscie: Komunikat o awarii przetwornica czestotliwo-
$ci pompa 2

7/8 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja pracy pompy 3 27/28 Wejscie: Komunikat o awarii przetwornica czestotliwo-
$ci pompa 3

9/10 Wyijscie: Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su- | 29/30 Wejscie: Extern OFF

chobiegiem) alarm

11/12 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 1 31/32 Wejscie: Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed su-
chobiegiem)

13/14 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 2 41/42 Wejscie: pasywny czujnik ci$nienia 4-20 mA

15/16 Wyjscie: Indywidualna sygnalizacja awarii pompy 3 47/48 Wyjscie: Wartos$¢ zadana ci$nienia pompy 1

17/18/19 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja pracy 49/50 Wyijscie: Warto$¢ zadana ci$nienia pompy 2

20/21/22 | Wyjscie: Zbiorcza sygnalizacja awarii 51/52 Wyijscie: Warto$¢ zadana ci$nienia pompy 3
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13.4 ModBus: Typy danych

13.5 ModBus: Przeglad parametréw

INT16 Liczba catkowita z zakresu od -32768 do 32767.
Zakres liczb faktycznie wykorzystywany dla konkretnego punktu danych
moze sie réznic.

UINT16 Liczba catkowita bez znaku z zakresu od 0 do 65535.
Zakres liczb faktycznie wykorzystywany dla konkretnego punktu danych
moze sie réznic.

ENUM Jest to wyliczenie. Mozliwe jest ustawienie tylko jednej z wartosci podanych
w parametrach.

BOOL Warto$¢ boolowska to parametr o doktadnie dwéch stanach (0 — fatsz/false i
1 - prawda/true). Zasadniczo wszystkie wartosci wieksze od zera traktowa-
ne sgjako true.

BITMAP* Zbi6r 16 wartos$ci boolowskich (bitéw). Wartosci te s3 indeksowane od 0 do
15. Liczba odczytywana lub zapisywana w rejestrze jest suma wszystkich bi-
téw o wartosci 1 x 2 i podniesionej do potegi rownej jej indeksowi.

o Bit0:2°=1
. Bitl:2'=2
o Bit2:2*=4
o Bit3:2°=8
o Bit4:2'=16
o Bit5:2°=32
o Bit6:2°=64

. Bit7:27=128

. Bit8:2%=1256

o Bit9:2°=512

- Bit10:2'°=1024
o Bit11:2%=2048
o Bit12:22=14096
- Bit13:22=8192
o Bit14:2%=16384
« Bit15:2%°=32768

BITMAP32  Zbidr 32 wartosci boolowskich (bitéw). Szczegdty dot. obliczer podane sa
powyzej przy mapie bitowe;.

* Przyktad stuzacy ilustracji:

Bit 3, 6, 8, 15 wynosz3 1, a wszystkie pozostate — 0. Suma wynosi wowczas 2°+2°%+2%+2" =
8+64+256+32768 = 33096. Mozliwe jest rowniez odwrotne dziatanie. W takim przypadku,
wychodzac od bitu o najwyzszym indeksie, sprawdza sie, czy odczytana liczba jest wieksza
lub réwna potedze liczby dwa. Jedli tak jest, ustawiany jest bit 1 i od liczby odejmowana jest
potega liczby dwa. Nastepnie sprawdzanie powtarza sie z bitem o kolejnym mniejszym in-
deksie i obliczong w poprzednim dziataniu reszta, do momentu, az dojdzie sie do bitu 0 lub
reszta wyniesie zero. Przyktad ilustrujacy: Odczytana liczba wynosi 1416. Bit 15 to 0, ponie-
waz 1416<32768. Bity 14 do 11 to réwniez 0. Bit 10 to 1, poniewaz 1416>1024. Reszta
wynosi 1416-1024=392. Bit 9 to 0, poniewaz 392<512. Bit 8 to 1, poniewaz 392>256.
Reszta wynosi 392-256=136. Bit 7 to 1, poniewaz 136>128. Reszta wynosi 136-128=8.
Bity 6 do 4 to 0. Bit 3 to 1, poniewaz 8=8. Reszta wynosi 0. Tym samym pozostate bity 2
wynoszg wszystkie 0.

Holding register Data type Access* Added
(Protocol)

40001 Version communica- | UINT16 0.001 31.000
(0) tion profile

40002 Wink service RW 31.000
(1)
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Holding register Data type Added
(Protocol)

40003 Switch box type ENUM 0.5 31.000
(2) 1. SC...FC
2.5Ce
3.CC
4. CC...FC
5.CCe
6.SCe NWB
7.CCe NWB
8.EC
9.ECe
10. ECe NWB
40014 Bus command timer | ENUM 0.- RW 31.000
(13) 1. Off
2. Set
3. Active
4. Reset
5. Manual
40015 Drives on/off BOOL RW 31.000
(14)
40025 Control mode ENUM 0.p-c R 31.000
(24) 1. dp-c
2.dp-v
3.dT-c
4, dT-v
5.n(TV)
6.n(TR)
7.n(TP)
8.n(TA)
9.n-c
10. fill
11. empty/drain
12.FTS
13. cleans/day
14. cleans/
month
40026 Current value INT16 0.1 bar R 31.000
(25) 0.1m
0.1K
0.1°C
lcm
1 min
0.1h
0.1 psi
40041 Pump 1 mode ENUM 0. Off RW 31.000
(40) 1. Hand
2. Auto
40042 Pump 2 mode ENUM 0. Off RW 31.000
(41) 1. Hand
2. Auto
40043 Pump 3 mode ENUM 0. Off RW 31.000
(42) 1. Hand
2. Auto
40062 Switch box state BITMAP 0: SBM R 31.000
(61) 1: SSM
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Holding register DEVERAY TS Added
(Protocol)

40139 - 40140
(138-139)

Error state

BITMAP32

: Sensor error

: P max

:Pmin

FC

TLS

: Pump 1 Alarm
: Pump 2 Alarm
: Pump 3 Alarm
: Pump 4 Alarm
: Pump 5 Alarm
10: Pump 6
Alarm

11: -

12: -

13: Frost

14: Battery Low
15: High water
16: Priority off
17: Redundancy
18: Plausibility
19: Slave com-
munication

20: Net supply
21: Leakage

O NV E WNKEO

31.000

40141
(140)

Acknowledge

BOOL

31.000

40142
(141)

Alarm history index

UINT16

RW

31.000

40143
(142)

Alarm history error
code

UINT16

0.1

31.000
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Legenda

* R =tylko dostep odczytu, RW = dostep odczytu i zapisu
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