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Gefahr! - Gefahrliche elektrische Spannung!

e Gerat spannungsfrei schalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

e Spannungsfreiheit feststellen, sowie Erden und kurzschliel3en.

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

e Die flir das Gerat angegebenen Montagehinweise (IL) sind zu beachten.

e Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaf3 EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf
Eingriffe an diesem Gerat/System vornehmen.

e Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich statisch entladen, bevor Sie das
Gerat beruhren.

e Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE) oder den Potenzialausgleich
angeschlossen werden.

e Die Ausfihrung dieser Verbindung liegt in der Verantwortung des Errichters.

¢ Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren, dass induktive und kapazitive
Einstreuungen keine Beeintrachtigung der Funktionen verursachen.

e Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustanden
fliihren kann, sind hard- und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu
treffen.

e Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert diirfen die in den
technischen Daten angegebenen Toleranzgrenzen nicht tiberschreiten, andernfalls sind
Funktionsausfalle und Gefahrenzustdnde nicht auszuschliel3en.

e NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 missen in allen Betriebsarten wirksam
bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen darf keinen Wiederanlauf bewirken.

e Einbaugeréte fur Gehduse oder Schranke durfen nur im eingebauten Zustand betrieben und
bedient werden.

¢ An Orten, an denen auftretende Fehler Personen- oder Sachschaden verursachen kénnen,
mussen externe Vorkehrungen getroffen werden, die auch im Fehler- oder Storfall einen
sicheren Betriebszustand gewéhrleisten beziehungsweise erzwingen (z. B. durch
unabhangige Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw.).

e Wahrend des Betriebs konnen die Frequenzumrichter heil3e Oberflachen besitzen.

e Das unzuldssige Entfernen der erforderlichen Abdeckung, die unsachgemalfie Installation
und falsche Bedienung von Motor oder Frequenzumrichter, kann zum Ausfall des Geréts
fihren und schwerste gesundheitliche Schaden oder Materialschaden verursachen.

e Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Frequenzumrichter sind die geltenden
nationalen Unfallverhiitungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

e Die elektrische Installation ist nach den einschlégigen Vorschriften durchzufiihren (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

e Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetriebnahme und zur Instandhaltung
durfen nur von qualifiziertem.

e Fachpersonal durchgefiihrt werden (IEC 60364 bzw. HD 384 oder DIN VDE 0100 und
nationale Unfallverhltungsvorschriften beachten).

e Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, miissen ggf. mit zuséatzlichen
Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen geméR den jeweils giiltigen
Sicherheitsbestimmungen, z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel,
Unfallverhitungsvorschriften usw. ausgeristet werden.

e Wahrend des Betriebs sind alle Abdeckungen und Turen geschlossen zu halten.

e Der Anwender muss in seiner Maschinenkonstruktion MalRnahmen berlicksichtigen, die die
Folgen bei Fehlfunktion oder Versagen des Frequenzumrichters (Erhéhung der
Motordrehzahl oder pl6tzliches Stehenbleiben des Motors) begrenzen, so dass keine
Gefahren flir Personen oder Sachen verursacht werden kénnen, z. B.: — Weitere
unabhéngige Einrichtungen zur Uberwachung sicherheitsrelevanter GréBen (Drehzahl,
Verfahrweg, Endlagen usw.). Elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen
(Verriegelungen oder mechanische Sperren) systemumfassende MalRnahmen. Nach dem
Trennen der Frequenzumrichter von der Versorgungsspannung dirfen spannungsfihrende
Gerateteile und Leistungsanschliisse wegen maoglicherweise aufgeladener Kondensatoren
nicht sofort beriihrt werden. Hierzu sind die entsprechenden Hinweisschilder auf dem
Frequenzumrichter zu beachten.
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Gewahrleistungsausschluss und Haftungsbeschrankung

Die Informationen, Empfehlungen, Beschreibungen und Sicherheitshinweise in diesem
Dokument basieren auf den Erfahrungen und Einschatzungen der Eaton Corp. Und
bertcksichtigen moglicherweise nicht alle Eventualitaten.

Wenn Sie weitere Informationen bendtigen, wenden Sie sich bitte an ein Verkaufsbiro
von Eaton. Der Verkauf der in diesen Unterlagen dargestellten Produkte erfolgt zu den
Bedingungen und Konditionen, die in den entsprechenden Verkaufsrichtlinien von Eaton
oder sonstigen vertraglichen Vereinbarungen zwischen Eaton und dem Kaufer enthalten
sind. Es existieren keine Abreden, Vereinbarungen, Gewahrleistungen ausdriicklicher
oder stillschweigender Art, einschliel3lich einer Gewahrleistung der Eignung fiir einen
bestimmten Zweck oder der Marktgangigkeit, aul3er soweit in einem bestehenden
Vertrag zwischen den Parteien ausdricklich vereinbart. Jeder solche Vertrag stellt die
Verpflichtung von Eaton abschlieBend dar.

Der Inhalt dieses Dokumentes wird weder Bestandteil eines Vertrages zwischen den
Parteien noch fiihrt er zu dessen Anderung. Eaton {ibernimmt gegeniiber dem Kaufer
oder Nutzer in keinem Fall eine vertragliche, deliktische (einschlie3lich Fahrlassigkeit),
verschuldensunabhéangige oder sonstige Haftung flir aul3ergewohnliche, indirekte oder
mittelbare Schaden, Folgeschaden bzw. -verluste irgendeiner Art — unter anderem
einschlieBBlich, aber nicht beschriankt auf Schaden an bzw. Nutzungsausfélle von
Geraten, Anlagen oder Stromanlagen, von Vermogensschiaden, Stromausfallen,
Zusatzkosten in Verbindung mit der Nutzung bestehender Stromanlagen, oder
Schadensersatzforderungen gegentiber dem Kaufer oder Nutzer durch deren Kunden -
infolge der Verwendung der hierin enthaltenen Informationen, Empfehlungen und
Beschreibungen. Wir behalten uns Anderungen der in diesem Handbuch enthaltenen
Informationen vor. Fotos und Abbildungen dienen lediglich als Hinweis und begriinden
keine Verpflichtung oder Haftung seitens Eaton.
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1 Allgemeines

Die folgenden Informationen zeigen die Unterschiede auf, die beim Erweitern von
Systemen oder beim Erstellen neuer Projekte mit RAMOb5-Einheiten sowie beim
Ersetzen von RAMO 4.0-Geraten berlicksichtigt werden mussen.

Der Generationswechsel weist die folgenden wesentlichen Unterschiede auf:

* Parametersoftware, Parameter, Tastatur- und App-Funktionalitat
» DIP-Schalter zur Parameter-Software - Sensoren und Thermistor-Einstellungen
+ Keine AS-I-Verbindung fir RAMOb5 im manuellen Modus erforderlich

Die Handhabung der Steuerelemente bleibt gleich.

2 Abmessungen

Bei den Abmessungen gibt es keinerlei Anderung zwischen den Reihen RAMO 4.0 und
RAMOb5. Der maschinelle Aufbau muss somit nicht verandert werden.

3 AS-l Profile

RAMO 4.0-Gerate haben das gleiche AS-I-Profil wie RAMOb5 (AS-Interface-Profil S-7.4
und S-7.A.E). Wie RAMO 4.0 verfiigt auch RAMOb5 der neuen Generation lGber zwei
verschiedene Arten von AS-I-Varianten. Das entsprechende Gerat muss bestellt
werden.

Der Master (Gateway) muss keine neue Initialisierung durchfihren.

Die folgenden Informationen weisen auf die Unterschiede hin, die bei der Erweiterung
von Systemen oder der Erstellung neuer Projekte mit RAMOb5-Einheiten sowie bei
deren Verwendung als Ersatz fur RAMO 4.0-Gerate berlcksichtigt werden mussen.

Der Generationswechsel weist die folgenden wesentlichen Unterschiede auf:
* Parametersoftware, Parameter, Tastatur- und Anwendungsfunktionalitat
* DIP-Schalter zur Parameter-Software - Sensoren und Thermistor-Einstellungen
+ Keine AS-I-Verbindung fur RAMOb5 im manuellen Modus erforderlich

Die Handhabung der Steuerelemente bleibt gleich.
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4 Austauschprozess

Fihren Sie die folgenden Schritte fur einen ordnungsgemaéaf3en Austausch durch.

1

a s~ wbd

©

Schlissel und Wahlschalter (FWD/REV) auf Stellung '0' drehen (RAMO 4.0 und
RAMO5).

Notieren Sie die DIP-Positionen des RAMO 4.0

Lesen Sie die Adresse aus dem RAMO 4.0 (mit Adressiergerat).

Trennen der Motor-, Energie-, AS-1l, Sensoranschlisse von RAMO 4.0
Parameter des RAMO5 entsprechend einstellen (mit Keypad, App oder
drivesConnect)

Einstellungen fiir die DIP-Schalter miissen in RAMOS5 Uibertragen werden (siehe
Tabelle im 8 DIP Schalter Einstellungen vs. Parameter Einstellungen)

Geben Sie die Adresse von RAMO 4.0 an den RAMO5

Schliel3en Sie alle Kabel, Leitung 400 V AC, AS-Il, Motor und Sensoren an.
Bereit zum Start.

Hinweis!
A Vor dem Einschalten muss sichergestellt werden, dass der Motor und

das Motorkabel richtig angeschlossen sind.

5 Parametrierung via Software, Keypad und App

sy SR R
¥ ¥ o
/ i “]—
DIP Schalter fiir RAMO 4.0 PC-Verbindung zum Bluetooth Verbindung
RAMO5 2 RAMOS
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Die folgende Tabelle zeigt den Unterschied zwischen RAMO 4.0 und RAMO5
hinsichtlich PC-Software, PC-Kabel, Tastatur und Smartphone-Applikation.

RAMO 4.0 RAMO5

Parametrierung DIP Schalter drivesConnect
Frp— & A
PC Software (Bmam 2. drivesConnect
12 3 af

Remote Nicht unterstitzt DX-KEY-OLED
Keypad
PC - Nicht unterstutzt DX-CBL-PC-3MO0
Verbindung DX-COM-STICK3-KIT

(Bluetooth Stick)

Parametrierung
App

Nicht unterstutzt

Bluetooth Stick DX-COM-
STICK3-KIT wird bendtigt

F:T-N

drivesConnect
mabile

Verbindungskabel, Tastatur oder Bluetooth-Stick geh6ren nicht zum Lieferumfang des
RAMObG. Dies sind optionale Artikel.

Die mobile Anwendung drivesConnect hilft, das Smartphone mit dem RAMOS5 zu
verbinden. Die Parametrierung und Monitorinformationen konnen mit Hilfe der App
(Android- oder I0S-basiert) vorgenommen werden. Ausfiihrliche Informationen finden
Sie unter App Note: AP040189DE in Drives AP Note Ubersichtsdokument.

8
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6 Sensoreingange und allgemeiner Vergleich

Die neue Generation RAMO5 hat die gleiche Funktionalitdt der Sensoren und Schalter
wie RAMO 4.0. Die Abbildung unten zeigt die Positionen der Elemente.
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Die LED-Statussignale sind z.B. bei AS-I-Anschluss unterschiedlich gesteckt. Detaillierte
Informationen finden Sie im Geratehandbuch.

7 Motorstecker und Motorkabel

RAMO 4.0 und RAMOS5 haben den gleichen Motorstecker Typ HAN Q8. Es ist nicht
erforderlich, ein neues Kabel zu bestellen.
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8 DIP Schalter Einstellungen vs. Parameter Einstellungen

Die Funktionalitat von RAMO 4.0 und RAMOS5 ist die gleiche. Bei RAMO 4.0
werden die Funktionen tiber DIP-Schalter eingestellt. Bei RAMOb5 geschieht dies
Uber Parameter.

Bei RAMO 4.0 gibt es 3 verschiedene Schalter:

@ DIP Schalter 1 (1.1 .. 1.10)
() Drahtbriicke
(3 DIP Schalter 3 (3.1)

Figure 1: DIP Schalter Einstellungen

8.1 DIP Schalter 1.1-1.4 vs P1-08

(Motornennstrom)

N DIP Schalter 1.1
! U U ﬂ ﬂ| DIP Schalter 1.2

12 3 4 DIP Schalter 1.3

DIP Schalter 1.4
Display Nummer Display Name Definition
RASP 4.0 RASP5
DIP DIP DIP DIP | P1-08 Motornennstrom Zugewiesene
1.1 1.2 1.3 1.4 Motornennleistung bei
400 V, 50 Hz

ON ON ON ON |0 Keine Funktion -
ON OFF | ON ON | 0.3 0,3A 90w
OFF | ON ON ON |04 04A 120 W
ON OFF | OFF | OFF | 0.6 0,6 A 180 W
OFF | ON OFF | OFF | 0.8 0,8A 250 W
ON ON OFF | OFF | 1.0 1,0A 370 W
OFF | OFF | ON OFF | 1.2 1,2A 370 W
ON OFF | ON OFF | 1.5 1,5A 550 W
OFF | ON ON OFF | 1.7 1,7 A 550 W
ON ON ON OFF | 1.9 1,9A 750 W
OFF | OFF |OFF |ON |21 2,1TA 750 W
ON OFF | OFF | ON | 2.6 2,6 A 1,1 kW
OFF | ON OFF | ON | 3.6 36A 1,6 kW
ON ON OFF |ON |5.0 50A 2,2 kW
OFF | OFF | ON ON | 6.6 6,6 A 3,0 kW
OFF | OFF | OFF | OFF | - - -
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8.2 DIP 1.5 vs P3-06

...09 (Konfiguration des Sensoreingangs)

DIP Switch 1.5
| oM ll_'ul
I .'qu
Display Nummer Display Name Definition
RAMO 4.0 | RAMO5
DIP 1.5 P3-06 SEN I1 Logik Sensor 1 Logik
OFF 0 normalerweise offen
ON 1 normalerweise geschlossen
DIP 1.5 P3-07 SEN 12 Logik Sensor 2 Logik
OFF 0 normalerweise offen
ON 1 normalerweise geschlossen

Hinweis: Jeder Sensor des RASP5 kann individuell konfiguriert werden. DIP 1.5 auf
RAMO 4.0 schaltet alle Sensoren auf fallende Flanke, wenn auf ON gesetzt.

8.3 DIP 1.6 und 1.8 vs P1-13 (Schnellstopp und verriegelter Handbetrieb)

DIP Schalter 1.6

DIP Schalter 1.8

E )]

RAMO 4.0 RAMO5 Display Name

DIP1.6 | DIP1.8 | P1-13 SEN-Konfiguration auswaéhlen
OFF OFF 1 Details siehe folgende Tabelle
ON OFF 2

OFF ON 3

ON ON 4

RAMOS5-D... Dirketstarter

Konfigurationsfunktionen von I1 Wiederanlaufbedingung im Wiederanlaufbedingung im
P1-13 |undI2 Handbetrieb Automatikbetrieb
1 keine Funktion (Auslieferungszustand) - -
2 SEN 11 und SEN 12 stoppen den Schliisselschalter-Reset Befehlswechsel iber AS-|
Motor im Automatik- und Handbetrieb bei steigender Flanke
3 SEN 11 stoppt den Motor im - Befehlswechsel tiber AS-|
Automatikbetrieb
4 SEN 11 stoppt den Motor im Schliisselschalter-Reset und | Befehlswechsel iiber AS-I
Automatik- und Handbetrieb SEN I1 nicht weiter aktiv
bei steigende Flanke oder
Level-Erkennung

RAMO5-W... Wendestarter

Application Note  Generationenwechsel RAMO 4.0 zu RAMO5

12/2020 AP040198DE

Eaton.com 11



http://www.eaton.com/

Konfigurationsfunktionen von I1

P1-13 |und 2

Wiederanlaufbedingung im
Handbetrieb

Wiederanlaufbedingung
im
Automatikbetrieb

keine Funktion (

2 SEN 11 stoppt den Motor in - Befehlswechsel Giber
beiden Drehrichtungen im ASi
Automatikbetrieb

3 SEN I1 stoppt den Motor bei -

FWD im Automatikbetrieb
Befehlswechsel liber
SEN 12 stoppt den Motor bei ASi
REV im Automatikbetrieb
4 REV:
Drehrichtungswechsel
auf
SEN 11 stoppt den Motor bei FWD bei Flanken- oder
FWD im Automatik- und Levelsteuerung
Handbetrieb
Befehlswechsel tiber Befehlswechsel {iber
ASi ASi
FWD:
Drehrichtungswechsel
SEN 12 stoppt den Motor bei auf REV bei Flanken-
REV im Automatik- und oder
Handbetrieb
Levelsteuerung
12  Application Note  Generationenwechsel RAMO 4.0 zu RAMO5  12/2020 AP040198DE  Eaton.com
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8.4 DIP 1.7 vs P6-08 (Motor Phasenfolge dndern)

DIP switches 1.7

[ow 1
c o
Display Nummer Display Name Definition
RAMO 4.0 | RAMO5
DIP 1.7 P6-08 Motor Phasenfolge andern Reihenfolge der Ausgabephasen:
OFF 0 uvw
ON 1 Uuwyv

8.5 DIP 1.9 vs P6-05 (Uberwachung der Stromuntergrenze)

DIP Schalter 1.9

0w 1

ON: Reaktion auf
Motorunterlast
aktiviert

OFF: Reaktion
auf
Motorunterlast
deaktiviert

Stromuntergrenze

|
0 I
|
Iy,
Display Nummer Display Name Definition
RAMO 4.0 RAMO5
DIP 1.9 P6-05 Uberwachung der Funktion

1 = EIN: Reaktion auf
Motorunterlast aktiviert

0 = AUS: Reaktion auf
Motorunterlast deaktiviert

8.6 DIP 1.10 vs P6-05 (AS-Interface diagnostics)

DIP switches 1.10

| o

I.Il“

0 ﬂ
[10
Display Number Display Name Definition
RAMO 4.0 | RAMOS5
DIP 1.10 - Kein entsprechender Parameter RAMOS: Diagnosestatus durch AS-
OFF Interface-Parameter ist immer
ON aktiv.
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8.7 Drahtbriicke vs P2-27 (Thermistor-Fehlerreaktion)

Drahtbriicke

@ [dH=——]
Display Nummer Display Name Definition
RAMO 4.0 RAMO5
Drahtbriicke P2-27 Thermistor-Fehlerreaktion P2-27 = 0: Reaktion auf
Offene Stellung: Thermistor-Fehler ist
Reaktion auf deaktiviert
Thermistor-Fehler P2-27 = 1: Reaktion auf
ist deaktiviert Thermistor-Fehler ist aktiviert
Geschlossene
Position: Reaktion
auf Thermistor-
Fehler ist aktiviert

Hinweis!
A Die Einstellung von Parameter P2-27 darf nur von geschultem
Fachpersonal gedndert werden!

8.8 DIP Schalter 3.1 vs P5-10 (Schnellstopp-Unterdriickung)

Die Schnellstoppfunktion wird Gber DQ3 (AS-I-Signal) ausgefiihrt.

@ju DIP Schalter 3.1 (links)

" @ DIP Schalter 3.2 (rechts) ist ohne Funktion

Display Nummer Display Name Definition

RAMO 4.0 | RAMO5

DIP 3.1 P5-10 QuickStop deaktivieren | AS-I-Bit DQ3-Freigabe - Schnellstopp-

(links) 0 Unterdriickung

OFF 1 0: Schnellhalt Gber Sensoren

ON deaktiviert
1: Schnellstopp lber Sensoren
aktiviert
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RAMO 4.0

AS-I-Ausgang Bit 3 ist aktiv, wenn DIP 3.1 (links) auf ON gesetzt ist.

DIP 3.1 Da3 Funktion Beschreibung
ON 0 (Quick Stop ein Reaktion auf Sensoren
ON 1 Quick Stop aus keine Reaktion auf Sensoren
OFF 0 keine D03-Signale werden nicht {ibertragen
OFF 1 keine D0O3-Signale werden nicht (ibertragen
RAMO5
Die Funktion kann tuber Parameter P5-10 aktiviert werden.
Parameter  Bezeichnung Beschreibung Einheit Min Max WE
P5-10 Sperre 0: Schnellstopp dber Sensoren deakti-  — 0 1 0
QuickStop viert.
1. Schnellstopp tber Sensoren akiiviert
[ASi-Signal aktiv).
P5-10 Da3 Funktion Beschreibung
1 0 (Quick Stop ein Reaktion auf Sensoren
1 1 Quick Stop aus keine Reaktion auf Sensoren
0 0 keine D03-Signale werden nicht Gbertragen
0 1 keine D03-Signale werden nicht Gbertragen
9 Parameter RAMO5
Quick Setup
Parameter
Display Nummer | Name Definition
P1-08 Motornennstrom Motornennstrom

P1-13 DI Konfiguration Konfiguration der Sensoreingange mit
Auswabhl einer festen
Liste an Kombinationen
P1-14 Access Key Erweiterter Menuzugriffscode

P1-14 = 0 (Werkseinstellung)

Alle Parameter werden gespeichert,
unabhangig von der Einstellung von P1-14
Hinweis:

Setzen Sie P1-14 auf 101
(Werkseinstellung), um das erweiterte
Parametermenu anzuzeigen.

Eine Anderung von P2-32 wirkt sich auf
P1-14 aus. Andern Sie P2-32 nicht, wenn
es nicht notwendig ist.
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Erweiterte
Parameters

Display Number

Name

Definition

P2-24

Start Modus

Auswahl des Start-/Restart-Modus
0: Flanke-r, 1 = Auto-0
2..10: Auto-1 bis Auto-99

P2-26 Auto Reset Delay Wait time before an automatic restart
P2-27 Aktion@Thermistorfehler | Motor Thermistor Konfiguration
Motor 0: Deaktiviert
1: Aktiviert (Ausloselevel durch Hardware
definiert)
P2-28 Wartungsintervall Wartungsintervall
P2-29 Service Indikator Reset Wartungstimer
zurucksetzen 0: Keine Funktion
1: Zurlicksetzen
P2-30 Parametersatz Default-Parameterwerte im Antrieb
wiederherstellen
0: Keine Funktion
1: Werkseinstellung
P2-32 Zugriffsschllissel Ebene2 | Passworteinstellungen
P2-33 Parameter Sperre Parameterzugriffssperre
P2-34 TCP-Freigabe Dienst Kommunikationsschnittstellen freigeben
(P2-34 ist ein Bitmap-Parameter)
P2-36 Parameter speichern Parameter speichern @ externer 24V-

@24V-ext.

Betrieb
0: Deaktivieren

1: Freigeben

Digitale Sensoren und

Eingangs-

/Ausgangsfunktion

Display Name Definition

P3-04 Verzogerung beim Lésen | Verzogerungszeit externer Bremse 6ffnen
der Bremse

P3-05 Verzdégerung beim Externe Bremse schliel3en
Anziehen der Bremse Verzdgerungszeit

P3-06 SEN I1 Logik Sensor |11 - normal offen/normal

geschlossen
P3-07 SEN 12 Logik Sensor 12 -SchlieRer/Schliel3er

Kommunikation

Display Name Definition

P5-01 RS485-0 Addresse Antrieb Feldbusadresse

P5-02 COM-Verlust-Timeout Zeituberschreitung bei
Kommunikationsverlust

P5-03 Aktion@Kommunikationsverlust | Kommunikationsverlust Aktion
0: Auslosung
1: Auslésung (reserviert)
2: Stopp
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P5-05 NETSendPZD3 Konfiguration des 3. Prozessdatenwortes

PDO-3

P5-06 NETSendPZD4 Konfiguration des 4. Prozessdatenwortes
PDO-4

P5-10 QuickStop deaktivieren AS-| Bit DQ3 Freigabe -

Schnellstoppunterdriickung
0: Schnellstopp lGiber Sensoren deaktiviert
1: Schnellstopp tber Sensoren aktiviert

Advanced Motor
Control
Display Name Definition
P6-05 Aktion@Unterlast Geratereaktion (gerateabhéangig) nach
Motor Auftreten von , Unterlast Motor“.
0: deaktiviert
1: Fehler (Abschaltung)
P6-08 Phasenfolge Andert die Phasenfolge am Ausgang. 0: U-V-W
RAMOb5-W... Motor drehen (Rechtsdrehfeld)
only! 1: U- W-V (Linksdrehfeld)

9.1 Anforderungen fur Parametrierung und SPS-
Kommunikation

Die folgenden Tabellen zeigen die Unterschiede in der Spannungsversorgung fiir die
SPS-Kommunikation und die Parametrierung uber PC.

PLC Kommunikation
RAMO 4.0 RAMOS5
AS-1-Versorgung erforderlich AS-I- oder Stromversorgung (Netz) erforderlich
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9.2 Parametrierung

Parametrization

RAMO 4.0 RAMO5

DIP-Schalter - AS-I-Versorgung oder Stromversorgung (Netz)
Spannungsversorgung nicht erforderlich.

erforderlich. Die Einstellungen sind Die RAMOb-Parameterspeicherung liber P2-36 ist
aktiv, nachdem die erforderlich, wenn das Gerat nur an der AS-I-
Stromversorgung (Netz) = ON. Versorgung betrieben wird.

Hinweis: Wenn RAMOS5 nur mit AS-lI-Anschluss geliefert wird, missen die
Parametereinstellungen mit P2-36 gespeichert werden!

10 Leistungsaufnahme von ASI-Stromversorgung

Der Gesamtstromverbrauch der AS-Interface-Stromversorgung (30 V DC) von RAMO5
und RAMO 4.0 ist unten aufgefiihrt:

RAMO 4.0: 30 mA + max. 160 mA flr Sensoren

RAMO5: 50 mA + max. 160 mA flir Sensoren

11 Firmware Update

Die Firmware von RAMOb kann mit Hilfe der Software drivesConnect und des seriellen
Kabels aktualisiert werden.
DX-CBL-PC-3MO.

Warnung: Der Kopierstick DX-COM-STICK3 kann nicht zum Update verwendet werden!

2 drivesConnect (pre-release)

File | Tools | Parameters Help
(__] Select Communication Device
Language Selection ’
'u R,
#2 Drive Control/Monitor
. NE Scope/Data Logger
s "2 Function Block Editor
Upgrade Drive Firmware »
DX-COM-STICK3 (BLE) Firmware Upgrade ’

Check for Updates on Startup >

Check for Updates.

Install drivers

Configure firewall
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12 Referenzen

Dokumentaion

RAMO 4.0 RAMO5 LINK
Handbuch RAMO... MNO034004DE MNO034004DE DownloadCenter
Montageanweisung 1L034084ZU IL034084ZU DownloadCenter
RAMO...
Application Note — - AP040189DE Drives AP Note Ubersicht
Parametrierung via eaton.com/ap/ubersicht/drives
Bluetooth
PowerXL Gerate - AP040214DE Drives AP Note Ubersicht

Firmware Update

eaton.com/ap/libersicht/drives
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