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GEFAHR!
GEFAHRLICHE ELEKTRISCHE SPANNUNG!

Gerat spannungsfrei schalten.

Gegen Wiedereinschalten sichern.

Spannungsfreiheit feststellen.

Erden und kurzschlieBen.

Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

Die fur das Gerat angegebenen Montagehinweise (IL) sind zu beachten.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaB EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe an
diesem Gerat/System vornehmen.

Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich statisch entladen, bevor Sie das Gerat
berthren.

Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE) oder den Potenzialausgleich angeschlossen
werden.

Die Ausfuihrung dieser Verbindung liegt in der Verantwortung des Errichters.

Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren, dass induktive und kapazitive Einstreuungen
keine Beeintrachtigung der Funktionen verursachen.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustanden fiuihren kann,
sind hard- und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert dirfen die in den technischen
Daten angegebenen Toleranzgrenzen nicht Uberschreiten, andernfalls sind Funktionsausfalle und
Gefahrenzustande nicht auszuschlieRen.

NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 missen in allen Betriebsarten wirksam bleiben.
Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen darf keinen Wiederanlauf bewirken.

Einbaugerate fur Gehause oder Schranke dirfen nur im eingebauten Zustand betrieben und bedient
werden.

An Orten, an denen auftretende Fehler Personen- oder Sachschaden verursachen konnen, miissen
externe Vorkehrungen getroffen werden, die auch im Fehler- oder Storfall einen sicheren
Betriebszustand gewahrleisten  beziehungsweise erzwingen (z. B. durch unabhangige
Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw.).

Wahrend des Betriebs konnen die Frequenzumrichter heiffe Oberflachen besitzen.

Das unzulassige Entfernen der erforderlichen Abdeckung, die unsachgemaBe Installation und falsche
Bedienung von Motor oder Frequenzumrichter, kann zum Ausfall des Gerats fuhren und schwerste
gesundheitliche Schaden oder Materialschaden verursachen.

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Frequenzumrichter sind die geltenden nationalen
Unfallverhutungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufiihren (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetriebnahme und zur Instandhaltung dirfen nur
von qualifiziertem

Fachpersonal durchgefuhrt werden (IEC 60364 bzw. HD 384 oder DIN VDE 0100 und nationale
Unfallverhitungsvorschriften beachten).

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, miissen ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen gemaB den jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen, z. B. Gesetz Uber
technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw. ausgerustet werden.

Wahrend des Betriebs sind alle Abdeckungen und Turen geschlossen zu halten.

Der Anwender muss in seiner Maschinenkonstruktion MaBnahmen beriicksichtigen, die die Folgen bei
Fehlfunktion oder Versagen des Frequenzumrichters (Erhohung der Motordrehzahl oder plotzliches
Stehenbleiben des Motors) begrenzen, so dass keine Gefahren flir Personen oder Sachen verursacht
werden konnen, z. B.: - Weitere unabhingige Einrichtungen zur Uberwachung sicherheitsrelevanter
GroBen (Drehzahl, Verfahrweg, Endlagen usw.). Elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen
(Verriegelungen oder mechanische Sperren) systemumfassende MaBnahmen. Nach dem Trennen der
Frequenzumrichter von der Versorgungsspannung dirfen spannungsfihrende Gerateteile und
Leistungsanschlisse wegen moglicherweise aufgeladener Kondensatoren nicht sofort beriihrt werden.
Hierzu sind die entsprechenden Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter zu beachten.
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Gewahrleistungsausschluss und Haftungsbeschrankung

Die Informationen, Empfehlungen, Beschreibungen und Sicherheitshinweise in diesem
Dokument basieren auf den Erfahrungen und Einschatzungen der Eaton Corp. Und
beruicksichtigen moglicherweise nicht alle Eventualitaten.

Wenn Sie weitere Informationen benotigen, wenden Sie sich bitte an ein Verkaufsbiiro von
Eaton. Der Verkauf der in diesen Unterlagen dargestellten Produkte erfolgt zu den
Bedingungen und Konditionen, die in den entsprechenden Verkaufsrichtlinien von Eaton oder
sonstigen vertraglichen Vereinbarungen zwischen Eaton und dem Kaufer enthalten sind. Es
existieren keine Abreden, Vereinbarungen, Gewahrleistungen ausdrucklicher oder
stillschweigender Art, einschlieBlich einer Gewahrleistung der Eignung fiir einen bestimmten
Zweck oder der Marktgangigkeit, auBer soweit in einem bestehenden Vertrag zwischen den
Parteien ausdriicklich vereinbart. Jeder solche Vertrag stellt die Verpflichtung von Eaton
abschlieBend dar.

Der Inhalt dieses Dokumentes wird weder Bestandteil eines Vertrages zwischen den Parteien
noch fiihrt er zu dessen Anderung. Eaton iibernimmt gegeniiber dem Kaufer oder Nutzer in
keinem  Fall eine vertragliche, deliktische  (einschlieBlich  Fahrlassigkeit),
verschuldensunabhangige oder sonstige Haftung fur auBergewohnliche, indirekte oder
mittelbare Schaden, Folgeschaden bzw. -verluste irgendeiner Art - unter anderem
einschlieBlich, aber nicht beschrankt auf Schaden an bzw. Nutzungsausfalle von Geraten,
Anlagen oder Stromanlagen, von Vermogensschaden, Stromausfallen, Zusatzkosten in
Verbindung mit der Nutzung bestehender Stromanlagen, oder Schadensersatzforderungen
gegenuber dem Kaufer oder Nutzer durch deren Kunden - infolge der Verwendung der hierin
enthaltenen Informationen, Empfehlungen und Beschreibungen. Wir behalten uns
Anderungen der in diesem Handbuch enthaltenen Informationen vor. Fotos und Abbildungen
dienen lediglich als Hinweis und begriinden keine Verpflichtung oder Haftung seitens Eaton.
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1 Allgemeines

Die folgenden Informationen weisen auf die Unterschiede hin, die bei der Erweiterung von
Systemen oder der Erstellung neuer Projekte mit EMS2-...-SWD sowie bei der Verwendung
dieser Gerate als Ersatz fur EMS-...-SWD berucksichtigt werden miissen.

Die Gerate weisen die folgenden wesentlichen Unterschiede auf:
* Abmessungen
* Verdrahtung
» Stromeistellung - Poti zur Konfiguration uber Software

» Eingangs- und Ausgangsdaten

Neue Position vom SWD Anschil

Nur Somvare-Konﬁgumﬁdi

Ein- und Ausspeisung

Abbildung 1: Unterschiede der Geratereihen

Alle Funktionen flir EMS-... werden durch EMS2.... abgedeckt. Beim Austausch muss eine
neue SPS-Konfiguration erfolgen. Auch eine Anpassung des SPS-Programms kann notwendig
sein, da sich die Ein- und Ausgangsdaten geandert haben.

2 Abmessungen

Die Abmessungen des EMS-...-SWD und EMS2-...-SWD sind unterschiedlich!

Die detaillierten Abmessungen sind in dem in der Referenz aufgefiihrten
Montageanweisungen angegeben.

3 Profile

Das Wechseln von Geraten mit unterschiedlichen Profilen erfordert erweitertes
Ingenieurwissen!

Die Bit-Zuordnung der Steuersignale wird geandert. Je nach verwendetem SPS oder
Gateway kann es jedoch sein, dass sich die Bit-Zuordnung in der SPS andern kann (SPS-
Variablen oder Deklaration).

EMS2-...-SWD Gerate haben 5 Profile und EMS-...-SWD haben ebenfalls jeweils 5 Profile.

Aufgrund des unterschiedliche Datenaufbaus im Profil muss der SPS und Gateway einen
neuen Initialisierungsprozess durchfuhren, wenn neue EMS2-...-SWD Gerate als Ersatz
verwendet werden.
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4 Austausch

Flhren Sie die folgenden Schritte fur einen ordnungsgemaBen Austausch durch:

Bitzuordnung der Gerate aufnehmen.

SPS ausschalten oder auf OFFLINE wechseln.

Ggf. die Anlage ausschalten.

Trennen Sie Motor-, Energie-, Steuerleitungen und SWD Stecker vom EMS...
EMS.. aus dem SWD Strang entfernen.

Die Poti Stellung von EMS... (Motorstrom) notieren.

EMS2... installieren.

SWD Stecker an EMS2 anschliefRen.

SchlieBen Sie Motor und Netz an EMS2...

Gateway/SPS neu konfigurieren gegeben falls SPS Programm anpassen.
Bereit zum Start.

= = O 0O NONUTNWN -

- O

Achtung!

Vor dem Einschalten muss sichergestellt werden, dass das Motorkabel richtig
angeschlossen ist.

5 Stromeinstellung

Die Geratereihe EMS2-...-SWD verfiigen keine Poti mehr!
Die Einstellung fur den Motorstrom erfolgt nur Uber Software!

Nachfolgend werden unterschiedliche Variationen dargestellt.

5.1 Einstellung iliber SWD Assist

Gerateinformationen | Gerateparameter ]

EMS2-DO-T-3-SWD - (Elektronischer Direktstarter 3 A)

ENO® Geratetyp:
R Ik e Geratetyp: | EMS2D0-T-3-5WD V|
H ERR® SWD-Einstellungen
@ Erforderliches Gerat: §/ Durch Universalmodul ersetzbar: [ ]
E— Profil: [Profil 5 v/

Nennstromeinstellung

Nennstrom: | 1,10A (7) V‘

Abbildung 2:
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Bei Benutzung folgender SWD-Gateways erfolgt die Einstellung des Motorschutzes uber die
Software ,,SWD Assist“:

EU5C-SWD-EIP-MODTCP (Ethernet IP und Modbus TCP)
EU5C-SWD-POWERLINK (Powerlink)

Zur Einstellung ist in diesem Fall wie folgt vorzugehen:

VVVVYyVYYVYY v vVVvVyVyY vVwyyw

v

SWD-Konfiguration im Offline-Modus erstellen

EMS2-Teilnehmer auswahlen

Im Tab ,,Gerateparameter® kann nun der Motorschutz (Nennstrom) eingestellt
werden

Kommunikationsansicht vorwahlen

Schnittstelle des PC fir die Kommunikation vorwahlen

Tastenfeld ,,Online“ vorwahlen

Konfiguration durch Driicken der Taste ,,PC => Gerat“ herunterladen

Die LED ,,PWR* am Motorstarter EMS2 blinkt. Die darunter befindlichen LEDs zeigen
den gesendeten Wert fur den Motorschutz an (siehe Tabelle unten)
Set-Taste auf der Front des Motorstarters EMS2 drucken. Hierdurch wird der
gesendete Wert in das Gerat ibernommen (nur bei Motorschutz 1)

Die LED ,,PWR* leuchtet nun wieder dauerhaft

Uberpriifung des eingestellten Wertes

Set-Taster fur mehr als 2 s betatigen

Die LED ,,PWR“ blinkt

Bei 20 % Ein und 80 % Aus wird der Einstellwert von Motorschutz 1 angezeigt.
Bei 50 % Ein und 50 % Aus wird der Einstellwert von Motorschutz 2 angezeigt.
Die 4 anderen LEDs zeigen den eingestellten Wert an

(Codierung siehe Tabelle unten. 0 = Aus, 1 = An)

Set-Taste loslassen. Die LED ,,PWR* leuchtet wieder dauerhaft.

5.2 Einstellung iiber TIA Portal

PLC_1

GSD- (Profibus DP) oder GSDML-Datei (Profinet) in TIA Portal importieren. Diese
Dateien konnen aus dem SWD-Assist exportiert oder vom Downloadcenter geladen
werden

Gateway aus dem Hardwarekatalog in die Netzwerkkonfiguration einfiigen

CPU 1518-4 PNL..

{PN/IE_1 |——

euSc-swd-profi...
EUSC-SWD-FRO... DP-NORM

FLC_1

Abbildung 3: Netzwerkkonfiguration

8
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* In Gerate Ansicht wechseln und EMS2 einfiigen

Abbildung 4: Ansicht wechseln

» Ein EMS2 auswahlen und unter TAB ,Allgemein‘ die ,Baugruppenparameter
auswahlen

* Im TAB ,,Baugruppenparameter® kann nun der Nennstrom eingestellt werden

« Die Nummerierungen von 0 bis 15 sind codierte Werte. Die Stromwerte sind der
Tabelle 1 zu entnehmen.

* AnschlieBend die Konfiguration speichern und herunterladen

» Die LED ,,PWR* am Motorstarter EMS2 blinkt. Die darunter befindlichen LEDs zeigen
den gesendeten Wert fur den Motorschutz an (siehe Tabelle unten).

» Set-Taste auf der Front des Motorstarters EMS2 driicken. Hierdurch wird der
gesendete Wert von dem Gerat Ubernommen (nur bei Motorschutz 1)

» Die LED ,,PWR“ leuchtet nun wieder dauerhaft
5.3 Einstellung iiber Codesys

e EU5C-SWD-Profibus
« Ein EMS2 auswahlen.

» Doppelklick auf EMS2...
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Gerate v 2 x|
=3 EMS2 ¥
= Device (XV100)
= 20 SPS-Logik
= Application
0 Bibliotheksverwalter
[E) PLC_PRG (PRG)
(# Taskkonfiguration
= & MainTask
&) PLC_PRG
= [k DP_Master_CMM_MPI (DP-Master CMM-MPI)
= ¥ EUSC_SWD_DP_V1_Int (EUSC-SWD-DP V1 (Int))
I i) EMS2_xO_T_x_SWD_Prof_1 (EMS2-xO-T-x-SWD Prof. 5) I

Abbildung 5: Einstellungen Uber Codesys

* unter Tab ,Allgemein‘ den ,Nominal current auswahlen.

Gerlite v 2 x X PICPRG 8 FUSC_SWD_DP_VIInt @8 Bibliotheksverwalter J EMS2_xO_T_x_SWD_Prof_1 x
) EMS2 |
Allgemein Modulinformationen
& Device (XV100)
= 2l SPS-Logik e Tt Konfiguration  0X94,0xD0,0xA0,0x00
O Appication Eingangslinge 7 byte(s)
@9 Bibliotheksverwalter DP-Module E/A-Abbild 1 byte(s)
s )
3 PLC_PRG (PRG) Ausgangsiange
8 Taskaonfiguration i User parameters
= & MainTask
) PLC PRG Information 7]  Symbolische Werte Linge der Anwenderparameter (Byte) 5
= 31 DP_Master_CMM_MPI (DP-Master CMM-MPI) P Wert Wertebere
- i ! )
9 EUSC_SWD_DP V1 Int (EUSC-SWD-DP V1 Presence of device on SWD Device shall be present  Bit{1) 10
9 EMS2X0_T_X SWD_Prof_1 (EMS2:x0- Replacement by universal module allowed _Bit(4) 00

Nominal current v |WBitArea(0-

Abbildung 6: Nominal current auswahlen

+ Die Nummerierungen von 0 bis 15 sind codierte Werte. Die Stromwerte sind der

Tabelle 1 zu entnehmen.

» AnschlieBend die Konfiguration speichern und herunterladen

» Die LED ,,PWR* am Motorstarter EMS2 blinkt. Die darunter befindlichen LEDs zeigen

den gesendeten Wert fur den Motorschutz an (siehe Tabelle unten)

» Set-Taste auf der Front des Motorstarters EMS2 dricken. Hierdurch wird der

gesendete Wert von dem Gerat Uibernommen (nur bei Motorschutz 1)

« Die LED ,,PWR“ leuchtet nun wieder dauerhaft
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XV100 Master
e Ein EMS2 auswahlen.

» Doppelklick auf EMS2...

Gerlite -3 x JEMS2 x

[= 5 ems2
3 Device (XV100)
= B 5PS-Logik
- O Application
0 Bibliotheksverwalter
] PLC_PRG (PRG)

Parameter Typ Wert

= ¥ Modulparameter

SWD-Gerat EfA-Abbild

* Teilnehmer am SWD erforderlich Enumeration of BYTE Erforderlicher Tellnehmer £
* Durch Universalmodul ersetzbar Enumeral thon of BYTE nicht erlaubt

= < Anwenderparameter

= * Parameterbyte 1
= @ Taskkonfiguration

= & MainTask
) PLC_PRG

# Nennstrom Enumeration of BYTE | [0
0
1
= 1 SWD_Master (SWD-Master) 2
3
"
5
¢

I 4 EMS2 (EMS2-SWD-DO/RO Profile 5]I

< 3

Abbildung 7: XV100 Master Einstellugnen

* unter TAB ,SWD-Gerat Parameter‘ den ,Nennstrom‘ auswahlen.

» Die Nummerierungen von 0 bis 15 sind codierte Werte. Die Stromwerte sind der
Tabelle 1 zu entnehmen.

» AnschlieBend die Konfiguration speichern und herunterladen

» Die LED ,,PWR* am Motorstarter EMS2 blinkt. Die darunter befindlichen LEDs zeigen
den gesendeten Wert fur den Motorschutz an (siehe Tabelle unten)

+ Set-Taste auf der Front des Motorstarters EMS2 driicken. Hierdurch wird der
gesendete Wert von dem Gerat iibernommen (nur bei Motorschutz 1)

» Die LED ,,PWR“ leuchtet nun wieder dauerhaft
Tabelle 1: Stromeingabe in der SPS

SPS Code Einstellwert I, [A]
SWD ERR L R/ON le=3A le=9 A
0 0 0 0 0 0,18 1,5
1 0 0 0 1 0,30 1,0
2 0 0 1 0 0,44 2,5
3 0 0 1 1 0,60 3,0
4 0 1 0 0 0,68 3,5
5 0 1 0 1 0,88 4,0
6 0 1 1 0 1,0 4,5
7 0 1 1 1 1,1 5,0
8 1 0 0 0 1,2 5,5
9 1 0 0 1 1,5 6,0
10 1 0 1 0 1,6 6,5
11 1 0 1 1 1,9 7,0
12 1 1 0 0 2,1 7,5
13 1 1 0 1 2,4 8,0
14 1 1 1 0 2,7 8,5
15 1 1 1 1 3,0 9,0
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6 Stromversorgung

Die Vorgangermodelle (EMS-...-SWD) werden Gerateoberseitig Versorgt (L1-L3). Neue
Gerate haben Anschlusse unten (Motor als auch Netzversorgung) geliefert.

Neue Position vom SWD Ansei
<A -

Nur Software-Konfiguration
=

B8 A

sl Ein- und Ausspeisung

L2

Abbildung 8: Stromversorgung der verschiedenen Geréatereihen

7 Cross Referenz

Die EMS Cross Referenzliste zu EMS2 finden Sie in der nachstehenden Tabelle.

EMS-DO-T-2,4-SWD 170106 v EMS2-DO-T-3-SWD 192383
EMS-RO-T-2,4-SWD 170108 v EMS2-RO-T-3-SWD 192384
EMS-DOS-T-2,4-SWD 170110 v EMS2-DOS-T-3-SWD 192385
EMS-ROS-T-2,4-SWD 170112 v EMS2-ROS-T-3-SWD 192386
EMS-DO-T-9-SWD 170107 v EMS2-DO-T-9-SWD 192387
EMS-RO-T-9-SWD 170109 v EMS2-RO-T-9-SWD 192388
EMS-DOS-T-9-SWD 170111 v EMS2-DOS-T-9-SWD 192389
EMS-ROS-T-9-SWD 169790 v EMS2-ROS-T-9-SWD 192390
EMS-DO-T-2,4-24VDC 170099 v EMS2-DO-T-2,4-24VDC 192391
EMS-RO-T-2,4-24VDC 170101 v EMS2-RO-T-2,4-24VDC 192392 -
EMS-DOS-T-2,4-24VDC 170103 v EMS2-DOS-T-3-24VDC 192393 ==
EMS-ROS-T-2,4-24VDC 170105 v EMS2-ROS-T-3-24VDC 192394 =
EMS-DO-T-9-24VDC 170100 v EMS2-DO-T-9-24VDC 192395 il
EMS-RO-T-9-24VDC 170102 v EMS2-RO-T-9-24VDC 192396
EMS-DOS-T-9-24VDC 170104 v EMS2-DOS-T-9-24VDC 192397
EMS-ROS-T-9-24VDC 169789 v EMS2-ROS-T-9-24VDC 192398
EMS2-DO-Z-2,4-24VDC 197160
EMS2-RO-Z-2,4-24VDC 197161 ;
EMS2-D0S-Z-3-24VDC 197162 =L
EMS2-ROS-Z-3-24VDC 197163 ["_5
EMS2-DO-Z-9-24VDC 197164 £l
EMS2-RO-Z-9-24VDC 197165 ke
EMS2-DOS-Z-9-24VDC 197166
NA NA New EMS2-ROS-Z-9-24YDC 197167
EMS2-DO-Z-2,4-230VAC 197168
EMS2-RO-Z-2,4-230VAC 197169 .atsil
EMS2-DO-Z-9-230VAC 197170 ]
EMS2-RO-Z-9-230VAC 197171 =
EMS2-ROSF-Z-3-24VDC 192399 '
EMS2-ROSF-Z-9-24VDC 192400
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8 Bit-Zuordnung Querverweis

Die Bit-Zuordnung ist unten als Beispiel dargestellt. Zur Unterstiitzung kann die Software

Swd-Assist verwendet werden.

EMS-RO-T-9-SWD - (Wendestarter 94)

Beschreibung: Elektronischer Motorstarter mit Motorschutzfunktion fir Direkt- und Wendestart mit maximal 94 Nennstrom f 6,5A Motorstrom
Abstand zum Vorgdnger: 2m
Position auf dem Bus: 2m
Stromverbrauch 15V: 50 mA
Stromverbrauch AUX: 120 mA

Eingdnge: 7 Byte

Bez. Bedeutung Datentyp |Offset
ERR  |Fehlererkennung BIT 0.0
DIRR | Drehrichtung Rechts BIT 0.1
DIRL | Drehrichtung Links BIT 0.2
DIAG | Sammeldiagnose BIT 0.4
PRSNT | Gerat vorhanden BIT 0.6
SUBST |Universalmodul BIT 0.7
IR Eingestellter Wert Ir BYTE (4Bit) | 1.0
TRIPR | Auslésegrund BYTE (3 Bit) | 1.4
ACKR | Quittierung Uberlast notwendig | BIT 1.7
I_REL |Motorstrom [3%] BYTE 2.0
TH Thermisches Motorabbild [3&] BYTE 3.0
TYPE | Gerdtetyp BYTE (4Bit) | 4.0
OVLD |Uberlastvorwarnung (>=105%) |BIT 4.7
I_ABS | Motorstrom [A] WORD 5.0

Abbildung 9: EMS-...-SWD Profil 5

EMS2-RO-T-9-SWD - (Flektronischer Wendestarter 9.A)

Abbildung 10:

Abstand zum 15V-Netzteil: 2m
Abstand zum AUX-Netzteik 2m

Ausginge: 1 Byte

Bez. Bedeutung Datentyp Offset
SDIRR. | Start Rechtslauf BIT 0.0
SDIRL |Start Linkslauf BIT 0.1
RESM |Manueller Reset BIT 0.2
RESA | Automatischer Reset | BIT 0.3

Kommentar: |

Beschreibung: Elekironischer Wendestarter 9 A

Abstand zum Vorganger: 10 cm
Position auf dem Bus: 2,10m
Stromverbrauch 15V: 50 mA
Stromverbrauch AUX: 120 mA

Eingdnge: 7 Byte

Bez.
ERR.
DIRR
DIRL
EN
DIAG
PRSNT
SUBST
IR
TRIFR
ACKR
I_REL
TH
TYPE
DEV_OK
NET_FAIL
OVLD
I_AMP

EMS2-.

Bedeutung

Fehler

Rechtslauf

Linkslauf

Freigabe

Sammeldiagnose

Gerat vorhanden
Universalmedul

Eingestellter Wert Ir
Auslisegrund

Quittierung Uberlast notwendig
Motorstrom [%&]
Thermisches Motorabbild [%%]
Geratetyp

Gerat OK

Netzausfal

Uberlastwarnung
Motorstrom [A] (in 10mA)

..-SWD Profil 5

Abstand zum 15V-Netzteil: 2,10m
Abstand zum AUX-Netzteil: 2,10m

Datentyp Offset

BIT
BIT

BIT

BIT

BIT

BIT

BIT

BYTE (4 Bit)
BYTE (3 Bit)
BIT

BYTE

BYTE

BYTE (4 Bit)
BIT

BIT

BIT

WORD

0.0

Ausgidnge: 1 Byte

Bez. Bedeutung

SDIRR | Start Rechtslauf

SDIRL | Start Linkslauf

RESM  |Manueller Reset

RESA | Automatischer Reset

TSDIRL | Steigende Flanke startet Linkslauf
TS5TOP | Steigende Flanke stoppt den Motor

TSDIRR | Steigende Flanke startet Rechtslauf | BIT

Datentyp Offset
BIT 0.0
BIT 0.1
BIT 0.2
BIT 0.3
BIT 0.5
BIT 0.6
0.7
Eaton.com
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9 Referenzen

Dokumentation

Dokument Link
Handbuch EMS2 MNO034003DE Link
Handbuch EMS2-...SWD MN120008DE Link
Montageanweisung EMS2 1L034064ZU2019 Link
Montageanweisung EMS2-...SWD IL1200047U2019 Link
Handbuch EMS MN034002ZU_DE_EN Link
Handbuch EMS-...SWD MNO034002ZU-DE/EN Link
Montageanweisung EMS IL03407198Z Link
Montageanweisung EMS-...SWD IL120002ZU Link
EMS Produktseite Link
Download Center Link
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https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWB_MANUALS/MN034003DE.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWB_MANUALS/MN120008DE.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWA_INSTRUCTIONS/IL034064ZU2019_07.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWA_INSTRUCTIONS/IL120004ZU2019_07.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWB_MANUALS/MN034002ZU_DE_EN.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWB_MANUALS/MN034002ZU_DE_EN.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWA_INSTRUCTIONS/IL03407198Z2018_04.pdf
https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWA_INSTRUCTIONS/IL120002ZU2018_04.pdf
http://www.eaton.de/EatonDE/ProdukteundLoesungen/Electrical/ProdukteDienstleistungen/AutomatisierenSteuern/MotorenschaltenSchuetzenAntreiben/ElektronischerMotorstarterEMS/index.htm#tabs-1
http://www.eaton.de/EatonDE/ProdukteundLoesungen/Electrical/Kundensupport/DownloadCenter/index.htm

Eatons Ziel ist es, zuverlassige, effiziente und sichere Stromversorgung dann
zu bieten, wenn sie am meisten benotigt wird. Die

Experten von Eaton verfiigen iiber ein umfassendes Fachwissen

im Bereich Energiemanagement in verschieden Branchen und

sorgen so fur kundenspezifische, integrierte Losungen, um

anspruchsvollste Anforderungen der Kunden zu erfiillen.

Wir sind darauf fokussiert, stets die richtige Losung flir jede
Anwendung zu finden. Dabei erwarten Entscheidungstrager mehr
Als lediglich innovative Produkte. Unternehmen wenden sich an
Eaton, weil individuelle Unterstitzung und der Erfolg unserer
Kunden stehts an erster Stelle stehen. Fir mehr Informationen
Besuchen Sie: Eaton.com
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