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ABB i-bus® KNX
Ogolne

1 Ogdlne

Nowoczesne instalacje budynkowe zapewniajg wysoki stopien funkcjonalnosci i jednoczes$nie spetniajg
wysokie wymogi w zakresie bezpieczenstwa. Odpowiednia struktura instalacji komponentdw elektrycznych
umozliwia szybkie planowanie, instalacje i uruchomienie oraz oszczednos¢ kosztow w trakcie eksploatacii.

W stosunku do urzgdzen chronigcych przed storicem stawiane sg liczne wymagania:

e Ochrona przed oslepianiem, np. na stanowiskach pracy z monitorami

o Wykorzystanie Swiatta stonecznego przez naprowadzanie na pozycje stohca i kierowanie Swiattem
e Ochrona przed blaknieciem mebli i dywanow

e Regulacja temperatury, ochrona przed upatem w lecie; wykorzystywanie pozyskanej energii w zimne
dni

e Uniemozliwienie zaglgdania z zewnatrz
e Zabezpieczenie przed wkamaniami

Ze wzgledu na wzrost kosztow energii i przepisy ustawowe ochrona przed storicem w budynkach zaczyna
odgrywac¢ wazng role. Zautomatyzowane sterowanie przez ABB i-bus® KNX sprawia, ze nastawniki
zaluzji/rolet JRA/S znaczaco przyczyniajg sie do zwiekszenia energooszczednosci w budynkach
wszelkiego rodzaju. Potencjat oszczednosci energii dzieki chtodzeniu przez automatyczne sterowanie
ostonami przeciwstonecznymi zostat potwierdzony w badaniach* przeprowadzonych przez wyzsza szkote
zawodowg w Biberach:

Automatyczne sterowanie zaluzjami w zaleznosci od:

Automatyka $ciemniania, program wigczania
wg programatora zegarowego | | | | | | | | |

Jasnos¢ na zewnatrz
Naprowadzanie listewek zalezne
od stanu storica | | | | | | | | |

Naprowadzanie listewek zalezne
od stanu storica i ciagla regulacja | | | | | | | | | %

oéwietlenia zalezna od obecnosci 0 1|O 2|o 3|0 4|O 5|o 6'0 %O 8'0 9'0 100

Potencjat oszczednosci w poréwnaniu z obstuga reczng

*  Okreslone przez wyzszg szkote zawodowg Biberach z zastosowaniem komponentéw KNX magistrali ABB i-bus® wedtug profilu
uzytkowania Biuro wielkopowierzchniowe (profil uzytkowania 3 [DIN V 18599-10:2005-07]) w przyktadowym budynku (klasyczny
budynek biurowy) z programu 5S IBP:18599. Potencjaty oszczednosci odnoszg sie do zuzycia energii. Wyniki badan zostaty
opisane w opracowaniu Potencjat oszczedzania energii i wydajno$c energetyczna przez zastosowanie magistral oraz
automatyzacji pomieszczeniowej i budynkowej, wykonane w 2008 roku na zlecenie ABB STOTZ-KONTAKT GmbH i Busch-
Jaeger Elektro GmbH.

Na znaczeniu zyskuje takze coraz bardziej wentylacja pomieszczen lub budynkéw, ktére majg coraz
szczelniejsze $ciany zewnetrzne. Swieze powietrze zapewnia przyjemny klimat w pomieszczeniach. Dzigki
wentylacji zuzyte powietrze zostaje wymienione na $wieze, a nieprzyjemne zapachy zostajg usuniete z
pomieszczenia. Sterowanie urzgdzeniami i instalacjami doprowadzania Swiezego powietrza przy uzyciu
silnikow jest przydatne zwtaszcza w sytuacjach, kiedy otwory wentylacyjne nie sg dostepne recznie (np.
Swietlik w suficie, klapy wentylacyjne w gérnym narozniku pokoju lub pionowe okna w wysokich
pomieszczeniach). Sterowanie automatyczne jest korzystne w pomieszczeniach, ktore nie sg stale
uzywane, lecz mimo to wymagajg regularnego wietrzenia.

Nastawniki zaluzji/rolet JRA/S spetniajg kompleksowe wymogi stawiane nowoczesnym sterownikom oston
przeciwstonecznych i wentylacji, bez koniecznosci po$wiecenia komfortu, optacalnosci i bezpieczenstwa.

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 3
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Ogolne
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111

Korzystanie z instrukcji uzytkowania

Niniejsza instrukcja zawiera szczegotowe informacje techniczne na temat funkcjonowania, montazu i
programowania nastawnika zaluzji/rolet ABB i-bus® KNX. Zastosowanie urzgdzenia omoéwiono na
podstawie przyktadow.

Instrukcja zostata podzielona na nastepujgce rozdziaty:

Rozdziat 1 Informacje ogolne
Rozdziat 2 Technologia urzadzenia
Rozdziat 3 Uruchomienie

Rozdziat 4 Planowanie i zastosowania
Rozdziat A Zatgczniki

Struktura instrukcji uzytkowania
W rozdziale 3 w pierwszej kolejno$ci opisano wszystkie parametry. Po opisach parametrow dostepne sg
opisy obiektéw komunikacyjnych.

Funkcje nastawnika zaluzji/rolet JRA/S x.y.5.1 z ustalaniem czasu ruchu i obstugg reczng zostaty
objasnione na podstawie trybu pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek. W przypadku typow
urzgdzen JRA/S x.y.2.1 i JRA/S x.y.1.1 odpadajg niektore parametry oraz nalezace do nich obiekty
komunikacyjne.

¢ Nastawnik JRA/S x.y.2.1 nie ma funkcji ustalania czasu ruchu.
o Nastawnik JRA/S x.y.1.1 nie ma funkcji obstugi recznej i ustalania czasu ruchu.

Parametry lub obiekty komunikacyjne, ktore nie sg dostepne lub sg dostepne wytgcznie w trybie pracy
Sterowanie zastong z przestawianiem listewek, sg oznaczone w specjalny sposoéb.

Wskazowka

Urzadzenie jest wyposazone w kilka wyj$¢. Poniewaz funkcje wszystkich wyjs¢ sa takie same,
omowiono je na podstawie wyjscia A.

4 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Ogolne

1.1.2 Wskazowki

W niniejszej instrukcji uwagi i uwagi dotyczgce bezpieczenstwa zostaty przedstawione w nastgpujacy
sposob:

Wskazéwka

Utatwienie obstugi, porady dotyczgce obstugi

Przyktady

Przyktady zastosowan, przyktady montazu, przyktady programowania

Wazne

Ta uwaga dotyczgca bezpieczenstwa ma zastosowanie, gdy istnieje niebezpieczenstwo zaktécenia
dziatania urzadzenia bez ryzyka szkdd lub obrazen.

Uwaga

Ta uwaga dotyczgca bezpieczenstwa ma zastosowanie, gdy w przypadku nieprawidtowej obstugi
istnieje niebezpieczenstwo szkdd materialnych.

A Niebezpieczenstwo

Ta uwaga dotyczgca bezpieczenstwa ma zastosowanie, gdy w przypadku nieprawidtowej obstugi
istnieje niebezpieczenstwo dla zdrowia lub zycia.

A Niebezpieczenstwo

Ta uwaga dotyczgca bezpieczenstwa ma zastosowanie, gdy w przypadku nieprawidtowej obstugi
istnieje powazne niebezpieczenstwo dla zycia.

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 5



ABB i-bus® KNX

Ogolne

1.2

Ogdlne informacje o produkcie i dziataniu

Nastawniki zaluzji/rolet ABB i-bus® to urzgdzenia do montazu szeregowego przeznaczone do zabudowy w
rozdzielnicach o konstrukcji Pro M.

Urzadzenia stuzg do sterowania silnikami (230 V AC / 24 VV DC) przeznaczonymi dla urzgdzen do ochrony
przeciwstonecznej, takich jak zaluzje, rolety, Zzaluzje zewnetrzne, markizy, zastony, wertikale itd. Jezeli
zastony sg sterowane przez napedy elektryczne, uzytkownik nie musi recznie podciggac i opuszczac rolet,
mozliwe jest takze sterowanie catkowicie automatyczne. Catkowicie automatyczne sterowanie pozwala
uwzgledni¢ pore dnia, site promieniowania stonecznego, temperature, site wiatru itd. Zastona zostaje
ustawiona odpowiednio do tych czynnikow. Uzytkownik moze dopasowac tg pozycje recznie jeszcze
dokfadniej do swoich potrzeb.

Urzadzenia nadajg sie takze do sterowania klapami wentylacyjnymi, Swietlikami, drzwiami, bramami i
innymi produktami sterowanymi przez napedy.

Nastawniki zaluzji/rolet sg zasilane przez ABB i-bus® KNX i nie wymagajg zadnego dodatkowego zasilania
napieciowego. Potgczenie z systemem KNX zostaje ustanowione przy uzyciu zacisku przytagczeniowego
magistrali.

Warianty urzgdzen JRA/S X.230.2.1 z obstugg reczng sg wyposazone w przyciski w przedniej czesci. Za
ich posrednictwem zastone mozna przestawiaé recznie przez podtgczony naped, np. ruch WYZEJ/NIZEJ,
STOP i stopniowe przestawianie listewek OTW./ZAMK. Diody LED znajdujace sie z przodu wskazujg
aktualny kierunek ruchu lub aktualne potozenie kohcowe i stan.

Warianty urzadzen JRA/S X.230.5.1 i JRA/S 4.24.5.1 procz funkcji recznej obstugi dysponujg réwniez
automatycznym ustalaniem czasu ruchu przez wykrywanie pradu.

Styki wyjsciowe kierunkéw ruchu DO GORY i NA DOL sg oddzielone od siebie blokada
elektromechaniczng we wszystkich nastawnikach zaluzji/rolet 230 V AC. Réwnoczesne przylozenie
napiecia mogtoby prowadzi¢ do zniszczenia napeddw. Blokada elektromechaniczna gwarantuje, aby w
zadnej sytuacji nie byto mozliwe wystgpienie napiecia na obu stykach jednoczesnie. Przerwe przy
odwracaniu w przypadku zmiany kierunku mozna ustawi¢ przy uzyciu parametrow.

Zachowanie w przypadku awarii zasilania magistrali i powrotu napiecia magistrali oraz programowanie
mozna ustawiac¢ indywidualnie.

Oznaczenie typu
Przyktad JRA/S 4.230.5.1

JRA/S y z

Wiasciwos¢ sprzetu 5
Wersja 1

w = Liczba wyjsc¢ (2, 4 lub 8)
x: Napiecie znamionowe (24 V lub 230 V)
y: Wiasciwosé sprzetu
1 = Standard
2 = Z reczng obstugg
5 = Z automatycznym ustalaniem czasu ruchu i obstugg reczng
z: Wersja sprzetu

6 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

2.1

211

Zasilanie

Wyjscia

Przytacza

Technologia urzadzenia

JRA/S X.230.5.1 Nastawnik zaluzji/rolet z ustalaniem czasu ruchu i
obstuga reczng x-ny, 230 V, MDRC

2CDC 071 018 S0011

JRA/S 8.230.5.1

Dane techniczne

Nastawniki zaluzji/rolet 2-, 4- i 8-ne z
automatycznym ustalaniem czasu ruchu
sterujg niezaleznymi od siebie napedami
230 V AC i sg przeznaczone do
ustawiania zaluzji, rolet, markiz i innych
zaston przez ABB i-bus® KNX. Sterujg
réwniez klapami wentylacyjnymi, bramami
i oknami. Czasy ruchu napedoéw sg
okreslane automatycznie przez
rozpoznawanie potozen koncowych.

Styki wyjsciowe sg oddzielone od siebie
blokada elektromechaniczna, ktéra
zapewnia ochrone napeddw.

Napigcie robocze

Pobér pradu KNX

Pobér mocy KNX

Typ JRA/S

Liczba wyjs¢ GORA/DOL

Napigcie znamionowe Un
Prad znamionowy In

Wykrywanie pradu do celéw ustalania czasu
ruchu

maksymalny prad tgczalny

minimalny prad tgczalny

Strata mocy urzgdzenia przy maksymalnym
obcigzeniu

Napedy (zaciski wyjscie A...X)

Faza L1...L3 (zacisk Un)

Przekrdj kabli zaciski srubowe

Moment obrotowy dokrecania
ABB i-bus® KNX

Reczne przyciski obstugowe stuzg do
recznego sterowania wyj$ciami
bezposrednio z urzgdzenia. Diody LED
znajdujgce sie w przedniej czesci
urzgdzenia sygnalizujg stan wyjs¢.
Urzadzenia nie wymagajg oddzielnego
napiecia pomocniczego.

W celu skrécenia czasu wymaganego na
programowanie poszczegolne wyjscia
mozna kopiowac lub zamieniac.

Nastawniki zaluzji/rolet to urzadzenia do
zabudowy w rozdzielnicach na szynie
nosnej 35 mm. Potagczenie z systemem
ABB i-bus® zostaje ustanowione przy
uzyciu zacisku przytgczeniowego
magistrali.

21...30 V DC, przez KNX

<12 mA

maksymalnie 250 mW

2.230.5.1 4.230.5.1 8.230.5.1
2% 4 8

(oddzielone od siebie blokadg
elektromechaniczng)

* Niezalezne wyjscia dla odpowiednio maks.
dwoch napeddéw w trybie réwnolegtym.

maksymalnie 230 V AC, 45 ... 65 Hz
6A
> 300 mA

6 A (AC1/AC3) dla 230 V AC lub

6 A (AC1/AC3) dla 400 V AC

100 mA dla5V lub

10 mA dla 10 V lub

1 mA przy 24V
<2W

<2W <4W

na wyjécie 2 zaciski $rubowe (GORA/DOL) z
tbem kombi

2 lub 4 zaciski srubowe z tbem kombi
0,2...6 mm? sztywny, 0,2...4 mm? elastyczny

elastyczny z tulejka zaciskowa z/bez koncéwek z
tworzywa sztucznego 0,25...4 mm?

maksymalnie 0,6 Nm

Zacisk przytaczeniowy magistrali
(czarny/czerwony), 0,8 mm &, jednozytowy

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 7



ABB i-bus® KNX

Technologia urzgdzenia

Elementy obstugowe i wskaznikowe

Stopien ochrony
Klasa ochrony
Kategoria izolacji

Niskie napiecie bezpieczne KNX
Zakres temperatur

Warunki otoczenia
Konstrukcja

Masa bez opakowania

Montaz

Pozycja montazowa
Obudowa/kolor
Zatwierdzenia

Znak CE

8 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S

Przycisk/dioda LED —0O e
Przycisk @ | dioda LED g

Przyciski o oi diody LED ?A(B

dwa przyciski i diody LED na wyjscie

IP 20

I, w stanie zamontowanym

Kategoria przepigciowa

Stopien zanieczyszczenia

SELV 24V DC

Praca

Magazynowanie

Transport

Maksymalna wilgotno$¢ powietrza
Urzadzenie do montazu szeregowego (MDRC)
Wymiary (wys. x szer. x gt.) w mm; typ JRA/S
- Wysokosc¢

- Szerokosc¢

- Glebokos¢

Szerokos¢ montazowa w TE (moduty po 18 mm)
Gtebokos$¢ montazowa

Typ JRA/S

Waga w kg

na szynie nosnej 35 mm

dowolna

Tworzywo sztuczne, szary

KNX zgodnie z normg EN 50 090-1, -2

zgodnie z dyrektywg o kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz dyrektywg
niskonapigciowa

do nadawania adresu fizycznego

do przetgczania miedzy obstugg reczng/obstuga
przez ABB i-bus® i wskaznikami

sterowanie wyjéciem (ruch GORA/DOL, listewka
OTWARCIE/ZAMKNIECIE) i wskazaniami stanu

wg EN 60 529
Zgodnie z normg DIN EN 61 140

11l zgodnie z normg DIN EN 60 664-1
2 zgodnie z normg DIN EN 60 664-1

-20°C...+45°C

-25°C...+55°C

-25°C...+70°C

93%, niedopuszczalne wyroszenie
Modutowe urzadzenie instalacyjne, Pro M

2.230.5.1 4.230.5.1 8.230.5.1
90 90 90
72 72 144
64,5 64,5 64,5
4 4 8
64,5 64,5 64,5
2.230.5.1 4.230.5.1 8.230.5.1
0,2 0,25 0,45

Zgodnie z normg DIN EN 60 715

bez halogenkéw
Certyfikat



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

Typ urzadzenia Aplikacja Maksymalna liczba Maksymalna liczba Maksymalna liczba
obiektéw adres6w grupowych przyporzadkowan
komunikacyjnych

Zaluzje/rolety, 2ne 230 V

JRA/S 2.230.5.1 ustal.cz.ruchu M/ * 69 255 255
JRA/S 4.230.5.1 ﬁt';lzlcez"r‘ﬂcem :A’;e st 129 255 255
JRA/S 8.230.5.1 Zaluzle/rolety, 8ne 230V 249 255 255
ustal.cz.ruchu M/...*
* ... = biezacy numer wersji aplikacji. W tym przypadku nalezy uwzgledni¢ informacje o oprogramowaniu zamieszczone na naszej stronie

gtownej.

Wskazoéwka

Do programowania wymagane sg ETS oraz biezaca aplikacja na urzgdzenie.

Biezgca aplikacja jest dostepna do pobrania w Internecie pod adresem www.abb.com/knx. Po
zaimportowaniu do ETS znajduje sie w $ciezce ABB/Zaluzja/Przetgcznik.

Urzadzenie nie obstuguje funkcji zamykania hastem urzadzenia KNX w ETS. Zablokowanie dostepu do
wszystkich urzgdzen projektu przy uzyciu klucza BCU nie ma zadnego wptywu na urzadzenie. W
dalszym ciggu istnieje mozliwosc¢ jego odczytu i zaprogramowania.

Wazne

Jezeli uzywane sg napedy elektroniczne, pragd spoczynkowy nie moze przekracza¢ 150 mA, w
przeciwnym razie funkcja automatycznego ustalania czasu ruchu nie jest zapewniona. W tym
przypadku czasy ruchu dla napgeddéw nalezy okresli¢ recznie i wprowadzi¢ do parametrow ETS.
Napedy elektroniczne z rozruchem fagodnym lub fagodnym wylgczaniem nie sg przystosowane do
sterowania przez JRA/S.

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 9




ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

21.2

Schematy potaczen JRA/S X.230.5.1

Podtaczenie do napedéw zaluzji i rolet
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LED @

Przycisk —0O

Zacisk przytgczeniowy magistrali ABB i-bus® KNX
Przycisk @ i dioda LED £

Przyciski @ O (2 na wyjscie)

Diody LED ?Q (2 na wyjscie)

Zaciski srubowe (GORA/DOL,, faza L)
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ABB i-bus® KNX

Technologia urzgdzenia

Rysunek wymiarowy JRA/S X.230.5.1
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ABB i-bus® KNX

Technologia urzgdzenia

obstuga 4-ny, 24V DC, MDRC

2.2
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N i -
: af TP ¢ € S
29 6% 5
0= 0 a
s OV 0 S
= -
v N~
S [ | o
Q
o ja)
§ 8
N
JRA/S 4.245.1
221 Dane techniczne
Zasilanie
Wyijscia
Przytacza

12 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S

Nastawniki zaluzji/rolet 4-ne z
automatycznym ustalaniem czasu ruchu
sterujg niezaleznymi od siebie napedami
24 V DC i sg przeznaczone do
ustawiania zaluzji, rolet, markiz i innych
zaston przez ABB i-bus® KNX.
Urzadzenia sterujg réwniez klapami
wentylacyjnymi, bramami i oknami.
Czasy ruchu napedow sg okreslane
automatycznie przez rozpoznawanie
potozen koncowych.

Urzadzenia nie wymagajg oddzielnego
napiecia pomocniczego.

Napigcie robocze
Pobér pradu KNX
Pobér mocy KNX
Liczba wyj$¢ (GORA/DOL lub +/-)

Napigcie znamionowe Un
Prad znamionowy In

Wykrywanie pradu do celéw ustalania czasu
ruchu

maksymalny prad tgczalny

minimalny prad tgczalny

Strata mocy urzgdzenia przy maksymalnym
obcigzeniu

Napedy (zaciski wyjscie A...X)

Obwad obcigzajacy (+/-)

Przekrdj kabli zaciski srubowe

Moment obrotowy dokrecania
ABB i-bus® KNX

JRA/S 4.24.5.1 Nastawnik zaluzji/rolet z ustalaniem czasu ruchu i recznag

Reczne przyciski obstugowe stuzg do
recznego sterowania wyjsciami
bezposrednio z urzadzenia. Diody LED
znajdujgce sie w przedniej czesci
urzadzenia sygnalizujg stan wyjsc.

W celu skrécenia czasu wymaganego na
programowanie poszczegolne wyjscia
mozna kopiowac lub zamieniac.

Nastawniki zaluzji/rolet to urzadzenia do
zabudowy w rozdzielnicach na szynie
nosnej 35 mm. Potgczenie z systemem
ABB i-bus® zostaje ustanowione przy
uzyciu zacisku przytgczeniowego
magistrali.

21...30 V DC, przez KNX
<12 mA

maksymalnie 250 mW

4

Rozktad potencjatu w przypadku telegramu
GORA/DOL:

Wyjscie U B C D
Zacisk nr 1 2 3 4 6 7 8

Potencjatw - + -+ - + -
przypadku

telegramu

DOL

Potencjatw  + - + -+ -+ -
przypadku

telegramu

GORA

maksymalnie 24 V DC

6A

> 50 mA

6 A (AC1/AC3) dla 230 V AC lub
6 A (AC1/AC3) dla 400 V AC
100 mAdla5V lub

10 mA dla 10 V lub

1 mA przy 24V

<4W

na wyjécie 2 zaciski $rubowe (GORA/DOL) z
tbem kombi

2 zaciski Srubowe z tbem kombi
0,2...6 mm? sztywny, 0,2...4 mm? elastyczny

elastyczny z tulejkg zaciskowg z/bez koncéwek z
tworzywa sztucznego 0,25...4 mm?

maksymalnie 0,6 Nm

Zacisk przytgczeniowy magistrali
(czarny/czerwony), 0,8 mm J, jednozytowy



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

Elementy obstugowe i wskaznikowe Przycisk/dioda LED —O e do nadawania adresu fizycznego

Przycisk @ i dioda LED Q do przetgczania miedzy obstugg reczna/obstugg
przez ABB i-bus® i wskaznikami

pryis © O oy 0 917 NP i S
dwa przyciski i diody LED na wyjscie
Stopien ochrony IP 20 wg EN 60 529
Klasa ochrony I, w stanie zamontowanym Zgodnie z normg DIN EN 61 140
Kategoria izolacji Kategoria przepigciowa IIl zgodnie z normg DIN EN 60 664-1
Stopien zanieczyszczenia 2 zgodnie z normg DIN EN 60 664-1
Niskie napiecie bezpieczne KNX SELV 24V DC
Zakres temperatur Praca -20°C...+45°C
Magazynowanie -25°C...+55°C
Transport -25°C...+70°C
Warunki otoczenia Maksymalna wilgotno$¢ powietrza 93%, niedopuszczalne wyroszenie
Konstrukcja Urzadzenie do montazu szeregowego (MDRC) Modutowe urzgdzenie instalacyjne, Pro M
Wymiary (wys. x szer. x gt.) w mm 90 x 72 x 64,5
Szerokos¢ montazowa w TE (moduty po 18 mm) 4
Gleboko$¢ montazowa 64,5
Masa bez opakowania w kg 0,25
Montaz na szynie nosnej 35 mm Zgodnie z normg DIN EN 60 715
Pozycja montazowa dowolna
Obudowa/kolor Tworzywo sztuczne, szary bez halogenkéw
Zatwierdzenia KNX zgodnie z normg EN 50 090-1, -2 Certyfikat
Znak CE zgodnie z dyrektywa o kompatybilnosci

elektromagnetycznej oraz dyrektywg
niskonapigciowg

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 13



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

Typ urzadzenia Aplikacja Maksymalna liczba Maksymalna liczba Maksymalna liczba
obiektow adres6w grupowych przyporzadkowan
komunikacyjnych

JRA/S 4.24.5.1 Zaluzje/rolety, 4-ne 24V

ustal.czasu ruchu M/...* 129 255 255

... = biezacy numer wersji aplikacji. W tym przypadku nalezy uwzgledni¢ informacje o oprogramowaniu zamieszczone na naszej stronie
gltownej.

Wskazoéwka

Do programowania wymagane sg ETS oraz biezaca aplikacja na urzagdzenie.

Biezaca aplikacja jest dostgpna do pobrania w Internecie pod adresem www.abb.com/knx. Po
zaimportowaniu do ETS znajduje sie w $ciezce ABB/Zaluzja/Przetgcznik.

Urzadzenie nie obstuguje funkcji zamykania hastem urzgdzenia KNX w ETS. Zablokowanie dostepu do

wszystkich urzgdzen projektu przy uzyciu klucza BCU nie ma zadnego wptywu na urzadzenie. W
dalszym ciggu istnieje mozliwosc¢ jego odczytu i zaprogramowania.

Wazne

Jezeli uzywane sg napedy elektroniczne, pragd spoczynkowy nie moze przekracza¢ 150 mA, w
przeciwnym razie funkcja automatycznego ustalania czasu ruchu nie jest zapewniona. W tym
przypadku czasy ruchu dla napgeddéw nalezy okresli¢ recznie i wprowadzi¢ do parametrow ETS.
Napedy elektroniczne z rozruchem fagodnym lub fagodnym wylgczaniem nie sg przystosowane do
sterowania przez JRA/S.

14 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

2.2.2

Schemat potaczen JRA/S 4.24.5.1
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ABB i-bus® KNX
Technologia urzadzenia

2.2.3 Rysunek wymiarowy JRA/S 4.24.5.1
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ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

2.3

231

Zasilanie

Wyjscia

Przytacza

JRA/S X.230.2.1 Nastawnik zaluzji/rolet z reczng obstuga x-ny, 230 V,
MDRC

2CDC 071 015 S0011

JRA/S 8.230.2.1

Dane techniczne

Nastawniki zaluzji/rolet 2-, 4- i 8-ne z
automatycznym

ustalaniem czasu ruchu sterujg
niezaleznymi od siebie napedami 230 V
AC i sg przeznaczone do ustawiania
zaluzji, rolet, markiz i innych zaston
przez ABB i-bus® KNX. Urzgdzenia
sterujg réwniez klapami wentylacyjnymi,
bramami i oknami.

Styki wyjsciowe sg oddzielone od siebie
blokada elektromechaniczna, ktéra
zapewnia ochrong napedow.

Urzadzenia nie wymagajg oddzielnego
napiecia pomocniczego.

Napigcie robocze

Pobér pradu KNX

Pobér mocy KNX

Typ JRA/S

Liczba wyjsé GORA/DOL

Napigcie znamionowe Un
Prad znamionowy In
maksymalny prad tgczalny

minimalny prad tgczalny

Strata mocy urzgdzenia przy maksymalnym
obcigzeniu
Napedy (zaciski wyjscie A...X)

Faza L1...L3 (zacisk Un)

Przekrdj kabli zaciski Srubowe

Moment obrotowy dokrecania
ABB i-bus® KNX

Reczne przyciski obstugowe stuzg do
recznego sterowania wyjsciami
bezposrednio z urzgdzenia. Diody LED
znajdujace sie w przedniej czesci
urzadzenia sygnalizujg stan wyjsc.

W celu skrécenia czasu wymaganego na
programowanie poszczegolne wyjscia
mozna kopiowac lub zamieniac.

Nastawniki zaluzji/rolet to urzadzenia do
zabudowy w rozdzielnicach na szynie
nosnej 35 mm. Potgczenie z systemem
ABB i-bus® zostaje ustanowione przy
uzyciu zacisku przytgczeniowego
magistrali.

21...30 V DC, przez KNX

<12 mA

maksymalnie 250 mW

2.230.2.1 4.230.2.1 8.230.2.1
2% 4 8

(oddzielone od siebie blokada
elektromechaniczna)

* Niezalezne wyjscia dla odpowiednio maks.
dwdch napedoéw w trybie rownolegtym.

maksymalnie 230 V AC, 45 ... 65 Hz
6 A

6 A (AC1/AC3) dla 230 V AC lub

6 A (AC1/AC3) dla 400 V AC

100 mA dla 5V lub

10 mA dla 10 V lub

1 mA przy 24V
<2W

<2W <4W

na wyjécie 2 zaciski $rubowe (GORA/DOL) z
tbem kombi

2 lub 4 zaciski Srubowe z tbem kombi
0,2...6 mm? sztywny, 0,2...4 mm? elastyczny

elastyczny z tulejka zaciskowa z/bez koncéwek z
tworzywa sztucznego 0,25...4 mm?

maksymalnie 0,6 Nm

Zacisk przytgczeniowy magistrali
(czarny/czerwony), 0,8 mm J, jednozytowy

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 17



ABB i-bus® KNX

Technologia urzgdzenia

Elementy obstugowe i wskaznikowe

Stopien ochrony
Klasa ochrony
Kategoria izolacji

Niskie napiecie bezpieczne KNX
Zakres temperatur

Warunki otoczenia
Konstrukcja

Masa bez opakowania

Montaz

Pozycja montazowa
Obudowa/kolor
Zatwierdzenia

Znak CE

18 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S

Przycisk/dioda LED —0O e
Przycisk @ | dioda LED g

Przyciski o oi diody LED ?A(B

dwa przyciski i diody LED na wyjscie

IP 20

I, w stanie zamontowanym

Kategoria przepigciowa

Stopien zanieczyszczenia

SELV 24V DC

Praca

Magazynowanie

Transport

Maksymalna wilgotno$¢ powietrza
Urzadzenie do montazu szeregowego (MDRC)
Wymiary (wys. x szer. x gt.) w mm; typ JRA/S
- Wysokosc¢

- Szerokosc¢

- Glebokos¢

Szerokos¢ montazowa w TE (moduty po 18 mm)
Gtebokos$¢ montazowa

Typ JRA/S

Waga w kg

na szynie nosnej 35 mm

dowolna

Tworzywo sztuczne, szary

KNX zgodnie z normg EN 50 090-1, -2

zgodnie z dyrektywg o kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz dyrektywg
niskonapigciowa

do nadawania adresu fizycznego

do przetgczania miedzy obstugg reczng/obstuga
przez ABB i-bus® i wskaznikami

sterowanie wyjéciem (ruch GORA/DOL, listewka
OTWARCIE/ZAMKNIECIE) i wskazaniami stanu

wg EN 60 529
Zgodnie z normg DIN EN 61 140

11l zgodnie z normg DIN EN 60 664-1
2 zgodnie z norma DIN EN 60 664-1

-20°C...+45°C

-25°C...+55°C

-25°C...+70°C

93%, niedopuszczalne wyroszenie
Modutowe urzadzenie instalacyjne, Pro M

2.230.2.1 4.230.2.1 8.230.2.1
90 90 90
72 72 144
64,5 64,5 64,5
4 4 8
64,5 64,5 64,5
2.230.2.1 4230.2.1 8.230.2.1
0,2 0,25 0,45

Zgodnie z normg DIN EN 60 715

bez halogenkéw
Certyfikat



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

Typ urzadzenia Aplikacja Maksymalna liczba Maksymalna liczba Maksymalna liczba
obiektow adres6w grupowych przyporzadkowan
komunikacyjnych

JRA/S 2.230.2.1 Zaluzje/rolety 2-ne 230V M/...* 69 255 255

JRA/S 4.230.2.1 Zaluzje/rolety 4-ne 230V M/...* 129 255 255

JRA/S 8.230.2.1 Zaluzje/rolety 8-ne 230V M/..* 249 255 255

* ... = biezacy numer wersji aplikacji. W tym przypadku nalezy uwzgledni¢ informacje o oprogramowaniu zamieszczone na naszej stronie
gtownej.
Wskazowka

Do programowania wymagane sg ETS oraz biezaca aplikacja na urzadzenie.

Biezagca aplikacja jest dostepna do pobrania w Internecie pod adresem www.abb.com/knx. Po
zaimportowaniu do ETS znajduje sie w $ciezce ABB/Zaluzja/Przetgcznik.

Urzgdzenie nie obstuguje funkcji zamykania hastem urzadzenia KNX w ETS. Zablokowanie dostepu do
wszystkich urzgdzen projektu przy uzyciu klucza BCU nie ma zadnego wptywu na urzadzenie. W
dalszym ciggu istnieje mozliwosc¢ jego odczytu i zaprogramowania.

Wazne

Napedy elektroniczne z rozruchem tagodnym lub fagodnym wytgczaniem nie sg przystosowane do
sterowania przez JRA/S.

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 19



ABB i-bus® KNX
Technologia urzgdzenia

2.3.2 Schemat potaczen JRA/S X.230.2.1

Podtaczenie do napedéw zaluzji i rolet
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Podtaczenie do klap wentylacyjnych
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Zacisk przytgczeniowy magistrali ABB i-bus® KNX
Przycisk @ i dioda LED &

Przyciski 00 (2 na wyjscie)

Diody LED ¢Q (2 na wyjscie)

Zaciski srubowe (GORA/DOL, faza L)
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ABB i-bus® KNX

Technologia urzgdzenia

Rysunek wymiarowy JRA/S X.230.2.1
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ABB i-bus® KNX

Technologia urzgdzenia
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JRA/S 8.230.1.1
24.1 Dane techniczne
Zasilanie
Wyijscia
Przylacza
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Nastawniki zaluzji/rolet 2-, 4- i 8-ne z
automatycznym

ustalaniem czasu ruchu sterujg
niezaleznymi od siebie napedami 230 V
AC i sg przeznaczone do
pozycjonowania zaluzji, rolet, markiz i
innych zaston przez ABB i-bus® KNX.
Urzgdzenia sterujg réwniez klapami
wentylacyjnymi, bramami i oknami.

Styki wyjsciowe sg oddzielone od siebie
blokadg elektromechaniczng, ktora
zapewnia ochrone napedow.

Napigcie robocze

Pobér pradu KNX

Pobér mocy KNX

Typ JRA/S

Liczba wyjsé GORA/DOL

Napigcie znamionowe Un
Prad znamionowy In
maksymalny prad tgczalny

minimalny prad faczalny

Strata mocy urzgdzenia przy maksymalnym
obcigzeniu
Napedy (zaciski wyjscie A...X)

Faza L1...L3 (zacisk Un)

Przekrdj kabli zaciski srubowe

Moment obrotowy dokrecania
ABB i-bus® KNX

JRA/S X.230.1.1 Nastawnik zaluzji/rolet z reczng obstuga x-ny, 230 V, MDRC

Urzadzenia nie wymagajg oddzielnego
napiecia pomocniczego.

W celu skrécenia czasu wymaganego na
programowanie poszczegoélne wyjscia
mozna kopiowac lub zamieniac.

Nastawniki zaluzji/rolet to urzadzenia do
zabudowy w rozdzielnicach na szynie
nosnej 35 mm. Potgczenie z systemem
ABB i-bus® zostaje ustanowione przy
uzyciu zacisku przytgczeniowego
magistrali.

21...30 V DC, przez KNX

<12 mA

maksymalnie 250 mW

2.230.1.1 4.230.1.1 8.230.1.1
2% 4 8

(oddzielone od siebie blokadg
elektromechaniczng)

* Niezalezne wyjscia dla odpowiednio maks.
dwdéch napeddéw w trybie réwnolegtym.

maksymalnie 230 V AC, 45...65 Hz

6A

6 A (AC1/AC3) dla 230 V AC lub

6 A (AC1/AC3) dla 400 V AC

100 mAdla5V lub

10 mA dla 10 V lub

1 mA przy 24V
<2W

<2W <4W

na wyjécie 2 zaciski srubowe (GORA/DOL) z
tbem kombi

2 lub 4 zaciski srubowe z tbem kombi
0,2...6 mm? sztywny, 0,2...4 mm? elastyczny

elastyczny z tulejkg zaciskowg z/bez koncéwek z
tworzywa sztucznego 0,25...4 mm?

maksymalnie 0,6 Nm

Zacisk przytagczeniowy magistrali
(czarny/czerwony), 0,8 mm d, jednozytowy
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Elementy obstugowe i wskaznikowe

Stopien ochrony
Klasa ochrony
Kategoria izolacji

Niskie napigcie bezpieczne KNX

Zakres temperatur

Warunki otoczenia
Konstrukcja

Masa bez opakowania

Montaz

Pozycja montazowa
Obudowarkolor
Zatwierdzenia

Znak CE

Przycisk/dioda LED —O e
IP 20

I, w stanie zamontowanym
Kategoria przepigciowa
Stopien zanieczyszczenia

do nadawania adresu fizycznego
wg EN 60 529
Zgodnie z norma DIN EN 61 140

11l zgodnie z normg DIN EN 60 664-1
2 zgodnie z normg DIN EN 60 664-1

SELV 24V DC

Praca -20°C...+45°C
Magazynowanie -25°C...+55°C
Transport -25°C...+70°C

Maksymalna wilgotno$¢ powietrza
Urzgdzenie do montazu szeregowego (MDRC)

93%, niedopuszczalne wyroszenie
Modutowe urzadzenie instalacyjne, Pro M

Wymiary (wys. x szer. x gt.) w mm; typ JRA/S 2.230.1.1 4.230.1.1 8.230.1.1
- Wysokos¢ 90 90 90

- Szerokos¢ 72 72 144

- Glebokos¢ 64,5 64,5 64,5
Szeroko$¢ montazowa w TE (moduty po 18 mm) 4 4 8
Gteboko$¢ montazowa 64,5 64,5 64,5
Typ JRA/S 2.230.1.1 4230.1.1 8.230.1.1
Waga w kg 0,2 0,25 0,45

na szynie nosnej 35 mm

dowolna

Tworzywo sztuczne, szary

KNX zgodnie z normg EN 50 090-1, -2

zgodnie z dyrektywg o kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz dyrektywg
niskonapigciowa

Zgodnie z normg DIN EN 60 715

bez halogenkéw
Certyfikat

Typ urzadzenia Aplikacja Maksymalna liczba Maksymalna liczba Maksymalna liczba
obiektow adres6w grupowych przyporzadkowan
komunikacyjnych

JRA/S 2.230.1.1 Zaluzje/rolety 2ne 230V/..* 67 255 255

JRA/S 4.230.1.1 Zaluzje/rolety 4ne 230V/...* 127 255 255

JRA/S 8.230.1.1 Zaluzje/rolety 8ne 230V/...* 247 255 255

* ... = biezacy numer wersji aplikacji. W tym przypadku nalezy uwzgledni¢ informacje o oprogramowaniu zamieszczone na naszej stronie
gtownej.
Wskazéwka

Do programowania wymagane sg ETS oraz biezaca aplikacja na urzgdzenie.

Biezaca aplikacja jest dostgpna do pobrania w Internecie pod adresem www.abb.com/knx. Po
zaimportowaniu do ETS znajduje sie w Sciezce ABB/Zaluzja/Przetgcznik.

Urzgdzenie nie obstuguje funkcji zamykania hastem urzadzenia KNX w ETS. Zablokowanie dostepu do
wszystkich urzadzenh projektu przy uzyciu klucza BCU nie ma zadnego wptywu na urzadzenie. W
dalszym ciggu istnieje mozliwosc¢ jego odczytu i zaprogramowania.

Wazne

Napedy elektroniczne z rozruchem tagodnym lub fagodnym wytgczaniem nie sg przystosowane do
sterowania przez JRA/S.
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2.4.2 Schematy potaczen JRA/S X.230.1.1

Podtaczenie do napedéw zaluzji i rolet
L1

L2

L3

N

PE —1r —1r —1 —1r
N ’ ’ ’ ’ ’ ’

0000000000 OGS

n Un h Un W Un A Un
Y A TR s At

®

KNX
Podtaczenie do klap wentylacyjnych
L1
L2
L3
N
PE —1—r —r
4 U U
11E12 13F14 15 1617 18H19 29
5 OBOO0BBO0G5
M @R T R T
KNX
1 Zacisk przytgczeniowy magistrali ABB i-bus® KNX
2 Przycisk —O
3 LED @
4 Ramki mocujgce tabliczek
5 Zaciski Srubowe
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2.4.3 Rysunek wymiarowy JRA/S X.230.1.1
58 B
435 | 6.5
[ POREEREERE BEEROEROOD)
0 et P RaMen P@ e Pt b
foud
< =
8 < S
RN (Llc:
\ Q l 8
[H —0 © g
WozovAz | Q
h=6A [a)
L

JRA/S 2.230.1.1 JRA/S 4.230.1.1 JRA/S 8.230.1.1
B 72 72 144
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2.5

Montaz i instalacja

Nastawnik zaluzji/rolet JRA/S ABB i-bus® KNX jest urzgdzeniem do zabudowy w rozdzielnicach, do
szybkiego mocowania na szynach no$nych 35 mm, zgodnie z normg DIN EN 60 715.

Urzadzenie mozna zamontowaé w dowolnym ustawieniu.

Potgczenie z magistralg nastepuje za pomoca dostarczonego zacisku przytgczeniowego magistrali.

Do podfaczenia elektrycznego stuzg zaciski Srubowe. Potgczenie z magistralg nastepuje za pomocg
dostarczonego zacisku przytgczeniowego magistrali. Oznaczenie zacisku znajduje sie na obudowie.

Urzgdzenie jest gotowe do pracy po przytozeniu napiecia magistrali. Jezeli w momencie uruchomienia nie
ma jeszcze dostepnego napiecia magistrali, urzgdzenia mozna zasila¢ przy uzyciu przyciskéw
obstugowych do recznej obstugi przez zasilacz do uruchamiania NTI/Z.

Zgodnie z normg DIN VDE 0100-520 nalezy zapewni¢ dostepnos$¢ urzadzenia na potrzeby eksploataciji,
kontroli, ogledzin, konserwacji i naprawy.

Warunek uruchomienia

Do uruchomienia urzgdzenia wymagany jest komputer PC z programem ETS i interfejs KNX, np. USB lub
IP. Urzadzenie jest gotowe do pracy po przytozeniu napiecia magistrali.

Montaz i uruchomienie mogg by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych elektrykow. Podczas
planowania i budowy instalacji elektrycznych oraz instalacji bezpieczehstwa technicznego do wykrywania
wlaman i przeciwpozarowych nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych norm, dyrektyw i przepisow
obowigzujgcych w danym kraju.

W trakcie transportu, sktadowania oraz podczas pracy urzadzenie nalezy chroni¢ przed dziataniem wilgoci,
zanieczyszczeniami oraz uszkodzeniami.

Urzgdzenie moze by¢ eksploatowane wytgcznie w ramach okreslonych parametrow technicznych!
Z urzadzenia wolno korzystac¢ tylko w zamknietej obudowie (rozdzielnica elektryczna).

Przed pracami montazowymi nalezy doprowadzi¢ urzgdzenie do stanu beznapieciowego.

AA Niebezpieczenstwo

W celu unikniecia niebezpiecznych napieé dotykowych, ktére pochodzg z réznych przewodow
fazowych, nalezy przestrzegac¢ odtgczenia wszystkich biegunéw przy podtaczaniu lub zmianach
potgczen elektrycznych.

Obstuga reczna
Urzgdzenie moze by¢ obstugiwane recznie. Przy uzyciu przyciskdow obstugowych klawiatury foliowej
mozna uruchamiac¢ specjalne funkcje urzgdzenia.

Nie obstugiwaé klawiatury foliowej ostrymi przedmiotami ani przedmiotami o ostrych krawedziach, np.
Srubokretem lub kotkiem. To mogtoby spowodowac uszkodzenie klawiatury.
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Stan w chwili dostawy

W chwili dostawy do urzgdzenia jest przypisany adres fizyczny 15.15.255. Aplikacja jest wstepnie wgrana.
Z tego wzgledu podczas uruchamiania wystarczy dodatkowo poda¢ adresy grupowe i parametry.

W razie potrzeby caftg aplikacje mozna wgra¢ ponownie. W przypadku wymiany aplikacji lub po jej
usunieciu pobieranie moze trwac¢ diuze;.

Nadawanie adresu fizycznego

Nadawanie i programowanie adresu fizycznego, adresu grupowego i parametréw odbywa sie w ETS.

Urzadzenie jest wyposazone w przycisk do nadawania adresu fizycznego Programowanie. Po nacisnieciu
przycisku zaczyna $wieci¢ czerwona dioda LED Programowanie. Dioda zgasnie, gdy ETS nada adres
fizyczny lub gdy zostanie ponownie nacisniety przycisk Programowanie.

Czyszczenie

Zabrudzone urzadzenia mozna czysci¢ suchg szmatkg lub szmatkg lekko zwilzong mydtem. W Zzadnym
razie nie nalezy stosowac¢ srodkéw zrgcych ani rozpuszczalnikow.

Zachowanie podczas wgrywania oprogramowania

W zaleznosci od uzywanego komputera i ze wzgledu na ztozono$¢ urzgdzenia podczas pobierania pasek
postepu moze sie pojawi¢ dopiero po uptywie 1,5 minuty.

Konserwacja

Urzadzenie jest bezobstugowe. W przypadku wystgpienia uszkodzen spowodowanych np. transportem
i/lub magazynowaniem nie wolno dokonywa¢ w urzadzeniu zadnych napraw.
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2.6

Obstuga reczna

Ogélne
Reczna obstuga wyj$¢ polega na bezposredniej obstudze przy uzyciu przyciskow.

W ten sposob juz w trakcie uruchomienia mozna sprawdzic, czy napedy podtgczone do wyjsc sg
prawidtowo okablowane. Na przyktad mozna sprawdzi¢, czy podtagczone napedy zaluzji prawidtowo
uruchamiajg sie i wylgczaja. Jezeli w momencie uruchomienia nie ma jeszcze dostepnego napiecia
magistrali, urzgdzenie mozna zasila¢ przy uzyciu recznej obstugi przez zasilacz do uruchamiania NTI/Z.

Jak dziala obstuga reczna

Obstuga reczna umozliwia obstuge urzgdzenia na miejscu. Standardowo przycisk @ Obstuga reczna jest
odblokowany i mozna jg w ten sposéb wigczac i wytgczac.

Wigczanie obstugi reczne;j:

Trzymac wcisniety przycisk @ tak dlugo, az z6tta dioda LED £ zacznie $wiecié w sposéb ciagty.
Wytgczanie obstugi recznej:

Trzymac wcisniety przycisk @ tak dtugo, az zétta dioda LED £ zgasnie.
Podczas przetaczania z6tta dioda LED £ miga.

Po podtaczeniu do KNX, pobieraniu ETS lub resecie ETS urzadzenie znajduje sie w trybie KNX. Dioda
LED 2 jest wylgczona. Wszystkie diody LED wskazujg aktualny stan.

Wskazoéwka

Jezeli Obstuga reczna jest zablokowana ogolnie lub przez obiekt komunikacyjny Aktywuj/blokuj obst.
recz., dioda LED 2 miga po naci$nieciu przycisku.
Przetaczenie trybu z trybu KNX do trybu Obsfuga reczna nie nastepuje.

Wazne

Telegramy bezpieczenstwa takie, jak alarmy pogodowe, blokady i sterowanie wymuszenia majg
najwyzszy priorytet i blokujg obstuge reczng. Jezeli obstuga reczna jest aktywna, odebrany telegram
bezpieczenstwa zostaje wykonany. Zachowanie po powrocie napigcia magistrali, programowaniu lub
resecie ETS mozna ustawic przez parametry ETS.

Stan w chwili dostawy

W stanie w chwili dostawy obstuga reczna jest odblokowana. Po podigczeniu do magistrali urzadzenie jest
w trybie KNX. Zétta dioda LED 2 jest wylgczona. Wszystkie diody LED wyj$¢ wskazujg aktualny stan.
Przyciski wyj$¢ nie dziataja.
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Przetwarzanie telegramow przy wigczonej obstudze recznej

Przychodzace telegramy bezpieczenstwa takie, jak alarmy pogodowe, blokady i sterowanie wymuszenia
maja najwyzszy priorytet i sg wykonywane. Wszystkie inne polecenia sg odbierane i zapisywane. Po
wytgczeniu trybu recznego urzgdzenie jest aktualizowane.

Jezeli obiekt komunikacyjny Aktywuj/blokuj obst. recz. odbierze telegram o wartosci 1, aktywny tryb reczny
zostanie wytaczony, a nastepnie zablokowany. Trybu recznego nie mozna juz aktywowac przy uzyciu
przyciskow recznych.

Styki zablokowane mechanicznie

Styki wyjsciowe (GORA/DOL) sg oddzielone od siebie blokadg elektromechaniczng. W ten sposéb jest
zagwarantowane, aby w zadnej sytuacji nie byto mozliwe wystapienie napiecia na obu stykach
jednoczesnie. Rbwnoczesne przytozenie napiecia mogtoby prowadzi¢ do zniszczenia napeddw.

Przerwa przy odwracaniu, przerwa miedzy dwiema operacjami ruchu

Aby nie uszkodzi¢ podtgczonego napedu przez nagtg zmiane kierunku obrotow, styki wyjsciowe zostajg
przetaczone do stanu beznapieciowego na czas trwania sparametryzowanej przerwy przy odwracaniu i
dopiero potem styk wyjsciowy zostaje przestawiony na wybrany kierunek ruchu. Dopiero wtedy zostaje

wigczony styk wyjsciowy dla zgdanego kierunku ruchu.

Wazne

Podczas parametryzacji przerwy przy odwracania (tryby pracy Sterowanie zasfong z przestawianiem
listewek/Sterowanie zastong bez przestawiania listewek) nalezy koniecznie uwzgledni¢ dane techniczne
producenta napedu!

Dla trybu pracy Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania zostata wstepnie zdefiniowana przerwa przy
odwracaniu wynoszgca 100 ms i jej parametryzacja jest niemozliwa.
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26.1

Elementy wskaznikowe

Po stronie czotowej urzadzen znajdujg sie wskazujgce diody LED.
Wszystkie diody LED Wyjscie X wskazujg aktualny stan. W trybie KNX dioda LED 2 jest wytgczona.

Zachowanie elementow wskaznikowych zostato opisane w ponizszej tabeli:

LED Tryb KNX Tryb reczny

Wyt.: Urzadzenie znajduje sie w trybie KNX. Wt Urzagdzenie znajduje sie w trybie recznym.
O Miga (ok. 3 sek.): Przechodzi do trybu recznego. Miga (ok 3 sek.): Przechodzi do trybu KNX.
N Miganie ciggte: Dioda LED miga do momentu wcisniecia

Obstuga reczna

przycisku &. Po zwolnieniu dioda LED 2 wylgcza sie.

o O
AL
Wyjscie A...X
GORA/DOL

wt ?: Potozenie koncowe goérne, styk zamkniety

wt (U): Potozenie koncowe dolne, styk otwarty
Obie diody LED wt.: Funkcja bezpieczenstwa aktywna, np. alarm wiatrowy

Miga ?: Zastona przesuwa sie do gory

Miga %): Zastona przesuwa sie do dotu
Obie diody LED migajg na zmiane*: Usterka btad napedu (brak przeptywu pradu lub nieprawidtowe czasy ruchu)

Wyt.: Pozycja posrednia

* Tylko w urzgdzeniach typu JRA/S x.y.5.1

2.6.2

Przycisk

Elementy obstugowe

Po stronie czotowej urzgdzen znajdujg sie przyciski obstugi recznej:

Zachowanie elementéw obstugowych zostato opisane w zaleznosci od stanéw eksploatacyjnych, Tryb
KNXi Tryb reczny:

Tryb KNX

Tryb reczny

S

Obstuga reczna

Dtugie naci$niecie przycisku (ok 3 sek.): Przejscie do
Trybu recznego, o ile Tryb reczny nie jest zablokowany
przez ustawienie parametrow.

Krotkie nacisniecie przycisku: Dioda LED % Obstuga

reczna miga i ponownie gasnie. Urzgdzenie znajduje sie w
dalszym ciggu w trybie KNX.

Dtugie nacisniecie przycisku (ok 3 sek.): Przejscie do trybu
KNX. Wejscia zostajg sczytane ponownie i w ten sposéb
stany wej$¢ zostang zaktualizowane.

Resetowanie Trybu recznego do Trybu KNX moze
nastgpi¢ odpowiednio do parametryzacji réwniez w
ramach sparametryzowanego czasu.

00

Wyjscie A...X
GORA/DOL

brak reakcji

Dtugie naci$niecie: GORA/DOL. lub otwarcie/zamknigcie
styku
Krotkie nacisniecie: Przestawianie listewek/STOP
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Uruchomienie

W tym rozdziale zostaty opisane centralne funkcje nastawnikow zaluzji/rolet. Parametryzacje nastawnika

zaluzji/rolet wykonuje sie przy uzyciu aplikacji i oprogramowania Engineering Tool Software ETS. Ta
aplikacja zapewnia szereg r6znorodnych i elastycznych funkcji urzgdzenia. Ustawienia standardowe
pozwalajg na tatwe uruchomienie. W zalezno$ci od potrzeb istnieje mozliwo$¢ rozszerzania funkgiji.

Aplikacja znajduje sie w Sciezce ABB/Zaluzja/Przetgcznik.

Do parametryzacji wymagany jest komputer PC lub laptop z programem ETS i podtgczenie do KNX, np.

przy uzyciu ztgcza RS232, USB lub IP.

3.1 Przeglad

Przeglad funkcji w formie tabeli.

Wiasciwosci JRA/S X.230.5.1 4.245.1 X.230.2.1 X.230.1.1
Sprzet

Liczba wyjs¢ X=2,4,8 4 X=2,4,8 X=2,4,8
Napiecie znamionowe 230 VAC 24V DC 230 VAC 230 VAC
Sposéb montazu MDRC MDRC MDRC MDRC

. 2-, 4-ny: 4TE 2-,4-ny: 4TE 2-, 4-ny: 4TE

Szeroko$¢ modutu (w TE) 8-ny: 8TE 4 8-ny: 8TE 8-ny: 8TE
B = Wiasciwos¢é ma zastosowanie

Ogodlne mozliwosci parametryzaciji X.230.5.1 4.245.1 X.230.2.1 X.230.1.1

Funkcje reczne

Aktywuj/blokuj obst. recz.

Stan Obstugi recznej

Tryby pracy

Sterowanie zastong z przestawianiem listewek
(zaluzja itd.)

Sterowanie zastong bez przestawiania listewek
(roleta, markiza itd.)

Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania

Ogolne funkcje urzadzenia

Automatyczne ustalanie czasu ruchu

Opodznione przetgczanie wszystkich wyjsé

Ograniczenie liczby telegraméw

Opodznienie wysytania i przetgczenia

Funkcja Pracuje

Zgdanie wartosci stanu

Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania

Rozszerzone mozliwosci ustawiania dla
napedow i zaston

Kontynuacja na nastepnej stronie
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Ogolne mozliwosci parametryzacji X.230.5.1 4.245.1 X.230.2.1 X.230.1.1
Funkcje bezposrednie

GORA/DOL/STOP " " n n
Przestawianie listewek ] [ ] [ [
Pozycja Wysokos¢/Pozycja Listewki [0...255] [ ] [ ] ] ]
Najechanie/ustawienie pozycji wstepnej [ ] ] [ [
Ograniczenie GORA/DOL . . " "
Wigcz ograniczenie ] [ ] [ [
Wyzwoél ustalanie czasu ruchu ] [ ] - -
Wyzwol przejazd referencyjny ] ] [ [
Scena 8-bitowa ] ] [ [

Funkcje bezpieczenstwa

Alarm wiatrowy ] [ ] [ [
Alarm deszczowy ] [ ] [ [
Alarm ujemnej temperatury [ ] [ ] [ n
Blokada ] ] n n
Sterowanie wymuszenia ] [ ] n n
Zachowanie po awarii zasilania magistrali,

powrocie napiecia magistrali, programowaniu i [ ] ] ] [ ]
resecie

Funkcje automatyczne

Aktywacja automatyki ] [ ] [ [
Pozycja wysokosc¢/listewka, gdy stonce ] [ ] [ [
Obecnosc¢ [ ] ] [ [
Ogrzewanie/chtodzenie ] [ ] n n
Zabezpieczenie przed przegrzaniem n [ n n
Aktywuj/blokuj automatyke ] [ ] n n
Aktywuj/blokuj tryb bezposredni ] [ ] n n
Komunikaty o stanie

Stan Wysok./Listewka [0...255] ] [ ] n n
Stan Potozenia konc. na gérze/Stan Potozenia ] ] n n
konc. na dole

Stan Obstugi ] [ ] [ [
Stan automatyki ] [ ] [ [
Informacja o stanie (2 bajty) ] ] n n

B = Wiasciwos¢ ma zastosowanie
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3.1.1 Konwersja
Od wersji oprogramowania ETS3 dla urzadzen ABB i-bus® KNX mozna przejmowac ustawienia
parametrow i adresy grupowe ze starszych wersji aplikacji.

Ponadto mozna zastosowaé konwersje w celu przeniesienia aktualnej parametryzacji urzadzenia na inne
urzgdzenie.

Wskazoéwka

Jesli w ETS stosowane jest pojecie kanatow, rozumie sie pod nim zawsze wejscia i/lub wyjscia. Aby
dostosowac jezyk ETS do mozliwie wielu urzgdzen ABB i-bus®, tutaj stosuje sie stowo kanaty.

Wskazéwka

Jezeli liczba kanatéw urzadzenia docelowego jest wieksza niz liczba wejsé/wyj$¢ urzgdzenia
zrédtowego, tylko pierwsze wyjscia urzgdzenia docelowego sg zastepowane przekonwertowanymi
danymi urzgdzenia zrédiowego. Pozostate wejscia/wyjscia zachowujg wartosci domysine lub zostajg do
nich zresetowane.

Dla nowych parametréw po konwersji zostaja ustawione warto$ci domysine.
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3.11.1 Jak konwertowacé

e Dodac wybrane urzadzenie do projektu.

e Zaimportuj biezgcg aplikacje do oprogramowania ETS.

e Przeprowadz parametryzacje i zaprogramuj urzadzenie.

e Po sparametryzowaniu urzgdzenia ustawienia mozna przenie$¢ na drugie urzadzenie.

e W tym celu kliknij ten produkt prawym przyciskiem myszy i w menu kontekstowym wybierz pozycje
Plug-In > Convert (Dodatek plug-in > Konwertuj).

Edit Parameters

Download »
Unload »
Info »
Reset Device
-
-
Plug-In > Convert %
Unlink ‘ Copy/Exchange channels
<"~ Add to Favorites » Wite config to logfile
- L
- »
-gi. »
X Delete
g Cut Cerl + X
Copy Ctrl + C
S
S
A
-
Properties Alt + Enter

o Nastepnie wprowadz zadane ustawienia w oknie dialogowym Convert (Konwertuj).
e Na koniec nalezy zamieni¢ adres fizyczny i skasowa¢ stare urzgdzenie.

Aby skopiowac tylko pojedyncze wejscia/wyjscia danego urzgdzenia, nalezy uzy¢ funkcji Kopiowanie oraz
Zmiana ustawien parametrow, str. 35.

34 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Uruchomienie

3.1.2 Kopiowanie oraz zmiana ustawien parametrow

Parametry urzadzenia mogg zabiera¢ wiele czasu, w zaleznosci od zakresu aplikacji oraz liczby
wejsc/wyjs¢ urzadzenia. Aby w trakcie uruchomienia skroci¢ naktad pracy za pomoca funkcji
Kopiuj/zamien kanaty ("Copy/Exchange channels") mozna skopiowac¢ ustawienia parametrow
wejscia/wyjscia na dowolne wejscia/wyjscia lub je zmieni¢. Opcjonalnie mozna zapisac, skopiowaé lub
usung¢ adresy grupy w docelowych wejsciach/wyjsciach.

Wskazoéwka

Jesli w ETS stosowane jest pojecie kanatdéw, rozumie sie pod nim zawsze wejscia i/lub wyjscia. Aby
dostosowac jezyk ETS do mozliwie wielu urzgdzen ABB i-bus®, tutaj stosuje sie stowo kanaty.

Funkcja kopiowania wejsé/wyjsc¢ jest szczegolnie przydatna w przypadku urzadzen wyposazonych w te
same ustawienia parametrow dla wielu wyjs¢, wejs¢ lub grup. Dzieki temu mozna np. wysterowywaé
identycznie o$wietlenie w jednym pomieszczeniu. W takim przypadku ustawienia parametrow
wejscia/wejscia X mozna skopiowac na wszystkie pozostate wejscia/wyjscia lub na konkretne
wejscie/wyjscie urzadzenia. W ten sposéb nie ma potrzeby oddzielnego ustawienia wejsé/wyjs¢, co
znacznie skraca czas uruchomienia.

Zmiana ustawien parametréw jest konieczna, np. w przypadku zmiany okablowania zaciskow
wejscia/wyjscia. Ustawienia parametrow nieprawidtowo okablowanych wejs¢/wyjsé mozna w tatwy sposob
zmienic¢, co oszczedza czas w przypadku nowego okablowania.
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3.1.2.1 Jak konwertowacé

e Dodac wybrane urzadzenie do projektu.
e Zaimportuj biezgcg aplikacje do oprogramowania ETS.

e Prawym przyciskiem myszy klikng¢é na produkt, ktérego wyjscia majg zosta¢ skopiowane lub
zmienione i wybra¢ w menu kontekstowym Wtyczka > Kopiuj/zamien kanaty (Plug-In >
Copy/Exchange channels).

Edit Parameters

Download »
Unload »
Info »
Reset Device
-
Plug-In » Convert ‘
|
Unlink Copy/Exchange channels [k ‘
<"~ Add to Favorites » Write config to logfile ’
- b
e A .
X Delete
g Cut Ctrl + X
Copy Ctrl + C
(8]
(S
-
Properties Alt + Enter

Nastepnie wykonaé¢ zgdane ustawienia w oknie dialogowym Kopiuj/zamien kanaty ("Copy/Exchange
channels").
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3.1.2.2 Okno dialogowe Kopiuj/zamien kanaty ("Copy/Exchange channels").
Source channel Destination channels
A: General . General
B: General B: General
C: General C: General
D: General D: General

Al | None |

* Keep group addresses in the destination channel unchanged [if possible)

" Copy group addresses

: o Copy
" Delete group adresses in the destination channel

" Exchange without group addresses
* Exchange with group addresses

Exchange
" Delete group addresses

0K | Cancel l

U gory po lewej stronie znajduje sie okno wyboru kanatu zrédtowego do zaznaczenia kanatu zrédtowego
("Source channel"). Obok znajduje sie okno wyboru docelowych kanatuéw ("Destination channels") do
zaznaczenia.

Kanat zrédlowy ("Source channel”)

Wraz z wyborem kanatu zrodtowego wskazane zostang ustawienia parametréw do kopiowania lub zmiany.
Zawsze mozna wybrac tylko jeden kanat zrodtowy ("Source channel").

Kanaty docelowe ("Destination channels")

Wybierajgc kanal(y) docelowy(e), ustala sie, ktdry(e) kanat(y) powinny przejaé ustawienia parametrow
kanatu zrédtowego.

o W przypadku funkcji Zamien (Exchange) mozna zawsze wybra¢ tylko jedno wyjscie docelowe.

e W przypadku funkcji Kopiuj (Copy) mozna jednoczesnie wybrac kilka kanatéw docelowych. W tym
celu nalezy nacisnaé przycisk Strg/Ctrl oraz zaznaczy¢ zadane kanaly, np. kanat B i C za pomoca
myszy.

All Za pomoca tego przycisku wybraé wszystkie istniejgce kanaty, np. A...C.

Ko Za pomoca tego przycisku mozna zresetowa¢ wybor kanatéw docelowych ("Destination
channel").
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Kopiuj (Copy)
Przed wykonaniem kopiowania ustawien parametréw mozna nadal wybra¢ nastepujace opcje:

e adresy grupowe kanatu docelowego ("Destination channel") pozostawi¢ niezmienione (jesli to
mozliwe),

e skopiowac adresy grupowe,
e usung¢ adresy grupowe w kanale docelowym ("Destination channel").

Copy | Za pomocg tego przyciskq skppiowaé ustawienia kanatu zrédiowego do kanatu(ow)
docelowego(wych) ("Destination channels").

Zamien (Exchange)

Przed wykonaniem zamiany ustawieh parametrow mozna nadal wybrac nastepujace opcje:
e zachowa¢ adresy grupowe

e zmieni¢ adresy grupowe

e usung¢ adresy grupowe

Za pomoca tego przycisku zmieni¢ ustawienia kanatu zrédtowego dla kanatu(ow)

Exchange S
docelowego(wych) ("Destination channels").

Za pomoca tego przycisku potwierdzi¢ wybor i zamknagé okno.

Cancel Za pomoca tego przycisku zamknaé okno bez wprowadzenia zmian.

Al
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3.2 Parametry
Parametryzacja urzgdzen jest wykonywana przy uzyciu oprogramowania Engineering Tool Software
(ETS).
Aplikacja znajduje sie w katalogu produktéw ETS w $ciezce ABB/Zaluzja/Przetgcznik.
Wartosci domysine parametréw sg zaznaczone podkresleniem, np.:
np.

Opcje: Tak
Nie

Ewentualnie wskazéwki, np.:

Wskazéwka

Urzgdzenie jest wyposazone w kilka wyj$¢. Poniewaz funkcje wszystkich wyjs¢ sa takie same,
omowiono je na podstawie wyjscia A.
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321 Okno parametréw Ogoélne

W tym oknie parametrow mozna ustawia¢ parametry nadrzedne.

Ogdlne

Obstuga reczna

4

Opéznione przelaczanie ‘Wy!aczone
wszystkich wyjsc

Alarmy pogodowe

A: Ogolne Opc’)z’ni?nie v.ysyiarfia i przetaczania po 2 i%:
A: Bezpieczefistwo/Pogoda powrocie nap. magistr. w s [2...255]
A: Naped Podczas opdznienia wysyl. i przelacz. <- Wskazéwka
A: Zastona wyjscia pozostang bez zmian.
A: Funkcje : 5 S = 3

. . Wysytaj cyklicznie obiekt "Pracuje ‘Nle - \
A: Komunikaty o stanie
B: Ogdine Ogranicz liczbe telegraméw ‘ Nie - ’
B: Bezpieczeristwo/Pogoda
B: Naped Aktywuj obiekt komunikacyjny ‘Nie v \
B Zaclons "Zadaj wartoéci stanu” 1 bit

Opodznione przetaczanie
wszystkich wyjsé

Opcje: Wytgczone
Wigczone

W duzych instalacjach KNX telegramy centralne przy jednoczesnym rozruchu wszystkich napedéw
powodujg wytworzenie duzego pradu rozruchowego. Przetgczanie wyj$¢ z opdznieniem czasowym
powoduje ograniczenie prgdu rozruchowego. Centralne telegramy ruchu zostajg wykonane z op6znieniem.
Opdznienie czasowe wykonywania operacji ruchu dotyczy nastepujgcych obiektéw komunikacyjnych lub
stanow (réwniez w przypadku aktywnego automatycznego sterowania):

e  Sfonce: Przejdz do wys. [0...255], Storice: Przejdz do lis. [0...255]
e  Zablokuj, Sterowanie wymuszenia

e  Alarm wiatrowy, Alarm deszczowy, Alarm ujemnej temperatury

e  Przejdz do poz. Wys. [0...255]

e  Przejdz do poz. List. [0...255]

e Programowanie, Reset

e Awaria zasilania magistrali

e Powrdt napiecia magistrali

e  Pozycja po cofnieciu alarmu pogod.,
zablokowania i sterow. wymuszenia

Opodznienie czasowe podczas wykonywania operacji ruchu nie jest uwzgledniane dla nastepujacych
obiektéw komunikacyjnych:

e Przesun zastone do géry/na dét, Ograniczenie zastony Géra/Dot
e  Przestawianie listewek/Stop Géra-Dof, Stop
e  Przejdz do pozycji 1, 2, Przejdz do pozycji 3, 4

W ten sposdb mozna zagwarantowac, ze funkcja bezposredniej obstugi, np. przez przycisk, nie bedzie
opdzniona czasowo.

o  Wigczone: Zostaje wyswietlony parametr Czas opdznienia w s.
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Czas opo6znieniaw s [1...15]
Opcje: 1...15
Ten parametr okresla czas opdznienia, z ktérym wyjécia sg przetgczane jedno po drugim.

Ustawiony czas opdznienia obowigzuje dla wszystkich wyj$¢ lub podtgczonych napeddéw
nastawnika.

Uwaga

Sparametryzowany czas op6znienia obowigzuje rowniez dla automatycznego sterowania,
alarméw pogodowych i sterowania wymuszenia. Dlatego czasu opdznienia nalezy uzywac tylko
w sytuacjach, gdy w duzych instalacjach mozna sie obawia¢ awarii zasilania sieciowego w
wyniku jednoczesnego rozruchu napedéw.

Opobznienie wysytania i przelagczania po
powrocie nap. magistr. w s [2...255]

Opcje: 2...255
W trakcie opdznienia wysytania i przetgczania telegramy sg tylko odbierane. Telegramy nie sg jednak
przetwarzane, a wyjScia pozostajg niezmienione. Do magistrali nie sg wysytane Zzadne telegramy.
Po uptywie opdznienia wysytania i przetgczania telegramy sg wysyfane, a stan wyj$¢ zostaje ustawiony
odpowiednio do parametryzacji lub wartosci obiektéw komunikacyjnych.
Jesli wartosci obiektéw komunikacyjnych zostang odczytane przez magistrale w ramach czasu opéznienia
wysytania i opdznienia przetgczania, np. z wizualizacji, zapytania zostang zapisane, a po uptywie czasu
opodznienia wysyfania i opdznienia przetgczania zostanie wystana odpowiedz na te zapytania.
Czas opodznienia zawiera czas inicjowania wynoszgcy mniej wiecej dwie sekundy. Czas inicjowania jest
czasem reakcji potrzebnym do osiggniecia przez procesor gotowosci do pracy.

W jaki spos6b zachowuje sie urzadzenie po powrocie napiecia magistrali?

Po powrocie napiecia magistrali nalezy z reguty najpierw odczekaé¢ czas opdznienia wysytania, az
telegramy zostang przestane do magistrali. Sparametryzowane pozycje zostajg natychmiast
najechane po powrocie napiecia magistrali. W czasie opdznienia przetgczania telegramy
przychodzgce sa aktualizowane. Ostatni odebrany telegram zostaje wykonany z najwyzszym
priorytetem. Reczng obstuge mozna wykona¢ natychmiast.

Wysytaj cyklicznie obiekt "Pracuje”

Opcje: Nie
Tak

Obiekt komunikacyjny Pracuje zgtasza do magistrali obecnos$¢ urzgdzenia. Ten cykliczny telegram moze
by¢ monitorowany przez urzadzenie zewnetrzne. Jesli nie zostanie odebrany zaden telegram, moze to
oznaczac¢ uszkodzenie urzadzenia lub przerwanie przewodu tgczgcego magistrale z urzadzeniem
wysytajgcym.

¢ Nie: Nie jest aktywowany obiekt komunikacyjny Pracuje.

e Tak: Obiekt komunikacyjny Pracuje i nastepujgce parametry sg aktywowane.
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Czas cyklu wysyl. w s [ [1...65.535]
Opcje: 1...60...65 535

W tym miejscu ustawia sie przedziat czasowy, wedtug ktérego obiekt komunikacyjny Pracuje (Nr 0)
bedzie cyklicznie wysyta¢ telegram.

Wartos¢ obiektu

Opcje: 1
0

W tym miejscu ustawia sie polarno$¢ wartosci obiektu.

Wskazoéwka

Po powrocie napigcia magistrali obiekt komunikacyjny wysyta swojg wartos¢ po uptywie
ustawionego czasu opdznienia wysytania i przetgczania.

Ogranicz liczbe telegramoéow
Opcje: Nie
Tak

Przez zastosowanie ograniczenia ilosci telegraméw mozna ograniczy¢ obcigzenie magistrali powodowane
przez urzadzenie. Ograniczenie dotyczy wszystkich telegraméw wysytanych przez urzgdzenie.

e Tak: Widoczne sa nastepujagce parametry:

Maks. liczba wystanych telegraméw
Opcje: 1...255

W okresie

Opcje: 50 ms/100 ms...1 s...30 s/1 min

Te parametry stuzg do okre$lenia liczby telegraméw, ktére urzgdzenie wysyta w danym czasie.
Telegramy sg wysytane mozliwie jak najszybciej na poczatku okresu.

Wskazoéwka

Urzgdzenie liczy telegramy wystane w sparametryzowanym okresie. Po osiggnigciu
maksymalnej liczby wystanych telegraméw do kohca okresu do magistrali KNX nie sg wysytane
zadne telegramy. Nowy okres zaczyna sie po zakohczeniu poprzedniego okresu. Licznik
telegramow zostaje zresetowany do zera, a wysytanie telegraméw jest znowu dozwolone.
Zawsze jest wysytana wartos¢ obiektu komunikacyjnego wazna w momencie wystania.

Pierwszy okres (czas przerwy) nie jest doktadnie ustalony. Okres moze znajdowac sie w
zakresie od zera sekund do sparametryzowanego okresu. Kolejne czasy wystania odpowiadajg
sparametryzowanemu czasowi.

Przyktad:

Maksymalna liczba wystanych telegraméw = 5, okres = 5 s. Dostepny jest 20 telegraméw
gotowych do wystania. Urzadzenie wysyta natychmiast 5 telegraméw. Po maksymalnie 5
sekundach zostaje wystanych 5 nastepnych telegraméw. Od tego momentu co 5 sekund do KNX
zostaje wystanych 5 nastepnych telegramoéw.
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Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Zadaj wartosci stanu” 1 bit

Opcje: Nie
Tak

e Tak: Aktywowany jest 1-bitowy obiekt komunikacyjny Zgdaj wartosci stanu.

Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego mozna zgdac wszystkich komunikatéw o stanie, jezeli sg
sparametryzowane przy uzyciu opcji W przypadku zmiany lub W przypadku Zzgdania.

W przypadku opcji Tak jest wyswietlany nastepujgcy parametr:
Zadaj w przypadku wartosci obiektu
Opcje: 0
1
Olub1
e 0: Wysytania komunikatow o stanie mozna zazgdac przy uzyciu warto$ci 0.
e 1: Wysytania komunikatow o stanie mozna zazgdac przy uzyciu warto$ci 1.

o 0 lub 1: Wysytania komunikatéw o stanie mozna zazadac¢ przy uzyciu wartosci O lub 1.
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3.2.2

Okno parametrow Obstfuga reczna

To okno parametrow stuzy do wprowadzania wszystkich ustawien obstugi recznej. Reczna obstuga oraz
parametry ETS i obiekty komunikacyjne sg dostepne tylko w przypadku urzadzen typu JRA/S x.y.5.1 i
JRA/S x.y.2.1..

Cgodine 2 o 1 Aktyy ’
wowan -

P ——— stuga reczna y

Alarmy pogodowe Cofnij ustawienia z obstugi recznej ‘Aummat)’cz“ie i przyciskiem S ’

A: Ogdlne do trybu KNX

A: Bezpieczeristwo/Pogoda =)

A: Naped Czas autom. cofniecia ustaw. 300 I'il
w s [10..6.000]

A: Zastona

A: Funkgje Aktywuj obiekt komunikacyjny Nie -

A: Komunikaty o stanie "Stan Obstugi recznej” 1 bit

B: Ogdlne Polecania zabezp,jak alarmy pog., <- Wskazéwka

B: Bezpieczeristwo/Pogoda blokady i sterowanie wymuszenia

e maja najwyzszy priorytet i blokuja

B: Zastona obstuge reczna!

Obstuga reczna

Opcje: Aktywowany
Zablokowane
Blokuj/aktywuj przez obiekt

Ten parametr okresla, czy przetgczanie migdzy trybami pracy takimi, jak tryb reczny i tryb KNX jest
odblokowane lub zablokowane przez przycisk S

e  Aktywowany: Po wybraniu tej opcji wyjsciami mozna sterowac przy uzyciu przyciskdw recznych.

e Zablokowane: Po wybraniu tej opcji reczna obstuga jest zablokowana. Wyjsciami nie mozna sterowac¢
przy uzyciu przyciskow recznych.

o  Blokuj/aktywuj przez obiekt: Pojawia sie obiekt komunikacyjny Aktywuj/blokuj obst. recz. Przy uzyciu
tego obiektu komunikacyjnego obstuge reczng mozna aktywowac lub zablokowac¢ przez magistrale.

Wartos¢ telegramu 0 = Przycisk (=) aktywowany
1 = Przycisk (=) zablokowany

W celu uzyskania dalszych informacji zob. Obstuga reczna, str. 28.
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Cofnij ustawienia z obstugi recznej
do trybu KNX
Opcje: Przyciskiem
Automatycznie i przyciskiem

Ten parametr okresla, jak diugo obstuga reczna pozostaje aktywowana lub po jakim czasie nastgpi
przejscie do trybu KNX. Pojawia sie po wybraniu opcji parametru przy uzyciu opcji Blokuj/aktywuj przez
obiekt lub Aktywowany.

e  Przyciskiem: Obstuga reczna pozostaje aktywna do momentu, az zostanie ponownie wytgczona przy
uzyciu przycisku recznego & 1ub obiektu komunikacyjnego.

e Automatycznie i przyciskiem: Obstuga reczna pozostaje aktywowana po ostatnim nacisnigciu
przycisku tak dtugo, az uptynie sparametryzowany czas lub jezeli zostanie wytgczona przez przycisk
reczny =) Wyswietlany jest nastepujacy parametr:

Czas autom. cofnigcia ustaw.
w s [10...6.000]
Opcje: 10...300...6 000

Obstuga reczna pozostaje aktywowana tak dtugo, az uptynie sparametryzowany czas lub jezeli
zostanie wytgczona przez przycisk reczny &.
Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Stan Obstugi recznej" 1 bit
Opcje: Nie
Tak
e Tak: Pojawia sie parametr Wysljj warto$¢ obiektu i obiekt komunikacyjny Stan Obstugi recznej.
Wyslij wartos¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmianyW przypadku zmiany

W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub zadania

o Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
e W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zgdania.

e W przypadku zmiany lub Zzgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.

Wskazoéwka

Telegramy bezpieczenstwa takie, jak alarmy pogodowe, blokady i sterowanie wymuszenia majg
najwyzszy priorytet i blokujg obstuge reczng. Jezeli w trakcie obstugi recznej aktywny jest telegram
bezpieczenstwa, zostaje najechana sparametryzowana pozycja bezpieczenstwa. Obstuga reczna
odpowiedniego wyjscia jest zablokowana dopoty, dopoki aktywna jest funkcja bezpieczenstwa.
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3.2.3 Okno parametrow Alarmy pogodowe

W tym oknie parametrow wprowadza sie ustawienia nadrzedne dotyczgce alarmoéw pogodowych.

Ogédlne 3 5 : . ‘ Standard
andar v

Obstuga reczna HSEEIER
Alarmy pogodowe Kolejnos¢ priorytetéw LAl wiatrowy - 2.Al deszczowy - 3.Al. uj. temp.
A: Ogolne alarméw pogodowych
A: Bezpieczenstwo/Pogoda . .

Obiekt komunikacyjny nr 1 Wiaczone
A: Naped dla alarmu wiatrowego
A: Zastona
A: Funkgje Obiekt komunikacyjny nr 2 Wytaczone

2 g dla alarmu wiatrowego
A: Komunikaty o stanie 9

B: Ogodlne Obiekt komunikacyjny nr 3 Wydaczone
B: Bezpieczefistwo/Pogoda dla alarmu wiatrowego
& Naped Czas monitorowania alarmu wiatr. 0 :%:
B: Zastona w s [0..1.000] (0=cykl. mon. wyt) i
B: Funkcje
B: Komunikaty o stanie Obiekt komunikacyjny dla alarmu Wytaczone

g | deszczowego
C: Ogdine |2
C: Bezpieczenstwo/Pogoda Obiekt komunikacyjny dla alarmu Wytaczone
C: Naped ujemnej temperatury
C: Zastona Alarm wiatrowy, deszczowy i uj. temp. <- Wskazéwka
C: Funkcje wiaczaja sie dopiero, gdy po stronie
C: Komunikaty o stanie "X: Bezpieczenstwo/Pogoda" wiaczono
D: Ogédlne pozycje podczas alarmu pogodowego
D: Bezpieczenstwo/Pogoda . . =

: Odczytaj wiaczone obiekty alarmu ‘ Nie v
D: Naped pogod. po powrocie napiecia magistrali
D: Zastona

Parametryzacja
Opcje: Standard

Zdefiniowane przez uzytkownika
W tym miejscu mozna wprowadzac¢ ustawienia zakresu parametryzacji.

e Standard: W tym ustawieniu istnieje mozliwos¢ przyporzgdkowania obiektu komunikacyjnego alarmu
wiatrowego. Obiekt komunikacyjny Alarm wiatrowy nr 1 oraz parametr Czas monitorowania alarmu
wiatr. w s sg wyswietlone.

e  Zdefiniowane przez uzytkownika: W tym ustawieniu mozliwy jest kompletny dostep do parametréw dla
kompleksowych zastosowan. Pojawiajg sie dalsze parametry do edycji.

Kolejnos$¢ priorytetow

alarméw pogodowych

Opcje: 1.Al. wiatrowy — 2.Al. deszczowy — 3.Al. uj. temp.
1.Al. wiatrowy - 2.Al. uj. temp. - 3.Al. deszczowy
1.Al. deszczowy - 2.Al. wiatrowy - 3.Al. uj. temp.
1.Al. deszczowy - 2.Al. uj. temp. - 3.Al. wiatrowy
1.Al uj. temp. - 2.Al. deszczowy - 3.Al. wiatrowy
1.Al uj. temp. - 2.Al. wiatrowy - 3.Al. deszczowy

Ten parametr okresla priorytet miedzy funkcjami alarmu pogodowego. Jezeli jednoczesnie wystgpi wiecej
niz jeden alarm wiatrowy, wykonywany jest tylko alarm wiatrowy o najwyzszym sparametryzowanym
priorytecie.
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Obiekt komunikacyjny nr 1
dla alarmu wiatrowego

Obiekt komunikacyjny nr 2
dla alarmu wiatrowego

Obiekt komunikacyjny nr 3
dla alarmu wiatrowego

Obiekt komunikacyjny dla alarmu
deszczowego

Obiekt komunikacyjny dla alarmu
ujemnej temperatury

Opcje: Wytgczone
Wigczone

Te parametry aktywujg funkcje alarmu pogodowego i nalezace do niego obiekty komunikacyjne.

o  Wigczone: Pojawiajg sie parametry czaséw monitorowania alarméw pogodowych.

Wskazowka

Alarm wiatrowy, deszczowy i ujemnej temperatury sg aktywowane dopiero wtedy, jezeli w oknie
parametréw A: Bezpieczenstwo/Pogoda jest aktywowana Pozycja w przypadku alarmu wiatrowego:

Przyktad:
Pozycja w przypadku alarmu wiatrowego
Opcja: Wiaczone - Gora

Czas monitorowania alarmu wiatr.
A

Czas monitorowania alarmu deszcz.
A

Czas monitorowania alarmu uj. temp.

w s
[0...1.000] (0 = cykl. mon. wyt.)
Opcje: 0...1 000

Te parametry okreslajg cykliczny czas monitorowania dla alarmu wiatrowego, deszczowego i ujemnej
temperatury.

Alarmy pogodowe czujnikéw pogody sa monitorowane cyklicznie przez JRA/S.

Jezeli czujniki pogody wysytajg wartos¢ telegramu 0, nie ma alarmu pogodowego. JRA/S czeka na ten
sygnat. Jezeli sygnat nie nadejdzie w ciggu sparametryzowanego czasu monitorowania, nalezy zaktadac,
ze czujnik jest uszkodzony lub przewdd magistrali zostat przerwany. Zastona zostanie przesunieta do
sparametryzowanej pozycji alarmu. Obstuga jest zablokowana.

Jezeli czujniki pogody wysytajg wartos¢ telegramu 1 (alarm pogodowy), sparametryzowane pozycje
alarmu zostajg natychmiast najechane. Parametry Czas monitorowania alarmu deszcz w s lub Czas
monitorowania alarmu uj. temp w s pojawiajqg sie, jezeli dla parametréw Obiekt komunikacyjny dla alarmu
deszczowego lub Obiekt komunikacyjny dla alarmu ujemnej temperatury zostanie ustawiona opcja
Wigczone.

e 0: Cykliczne monitorowanie jest wytgczone.

Wskazoéwka

Czas monitorowania w JRA/S powinien by¢ co najmniej trzy do czterech razy diuzszy niz cykliczny czas
wysytania czujnika. W ten sposéb zastony nie zostang od razu przesuniete do pozycji alarmu w
przypadku braku sygnatu spowodowanego np. przez wysokie obcigzenie magistrali.
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Odczytaj wigczone obiekty alarmu
pogod. po powrocie napiecia magistrali
Opcje: Tak

Nie

e Tak: Wartosci obiektow komunikacyjnych Alarm wiatrowy nr 1...3, Alarm deszczowy i Alarm ujemnej
temperatury sg odczytywane po powrocie napiecia magistrali, o ile sg aktywowane. Jezeli pojawi sie
alarm pogodowy, zostaje najechana pozycja w przypadku alarmu pogodowego.

Wskazoéwka

Dla urzgdzenia nadawczego nalezy ustawi¢ flagi odczytu.
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3.24 Okno parametrow A: Ogoélne

To okno parametrow stuzy do wprowadzania wszystkich ogdlnych ustawien wyjscia A.

Ogéine =
? | Tryb ‘ Sterowanie zastona z przestawianiem listewek v
Obstuga reczna
Alarmy pogodowe Do sterowania zaluzjami, zaluzjami <- Wskazéwka
A: Ogdlne zewn.,, zaluzjami pionowymi itd.

% Peaperesistiofogoc Zach. podczas awarii zas. magistr.

A: Naped powrotu nap. magistr., progr. i reset
A: Zastona -
A: Funkgje Zachowanie w przypadku ‘STOP 'I

i i awarii zasilania magistrali
A: Komunikaty o stanie

B: Ogdlne Zachowanie po powrocie ‘ STOP v ’
napiecia magistrali

B: Bezpieczeristwo/Pogoda
B: Naped

Zachowanie po programowaniu ‘STOP v ’
B: Zastona lub zresetowaniu ETS
Tryb
Opcje: Sterowanie zastong z przestawianiem listewek

Sterowanie zastong bez przestawiania listewek
Klapy wentylacyjne, tryb przetaczania

Ten parametr okresla tryb pracy wyjscia. Zaleznie od trybu pracy parametry i obiekty komunikacyjne
danego wyjscia sa rozne. Tryby pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek i Sterowanie zastong
bez przestawiania listewek réznig sig tylko nieznacznie w zakresie funkcji przestawiania listewek. Dlatego
zostaty opisane na podstawie trybu pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek. Parametry lub
obiekty komunikacyjne, ktére nie sg dostepne lub sg dostepne wytacznie w trybie pracy Sterowanie
zastong z przestawianiem listewek, sg oznaczone w specjalny sposob.

Opis parametrow trybu pracy Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania sg dostepne od str. 87.
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3.25

Parametry tryb pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek i Sterowanie zasfong bez
przestawiania listewek.

Funkcje nastawnika zaluzji/rolet JRA/S x.y.5.1 z ustalaniem czasu ruchu i obstugg reczng zostaty
objasnione na podstawie trybu pracy Sterowanie zasfong z przestawianiem listewek. W przypadku typéw
urzadzen JRA/S x.y.2.1 i JRA/S x.y.1.1 odpadajg niektére parametry oraz nalezgce do nich obiekty
komunikacyjne.

e Nastawnik JRA/S x.y.2.1 nie ma funkcji ustalania czasu ruchu.
e Nastawnik JRA/S x.y.1.1 nie ma funkcji obstugi recznej i ustalania czasu ruchu.

Parametry lub obiekty komunikacyjne, ktdre nie sg dostepne lub sg dostepne wytgcznie w trybie pracy
Sterowanie zastong z przestawianiem listewek, sg oznaczone w specjalny sposoéb.

Ogdlne X
. | Tryb Sterowanie zastona z przestawianiem listewek v
ry
Obstuga reczna
Alarmy pogodowe Do sterowania zaluzjami, zaluzjami <- Wskazéwka
A: Ogdlne zewn,, zaluzjami pionowymi itd.

£ heapteeeetstanfogor Zach. podczas awarii zas. magistr.

A: Naped powrotu nap. magistr., progr. i reset

A: Zastona :

A: Funkcje Zach?waQIe w przyp.adk\{ ‘ STOP - k
) . awarii zasilania magistrali

A: Komunikaty o stanie

B: Ogdlne Zachowanie po powrocie ‘ STOP - ;

B: Bezpieczefistwo/Pogoda napiecia magistrali

B: Naped Zachowanie po programowaniu ‘STOP v ’

B: Zastona lub zresetowaniu ETS

Zachowanie w przypadku
awarii zasilania magistrali

Opcje: Brak reakcji
Gora
Dot
STOP
Przy uzyciu tego parametru ustawia sie zachowanie wyjscia w przypadku awarii zasilania magistrali.
e  Brak reakcji: Styki wyjsciowe pozostajg w swoim aktualnym potozeniu.
e Gora/Dot: Zastona przesuwa sie do gory lub na dot.

e STOP: Jezeli zastona sie wtadnie przesuwa, ta czynnos$¢ zostaje od razu zatrzymana. Jezeli zastona
jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.
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Zachowanie po powrocie
napiecia magistrali

Zachowanie po programowaniu
lub zresetowaniu ETS
Opcje: Brak reakcji
Gora
Dot
STOP
Pozycja 1...4
Pozycja zdefiniowana dowolnie
Wiacz automatyke ostony przeciwston.

Ten parametr okresla zachowanie wyj$cia w przypadku powrotu napigcia magistrali lub pobraniu i resecie
ETS.

e  Brak reakcji: Styki wyjsciowe pozostajg w swoim aktualnym potozeniu.
e  GOra/Dot: Zastona przesuwa sie do gory lub na dot.

e  STOP: Jezeli zastona sie wtasnie przesuwa, ta czynnos¢ zostaje od razu zatrzymana. Jezeli zastona
jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.

e Pozycja 1...4: Jezeli zostanie wybrana jedna z tych pozycji, zastona przesuwa sie do wstepnie
wybranej pozycji. Wysokos$¢ zastony i ustawienie listewek danej pozycji ustawia sie w oknie
parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72).

o Pozycja zdefiniowana dowolnie: Zostaje najechana dowolnie zdefiniowana pozycja. Wyswietlane sg
nastepujgce parametry’.

Pozycja Wysokos¢ w % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Wskazowka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z
przestawianiem listewek.

Opcje: 0...100
Te parametry okreslajg wysokos$¢ lub potozenie listewek zastony.

o  Wigcz automatyke ostony przeciwsfon.: Automatyka ostony przeciwstonecznej zostaje wtgczona po
powrocie napiecia magistrali lub pobraniu i resecie ETS.

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 51



ABB i-bus® KNX
Uruchomienie

3.25.1

Okno parametrow A: Bezpieczenstwo/Pogoda

To okno parametrow stuzy do wprowadzania ustawien dotyczgcych funkcji Bezpieczenstwo/Pogoda.

Ogodlne

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe

A: Ogdlne

A: Bezpieczenstwo/Pogoda
A: Naped

A: Zastona

A: Funkcje

A: Komunikaty o stanie

B: Ogdlne

B: Bezpieczeristwo/Pogoda
B: Naped

B: Zastona

B: Funkcje

B: Komunikaty o stanie

C: Ogdine

C: Bezpieczeristwo/Pogoda
C: Naped

C: Zastona

C: Funkcje

C: Komunikaty o stanie

D: Ogodlne

D: Bezpieczenstwo/Pogoda
D: Naped

D: Zastona

D: Funkcje

Parametryzacja
Opcje:

Standard

Parametryzacja

Wyjscie reaguje na obiekt komunikacji
dla alarmu wiatrowego nr

Pozycja w przypadku alarmu wiatrowego

Pozycja przy alarmie deszczowym

Pozycja w przypadku
alarmu ujemnej temperatury

Zablokuj
Sterowanie wymuszenia (1 bit/2 bity)

Pozycja po cofnieciu alarmu pogod,,
zablokowania i sterow. wymuszenia

Przejscie do poz. nastapi tylko
dla wyt. autom. ostony przeciwst.

Wylacz automatyke ostony przeciwst.
w przypadku cofniecia funkcji bezp.

Kolejnos¢ priorytetow
funkgji bezpieczeristwa

Alarm wiatrowy, deszczowy i uj. temp.
wiaczaja sie dopiero, gdy po stronie

"Alarmy pogod." obiekty sa aktywowane
i pofaczone z adresami grupy

Zdefiniowane przez uzytkownika

Ten parametr okresla zakres parametryzaciji.

| Standard v ’

1

|W}aczone - do gory v ’

Wylaczone

Wydaczone

Wytaczone
Wytaczone

Brak reakgji

<- Wskazéwka

Nie

1.Alarm pogodowy - 2.Zablokuj - 3.Ster, wymuszenia

<- Wskazéwka

e Standard: W przypadku alarmu pogodowego zastona przesuwa sie przy uzyciu parametru Pozycja w
przypadku alarmu wiatrowego do wstepnie ustawionej pozycji. W mniejszych projektach to ustawienie
jest przewaznie wystarczajgce. Wyjscie reaguje w przypadku tego ustawienia tylko na obiekt
komunikacyjny Alarm wiatrowy nr 1.

e Zdefiniowane przez uzytkownika: Mozliwy jest kompletny dostep do parametréw dla kompleksowych
zastosowan lub ustawien bezpieczenstwa wyjscia. Zostajg wyswietlone dalsze parametry.

Wyijscie reaguje na obiekt komunikacji
dla alarmu wiatrowego nr

Opcje:

Wyjscie nie reaguje na alarm wiatrowy

1/ 2/ 3/ 1+2/ 1+3/ 2+3/ 1+2+3

Ten parametr okresla obiekty komunikacyjne alarmu wiatrowego, na ktére reaguje wyjscie. Wartosci
przyporzadkowanych obiektéw komunikacyjnych zostajg potgczone przez OR.
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Pozycjaw przypadku alarmu wiatrowego

Pozycja przy alarmie deszczowym

Pozycja w przypadku
alarmu ujemnej temperatury

Opcje: Wiaczone - brak reakcji

Wigczone — do gory

Wigczone — na dot

Wigczone - stop

Wigczone - Pozycja 1...4

Wiaczone - pozycja dowolnie definiowana

Wytgczone

Te parametry okreslajg pozycje zastony w momencie odebrania alarmu pogodowego (wiatr, deszcz,
mroz). Zastony nie mozna juz obstugiwac przez inne obiekty komunikacyjne lub obstuge reczna dopéty,
dopoki alarm pogodowy nie zostanie cofniety. Aktywne ograniczenie zakresu przesunigcia jest
uwzgledniane podczas wykonywania alarmoéw pogodowych.

Wigczone - brak reakcji: Jezeli zastona wtasnie sie przesuwa, ta czynnos¢ zostaje wykonana do
pozycji docelowej. Jezeli zastona jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.

Wigczone - do gory: Zastona przesuwa sie w przypadku odebrania alarmu pogodowego GORA.
Wigczone - na déf: Zastona przesuwa sie w przypadku odebrania alarmu pogodowego DO

Wigczone - stop: Jezeli zastona sie wtasnie przesuwa, ta czynnosé zostaje od razu zatrzymana. Jezeli
zastona jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniona.

Witgczone Pozycja 1...4: W przypadku wybrania jednej z tych pozycji zastona przesuwa sie do
wstepnie ustawionej pozycji. Wysoko$¢ zastony i ustawienie listewek danej pozycji ustawia sie w
oknie parametréw A: Pozycja/Ustawienia wstepne, str. 72).

Wigczone - pozycja dowolnie definiowana: Mozna najecha¢ dowolnie definiowang pozycje. Pojawiajg
sie nastepujgce parametry:

Pozycja Wysokos¢ w %

(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w %
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Wskazowka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z
przestawianiem listewek.

Opcje: 0...100
Te parametry okreslajg wysokos$¢ lub potozenie listewek zastony.

Wytaczone: W przypadku alarmu pogodowego nie nastepuje reakcja.
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Blokada
Opcje:

Wytgczone
Wigczone

Ten parametr aktywuje funkcje Zablokuj. Zastona przesuwa si¢ np. do sparametryzowanej pozycji lub
obstuga jest zablokowana. Przyktad: obstuga zastony wewnetrznej (zaluzji wewnetrznej lub rolety) jest
zablokowana, kiedy okno jest zablokowane.

e Wigczone: Obiekt komunikacyjny Zablokuj jest odblokowany. Wy$wietlany jest nastepujacy parametr.

Pozycja podczas blokowania
Opcje: Brak reakcji

Ten
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Gora

Dot

Stop

Pozycja 1...4

Pozycja zdefiniowana dowolnie

parametr okresla pozycje do najechania przy uzyciu funkcji Zabloku;.

Brak reakcji: Jezeli zastona wtasnie sie przesuwa, ta czynno$c¢ zostaje wykonana do pozycji
docelowej. Jezeli zastona jest w spoczynku, zachowuje swoja pozycje niezmieniona.

Goéra lub D6t: Zastona przesuwa sie do pozycji GORA lub DOL.

STOP: Jezeli zastona sie wiasnie przesuwa, ta czynnosc¢ zostaje od razu zatrzymana. Wyjscia
zostajg odtgczone od napiecia. Jezeli zastona jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje
niezmieniong.

Pozycja 1...4: Jezeli zostanie wybrana jedna z tych pozycji, zastona przesuwa si¢ do wstepnie
wybranej pozycji. Wysokos¢ zastony i ustawienie listewek danej pozycji ustawia sie w oknie
parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72).

Pozycja zdefiniowana dowolnie: Zostaje najechana dowolnie zdefiniowana pozycja.
Wyswietlane sg nastepujgce parametry.

Pozycja Wysokos¢é w %

(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknigta)

Wskazoéwka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytgcznie w trybie pracy Sterowanie
zastong z przestawianiem listewek.

Opcje: 0...100
Te parametry okreslajg wysokos¢ lub potozenie listewek zastony.

Wytgczone: W przypadku alarmu pogodowego nie nastepuje reakcja.
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Sterowanie wymuszenia (1 bit/2 bity)

Opcje:

Wytgczone
Wigczone (1 bit)
Wigczone (2 bit)

Przy uzyciu funkcji Sterowanie wymuszenia zastona moze zosta¢ przesunigta przez telegram 1-bitowy do
okreslonej pozyciji lub przesunieta do gory/na doét przy uzyciu telegraméw 2-bitowych, a obstuga zostaje
zablokowana. Funkcja Sterowanie wymuszenia jest przydatna np. do przesuniecia zaluzji do géry w celu
umycia okna, nastepnie przesunigcia na dot w celu umycia listewek. Jednoczes$nie obstuga zastony jest
zablokowana, tak aby personel sprzatajacy nie byt zagrozony nieoczekiwanym przesunieciem.

e Wigczone (1 Bit): Obiekt komunikacyjny Sterowanie wymuszenia 1-bitowe jest odblokowany.
Pojawiajg sie nastepujace parametry:

Pozycja Wysokos¢é w %
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w %
(0% = otwarta; 100% = zamknigta)

Wskazoéwka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytacznie w trybie pracy Sterowanie zastong z
przestawianiem listewek.

Opcje: 0...100

Te parametry okreslajg wysokos¢ lub potozenie listewek zastony.

Przy uzyciu tego parametru ustawia sie pozycje (pozycja i ustawienie listewek), ktéra zostanie
najechana od razu po aktywaciji sterowania wymuszenia (1 bit). Obstuga jest zablokowana.

Obstuga zostaje ponownie odblokowana po otrzymaniu w tym obiekcie komunikacyjnym telegramu
o wartosci 0.

e Wigczone (2 bity): Obiekt komunikacyjny Sterowanie wymuszenia 2 bity jest odblokowany.

Pozycja po cofnigciu alarmu pogod.,
zablokowania i sterow. wymuszenia

Opcje:

Brak reakcji

Gora

Dot

Stop

Pozycja 1...4

Pozycja zdefiniowana dowolnie
Odpowiednio do wartosci obiektu

Ten parametr okresla pozycje zastony w momencie cofniecia alarmu pogodowego, blokady lub sterowania
wymuszenia.

e Brak reakcji: Jezeli zastona wtasnie sie przesuwa, ta czynnos¢ zostaje wykonana do pozyc;ji
docelowej. Jezeli zastona jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.

e Gora: Zastona przesuwa sie po cofnieciu funkcji bezpieczeristwa do pozycji GORA.

e Dot Zastona przesuwa sie po cofnieciu funkcji bezpieczenstwa DOL..

e STOP: Jezeli zastona sie wtasnie przesuwa, ta czynno$¢ zostaje od razu zatrzymana. Jezeli zastona
jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.
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e Pozycja 1...4: Jezeli zostanie wybrana jedna z tych pozyciji, zastona przesuwa sie do wstepnie
wybranej pozycji. Wysokos$¢ zastony i ustawienie listewek danej pozycji ustawia sie w oknie
parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72).

e Pozycja zdefiniowana dowolnie: Zostaje najechana dowolnie zdefiniowana pozycja. Pojawiajg sie
nastepujgce parametry:
Pozycja Wysokos¢ w %
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w %
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Wskazoéwka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zasfong z
przestawianiem listewek.

Oba te parametry okreslajg wysokos¢ lub potozenie listewek zastony.
Opcje: 0...100

Odpowiednio do warto$ci obiektu: Podczas alarmu bezpieczenstwa przychodzace telegramy KNX sg
zapisywane w nastepujgcych obiektach komunikacyjnych.

Przejdz do poz. Wys. [0...255]
Przejdz do poz. List. [0...255]
Przejdz do pozycji 1, 2
Przejdz do pozycji 3, 4

Sceny

Stan wyjscia zostaje zaktualizowany odpowiednio do aktualnych wartosci obiektéw komunikacyjnych,
np. automatyczne sterowanie zostaje aktywowane po cofnieciu alarmu pogodowego. Jezeli w
miedzyczasie nie zostaty odebrane Zadne nowe telegramy, zastona zostaje przesunieta do pozycji, w
ktorej znajdowata sie w momencie wystgpienia alarmu bezpieczenstwa.

Wskazowka

Ustawiona pozycja w przypadku wycofania zostaje najechana tylko, jezeli automatyka ostony
przeciwstonecznej jest wytgczona.

Wyltacz automatyke ostony przeciwst.
w przypadku cofniecia funkcji bezp.

Opcje: Tak
Nie

e Nie: Po cofnieciu funkcji bezpieczenstwa (np. alarmu wiatrowego) automatyka ostony
przeciwstonecznej zostaje ponownie aktywowana.

e Tak: Po cofnieciu funkcji bezpieczenstwa (np. alarmu wiatrowego) automatyka ostony
przeciwstonecznej zostaje wytgczona.
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Kolejnos$¢ priorytetow

funkcji bezpieczenstwa

Opcje: 1.Alarm pogodowy - 2.Zablokuj - 3.Ster. wymuszenia
1.Alarm pogodowy - 2.Ster. wymuszenia - 3.Zablokuj
1.Zablokuj - 2.Alarm pogodowy - 3.Ster. wymuszenia
1.Zablokuj - 2.Ster. wymuszenia - 3.Alarm pogodowy
1.Ster. wymuszenia - 2.Zablokuj - 3.Alarm pogodowy
1.Ster. wymuszenia - 2.Alarm pogodowy - 3.Zablokuj

Ten parametr okresla kolejno$c¢ priorytetéw dla funkcji bezpieczernstwa Alarm pogodowy (wiatr, deszcz,
mroz), Zablokuj i Sterowanie wymuszenia. Te funkcje maja priorytet wyzszy niz wszystkie inne funkcje.
Jezeli jedna z tych funkc;ji jest aktywna, obstuga zastony jest zablokowana. To obowigzuje réwniez w
trakcie obstugi recznej.

Mozna réwniez zdefiniowa¢ pierwszenstwo funkcji bezpieczenstwa miedzy sobg. W ten sposéb zastona
bedzie prawidtowo wysterowana, jezeli jednoczesnie aktywna bedzie wiecej niz jedna funkcja
bezpieczenstwa. Sterowanie wymuszenia ma np. pierwszenstwo podczas mycia okien przed alarmem
wiatrowym, dlatego telegram GORA spowodowany alarmem wiatrowym nie przeszkadza personelowi
sprzatajgcemu.

Wskazowka

Alarm wiatrowy, deszczowy i ujemnej temperatury sg aktywne dopiero wtedy, kiedy w oknie parametréw
Alarmy pogodowe obiekty komunikacyjne sg odblokowane i potgczone z adresami grupy!
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Okno parametrow A: Naped

Cgdlne

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe

A: Ogolne

A: Bezpieczenstwo/Pogoda
A: Naped

A: Zastona

A: Funkgje

A: Komunikaty o stanie

B: Ogolne

B: Bezpieczeristwo/Pogoda
B: Naped

B: Zastona

B: Funkcje

B: Komunikaty o stanie

Wiacz ustalanie czasu ruchu

Usur zapisane czasy
ruchu po pobraniu

Czasy opdZnienia napedu

Minimalny czas martwy
dla napedu w ms [10..255]

Ustal czasy ruchu (do goéry/na dot)

Opcje:

Tak - przez rozpoznawanie pot. konc.

Nie - zadaj czasy ruchu

Ustal czasy ruchu (do géry/na dof)

Przerwa przy odwrac.w ms [50...10.000]

(Zachowaj param. techn. napedul)

Réznica z opbznienia wylaczania
i rozruchu: czas w ms/4 [-128..127]

|Tak - przez rozpoznawanie pot, konc. - ’
[Automatycznie v ’
’ Nie v |

=]
500 =
|Standard - ’

e Tak - przez rozpoznawanie pot. konc.: Pojawiajg sie parametry ustawiania i wyzwalania
automatycznego ustalania czasu ruchu.

Wskazoéwka

Automatyczne ustalanie czasu ruchu dostepne jest tylko w urzadzeniach typu JRA/S x.y.5.1.
We wszystkich innych typach (JRA/S x.y.2.1 i JRA/S x.y.1.1) w ETS wysSwietlane sg parametry czasu

ruchu GORA lub DOL..

W urzadzeniach typu JRA/S 4.230.5.1 i JRA/S 8.230.5.1 funkcje automatycznego ustalania czasu ruchu
przez rozpoznawanie potozenia koncowego nalezy zawsze od razu parametryzowac dla obu wyjs¢
jednego pierwiastka (np. A+B, C+D, itd.). Podtgczone napedy powinny by¢ tego samego typu lub mie¢
taki sam pobodr prgdu. Mieszana parametryzacja jest niedozwolona i moze prowadzi¢ do btedéw podczas

ustalania czasu ruchu.

Parametr
Ustal czasy ruchu
(do goéry/na dot)

Ustal czasy ruchu
(do goéry/na dot)

Przykiad:

Wyjscie A

Opcja parametru

Tak - przez rozpoznawanie pot.
konc.

Nie - zadaj czasy ruchu

Wyj§C|e B Informacja
Opcja parametru
Tak - przez rozpoznawanie pot. OK

konc.

Tak - przez rozpoznawanie pot.

) niedozwolone
konc.

Wskazoéwka

Jezeli uzywane sg elektroniczne napedy ze stale przytozonym zasilaniem napieciowym, automatyczne
ustalanie czasu ruchu jest niemozliwe, poniewaz pobor pradu nie nastepuje przez styk GORA lub
DOLU. Jezeli uzywane sg napedy elektroniczne o tym typie konstrukgcji, czasy ruchu nalezy ustala¢ i

wprowadzac recznie.
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Wiacz ustalanie czasu ruchu
Opcje: Automatycznie

Autom. lub przez ob. "Wyzwdl ustal. cz. ruchu"
Przez obiekt "Wyzwol ustalanie czasu ruchu"

Automatycznie: Czasy ruchu sg ustalane automatycznie i stale podczas pracy. Przy kazdym
petnym ruchu z potozenia koricowego do potozenia koricowego czasy ruchu zostajg okreslone
przez rozpoznawanie pradu i zapisane. Dzigki temu zmiany dtugosci zastony spowodowane
np. przez wptywy zewnetrzne takie, jak mréz, promieniowanie UV lub zastosowanie ciezkich
typdw zaston w biezgcym trybie, zostajg na biezgco wyréwnane. W ten sposéb
zagwarantowane jest doktadne pozycjonowanie zastony. Skraca sie réwniez czas
uruchomienia, poniewaz odpada reczny pomiar czaséw ruchu. Ponadto ustalanie czasu ruchu
jest doktadniejsze niz w przypadku wstepnego ustawienia czasow ruchu jako wartosci
zmierzonych recznie.

Autom. lub przez ob. "Wyzwdl ustal. cz. ruchu": Dodatkowo do automatycznego ustalania
czasu ruchu (tak jak opisano powyzej) pojawia sie obiekt komunikacyjny Wyzwdl ustalanie
czasu ruchu. Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego mozna w dowolnej chwili wyzwoli¢
ustalanie czasu ruchu. Pojawia sie dalszy parametr.

Przez obiekt "Wyzwdl ustalanie czasu ruchu": Pojawia sie obiekt komunikacyjny Wyzwol
ustalanie czasu ruchu. Za posrednictwem tego obiektu komunikacyjnego mozna w dowolnym
momencie wyzwoli¢ ustalanie czasu ruchu. Pojawia si¢ dalszy parametr:

Pozycja po ustaleniu czasu ruchu

Opcje: Brak reakcji, pozostar w gérnym potozeniu kohcowym
Przejdz do pozycji przed ustaleniem czasu ruchu

Ten parametr okresla zachowanie wyj$cia po zakonczeniu ustalania czasu ruchu.

e Brak reakcji, pozostan w gérnym potozeniu koricowym: Po zakonczeniu ustalania czasu
ruchu zastona pozostaje w gérnym potozeniu koAcowym.

e Przejdz do pozycji przed ustaleniem czasu ruchu: Zastona przesuwa sie do pozycji, w
ktorej byta przed rozpoczeciem ustalania czasu ruchu.

Wskazowka

Ustalanie czasu ruchu jest wykonywane réwniez wtedy, kiedy aktywne jest automatyczne
sterowanie. Ustalanie przerywa sterowanie na czas ustalenia czasu ruchu.

Po zakonczeniu ustalania czasu ruchu zostaje wykonana sparametryzowana Pozycja po
ustaleniu czasu ruchu. Po otrzymaniu nowego telegramu Automatyka zastona przesuwa
sie do pozycji automatyki.
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Usun zapisane czasy
ruchu po pobraniu
Opcje: Tak

Nie

Ten parametr okresla, czy zapisane czasy ruchu wyjscia majg zosta¢ skasowane w momencie
pobrania i zastgpione domysinymi fabrycznymi czasami ruchu. Czasy ruchu dla GORA i DOt
wynoszg wtedy odpowiednio 60 sekund. Jezeli czasy ruchu majg zosta¢ skasowane po pobraniu,
nalezy je ustali¢ ponownie od nowa. Mozna to zrobi¢ przez obiekt komunikacyjny Wyzwdl ustalanie
czasu ruchu lub automatycznie w biezgcym trybie podczas ruchu z dolnego do gérnego potozenia
koncowego i odwrotnie.

e Nie - zadaj czasy ruchu: Pojawiajg sie nastepujgce parametry:

Czas ruchu DO GORY w s [0...6.000]

Czas ruchu NA DOL w s [0...6.000]
Opcje: 0...60...6.000 s

Przy uzyciu tych parametréw wprowadza sie czas wczeéniej zmierzone recznie, ktére sg potrzebne
zastonie do wykonania kompletnego ruchu z dolnego do gérnego potozenia kohcowego (czas
ruchu DO GORY) i z gérnego do dolnego potozenia koncowego (czas ruchu NA DOL). Ze wzgledu
na warunki fizyczne i wptywy pogodowe (mréz, promieniowanie UV, uzywanie przez diugi czas lub
zastosowanie ciezkich typoéw zaston) w pewnych warunkach fgczne czasy kompletnego ruchu z
dolnego do gérnego potozenia kraficowego (DO GORY) i z gérnego do dolnego potozenia
koncowego (NA DOL) moga byé rézne. kgczne czasy ruchu (DO GORY/NA DOL) mozna ustawiaé
oddzielnie, dzieki czemu mozliwe jest doktadne ustawienie zastony.
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Przelacz wyjscie do stanu beznap. po

Opcje: Osiggniecie potozenia koncowego, bez wybiegu
Osiggniecie potozenia koncowego 2% przepetnienia
Osiggniecie potozenia koncowego 5% przepetnienia
Osiggniecie potozenia koncowego 10% przepetienia
Osiggniecie potozenia koncowego 20% przepetnienia
taczny czas ruchu + 10% wybiegu

Po osiggnieciu potozenia koricowego (catkowicie na gorze lub catkowicie na dole) naped wytgczy
sie samoczynnie. Aby mie¢ pewnos¢, ze wyjscie najedzie to potozenie koncowe, mozna ustawi¢ w
tym miejscu czas ruchu wybiegu. Przy wytgczonym napedzie napigcie pozostaje wigczone jeszcze
przez krétki czas, aby przesung¢ naped w zdefiniowany sposob do pofozenia koncowego.
Podstawg ustalenia potozenia koncowego jest pozycja obliczona wewnetrznie w urzgdzeniu.

Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Wyzwol przejazd referencyjny" 1 bit
Opcje: Tak

Nie

Za posrednictwem tego obiektu komunikacyjnego zostajg wyzwolone przejazdy referencyjne.

e Tak: Obiekt komunikacyjny Wyzwdl przejazd referencyjny jest odblokowany. W diuzszych
okresach w ustalaniu pozycji mogg wystepowac niewielkie niedoktadnosci spowodowane przez
wahania temperatury i procesy starzenia. Dlatego do jednoznacznego okre$lenia aktualnej
pozycji wykorzystywane jest gorne i dolne potozenie kohcowe. Za kazdym razem, kiedy zastona
znajduje sie w gornym lub dolnym potozeniu koncowym, pozycja jest aktualizowana w pamieci
urzadzenia. Jezeli w normalnym trybie nie sg osiggane potozenia korncowe, mozna wywotac
przejazd referencyjny catkowicie do goéry lub catkowicie na dot przy uzyciu telegramu. Po
przejezdzie referencyjnym zastona pozostaje, w zaleznosci od parametryzacji, w pozycji
referencyjnej, lub przesuwa sie z powrotem do pozycji sprzed przejazdu referencyjnego.
Wyswietlany jest nastepujgcy parametr:

Pozycja po przejezdzie ref.

Opcje: Brak reakcji, pozostan w pozycji referencyjnej
Przejdz do pozycji przed przejazdem referencyjnym

Ten parametr okresla sposob zachowania wyjscia po przejezdzie referencyjnym.

e  Brak reakcji, pozostan w pozycji referencyjnej: Zastona pozostaje w pozycji
referencyjnej catkowicie na gorze lub catkowicie na dole.

e Przejdz do pozycji przed przejazdem referencyjnym: Zastona przesuwa sie do pozyciji,
ktorg miata przed przejazdem referencyjnym. Telegramy STOP lub krokowe
przychodzgce w trakcie przejazdu referencyjnego sg ignorowane i po osiggnieciu
pozycji referencyjnej nie sg wykonywane. Jezeli przed przejazdem referencyjnym byto
aktywne automatyczne sterowanie zastong, to bedzie kontynuowane po osiggnieciu
pozyciji referencyjnej.

Wskazowka

Przejazd referencyjny jest wykonywany réwniez w czasie aktywnego automatycznego
sterowania i przerywa je na czas trwania przejazdu referencyjnego.

Po zakonczeniu przejazdu referencyjnego zostaje wykonana sparametryzowana Pozycja
po przejezdzie ref. Po otrzymaniu nowego telegramu Automatyka zastona przesuwa sie
do pozycji automatyki.
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Przerwa przy odwrac. w ms [50...5.000]
(Zachowaj param. techn. napedu!)

Opcje: 50...500...10.000

Ten parametr okresla przerwe przy odwracaniu napedu w milisekundach.

Uwaga

Nalezy koniecznie uwzgledni¢ parametry techniczne producenta napedul!

Czasy opéznienia napedu

Opcje: Standard
Zdefiniowane przez uzytkownika

Niektére napedy w momencie wtgczenia nie majg od razu petnej mocy, zostaje ona osiggnieta dopiero po
opodznieniu rozruchu, ktére wynosi kilka milisekund. Inne napedy pracujg réwniez jeszcze kilka milisekund
po wytgczeniu (opdznienie wybiegu). W wielu zastosowaniach moze byé konieczna kompensacja czaséw
opodznienia przy wytgczaniu i rozruchu napedu, np. zastony muszg by¢ bardzo doktadnie pozycjonowane.

Wskazowka

Te parametry nalezy wprowadzac¢ tylko wtedy, jezeli konieczne jest jeszcze doktadniejsze
pozycjonowanie zastony. Z reguty ustawienia podstawowe tych parametréw sg wystarczajgce do
prawidtowej eksploataciji.

e Standard: W tym ustawieniu nie mozna zmienia¢ czasu opdznienia (0 ms).
e Zdefiniowane przez uzytkownika: Pojawiajg si¢ nastgpujgce parametry:

Réznica z opéznienia wytaczania
i rozruchu: czas w ms*4 [-128...127]

Opcje: -128...0...127

Ten parametr okresla opdznienie wigczania i wytgczania napedu. Na podstawie danych napedu
zostaje obliczona warto$¢ do wprowadzenia. Warto$¢ oblicza sie w nastepujgcy sposob:

(Opodznienie wigczenia — opdznienie wylgczenia) * 4 = wartos¢
Warto$¢ nalezy zaokragli¢ w goére/w dét do liczby catkowitej. Wartosci nalezy podawa¢ w ms.

Przez pomnozenie przez 4 na koncu zmienia sie zakres wartosci od -512 ms do 508 ms w krokach
co 4 ms (-512 = -128; -508 = -127; -504 =-126 ... -4 =-1;0=0; 4 = 1; ... 500 = 125; 504 = 126;
508 = 127).

Uwaga

Nalezy koniecznie uwzgledni¢ parametry techniczne producenta napedu!

Minimalny czas martwy
dla napedu w ms [10...255]

Opcje: 10...50...255

Ten parametr okresla minimalny czas martwy napedu.

Uwaga

Nalezy koniecznie uwzgledni¢ parametry techniczne producenta napedu!
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3.253

Okno parametrow A: Zasfona

To okno parametréw stuzy do wprowadzania specyficznych ustawien zastony przeznaczonej do
sterowania.

Wskazéwka

Wszystkie funkcje i parametry, ktére odnoszg sie w ponizszym rozdziale do ustawien listewek, sg
dostepne wytacznie w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek.

Okresl czas obrotu listewki
Opcje:

Ogélne

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe

A: Ogdlne

A: Bezpieczenistwo/Pogoda
A: Naped

A: Zastona

A: Funkcje

A: Komunikaty o stanie

B: Ogodlne

B: Bezpieczenstwo/Pogoda
B: Naped

B: Zastona

B: Funkcje

B: Komunikaty o stanie

C: Ogdlne

C: Bezpieczenstwo/Pogoda
C: Naped

C: Zastona

C: Funkcje

C: Komunikaty o stanie

D: Ogdlne

D: Bezpieczenstwo/Pogoda
D: Naped

m

Okresl czas obrotu listewki

Czas wi. przestawiania listewek
(krok) w ms [50...1.000]

Liczba przestawien listewek [1...60]
(od 0% otwarte do 100% zamkniete)

Ogranicz polecenia krokow
do ilosci przestawien listewek

Peiny obrét listewek
po ruchu NA DOt

Pozycja listewek po osiagnieciu
dolnego pot. kraricowego (100% = wyt)

Ogranicz zakres przesuniecia
Ustaw czasy jatowe

Czas jat. zastony od 100% na dole
do rozp. podnosz. w ms [0..5.000]

Czas jat. listew. od 100% zamk. do
rozp. obr. listew. w ms [0..5.000]

Odwracanie listewek podczas
zmiany kierunku w ms [0...5.000]

Przez czas wigczenia przestawiania listewek

Przez taczny czas obrotu listewki

‘ Przez czas wiaczenia przestawiania listewek

4

200

0 OB

ITak

4

‘Nie

4

100

(B

|Nie

4

‘ Standard

4

0

o

Przez czas wigczenia przestawiania listewek: Pojawiajg sie nastepujgce parametry:

Czas wi. przestawiania listewek
(krok) w ms [50...1.000]

Opcje: 50...200...1.000 ms

Ten parametr okresla czas, w ktorych listewki zastony, np. zaluzji, otwierajg sie lub zamykajg przy
kazdym przestawianiu listewek.

Liczba przestawien listewek [1...60]
(od 0% otwarte do 100% zamkniete)

Opcje: 1...7...60

Ten parametr okresla liczbe przestawien listewek (krokéw), ktére sg wymagane do przestawienia
listewek z catkowitego zamkniecia do catkowitego otwarcia. Odpowiedni kgt na przestawienie
listewek oblicza sie na podstawie czasu wigczenia, przestawienia listewek i liczby przestawieh

listewek.
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e Przez{gczny czas obrotu listewki: Ta metoda ustalania czasow przestawiania listewek jest
szczegolnie korzystna w przypadku, kiedy wymagane sg duze doktadnos$ci podczas sterowania
zastonami, np. w przypadku naprowadzania listewek. Najpierw nalezy okresli¢ czas potrzebny
listewce do przestawienia z catkowicie zamknigtej (100 %) do catkowicie otwartej (0%). Jezeli zostat
okreslony catkowity czas obrotu listewek, nalezy jeszcze tylko wpisac liczbe zgdanych przestawieh
listewek dla kompletnego obrotu listewki z zamknigtej do otwartej. Urzgdzenie oblicza czas trwania
przestawiania listewek automatycznie.

Przyktad

taczny czas obrotu: 1500 ms

Liczba zmian pofozenia listewek: 7

Czas jednego przestawienia listewek (krokowo) = 1500 ms / 7 krokéw ~ 214 ms

Wskazdéwka

Poniewaz czasy ponizej 50 ms nie mogg by¢ przetwarzane, obliczony czas (iloraz tacznego czasu
obrotu i liczby przestawiania listewek) musi by¢ zawsze wiekszy niz 50 ms.

Wyswietlane sg nastepujgce parametry:

Laczny czas obrotu 0% - 100% w ms

[50...60.000]

Opcje: 50...1500...60000

W tym miejscu wprowadza sie tgczny czas obrotu listewki. Czas nalezy okresli¢ mozliwie
precyzyjnie, aby uzyskaé optymalny wynik pozycjonowania listewek.

Liczba przestawien listewek [1...60]

(od 0% otwarte do 100% zamkniete)

Opcje: 1...7...60

Ten parametr okresla liczbe przestawien listewek, ktére sg wymagane do przestawienia listewek z
catkowitego zamkniecia do catkowitego otwarcia. Odpowiedni czas wtaczenia dla przestawiania

listewek jest obliczany na podstawie czasu wigczenia dla kompletnego obrotu listewki i zadanej
liczby przestawien listewek.
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Ogranicz polecenia krokéw
do ilosci przestawien listewek

Opcje: Tak

Nie
Przy uzyciu tego parametru mozna okresli¢, czy polecenia krokéw bedg ograniczone do ustawionej liczby
przestawien listewek lub czy bedg mogty by¢ zawsze wykonywane.

e Tak: Moze by¢ wykonanych tylko tyle przestawien listewek lub polecen krokéw, ile zostato
okreslonych w parametrze Liczba przestawien listewek [1...60].

e Nie: Zastong mozna sterowa¢ w nieograniczony sposob przy uzyciu przestawien listewek lub polecen
krokow.

Petny obrét listewek
po ruchu NA DOL

Opcje: Tak
Nie

Przy uzyciu tego parametru mozna zwalniac¢ listewki, ktére podczas ruchu zawiesity sie lub zaczepity. Ta
funkcja przewaznie jest potrzebna w przypadku listewek znajdujgcych sie w przestrzeni miedzy szybami
okna.

e Tak: Po ruchu NA DOk listewki zostajg obrécone jednokrotnie (ZAMK. — OTW. — ZAMK.). Jezeli ruch
NA DOL zostanie przerwany przez polecenie STOP, obroét nie zostanie wykonany.

e Nie: Po ruchu NA DO nie jest wykonywana zadna operacja.

Pozycija listewek po osiagnieciu
dolnego pot. krancowego (100% = wylaczone)

Opcje: 100 %

0%

Ten parametr okresla pozycje listewek, ktérg zastona powinna przyjg¢ po osiggnieciu dolnego potozenia
koncowego.

Po osiggnieciu przez zastone dolnej pozycji koncowej listewki sg w normalnej sytuacji zamkniete.
e 100%: Listewki sg ZAMK.
e ...%: Listewki zostajg przesuniete do odpowiedniej pozycji posredniej.

e 0 %: Listewki sg catkowicie OTW.
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Ogranicz zakres przesuniecia

Opcje: Nie
Przez obiekt "Ograniczenie zastony Gora/Dot"
Przez obiekt "Witgcz ograniczenie"

W okreslonych zastosowaniach mozna ograniczy¢ zakres przesuniecia zastony dla uzytkownika.

Wskazéwka

Ograniczenie dziata tylko w przypadku telegramu w obiekcie komunikacyjnym Ograniczenie zastony
Gora/Dét i w przypadku telegramu Scena.

Ograniczenie nie obowigzuje w nastepujgcych przypadkach:

e Zachowanie w przypadku awarii zasilania magistrali, powrotu napiecia magistrali, pobierania i
resetu ETS

e Obstuga reczna
e Telegramy Automatyka
e Ustawienie parametrow Przejdz do pozycji przez dolne/gérne pofozenie koricowe

e Przejazd referencyjny lub ustalanie czasu ruchu

e Przez obiekt "Ograniczenie zastony Gora/Doét". Obiekt komunikacyjny Ograniczenie zastony Géra/Doét
jest odblokowany. Pojawiajg sie nastepujgce parametry:

Gorna granicaw % [0...100]

(0% = na g6rze; 100% = na dole)

Dolna granica w % [0...100]

(0% = na gorze; 100% = na dole)

Opcje: 0...100

Te parametry okreslajg gérng i dolng granice zakresu przesuniecia.

o Przez obiekt "Wigcz ograniczenie": Obiekt komunikacyjny Wigcz ograniczenie jest odblokowany.
Jezeli ograniczenie zostato aktywowane przez obiekt komunikacyjny, zastona przesuwa sie do
zadanych granic. Pojawiajg sie nastepujgce parametry:

Gorna granicaw % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Opcje: 0...100 %

Ten parametr okresla gorng granice zakresu przesuniecia.
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Gorna granica obowigzuje
dla polecen automatycznych

Opcje: Tak
Nie
e Tak: Wprowadzona gorna granica zastony zostaje uwzgledniona i wykonana rowniez w
przypadku telegraméw Automatyka.

e Nie: Gdrna granica zastony nie jest uwzgledniana w przypadku telegramow
Automatyka. Zastona przesuwa sie do obliczonej pozyciji.

Goarna granica obowigzuje
dla polecen bezposrednich
Opcje: Tak
Nie
e Tak: Wprowadzona gorna granica zastony zostaje uwzgledniona i wykonana roéwniez w
przypadku telegraméw bezposrednich.

e Nie: Gdrna granica zastony nie zostaje uwzgledniona w przypadku telegraméw
bezposrednich.

Dolna granica w % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)
Opcje: 0...100
W tym miejscu mozna ustawia¢ dolng granice zakresu przesuwania.
Dolna granica obowigzuje
dla polecen automatycznych
Opcje: Tak
Nie
e Tak: Wprowadzona dolna granica zastony zostaje uwzgledniona i wykonana rowniez w
przypadku telegraméw Automatyka.

¢ Nie: Dolna granica zastony nie jest uwzgledniana w przypadku telegraméw Automatyka.
Zastona przesuwa sie do obliczonej pozyciji.

Dolna granica obowiazuje
dla polecen bezposrednich
Opcje: Tak
Nie
e Tak: Wprowadzona dolna granica zastony zostaje uwzgledniona i wykonana réwniez w
przypadku telegramdw bezposrednich.

¢ Nie: Dolna granica zastony nie jest uwzgledniana w przypadku telegramoéow
bezposrednich.

JRA/S | 2CDC 506 051 D4004 67



ABB i-bus® KNX

Uruchomienie

Ustaw czasy jatowe

Opcje:

Standard
Zdefiniowane przez uzytkownika

e Standard: Czasy jatowe sg wytaczone.

e  Zdefiniowane przez uzytkownika: W instalacjach oston przeciwstonecznych moga czasami
wystepowac czasy jatowe mechaniki zaston. Ich przyczyng moga by¢ procesy starzenia zastony, np.
obcigzenie mechaniczne. W niektorych sytuacjach najezdzanie precyzyjnych pozycji przez zastone
moze by¢ niemozliwe. Pojawiajg sig nastepujgce parametry kompensacji roznych czaséw jatowych
zastony.

Czas jal. zastony od 100% na dole
do rozp. podnosz. w ms [0...5.000]

Opcje: 0...5 000

Ten parametr okresla czas kompensacji, ktéry jest potrzebny zastonie po telegramie ruchu do
pierwszego ruchu w gore.

Przyktady

Roleta pancerna znajduje si¢ w dolnym potozeniu kofcowym (= 100 % na dole). Zostaje
odebrany telegram ruchu GORA. Wat silnika zaczyna sie obracaé. Roleta pancerna pozostaje
jednak bez zmiany w swoim dolnym pofozeniu konncowym, az po pewnym czasie X (= czas
jatowy) zaczyna ruch DO GORY.

Czas jal. listew. od 100% zamk. do
rozp. obr. listew. w ms [0...5.000]

Wskazéwka

Ten parametr jest dostepny wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem
listewek.

Opcje: 0...5 000

Ten parametr okresla czas kompensacji, ktory jest wymagany po telegramie przestawiania listewek
od kompletnego zamknigcia (= 100%) do pierwszego obrotu/przestawienia listewki.

Przyktady

Listewki sg catkowicie zamknigte (= 100%). Zostaje odebrany telegram Przestawianie listewek
DO GORY. Wat silnika zaczyna sie obracaé. Listewka pozostaje jednak zamknieta bez zmian,
az po pewnym czasie X (= czas jatowy) zaczyna obrot/przestawienie.
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Odwracanie listewek podczas
zmiany kierunku w ms [0...5.000]

Opcje: 0...5.000 ms

Ten parametr okresla czas niezbedny do odwrdcenia listewek przy zmianie kierunku w celu
doktadnego ustawienia listewek.

Wskazoéwka

Ten parametr jest dostepny wylgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem
listewek.

Przyktady

Listewki sg w ustawieniu poziomym (50%). Zostaje odebrany telegram Przestawianie listewek
ZAMK. Listewka zamyka sie w pozycji 60%. Nastepnie pojawia sie telegram Przestawianie
listewek DO GORY (= zmiana kierunku). Listewki ustawiajg sie w potozeniu 55%, lecz powinny
sie teraz jednak znajdowac ponownie w dokfadnie poziomym potozeniu (50%). Przestawienie
parametru powoduje w ten sposéb kompensacje obracania listewek w przypadku zmiany
kierunku w celu doktadnego ustawienia listewek.

Odwracanie zaston podczas
zmiany kierunku w ms [0...5 000]

Wskazowka

Ten parametr jest dostepny wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong bez przestawiania
listewek.

Opcje: 0...5 000
Ten parametr okresla czas trwania niezbedny do odwrécenia zastony po zmianie kierunku.

Naciaganie zastony lub regulacja szczelin

Wskazoéwka

Ten parametr jest dostepny wylgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong bez przestawiania listewek.

Opcje: Nie .
Po kazdym ruchu NA DOL
Tylko po ruchu do dolnego potozenia korncowego

Ta funkcja stuzy do naciggania lub naprezania zaston tekstylnych (np. tkanina markiz z ramieniem
przegubowym) lub do regulacji szczelin (np. szczelin swietinych lub wentylacyjnych) w roletach
pancernych. Zastona zostaje przy tym zatrzymana po zakofczeniu ruchu NA DOL. i jest przesuwana przez
Ssparametryzowany czas w przeciwnym kierunku.

e Nie: Funkcja jest wytgczona.

e Po kazdym ruchu NA DOt: Napiecie lub regulacja szczelin wykonywane jest po kazdym ruchu na dét,
réwniez w przypadku ruchu pozycjonowania. Pojawia sie dalszy parametr.
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Tylko po ruchu do dolnego pofoZenia koricowego: Napiecie lub regulacja szczeliny sg wykonywane
tylko, jezeli zastona przesuwa sie do dolnego potozenia koncowego. Wyswietlany jest nastepujacy
parametr:

Czas naciggania/regulacji szczeliny
w ms [0...5.000]

Opcje: 0...5 000

Przy uzyciu tego parametru ustawia sie czas, w trakcie ktorego zastona powinna zosta¢
przesunieta w przeciwnym kierunku po ruchu NA DOL.

Wskazoéwka

Nacigganie jest wykonywane tylko po telegramie NA DOL.. Jezeli jest aktywowane,
nacigganie/regulacja szczelin jest wyzwalana w przypadku nastepujacych telegraméw Ruchu:

«  Telegramy bezposrednie (DO GORY, Pozycja, Scena...)

= Telegramy Automatyka

= Telegramy reczne przy uzyciu recznych przyciskéw obstugowych

= Telegram bezpieczenstwa, np. alarm pogodowy, sterowanie wymuszenia
Powyzsze telegramy Ruchu musza trwaé dtuzej niz ustawiony czas trwania dla
naciggania/regulacji szczelin.

Czas trwania naciggania/regulacji szczelin musi by¢ krétszy niz okreslony lub
sparametryzowany tgczny czas ruchu NA DOL..

Czas trwania naciggania/regulacji szczelin wptywa na obliczanie pozyciji i obiekty komunikacyjne
stanu. Wartos¢ aktualnej pozycji zostaje zwrdcona po wykonanym napieciu/regulacji szczelin. W
ten sposob w przypadku telegramu ruchu przy aktywnym nacigganiu tkaniny/regulacji szczelin
zgtaszana jest zawsze wartosci pozycji mniejsza o czas trwania naciggania.

Przyktad:
tgczny czas ruchu NADOL w s 60 s 2 100 %
Telegram pozycji w % 50% 2 30's

Czas naciggania/regulacji szczeliny w s 0,5s 2 [(100% x 0,5s/60s)] =0,8 %
Zgtoszenie pozyciji w % =50%-0,8=492 %
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3.254 Okno parametrow A: Funkcje

W tym oknie parametréw odblokowuje sie funkcje Pozycje/Ustawienia wstepne, Autom. ostony
przeciwstonecznej i Scena 8-bitowa dla kazdego wyjscia. Dla kazdej funkcji pojawia sie nastepnie witasne
okno parametréw.

QOgodlne ) o -
|f Wiacz pozycje/ustawienia wstepne ‘Nle v’

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe
A: Ogolne

A: Bezpieczenstwo/Pogoda Wiacz scene 8-bitowa ‘ Nie v ’
A: Naped
A: Zastona
A: Funkcje

A: Komunikaty o stanie

Wiacz automatyke ostony przeciwston. ‘ Nie - ’

Wiacz pozycje/ustawienia wstepne
Opcje: Tak

Nie

Tak: Okno parametréw A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72 jest odblokowane.

Wiacz automatyke ostony przeciwston.
Opcje: Tak

Nie

Tak: Okno parametréw A: Autom. ostony przeciwsfonecznej, str. 75, i nastepujgce obiekty
komunikacyjne sg odblokowane:

Aktywacja automatyki

Storice

Stonce: Przejdz do wys. [0...255]
Stonce: Przejdz do lis. [0...255]

Wiacz scene 8-bitowa
Opcje: Tak

Nie

Tak: Okno parametréw A: Scena, str. 81, i obiekt komunikacyjny Scena 8-bitowa sg odblokowane.
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3.254.1

Okno parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne

W tym oknie parametréw ustawia sie pozycje wstepne. Ponadto mozna tutaj ustawi¢ sposéb najezdzania
pozycji.

Ogélne

Aktywuj obiekty komunikacyjne lNie - |

il "Przejdz do poz. Wys./Listew. 0..255"

Alarmy pogodowe
A: Ogélne Aktywuj obiekty komunikacyjne ’Nie = ‘
"Przejdz do poz./ustaw poz. 1-4" 1 bit

A: Bezpieczenstwo/Pogoda

A: Naped Przejdz do pozycji ‘Bezpos’rednio - |
A: Zastona

A: Funkcje
A: Pozycje/Ustawienia wstepne |

A: Komunikaty o stanie

Aktywuj obiekty komunikacyjne
"Przejdz do poz. Wys./Listew. [0...255]"

Opcje: Tak
Nie

Przy uzyciu dwoch oddzielnych obiektéw komunikacyjnych zastone mozna przesuwaé do dowolnych
pozycji i ustawiac listewki w zgdanym potozeniu listewek. Oba obiekty komunikacyjne sg 1-bajtowymi
obiektami komunikacyjnymi [0...255].

Dla pozycji zastony obowiagzuje: wartos¢ 0 odpowiada pozycji na gérze (0%). Warto$¢ 255 odpowiada
pozycji na dole (100%).

Dla ustawienia listewek obowigzuje: warto$¢ 0 odpowiada ustawieniu otwartych listewek (0%). Warto$¢
255 odpowiada ustawieniu zamknigtych listewek (100%).

Te pozycje sg czesciowo zalezne od danego ustawienia napedu.
Podstawg obliczenia potozenia listewek sg czas wtgczenia i liczba krokdw.

Podstawg obliczenia wysokosci jest tgczny czas ruchu (przez reczny pomiar i wprowadzenie lub
automatyczne ustalanie czasu ruchu) zastony.

e Tak: Obiekty komunikacyjne Przejdz do poz. Wys. [0...255] i Przejdz do poz. List. [0...255] sg
odblokowane.
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Aktywuj obiekty komunikacyjne
"Przejdz do poz./ustaw poz. 1-4" 1 bit
Opcje: Tak

Nie

Dla kazdego wyjscia mozna ustawia¢ do 4 pozycji wstepnych. Po 2 pozycje wstepne (1, 2 lub 3, 4) sa
najezdzane przez odpowiednio jeden adres grupy z wartosciami 0 lub 1.

Ta funkcja nadaje sie w szczegdlnosci do powtarzanego najezdzania preferowanych pozycji zastony, w
potgczeniu z telegramami 1-bitowymi.

Zapisane pozycje wstepne mozna réwniez bardzo fatwo zmienia¢ przez KNX. W tym celu nalezy
przestawi¢ zastony do zgdanej nowej pozycji docelowej. Ta nowa pozycja zostaje przejeta przez obiekty
komunikacyjne Ustaw pozycje 1, 2 lub Ustaw pozycje 3, 4 o wartosciach 0 lub 1 do pamieci urzgdzenia.

Wywotanie i zapisanie pozycji wstepnej mozna wykonacé przy uzyciu jednego przycisku. Np. krétkie
nacisniecie przycisku powoduje wywotanie pozycji, a dtugie nacisniecie zapisanie aktualnej pozyciji jako
nowej pozycji wstepnej.
e Tak: Obiekty komunikacyjne Przejdz do pozycji 1, 2, Przejdz do pozycji 3, 4, Ustaw pozycje 1, 2i
Ustaw pozycje 3, 4. Dodatkowo pojawiajg sie nastepujgce parametry:

Zastap wartosci pozycji (ustawienia

wstepne) podczas pobierania

Opcje: Tak

Nie
e Tak: Pozycje wstepne zostajg zastgpione w przypadku pobrania ustawieniami z aplikaciji.

¢ Nie: Pozycje wstepne zapisane juz przez uzytkownika (patrz wyzej) pozostaja w przypadku
ponownego pobrania aplikacji zachowane i nie zostajg zastgpione przez wartosci domysine.

Wskazoéwka

Jezeli w biezgcym trybie uzytkownik ustawit juz indywidualne wartosci wstepne, parametr
nalezy ustawi¢ na Nie, aby te indywidualne pozycje zostaty zachowane.
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Pozycja 1: Wysokos¢ w % [0...100]
(0% = na godrze; 100% = na dole)

Pozycja 2: Wysokos¢é w % [0...100]
(0% = na godrze; 100% = na dole)
Pozycja 3: Wysokos¢é w % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)
Pozycja 4: Wysokos¢ w % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)
Opcje: 0..20..40..60..80..100

Te parametry okre$lajg wysokosci zaston podczas ruchu do pozycji wstepnej.

Pozycja 1: Listewka w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamkniegta)
Pozycja 2: Listewka w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Pozycja 3: Listewka w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Pozycja 4: Listewkaw % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamkniegta)

Wskazéwka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytacznie w trybie pracy Sterowanie zasfong z
przestawianiem listewek.

Opcje: 0...20...40...60...80...100
Te parametry okreslajg potozenia listewek podczas ruchu do pozycji wstepne;.
Przejdz do pozyciji

Opcje: Bezposrednio
Posrednio przez gérne potozenie koricowe
Posrednio przez dolne potozenie koricowe
Posrednio najkrotszg drogg

e Bezposrednio: Zastona przejezdza bezposrednio z aktualnej pozycji do nowej pozycji docelowe;.

e Posrednio przez gérne potozenie koricowe lub Posrednio przez dolne potozenie koricowe: Zastona
przesuwa sie najpierw catkowicie do géry lub catkowicie na dot, a dopiero potem do pozycji docelowe;.

e Posrednio najkrotszg drogq: Zastona przesuwa sie najpierw catkowicie do gory lub catkowicie na dot,
zaleznie od tego, ktdra z obu drég miedzy aktualng pozycjg a pozycjg docelowg jest krotsza, a
nastepnie do pozycji docelowe;.
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3.25.4.2

Okno parametrow A: Autom. osfony przeciwsfonecznej

To okno parametrow stuzy do wprowadzania wszystkich ustawier automatyki ostony przeciwstoneczne;.

Ogdlne 3

J [ )] Wytaczenie sterownika automatyki ‘ Przez obiekt "Wiaczanie" i polecenie ruchu v ]
Obstuga reczna
Alarmy pogodowe Automatyczne odblokowanie ‘ Wyiaczone X l
A: Ogdlne sterownika automatyki
A: Bezpieczenstwo/Pogoda L
A: Naped Przejscie na tryb automatyczny ’Aktywowany v ]
A: Zastona Przejscie na tryb bezposredni |Akt)’W°W3nY X 1
A: Funkcje

A: Autom. ostony przeciwstoneczne Pozycja, jesli storice = 1 ‘Déi v {
A: Komunikaty o stanie (brak stonica)
i Ogolr\e . Pozycja, gdy storice = 0 |Gc’>ra - 1
B: Bezpieczenstwo/Pogoda (storice nie wieci)
B: Naped =
B: Zaslona Opéznienie, gdy storice = 1 0 =
B: Funkcje 3 ws 106000
B: Komunikaty o stanie Opéznienie, gdy storice = 0 0 l%{
C: Ogdlne w s [0..6.000]
C: Bezpieczenstwo/Pogoda : . : >

Odczytaj wiaczone obiekty automatyki | Nie v '

C: Naped po powrocie napiecia magistrali
C: Zastona
C: Funkcje Wigcz automatyczne sterowanie | Nie v ]
= Komueaty'ss tanie ogrzewaniem/chtodzeniem

Razem z innymi komponentami KNX (zwlaszcza z modutem sterowania zaluzjami JSB/S) przy uzyciu
nastawnika zaluzji i rolet mozna skonstruowa¢ komfortowe automatyczne sterowanie ostonami
przeciwstonecznymi. Automatyke mozna indywidualnie aktywowacé dla kazdego wyjscia.

Dalsze informacje na temat dziatania automatyki oston przeciwstonecznych, zobacz: podrecznik aplikacji Shutter

Control (Sterowanie zaluzjami)

Wskazoéwka

Bezposrednie obiekty komunikacyjne:
- Przesun zastone do goéry/na dét

- Przestawianie listewek/Stop Goéra-Dot
- Ograniczenie zastony Goéra/Dét

- Przejdz do pozycji [0...255]

- Przejdz do lis. [0...255]

- Przejdz do pozycji 1, 2

- Przejdz do pozycji 3, 4

- Scena

Jezeli w momencie, kiedy aktywne jest automatyczne sterowanie, zostanie wyzwolone ustalanie czasu
ruchu lub przejazd referencyjny, to ta operacja zostanie wykonana.

Wyltaczenie sterownika automatyki

Opcje: Przez obiekt "Wigczanie"
Przez obiekt "Wtgczanie" i polecenie ruchu

e Przez obiekt "Wigczanie": Automatyczne sterowanie jest aktywowane =1 i wytgczane = 0 wytagcznie
przez telegram do obiektu komunikacyjnego Aktywacja automatyki. Jezeli automatyczne sterowanie
jest aktywowane, telegramy przychodzgce do bezposrednich obiektéw komunikacyjnych nie sg
wykonywane. Po wytgczeniu automatycznego sterowania zastona pozostaje w swojej aktualnej
pozycji i moze by¢ sterowana przez bezposrednie obiekty komunikacyjne.

e Przez obiekt "Wigczanie" i polecenie ruchu: Telegramy przychodzace do bezposrednich obiektow
komunikacyjnych prowadza dodatkowo do wytaczenia automatycznego sterowania. Wyswietlany jest
nastepujgcy parametr:s
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Automatyczne odblokowanie
sterownika automatyki

Opcje: Wytgczone
Wigczone

Jezeli automatyczne sterowanie zostanie wylgczone przez jeden z bezposrednich obiektow
komunikacyjnych, istnieje mozliwo$¢ ponownej automatycznej aktywacji automatyki po czasie,
ktéry mozna sparametryzowac.

e Wigczone: Wys$wietlany jest nastepujgcy parametr.

Czas na automat. odblokowanie
sterown. autom. [min] [10...6.000]

Opcie: 10...300...6.000

Wskazoéwka

Zmiana warto$ci parametru jest skuteczna dopiero od pierwszego wytgczenia
automatycznego sterowania przez bezposredni obiekt komunikacyjny.

Przejscie na tryb automatyczny

Przejscie na tryb bezposredni

Opcje: Aktywowany
Blokuj/aktywuj przez obiekt

Ten parametr okresla, czy przetagczanie na tryb automatyczny lub na tryb bezposredni jest odblokowane
lub czy ma by¢ odblokowane lub zablokowane dodatkowo przez obiekt komunikacyjny.

e  Blokuj/aktywuj przez obiekt: Obiekty komunikacyjne Blokuj/aktywuj automatyke lub Blokuj/aktywuj tryb
bezp. sg odblokowane.

Pozycja, jesli stonce =1
(brak stonca)

Pozycja, gdy stonce = 0

(stonce nie swieci)

Opcje: Brak reakcji
Gora
Dot
Stop
Pozycja 1-4
Pozycja zdefiniowana dowolnie
Odbierz pozycje przez obiekt
Odbierz wysokos¢ i listewke przez obiekt!
Odbierz tylko listewke przez obiekt!
Odbierz pozycje przez obiekt?
Wytaczone

1 Tylko w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek

2Tylko w trybie pracy Sterowanie zastong bez przestawiania listewek

Te parametry stuzg do ustawiania zachowania w przypadku obiektu komunikacyjnego Stonce = 1 (brak
stonica) lub obiektu komunikacyjnego Stonce = 0 (stonce nie sSwieci) w trybie Automatyka.

76 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Uruchomienie

e  Brak reakcji: Ewentualna trwajgca operacja ruchu zostaje zakonczona.
e Gora lub Dot: W przypadku stonca zastona przesuwa sie do gory lub na dot.

e STOP: W przypadku ewentualnej trwajgcej operacji ruchu zastona zostanie natychmiast zatrzymana.
Wyjécia zostajg odtgczone od napiecia.

e Pozycja 1-4: Jezeli zostanie wybrana jedna z tych pozycji, zastona przesuwa sie do wstepnie
wybranej pozycji. Wysokos$¢ zastony i ustawienie listewek danej pozycji ustawia sie w oknie
parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72.

e Pozycja zdefiniowana dowolnie: Zostaje najechana dowolnie zdefiniowana pozycja, jesli stonce = 1
lub 0.. Pojawiaja sie nastepujace parametry:
Pozycja Wysokos¢ w %
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Wskazowka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z
przestawianiem listewek.

Te parametry okreslajg wysokos¢ lub potozenie listewek zastony.
Opcje: 0...100

e  Odbierz wysokosc i listewke przez obiekt: Ta opcja jest przydatna w szczegolnosci w zwigzku z
modutem sterowania zaluzjami JSB/S.

Wskazéwka

Ten parametr jest dostepny wylgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek.

o  Odbierz tylko listewke przez obiekt: Jezeli aktywna jest funkcja Automatyka i storice = 1, w obiekcie
komunikacyjnym Storice: Przejdz do Iis. [0...255] zostaje tylko oceniona wartosc.

Wskazowka

Ten parametr jest dostepny wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek.

Wskazoéwka

Przestawienie listewek nie zostaje wykonane, jezeli zastona znajduje sie w gérnym potozeniu
koncowym.

o Odbierz pozycje przez obiekt: Pozycja zastony jest odbierana przez obiekt komunikacyjny Sforice:
Przejdz do lis. [0...255].

Wskazowka

Ten parametr jest dostepny wytgcznie w trybie pracy Sterowanie zastong bez przestawiania listewek.
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Opoznienie, gdy stonce =1
w s [0...6.000]

Opoéznienie, gdy stonce =0
w s [0...6.000]

Opcje: 0...6 000

Ten parametr okresla reakcje z opdznieniem na obiekt komunikacyjny Storice.

Wskazéwka

Jezeli w oknie parametrow Ogdlne zostanie wprowadzony czas w parametrze Opdznione przetgczanie
wszystkich wyj$¢, ten czas musi by¢ dodany do czaséw opdznienia, jezeli storice = 1 lub 0.

Czasy opdznienia mozna réwniez ustawia¢ w czujniku jasnosci i module sterowania zaluzjami. Nalezy
pamietac o tym, ze w wyniku tego czasy opdznierh mogg sie sumowac.

Odczytaj wigczone obiekty automatyki
po powrocie napiecia magistrali
Opcje: Tak
Nie
e Tak: Po powrocie napiecia magistrali wartosci, ktére sg wymagane dla automatycznego sterowania,
mozna odczyta¢ przez KNX. Wartosci obiektow komunikacyjnych zostajg przez to zaktualizowane.

Wskazoéwka

Dla obiektéw komunikacyjnych przeznaczonych do odczytu muszg by¢ ustawione flagi odczytu.

Wiacz automatyczne sterowanie
ogrzewaniem/chtodzeniem

Opcje: Tak
Nie

Ten parametr aktywuje automatyczne sterowanie funkcja OGRZEWANIE/CHLODZENIE.

e Tak: Obiekty komunikacyjne Ogrzewanie, Chtodz, Obecnosé¢ i Odbieraj temp. pomieszczenia sg
odblokowane. Wyswietlane sg nastepujace parametry.

Opoéznienie, gdy obecnos¢ =1
w s [0...6.000]

Opobznienie, gdy obecnos¢ =0
w s [0...6.000]

Opcje: 0...6 000

Automatyka ogrzewania/chtodzenia to rozszerzenie sterowania ostonami przeciwstonecznymi i
mozna jg aktywowac razem z automatycznym sterowaniem. Przy uzyciu obiektu komunikacyjnego
Obecnosc¢ mozna sie przetgcza¢ miedzy automatykg oston przeciwstonecznych lub
ogrzewania/chtodzenia, np. za posrednictwem czujki obecnosci.

Aby unikng¢ ciggtego przesuwania zastony do gory i na dét przy czestym wchodzeniu do
pomieszczenia i opuszczaniu go, reakcja na obiekt komunikacyjny Obecno$¢ moze by¢ opdzniona.
W ten sposob zastona przesuwa sie np. bezposrednio w momencie wejscia do pomieszczenia do
pozycji ostony przeciwstonecznej, a w momencie opuszczenia pomieszczenia z opdznieniem
czasowym zostaje wtgczona automatyka OGRZEWANIE/CHLODZENIE.
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Pozycja podczas
ogrzewania =1 i slonca =1

Pozycja podczas
ogrzewania =1 i stonca=0

Pozycja podczas
chtodzenia = 1 i stonca =1

Pozycja podczas
chtodzenia =1 i stonca =0
Opcje: Brak reakcji
Géra
Dot
Stop
Pozycja 1...4
Pozycja zdefiniowana dowolnie

Te parametry okreslajg zachowanie, jezeli stonce = 1 (brak stonca) lub jezeli stonce = 0 (stohce nie
Swieci) w fazie ogrzewania/chtodzenia.

Fazy OGRZEWANIE = 1 lub CHLODZENIE = 1 mogg by¢ na przyktad wyzwalane przez
zewnetrzny czujnik temperatury, regulator temperatury pomieszczenia lub przez programator
zegarowy por roku.

Jezeli jednoczesnie sa aktywowane tryby OGRZEWANIE oraz CHLODZENIE albo nie jest
wigczony zaden z tych trybdéw, ten stan okresla sie jako niezdefiniowany stan pracy. Zastona jest
odpowiednio wysterowywana przez ten czas odpowiednio do automatyki oston
przeciwstonecznych.

Wskazoéwka

Jezeli w instalacji ma by¢ uzywana wytgcznie automatyka ogrzewania/chtodzenia, obiekt
komunikacyjny Obecnos$c¢ nie moze by¢ powigzany z adresem grupy. Z tego powodu obiekt
komunikacyjny ma automatycznie wartos¢ domysing 0. Automatyka ogrzewania/chtodzenia
zostaje natychmiast aktywowana, jezeli automatyka jest aktywowana przez obiekt
komunikacyjny Aktywacja automatyki.

e Brak reakcji: Jezeli zastona wtasnie sie przesuwa, ta czynno$¢ zostaje wykonana do pozycji
docelowej. Jezeli zastona jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.

e Gora: Zastona przesuwa si¢ do gory.
e Dot Zastona przesuwa sie na dot.

e STOP: W przypadku ewentualnej trwajgcej operacji ruchu zastona zostanie natychmiast
zatrzymana. Wyjscia zostajg odtgczone od napiecia.

e Pozycja 1...4: Jezeli zostanie wybrana jedna z tych pozyciji, zastona przesuwa sie do wstepnie
wybranej pozycji. Wysokos$¢ zastony i ustawienie listewek danej pozycji ustawia sie w oknie
parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72).

e Pozycja zdefiniowana dowolnie: Zostaje najechana dowolnie zdefiniowana pozycja, jesli stonce
= 1. Pojawiajg sie nastepujgce parametry:
Pozycja Wysokos¢ w %
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Wskazowka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytgcznie w trybie pracy Sterowanie
zastong z przestawianiem listewek.

Opcje: 0...100

Te parametry okreslajg wysokos¢ lub potozenie listewek zastony.
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Zastosuj zabezpieczenie
przed przegrzaniem
Opcje: Tak

Nie

Zabezpieczenie przed przegrzaniem zapobiega rozgrzewaniu pomieszczenia podczas
nieobecnosci. W okresie grzewczym pomieszczenia z duzymi frontami szklanymi mogg sie szybko
rozgrzewac¢ mimo nieduzych temperatur zewnetrznych pod wptywem silnego promieniowania
stonecznego. Aby tego unikna¢ i oszczedzi¢ ewentualng energie chtodzgca, stosowane jest
zabezpieczenie przed przegrzaniem.

e Tak: Pojawia sie obiekt komunikacyjny Odbieraj temp. pomieszczenia oraz nastepujace
parametry:

Gorna wartos¢ progowa temperatury
pomieszczeniaw °C [21...50]

Opcje: 21...24...50

Jezeli wartos$¢ temperatury ustawiona w tym miejscu zostanie osiggnieta lub przekroczona,
zastona przesuwa sie do parametryzowalnej pozycji, np. DOL.. Jezeli warto$é temperatury
zostanie przekroczona w dét o minus 3 K, zabezpieczenie przed przegrzaniem zostanie
zakonczone. Zastona zostanie nastepnie przesunieta niezaleznie od wartosci obiektow
komunikacyjnych Ogrzewanie i Storice do sparametryzowanej pozycji.

Pozycja w przypadku gérnej
wartosci progowej i stonce = 1
Opcje: Dot
Pozycja 1...4
Pozycja zdefiniowana dowolnie

Pozycja zastony wprowadzona w tym miejscu zostaje najechana od razu po przekroczeniu
zadanej wartosci progowe;j.

e D6t Zastona przesuwa sie w momencie przekroczenia gornej wartosci progowej
temperatury pomieszczenia i gdy stohce = 1 na dét.

e Pozycja 1...4: Zastona przesuwa sie w momencie przekroczenia gornej wartosci
progowej temperatury pomieszczenia i gdy storice = 1 do pozycji X, ktérg mozna
ustawi¢ w oknie parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72.

e Pozycja zdefiniowana dowolnie: Mozna ustawi¢ pozycje definiowang dowolnie w
przypadku przekroczenia gornej wartosci progowej temperatury pomieszczenia i gdy
stonce = 1. Pojawiajg sie nastepujgce parametry:

Pozycja Wysokos¢ w % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknieta)

Opcje:0...100

Te parametry okre$lajg wysoko$¢ lub potozenie listewek zastony.

Wazne

W przypadku OGRZEWANIE/CHLODZENIE = 1 lub OGRZEWANIE/CHLODZENIE =0
(niezdefiniowany stan pracy) wyjscie bedzie sterowane tylko przez automatyke oston
przeciwstonecznych.
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3.25.43

Okno parametréw A: Scena

To okno parametrow stuzy do wprowadzania ustawien dla sceny 8-bitowej. Kazde wyjscie mozna
przyporzadkowac¢ do maksymalnie 18 scen.

O [ 3 Zastap sceny podczas pobierania ‘ Nie - ]

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe

A: Ogdlne -

A: BezpieczefistwofPogoda Zastosuj 1. przyporzadkowanie ‘ Nie - l

A: Naped Zastosuj 2. przyporzadkowanie ‘ Nie v ]

A: Zastona

A: Funkcje Zastosuj 3. przyporzadkowanie ‘ Nie - ‘
A: Scena

A: Komunikaty o stanie Zastosuj 4. przyporzadkowanie ‘ Nie - 1

B: Ogdlne -

B: Bezpieczefistwo/Pogoda Zastosuj 5. przyporzadkowanie ‘ Nie - ‘

B: Naped Zastosuj 6. przyporzadkowanie ‘ Nie - ‘

B: Zastona

B: Funkcje Zastosuj 7. przyporzadkowanie ‘ Nie - 1

Zastap sceny podczas pobierania

Opcje: Tak
Nie

Ten parametr stuzy do okreslania zachowania ustawionych scen w przypadku pobierania.
e Tak: Sceny zostajg zastgpione w przypadku pobrania sparametryzowanymi warto$ciami sceny.
o Nie: Sparametryzowane wartosci sceny nie zostajg przejete w przypadku pobrania.

Zastosuj 1. przyporzadkowanie

Zastosuj 18. przyporzadkowanie

Opcje: Tak
Nie
Za posrednictwem funkcji Scena mozna zarzgdza¢ maksymalnie 64 roznymi scenami przez jeden adres

grupowy. Przy uzyciu tego adresu grupowego wszyscy uczestnicy uwzglednieni w scenach zostajg
powigzani przez 1-bajtowy obiekt komunikacyjny. Telegram zawiera nastepujace informacje:

e Numer sceny (1...64)
e Telegram: Wywotaj scene lub Zapisz scene.

Kazda zastona moze by¢ uwzgledniona w maksymalnie 18 scenach. W ten sposob np. za posrednictwem
jednej sceny wszystkie rolety moga by¢ przesuwane do gory, a wieczorem na dét lub mozna zintegrowaé
zastony ze scenariuszami oswietlenia.

Jezeli obiekt komunikacyjny Scena odbierze telegram, dla wszystkich wyj$¢ przyporzadkowanych do
wystanego numeru sceny zostanie ustawiona zapisana pozycja sceny lub aktualna pozycja zostanie
zapisana jako nowa pozycja sceny.
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e Tak: WysSwietlane sg nastepujgce parametry:

Przyporzadkowanie do numeru sceny 1...64
Opcje: Scena nr 1...Scena nr 64

W tym parametrze wyjscie zostaje przyporzadkowane do numeru sceny (1...64). Kiedy urzadzenie
odbierze w obiekcie komunikacyjnym Scena 8-bitowa (nr x) telegram o tym numerze sceny,
zostanie wywotana odpowiednia scena.

e Scenanr A: Przy uzyciu tego parametru mozna przypisac wyj$cie do numeru sceny

Pozycja Wysokos¢é w % [0...100]
(0% = na gorze; 100% = na dole)

Pozycja Listewki w % [0...100]
(0% = otwarta; 100% = zamknigta)

Wskazéwka

Parametry przestawiania listewek sg dostepne wytacznie w trybie pracy Sterowanie zasfong z
przestawianiem listewek.

Opcje: 0...100

Te parametry okreslajg wysoko$c¢ lub potozenie listewek, ktére majg by¢ najechane przez zastone
w momencie wywotania danej sceny.
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3.255

Okno parametrow A: Komunikaty o stanie

To okno parametrow stuzy do wprowadzania ustawien dotyczacych komunikatéw o stanie i ich
zachowania zwigzanego z wysytaniem.

Ogélne
Obstuga reczna
Alarmy pogodowe
A: Ogédlne
A: Bezpieczenstwo/Pogoda
A: Naped
A: Zastona
A: Funkcje
A: Scena
A: Komunikaty o stanie
B: Ogodlne

Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Stan Wysok./Listewka 0..255" 1 bajt

Aktywuj ob.komunik."Stan Polozenia
koricowego na gérze/na dole” 1 bit

Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Stan tatwosci obstugi” 1 bit

Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Informacja o stanie” 16 bitow

Aktywuj obiekt komunikacyjny
"Stan Wysok./Listewka [0...255]" 1 bajt

Opcje: Tak
Nie

‘Nie

Nie

| Nie

‘Nie

Wyjscie wysyta pozycje wzgledng zastony i potozenie listewek do dwdch oddzielnych obiektow
komunikacyjnych odpowiednio jako warto$¢ 1-bajtowa (0...255). Dla pozycji zastony obowigzuje: warto$¢
0 odpowiada pozycji na gorze (0%). Wartos¢ 255 odpowiada pozycji na dole (100%).

Dla ustawienia listewek obowigzuje: warto$¢ 0 odpowiada ustawieniu otwartych listewek (0%). Warto$é
255 odpowiada ustawieniu zamknietych listewek (100%).

e Tak: Obiekty komunikacyjne Stan Wys. [0...255] i Stan Listewki [0...255] (tylko w trybie pracy
Sterowanie zastong z przestawianiem listewek) sa odblokowane. Wyswietlany jest nastepujgcy

parametr:

Wyslij wartos¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja

W przypadku zmianyW przypadku zmiany

W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub zgdania

e Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.

o W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zadania.

o W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.
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Aktywuj ob.komunik."Stan Potozenia
koncowego na goérze/na dole" 1 bit
Opcje: Tak

Nie

Wyjscie wysyta do dwodch oddzielnych obiektéw komunikacyjnych informacje o tym, czy zastona znajduje
sie w gornym, czy dolnym potozeniu koricowym. Jezeli do obu obiektéw komunikacyjnych zostanie
wystana informacja o tym, ze odpowiednie potozenie koncowe nie jest osiagniete, zastona znajduje sie w
pozycji posrednie;.

Ta funkcja nadaje sie szczegodlnie dobrze do oddzielenia poszczegdlnych wyjsé od siebie blokadg
elektromechaniczng przez dalsze powigzanie logiczne. Na przyktad markizy nie wolno przesuwac, gdy
okno jest otwarte, i odwrotnie, okna nie mozna otwierac przez naped, jezeli markiza jest przesunieta na
dot.

e Tak: Obhiekty komunikacyjne Stan Pofozenia koric. na gorze i Stan Pofozenia konc. na dole sg
odblokowane. Wyswietlany jest nastepujgcy parametr:

Wyslij wartos¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmianyW przypadku zmiany

W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub zgdania

e Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
o W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zgdania.
e W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zgdania.

Aktywuj obiekt komunikacyjny "Stan tatwosci obstugi” 1 bit

Opcje: Tak
Nie

Ta funkcja nadaje sie w szczegdlnosci do tego, aby informowac¢ uzytkownika przez diode LED w
przycisku, ze zastona aktualnie nie moze by¢ obstugiwana przez bezposrednie obiekty komunikacyjne (np.
GORA, DOL...) oraz ze nie ma réwniez mozliwosci aktywacji automatycznego sterowania.

Obstuga jest zablokowana, gdy

e zostata aktywowana jedna z funkcji bezpieczenstwa, np. Alarm pogodowy, Zablokuj lub
Sterowanie wymuszenia,;

e wigczona jest reczna obstuga;

e przy uzyciu obiektéw komunikacyjnych zostata jednoczesnie zablokowana obstuga
bezposrednia i automatyczna.

e Tak: Obiekt komunikacyjny Stan tatwosci obstugi jest odblokowany. Wyswietlany jest nastepujacy
parametr:
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Wyslij wartos¢ obiektu

Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmianyW przypadku zmiany
W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub Zgdania

* Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
o W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zadania.
e W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.

Aktywuj obiekt komunikacyjny "Stan Automatyki" 1 bit
Opcje: Tak
Nie
Wyjscie wysyta informacje o tym, czy automatyczne sterowanie jest aktywne, lub nieaktywne (1 bit).

Ta funkcja nadaje sie w szczegdlnosci do informowania uzytkownika przez diode LED w przycisku o tym,
czy automatyczne sterowanie zostato wigczone.

e Tak: Obiekt komunikacyjny Stan Automatyki jest odblokowany. Wyswietlany jest nastepujacy
parametr:

Wyslij warto$¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmiany

W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub zgdania

e Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
o W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zgdania.

o W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.
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Aktywuj obiekt komunikacyjny "Informacja o stanie" 16 bitéw
Opcje: Tak
Nie
Ten parametr odblokowuje 16-bitowy obiekt komunikacyjny, przez ktéry dalsze informacje o stanie sg
odczytywane, wysytane lub sprawdzane.

e Tak: Obiekt komunikacyjny Informacja o stanie jest odblokowany. Wyswietlany jest nastepujacy
parametr:

Wyslij wartos¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmiany

W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub Zgdania

e Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczytaé przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
o W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zgdania.

o W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.
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3.2.6

Parametr tryb pracy Klapy wentylacyjne, tryb przefgczania

Cgodine

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe

A: Ogélne

A: Bezpieczeristwo/Pogoda
A: Komunikaty o stanie

B: Ogdlne

B: Bezpieczenstwo/Pogoda
B: Naped

B: Zastona

B: Funkcje

B: Komunikaty o stanie

C: Ogoine

C: Bezpieczenstwo/Pogoda
C: Naped

C: Zastona

Tryb

Opcje:

Tryb

Zach. podczas awarii zas. magistr,
powrotu nap. magistr., progr. i reset

Zachowanie w przypadku
awarii zasilania magistrali

Zachowanie po powrocie
napiecia magistrali

Zachowanie po programowaniu

lub zresetowaniu ETS
Odwrd¢ stan wyjscia

Funkcja oswietlenia schodéw

Sterowanie zastong z przestawianiem listewek

Sterowanie zastong bez przestawiania listewek

Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania

Klapy wentylacyjne, tryb przefaczania -

‘ Otw./Zat

\_ Otw./Zat

| Otw./Zat

\Nie

‘ Wytaczone

Tryby pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek i Sterowanie zastong bez przestawiania
listewek réznig sie tylko nieznacznie w zakresie funkcji przestawiania listewek. Zaleznie od trybu pracy
parametry i obiekty komunikacyjne danego wyjscia sg rézne. Opis trybow pracy Sterowanie zasfong z
przestawianiem listewek i Sterowanie zastong bez przestawiania listewek jest dostepny na str. 50.

Wskazoéwka

W trybie pracy Klapy wentylacyjne, tryb przefgczania dla procesow przetgczania na kazdym wyjsciu jest
ustawiona na state przerwa przy odwracaniu wynoszgca 100 ms.

Nalezy koniecznie uwzgledni¢ parametry techniczne producenta napedu!

Zachowanie w przypadku
awarii zasilania magistrali

Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania: Pojawiajg sie nastepujgce parametry.

Zachowanie po powrocie napigcia magistrali

Zachowanie po programowaniu lub zresetowaniu ETS

Opcje: Brak reakcji

Otw./Zat

Zamk./Wyt.
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Te parametry okre$lajg zachowanie w przypadku awarii zasilania magistrali i powrotu napiecia magistrali
oraz pobraniu lub resecie ETS.

e  Brak reakcji: Styki wyjsciowe pozostajg w swoim aktualnym potozeniu.

e Otw./Zat: Styk wyjsciowy (zacisk 1, 3, 6, 8 lub 11, 13, 16, 18) zamyka sie. Klapa wentylacyjna zostaje
otwarta lub zostajg wigczone podtgczone odbiorniki.

Wskazoéwka

W przypadku awarii zasilania magistrali wyj$cie pozostaje na state wigczone, rowniez jezeli funkcja
Swiatto na klatce schodowej jest aktywowana.

Po powrocie napigecia magistrali i przy aktywnej funkcji o$wietlenia schodéw wyjscie wylgcza sie po
uptywie sparametryzowanego czasu wigczenia lub czasu otwarcia.

e Zamk./Wyt.: Styk wyjsciowy (zacisk 1, 3, 6, 8 lub 11, 13, 16, 18) otwiera sie (neutralne potozenie
srodkowe). Klapa wentylacyjna zostanie zamknieta lub zostang wytgczone podtaczone odbiorniki.

Odwro¢ stan wyjscia
Opcje: Tak
Nie
Ten parametr odwraca zachowanie wyjscia.

e Tak: Jezeli w obiekcie komunikacyjnym Otw.-Zamk./Zat.-Wyt. kil went. zostanie odebrany telegram o
wartosci 1, klapa wentylacyjna zamyka sie lub odbiornik zostaje wytgczony. Jezeli zostanie odebrany
telegram o wartosci 0, klapa wentylacyjna otwiera sie lub odbiornik zostaje wigczony. Réwniez
wszystkie ustawienia wprowadzone dla wyjscia, np. Otw./Zat lub Zamk./Wyt. w przypadku alarméw
pogodowych, powrotu napiecia magistrali itd. zostajg odwrécone.

Funkcja oswietlenia schodow

Opcje: Wytgczone
Wiaczone

Ten parametr aktywuje funkcje Swiatfo na klatce schodowej.
o  Wigczone: Wyswietlany jest nastepujgcy parametr.

Czas wiacz./czas otwarcia Swiatta
na klatce schodowej w s [0...30.000]

Opcje: 0...60...30.000

Ten parametr okresla czas wigczenia lub czas otwarcia swiatta na klatce schodowe;.
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3.26.1

Okno parametrow A: Bezpieczenstwo/Pogoda

To okno parametrow stuzy do wprowadzania ustawien dotyczacych funkcji Bezpieczerstwo/Pogoda.

Ogodlne

Obstuga reczna

Alarmy pogodowe

A: Ogdlne

A: Bezpieczenstwo/Pogoda
A: Komunikaty o stanie

B: Ogodlne

B: Bezpieczeristwo/Pogoda
B: Naped

B: Zastona

B: Funkcje

B: Komunikaty o stanie

C: Ogédine

C: Bezpieczenistwo/Pogoda
C: Naped

C: Zastona

C: Funkcje

C: Komunikaty o stanie

D: Ogdlne

D: Bezpieczenstwo/Pogoda
D: Naped

D: Zastona

Parametryzacja
Opcje:

Standard

m

Parametryzacja

Wyjscie reaguje na obiekt komunikacji
dla alarmu wiatrowego nr

Pozycja w przypadku alarmu wiatrowego

Pozycja przy alarmie deszczowym

Pozycja w przypadku
alarmu ujemnej temperatury

Zablokuj
Sterowanie wymuszenia (1 bit/2 bity)

Pozycja po cofnieciu alarmu pogod.,
zablokowania i sterow. wymuszenia
Kolejnosc¢ priorytetow

funkcji bezpieczenstwa

Alarm wiatrowy, deszczowy i uj. temp.
wiaczaja sie dopiero, gdy po stronie

"Alarmy pogod.” obiekty sa aktywowane
i pofaczone z adresami grupy

Zdefiniowane przez uzytkownika

Ten parametr okresla zakres parametryzac;i.

‘ Standard v ‘

1

‘Wiaczone - otw./zal, - l

Wytaczone

Wytaczone

Wytaczone
Wytaczone

Otw./Zat

1.Alarm pogodowy - 2.Zablokuj - 3.Ster. wymuszenia

<- Wskazéwka

e Standard: W przypadku alarmu pogodowego zastona przesuwa sie przy uzyciu parametru Pozycja w
przypadku alarmu wiatrowego do wstepnie ustawionej pozycji. W mniejszych projektach to ustawienie
jest przewaznie wystarczajgce. Wyjscie reaguje w przypadku tego ustawienia tylko na obiekt
komunikacyjny Alarm wiatrowy nr 1.

e Zdefiniowane przez uzytkownika: Mozliwy jest kompletny dostep do parametréw dla kompleksowych
zastosowan lub ustawien bezpieczenstwa wyjscia. Zostajg wyswietlone dalsze parametry.

Wyjscie reaguje na obiekt komunikacji dla alarmu wiatrowego nr

Opcje: Wyijscie nie reaguje na alarm wiatrowy

1/ 2/ 3/ 1+2/ 1+3/ 2+3/ 1+2+3

Ten parametr okresla obiekty komunikacyjne alarmu wiatrowego, na ktére reaguje wyjscie. Wartosci
przyporzadkowanych obiektéw komunikacyjnych zostajg potaczone przez OR.
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Pozycjaw przypadku alarmu wiatrowego
Pozycja przy alarmie deszczowym

Pozycja w przypadku alarmu ujemnej temperatury

Opcje: Wiaczone - brak reakcji
Wiaczone - otw./zat.
Wigczone - zamk./wyt.

Wytgczone

Te parametry okreslajg pozycje wyjscia w momencie odebrania alarmu pogodowego (wiatr, deszcz, mroz).
Wyjscia nie mozna juz obstugiwa¢ przez inne obiekty komunikacyjne lub obstuge reczng dopoty, dopoki
alarm pogodowy nie zostanie cofniety.

o  Wigczone - brak reakcji: Jezeli wyjscie wtasnie wykonuje przesuwanie, ta czynnos¢ zostaje
zakonczona. Jezeli wyjscie jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmienionag.

o  Wigczone - otw./zat.: Styk wyjSciowy zostaje aktywowany. Klapa wentylacyjna zostaje otwarta lub
zostajg wigczone odbiorniki.

e Wigczone - zamk./wyt.: Styk wyjsciowy zostaje odtgczony od napiecia. Klapa wentylacyjna zamyka sig
lub odbiornik zostaje wytgczony.

e Wytgczone: Wyijscie nie reaguje na alarm ani na czas monitorowania. Nie mozna wprowadzaé
ustawien w przypadku alarmu pogodowego.

Zablokuj

Opcje: Wylgczone
Wiaczone

Ten parametr aktywuje funkcje Zablokuj. Wyjscie przesuwa sie np. do sparametryzowanej pozyc;ji lub
obstuga jest zablokowana.

e  Wigczone: Obiekt komunikacyjny Zablokuj jest odblokowany. Wyswietlany jest nastepujacy parametr.

Pozycja podczas blokowania

Opcje: Brak reakcji
Otw./Zat
Zamk./Wyt.
Ten parametr okresla zachowanie wyjscia dla funkcji Zabloku;.

e Brak reakcji: Jezeli wyjScie wtasnie sie przesuwa, ta czynnos$¢ zostaje wykonana do pozycji
docelowej. Jezeli zastona jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong.

o  Otw./Zat.: Styk wyjsciowy zostaje aktywowany. Klapa wentylacyjna zostaje otwarta lub zostajg
wigczone odbiorniki.

e Zamk./Wyt.: Styk wyjsciowy zostaje odigczony od napigcia. Klapa wentylacyjna zamyka sig lub
odbiornik zostaje wytgczony.
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Sterowanie wymuszone

Opcje: Wytgczone
Wigczone (1 bit)
Wigczone (2 bit)

Przy uzyciu funkcji Sterowanie wymuszenia wyjscie moze zosta¢ przesunigte przez telegram 1-bitowy do
okreslonej pozyciji lub przesuniete do gory/na dot lub wigczone/wytgczone przy uzyciu telegramoéw 2-
bitowych, a obstuga zostaje zablokowana.

e Wigczone (1 bit): Obiekt komunikacyjny Sterowanie wymuszenia 1-bitowe jest odblokowany.
Wyswietlany jest nastepujgcy parametr:

Poz. podczas sterowania wymuszenia

Opcje: Brak reakcji
Otw./Zat
Zamk./Wyt.

W tym miejscu mozna ustawi¢ zachowanie w przypadku sterowania wymuszenia.

e Brak reakcji: Jezeli wyjscie wiasnie wykonuje telegram Ruchu, ta czynnos¢ zostaje
zakohczona. Jezeli wyjscie jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniona.

e Otw./Zat. Styk wyjsciowy zostaje wtaczony. Klapa wentylacyjna zostaje otwarta lub zostajg
wigczone odbiorniki.

e  Zamk./Wyt.: Styk wyjsciowy zostaje odigczony od napiecia. Klapa wentylacyjna zamyka sie lub
odbiornik zostaje wytgczony.

e  Wigczone (2 bity): Obiekt komunikacyjny Sterowanie wymuszenia 2 bity jest odblokowany.

Pozycja po cofnigciu alarmu pogod.,
zablokowania i sterow. wymuszenia
Opcje: Brak reakcji

Otw./Zat

Zamk./Wt.

Ten parametr okresla zachowanie w momencie cofniecia alarmu pogodowego, blokady lub sterowania
wymuszenia.

o Brak reakcji: Jezeli wyjscie wiasnie wykonuje telegram Ruchu, ta czynno$¢ zostaje zakohczona. Jezeli
wyjscie jest w spoczynku, zachowuje swojg pozycje niezmieniong. Jezeli w trakcie alarmu
pogodowego, blokady lub sterowania wymuszenia wyjscie bylo sparametryzowane przy uzyciu opcji
Otw./Zat lub przetagczane, to po cofnieciu telegramu bezpieczenstwa (np. alarm wiatrowy) czas Swiatta
na klatce schodowej zostanie uruchomiony od nowa.

e Otw./Zat: Styk wyjsciowy zostaje wigczony. Klapa wentylacyjna zostaje otwarta lub zostajg wtaczone
odbiorniki.

e Zamk./Wyt.: Styk wyjsciowy zostaje odtgczony od napigcia. Klapa wentylacyjna zamyka sig lub
odbiornik zostaje wytgczony.
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Kolejnos¢ priorytetéw funkcji bezpieczenstwa

Opcje: 1.Alarm pogodowy - 2.Zablokuj - 3.Ster. wymuszenia
1.Alarm pogodowy - 2.Ster. wymuszenia - 3.Zablokuj
1.Zablokuj - 2.Alarm pogodowy - 3.Ster. wymuszenia
1.Zablokuj - 2.Ster. wymuszenia - 3.Alarm pogodowy
1.Ster. wymuszenia - 2.Zablokuj - 3.Alarm pogodowy
1.Ster. wymuszenia - 2.Alarm pogodowy - 3.Zablokuj

Ten parametr okresla kolejno$c¢ priorytetéw dla funkcji bezpieczenstwa Alarm pogodowy (wiatr, deszcz,
mroz), Zablokuj i Sterowanie wymuszenia. Te funkcje majg priorytet wyzszy niz wszystkie inne funkcje.
Jezeli jedna z tych funkc;ji jest aktywna, obstuga wyjscia jest zablokowana. To obowigzuje réwniez w
trakcie obstugi recznej.

Mozna réwniez zdefiniowa¢ pierwszenstwo funkcji bezpieczenstwa miedzy sobg. W ten sposob wyjscie
bedzie prawidlowo wysterowane, jezeli jednoczesnie aktywnych bedzie wiecej niz jedna funkcja
bezpieczenstwa.

Wskazéwka

Alarm wiatrowy, deszczowy i ujemnej temperatury sg aktywne dopiero, kiedy na stronie Alarmy
pogodowe obiekty komunikacyjne sg odblokowane i potgczone z adresami grupy!
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3.2.6.2 Okno parametrow A: Komunikaty o stanie

To okno parametrow stuzy do wprowadzania ustawien dotyczgcych komunikatéw o stanie i ich
zachowania zwigzanego z wysytaniem.

Ogélne

Obstuga reczna
Alarmy pogodowe
A: Ogélne

A: Bezpieczenstwo/Pogoda

A: Komunikaty o stanie
B: Ogdlne

Aktywuj obiekt komunikacyjny " Stan Otw.-Zamk./Zal.-WyL." 1 bit

Opcje: Tak
Nie

Aktywuj obiekt komunikacyjny | Nie

"Stan Otw.-Zamk./Zat.-Wyt." 1 bit

Aktywuj obiekt komunikacyjny | Nie

"Stan tatwosci obstugi” 1 bit

Aktywuj obiekt komunikacyjny | Nie

"Informacja o stanie” 16 bitow

e Tak: Obiekt komunikacyjny Stan Otw.-Zamk./Zat.-Wyt. jest odblokowany. Wyswietlany jest
nastepujacy parametr:

Wyslij wartos¢ obiektu

Opcja:

Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmiany
W przypadku zadania
W przypadku zmiany lub zadania

o Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

o W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.

e W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zgdania.

o W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.

Aktywuj obiekt komunikacyjny "Stan Latwosci obstugi” 1 bit

Opcje: Tak
Nie

Ta funkcja nadaje sig w szczegolnosci do informowania uzytkownika przez diode LED w przycisku o tym,
ze wyjscie aktualnie nie moze by¢ obstugiwane przez bezposrednie obiekty komunikacyjne (np. GORA,

ZAMK...)

Obstuga jest zablokowana, gdy

e zostata aktywowana jedna z funkcji bezpieczenstwa, np. Alarm pogodowy, Zablokuj lub
Sterowanie wymuszenia,;

e wigczona jest reczna obstuga;

e Tak: Obiekt komunikacyjny Stan tatwosci obstugi jest odblokowany. Wyswietlany jest nastepujgcy

parametr:
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Wyslij wartos¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmiany
W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub zgdania

e Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczytaé przez obiekt komunikacyjny).

e W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
e W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zadania.

o W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.

Aktywuj obiekt komunikacyjny "Informacja o stanie" 16 bitow
Opcje: Tak
Nie
Ten parametr odblokowuje 16-bitowy obiekt komunikacyjny, przez ktéry dalsze informacje o stanie sg
odczytywane, wysytane lub sprawdzane.

e Tak: Obiekt komunikacyjny Informacja o stanie jest odblokowany. Wyswietlany jest nastepujacy
parametr:

Wyslij wartos¢ obiektu
Opcja: Nie, tylko aktualizacja
W przypadku zmiany

W przypadku zgdania
W przypadku zmiany lub zgdania

e Nie, tylko aktualizacja: Stan zostaje zaktualizowany, ale nie zostaje wystany (stan mozna
odczyta¢ przez obiekt komunikacyjny).

o W przypadku zmiany: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany.
o W przypadku zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zgdania.

o W przypadku zmiany lub zgdania: Stan zostaje wystany w przypadku zmiany lub zadania.
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3.3

Obiekty komunikacyjne

Funkcje nastawnika zaluzji/rolet JRA/S x.y.5.1 z ustalaniem czasu ruchu i obstugg reczng zostaty
objasnione na podstawie trybu pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek. W przypadku typow
urzadzen JRA/S x.y.2.1 i JRA/S x.y.1.1 odpadaja niektére parametry oraz nalezace do nich obiekty

komunikacyjne.

e Nastawnik JRA/S x.y.2.1 nie ma funkcji ustalania czasu ruchu.

e Nastawnik JRA/S x.y.1.1 nie ma funkcji obstugi recznej i ustalania czasu ruchu.

Parametry lub obiekty komunikacyjne, ktdre nie sg dostepne lub sg dostepne wytgcznie w trybie pracy
Sterowanie zastong z przestawianiem listewek, sg oznaczone w specjalny sposob.

Wskazoéwka

Urzgdzenie jest wyposazone w kilka wyj$¢. Poniewaz funkcje wszystkich wyjs¢ sa takie same,
omowiono je na podstawie wyjscia A.

3.3.1 Krotki przeglad obiektéw komunikacyjnych

zlt;iekt Funkcja Nazwa g;gyililnégg.r) Dtugosé Flagi

u C R W T U
0 Pracuje Ogodlne DPT 1.002 1 bit X X X
1 Zadanie wartosci stanu Ogodlne DPT 1.017 1 bit X X
2 Aktywuj/blokuj obst. recz. Ogodlne DPT 1.003 1 bit X X
3 Stan Obstugi recznej Ogédlne DPT 1.002 1 bit X X X
4 Alarm wiatrowy nr 1 Wyjscie A-X DPT 1.005 1 bit X X X X
5 Alarm wiatrowy nr 2 Wyjscie A-X DPT 1.005 1 bit X X X X
6 Alarm wiatrowy nr 3 Wyjscie A-X DPT 1.005 1 bit X X X X
7 Alarm deszczowy Wyjscie A-X DPT 1.005 1 bit X X X X
8 Alarm ujemnej temperatury Wyjscie A-X DPT 1.005 1 bit X X X X
9 Niewykorzystane

10 Przesun zastone do gory/na dot Wyjscie A DPT 1.008 1 bit X X

11 Prz. list./Stop Gory/Dot Wyjscie A DPT 1.007 1 bit X X

i i 5 ' DPT 1.008

12 fv?;i’z‘ 'ZZTZL‘TQZ?E"V oo Wyjscie A DPT 1003 1 bt x x

13 Przejdz do poz. Wys. [0...255] Wyijscie A DPT 5.001 1 bajt X X

14 Przejdz do poz. List. [0...255] Wyjscie A DPT 5.001 1 baijt X X

15 Przejdz do pozyciji 1, 2 Wyjscie A DPT 1.022 1 bit X X

16 Przejdz do pozycji 3, 4 Wyjscie A DPT 1.022 1 bit X X

17 Ustaw pozycje 1, 2 Wyjscie A DPT 1.022 1 bit X X

18 Ustaw pozycje 3, 4 Wyjscie A DPT 1.022 1 bit X X

. . DPT 1.003
19| Wyowelprejas eerencyy Wscie A oPT1os | 1t X .
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gkr)iekt Funkcja Nazwa géﬁy%%négg.r) Dtugosé Fxgl
20 Scena 8-bitowa Wyjscie A DPT 18.001 1 bajt X
21 Aktywacja automatyki Wyjscie A DPT 1.003 1 bit X
22 Storice Wyjscie A DPT 1.002 1 bit X
23 Stonce: Przejdz do wys. [0...255] Wyjscie A DPT 5.001 1 bajt X
24 Stonce: Przejdz do lis. [0...255] Wyjscie A DPT 5.001 1 bajt X
25 Obecnos¢ Wyjscie A DPT 1.002 1 bit X
26 Ogrzewanie Wyjscie A DPT 1.002 1 bit X
27 Chtodz Wyjscie A DPT 1.002 1 bit X
28 Odbieraj temp. pomieszczenia Wyjscie A DPT 9.001 2 bajt X
29 Blokuj/aktywuj automatyke Wyjscie A DPT 1.003 1 bit X
30 Blokuj/aktywuj tryb bezp. Wyjscie A DPT 1.003 1 bit X
31 Blokada Wyjscie A DPT 1.003 1 bit X
2| Corvarwmiena @by | VA orrzone | 20y
33 Stan Wys. [0...255] Wyjscie A DPT 5.001 1 baijt
34 Stan Listewki [0...255] Wyjscie A DPT 5.001 1 bajt
35 Stan Potozenia konc. na gorze Wyjscie A DPT 1.011 1 bit
36 Stan Potozenia konc. na dole Wyjscie A DPT 1.011 1 bit
37 Stan tatwosci obstugi Wyjscie A DPT 1.011 1 bit
38 Stan Automatyki Wyjscie A DPT 1.011 1 bit
39 Informacja o stanie Wyjscie A Non DPT 2 bajt

* KO = obiekt komunikacyjny
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3.3.2 Obiekty komunikacyjne Ogélne

Te obiekty komunikacyjne sg dostepne tylko raz na urzadzenie dla wszystkich trybéw pracy a ich funkcje
dotyczg catego urzgdzenia.

Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
0 Pracuje Ogolne 1 bit C,RT
DPT 1.002

Obiekt komunikacyjny jest aktywowany, jezeli w oknie parametrow Ogoélne w przypadku parametru Wysytaj cyklicznie obiekt
"Pracuje" wybrano opcje Tak.

Aby regularnie monitorowa¢ prace nastawnika zaluzji/rolet w instalacji, mozna wysyta¢ cyklicznie telegram Pracuje do
magistrali.
Dopdki obiekt komunikacyjny jest aktywowany, dopéty wysyta parametryzowany telegram Pracuje.

1 Zadanie wartosci stanu Ogolne 1 bit C,wW
DPT 1.017
Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostaje odebrany telegram o wartosci x (x = 0/1/0 lub 1), wszystkie obiekty stanu sg
wysytane do magistrali, o ile zostaly sparametryzowane przy uzyciu opcji W przypadku zmiany lub W przypadku zadania.
Z opcji x = 1 wynika nastepujgca funkcja:
Wartos¢ telegramu: 1 = Wszystkie komunikaty o stanie, jezeli sparametryzowana jest opcja W przypadku zmiany lub W

przypadku zgdania,

sg wysytane.

0 = Brak reakgji.

2 Aktywuj/blokuj obst. recz. Ogdlne 1 bit C, W
DPT 1.003

Przy uzyciu tego obiektu mozna zablokowa¢ lub odblokowac¢ opcje Obstfuga reczna.
Przy uzyciu wartosci 0 mozna odblokowa¢ przycisk @ na urzadzeniu.
Przy uzyciu wartosci 1 mozna zablokowac¢ przycisk @ na urzadzeniu.

Wartos¢ telegramu 0 = Przycisk = aktywowany
1 = Przycisk (=) zablokowany

3 Stan Obstugi recznej Ogdlne 1 bajt C,R T
DPT 1.011

Ten obiekt komunikacyjny wskazuje, czy reczna obstuga jest aktywowana.

Warto$¢ telegramu: 0 = Reczna obstuga nieaktywna
1 = Reczna obstuga aktywna

Stan recznej obstugi zostaje wystany zaleznie od parametryzacji W przypadku zmiany, W przypadku zadania i W przypadku
zmiany i zgdania.
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Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi

4 Alarm wiatrowy nr 1 Wyjscie A...X 1 bit C,W, T,U
5 Alarm wiatrowy nr 2 DPT 1.005

6 Alarm wiatrowy nr 3

7 Alarm deszczowy

8 Alarm ujemnej temperatury

Te obiekty komunikacyjne mogg by¢ monitorowane cyklicznie. Interwat jest okreslany przez czas monitorowania. Jezeli w
czasie monitorowania zostanie odebrany telegram o wartosci 0, obstuga zaston zostanie odblokowana.

Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1 lub w czasie monitorowania nie zostanie odebrany zaden telegram, zastony
zostang przesunigte do sparametryzowanej pozycji Pozycja w przypadku alarmu wiatrowego (lub w przypadku alarmu
deszczowego lub ujemnej temperatury). Obstuga przez bezposrednie telegramy i telegramy automatyczne jest zablokowana.
Jezeli po alarmie pogodowym lub po przekroczeniu czasu monitorowania po raz pierwszy zostanie ponownie odebrany
telegram o wartosci 0, zastony zostang przesunigte do sparametryzowanej pozycji Pozycja po cofnigciu alarmu pogod. i
obstuga jest ponownie odblokowana.

Po kazdym otrzymaniu telegramu oraz po zaprogramowaniu nastawnika i w przypadku powrotu napiecia magistrali czas
monitorowania zostanie uruchomiony od nowa. Trzy obiekty komunikacyjne sg potgczone logicznie przez brame OR, czyli
jezeli w jednym z trzech obiektéw komunikacyjnych nadszedt alarm wiatrowy lub jezeli brak telegramu w czasie
monitorowania, zostanie najechana sparametryzowana pozycja Pozycja w przypadku alarmu wiatrowego.

Wartos¢ telegramu: 0 = Brak alarmu
1 = Alarm (obstuga zablokowana)

9 Niewykorzystany
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3.3.3 Obiekty komunikacyjne wyjscie A...X Sterowanie zasfong z przestawianiem listewek i Sterowanie
zastong bez przestawiania listewek

Te obiekty komunikacyjne sg dostepne dla kazdego wyjscia i sg przeznaczone dla funkgcji specyficznych
dla kanatéw. Ponizej zostaty opisane obiekty komunikacyjne dla tryboéw pracy Sterowanie zastong z
przestawianiem listewek i Sterowanie zastong bez przestawiania listewek.

Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
10 Przesun zastone do goéry/na dét Wyjscie 1 bit C,wW
DPT 1.008

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o warto$ci 0, zastona zostanie przesunieta do géry do
pozycji spoczynkowej lub gérnego potozenia koncowego. Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, zastona zostanie
przesunieta na dot.

Warto$é telegramu: 0 = DO GORY

1=NADOL
11 Prz. list./Stop Géry/Dot* Wyijscie A 1 bit C,wW
Stop Goéra-Dor? DPT 1.007

Po odebraniu telegramu (niezaleznie od wartosci 0 lub 1) w tym obiekcie komunikacyjnym przesuwanie zostaje zatrzymane.
1 Tryb pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek: Jezeli zastona jest w spoczynku, w przypadku odbioru
telegramu w tym obiekcie komunikacyjnym wykonywane jest przestawianie listewek do géry (0 = OTWARCIE) lub na dét (1
= ZAMKNIECIE).

2Tryb pracy Sterowanie zastong bez przestawiania listewek: Jezeli zastona jest w spoczynku, w przypadku odbioru
telegramu w tym obiekcie komunikacyjnym nie jest wykonywana zadna operacja.

Wartos¢ telegramu: 0 = STOP/przestawianie listewek otwarcie
1 = STOP/przestawianie listewek zamknigcie

12 Ograniczenie zastony Géra/Dét Wyjscie A 1 bit C, W
DPT 1.008

Ten obiekt komunikacyjny jest aktywowany,jezeli w oknie parametréw Zasfona, str. 63, w parametrze Ogranicz zakres
przesuniecia zostata wybrana opcja Przez obiekt "Ograniczenie zastony Géra/D6t". Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym
zostanie odebrany obiekt komunikacyjny o wartosci 0, zastona zostanie przesunigta do sparametryzowanej granicy do gory.
Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, zastona zostaje przesunieta w dét do sparametryzowanej granicy. Zastona
zostanie automatycznie zatrzymana po osiagnigciu sparametryzowanej gérnej lub dolnej granicy.

Wartos¢ telegramu: 0 = Ograniczone DO GQRY
1 = Ograniczone NA DOL

12 Wiacz ograniczenie Wyjscie A 1 bit C,wW
DPT 1.003

Ten obiekt komunikacyjny jest aktywowany, jezeli w oknie parametréw Zasfona, str. 63,w parametrze Ogranicz zakres
przesuniecia jest wybrana opcja Przez obiekt "Wigcz ograniczenie". Przy uzyciu parametréw mozna wybra¢, czy
ograniczenie ma by¢ wykonywane w przypadku telegramu bezposredniego lub telegramu Automatyka.

Wartos¢ telegramu: 0 = Ograniczenie nieaktywne
1 = Ograniczenie aktywne
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Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
13 Przejdz do poz. Wys. [0...255] Wyjscie A 1 bajt C,wW
DPT 5.001

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli w oknie parametrow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72, wybrany jest
parametr Aktywuj obiekty komunikacyjne "Przejdz do poz. Wys./Listew. [0...255]" z opcja Tak.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostaje odebrany telegram, zastona przesuwa si¢ na wysoko$¢ zgodng z odebrang
wartoscia.

Po osiaggnieciu pozycji docelowej listewki przyjmujg takie samo ustawienie, ktére miaty przed przesuwaniem. Jezeli w trakcie
ruchu w obiekcie komunikacyjnym Przejdz do poz. List. [0...255] zostanie odebrany telegram, listewki zostaja po osiggnieciu
pozycji docelowej ustawione odpowiednio do odebranej wartosci.

Warto$¢ telegramu: 0 = Gora
= Pozycja posrednia
255 = Dot
14 Przejdz do poz. List. [0...255] Wyjscie A 1 bajt C,W

DPT 5.001

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli w oknie parametréow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72, wybrany jest
parametr Aktywuj obiekty komunikacyjne "Przejdz do poz. Wys./Listew. [0...255]" z opcjg Tak.

Wskazéwka

Ten obiekt komunikacyjny jest dostepny tylko w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostaje odebrany telegram, listewki zostajg ustawione zgodnie z odebrang wartoscia.
Jezeli trwa przesuwanie zastony, czynno$¢ przesuwania zostaje najpierw wykonana do pozycji docelowej, a nastepnie jest
wykonywane pozycjonowanie listewki.

Wartos¢ telegramu: 0 = Listewki OTWIERAJA SIE

= Pozycja posrednia

255 = Listewki ZAMYKAJA SIE
15 Przejdz do pozyciji 1, 2 Wyjscie A 1 bit C, W
16 Przejdz do pozycji 3, 4 DPT 1.022

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli w oknie parametréow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72, wybrany jest
parametr Aktywuj obiekty komunikacyjne "Przejdz do poz./ustaw poz. 1-4" 1 bit z opcjg Tak.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram, zastona zostanie przesunigta do zapisanej pozycji
wstepnej. W trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek po osiggnieciu pozycji przestawienie listewek
zostaje wykonane odpowiednio do zapisanej wartosci wstepnej. Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 0, zastona
przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji 1 (lub pozycji 3). Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, zastona
przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji 2 (lub pozyciji 4).

Wartos¢ telegramu: 0 = Najechanie pozycji 1 lub 3
1 = Najechanie pozycji 2 lub 4

17 Ustaw pozycje 1, 2 Wyijscie A 1 bit C,W
18 Ustaw pozycje 3, 4 DPT 1.022

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli w oknie parametréow A: Pozycje/Ustawienia wstepne, str. 72, wybrany jest
parametr Aktywuj obiekty komunikacyjne "Przejdz do poz./ustaw poz. 1-4" 1 bit z opcjg Tak.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram, aktualna pozycja zastony zostanie przejeta jako nowa
wartos$é wstepna. Jezeli zostanie odebrana warto$é telegramu 0, aktualna pozycja zostanie zapisana jako nowa warto$¢
wstepna dla pozycji 1 (lub pozycji 3). Jezeli zostanie odebrana warto$¢ telegramu 1, aktualna pozycja zostanie zapisana jako
nowa warto$¢ wstepna dla pozycji 2 (lub pozyciji 4).

W razie awarii zasilania magistrali wartosci wstepne pozostajg zapisane. W przypadku programowania urzadzenia od nowa
przy uzyciu parametréw mozna ustawic, czy zapisane wartosci majg zosta¢ zastgpione wstepnie sparametryzowanymi
warto$ciami.

Wartos¢ telegramu: 0 = Ustawienie pozycji 1 lub pozycji 3
1 = Ustawienie pozycji 2 lub pozycji 4
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Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
19 Wyzwdl ustalanie czasu ruchu Wyjscie A 1 bit C,wW
DPT 1.003

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli w oknie parametrow A: Naped, str.63, zostat wybrany parametr Ustal
czasy ruchu (do géry/na déf) z opcjg Tak - przez rozpoznawanie pot. konc.

Wskazéwka

Ten obiekt komunikacyjny jest dostepny tylko z urzadzeniami typu JRA/S x.y.5.1 i wyzwala automatyczne
ustalanie czasu ruchu przez wykrywanie pradu.

Zastona zostaje przy tym przesunigta najpierw do gérnego potozenia koncowego. Nastepnie zastona przesuwa sie do
dolnego potozenia koncowego, a nastgpnie ponownie do gérnego potozenia koncowego. Ustalone fgczne czasy ruchu dla
przesuwania do goéry lub na dét zostajg zapisane, a zastona przesunigta do sparametryzowanej pozycji po ustalaniu czasu

pracy.
Aktualnie aktywne ustalanie czasu ruchu zostaje przerwane przez

= telegramy bezpieczenstwa takie, jak alarm pogodowy, sterowanie wymuszenia itd.,

= aktywacje obstugi recznej (tylko w przypadku JRA/S x.y.5.1 i JRA/S x.y.2.1),

= bezposrednie telegramy ruchu lub pozyciji, np. DO GORY, NA DOL . itd.

Jezeli automatyka ostony przeciwstonecznej jest aktywna, zostaje przerwana na czas trwania ustalania czasu ruchu.
Ustalanie czasu ruchu moze by¢ wykonywane réwniez w przypadku blokady bezposredniej obstugi.

Wartos¢ telegramu: 0 = Brak reakc;ji ) ) 3
1 = Wyzwdl ustalanie czasu ruchu (DO GORY > NA DOt > DO GORY)

19 Wyzwdl przejazd referencyjny Wyjscie A 1 bit C, W
DPT 1.008

Ten obiekt komunikacyjny jest aktywowany, jezeli w oknie parametrow A: Naped, str.63, wybrany jest parametr Aktywuj
obiekt komunikacyjny "Wyzwol przejazd referencyjny" 1 bit z opcjg Tak.

Wskazéwka

Ten obiekt komunikacyjny jest dostepny tylko w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek
lub Sterowanie zastong bez przestawiania listewek.

Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego zostaje wyzwolony przejazd referencyjny. Zastona zostaje przesunieta w
momencie odbioru telegramu catkowicie do géry lub catkowicie na dét. Zapisana pozycja zostaje zaktualizowana a zastona
zostaje nastepnie przesunieta do sparametryzowanej pozycji po przejezdzie referencyjnym.

Jezeli aktywne jest automatyczne sterowanie, przejazd referencyjny przerywa automatyczne sterowanie, az zostanie
osiggnieta pozycja referencyjna. Nie zostaje jednak wytgczona, lecz w dalszym ciggu odbiera telegramy automatyczne.
Zostajg one wykonane po zakonczeniu przejazdu referencyjnego.

Jezeli podczas przejazdu referencyjnego zostaje odebrany bezposredni lub automatyczny telegram ruchu lub pozycji,
nastepuje najpierw wykonanie przejazdu referencyjnego, a nastepnie ustawienie w odebranej pozycji docelowej.
Telegramy STOP lub krokowe sg ignorowane w trakcie przejazdu referencyjnego. Jezeli aktywowana jest funkcja
bezpieczenstwa, nie mozna wykonac¢ przejazdu referencyjnego. Aktualnie aktywny przejazd referencyjny zostaje przerwany
przez

= telegramy bezpieczenstwa takie, jak alarm pogodowy, sterowanie wymuszenia itd.,

= aktywacje obstugi recznej (tylko w przypadku JRA/S x.y.5.1 i JRA/S x.y.2.1).

Przejazd referencyjny moze by¢ wykonywany réwniez w przypadku blokady bezposredniej obstugi.

Wartos¢ telegramu: 0 = Przejazd referencyjny catkowicie do géry
1 = Przejazd referencyjny catkowicie do dotu

20 Scena 8-bitowa Wyjscie A 1 bajt C, W
DPT 18.001

Ten obiekt komunikacyjny jest aktywowany, jezeli w oknie parametréow A: Funkcje w przypadku parametru Wigcz scene 8-
bitowg wybrano opcje Tak.

Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego kazde wyjscie mozna przyporzgdkowywaé¢ do maks. 18 scen ze wstepnie
sparametryzowanymi pozycjami.

W przypadku awarii zasilania magistrali zapisane wartosci scen pozostajg zachowane, réwniez jezeli wybrani opcje Nie w
parametrze Zastgp sceny podczas pobierania.

Tabela kodéw sceny 8-bitowej ze wszystkimi mozliwymi kombinacjami jest dostepna w zatgczniku.
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21 Aktywacja automatyki Wyjscie A 1 bit C,W, T,U
DPT 1.003

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostaje odebrany telegram o wartosci 1, nastepuje aktywacja automatycznego
sterowania odpowiedniego wyjscia. W ten sposéb wyjscie mozna wysterowac¢ przez obiekty komunikacyjne Automatyka
Storice, Obecno$c, Ogrzewanie, Chfodzenie, Odbieraj temp. pomieszczenia oraz Sforice: Przejdz do wys. [0...255] i StoAce:
Przejdz do lis. [0...255].

W przypadku odebrania telegramu o wartosci 0 wyjscie nie reaguje na telegramy przychodzace do obiektéow
komunikacyjnych automatyki. Jezeli wyjscie wykonuje wtasnie automatyczny telegram ruchu, czynno$¢ przesuwania
zostanie wykonana do konca.

Jezeli sterowanie automatyczne zostanie aktywowane, wyjscie aktualizuje si¢ na podstawie zapisanych wartosci obiektow
komunikacyjnych w obiektach komunikacyjnych Automatyka.

Aktywne automatyczne sterowanie zostaje przerwane w przypadku przejazdu referencyjnego, az zostanie osiggnigta
pozycja referencyjna. Nie zostaje jednak wytaczona, lecz w dalszym ciggu odbiera telegramy automatyczne. Zostajg one
wykonane po zakonczeniu przejazdu referencyjnego.

Warto$¢ telegramu: 0 = Automatyczne sterowanie wytgczone
1 = Automatyczne sterowanie wigczone

22 Stonce Wyjscie A 1 bit C,W, T,U
DPT 1.002

Telegramy przychodzgce do tego obiektu komunikacyjnego sg uwzgledniane tylko wtedy, gdy aktywne jest automatyczne
sterowanie. Jesli w obiekcie komunikacyjnym Sforice zostaje odebrany telegram o wartosci 1, zastona przesuwa sie do
sparametryzowanej pozycji Pozycja, jesli storice = 1. Jesli zostanie odebrany telegram o wartosci 0, zastona przesuwa sig do
sparametryzowanej pozycji, gdy sforice = 0.

Reakcja na przychodzacy telegram moze by¢ wykonana z opéznieniem czasowym przez parametr Opdznienie, jezeli storice
= X, tak ze przy czesto zmieniajgcej sie pogodzie zastony nie przesuwajg sie stale do gory i w dét. Jezeli w czasie
opdznienia zostaje odebrany telegram z wartoscig przeciwna, Pozycja, jesli storice = 1 nie zostaje najechana. Zastona
pozostaje w pozycji Pozycja, jesli storice = 0 lub odwrotnej.

Jezeli dla opcji Pozycja, jesli storice = X jest ustawiona opcja Odbierz pozycje przez obiekt (8 bitéw), wyjscie osigga po
uptywie czasu opdznienia pozycje, ktéra zostata odebrana jako ostatnia przez obiekty Sforice: Przejdz do wys. [0...255] (tryb
pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek i tryb pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek) oraz
Stonce: Przejdz do lis. [0...255] (tylko tryb pracy Sterowanie zastong bez przestawiania listewek).

Wartos¢ telegramu: 0 = Brak stonca
1 = Stonce

23 Stonce: Przejdz do wys. [0...255] Wyijscie A 1 bajt C,W, T,U
DPT 5.001

Telegramy przychodzgce do tego obiektu komunikacyjnego sg wykonywane tylko wtedy, jezeli automatyczne sterowanie jest
aktywne i w obiekcie komunikacyjnym Sforice zostat odebrany telegram o wartosci 1. Zastona zostaje ustawiona
odpowiednio do odebranej wartosci.

Wartos¢ telegramu: 0 =Gora
= Pozycja posrednia
255 = Dot

Po osiggnieciu pozycji docelowej listewki przyjmuja takie samo ustawienie, jakie miaty przed przesuwaniem. Jezeli w trakcie
ruchu w obiekcie komunikacyjnym Storice: Przejdz do lis. [0...255] zostanie odebrany telegram, listewki zostajg po
osiggnieciu pozycji docelowej ustawione odpowiednio do odebranej wartosci.

102 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Uruchomienie

Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
24 Stonce: Przejdz do lis. [0...255] Wyjscie A 1 bajt C,W, T, U
DPT 5.001

Telegramy przychodzgce do tego obiektu komunikacyjnego sg wykonywane tylko wtedy, jezeli automatyczne sterowanie jest
aktywne i w obiekcie komunikacyjnym Storice zostat odebrany telegram o wartosci 1. Listewki zostajg ustawione
odpowiednio do odebranej wartosci.

Wskazéwka

Ten obiekt komunikacyjny jest dostepny tylko w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek.

Warto$¢ telegramu: 0 = Listewki OTWIERAJA SIE
= Pozycja posrednia
255 = Listewki ZAMYKAJA SIE

Jezeli trwa przesuwanie zastony, czynno$¢ przesuwania zostaje najpierw wykonana do pozycji docelowej, a nastepnie jest
wykonywane pozycjonowanie listewki.

25 Obecnos¢ Wyjscie A 1 bit C,W,T,U
DPT 1.002

Telegramy przychodzgce do tego obiektu komunikacyjnego sg uwzgledniane tylko wtedy, gdy aktywne jest automatyczne
sterowanie. Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 1, zostaje aktywowana
automatyka ostony przeciwstonecznej i zastona zostaje aktywowana odpowiednio do sparametryzowanej pozycji Pozycja,
gdy sforice = X.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 0, zostaje aktywowana automatyka
ogrzewania/chtodzenia i zastona zostaje wysterowana odpowiednio do sparametryzowanej pozycji Pozycja

podczas ogrzewania = 1 i storica = X lub Pozycja podczas chfodzenia = 1 i storica = X.

Reakcja na przychodzacy telegram moze byé wykonana z op6éznieniem czasowym przez parametr Opdznienie, gdy
obecnosc = X, tak ze przy czgstym wchodzeniu i wychodzeniu z pomieszczenia nie przesuwajg sig stale do gory i w dét.
Jezeli w czasie op6znienia zostaje odebrany telegram z wartos$cig przeciwng, pozycja docelowa ogrzewania/chodzenia nie
zostaje najechana, a zastona pozostaje w pozycji docelowej ostony przeciwstonecznej lub odwrotnie.

Wartos¢ telegramu: 0 = Np. nikogo nie ma (> automatyka ogrzewania/chtodzenia aktywna)
1 = Np. obecni ludzie (> automatyka ostony przeciwstonecznej aktywna)

Uwzgledni¢ wartosci telegraméw w przypadku obiektéw komunikacyjnych 26/27 i ew. 28 (ogrzewanie/chtodzenie)!

Wskazéwka

Jezeli w instalacji ma by¢ zaprogramowana automatyka ogrzewania/chtodzenia, lecz bez automatyki ostony
przeciwstonecznej, obiekt komunikacyjny Obecno$¢ musi pozostaé bez powigzania. W ten sposéb w tym
obiekcie komunikacyjnym jest automatycznie wstawiona warto$¢ 0. W ten sposéb automatyka
ogrzewania/chtodzenia jest natychmiast aktywowana, gdy tylko automatyka zostanie wigczona przez obiekt
komunikacyjny Aktywacja automatyki.

26 Ogrzewanie Wyjscie A 1 bit C,W, T,U
27 Chtodz DPT 1.002
Telegramy przychodzgce do tych obiektéw komunikacyjnych sg wykonywane tylko wtedy, kiedy aktywne jest automatyczne
sterowanie, a w obiekcie komunikacyjnym Obecno$c zostanie odebrana warto$¢ 0.

Jesli w obiekcie komunikacyjnym Ogrzewanie zostaje odebrany telegram o wartosci 1, wyjscie przesuwa sie do
sparametryzowanej pozycji Pozycja podczas ogrzewania = 1 i storica = 1 lub Pozycja podczas ogrzewania = 1 i sforica = 0.
Jesli w obiekcie komunikacyjnym Chfodz zostaje odebrany telegram o wartosci 1, wyjscie przesuwa sie do
sparametryzowanej pozycji Pozycja podczas chtodzenia = 1 i storica = 1 lub Pozycja podczas chtodzenia = 1 i storica = 0.

Jezeli w obu obiektach komunikacyjnych jako ostatnia zostata odebrana warto$¢ 0 lub w obu obiektach zostata odebrana
warto$¢ 1, automatyka ogrzewania/chtodzenia zostaje wytgczona, a wyjscie zostaje wysterowane przez automatyke oston
przeciwstonecznych.

Wartos¢ telegramu: 0 = Nie OGRZEWANIE/nie CHLODZENIE
1 = OGRZEWANIE/CHLODZENIE
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28 Odbieraj temp. pomieszczenia Wyjscie A 2 bajty C,W, T,U
DPT 9.001

Telegramy przychodzgce do tego obiektu komunikacyjnego sg wykonywane tylko wtedy, kiedy aktywne jest automatyczne
sterowanie, a w obiekcie komunikacyjnym Obecno$¢ zostanie odebrana wartos¢ 0 i zostato aktywowane zabezpieczenie
przed przegrzaniem.

Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego mozna odbiera¢ temperature pomieszczenia np. z regulatora temperatury
pomieszczenia. Zastona przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji od razu po przekroczeniu sparametryzowanej wartosci
progowej i odebraniu w obiekcie komunikacyjnym Ogrzewanie i Storice wartosci 1. W ten sposéb mozna np. w okresie
grzewczym (zima) w przypadku obecnosci i jednoczesnym $wieceniu storica unikngé przegrzewania pomieszczenia.

29 Blokuj/aktywuj automatyke Wyjscie A 1 bit C,W, T,U
DPT 1.001

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli automatyczne sterowanie jest aktywne i w oknie parametréw A: Autom.
osfony przeciwstonecznej, str. 75, zostat wybrany parametr Przejscie na tryb automatyczny z opcja Blokuj/aktywuj przez
obiekt.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 1, automatyczne sterowanie zostanie
automatycznie zablokowane, a wyj$ciem bedzie mozna sterowac tylko przez bezposrednie obiekty komunikacyjne.
Automatycznego sterowania nie mozna juz aktywowac przez obiekt komunikacyjny Aktywacja automatyki.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostaje odebrany telegram o wartosci 0, automatyczne sterowanie mozna ponownie
aktywowac dla odpowiedniego wyjscia.

Wartos¢ telegramu: 0 = Automatyczne sterowanie odblokowane
1 = Automatyczne sterowanie zablokowane

30 Blokuj/aktywuj tryb bezp. Wyjscie A 1 bit C,W,T,U
DPT 1.003

Ten obiekt komunikacyjny jest odblokowany, jezeli automatyczne sterowanie jest aktywne i w oknie parametrow A: Autom.
osfony przeciwstonecznej, str. 75, zostat wybrany parametr Przej$cie na tryb bezpos$redni z opcjg Blokuj/aktywuj przez
obiekt.

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 1, telegramy przychodzace do bezposrednich
obiektow komunikacyjnych nie sg wykonywane (z wyjatkiem Wyzwdl ustalanie czasu ruchu/Wyzwdl przejazd referencyjny).
Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 0, odblokowany jest tryb bezposredni.
Telegramy bezposrednie (DO GORY, NA DOL itd.) sg jednak wykonywane tylko wtedy, kiedy wylgczone jest automatyczne
sterowanie. W przeciwnym razie automatyczne sterowanie ma wyzszy priorytet, a telegramy bezposrednie nie sa
uwzgledniane.

Wartos¢ telegramu: 0 = Odblokowanie trybu bezposredniego
1 = Tryb bezposredni zablokowany

31 Zablokuj Wyijscie A 1 bit C,W, T,U
DPT 1.003

Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, wyjscie bedzie mozna przesung¢ do sparametryzowanej pozycji. Obstuga
wyjscia jest zablokowana przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka. Po zniesieniu
blokady zastona przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji w momencie cofniecia alarmu wiatrowego, blokady i
sterowania wymuszenia. Obstuga przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest
ponownie odblokowana.

Wartosc¢ telegramu: 0 = Odblokowanie obstugi
1 = Obstuga zablokowana

32 Sterowanie wymuszenia 1-bitowe Wyijscie A 1 bit C,W, T,U
DPT 1.003

Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, wyj$cie bedzie mozna przesungé do sparametryzowanej pozycji. Obstuga
wyjscia jest zablokowana przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka. Po zniesieniu
blokady zastona przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji w momencie cofniecia alarmu wiatrowego, blokady i
sterowania wymuszenia. Obstuga przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest
ponownie odblokowana.

Wartos¢ telegramu: 0 = Odblokowanie obstugi
1 = Obstuga zablokowana/sterowanie wymuszenia aktywne
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32 Sterowanie wymuszenia 2 bity Wyjscie A 2 bit C,W, T, U
DPT 2.002

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 2 (binarnie 10), zastona zostaje przesunieta
do gory. Obstuga przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest zablokowana.
Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 3 (binarnie 11), zastona zostaje opuszczona. Obstuga przez bezposrednie
obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest zablokowana.

Sterowanie wymuszenia zostaje zniesione przez wartosci 0 (binarnie 00) lub 1 (binarnie 01). Zastona przesuwa sie po tym
do pozycji w momencie cofniecia alarmu wiatrowego, blokady, i sterowania wymuszenia. Obstuga przez bezposrednie
obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest ponownie odblokowana.

Wartos¢ telegramu: 0 (binarnie 00) = Odblokowanie obstugi
1 (binarnie 01) = Odblokowanie obstugi
2 (binarnie 10) = DO GORY/Obstuga zablokowana
3 (binarnie 11) = NA DOL/Obstuga zablokowana

33 Stan Wys. [0...255] Wyjscie A 1 bajt C,R T
DPT 5.001

Do tego obiektu komunikacyjnego wyjscie wysyta aktualnie ustawiong wysokos$¢ zastony. Aktualna pozycja zostaje wystana
po zakonczeniu operacji przesuwania.

Wartos¢ telegramu: 0 = Gora
= Pozycja posrednia
255 = Dot
34 Stan Listewki [0...255] Wyjscie A 1 bajt C,R T

DPT 5.001

Do tego obiektu komunikacyjnego wyjscie wysyta aktualng pozycje ustawienia listewek. Aktualna pozycja zostaje wystana po
zakonczeniu operacji przesuwania.

Wskazéwka

Ten obiekt komunikacyjny jest dostepny tylko w trybie pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek.

Wartos¢ telegramu: 0 = Listewki OTWIERAJA SIE

= Pozycja posrednia

255 = Listewki ZAMYKAJA SIE
35 Stan Potozenia konc. na gorze Wyjscie A 1 bit C,RT
36 Stan Potozenia konc. na dole DPT 1.008

Wyjécie wysyta do tego obiektu komunikacyjnego informacje o tym, czy zastona znajduje sie w gérnym, czy dolnym
potozeniu korncowym.

Wartos¢ telegramu: 0 = Zastona nie znajduje sie w gérnym i nie w dolnym potozeniu koncowym
1 = Zastona w gérnym lub dolnym potozeniu koncowym
Stan potozenia koncowego goéra/dot zostaje wystany po osiggnieciu lub opuszczeniu gérnego/doinego potozenia korncowego.

37 Stan Latwosci obstugi Wyijscie A 1 bit C,R T
DPT 1.002

Wyjscie wysyta do tego obiektu komunikacyjnego informacje o tym, czy obstuga wyjscia jest odblokowana, czy zablokowana.
Obstuga jest zablokowana, jezeli jedna z funkcji bezpieczenstwa zostata aktywowana, np. alarm wiatrowy, lub jezeli
urzadzenie znajduje sie w trybie recznym.

Przyktad: dioda LED w przycisku moze informowac¢ uzytkownika o tym, ze obstuga wyjscia przez przycisk jest niemozliwa i
ze nie mozna réwniez aktywowac¢ automatycznego sterowania.

Wartos¢ telegramu: 0 = Odblokowanie obstugi
1 = Obstuga zablokowana
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38 Stan Automatyki Wyjscie A 1 bit C,RT
DPT 1.002

Urzgdzenie wysyta do tego obiektu komunikacyjnego informacje o tym, czy automatyczne sterowanie jest aktywne lub
nieaktywne.

Wartos¢ telegramu: 0 = Automatyka wytgczona
1 = Automatyka aktywna

39 Informacja o stanie Wyjscie A 2 bajty C,RT
non DPT

Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego urzadzenie wysyta informacje o stanie do kazdego wyjscia.

W Low Byte// (bit nr 0...7) dostepne s3 informacje o aktualnym stanie pracy. Jednoczes$nie moze by¢ aktywny tylko jeden
stan.

High Byte (bit nr 8...15) w trybie pracy Klapy wentylacyjne, tryb przetgczania nie jest zajety.

Aktualny stan lub warto$¢ obiektu komunikacyjnego zostajg wystane w przypadku zmiany lub zadania przez obiekt
komunikacyjny Zgdanie wartosci stanu.

W celu uzyskania dalszych informacji zob.: Tabela kodéw sceny (8 bitéw), DPT 18.001, str. 122 i Tabela kodéw obiektu
komunikacyjnego Informacije o stanie (bit 0...7), str. 123 w zatgczniku

Low Byte

Bit O: Obstuga reczna
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 1: Blokada aktywna
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny
Bit 2: Sterowanie wymuszenia
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny
Bit 3: Alarm ujemnej temperatury
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny
Bit 4: Alarm deszczowy
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 5: Alarm wiatrowy
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 6: Automatyka ostony przeciwstonecznej
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 7: Automatyka ogrzewania/chtodzenia
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

High Byte

Bit 8: Btad napedu (brak wykrycia prgdu przy regulowanym napedzie, tylko w urzadzeniach typu JRA/S
x.y.5.1)
Wartos¢ telegramu 0: Brak usterki
Wartos¢ telegramu 1: Usterka

Bit 9: Naped w ruchu lub przekazniki sterujg napedem
Wartos¢ telegramu 0: Nie
Wartos¢ telegramu 1: Tak
Bit 10: Naped obraca sie NA DOL. lub przekazniki sterujg napedem w kierunku NA DOL
Warto$¢ telegramu 0: Nie
Warto$¢ telegramu 1: Tak
Bit 11: Naped obraca sie DO GORY lub przekazniki sterujg napedem w kierunku DO GORY
Wartos¢ telegramu 0: Nie
Warto$¢ telegramu 1: Tak
Bit 12: Opdznienie wysytania i odbioru aktywne
Wartos¢ telegramu 0: Nie
Warto$¢ telegramu 1: Tak

Bit 13...15 Niewykorzystane
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Obiekty komunikacyjne wyjscie A...X tryb pracy Klapy wentylacyjne, tryb przelgczania

Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
10 Otw.-Zamk./Zat.-Wyt. kl went. Wyjscie 1 bit C, W
DPT 1.009

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o wartosci 1, styk wyjsciowy zamyka sie. Podigczone
klapy wentylacyjne zostajg przez to otwarte lub podtgczone odbiorniki zostang wigczone. Jezeli zostanie odebrany telegram
o wartosci 0, klapy wentylacyjne zamykajg si¢ lub zostajg wytgczone odbiorniki. Styk wyjscia powraca do neutralnego
potozenia srodkowego. Polarno$¢ obiektu komunikacyjnego mozna zmieni¢ przez parametr Odwrdc¢ stan wyjscia.

Wartos¢ telegramu: 0 = ZAMK./WYL.
1=0TW./ZAL.

31 Zablokuj Wyjscie A 1 bit C,W, T, U
DPT 1.003

Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, wyjscie przesuwa si¢ do sparametryzowanej pozycji. Obstuga wyjscia jest
zablokowana przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka. Po zniesieniu blokady
zastona przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji w momencie cofniecia alarmu wiatrowego, blokady i sterowania
wymuszenia. Obstuga przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest ponownie
odblokowana.

Wartos¢ telegramu: 0 = Odblokowanie obstugi
1 = Obstuga zablokowana

32 Sterowanie wymuszenia 1-bitowe Wyijscie A 1 bit C,W, T,U
DPT 1.003

Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 1, wyjscie przesuwa si¢ do sparametryzowanej pozycji. Obstuga wyjscia jest
zablokowana przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka. Po zniesieniu blokady
zastona przesuwa sie do sparametryzowanej pozycji w momencie cofnigcia alarmu wiatrowego, blokady i sterowania
wymuszenia. Obstuga przez bezposrednie obiekty komunikacyjne i obiekty komunikacyjne Automatyka jest ponownie
odblokowana.

Wartosc¢ telegramu: 0 = Odblokowanie obstugi
1 = Obstuga zablokowana/sterowanie wymuszenia aktywne

32 Sterowanie wymuszenia 2 bity Wyijscie A 2 bit C,W,T,U
DPT 2.001

Jezeli w tym obiekcie komunikacyjnym zostanie odebrany telegram o warto$ci 2 (binarnie 10), styk wyjsciowy zamyka sie.
Podtaczone klapy wentylacyjne zostajg przez to otwarte lub podtgczone odbiorniki zostang wigczone. Obstuga przez
bezposrednie obiekty komunikacyjne jest zablokowana.

Jezeli zostanie odebrany telegram o wartosci 3 (binarnie 11), klapy wentylacyjne zamykajg sie lub zostajg wytgczone
odbiorniki. Obstuga przez bezposrednie obiekty komunikacyjne jest zablokowana.

Sterowanie wymuszenia zostaje zniesione przez wartosci 0 (binarnie 00) lub 1 (binarnie 01). Wyjscie wysterowuje pozycje w
momencie cofnigcia alarmu wiatrowego, blokady, i sterowania wymuszenia. Obstuga przez bezposrednie obiekty
komunikacyjne jest ponownie odblokowana.

Wartos¢ telegramu: 0 (binarnie 00) = Odblokowanie obstugi
1 (binarnie 01) = Odblokowanie obstugi
2 (binarnie 10) = DO GORY/WL. - Obstuga zablokowana
3 (binarnie 11) = ZAMK./WYL. - Obstuga zablokowana
33 Stan Otw.-Zamk./Zat.-Wyt. Wyjscie A 1 bit C,RT

DPT 1.011

Wyjscie wysyta w tym obiekcie komunikacyjnym informacje o tym, czy klapa wentylacyjna jest otwarta lub zamknieta, lub czy
podtgczone odbiorniki sg wtaczone lub wytgczone. Aktualny stan zostaje wystany po wykonaniu telegramu. Jezeli w
miedzyczasie zostanie odebrany nowy telegram, aktualny stan zostaje wystany dopiero po wykonaniu ostatniego telegramu.

Warto$¢ telegramu: 0 = Klapy wentylacyjne ZAMK. lub styk przetgczajacy WYL.
1 = Klapy wentylacyjne OTW. lub styk przetgczajgcy Wk
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Nr Funkcja Nazwa obiektu Typ danych Flagi
37 Stan Latwosci obstugi Wyjscie A 1 bit C,R, T
DPT 1.002

Wyjscie wysyta do tego obiektu komunikacyjnego informacje o tym, czy obstuga wyjscia jest odblokowana, czy zablokowana.
Obstuga jest zablokowana, jezeli jedna z funkcji bezpieczenstwa zostata aktywowana, np. alarm wiatrowy, lub jezeli
urzadzenie znajduje si¢ w trybie recznym.

Przyktad

Dioda LED w przycisku moze informowa¢ uzytkownika o tym, ze obstuga zastony przez przycisk jest
niemozliwa.

Wartos¢ telegramu: 0 = Odblokowanie obstugi
1 = Obstuga zablokowana

39 Informacja o stanie Wyjscie A 2 bajty C,R T
non DPT

Przy uzyciu tego obiektu komunikacyjnego urzadzenie wysyta informacje o stanie do kazdego wyjscia.

W Low Byte// (bit nr 0...7) dostepne sg informacje o aktualnym stanie pracy. Jednocze$nie moze by¢ aktywny tylko jeden
stan.

W baijcie High Byte (bit nr 8...15) znajdujg sig dalsze informacje, szczegdlnie dotyczace podigczonego napedu.

Aktualny stan lub warto$¢ obiektu komunikacyjnego zostajg wystane w przypadku zmiany lub zadania przez obiekt
komunikacyjny Zgdanie wartosci stanu.

W celu uzyskania dalszych informacji zob.: Tabela kodéw sceny (8 bitéw), DPT 18.001, str. 122 i Tabela kodéw obiektu
komunikacyjnego Informacije o stanie (bit 0...7), str. 123 w zatgczniku

Low Byte

Bit O: Obstuga reczna
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 1: Blokada aktywna
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 2: Sterowanie wymuszenia
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny
Bit 3: Alarm ujemnej temperatury
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny
Bit 4: Alarm deszczowy
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny
Bit 5: Alarm wiatrowy
Wartos¢ telegramu 0: Nieaktywny
Wartos¢ telegramu 1: Aktywny

Bit 6: Niewykorzystane
Bit 7: Niewykorzystane
High Byte

Bit 8...15: Niewykorzystane
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4.1

Planowanie i zastosowania

W tym rozdziale zostaty zamieszczone przydatne informacje na temat planowania i zastosowania
nastawnika zaluzji-/rolet. Dalsze informacje dotyczace planowania i zastosowania sg dostepne réwniez w
podreczniku aplikacji Sterowanie zaluzjami na stronie www.abb.de/knx.

Czasy ruchu (zaluzje, rolety itd.)

Czas ruchu to czas potrzebny zastonie na przesunigecie z gérnego potozenia korncowego do dolnego
potozenia koncowego. Czasy ruchu dla DO GORY lub NA DOt mozna okreslaé lub wprowadzaé
oddzielnie. Jezeli nastawnik JRA/S odbierze telegram ruchu do gory lub na dét, zostanie wigczone
odpowiednie wyjscie i zastona zostanie przesunigta w wybranym kierunku.

Zaluzja
na gérze Gérny

—7
— = - === == -LE.“ ——————————————————— wytacznik
! krafcowy

Zaluzja kaczny czas ruchu
na dole

Dolny

———————————————————————————————————— wylacznik
-l kranicowy

Zastona jest przesuwana w tym kierunku do momentu, az wyjscie otrzyma telegram STOP lub do
osiggniecia gérnego albo dolnego potozenia korcowego, i wylgczenia napedu przy uzyciu wytgcznika
krancowego. Jezeli naped zostanie wytgczony przy uzyciu wytgcznika krancowego, odpowiedni styk
wyjsciowy pozostanie zamkniety do momentu, az uptynie sparametryzowany czas ruchu. Dodatkowo czas
ruchu moze by¢ przediuzony przez parametryzowalny czas wybiegu, patrz parametr Przetgcz wyjscie do
stanu beznap. po. Dopiero wtedy na wyjsciu nie jest przytozone napiecie. Czas wybiegu nie jest
uwzgledniany, jezeli dla parametru Pozycja listewek po osiggnieciu dolnego pot. kraricowego jest
ustawiona wartos$¢ nieréwna 100%. W takim przypadku wyjscie po osiagnieciu dolnego potozenia
koncowego ustawia listewki odpowiednio do sparametryzowanej warto$ci.
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Sterowanie zastong z przestawianiem listewek (zaluzje, zaluzje zewnetrzne itd.)

Po przesunieciu zaluzji DO GORY listewki sg z reguly otwarte (poziome ustawienie listewek). Jezeli w tym
momencie zaluzja zostanie przesunieta w dot, listewki zostajg najpierw zamkniete (pionowe ustawienie
listewek), a zaluzja przesuwa sie w dot. Jezeli zaluzja zostanie ponownie przesunieta do gory, listewki
zostang najpierw ponownie otwarte (poziome ustawienie listewek), a nastepnie zaluzja zostanie
przesunieta do gory (patrz rysunek).

=z kraficowy

—o
Zaluzja =
na dole :g

A T— T— T—

Zaluzja = =/ =

na gérze = g Gérny
¢=/—'—'g— — - - - - == — === - aczni
=/ ———— g —_— —_— Wy{ 'k

Dolny

————————————————————————————————————— wytacznik

W celu doktadnego przestawienia kata listewek mozna wykonywac krotkie czynnosci przesuwania. W ten
sposo6b zaluzja jest przesuwana w wybranym kierunku krokowo w krétkim sparametryzowanym czasie i
nastepuje wykonanie przestawienia listewek. Im krotszy czas wybrany dla opcji Czas wigczenia
przestawiania listewek, tym doktadniej mozna przestawi¢ kat listewek.

110 2CDC 506 051 D4004 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Planowanie | zastosowania

41.1

Automatyczne ustalanie czasu ruchu

Wskazéwka

Automatyczne ustalanie czasu ruchu dostepne jest tylko w urzadzeniach typu JRA/S x.y.5.1.

W urzadzeniach typu JRA/S 4.230.5.1 i JRA/S 8.230.5.1 funkcje automatycznego ustalania czasu ruchu
przez rozpoznawanie potozenia korncowego nalezy zawsze od razu parametryzowac dla obu wyjsé
jednego pierwiastka (np. A+B, C+D, itd.). Podtgczone napedy powinny by¢ tego samego typu lub mie¢
taki sam pobor prgdu. Mieszana parametryzacja jest niedozwolona i moze prowadzi¢ do btedéw
podczas ustalania czasu ruchu. Przykfad:

Wyjscie A Wyjscie B .
Parametr - - Informacja
Opcja parametru Opcja parametru
Ustal czasy ruchu Tak - przez rozpoznawanie pot. Tak - przez rozpoznawanie pof. OK
(do gobry/na dot) konc. konc.

Ustal czasy ruchu
(do goéry/na dot)

Tak - przez rozpoznawanie pot.

. niedozwolone
konc.

Nie - zadaj czasy ruchu

Automatyczne ustalanie czasu ruchu stuzy do ustalania czaséw ruchu napedéw. Wykrywanie pradu stuzy
przy tym do pomiaru czasu trwania przeptywu pradu, ktéry jest potrzebny napedowi do wykonania ruchu z
dolnego do goérnego potozenia koncowego. Zaletg tego jest fakt, ze zostajg skompensowane procesy
starzenia i oddziatywania na zastone uwarunkowane temperaturg, np. rozszerzanie sie wtokien lub linek w
zaluzjach. To umozliwia doktadniejsze pozycjonowanie zastony. W dalszej kolejnosci ustalanie czasu
ruchu upraszcza i przyspiesza uruchamianie i wysyta komunikat o btedzie, jezeli w przypadku
podtgczonego napedu ma byé przerwany przeptyw pradu.

Ustalanie czasu ruchu nastepuje automatycznie w biezgcym trybie lub do wyboru przez obiekt
komunikacyjny Wyzwdl ustalanie czasu ruchu. Ustalone czasy ruchu stanowig podstawe obliczenia
wysterowania pozycji lub dla komunikatow zwrotnych pozyciji.

Wazne

Czasy ruchu muszg wynosi¢ co najmniej 3 sekundy, aby byly uwzgledniane podczas ustalania czasu
ruchu. Czasy ruchu krétsze niz 3 sekundy sg zgtaszane jako btedy napedu.

W stanie dostawy wewngtrzne czasy ruchu urzagdzenia wynoszgce 60 sekund sg ustawione fabrycznie
dla ruchu DO GORY lub NA DOL. Jezeli urzgdzenie zostanie zaprogramowane od nowa lub
przeprogramowane z juz okreslonymi i zapisanymi czasami ruchu albo instalowane w innej instalacii,
nalezy uwzgledni¢ nastepujgce informacje:

Jezeli dla parametru Usun zapisane czasy ruchu po pobraniu jest wybrana opcja Tak, czasy ruchu
zapisane do tej pory w urzadzeniu zostajg zastgpione fabrycznymi ustawienia domys$inymi
(nieskonczony czas jazdy). Przy pierwszym ustaleniu czasu ruchu zmierzone czasy ruchu zostajg
zapisane i okreslone jako prawidtowe.

Jezeli nastepuje dalszy pomiar czasu pracy, zostaje wykonany do korica. Nowa zmierzona warto$é
zostaje w takiej sytuacji poréwnana z aktualnie zapisang wartoscia. Jezeli odchylenie > 5%, wyjscie
wylgcza sie i pojawia sie komunikat o btedzie.

W obiekcie komunikacyjnym Informacja o stanie zostaje ustawiony bit nr 8 Bfgd napedu//.

Diody LED odpowiedniego wyj$cia migajg na przemian.

Nowe czasy ruchu sg wazne dopiero wtedy i zostajg zapisane, jezeli

e wystgpit ruch catkowicie z dolnego do gérnego potozenia kohcowego i odwrotnie lub

e czasy ruchu zostaty okreslone przez obiekt komunikacyjny Wyzwdl ustalanie czasu ruchu.
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4.1.2 Zadawanie czas6éw ruchu

Alternatywnie do automatycznego ustalania czasu ruchu w urzgdzeniach typu JRA/S x.y.5.1 mozna
uzywa¢ metody recznej ustalania tego czasu przez program aplikacji. Czasy ruchu od dolnego do gérnego
potozenia korncowego i odwrotnie mierzy sie przy tym np. przy uzyciu stopera. Zmierzone wartosci nalezy
nastepnie wprowadzi¢ do odpowiednich parametrow ETS. Tg metode nalezy zastosowac w przypadku
urzadzen bez ustalania czasu ruchu (JRA/S x.230.2.1 i JRA/S x.230.1.1).

Wazne

Przy uzyciu czasu ruchu ustala sie aktualng pozycje zastony podczas pracy. Dlatego czasy ruchu
powinny zosta¢ zmierzone i sparametryzowane mozliwie doktadnie lub ustalone przez automatyczne
ustalanie czasu ruchu (tylko w przypadku typu JRA/S x.y.5.1). Zwlaszcza w przypadku przejazdéw na
pozycje, automatycznego sterowania lub komunikatéw o stanie doktadne czasy ruchu sg podstawg
doktadnego obliczenia lub pozycjonowania zastony.

4.1.3 Opoznienie rozruchu/wylaczenia i minimalny czas martwy

Niektore napedy w momencie wigczenia nie majg od razu petnej mocy, zostaje ona osiggnieta dopiero po
opodznieniu rozruchu, ktére wynosi kilka milisekund. Inne napedy pracujg réwniez jeszcze kilka milisekund
po wytgczeniu (opdznienie wybiegu) lub majg minimalny czas martwy. Te parametry nalezy wprowadzac
tylko wtedy, jezeli konieczne jest jeszcze doktadniejsze pozycjonowanie zastony.

Wazne

Z reguty ustawienia podstawowe tych parametréw sg wystarczajgce dla prawidtowej eksploatacji. Jezeli
w ustawieniu zdefiniowanym przez uzytkownika w tych parametrach majg zosta¢ wprowadzane zmiany,
nalezy uwzgledni¢ dane techniczne odpowiedniego producenta napedu!
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4.2

Ustawienia zastony

Sterowanie zastong z przestawianiem listewek
Dostepne sg dwie metody sterowania listewkami i obliczenia czaséw odwracania.

1. Czas obrotu listewki przez czas wigczenia przestawienia listewek

W przypadku tej metody ustawia sie¢ wstepnie liczbe i czas przestawienia listewek, w ktorym listewki
majg zostac¢ obrocone z catkowicie zamknietych do catkowicie otwartych. Aktualna pozycja listewek
jest ustalana podczas pracy na podstawie maksymalnej liczby przestawien listewek . Maks. liczbe
przestawien listewek musi obliczy¢ osoba uruchamiajgca i wprowadzi¢ jg jako parametr.

2. Czas obrotu listewki przez tgczny czas obrotu listewek

W przypadku tej metody najpierw okresla sie czas potrzebny listewce na przestawienie z catkowicie
zamknietej do catkowicie otwartej. Nastepnie wprowadza sig¢ odpowiednig liczbe przestawien listewek
(krokow), z ktorymi listewki nalezy przestawi¢ z catkowicie zamknigtych do catkowicie otwartych.
JRA/S oblicza na tej podstawie czas przestawienia listewki.

Ograniczenie zakresu przesuniecia
W okreslonych zastosowaniach mozna ograniczy¢ zakres przesuniecia zastony dla uzytkownika.

Przyktad

Otwieranie i zamykanie okien, drzwi lub swietlikow zostaje ograniczone dla okreslonego kregu
uzytkownikéw do zakresu otwarcia 0...20-%, podczas gdy dozorca ma dostep do kompletnej obstugi.

Dodatkowo oprécz ograniczenia zakresu przesuwania mozna okresli¢, czy bedzie wykonywane goérne i
dolne ograniczenie dla bezposrednich telegraméw i/lub telegraméw Automatyka.

Czasy jatowe

W rzadkich przypadkach konieczne jest wyréwnywanie czasow jatowych zaston lub listewek
uwarunkowanych mechanicznie. Do tego celu dostepne sg parametry, ktére kompensujg czasy jatowe i
umozliwiajg doktadne pozycjonowanie.

Wazne

Z reguty ustawienia podstawowe tych parametréw sg wystarczajgce dla prawidtowej eksploatacji. Jezeli
w ustawieniu zdefiniowanym przez uzytkownika w tych parametrach majg zosta¢ wprowadzone zmiany,
nalezy uwzgledni¢ dane techniczne odpowiedniego producenta zaston!

Nacigganie zastony/regulacja szczelin

Ta funkcja stuzy do naciggania lub naprezania zaston tekstylnych lub do ustawiania szczelin w roletach
pancernych. Zastona zostaje przy tym zatrzymana po zakonczeniu ruchu NA DOL i jest przesuwana przez
sparametryzowany czas w przeciwnym kierunku. W ten sposéb np. tkanina markizy zostaje naciggnieta
lub ustawione zostajg szczeliny Swietlne lub wentylacyjne w rolecie pancerne;j.
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4.3

Funkcje bezpieczenstwa

Alarm wiatrowy

W celu zabezpieczenia zaston przed wiatrem i burzg nastawnik JRA/S moze odbiera¢ telegramy Alarm
wiatrowy (1 bit). Jezeli wystgpi alarm wiatrowy, zastona zostaje przesunieta do sparametryzowanej pozycji
dla alarmu wiatrowego i nie moze by¢ obstugiwana do czasu, az alarm wiatrowy zostanie ponownie
wylgczony.

Nastawnik JRA/S moze by¢ sterowany przez maksymalnie 3 czujniki wiatrowe. Mozna dowolnie wybrac,
na ktory z trzech czujnikow wiatrowych kazde wyjscie ma reagowac, oraz czy funkcja Alarm wiatrowy ma
by¢ dla tego wyjscia aktywowana czy nie. Mozna rowniez ustawi¢ oddzielnie dla kazdego wyj$cia pozycje
w przypadku alarmu wiatrowego. Czujniki wiatrowe przyporzgdkowane do danego wyjscia sg powigzane
argumentem OR, czyli w przypadku, gdy w co najmniej jednym z przyporzgdkowanych czujnikéw
wiatrowych zostanie wyzwolony alarm wiatrowy, zostaje najechana pozycja alarmu.

Alarm deszczowy i ujemnej temperatury

Aby ochroni¢ zastone, np. markize, w przypadku deszczu lub zapobiec zamarzaniu w przypadku mrozu,
nastawnik JRA/S moze odbiera¢ 1-bitowe telegramy deszczowe i ujemnej temperatury. W przypadku
alarmu zastona zostaje przesunieta do sparametryzowanej pozycji i nie moze by¢ przesuwana do czasu,
az alarm zostanie cofniety. Pozycje w przypadku alarmu deszczowego i pozycje w przypadku alarmu
ujemnej temperatury mozna ustawiac dla kazdego wyjscia oddzielnie.

Informacje o alarmie wiatrowym, deszczowym i ujemnej temperatury

Czujnik wiatrowy oraz czujnik deszczu i ujemnej temperatury sg cyklicznie monitorowane przez
nastawnik JRA/S, czyli czujniki wysytaja cyklicznie stan alarmu a nastawnik JRA/S czeka na ten sygnat.
Jezeli sygnatu nie ma, nastawnik JRA/S przyjmuje zatozenie, ze czujnik jest uszkodzony lub ze
przewdd magistrali zostat przerwany. Wszystkie zastony, na ktore dziata czujnik, przesuwajg sie do
sparametryzowanej pozycji alarmu a obstuga zostaje zablokowana. Czas monitorowania w nastawniku
JRA/S powinien by¢ dwa razy dtuzszy niz cykliczny czas wysytania czujnika wiatrowego lub czujnika
deszczu-/ujemnej temperatury, aby w przypadku braku sygnatu spowodowanego np. przez duze
obcigzenie magistrali, zastony nie byly od razu przesuwane do pozycji alarmu wiatrowego,
deszczowego i ujemnej temperatury.

W przypadku cofniecia alarmu wiatrowego, deszczowego lub ujemnej temperatury zastona zostaje
przesunieta do sparametryzowanej pozycji w przypadku cofniecia alarmu wiatrowego, blokady i
sterowania wymuszenia, a obstuga zostaje odblokowana.
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Blokada

Przy uzyciu funkcji Zablokuj przy uzyciu telegramu 1-bitowego wyjscie nastawnika JRA/S mozna doktadnie
przesung¢ do sparametryzowanej pozyciji i zablokowac obstuge. W przypadku wywotania funkcji Zablokuj
zastona zostanie przesunieta do sparametryzowanej pozycji w przypadku blokady, a obstuga zostaje
zablokowana. W przypadku cofnigcia zastona zostaje przesunieta do sparametryzowanej pozycji w
przypadku cofniecia alarmu wiatrowego, blokady i sterowania wymuszenia, a obstuga zostaje
odblokowana.

Przyktad

Dzieki tej funkcji z odpowiednig parametryzacjg mozliwe jest monitorowanie okna. Jezeli okno jest
otwarte, obstuga zastony wewnetrznej jest zablokowana (zaluzja wewnetrzna lub roleta).

Sterowanie wymuszenia

Przy uzyciu telegramu (1 bit lub 2 bity) kazdg zastone mozna przesuwaé pojedynczo do pozyciji
wymuszonej i zablokowaé obstuge. W przypadku aktywacji sterowania wymuszenia wyjscie otrzymuje
jednoczesnie informacje o tym, do ktérej pozycji zastona ma zosta¢ przesunieta. Obstuga zastony jest
wtedy zablokowana. W przypadku cofniecia zastona zostaje przesunigeta do sparametryzowanej pozycji w
przypadku cofniecia alarmu wiatrowego, blokady i sterowania wymuszenia, a obstuga zostaje
odblokowana.

Funkcja Sterowanie wymuszenia nadaje sie przyktadowo do przesuwania zaluzji i rolet do géry podczas
mycia okien. Jednoczesnie obstuga zastony jest zablokowana, tak aby personel sprzatajgcy nie byt
zagrozony nieoczekiwanym przesunigciem.

Pierwszenstwo funkcji bezpieczenstwa

Funkcje bezpieczenstwa Alarm wiatrowy, Alarm deszczowy, Alarm ujemnej temperatury, Zabloku;j i
Sterowanie wymuszenia majg pierwszenstwo przed wszystkimi innymi funkcjami. Jezeli wigc dla wyjscia
zostanie witgczona jedna z tych funkcji, obstuga wyjscia bedzie zablokowana dla innych operaciji
przesuwania. Mozna rowniez zdefiniowac¢ pierwszenstwo funkcji bezpieczenstwa miedzy soba, aby
umozliwi¢ doktadne wysterowanie zastony, jezeli jednoczesnie aktywowana jest wiecej niz jedna funkcja
bezpieczenstwa.

Przyktad

Przy uzyciu parametru okreslono, ze sterowanie wymuszenia ma pierwszenstwo podczas mycia okien
przed alarmem wiatrowym, tak aby personel sprzgtajgcy podczas mycia listewek nie byt zagrozony
przez telegram ruchu w przypadku alarmu wiatrowego.
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4.4

Pozycje

Przejazd referencyjny

Kazde wyjscie okresla nieprzerwanie aktualng pozycje zastony oraz potozenie kata listewek na podstawie
czasu trwania poszczegoélnych czynnosci przesuwania. Po dtuzszych okresach w okreslaniu pozycji moga
wystepowac niewielkie niedoktadnosci spowodowane przez wahania temperatury i procesy starzenia.
Dlatego nastawniki JRA/S wykorzystujg gérne i dolne potozenie koncowe do jednoznacznego okre$lenia
aktualnej pozycji zastony. Za kazdym razem, gdy zastona znajduje sie w gérnym lub dolnym potozeniu
koncowym, pozycja jest aktualizowana w pamieci urzgdzenia.

Jezeli w normalnym trybie nie sg osiggane potozenia korncowe, mozliwe jest wywotanie przejazdu
referencyjnego catkowicie do gory lub catkowicie na dét przy uzyciu telegramu. Po przejezdzie
referencyjnym zastona pozostaje w pozycji referencyjnej lub przesuwa sie z powrotem do zapisane;j
pozycji w zaleznosci od parametryzaciji.

Bezposrednie i posrednie ustawianie do pozycji
Przy uzyciu parametru DojedZ do poz. mozna zdecydowag, czy po poleceniu ruchu zastona ma zosta¢

przesunieta bezposrednio ze swojej aktualnej pozycji do pozycji docelowej lub czy przy kazdym poleceniu
ruchu ma by¢ wykonywany przejazd referencyjny posrednio przez gore lub posrednio przez dot.

Dojedz do poz.// 0...100 %

Przy uzyciu warto$ci 8-bitowej zastonge mozna precyzyjne przesuwac¢ do dowolnej pozycji. W trybie pracy
Sterowanie zasfong z przestawianiem listewek (zaluzja) mozna réwniez dodatkowo przy uzyciu wartosci
8-bitowej- ustawi¢ listewke pod dowolnym katem. W ten sposob przy kazdym telegramie ruchu mozna sie
zdecydowac na nowo, do ktérej pozycji zastona ma by¢ przesunieta, np. ustawi¢ pozycje na wyswietlaczu
lub przy uzyciu wizualizacji.

50 % 0%
_ o _ _ _ L _ _ _ _ Gomy
8-bitowy wytacznik

obiekt komunikaoyjny‘ :: 65 % ¥aczny kraficowy
EEEEE | y
Zaluzja 65 % % czas niChu
Listewka 50 % - = — = = = oo =100 %
e ____ _ _ _ _ _ Dolny
wytacznik
krarcowy

Przesuwanie do pozycji wstepnej//

Dla kazdego wyjscia mozna sparametryzowacé indywidualnie do 4 wstepnie ustawione pozycje, ktére
nastepnie bedg wywotywane przez telegram 1-bitowy. Podczas przesuwu do jednej z tych pozycji
wstepnych najpierw musi zosta¢ ustawiona pozycja docelowa przy uzyciu odpowiedniego parametru
podczas programowania lub przez ustawienie pozycji wstepnej. Ta wstepnie ustawiona pozycja docelowa
moze byé np. wywotywana dowolnie czesto przez nacisniecie czujnika przyciskowego.
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Ustawianie pozycji wstepnej

Pozycje wstepng mozna zmienia¢ w bardzo prosty sposéb przez telegram 1-bitowy. W tym celu zaluzje
przesuwa sie przy uzyciu telegraméw DO GORY/NA DOL oraz telegraméw STOP/Przestawianie listewek
OTW./ZAMK. do zadanej nowej pozycji wstepnej. Ta nowa pozycja bedzie nastepnie przejeta do pamieci
urzgdzenia przez telegram 1-bitowy jako nowa pozycja wstepna.

Przyktad

W przypadku krotkiego naci$nigcia przycisku zaluzja zostaje przesunieta do pozycji wstepnej, a po
dtugim nacisnieciu przycisku aktualna pozycja zostaje przejeta jako nowa pozycja wstepna.

Diugo: DO GORY/NA DOk Krétko: Przejdz do pozyciji 1
Diugo: Ustaw pozycie 1

| l/ 1-Bt- - === =------ E/;— =
olo Kommunikationsobjekt‘ == t;
Poz. 1 %

»

Krétko: Przejdz do pozycji 2
Krétko: STOP/ Diugo: Ustaw pozycie 2
przestawiaie =~~~ T -=-=== | ———————— |_ - =

listewek

W przypadku awarii zasilania magistrali zapisane pozycje wstepne pozostajg zachowane. W przypadku
programowania przy uzyciu parametru mozna ustawi¢, czy zapisane wartosci majg by¢ zastgpione
sparametryzowanymi wartosciami.

Scena 8-bitowa

W przypadku sceny 8-bitowej mozna zarzgdza¢ maksymalnie 64 réznymi scenami przez jeden adres
grupowy. 8-bitowy telegram sceny zawiera nastepujace informacje:

e numer sceny (1...64) oraz
e wywotanie/zapisanie sceny.

Nastawnik JRA/S odbiera telegram. Wszystkie wyjscia, ktére przy uzyciu parametru sg przyporzadkowane
do odebranego numeru sceny, przesuwajg sie do wywotanej pozycji sceny lub zapisujg swojg aktualng
pozycje jako nowg warto$¢ domysing dla tego numeru sceny.

Tabele koddéw obiektu komunikacyjnego Scena ze wszystkimi mozliwymi kombinacjami mozna znalez¢ w
zatgczniku.

Kazde wyjscie urzgdzenia moze by¢ przypisane w maksymalnie osiemnastu scenach 8-bitowych. Dla
kazdego przyporzgdkowania ustawienia dla wysokosci i ustawienia listewek zastony mozna wprowadzac¢
bezposrednio przez parametry ETS.
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Przyktad

Pierwsze trzy wyj$cia urzadzenia sg przyporzadkowane do nastepujgcych scen. Wartosci domysine
zostaty zapisane odpowiednio przy ostatnim ustawianiu scen.

Wyjscie Nr sceny Pozycja zadana Listewka zadana

A 5 20 % 50 %
A 9 47 % 30 %
A 45 70 % 80 %
B 5 20 % 50 %
B 37 82 % 65 %
B 45 75 % 31%
B 58 65 % 77 %
c 10 80 % -

Jezeli zostanie wywotana scena nr 5, zastony na wyjsciach A i B przesuwaja sie do zapisanej pozycji
domysinej i ustawiajg swoje listewki odpowiednio do zapisanej wartosci domysinej. Zastona na wyjsciu
C nie jest przypisana do sceny nr 5 i nie przesuwa sie.

Jezeli natomiast zostanie wywotana scena nr 10, zastona na wyjsciu C przesunie sie do zapisanej
pozycji wstepnej. Poniewaz wyjscie C w tym przyktadzie jest uzywane w trybie pracy Sterowanie
zasfong bez przestawiania listewek (roleta), odpada kolejne przestawienie listewek.

Jezeli wyjscie A ostatnio zostato przesuniete przez telegram Wywotaj scene nr 5/ do pozyciji

20 %/ 50 % a uzytkownik chciatby tg pozycje przeja¢ jako nowg wartos¢ domysing dla sceny nr 45,
wraz z nacisnieciem przycisku nr 45 oraz zadanie Zapisz scene// zostajg wystane przez KNX. Zastona
nie przesuwa sie. Aktualna pozycja zostaje zapisana jako nowa warto$¢ zadana dla sceny nr 45 (patrz
tabela ponizej) i przy kolejnym wywotaniu tej sceny zostaje najechana.

Wyijscie Nr sceny Pozycja zadana Listewka zadana
A 5 20 % 50 %
A 9 47 % 30 %
A 45 20 % 50 %

Scena 8-bitowa ma kilka zalet w poréwnaniu do zwyktego programowania scen.

Z jednej strony, w czasie wywotania sceny przez magistrale zawsze wysytany jest tylko jeden telegram,
ktory jest odbierany i realizowany przez wszystkich uczestnikdw sceny. Pozycja docelowa jest zapisana
w urzadzeniu i nie musi by¢ przekazywana przy kazdym wywotaniu przez KNX. Dla maksymalnie 64

scen potrzebny jest tylko jeden adres grupy. To utatwia projektowanie i zmniejsza obcigzenie magistrali.

Zachowanie w przypadku awarii zasilania magistrali i programowania

W przypadku awarii zasilania magistrali zapisane wartosci scen pozostajg zachowane réwniez wtedy,
kiedy podczas programowania tadowane sg tylko parametry. Warto$¢ sceny zostaje zresetowana do
pozycji catkowicie na goérze//, czyli pozycji domysinej = 0 % i pozycji domysinej listewki = 0 %, w przypadku

e roziladowania i ponownego programowania urzadzenia,

e zmiany wersji aplikaciji.
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4.5

4.6

Zachowanie w przypadku awarii zasilania magistrali (BSA)

Zachowanie kazdego indywidualnego wyj$cia w przypadku awarii zasilania magistrali mozna
sparametryzowaé w oknie parametréow A: Ogolne przy uzyciu parametru Zachowanie w przypadku awarii
zasilania magistrali. Ta parametryzacja ma bezposredni wptyw na styki wyjsciowe i ma najwyzszy
priorytet.

Jezeli podczas operacji przesuwania nastgpi BSA, w ten sposdb zastona moze przesungc sie jeszcze w
przeciwnym kierunku ruchu.

Po ustawieniu stanu stykéw po awarii zasilania magistrali nastawnik JRA/S nie dziata az do powrotu
napiecia magistrali.

Zachowanie po powrocie napiecia magistrali (BSW), po przeprowadzeniu
pobierania (DL) i -zresetowaniu ETS

Zachowanie po powrocie napiecia magistrali mozna sparametryzowac¢ dla kazdego wyjscia. Urzadzenie
jest gotowe do pracy po czasie inicjowania wynoszgcym kilka sekund po przytozeniu napiecia magistrali.
W zaleznosci od czasu ustawionego w oknie parametrow Ogélne dla Opdznienie wysytania i przetgczania
po powrocie nap. magistr. w s poszczegoélne wyjscia przyjmujg dodatkowo do czasu inicjowania
sparametryzowang pozycje.

Po programowaniu lub resecie ETS wszystkie obiekty komunikacyjne przyjmuja warto$¢ 0 (wyjatek:
potozenia korncowe = 1).

Wszystkie pozycje sg po programowanie niewazne lub skasowane. Po powrocie napiecia magistrali,
programowaniu lub resecie ETS zastona zostaje przesunieta do sparametryzowanej pozycji lub zostaje
aktywowana automatyka ostony przeciwstonecznej. Jezeli jako pozycja po programowaniu ustawiona jest
opcja Pozycja X lub Pozycja zdefiniowana dowolnie, zastona ostaje przesunieta w celu okreslenia
aktualnej pozycji przez pozycje potozenia krancowego najkrotszg drogg do pozycji docelowej. Po
zakonczeniu operacji przesuwania obiekty komunikacyjne stanu zostajg zaktualizowane i wysytajg swojg
wartosé.

Co to jest reset ETS?

Reset ETS to pojecie ogdlne okreslajgce resetowanie urzadzenia za posrednictwem oprogramowania
ETS. Reset ETS mozna wyzwoli¢ w oprogramowaniu ETS z poziomu elementu menu Uruchomienie przy
uzyciu funkcji Resetowanie urzgdzenia. Aplikacja zostaje wtedy zatrzymana i uruchomiona ponownie.
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Funkcja

Powrét napiecia
magistrali* (BSW)

Zachowanie w przypadku
Pobieranie

Reset ETS

Wyjscie/stan stykow

Zaleznie od ustawienia
parametru Zachowanie po
powrocie napigcia magistrali

Zaleznie od ustawienia parametru
Zachowanie po pobraniu lub zresetowaniu ETS

Czasy ruchu

(przez ustalanie czasu
ruchu)

Wartosci pozostajg
zachowane

Wartoéci obiektu
komunikacyjnego pozostaja
zaleznie od ustawienia
parametru Usun zapisane
czasy ruchu po pobraniu
zachowane lub zostajg
zastgpione fabrycznymi
ustawieniami wstepnymi
(60 s dla DO GORY lub NA
DOL).

Czasy ruchu zostajg
zastgpione fabrycznymi
ustawienia wstepnymi

(60 s dla DO GORY lub NA
DOL).

Alarmy pogodowe

Wartosci obiektéw komunikacyjnych zostajg zresetowane. Czasy monitorowania zostajg

uruchomione od nowa,

Pozycje 1...4 (ustawienia
wstepne)

Wartosci pozostajg
zachowane

Pozycje zostaja zapisane
zaleznie od ustawienia
parametru Zastgp wartosci
pozycji (ustawienia wstepne)
podczas pobierania lub
zastgpione
sparametryzowanymi
wartosciami.

Wartos$ci obiektow
komunikacyjnych zostajg
zresetowane.

Scena

Ustawienia scen pozostajg
zachowane. Warto$¢ obiektu
komunikacyjnego zostaje
zresetowana.

Ustawienia scen zostajg
zapisane zaleznie od
ustawienia parametru Zastgp
sceny podczas pobierania lub
zastgpione
sparametryzowanymi
wartos$ciami.

Ustawienia scen i warto$¢
obiektu komunikacyjnego
zostajg zresetowane.

Automatyka ostony
przeciwstonecznej

Zaleznie od ustawienia
parametru Zachowanie po
powrocie napiecia magistrali

Zaleznie od ustawienia parametru
Zachowanie po programowaniu lub resecie ETS

Komunikaty o stanie

Zostajg wystane po aktualizacji wyjscia, jezeli sa sparametryzowane.

Obstuga reczna

Zaleznie od ustawienia parametru Obstuga reczna po powrocie napiecia magistrali,

programowaniu i resecie
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A Zalaczniki

A.l Zakres dostawy

Nastawnik zaluzji/rolet ABB i-bus® KNX JRA/S jest dostarczany z nastepujgcymi komponentami.
Zakres dostawy nalezy sprawdzi¢ wedtug nastepujace; listy.
JRAS/S x.y.z.1, MDRC 1 szt.

e Ramka mocujagca tabliczki 1 szt.

Instrukcja montazu i eksploatacji 1 szt.

Zacisk przytgczeniowy magistrali (czerwony/czarny) 1 szt.
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Nr

W ponizszej tabeli zostat przedstawiony kod telegraméw sceny 8-bitowej w kodzie szesnastkowym i
wystana warto$¢ 8-bitowa.

Tabela kodow sceny (8 bitow), DPT 18.001
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A.2

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64

1
1
1

81
82
83
84
86
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
BF

129
130
131
132
134
136
137
138 [ 8A
139 | 8B
140 | 8C
141 | 8D
142 | 8E
143 | 8F
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
154 [9A
155 | 9B
156 | 9C
157 | 9D
158 | 9E
159 | 9F
160 [ AO
163 | A3
164 | A4
165 | AS
166 | A6
167 | A7
168 | A8
169 | A9
170 | AA
171 | NA
172 | AC
173 | AD
174 | AE
175 | AF
176 | BO
177 | B1
178 | B2
179 | B3
180 | B4
183 | B7
184 | B8
185 | B9
186 | BA
187 | BB
188 | BC
189 | BD
190 | BE
191

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
21
42
43
44
15
16
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64

Wartos¢ 1, ma zastosowanie

0

01
02
03
04
05
06
07
08
09
10 [0A
0B
oc
oD
OE
OF
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
1A
1B
ic
iD
1E
1F
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
2A
2B
2C
2D
2E
2F
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
3A
3B
3C
3D
3E
3F

Puste = Wartos¢ 0

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
21
22
43
24
45
16
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
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A.3

Tabela kodow obiektu komunikacyjnego Informacje o stanie (bit 0...7)

Przy uzyciu 2-bajtowego obiektu komunikacyjnego Informacja o stanie udostepniane sa informacje o
stanie roboczym wyjscia lub podtgczonych napedach. Obiekt komunikacyjny Informacja o stanie moze by¢
wysytany przez dotyczgcy catego urzadzenia obiekt komunikacyjny Zgdanie warto$ci stanu do KNX.

W celu uzyskania dalszych informacji zob.: obiekty komunikacyjne nr 39 i dalsze, i nr 1.
Obiekt komunikacyjny Informacja o stanie jest podzielony na dwie wartosci 1-bajtowe:
Bit 0...7 = Low Byte

Bit 8...15 = High Byte

W Low Byte przedstawione sg stany robocze wyjscia. Jednoczes$nie moze by¢ aktywny tylko jeden stan
roboczy (1 n)

W High Byte udostepniane sg dalsze informacje o stanie dla wyjscia. Jednoczes$nie moze by¢ aktywnych
kilka informaciji.

Tabela kodow Low Byte; tryb pracy Sterowanie zastong z przestawianiem listewek/Sterowanie
zastong bez przestawiania listewek

Nr bitu 7 6 5 4 3 2 1 0
= 2
© =
< o
8 = 8 |
8 | 5 g s | 8
N S >= %]
R 5| 5% x| &8 | 2
2 n = S| =N > 2 - 1S ©
s < = 20 S o T > c
£ 3= S| ©a N Q s N
@ 23| s | @ o 13} < 13
2 CC|(x8| X6 =1 N £ o @
g |oa|z5|2e| &£ | 8| 2| 5| 5| &
5 [ge|E8| w2 3 ° 5 8 S S
2 |eG|Es|ES| € = = 3| 3 3
€ |e8| e S £ = = 2 = %
5 o| SN2 = »
= SN|>o| 3B & & & 2 S a
=elxo|xa| < < < 42 N O | Aktualny stan Obstuga
Bezposrednie Przez OK
pozycjonowanie - Do géry/na dot
0 00 - STOP/przestawianie listewek
- Dojedz do pozycji [0...255]
- Scena
1 01 | | Obsltuga reczna przez przyciski Do géry/na dét
2 02 | Blokada Zablokowane
4 04 | | Sterowanie wymuszenia Zablokowane
8 08 n Alarm ujemnej temperatury Zablokowane
16 10 | Alarm deszczowy Zablokowane
32 20 | | Alarm wiatrowy Zablokowane
Automatyka ostony Przez obiekty komunikacyjne:
przeciwstonecznej — Sforice
64 40 | — Pozycja Storice
— Storice listewka
Automatyka Przez obiekty komunikacyjne:
128 80 [ ] ogrzewania/chtodzenia — Ogrzewanie
— Chfodzenie
w w
przeciw| przeciw| ~ _ _ _ _ _ _ . -
nym nym Nie zdefiniowane
razie | razie
Puste = Wartosc¢ 0
[ ] = Warto$é 1, ma zastosowanie
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Nr bitu

(euydiserzp)
nuejs njfeq 9SOMEA
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A4 Dane do zamoOwienia
Typ urzadzenia Nazwa produktu Numer towaru bbn 40 16779 Grupa |Wagalszt. | Jednostka
EAN cenowa | [kg] opakowanio
wa
[szt.]

JRA/S 2.230.5.1 Nastawnik zaluzji/rolet z ustalaniem | 2CDG 110 124 R0011 698436 P2 0,2 1
czasu ruchu i reczng obstugg 2ny,
230 V AC, MDRC

JRA/S 4.230.5.1 Nastawnik zaluzji/rolet z ustalaniem | 2CDG 110 125 R0011 698443 P2 0,25 1
czasu ruchu i rgczng obstugg 4ny,
230 V AC, MDRC

JRA/S 8.230.5.1 Nastawnik zaluzji/rolet z ustalaniem | 2CDG 110 126 R0011 698450 P2 0,45 1
czasu ruchu i reczng obstugg 8ny,
230 V AC, MDRC

JRA/S 4.245.1 Nastawnik zaluzji/rolet z ustalaniem | 2CDG 110 128 R0011 698474 P2 0,25 1
czasu ruchu i reczng obstugg 4ny,
24V DC, MDRC

JRA/S 2.230.2.1 Nastawnik zaluzji/rolet z reczng 2CDG 110 120 R0011 698399 P2 0,2 1
obstuga, 2ny, 230 V AC, MDRC

JRA/S 4.230.2.1 Nastawnik zaluzji/rolet z reczng 2CDG 110 121 R0011 698405 P2 0,25 1
obstuga, 4ny, 230 V AC, MDRC

JRA/S 8.230.2.1 Nastawnik zaluzji/rolet z reczng 2CDG 110 122 R0011 698412 P2 0,45 1
obstuga, 8ny, 230 V AC, MDRC

JRA/S 2.230.1.1 Nastawnik zaluzji/rolet, 2ny, 2CDG 110 129 R0011 698481 P2 0,2 1
230 V AC, MDRC

JRA/S 4.230.1.1 Nastawnik zaluzji/rolet, 4ny, 2CDG 110 130 R0011 698498 P2 0,25 1
230V AC, MDRC

JRA/S 8.230.1.1 Nastawnik zaluzji/rolet, 8ny, 2CDG 110 131 R0011 698504 P2 0,45 1
230V AC, MDRC
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Kontakt

ABB STOTZ-KONTAKT GmbH Wskazowka: ' ' .
Eppelheimer StraRe 82 Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych

produktéw oraz zmian w tresci tego dokumentu bez

69123 Heidelberg, Niemcy wczesniejszego powiadomienia.

Telefon: +49 (0)6221 701 607 Przy zamowieniach zastosowanie majg

Faks: +49 (0)6221 701 724 odpowiednio ustalone warunki. ABB AG nie ponosi
E-mail: knx.marketing@de.abb.com zadnej odpowiedzialnosci za ewentualne btedy lub

braki w tym dokumencie.
Pozostate informacje i osoby kontaktowe: Zastrzegamy sobie wszelkie prawa do niniejszego
www.abb.com/knx dokumentu oraz zawartych w nim urzgdzen oraz
zdje¢. Powielanie, udostepnianie osobom trzecim
lub wykorzystanie tresci, takze we fragmentach, jest
zabronione bez wczes$niejszej pisemnej zgody ABB
AG.

Druk num er 2CDC 506 051 D4004 (02.24)
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