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ABB i-bus® KNX

General

1.1

General

La posibilidad de controlar instalaciones complejas de forma comoda tiene cada vez mas importancia. Los
sensores se utilizan, por ejemplo, para controlar las valvulas de entrada y salida de aire y las velocidades
de las corrientes de aire de una instalacion de aire acondicionado. La calefaccion se controla por medio
de un sensor de temperatura exterior. Se consultan los niveles de llenado de los recipientes para
coordinar el llenado de forma automatica. Las temperaturas de las tuberias se registran y se analizan.

Se instalan sensores de presencia para aprovechar la energia de las estancias de manera éptima. Las
funciones de supervision y de seguridad se basan en datos de los sensores.

Todos estos eventos ayudan a controlar instalaciones complejas en edificios y viviendas de forma
comoda, segura y eficiente desde el punto de vista energético.

Por medio de la opcién de registrar y procesar cuatro sefiales de entrada analégicas, el aparato permite
controlar las instalaciones mediante el ABB i-bus®.

Uso del manual del producto

En el presente manual se proporciona informacion técnica detallada sobre el funcionamiento, el montaje y
la programacion del aparato KNX ABB i-bus®. El uso se explica por medio de ejemplos.

El manual del producto se divide en los siguientes capitulos:

Capitulo 1 General

Capitulo 2 Tecnologia del aparato
Capitulo 3 Puesta en marcha
Capitulo 4 Planificacion y uso

Capitulo A Anexo
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ABB i-bus® KNX
General

1.1.1 Notas

En este manual, las notas y las indicaciones de seguridad se representan como sigue:

Nota

Indicaciones y consejos para facilitar el manejo

Ejemplos

Ejemplos de uso, de montaje y de programacion

Importante

Esta indicacion de seguridad se utiliza cuando se corre peligro de que se produzca un fallo de
funcionamiento pero no hay riesgo de dafios ni lesiones.

Atencioén

Esta indicacion de seguridad se utiliza cuando se corre peligro de que se produzca un fallo de
funcionamiento pero no hay riesgo de dafios ni lesiones.

/N Peligro

Esta indicacion de seguridad se utiliza cuando se corre peligro de muerte o de sufrir lesiones debido a
una manipulacion incorrecta.

A Peligro

Esta indicacion de seguridad se utiliza cuando se corre peligro inminente de muerte debido a una
manipulacion incorrecta.
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ABB i-bus® KNX

General

1.2

Vista general del producto y sus funciones

Se trata de un aparato para montaje en rail DIN con un ancho de mddulo de 4 HP en disefio Pro M para
montar en distribuidores. La conexién con el ABB i-bus® se establece a través de un borne de conexién
de bus situado en la parte frontal. La asignacién de la direccion fisica y el ajuste de los parametros se
efectdan con el Engineering Tool Software ETS.

e El aparato permite registrar y procesar cuatro sefiales de entrada analdgicas segtn DIN IEC 60381,
p.€.0..1Vv,0..5V,0...10V, 1...10 V, 0...20 mA, 4...20 mA. Asimismo se pueden conectar los
sensores PT100 y PT1000 en técnica de 2 conductores y técnica de 3 conductores, resistencias de
0...1 000 ohmios y una seleccién de sensores KTY. Introduciendo curvas caracteristicas también
existe la posibilidad de adaptar el aparato a sensores KTY personalizados. También es posible
conectar al aparato contactos libres de potencial.

e El procesamiento de las sefiales de entrada se lleva a cabo con la aplicacién Medicién valor
umbral 4c.

e En la aplicacion se pueden ajustar por separado los valores de objeto para cada entrada. El valor de
salida puede enviarse a través del bus como valor de 1 bit, de 1 byte, de 2 bytes o de 4 bytes.

e Gracias a la flexibilidad para adaptar la curva de medicion, es posible ocultar ciertas areas de la curva
de medicion o incluso desplazarlas o corregirlas. Por medio de la funcién Filtrado se calcula el valor
medio opcionalmente por medio de 1, 4, 16 0 64 mediciones. El valor de salida se "alisa" por medio
del valor medio. Dado que se realiza una medicién por segundo, en el ajuste de 64 mediciones, por
ejemplo, se envia el valor de salida después de aproximadamente 64 segundos.

e Por cada entrada es posible ajustar 2 valores umbral. El valor umbral cuenta con un limite superior y
otro inferior que se pueden ajustar de forma independiente entre si. Los propios valores umbral
pueden modificarse a través del bus.

e Hay otros 4 objetos de calculo disponibles. De este modo se pueden comparar o calcular
matematicamente 2 valores de salida respectivamente. Estan disponibles las opciones menor que,
mayor que, suma, resta o promediado.

Importante

Para garantizar todas las funciones programables se deberan tener en cuenta los datos técnicos del
fabricante del sensor.
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ABB i-bus® KNX
General

121 Integracion en la i-bus® Tool

El aparato cuenta con una interfaz para la i-bus® Tool.
Con la i-bus® Tool se pueden aplicar ajustes en el aparato integrado.
La i-bus® Tool puede obtenerse gratuitamente en nuestra pagina web (www.abb.com/knx).

Para la i-bus® Tool no es necesario el ETS. Sin embargo, para establecer una conexion entre el PC y el
KNX debe estar instalado el Falcon Runtime (version minima V1.6, para Windows 7 versién minima V1.8).

Encontrara una descripcion de las funciones en la ayuda online de la i-bus® Tool.
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ABB i-bus® KNX

Tecnologia del aparato

2 Tecnologia del aparato

2CDC071016S0014

Entrada anal6égica AE/S 4.1.1.3

2.1 Datos técnicos

Alimentacion

Alimentacion de tension auxiliar para la
alimentacion de los sensores

Conexiones

Longitud de cable

Elementos de mando y visualizaciéon
Tipo de proteccion

Clase de proteccion

Categoria de aislamiento

Tension de seguridad KNX

El aparato sirve para registrar sefiales
analdgicas. En el aparato se pueden
conectar cuatro sensores de uso
comercial. La conexion al bus se
establece a través del borne de conexion
de bus suministrado situado en la parte
frontal.

Tension de bus

Consumo de corriente, bus
Tension de red Us
Consumo de potencia
Consumo de corriente, red
Potencia disipada, aparato
Tension nominal Un

Corriente nominal In

KNX

Tension de red

Alimentacion de los sensores
Entradas de sensor

Bornes de tornillo

Par de apriete

Entre el sensor y la entrada del aparato
Tecla/LED Programar —O ®

IP 20

Il

Categoria de sobretension

Grado de contaminacion

SELV 24V CC

El aparato esta listo para el servicio al
conectar la tensién del bus.

Es necesario contar con una tension
auxiliar adicional.

El aparato se parametriza y se
programa con el ETS.

21...32V CC

<10 mA

85...265 V CA, 110...240 V CC, 50/60 Hz
Méax. 11 W, con 230 V CA

80/40 mA, con 115/230 V CA

Méax. 3W, con 230 V CA

24V CC

300 mA

Mediante borne de conexién de bus, sin tornillos
Mediante bornes de tornillo

Mediante bornes de tornillo

Mediante bornes de tornillo

0,2...2,5 mm?2 de hilo fino
0,2...4,0 mm?2 de un hilo

Max. 0,6 Nm

Méax. 100 m

Para asignar la direccion fisica
Segun DIN EN 60 529

Segun DIN EN 61 140

11l segiin DIN EN 60 664-1

1 segiin DIN EN 60 664-1
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ABB i-bus® KNX

Tecnologia del aparato

Rango de temperaturas

Condiciones ambientales
Disefio

Montaje

Posicion de montaje
Peso

Carcasay colores
Certificaciones
Marcado CE

8 2CDC504085D0701 | AE/S 4.1.1.3

Servicio

Almacenamiento

Transporte

Humedad méxima del aire
Aparato para montaje en rail DIN (MDRC)
Dimensiones

Anchura de montaje en HP
Profundidad de montaje

En rail de montaje DIN 35 mm
A voluntad

0,27 kg

Pléastico, gris

KNX segtn EN 50 090-1, -2

En conformidad con la Directiva CEM y la
Directiva de Baja Tensién

-5°C...+45 °C
-25 °C...+55 °C
-25°C...+70 °C
93%, no admite rocio
Aparato de instalacién modular, Pro M
90 x 72 x 64,5 mm (H x A x P)
4 médulos de 18 mm cada uno
64,5 mm
Segun DIN EN 60 715

Certificado



ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

211 Entradas
Valores nominales Cantidad 4
Tension 0..1Vv,0...5V,0...10V, 1...10 V
Limite superior maximo 12V
Corriente 0...20 mA, 4...20 mA
Limite superior maximo 25 mA
Resistencia 0...1 000 ohmios
PT100 Técnica de 2 conductores
PT100 Técnica de 3 conductores
PT1000 Técnica de 2 conductores
PT1000 Técnica de 3 conductores
Seleccion de KT/KTY 1.000/2.000,
personalizado
Contacto Libre de potencial
Resistencia de entrada a la medicion de tension > 50 megaohmios
Resistencia de entrada a la medicion de ]
S 260 ohmios
Longitud de cable admisible entre el sensory la 2
entrada del aparato et LT
Tipo de aparato Aplicacién Cantidad maxima Cantidad maxima Cantidad maxima
Objetos de comunicacién Direcciones de grupo Asignaciones
AE/S 4.1.1.3 Medicién valor umbral 4c./...* 42 100 100
* ... = namero de version actual de la aplicacién. Consulte la informacién sobre el software que aparece en nuestra pagina web.
Nota

Para la programacion se necesitan el ETS y la aplicacion actual del aparato.

Encontrara la aplicacion actual lista para descargar y la informacion detallada del software en Internet
en www.abb.com/knx. Tras importarla al ETS, la aplicacion se encuentra en la ventana Catalogos, en
Fabricante/ABB/Entrada/Entrada analdgica, 4 canales, MDRC.

El aparato no admite la funcién de cierre de un aparato KNX en el ETS. El bloqueo del acceso a todos

los aparatos del proyecto con una clave BCU no tendra ningun efecto en este aparato. Este puede
seguir leyéndose y programandose.

AE/S 4.1.1.3 | 2CDC504085D0701 9
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ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

2.2 Resolucion, precision y tolerancias

Se debe tener en cuenta que a los valores indicados se les deben sumar las tolerancias de los sensores
utilizados.

En los sensores que se basan en una medicion de resistencia se debe tener en cuenta también el fallo de
alimentacion.

En el estado de suministro del aparato al principio no se alcanzan las precisiones. Tras la primera puesta
en marcha, el aparato realiza de forma independiente una calibracién del circuito de medicién analégico.
Esta calibraciéon dura aproximadamente 1 hora y se realiza en segundo plano. Se lleva a cabo
independientemente de si el aparato esta parametrizado o no y de forma independiente a los sensores
conectados. El funcionamiento normal del aparato no se vera afectado de ninglin modo. Tras finalizar la
calibracion, los valores de calibracion determinados se guardan de forma segura frente a cortes del bus.
A continuacién, cada vez que se conecte el aparato alcanzara inmediatamente la precisién. Si la
calibracion se interrumpe debido a la programacién o a un corte de bus, estd comenzara de nuevo tras
cada inicio. La calibracion en curso se mostrara en el byte de estado mediante un 1 en el bit 4.

Importante

La entrada analdgica proporciona una tension de salida Un = 24 V CC para la alimentacion de los
sensores.
Se debe garantizar que la corriente maxima de salida no se sobrepase.

10 2CDC504085D0701 | AE/S 4.1.1.3



ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

221

222

223

Sefiales de tensién

Sefial de sensor | Resolucién Precision Precision Precision Observacion
a 25 °C Ty*! a-5...45 °C Ty*! a-20...70 °C Ty*!
+0,2 % +0,5 % +0,8 %
0.1V 200 pv ' ! '
W +1mV +1mv +1 mv
+0,2 % +0,5 % +0,8 %
0.5V 200 pv +1mv +1mv +1 mV
+0,2 % +0,5 % +0,8 %
0..10V 200 pv +1mV +1mv +1mV
+0,2 % +0,5 % +0,8 %
1..10v 200 pv +1mv +1mv +1mv
*1 Del valor de medicién actual a temperatura ambiente (Tu)
Sefiales de corriente
Sefial de sensor Resolucién Precision Precision Precision Observacién
a 25 °C Ty*? a-5...45 °C Ty*? a-20...70 °C Tu*?
+0,2 % +0,5 % +0,8 %
0...20 mA 2 A e 70 e
+4 pA +4 pA +4 pA
+0,2 % +0,5 % +0,8 %
4...20 mA 2 yA ' ! '
W +4 pA +4 pA +4 pA
*2 Del valor de medicién actual a temperatura ambiente (Tu)
Sefales de resistencia
Sefial de sensor Resolucién Precision Precision Precision Observacion
a25°C Tu*® a-5...45 °C Tu*® a-20...70 °C Ty*3
0...1 000 ohmios | 0,1 ohmios +1,0 ohmios +1,5 ohmios +2 ohmios
PT100** 0,01 ohmios | +0,15 ohmios +0,2 ohmios +0,25 ohmios 0,1 ohmios = 0,25 °C
PT1000** 0,1 ohmios +1,5 ohmios +2,0 ohmios +2,5 ohmios 1 ohmio = 0,25 °C
KT/KTY 1.000** 1 ohmio +2,5 ohmios +3,0 ohmios +3,5 ohmios 1 ohmio = 0,125 °C/a 25 °C
KT/KTY 2.000%* 1 ohmio +5 ohmios +6,0 ohmios +7,0 ohmios 1 ohmio = 0,064 °C/a 25 °C

*3 Ademas del valor de medicion actual a temperatura ambiente (Tu)

*4 Ademas de fallos de alimentacion y fallos de sensor

AE/S 4.1.1.3 | 2CDC504085D0701 11



ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

PT100

El PT100 es preciso e intercambiable pero propenso a fallos en los cables de alimentacion (resistencia de
cable y calentamiento del cable de alimentacion). Una resistencia de borne de solo 200 miliohmios causa
un fallo de temperatura de 0,5 °C.

PT1000

El PT1000 se comporta como el PT100 pero las influencias de los fallos del cable de alimentacién son
10 veces menores. Es preferible el uso de este sensor.

KT/IKTY

El KT/KTY tiene una baja precisién, es intercambiable de forma limitada y solo se puede utilizar para
aplicaciones muy sencillas.

También se debe tener en cuenta que existen diferentes clases de tolerancia para los sensores de los
modelos PT100 y PT1000.

La tabla ilustra las diferentes clases:

Denominacién Tolerancia
DIN clase A 0,15 + (0,002 x t)

1/3 DIN clase B

0,10 + (0,005 x t)

1/2 DIN clase B

0,15 + (0,005 x t)

DIN clase B

0,30 + (0,005 x t)

2 DINclase B

0,60 + (0,005 x t)

5 DIN clase B

1,50 + (0,005 x t)

t = temperatura actual

12 2CDC504085D0701 | AE/S 4.1.1.3



ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

2.3 Esquemas de conexidn

Conexién de un sensor con alimentacion Conexion de un contacto libre de potencial
externa
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ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

Conexién de un sensor de 4...20 mA Conexion de un sensor de temperatura
PT 100/PT1000 Técnica de 3 conductores
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Portaletreros

Tecla Programar —©O
LED Programar e (rojo)
Borne de conexion de bus
Alimentacion de corriente

Salida de tension auxiliar para alimentacién de los sensores

~N o o b~ W N P

Entrada de sensor
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ABB i-bus® KNX

Tecnologia del aparato

2.4 Diagrama de dimensiones
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ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

2.5

Montaje e instalacion

Este aparato es un aparato para montaje en rail DIN para montar en distribuidores y realizar una fijacion
rapida en railes de 35 mm segun DIN EN 60 715.

El aparato puede montarse en cualquier posicion.

La conexion eléctrica se efectla con bornes de tornillo. La conexién con el bus se realiza mediante los
bornes de conexién de bus suministrados. La denominacién de los bornes se encuentra en la carcasa.

El aparato esta listo para el servicio al conectar la tensién de red y la tension de bus.

Debe garantizarse la accesibilidad del aparato para operarlo, comprobarlo, inspeccionarlo, realizar su
mantenimiento y repararlo (segun DIN VDE 0100-520).

Atencioén

Para obtener unos valores de medicién y de supervisiéon éptimos se deben tener en cuenta los datos
técnicos del fabricante del sensor. Lo mismo es valido para las especificaciones del fabricante del
sensor relativas al sistema de proteccion contra descargas.

Requisito para la puesta en marcha

Para poner en marcha el aparato, se necesita un PC con ETS y una conexion con el ABB i-bus®, p. €j.,
a través de una interfaz KNX.

El aparato esta listo para el servicio al conectar la tensién del bus. Se necesita tension auxiliar.

Importante

No esta permitido exceder la corriente maxima admisible de una linea KNX.

Durante la planificacion y la instalacién debe observarse que la linea KNX se dimensiona
correctamente.

El aparato tiene un consumo maximo de corriente de 12 mA.

El montaje y la puesta en marcha solo deben ser efectuados por electricistas. Para planificar y montar
instalaciones eléctricas, asi como instalaciones técnicas de seguridad para la deteccion de robo e
incendio, deben observarse las normas, directivas, reglamentos y disposiciones del pais correspondiente.

e El aparato debe protegerse contra la humedad, la suciedad y los dafios durante el servicio, el
transporte y el almacenamiento.

e El aparato debe funcionar solo respetando los datos técnicos especificados.
e El aparato solo debe funcionar dentro de la carcasa cerrada (distribuidor).

e Antes de realizar trabajos de montaje, debe desconectarse la tension del aparato.

A Peligro

En caso de ampliacién o modificaciéon de la conexion eléctrica es necesario desconectar todos los
polos.

16 2CDC504085D0701 | AE/S 4.1.1.3



ABB i-bus® KNX
Tecnologia del aparato

Estado de suministro
El aparato se suministra con la direccion fisica 15.15.255. La aplicacion ya esta cargada. Por lo tanto, en
la puesta en marcha solo es necesario cargar las direcciones de grupos y los parametros.

En caso necesario, es posible cargar de nuevo toda la aplicacion. Si se cambia o desinstala la aplicacion,
la descarga puede durar un tiempo prolongado.

Asignacion de la direccion fisica

La asignacion y programacion de la direccidn fisica, la direcciéon de grupo y los parametros se efecttan
con el ETS.

Para la asignacion de la direccion fisica, el aparato dispone de una tecla Programar —. El LED rojo
Programar @ se enciende al accionarse la tecla. Se apaga cuando el ETS ha asignado la direccion fisica
o si la tecla Programar —O se vuelve a pulsar.

Comportamiento de descarga

En la descarga, y en funcion del ordenador empleado, la barra de progreso puede tardar unos minutos en
aparecer debido a la complejidad del aparato.

Limpieza

Antes de la limpieza debe desconectarse la tension del aparato. Los aparatos sucios pueden limpiarse
con un pafio seco o con un pafio humedecido en agua con jabon. Esta prohibido utilizar productos
causticos o disolventes.

Mantenimiento

El aparato no requiere mantenimiento. En caso de dafios sufridos, p. ej. durante el transporte y/o
almacenamiento, no esta permitida su reparacion.

AE/S 4.1.1.3 | 2CDC504085D0701 17






ABB i-bus® KNX
Puesta en marcha

3.1

Puesta en marcha

El aparato se parametriza con la aplicacion Medicion valor umbral 4c. y el Engineering Tool Software ETS.
La aplicacion proporciona un gran nimero de funciones versatiles al aparato. Los ajustes estandar
permiten una puesta en marcha sencilla. Segun las necesidades se pueden ampliar las funciones.

Vista general

Para cada una de las 4 entradas se pueden seleccionar las siguientes funciones:

Tipo de sensor
(tipo de sefial de entrada)

Se pueden conectar todos los sensores de uso comercial con una sefial de salida de sensor
de0...1Vv,0...5V,0...10V, 1...10 V, 0...20 mA, 4...20 mA, 0...1 000 ohmios, PT100 en
técnica de 2 conductores y PT1000 en técnica de 2 conductores y en técnica de

3 conductores o una seleccion de sensores KT/KTY. Asimismo, se pueden adaptar sensores
KTY personalizados a la entrada analégica. También se pueden utilizar contactos libres de
potencial.

Correccién/desplazamiento
de sefial

La sefial del sensor puede corregirse o desplazarse.

Rango de medicién

Opcién de ajuste flexible de los limites de medicién inferior y superior dependiendo en cada
caso de la sefial de salida del sensor. La curva de medicién se adapta de este modo de
forma lineal entre los limites de medicién superior e inferior.

Valor de salida

Opciones de ajuste flexibles del valor de salida. Para los limites de medicién inferior y
superior dependiendo en cada caso de la sefial de salida del sensor.

Tipos de datos del valor de
salida

El valor de salida puede enviarse como valor de 1 bit [0/1], valor de 1 byte [0...+255], valor
de 1 byte [-128...+127], valor de 2 bytes [0...+65 535], valor de 2 bytes [-32 768...+32 767],
valor de 2 bytes [coma flotante] o como valor de 4 bytes [coma flotante IEEE].

Filtrado

El valor de salida se "alisa" por medio del valor medio. El valor medio se calcula
opcionalmente por medio de 1, 4, 16 o 64 mediciones. Se realiza una medicion por segundo.

Valor umbral

2 valores umbral se pueden ajustar siempre con un limite superior y un limite inferior.
Los limites pueden modificarse a través del bus.

Célculo

Hay 4 objetos de célculo disponibles. De este modo se pueden comparar o calcular
matematicamente 2 valores de salida cada vez. Estén disponibles las opciones menor que,
mayor que, suma, resta o promediado.
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3.11

Conversion
En los aparatos KNX ABB i-bus® es posible, a partir del ETS3, adoptar los ajustes de parametros y las
direcciones de grupo de versiones anteriores de la aplicacion.

Ademas, la conversion puede utilizarse para transferir la parametrizacién existente en un aparato a otro
aparato.

Nota

Cuando en el ETS se utiliza el término canales, se refiere siempre a las entradas y/o salidas. Se ha
utilizado la palabra "canales" para que el lenguaje del ETS sea general y sirva para el mayor nimero
de aparatos ABB i-bus® posible.

Las siguientes aplicaciones pueden convertirse de forma integra:
e Medicion valor umbral 2¢./1.0b (AE/A 2.1) a Medicién valor umbral 4c¢./1.0 (AE/S 4.1.1.3)

Nota

En caso de que el nimero de canales del aparato de destino sea mayor que el nimero de
entradas/salidas del aparato de origen, solo se regrabaran las primeras entradas/salidas del aparato de
destino con los datos convertidos del aparato de origen. El resto de las entradas/salidas mantienen los
valores predeterminados o se restablecen a estos valores.

En los nuevos parametros afiadidos se ajustan los valores predeterminados tras la conversion.

Las entradas a y b de la aplicacién de la entrada analégica AE/A 2.1 pasan a ser también las entradas a 'y
b en la aplicacién de la entrada analégica AE/S 4.1.1.3. Las entradas c y d de la AE/S 4.1.1.3 permanecen
vacias.

Los parametros Frecuencia de red y Habilitar objeto de comunicacién "En servicio" 1 bit no estan
disponibles en la AE/A 2.1y después de la conversion mantienen los valores estandar de la AE/S 4.1.1.3.
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3.111

Procedimiento para realizar la conversién

L]

OO

Importe la aplicacion actual al ETS.

Afada el aparato deseado a su proyecto.

Realice su parametrizacion y programe el aparato.

Haga clic con el botén derecho del ratén sobre el producto y seleccione en el menu de contexto

Plug-in > Convert (Convertir).

Edit Parameters
Download
Unload

Info

Reset Device

Flug-In
Unlink

Add to Favorites

Delete

Cut
Copy

Properties

» Convert
Copy/Exchange channels

> Write config to logfile

3

Cirl + X

Ctrl + C

Alt + Enter

A continuacion, realice los ajustes deseados en el didlogo Convert (Convertir).

Para finalizar debera intercambiar la direccién fisica y eliminar el aparato antiguo.
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3.2 Pardmetros

El aparato se parametriza con el Engineering Tool Software ETS.

La aplicacion se encuentra en el ETS, en la ventana Catalogos, en Fabricante/ABB/Entrada/Entrada
analdgica, 4 canales, MDRC.

Los siguientes capitulos describen los parametros del aparato por medio de las ventanas de parametros.
Las ventanas de parametros son dinamicas, de modo que se habilitan mas parametros o ventanas de
parametros segln la parametrizacién y la funcion.

Los valores por defecto de los parametros se representan subrayados, p. €j.:

Opciones: Si
No
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3.21 Ventana de parametros General

En la ventana de parametros General pueden ajustarse parametros de nivel superior.

General . i
Para ajuste pardm. tener en cuenta <- Nota
gt datos del fabricante del sensor
b: General
c: General
d: General Comportamiento tras retorno tension [Sl’n reaccion vl
Célculo 1 de bus (con tensién de red disponible)
C?Iculo 2 Compaortamiento tras progr./reset [Sl_ﬂ reaccion v]
Céleulo 3 de ETS {con tensién de red disponible)
Calculo 4
Retardo de envic para [10 5 v]
los parametros antericres
Frecuencia de red [50 Hz v]
Tasa de telegramas [1 telegrama/segundo v]
Habilitar objeto de comunicacion [No vl

"En servicio” 1 bit

Denominacién entrada a <Text»
(40 caracteres)

Denominacién entrada b <Text»
(40 caracteres)

Denominacién entrada c <Text»
(40 caracteres)

Denominacién entrada d <Text>
(40 caracteres)

Para ajuste param. tener en cuenta
datos del fabricante del sensor

Importante

Para un funcionamiento correcto de la entrada analdgica se deben tener en cuenta los datos del
fabricante del sensor. Asimismo, se deben consultar los datos del fabricante para los ajustes de
parametros.

En los sensores conectados debe asegurarse, por ejemplo, de que no se sobrepasen los limites
superiores de 12 V en las sefiales de tension y de 25 mA en las sefiales de corriente.
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Comportamiento tras retorno tension
de bus (con tensién de red disponible)

Comportamiento tras progr./reset

de ETS (con tension de red disponible)

Opciones: Sin reaccion
Enviar valores de objeto inmediatamente
Enviar valores de objeto con retardo

Los parametros sirven para ajustar el comportamiento en caso de retorno de tension de bus y
programacion o reset de ETS con tension de red disponible.

e  Sin reaccion: no se envia ningln valor de objeto. Tras retorno de tension de bus, programacion o
reset de ETS no se envian valores de objeto (valores de salida, valores umbral, valores de calculo,
valor medicién fuera de rango, en servicio y byte de estado) a través del bus, es decir, no se actualiza
la visualizacion. Los valores de objeto no se envian a través del bus al menos hasta después de los
ajustes parametrizados.

e Enviar valores de objeto inmediatamente: los valores de objeto se envian inmediatamente. Tras
retorno de tension de bus, programacion o reset de ETS, los diferentes valores de objeto (valores de
salida, valores umbral, valores de calculo, valor medicién fuera de rango, en servicio y byte de
estado) se envian inmediatamente a través del bus. De este modo se garantiza, por ejemplo, que se
puedan mostrar las visualizaciones de un diagrama de proceso actual.

e Enviar valores de objeto con retardo: los valores de objeto se envian con retardo. Tras retorno de
tension de bus, programacion o reset de ETS, los diferentes valores de objeto (valores de salida,
valores umbral, valores de célculo, valor medicién fuera de rango, en servicio y byte de estado) se
envian con retardo a través del bus. De este modo el diagrama de proceso se envia con retardo para,
por ejemplo, controlar la carga de bus en una instalacion KNX.

El Retardo de envio se ajusta por separado y es valido para ambos parametros: Comportamiento tras
retorno tensién de bus y Comportamiento tras progr./reset de ETS.
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¢Cémo se comporta el aparato cuando la tensién de bus retorna antes que la tensién de
red?

Dado que el circuito recibe alimentacion de la tension de red, este no puede reaccionar al evento
del retorno de tension de bus. El circuito alin no puede reaccionar.

Si vuelve de nuevo la tension de red, la tensidn de bus ya esta disponible y solo se ejecuta la
reaccion tras el retorno de tension de red.

¢Cémo se comporta el aparato cuando la tensidn de red retorna antes que la tension de
bus?

Caso 1: opcién Enviar valores de salida y umbral inmediatamente

Los telegramas se envian inmediatamente. Dado que la tension de bus ain no ha retornado, los
telegramas no son visibles. Si a continuacién vuelve la tensién de bus, se reacciona de forma
correspondiente a la opcién del retorno de tensién de bus.

Caso 2: opcién Enviar valores de salida y umbral con retardo

Ahora el comportamiento depende de la opcion en caso de retorno de tensién de bus.
Opcidn Sin reaccién

El retardo de envio en curso no se interrumpe.

Opcion Enviar valores de salida y umbral inmediatamente

El retardo de envio en curso se interrumpe y se vuelven a realizar envios inmediatamente.
Opcion Enviar valores de salida y umbral con retardo

El retardo de envio en curso se reactiva. Una vez que haya transcurrido el tiempo de retardo de
envio se vuelven a realizar envios.
¢Cémo funciona el envio de valores?

Por lo general, las opciones de envio de cada uno de los sensores se superponen con las
opciones posibles en el retorno de tension de red o en la programacion.

Ejemplo

Si un sensor de temperatura esta parametrizado de modo que realiza envios ciclicamente cada
5 segundos, seguira realizandolos tras el retorno de tension de red, independientemente de la
opcion seleccionada en el retorno de tension de red.

Con las opciones del parametro Comportamiento tras...se puede conseguir que después de un
evento (retorno de tension de red, programacion y retorno de tensién de bus) se envie el diagrama
de proceso completo del sensor (valores de salida y valores umbral), ya sea de forma inmediata o
tras un determinado retardo de envio. De este modo se garantiza que toda la informacion relevante
se envie con toda seguridad después del evento (p. ej. para una visualizacién).

¢Qué es un reset de ETS?

Por lo general, se denomina reset de ETS a la accion de restablecimiento de un aparato a través
del ETS. En el ETS, el reset de ETS se activa con la funciéon Restablecer aparato del elemento de
menu Puesta en marcha. Al seleccionarse, se para la aplicacion y se reinicia.
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Retardo de envio para
los parametros anteriores

Opciones: 5 s/10 s/20 s/30 s/60 s

El tiempo de retardo de envio determina el tiempo entre el retorno de tensién de bus, la
programacion/reset de ETS y el momento a partir del cual se deben enviar los telegramas con
retardo. Ademas, tras el inicio del aparato, los siguientes objetos de comunicacion envian un
telegrama tras el retardo de envio ajustado:

e Através del objeto de comunicacién En servicio — General se envia un telegrama En servicio
con el valor 1 o 0 (ajustable).

e Através del objeto de comunicacién Byte de estado — General se envia el telegrama de byte
de estado con el valor actual (estado). Cada bit lleva informacioén asignada.

Para mas informacién véase: Anexo

Nota

Los ajustes del parametro solo afecta a los parametros Comportamiento tras retorno tension de
bus y Comportamiento tras progr./reset de ETS. Si en los parametros esta ajustada la opcion
Sin reaccion, el retardo de envio seleccionado no tiene funcion.

En la fase de inicializacion no se envian telegramas durante el retardo de envio en curso. Los
telegramas ValueRead también se contestan durante el tiempo de retardo.

Los telegramas entrantes en este objeto, por ejemplo Solicitar valor de salida, no se tienen en
cuenta en este caso. Los tiempos de retardo de envio se deben ajustar en toda la instalacion
KNX.

¢Cémo funciona el retardo de envio?

Durante el retardo de envio se analizan las entradas del sensor y se reciben los telegramas. Los
telegramas recibidos se procesan inmediatamente, en su caso se modifican los valores de objeto
de las salidas. No obstante, no se envian telegramas al bus.

Si durante el retardo de envio se leen objetos a través de telegramas ValueRead, por ejemplo de
visualizaciones, inmediatamente después se enviaran los telegramas ValueRespond
correspondientes, es decir, no se esperara a que transcurra el retardo de envio.

Una vez que transcurra el retardo de envio se enviaran todos los valores de objeto
correspondientes a través del bus.

Frecuencia de red
Opciones: 50 Hz
60 Hz

Este parametro determina la frecuencia de red.

Tasa de telegramas
Opciones: 1/2/3/5/10/20 telegrama/segundo

Para limitar la carga de bus generada por el aparato, con este parametro se puede limitar la tasa de
telegramas por segundo.

Ejemplo

Seleccionando la opcién 5 telegramas/segundo se puede enviar un maximo de 5 telegramas en un
segundo.
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Habilitar objeto de comunicacion
"En servicio" 1 bit

Opciones: No

i

(2]

e Si: se habilita el objeto de comunicacion de 1 bit En servicio.
Parametro dependiente:

Enviar

Opciones: Valor 0
Valor 1

Tiempo de ciclo de envio
en s [1...65 535]

Opciones: 1...60...65 535

Aqui se ajusta el intervalo de tiempo con el que el objeto de comunicacion En servicio envia
ciclicamente un telegrama.

Nota

Tras el retorno de la tensién de bus, el objeto de comunicacion envia su valor al finalizar el
tiempo de retardo de envio y de conmutacién ajustado.

Denominacién entrada a, b, c, d
(40 caracteres)

Opciones: < Texto >

Con este parametro puede introducirse un texto de hasta 40 caracteres para la identificacion en el ETS.

Nota

El campo de texto permite introducir informacion, por ejemplo sobre qué entrada esta ocupada con qué
funcion. El texto solo aparece a efectos indicativos y no tiene ninguna otra funcion.
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3.2.2

Ventana de parametros a: General
con tipo de sensor: Resistencia dependiente de la temperatura

Opciones de ajuste para el tipo de sensor Resistencia dependiente de la temperatura.

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para las ventanas de parametros b...d:

General.
General =
Utilizar entrada [Sl
a: General
a 5alida

Tipo de sensor [Resjstencia dependiente de la ternperatura

a: Valor umbral 1

a Valor umbral 1 5alida Salida de sensor

[PTlDD Técnica de 2 conductores [-50..+150 °C] v|

a: Valor umbral 2

& Valor umbral 2 5alida

b: General Enviar valor de salida como 2 bytes [coma flotante]
c: General

e Desviacion de temperatura en 0,1 K 0

Caleulo 1 [-30..+30]

Caleulo 2 Compensacién de fallo de cable Ninguno

Caleulo 3

Céleulo 4

Utilizar entrada

Opciones: No
Si

El parametro activa la entrada a.

Simultdneamente se hacen visibles otros parametros y objetos de comunicacion.

Tipo de sensor

Opciones: Corriente/Tension/Resistencia
Resistencia dependiente de la temperatura
Deteccion de contacto libre de potencial

Con este parametro se ajusta el Tipo de sensor.
Seleccidon de la opcidn Resistencia dependiente de la temperatura:
Parametros dependientes:

Salida de sensor

Opciones: PT100 Técnica de 2 conductores [-50...+150 °C]
PT1000 Técnica de 2 conductores [-50...+150 °C]
PT100 Técnica de 3 conductores [-50...+150 °C]
PT1000 Técnica de 3 conductores [-50...+150 °C]
KT/KTY [-50...+150 °C]

Con este parametro se ajusta la salida de sensor. Encontrara los datos en la documentacion

técnica del fabricante del sensor.
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3.221

Opcion de parametro salida de sensor: PT100/PT1000 Técnica de 2 conductores

General N -

Utilizar entrada [SI v|
a: General
a: Salida Tipo de sensor [Resjstencia dependiente de la temperatura - |
a Valor umbral 1
a: Valor umbral 1 Salida Salida de sensor [PTlC'D Técnica de 2 conductores [-50..+150 *C] v|
a: Valor umbral 2
& Valor umbral 2 Salida
b: General Enwiar valor de salida como 2 bytes [coma flotante]
c: General -
3 Generdl Desviacion de temperatura en 0,1 K 0 |::]

, [-50...+50]

Caleulo 1
Calculo 2 Compensacién de fallo de cable Ninguno X |
Caleulo 3
Caleulo 4

Enviar valor de salida como
Este parametro esta preajustado de forma fija en 2 bytes [coma flotante].

¢, Qué es el valor de salida?
La entrada analégica registra un valor de medicion de sensor, lo transforma segun los parametros
ajustados y lo envia al bus. Este valor que se envia se denomina valor de salida.

Desviacién de temperaturaen 0,1 K

[-50...+50]

Opciones: -50...0...+50

Con este parametro se puede afiadir adicionalmente una desviacién maxima de 5 K (Kelvin) a la
temperatura registrada.

Compensacion de fallo de cable

Opciones: Ninguno
Mediante longitud de cable
Mediante resistencia de cable

Este parametro sirve para ajustar una compensacion de fallo de cable.

Seleccion de las opciones Mediante longitud de cable y Mediante resistencia de cable: consulte la
descripcion en el capitulo Compensacion de fallo de cable Mediante longitud de cable, pag. 34 y en el
capitulo Compensacion de fallo de cable Mediante resistencia de cable, pag. 35.
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3.2.2.2 Opcion de parametro salida de sensor: PT100/PT1000 Técnica de 3 conductores
General -
Utilizar entrada [Sl vl
a: General
& Salida Tipo de sensor [Resistencia dependiente ds la temperatura vl
a: Valor umbral 1
a: Valor umbral 1 Salida Salida de =sensor [PTIOD Técnica de 3 conductores [-50..+150 *C] v|

a: Valor umbral 2

& Valor umbral 2 5alida

b: General Enviar valor de salida como 2 bytes [coma flotante]

c: General ==

o Benerdl Desviacion de temperatura en 0,1 K 0 |::]
, [-50...+50]

Caleulo 1

Caleulo 2 La entrada b también debe estar <- Nota

Caleulo 3 config. como medicién de 3 conductores

Caleat La entrada b se usa para <- Mota

compensacion de falle de cable

Nota

Encontrara una descripcion de los parametros en el capitulo Opcién de parametro salida de sensor:
PT100/PT1000 Técnica de 2 conductores, pag. 29.

Al seleccionar un PT100 o PT1000 con técnica de 3 conductores aparecen adicionalmente las siguientes
notas:

La entrada b también debe estar config. como mediciéon de 3 conductores

La entrada b se usa para compensacion de fallo de cable
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Conexion de 3 conductores:

o
e[|l -@
o | u a b d
BB
e Y )
]

P ga

Nota

En el caso de una conexion de 3 conductores se aplica lo siguiente:
e Laentrada a o ¢c mide siempre la resistencia de medicion.
e Laentrada b o d mide siempre la resistencia de cable.

Al seleccionar la conexion de 3 conductores aparecen las entradas b y d en los objetos de
comunicacion. Si se enlaza una direccion de grupo con estas entradas, se transmitira la resistencia de
cable medida. Al mismo tiempo se debera tener en cuenta que el valor de temperatura debera
convertirse con el DPT 9.001 para que el valor de resistencia se mantenga.
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3.2.23 Opcion de parametro salida de sensor: KT/KTY [-50...+150 °C]
General - . [SI. |
a: General tilizar entrada 5

a: Salida

a: Valor umbral 1

Tipo de sensor

a: Valor umbral 1 Salida Salida de sensor
a: Valor umbral 2

B Al mbral 2 Sl Denominacién de fabricante

b: General . .
Enviar valor de salida como

c: General

sl Desviacion de temperatura en 0,1 K

Calculo 1 [-50...+501

Célculo 2 . ey ’

el ompensacién de fallo de cable

Célculo 4

Denominaciéon de fabricante

Opciones: KT 100/110/130
KT 210/ 230
KTY 10-5/11-5/13-5
KTY 10-6/10-62/11-6/13-6/16-6/19-6
KTY 10-7/11-7 ]/ 13-7
KTY 21-5/23-5
KTY 21-6 / 23-6
KTY 21-7 / 23-7
KTY 81-110/81-120/ 81-150
KTY 82-110/82-120/ 82-150
KTY 81-121/82-121
KTY 81-122 / 82-122
KTY 81-151/82-151
KTY 81-152 / 82-152
KTY 81-210/81-220/ 81-250
KTY 82-210/82-220 / 82-250
KTY 81-221/82-221
KTY 81-222/82-222
KTY 81-251/82-251
KTY 81-252 / 82-252
KTY 83-110/83-120/ 83-150
KTY 83-121
KTY 83-122
KTY 83-151
Personalizado

Seleccion de un sensor KTY predefinido

[Resistencia dependiente de la temperatura

[KT[KTY [-50...+150 *C]

[KT 100/ 110/ 130

2 bytes [coma flotante]

]

MNinguno

Nota

introducir su curva caracteristica (véase pagina siguiente).

Si se utiliza un sensor KTY que no aparece en esta lista, a través de la opcién Personalizado se podra
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Personalizado

General

a: General

a: Salida

a: Valor umbral 1

a: Valor umbral 1 5alida
a: Valor umbral 2

a: Valor umbral 2 Salida
b: General

c: General

d: General

Célculo 1

Célculo 2

Célculo 3

Célculo 4

Utilizar entrada

Tipo de sensor

Salida de sensor
Denominacién de fabricante

Los sig. valores en ochmics deben
aumentar si aumenta la temp.

Resistencia en ochmios a -30 *C

Resistencia en ohmios a -30 *C

Resistencia en ohmios a -10 *C

Resistencia en ohmios a +10 °C

Resistencia en ohmios a +30 °C

Resistencia en chmios a +50 °C

Resistencia en chmios a +70 °C

Resistencia en chmios a +90 °C

Resistencia en chmios a +110 *C

Resistencia en chmios a +130 *C

Resistencia en chmios a +150 *C

Enviar valor de salida como

Desviacion de temperatura en 0,1 K

[-50..+50]

Compensacidn de falla de cable

Los sig. valores en ohmios deben
aumentar si aumenta la temp.

<- Nota

E J
[Resistencia dependiente de la temperatura v|
[KT[I{TY [-50..+150 *C] v]
[ Personalizado - ]
<- Nota
1030 %
1247 =
1495 =
1772 =
2080 =
2417 %
2785 %
3182 %
3607 %
4008 %
4280 %

2 bytes [coma flotante]

]

(B

Minguno

Para un funcionamiento correcto de la entrada analdgica en relacién con la entrada personalizada,
los valores en ohmios deberan ser ascendentes, como se aprecia en los valores preajustados.

Una entrada incorrecta producira valores de salida no realistas.

Resistencia en ohmios a -50...+150 °C

Opciones:

0...1030...4280...5600

A través de estos 11 parametros se puede introducir una curva caracteristica de resistencia.
Encontrara los datos en la documentacion técnica del fabricante del sensor.

Nota

Encontrara la descripcion de los parametros Enviar valor de salida como, Desviacion de
temperatura y Compensacion de fallo de cable en la descripcion Ventana de parametros a:

General con tipo de sensor: Resistencia dependiente de la temperatura.
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3.2.24 Compensacion de fallo de cable Mediante longitud de cable
General i . [S' ]
i -
P tilizar entrada
& Salida Tipo de sensor [Resistencia dependiente de la temperatura v]
a Valor umbral 1
a Valor umbral 1 Salida Salida de sensor [F'TlOD Técnica de 2 conductores [-50..+150 °C] vJ

a: Valor umbral 2

a: Valor umbral 2 Salida

b: General Enviar valor de salida como 2 bytes [coma flotante]
c: General -
o General Desviacion de temperatura en 0.1 K 0 =
Céleula 1 [-50..+50]
Calculo 2 Compensacién de fallo de cable Mediante longitud de cable -
Célculo 3
Calculo 4 Longitud de cable, tramo simple 10 %
[1..30 m]
Seccidn transversal del conductor 100 %

Valor * 0,01 mm* [1..150]

Compensacion mediante long. cable <- Nota
solo apta para conductor CU

Longitud de cable, tramo simple
[1...30 m]

Opciones: 1...10...30

Ajustar la longitud de cable simple del sensor de temperatura conectado

Importante

La longitud de cable méaxima entre el sensor y la entrada del aparato es de 30 m.

Seccién transversal del conductor
Valor * 0,01 mm?®[1...150]

Opciones: 1...100...150 (150 = 1,5 mm?)

Por medio de este parametro se introduce la seccidn transversal del conductor al que esta conectado el
sensor de temperatura.

Importante

La compensacion mediante longitud de cable es solo apta para conductor CU.
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3.2.25

Compensacion de fallo de cable Mediante resistencia de cable

General

a: General

a: Salida

a: Valor umbral 1

a: Valor umbral 1 Salida
a: Valor umbral 2

a: Valor umbral 2 Salida
b: General

c: General

d: General

Célculo 1

Céleulo 2

Célculo 3

Célculo 4

Utilizar entrada
Tipo de sensor

Salida de sensor

Enviar valor de salida como

Desviacion de temperatura en 0,1 K
[-50..+50]

Compensacion de fallo de cable

Resistencia cable en milichmios
[suma de conductor de ida y ret]

Resistencia cable en miliohmios
[suma de conductor de ida y ret.]

Opciones: 0...500...10 000

B J

[Resistencia dependiente de la temperatura v]

[PTlDD Técnica de 2 conductores [-50..+150 °C] -]

2 bytes [coma flotante]

0 (=]
(=)
Mediante resistencia de cable -
=)
500 =

Con este parametro se ajusta la resistencia de cable del sensor de temperatura conectado.

Importante

Para medir correctamente la resistencia de cable, los hilos del extremo del cable deberan estar en
cortocircuito y no podran estar conectados con la entrada analégica.
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3.2.2.6 Ventana de parametros a: Salida

Esta ventana de parametros esta habilitada cuando en Ventana de parametros a: General con tipo de
sensor: Resistencia dependiente de la temperatura, pag. 28 se ajusta la opcion Si en el parametro Utilizar
entrada.

General .
Frecuencia de muestreo <- Mota

TESTEE Una medicion por segundo

a: Salida

a Walor umbral 1

Filtra [Inacti\:o - |

a: Walor umbral 1 Salida

& Walor umbral 2

a Valor umbral 2 Salida Enviar valor de salida [Ciclicamente v|

b: General

Se envia valor de salida cada [53 v|
c: General

d: General
Céleulo 1
Célculo 2
Célculo 3

Célculo 4

Frecuencia de muestreo
La sefial de sensor de la entrada se mide una vez por segundo.

Filtro

Opciones: Inactivo
Bajo (valor medio sobre 4 mediciones)
Medio (valor medio sobre 16 mediciones)
Alto (valor medio sobre 64 mediciones)

Este parametro sirve para ajustar un filtro (filtro de valor medio moévil). De este modo se puede ajustar el
valor de salida como valor medio a través de tres opciones diferentes.

e Inactivo: el filtro no esta activo
e Bajo: valor de salida como valor medio sobre 4 mediciones
e Medio: valor de salida como valor medio sobre 16 mediciones

e Alto: valor de salida como valor medio sobre 64 mediciones

Importante

Al utilizar el filtro, el valor de salida se "alisa" por medio del valor medio y queda disponible para otros
procesamientos. El filtro también produce efectos inmediatos sobre los valores umbral y los valores de
calculo. Cuanto mayor sea el grado de filtro, mayor sera el alisado. Esto significa que las
modificaciones del valor de salida se vuelven mas lentas.

Ejemplo: en caso de cambio repentino en la sefial del sensor, con el ajuste Medio pasan 16 segundos
hasta que llega el valor de salida.
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Enviar valor de salida

Opciones: A peticion
Si cambio
Ciclicamente
Si cambio y ciclicamente

Por medio de este parametro se determina como se debe enviar el valor de salida.
e A peticion: el valor de salida se envia si existe alguna peticion.
Aparece el objeto de comunicacion Solicitar valor de salida — Entrada a.

En cuanto se reciba un 1 en este objeto de comunicacion, el valor de salida actual se enviara una vez al
objeto de comunicacién Valor de salida — Entrada a.

e  Sicambio: el valor de salida se envia si hay cambios.
e Ciclicamente: el valor de salida se envia ciclicamente.
e Sicambio y ciclicamente: el valor de salida se envia en caso de cambios ciclicamente.
Seleccion de las opciones Si cambio, Ciclicamente y Si cambio y ciclicamente:
Parametros dependientes:

Se envia valor de salida cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Con este parametro adicional se ajusta el intervalo en el que se deberan realizar envios
ciclicamente.

Se envia valor de salida desde un
cambio de [x 0,1 °C]

Opciones: 1...10...200

Por medio de este parametro se determina a partir de qué cambio de temperatura se debe enviar
el valor de salida.

e 10: el valor de salida se envia a partir de un cambio de 1 °C.
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3.2.2.7 Ventana de parametros a: Valor umbral 1

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para a: Valor umbral 2.

General

Utilizar valor umbral Si -
a: General
3 Salida Margen de tolerancia limite inferior -500 %:
a Valor umbral 1 Entrada en 0.1 °C
a: Valor umbral 1 Salida =
a Valor umbral 2 Margen de tolerancia limite superior 1500 : |

a: Walor umbral 2 Salida Entrada en 0,1 °C

b: General Limites modificables mediante bus [ND vl
c: General
d: General Tipo de datos de objeto valor umbral [1 bit vl
Calculo 1 -

. Enviar si rebasamiento inferior [Enwar telegrama OFF vl
Célculo 2

de valor umbral

Calculo 3
Célculo 4 Duracién minima rebasamiento inferior [Ninguno v|

Enviar si rebasamienta superior [Enviar telegrama OM vl
de valor umbral

Duracidn minima rebasamiento superior [Ninguno vl

Utilizar valor umbral
Opciones: No
Si

Por medio de este parametro se determina si el valor umbral 1 debe utilizarse. Al seleccionar la opcion Si
aparecera el objeto de comunicacion Valor umbral - Entrada a Valor umbral 1.

Margen de tolerancia limite inferior
Entradaen 0,1 °C

Opciones: -500...1500

Margen de tolerancia limite superior
Entradaen 0,1 °C

Opciones: -500...1500
Por medio de estos dos parametros se ajusta el limite inferior y el limite superior del margen de tolerancia.

La entrada se realiza en pasos de 0,1 °C, es decir, la entrada 1 500 tiene como resultado un total de
150 °C.

Para mas informacién véase: Anexo
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Limites modificables mediante bus

Opciones: No
Si

Con este parametro se determina si los limites se pueden modificar por medio del bus.

e Si: aparecen adicionalmente los siguientes objetos de comunicacion:
Cambiar — Entrada a Valor umbral 1 limite inferior

Cambiar — Entrada a Valor umbral 1 limite superior

Importante

Los formatos de los valores de estos objetos de comunicacion corresponden al formato ajustado en la
ventana de parametros a: General, en el parametro Enviar valor de salida como (véase Ventana de
parametros a: General con tipo de sensor: Resistencia dependiente de la temperatura, pag. 28).

Tipo de datos de objeto valor umbral

Opciones: 1 bit
1 byte [0...+255]

Seleccion de la opcién 1 bit:

Parametros dependientes:

Enviar si rebasamiento inferior
de valor umbral

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

e No enviar telegrama: no se produce ninguna reaccion.

e  Enviar telegrama ON: se envia un telegrama con el valor 1.
e Enviar telegrama OFF: se envia un telegrama con el valor 0.
Duracion minima rebasamiento inferior

Duracién minima rebasamiento superior

Opciones: Ninguno
5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

e Ninguno: el valor umbral se envia directamente.

Con las otras opciones de tiempo se puede seleccionar respectivamente una duracion minima. Si
la condicidn de envio vuelve a recaer dentro de la duracién minima, no se realiza ningln envio.

AE/S 4.1.1.3 | 2CDC504085D0701 39



ABB i-bus® KNX
Puesta en marcha

Seleccion de la opcién 1 byte [0...+255]:
Parametros dependientes:

Enviar si rebasamiento inferior
de valor umbral [0...+255]

Opciones: 0...255

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral [0...+255]

Opciones: 0...255
Se puede introducir un valor de 0 a 255 en pasos de uno.
Duracion minima rebasamiento inferior

Duracién minima rebasamiento superior

Opciones: Ninguno
5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

e Ninguno: el valor umbral se envia directamente.

Con las otras opciones de tiempo se puede seleccionar respectivamente una duracion minima. Si
la condicién de envio vuelve a recaer dentro de la duracién minima, no se envia ningun telegrama.
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3.2.28

Ventana de parametros a: Valor umbral 1 Salida

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para a: Valor umbral 2 Salida.

& Walor umbral 2

a Walor umbral 2 5alida
b: General

c: General

d: General

Célculo 1

Célculo 2

Célculo 3

Céleulo 4

General _ . - - —
Enviar objeto de valer umbral [SI cambio y ciclicamente vl
a: General
gl el Enwiar si rebasamiento inferior [30 s v|
a: Valor umbral 1 de valor umbral cada
a Valor umbral 1 Salida
Enwiar si rebasamiento superior [30 s - |

de valor umbral cada

Enviar objeto de valor umbral
Opciones: Si cambio

Si cambio y ciclicamente

Este parametro sirve para determinar el comportamiento de envio del objeto de valor umbral.

Si cambio: el objeto de valor umbral se envia en caso de cambio.

Si cambio y ciclicamente: el objeto de valor umbral se envia en caso de cambio ciclicamente. El
objeto de valor umbral se envia ciclicamente hasta que el otro limite sufra un rebasamiento superior o

inferior.

Parametros dependientes:

Enviar si rebasamiento inferior
de valor umbral cada

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Por medio de estos dos parametros se ajusta el momento en el cual se deben realizar envios
ciclicamente cuando se produce un rebasamiento inferior del limite inferior o un rebasamiento

superior del limite superior.
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3.2.3 Ventana de parametros a: General
con tipo de sensor: Corriente/Tensién/Resistencia

Opciones de ajuste del tipo de sensor Corriente/Tension/Resistencia.

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para las ventanas de parametros b...d:

General.

General N
Utilizar entrada
a: General
a: Salida

a: Walor umbral 1

Tipo de sensor

a: Valor umbral 1 Salida Salida de sensor

a: Walor umbral 2

o b 2 Sl Enwiar valor de salida como

b: General Establecimiento de range de medicién
c: General

d: General Limite de medicidn inferior en x %
Caleulo 1 del valor final de rango de medician
Calcula 2 Valor de salida que se debe enviar
Céleulo 3 con lim. med. inf. [0..+255]

Calculo 4

Limite de medicion supericr en x %
del valor final de rango de medicidn

Valor de salida que se debe enviar
con lim. med. sup. [0..+255]

Utilizar entrada

Opciones: No
Si

El parametro activa la entrada a.

E

[ Caorriente/Tensién/Resistencia

[0...10 v

[1 byte [0...+255]

-

100

255

Simultdneamente se hacen visibles otros parametros y objetos de comunicacion.

Tipo de sensor

Opciones: Corriente/Tension/Resistencia
Resistencia dependiente de la temperatura
Deteccion de contacto libre de potencial

Con este parametro se ajusta el Tipo de sensor.
Seleccion de la opcién Corriente/Tensién/Resistencia:

Parametros dependientes:
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Salida de sensor

Opciones: Y,
.5V
10V
10V
..20 mA
..20 mA

..1 000 ohmios

coo

ockroOPR

Con este parametro se ajusta el rango de entrada del sensor conectado en la salida de sensor.

Enviar valor de salida como
Opciones: 1 byte [0...+255]
1 byte [-128...+127]
2 bytes [0...+65 535]
2 bytes [-32 768...+32 767]
2 bytes [coma flotante]
4 bytes [coma flotante IEEE]

Por medio de este parametro se determina en qué formato se debe enviar el valor de salida.

Si esta ajustada la opcion 2 bytes [coma flotante] o 4 bytes [coma flotante IEEE] aparecera cada
vez otro parametro mas abajo en la ventana de parametros.
¢, Qué es el valor de salida?

La entrada analégica registra un valor de medicién de sensor, lo transforma segin los
parametros ajustados y lo envia al bus. Este valor que se envia se denomina valor de
salida.
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Establecimiento de rango de medicién

General

a: General

a: Salida

a: Walor umbral 1

a: Valor umbral 1 Salida
a: Walor umbral 2

a: Valor umbral 2 Salida
b: General

c: General

d: General

Célculo 1

Célculo 2

Célculo 3

Célculo 4

Utilizar entrada

Tipo de sensor
Salida de sensor
Enviar valor de salida como
Establecimiento de rango de medicidn

Limite de medicidn inferior en x %
del valor final de rango de medician

Valor de salida que se debe enviar
con lim. med. inf. [0...+255]

Limite de medicion supericr en x %
del valor final de rango de medicidn

Valor de salida que se debe enviar
con lim. med. sup. [0..+255]

[si

[ Caorriente/Tensién/Resistencia

[0...10 v

[1 byte [0...+255]

-

100

255

Los siguientes 4 parametros dependen del parametro Enviar valor de salida como.

BB BB B8 Eb

Dependiendo de la opcién seleccionada, los valores preajustados cambian. Con las opciones 2 bytes

[coma flotante] o 4 bytes [coma flotante IEEE] aparecera adicionalmente el parametro Factor.

La siguiente descripcién sirve como ejemplo para todas las opciones ajustables.
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Limite de medicion inferior en x %
del valor final de rango de medicién

Opciones: 0...100

Limite de medicion superior en x %
del valor final de rango de medicién

Opciones: 0...100

A través de estos dos parametros se ajustan los limites de medicion inferior y superior en x % del valor
final del rango de medicién. Si se produce un rebasamiento inferior o superior del limite de medicion
inferior o superior ajustado, el objeto de comunicacion Valor medicion fuera de rango — Entrada a envia
un 1. Si el valor de medicion se vuelve a encontrar entre ambos limites, el objeto de comunicacion envia
un 0.

¢ Qué es el valor final del rango de medicién?

El valor final del rango de medicién es el valor maximo de tension, corriente, resistencia o
temperatura que se ajusta en el parametro Salida de sensor; por ejemplo, un sensor con salida de
sensor de 0...10 V cuenta con un valor final del rango de medicion de 10 V.

Valor de salida que se debe enviar
con lim. med. inf. [0...+255]
Opciones: 0...255

Valor de salida que se debe enviar
con lim. med. sup. [0...+255]

Opciones: 0...255

A través de estos dos parametros se ajustan los valores de salida que se envian con los limites de
medicidn inferior y superior [0...+255]. Al mismo tiempo la curva de medicion transcurre de forma lineal
entre los limites de medicidn inferior y superior.

¢ Qué es el limite de medicién?

Por medio del limite de medicion se determina hasta qué valores ajustados la entrada analégica
debe analizar la sefial del sensor conectado. Se puede ajustar respectivamente un limite de
medicién superior y uno inferior.

Ejemplo

Se conecta un sensor con un rango de medicion de 0...1 000 ohmios pero la curva de medicion
solo debe analizarse entre el 10 y el 90 % (100...900 ochmios). En este caso los limites de
medicién se encuentran en 100 y 900 ohmios.
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Seleccion de la opcién 2 bytes [coma flotante] para el parametro Enviar valor de salida como:
Parametro dependiente:

Factor para valores de salida

y umbral

Opciones: 0,01
0,1
1
10
100

Seleccion de la opcidn 4 bytes [coma flotante IEEE] para el parametro Enviar valor de salida como:
Parametro dependiente:

Factor para valores de salida
y umbral

Opciones: 0,000001
0,00001
0,0001
0,001
0,01
0,1
1
10
100
1000
10 000
100 000
1 000 000

Por medio de estos parametros se ajustan los factores de los valores de salida y umbral.

Ejemplo

Opcién 1: el valor de salida se transmite 1:1.

Introduciendo el factor se pueden "convertir unidades", es decir, el valor de salida corresponde al
valor de salida que se va a enviar por el valor ajustado.
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3.231 Ventana de parametros a: Salida

Esta ventana de parametros esta habilitada cuando en Ventana de parametros a: General con tipo de
sensor: Corriente/Tensién/Resistencia, pag. 42 se ajusta la opcion Si en el parametro Utilizar entrada.

General .
Frecuencia de muestrec <- Mota

BETEE Una medicign por segundo

a Salida

& Valor umbral 1

Filtro [Inactivo - |

a Valor umbral 1 5alida

a: Valor umbral 2
a Valor umbral 2 Salida Enviar valor de salida [Cl’clicamente v|

b: General
5% '|

Se envia valor de salida cada

c: General
d: General
Céleulo 1
Caleulo 2
Calculo 3

Caleulo 4

Frecuencia de muestreo
La sefial de sensor de la entrada se mide una vez por segundo.

Filtro

Opciones: Inactivo
Bajo (valor medio sobre 4 mediciones)
Medio (valor medio sobre 16 mediciones)
Alto (valor medio sobre 64 mediciones)

Este parametro sirve para ajustar un filtro (filtro de valor medio moévil). De este modo se puede ajustar el
valor de salida como valor medio a través de tres opciones diferentes.

e Inactivo: el filtro no esta activo
e Bajo: valor de salida como valor medio sobre 4 mediciones
e Medio: valor de salida como valor medio sobre 16 mediciones

e Alto: valor de salida como valor medio sobre 64 mediciones

Importante

Al utilizar el filtro, el valor de salida se "alisa" por medio del valor medio y queda disponible para otros
procesamientos. El filtro también produce efectos inmediatos sobre los valores umbral y los valores de
calculo. Cuanto mayor sea el grado de filtro, mayor sera el alisado. Esto significa que las
modificaciones del valor de salida se vuelven mas lentas.

Ejemplo: en caso de cambio repentino en la sefial del sensor, con el ajuste Medio pasan 16 segundos
hasta que llega el valor de salida.
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Enviar valor de salida
Opciones: A peticion
Si cambio
Ciclicamente
Si cambio y ciclicamente
Por medio de este parametro se determina como se debe enviar el valor de salida.
e A peticion: el valor de salida se envia si existe alguna peticion.
Aparece el objeto de comunicacion Solicitar valor de salida — Entrada a.

En cuanto se reciba un 1 en este objeto de comunicacion, el valor de salida actual se enviara una vez al
objeto de comunicacién Valor de salida — Entrada a.

e  Sicambio: el valor de salida se envia si hay cambios.
e Ciclicamente: el valor de salida se envia ciclicamente.
e Sicambio y ciclicamente: el valor de salida se envia en caso de cambios ciclicamente.
Seleccion de las opciones Si cambio, Ciclicamente y Si cambio y ciclicamente:
Parametros dependientes:

Se envia valor de salida cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Con este parametro adicional se ajusta el intervalo con el que se deberan realizar envios
ciclicamente.

Se envia valor de salida desde
X % de cambio de rango de salida
Opciones: 1...10...200

Por medio de este parametro se determina a partir de qué cambio porcentual del rango de salida
se debe enviar el valor de salida.

Con la opcidn 2 se envia el valor de salida a partir de un cambio del 2 % del rango de salida.

¢Qué es el rango de salida?

El rango de salida se determina por medio de las opciones de ajuste de los limites de
medicién superior e inferior. La diferencia entre los limites de medicion superior e inferior
forma el rango de medicion.

Ejemplo

Si el limite de medicion inferior del sensor (0...1 000 ohmios) se ajusta al 10 %

(100 ohmios) y el limite de medicion superior se ajusta al 90 % (900 ohmios), el rango de
medicion sera de (900 ohmios — 100 ohmios) = 800 ohmios.

2 % de 800 ohmios = 16 ohmios.
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3.23.2

Ventana de parametros a: Valor umbral 1

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para a: Valor umbral 2.

General

a: General

& 5alida

a Walor umbral 1

a: Valor umbral 1 5alida
a: Valor umbral 2

a: Valor umbral 2 5alida
b: General

c: General

d: General

Caleulo 1

Céleulo 2

Caleulo 3

Caleulo 4

Utilizar valor umbral

Opciones: No
Si

Utilizar valor umbral

Margen de tolerancia limite inferior

Margen de tolerancia limite superior
Limites modificables mediante bus
Tipo de datos de objeto valor umbral

Enviar si rebasamiento inferior
de valer umbral

Duracién minima rebasamienta inferior

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral

Duracién minima rebasamiento superior

Si -
: &
255 =
e 3
|1bit -|
[EnviarteJegrama OFF vl
[Ninguno v|
[EnviarteJegrama ON vl
[Ninguno vl

Por medio de este parametro se determina si el valor umbral 1 debe utilizarse. Al seleccionar la opcién Si
aparecera el objeto de comunicacién Valor umbral - Entrada a Valor umbral 1.

Margen de tolerancia limite inferior

Margen de tolerancia limite superior

Opciones: Dependiente del parametro Enviar valor de salida como
en Ventana de parametros a: General con tipo de sensor:

Corriente/Tensién/Resistencia

Por medio de estos dos parametros se ajustan el limite inferior y el limite superior del margen de

tolerancia.

Para mas informacién véase: Anexo

Nota

Segun el ajuste del parametro Enviar valor de salida como en la ventana de parametros a: General se
preajustan diferentes valores limite (véase Ventana de parametros a: General con tipo de sensor:

Corriente/Tension/Resistencia, pag. 42).
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Limites modificables mediante bus
Opciones: No
Si
Con este parametro se determina si los limites se pueden modificar por medio del bus.
e Si: aparecen adicionalmente los siguientes objetos de comunicacion:
Cambiar — Entrada a Valor umbral 1 limite inferior

Cambiar — Entrada a Valor umbral 1 limite superior

Importante

Los formatos de los valores de estos objetos de comunicacion corresponden al formato ajustado en la
ventana de parametros a: General, en el parametro Enviar valor de salida como (véase Ventana de
pardmetros a: General con tipo de sensor: Corriente/Tensién/Resistencia, p4g. 42). Los valores
deberan enviarse en el mismo formato que el valor de salida de la entrada.

Tipo de datos de objeto valor umbral

Opciones: 1 bit
1 byte [0...+255]

Seleccion de la opcién 1 bit:

Parametros dependientes:

Enviar si rebasamiento inferior
de valor umbral

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

e No enviar telegrama: no se produce ninguna reaccion.

e  Enviar telegrama ON: se envia un telegrama con el valor 1.
e  Enviar telegrama OFF: se envia un telegrama con el valor 0.
Duracion minima rebasamiento inferior

Duracién minima rebasamiento superior

Opciones: Ninguno
5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

e Ninguno: el valor umbral se envia directamente.

Con las otras opciones de tiempo se puede seleccionar respectivamente una duracion minima. Si
la condicion de envio vuelve a recaer dentro de la duracién minima, no se realiza ningun envio.

50 2CDC504085D0701 | AE/S 4.1.1.3



ABB i-bus® KNX
Puesta en marcha

Seleccion de la opcién 1 byte [0...+255]:
Parametros dependientes:

Enviar si rebasamiento inferior
de valor umbral [0...+255]

Opciones: 0...255

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral [0...+255]

Opciones: 0...255
Se puede introducir un valor de 0 a 255 en pasos de uno.
Duracion minima rebasamiento inferior

Duracién minima rebasamiento superior

Opciones: Ninguno
5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

e Ninguno: el valor umbral se envia directamente.

Con las otras opciones de tiempo se puede seleccionar respectivamente una duracion minima. Si
la condicién de envio vuelve a recaer dentro de la duracién minima, no se envia ningun telegrama.
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3.233

Ventana de parametros a: Valor umbral 1 Salida

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para a: Valor umbral 2 Salida.

& Valor umbral 2

& Valor umbral 2 Salida
b: General

c: General

d: General

Céleulo 1

Caleulo 2

Céleulo 3

Caleulo 4

General ) ) 5 - —
Enviar objeto de valor umbral [Sl cambio y ciclicamente - |
a: General
a: Salida Enviar si rebasamiento inferior [30 5 v|
a: Valor umbral 1 de valor umbral cada
& Walor umbral 1 Salida o i ;
Enviar si rebasamiento superior [30 z - |

de valor umbral cada

Enviar objeto de valor umbral
Opciones: Si cambio

Si cambio y ciclicamente

Este parametro sirve para determinar el comportamiento de envio del objeto de valor umbral.

Si cambio: el objeto de valor umbral se envia en caso de cambio.

Si cambio y ciclicamente: el objeto de valor umbral se envia en caso de cambio ciclicamente. El
objeto de valor umbral se envia ciclicamente hasta que el otro limite sufra un rebasamiento superior o
inferior.

Parametros dependientes:

Enviar si rebasamiento inferior
de valor umbral cada

Enviar si rebasamiento superior
de valor umbral cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Por medio de estos dos parametros se ajusta el momento en el cual se deben realizar envios
ciclicamente cuando se produce un rebasamiento inferior del limite inferior o un rebasamiento
superior del limite superior.
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3.24

Ventana de parametros a: General

con tipo de sensor: Deteccidn de contacto libre de potencial

Opciones de ajuste en el tipo de sensor Deteccion de contacto libre de potencial.

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para las ventanas de parametros b...d:

General.

General o :

Utilizar entrada [S| v|
a: General
& Salida Tipo de sensar [Deteccic’m de contacto libre de potencial vl
& Walor umbral 1
& Walor umbral 1 5alida Sefial ON si contacte [Abier‘tc v|
a: Walor umbral 2

Se envia valor de salida comao 1 bit

& Walor umbral 2 5alida
b: General
c: General
d: General
Célculo 1
Céleulo 2
Céleulo 3

Célculo 4

Utilizar entrada

Opciones: No
Si

El parametro activa la entrada a.

Simultdneamente se hacen visibles otros parametros y objetos de comunicacion.

Tipo de sensor

Opciones: Corriente/Tension/Resistencia

Resistencia dependiente de la temperatura
Deteccion de contacto libre de potencial

Con este parametro se ajusta el Tipo de sensor.

Seleccidn de la opcién Deteccion de contacto libre de potencial:

Parametros dependientes:

Sefal ON si contacto

Opciones: Cerrado
Abierto

Con este parametro se ajusta la posicion del contacto con sefial ON.
e Cerrado: el contacto se cierra con una sefial ON.
e Abierto: el contacto se abre con una sefal ON.

Se envia valor de salida como
Este parametro esta preajustado de forma fija en 1 bit.

Valor bit 0 = sefial OFF
Valor bit 1 = sefial ON
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3.241

Ventana de parametros a: Salida

Esta ventana de parametros esta habilitada cuando en Ventana de parametros a: General
con tipo de sensor: Deteccién de contacto libre de potencial, pag. 53 se ajusta la opcion Si en el
parametro Utilizar entrada.

General . ) =
Enwviar valor de salida [Clchcamente v|

a: General
a: Salida

a: Walor umbral 1

Se envia valor de salida cada [55 v|

& Walor umbral 1 5alida
a: Walor umbral 2

a: Valor umbral 2 Salida
b: General

c: General

d: General

Célculo 1

Célculo 2

Célculo 3

Célculo 4

Enviar valor de salida

Opciones: A peticion
Si cambio
Ciclicamente
Si cambio y ciclicamente

Por medio de este parametro se determina como se debe enviar el valor de salida.
e A peticién: el valor de salida se envia si existe alguna peticion.
Aparece el objeto de comunicacién Solicitar valor de salida — Entrada a.

En cuanto se reciba un 1 en este objeto de comunicacién, el valor de salida actual se enviara una vez al
objeto de comunicacién Valor de salida — Entrada a.

e  Sicambio: el valor de salida se envia si hay cambios.
e Ciclicamente: el valor de salida se envia ciclicamente.
e Sicambio y ciclicamente: el valor de salida se envia en caso de cambios ciclicamente.
Seleccion de las opciones Si cambio, Ciclicamente y Si cambio y ciclicamente:
Parametros dependientes:

Se envia valor de salida cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Con este parametro adicional se ajusta el intervalo con el que se deberan realizar envios
ciclicamente.
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3.24.2 Ventana de parametros a: Valor umbral 1

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para a: Valor umbral 2.

General

4

Utilizar valor umbral [S[
a: General

a: Salida
a: Valor umbral 1

a: Valor umbral 1 Salida Enviar si sefial OFF [Enviar telegrama OFF

1

Tipo de datos de objeto valor umbral [1 bit

4

a Walor umbral 2

a: Walor umbral 2 Salida Duracién minima para sefial OFF [Ninguno

b: General

L]

Enviar si sefial ON [Enviar telegrama ON
¢: General

d: General

4

4

Duracién minima para sefial ON [Ninguno

Célculo 1
Célculo 2
Célculo 3

Célculo 4

Utilizar valor umbral
Opciones: No
Si
Por medio de este parametro se determina si el valor umbral 1 debe utilizarse. Al seleccionar la opcion Si
aparecera el objeto de comunicacion Valor umbral - Entrada a Valor umbral 1.
Tipo de datos de objeto valor umbral

Opciones: 1 bit
1 byte [0...+255]
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Seleccion de la opcién 1 bit:
Parametros dependientes:

Enviar si sefial OFF

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

Enviar si sefial ON

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

e No enviar telegrama: no se produce ninguna reaccion.

e  Enviar telegrama ON: se envia un telegrama con el valor 1.
e Enviar telegrama OFF: se envia un telegrama con el valor 0.
Duracién minima para sefial OFF

Duracién minima para sefial ON

Opciones: Ninguno
5/10/30 s

1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

e Ninguno: el valor umbral se envia directamente.

Con las otras opciones de tiempo se puede seleccionar respectivamente una duracion minima. Si
la condicién de envio vuelve a recaer dentro de la duracién minima, no se envia ningun telegrama.

Seleccion de la opcién 1 byte [0...+255]:
Parametros dependientes:

Enviar si sefial OFF
[0...+255]

Opciones: 0...255

Enviar si sefial ON
[0...+255]

Opciones: 0...25

Se puede introducir un valor de 0 a 255 en pasos de uno.
Duracién minima para sefial OFF

Duracién minima para sefial ON

Opciones: Ninguno
5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

e Ninguno: el valor umbral se envia directamente.

Con las otras opciones de tiempo se puede seleccionar respectivamente una duracion minima. Si
la condicién de envio vuelve a recaer dentro de la duracién minima, no se envia ningun telegrama.

56 2CDC504085D0701 | AE/S 4.1.1.3



ABB i-bus® KNX
Puesta en marcha

3.24.3 Ventana de parametros a: Valor umbral 1 Salida

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para a: Valor umbral 2 Salida.

General - - —
Enviar objeto de valor umbral [S| cambio y ciclicamente - |

a: General

TEEliE Enviar si sefial OFF cada [305 v|

a: Walor umbral 1

a: Valor umbral 1 Salida Enviar si sefial ON cada [30 5 v|

a: Walor umbral 2

a: Walor umbral 2 Salida
b: General

c: General

d: General

Célculo 1

Célculo 2

Célculo 3

Célculo 4

Enviar objeto de valor umbral

Opciones: Si cambio
Si cambio y ciclicamente

Este parametro sirve para determinar el comportamiento de envio del objeto de valor umbral.
e  Sicambio: el objeto de valor umbral se envia en caso de cambio.

e Sicambio y ciclicamente: el objeto de valor umbral se envia en caso de cambio ciclicamente. El
objeto de valor umbral se envia ciclicamente hasta que el otro limite sufra un rebasamiento superior o
inferior.

Parametros dependientes:
Enviar si sefial OFF cada

Enviar si sefial ON cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Por medio de estos dos parametros se ajusta el momento en el cual se deben realizar envios

ciclicamente cuando se produce un rebasamiento inferior del limite inferior o un rebasamiento
superior del limite superior.
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3.25 Ventana de parametros Calculo 1 — Tipo de calculo: Comparar

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para las ventanas de parametros Calculo 2, 3

y 4.
General - -
Utilizar calculo [S| vl
a: General
L Tipo de calculo [Comparar vl
& Walor umbral 1
a: Walor umbral 1 Salida Entrada 1 [Entradaa\-"alorde salida vl
& Walor umbral 2
a: Valor umbral 2 Salida Entrada 2 [Entrada b Valor de salida vl
b: General
Funcién [Entrada 1 < Entrada 2 v|
c: General
d:‘GeneraI Histéresis 5 %
Caleulo 1 {en x % de ranga de salida entrada 1)
Célculo 2
Eallo Condician cumnplida [Enviarielegrama ON vl
Pl Condicign no cumplida [Enviar telegrama OFF vl
Enviar valor de salida [S[ cambio y ciclicamente - |
Se envia valor de salida cada [53 vl

Utilizar célculo
Opciones: No

(2]

Por medio de este parametro se determina si el calculo 1 debe utilizarse.
e Si: aparece el objeto de comunicacion Enviar valor de salida — Célculo 1.

Tipo de célculo
Opciones: Comparar

Aritmético
Con este parametro se ajusta el tipo de célculo.
e Comparar: comparacion de dos valores de salida

e Aritmético: enlace aritmético de dos valores de salida

Entrada 1

Opciones: Entrada a Valor de salida
Entrada b Valor de salida
Entrada c Valor de salida
Entrada d Valor de salida

Entrada 2

Opciones: Entrada a Valor de salida

Entrada b Valor de salida
Entrada ¢ Valor de salida
Entrada d Valor de salida

A través de estos dos parametros se asignan a las entradas 1 y 2 los valores de objeto que se van a
comparar.
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Funcién

Opciones: Entrada 1 < Entrada 2
Entrada 1 > Entrada 2
Entrada 1 = Entrada 2

Por medio de este parametro se fija una de las tres funciones de comparacioén disponibles. Entrada 1
menor que entrada 2, entrada 1 mayor que entrada 2 o entrada 1 igual que entrada 2.

Histéresis

(en x % de rango de salida entrada 1)

Opciones: 1...5...100

Con el ajuste del parametro se determina el margen de histéresis en relacion con el rango de salida de la
entrada 1.

Condicion cumplida

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

Condicién no cumplida

Opciones: No enviar telegrama
Enviar telegrama ON
Enviar telegrama OFF

A través de estos dos parametros se determinan los telegramas que se van a enviar cuando la funcion de
comparacion (condicion) se cumpla o no se cumpla. El telegrama se envia a través del bus por medio del
objeto de comunicacién Enviar valor de salida — Célculo 1.

Enviar valor de salida

Opciones: Si cambio
Si cambio y ciclicamente

Por medio de este parametro se determina como se debe enviar el valor de salida.

e Sicambio: el valor de salida se envia si hay cambios.

e Sicambio y ciclicamente: el valor de salida se envia en caso de cambios ciclicamente.
Parametro dependiente:

Se envia valor de salida cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Con este parametro adicional se ajusta el intervalo en el que se deberan realizar envios
ciclicamente.
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3.2.6

Ventana de parametros Calculo 1 — Tipo de célculo: Aritmético

Los datos que aparecen a continuacion son validos también para los parametros Calculo 2, 3y 4.

General - -
Utilizar célculo [S|

a: General

s aida Tipo de caleulo [Aritm ético

a: Walor umbral 1

a: Walor umbral 1 Salida Entrada 1 [EntradaaVaIm de salida

a: Walor umbral 2

i halor | mbral 2 Sl Entrada 2 [Entrada b Valor de salida

b: General
Funcidn [Entrada 1 + Entrada 2

c: General

eiEErEn Enwviar valor de salida como [1 byte [0...+255]

Caleulo 1

Célculo 2 Enwiar valor de salida [Ciclicamente

Célculo 3

Céleula 4 Se envia valor de salida cada [5 H

Utilizar céalculo

Opciones: No
i

n

Por medio de este parametro se determina si el calculo 1 debe utilizarse.
e Si: aparece el objeto de comunicacion Enviar valor de salida — Célculo 1.

Tipo de célculo

Opciones: Comparar
Aritmético

Con este parametro se ajusta el tipo de calculo.
e Comparar: comparacion de dos valores de salida

e Aritmético: enlace aritmético de dos valores de salida

Entrada 1

Opciones: Entrada a Valor de salida
Entrada b Valor de salida
Entrada ¢ Valor de salida
Entrada d Valor de salida

Entrada 2

Opciones: Entrada a Valor de salida

Entrada b Valor de salida
Entrada c Valor de salida
Entrada d Valor de salida

A través de estos dos pardmetros se asignan a las entradas 1 y 2 los valores de objeto que se van a

comparar.
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Funcién

Opciones: Entrada 1 + Entrada 2
Entrada 1 - Entrada 2
Valor medio aritmético

e Entrada 1l + Entrada 2: la entrada 1 y la entrada 2 se suman.
e Entrada 1 - Entrada 2: la entrada 2 se resta de la entrada 1.
e Valor medio aritmético: entre la entrada 1 y la entrada 2 se forma el valor medio aritmético.

Enviar valor de salida como

Opciones: 1 byte [0...+255]
1 byte [-128...+127]

2 bytes [0...+65 535]

2 bytes [-32 768...+32 767]
2 bytes [coma flotante]

4 bytes [coma flotante IEEE]

Por medio de este parametro se determina en qué formato se debe enviar el valor de salida.

Importante

El ajuste requiere que el resultado del calculo encaje con el formato ajustado. De lo contrario el
resultado se recortara.

Para garantizar una interoperabilidad completa con otros participantes KNX, para la salida solo se
debera seleccionar el tipo de datos que sea compatible con la magnitud fisica segin KONNEX.
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Enviar valor de salida

Opciones: Si cambio
Ciclicamente
Si cambio y ciclicamente

Por medio de este parametro se determina como se debe enviar el valor de salida.
e Sicambio: el valor de salida se envia si hay cambios.
e Ciclicamente: el valor de salida se envia ciclicamente.
e Sicambio y ciclicamente: el valor de salida se envia en caso de cambios ciclicamente.
Seleccion de la opcién Si cambio y ciclicamente:
Parametros dependientes:

Se envia valor de salida cada

Opciones: 5/10/30 s
1/5/10/30 min
1/6/12/24 h

Con este parametro adicional se ajusta el intervalo en el que se deberan realizar envios
ciclicamente.

Se envia valor de salida desde x% de
cambio de rango de salida entrada 1

Opciones: 1...2...100

Por medio de este parametro se determina a partir de qué cambio porcentual del rango de salida
de la entrada 1 se debe enviar el Valor de salida Célculo x.

Con la opcién 2 el valor de salida se envia a partir de un cambio del 2 % del Valor de salida
Calculo x.

Importante

El rango de salida de un sensor PT100 en la entrada a es de -50...+150 °C. De ello resulta un
rango de salida de 200 °C. Un 2 % tiene como resultado 4 °C, es decir, a partir de un cambio
de +4 °C se envia el Valor de salida Calculo x.
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3.3 Objetos de comunicacion
3.31 Resumen de los objetos de comunicacion
] Banderas
N° Funcién Nombre Tipo de punto Longitud
0 Valor de salida Entrada a Variable Variable X | X X
Solicitar valor de salida Entrada a 1.009 1 bit X X
2 Valor medicion fuera de rango Entrada a 1.001 1 bit X X
3 Valor umbral Entrada a Valor umbral 1 Variable Variable X | X X
4 Cambiar Entrada a Valor umbral 1 limite inferior Variable Variable X | X X
5 Cambiar Entrada a Valor umbral 1 limite superior Variable Variable X | X X
6 Valor umbral Entrada a Valor umbral 2 Variable Variable X | X X
7 Cambiar Entrada a Valor umbral 2 limite inferior Variable Variable X | X X
8 Cambiar Entrada a Valor umbral 2 limite superior Variable Variable X | X X
9 Valor de salida Entrada b Variable Variable X | X X
10 Solicitar valor de salida Entrada b 1.009 1 bit X X
11 Valor medicion fuera de rango Entrada b 1.001 1 bit X X
12 Valor umbral Entrada b Valor umbral 1 Variable Variable X | X X
13 Cambiar Entrada b Valor umbral 1 limite inferior Variable Variable X | X X
14 Cambiar Entrada b Valor umbral 1 limite superior Variable Variable X | X X
15 Valor umbral Entrada b Valor umbral 2 Variable Variable X | X X
16 Cambiar Entrada b Valor umbral 2 limite inferior Variable Variable X | X X
17 Cambiar Entrada b Valor umbral 2 limite superior Variable Variable X | X X
18 Valor de salida Entrada c Variable Variable X | X X
19 Solicitar valor de salida Entrada c 1.009 1 bit X X
20 Valor medicion fuera de rango Entrada ¢ 1.001 1 bit X X
21 Valor umbral Entrada ¢ Valor umbral 1 Variable Variable X | X X
22 Cambiar Entrada ¢ Valor umbral 1 limite inferior Variable Variable X | X X
23 Cambiar Entrada ¢ Valor umbral 1 limite superior Variable Variable X | X X
24 Valor umbral Entrada c Valor umbral 2 Variable Variable X | X X
25 Cambiar Entrada ¢ Valor umbral 2 limite inferior Variable Variable X | X X
26 Cambiar Entrada ¢ Valor umbral 2 limite superior Variable Variable X | X X
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. Banderas
o L. Tipo de punto .
N Funcidn Nombre de dato (DPT) Longitud cTrlw
27 Valor de salida Entrada d Variable Variable X | X
28 Solicitar valor de salida Entrada d 1.009 1 bit X X
29 Valor medicion fuera de rango Entrada d 1.001 1 bit X X
30 Valor umbral Entrada d Valor umbral 1 Variable Variable X | X
31 Cambiar Entrada d Valor umbral 1 limite inferior Variable Variable X | X
32 Cambiar Entrada d Valor umbral 1 limite superior Variable Variable X | X
33 Valor umbral Entrada d Valor umbral 2 Variable Variable X | X
34 Cambiar Entrada d Valor umbral 2 limite inferior Variable Variable X | X
35 Cambiar Entrada d Valor umbral 2 limite superior Variable Variable X | X
36 Enviar valor de salida Célculo 1 Variable 1 bit X
37 Enviar valor de salida Célculo 2 Variable 1 bit X
38 Enviar valor de salida Célculo 3 Variable 1 bit X
39 Enviar valor de salida Célculo 4 Variable 1 bit X
40 En servicio General 1.003 1 bit X | X
41 Byte de estado General - 1 byte X | X
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3.3.2 Objetos de comunicacion Entrada a
N° Funcién Nombre de objeto Tipo de dato Banderas
0 Valor de salida Entrada a Variable C,R T
DPT variable

Este objeto de comunicacion se utiliza para enviar el valor de salida al bus.
Se pueden enviar los siguientes valores:

Valor de 1 bit [0/1] DPT 1.001
Valor de 1 byte [0...+255] DPT 5.010
Valor de 1 byte [-128...+127] DPT 6.010
Valor de 2 bytes [0...+65 535] DPT 7.001
Valor de 2 bytes [-32 768...+32 767] DPT 8.001
Valor de 2 bytes [coma flotante] DPT 9.001
Valor de 4 bytes [coma flotante IEEE] DPT 14.068

¢ Qué se envia en caso de rebasamiento superior o inferior del 10 %?

Hasta un rebasamiento del 10 % se muestra y se envia el valor de medicién. Esto es valido tanto para el limite superior
como para el limite inferior. Asimismo, el valor de medicién se sigue enviando de forma fija como Valor de medicion
+10 %.

Particularmente en el caso del limite inferior se debe tener en cuenta lo siguiente:

Sin embargo, esto solo es valido cuando el limite inferior es distinto a 0. Si el limite inferior es 0, no puede determinarse
ningun rebasamiento inferior.

1 Solicitar valor de salida Entrada a 1 bit C,W
DPT 1.009

Este objeto de comunicacion aparece cuando el valor de salida se debe enviar A peticion.

Si se recibe un 1 en este objeto de comunicacion, el valor de salida actual se enviara una vez al objeto de comunicacion
Valor de salida — Entrada a.
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2 Valor medicién fuera de rango Entrada a 1 bit C, W
DPT 1.001

Valor de telegrama: 1 = Valor de medicion fuera de rango
0 = Valor de medicioén dentro de rango

El objeto de comunicacién sirve para la deteccién de una rotura de cable o de un cortocircuito. Deteccién de rotura de
cable, por ejemplo a 1...10 V 0 4...20 mA. La comprobacién se vuelve a realizar con cada medicion.

Ejemplo

Un sensor de viento con una sefial de sensor de 4...20 mA y con un rango de medicién de 0...40 m/s se conecta a
la entrada anal6gica. Rango de salida 16 mA (20...4 mA)

Limite de medicién superior

El objeto de comunicacién Valor medicion fuera de rango se envia en caso de rebasamiento superior del limite de
medicién superior en un 5 %, es decir, 16,8 mA (16 mA + 5 %).

Limite de medicién inferior

El objeto de comunicacién Valor medicion fuera de rango se envia en caso de rebasamiento inferior del limite de medicion
inferior en un 5 %, es decir, 3,8 mA (4 mA - 5 %).

¢Cuando se envia el valor del objeto de comunicacién?

El Valor medicion fuera de rango se envia cuando en el valor de medicién se produce un rebasamiento inferior o superior
del limite inferior o superior en un 5 %.

Particularmente en el caso del limite inferior se debe tener en cuenta lo siguiente:

Sin embargo, esto solo es valido cuando el limite inferior es distinto a 0. Si el limite inferior es 0, no puede determinarse
ningun rebasamiento inferior.

¢, Cudl es el comportamiento con PT100 o PT10007?

Durante el célculo de los valores de salida méximos y minimos con el PT100/PT1000 se aplica:

La menor resistencia detectable en el PT100 es de aprox. 80 ohmios (en el PT1000 es de 800 ohmios) y corresponde a
unos -50 °C.

La mayor resistencia detectable en el PT100 es de aprox. 157 ohmios (en el PT1000 es de 1 570 ohmios) y corresponde a
unos +150 °C.

Importante

La resistencia de cable de alimentacién parametrizada se extrae de la resistencia medida. A continuacién se suma
una desviacion de temperatura parametrizada.

Dependiendo de la parametrizacion de las resistencias de cable de alimentacion y de la desviacion de temperatura
se generan valores minimos y maximos muy diferentes.

En caso de corte del sensor, se enviara de forma constante el mayor valor de temperatura positivo posible en °C.
En caso de cortocircuito del sensor, se enviara de forma constante el menor valor de temperatura negativo posible
en °C. Los valores de temperatura enviados dependen, por ejemplo, del sensor de temperatura que se utilice, de
los fallos de cable, de las temperaturas ambiente, etc.

¢Cudl es el comportamiento con un contacto libre de potencial?
Con esta seleccion el objeto de comunicacién no tiene funcion.
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N° Funcion Nombre de objeto Tipo de dato Banderas
3 Valor umbral Entrada a Valor umbral 1 Variable C,R T
DPT variable
En cuanto el valor umbral ajustado sufra un rebasamiento inferior o superior, se pueden enviar los siguientes valores:
Valor de 1 bit [0/1] DPT 1.001
Valor de 1 byte [0...+255] DPT 5.010

El valor de objeto depende del parametro Tipo de datos de objeto valor umbral (1 bit, 1 byte). El pardmetro se encuentra
en la ventana de parametros a — Valor umbral 1.

4..5 Cambiar Entrada a Valor umbral 1 Variable C,R T
limite inferior DPT variable
Entrada a Valor umbral 1
limite superior

Los limites superior e inferior del valor umbral 1 se pueden modificar a través del bus.
El tipo de datos de estos objetos de comunicaciéon depende del tipo de datos ajustado del objeto de comunicacién Valor de
salida — Entrada a.

Importante

Se deberia seleccionar un limite inferior menor que el limite superior.

6 Véase objeto de comunicacion 3 Entrada a Valor umbral 2
7...8 | Véanse objetos de comunicacién 4y 5 Entrada a Valor umbral 2
limite inferior

Entrada a Valor umbral 2
limite superior

3.3.3 Objetos de comunicacion Entrada b, cyd

N° Funcién Nombre de objeto Tipo de dato Banderas

9...17 Véanse objetos de comunicacién 0...8 | Entrada b

18...26 | Véanse objetos de comunicacién 0...8 | Entradac

27...35 | Véanse objetos de comunicacién 0...8 | Entradad

Nota

En el caso de una conexién de 3 conductores se aplica lo siguiente:
e Laentrada a o ¢c mide siempre la resistencia de medicion.
e Laentrada b o d mide siempre la resistencia de cable.

Al seleccionar la conexion de 3 conductores aparecen las entradas b y d en los objetos de
comunicacion. Si se enlaza una direccion de grupo con estas entradas, se transmitira la resistencia de
cable medida. Al mismo tiempo se debera tener en cuenta que el valor de temperatura debera
convertirse con el DPT 9.001 para que el valor de resistencia se mantenga.
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3.34 Objetos de comunicacién Calculo 1
N° Funcién Nombre de objeto Tipo de dato Banderas
36 Enviar valor de salida Calculo 1 1 bit C,T
DPT variable

Valor de 1 bit [0/1]

Valor de 1 byte [0...+255]

Valor de 1 byte [-128...+127]

Valor de 2 bytes [0...+65 535]

Valor de 2 bytes [-32 768...+32 767]
Valor de 2 bytes [coma flotante]
Valor de 4 bytes [coma flotante IEEE]

Con este objeto de comunicacion se envia el resultado del célculo 1.
Dependiendo del tipo de célculo que se haya seleccionado, se envian los siguientes valores:

DPT
DPT
DPT
DPT
DPT
DPT
DPT

1.001
5.010
6.010
7.001
8.001
9.001

14.068

Importante

Para garantizar una interoperabilidad completa con otros participantes KNX, para la salida solo se debera
seleccionar el tipo de datos que sea compatible con la magnitud fisica segin KONNEX.

3.35 Objetos de comunicacion Calculo 2,3y 4
N° Funcién Nombre de objeto Tipo de dato Banderas
37 Véase objeto de comunicaciéon 36 Calculo 2
38 Véase objeto de comunicaciéon 36 Calculo 3
39 Véase objeto de comunicacion 36 Célculo 4
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3.3.6 Objetos de comunicacion General
N° Funcién Nombre de objeto Tipo de dato Banderas
40 En servicio General 1 bit C,R T
DPT 1.003

Este objeto de comunicacion aparece cuando en Ventana de pardmetros General, pag. 23 se selecciona la opcién Valor 0
o Valor 1 para el ajuste Habilitar objeto de comunicacién "En servicio" 1 bit.

Dependiendo del ajuste se enviara a través del bus ciclicamente un 0 o un 1.

41 Byte de estado General 1 byte C,R T
Non DPT

El byte de estado refleja el estado actual de la entrada analégica.

Aqui se reproducen diferentes estados, como por ejemplo:

e Estado entrada a — Valor medicion fuera de rango

e Estado entrada a — Valor medicion fuera de rango y autocalibracion

Secuencia de bits: 76543210
Bit 7: Sin ocupar Siempre 0
Bit 6: Corte de tension de red

0: red disponible
1: corte de tensioén de red, sin valores de medicion
Bit 5: Sin ocupar Siempre 0
Bit 4: Estado de la calibracion interna
0: calibracion finalizada
1: calibracion en curso
Bit 3: Estado entrada d Valor medicién fuera de rango
0: dentro de rango
1: fuera de rango
Bit 2: Estado entrada c Valor medicion fuera de rango
0: dentro de rango
1: fuera de rango
Bit 1: Estado entrada b Valor medicién fuera de rango
0: dentro de rango
1: fuera de rango
Bit 0: Estado entrada a Valor medicion fuera de rango
0: dentro de rango
1: fuera de rango

El valor del objeto de comunicacioén se envia en caso de cambio o puede leerse por medio de un comando ValueRead. El
valor del objeto de comunicacién se envia automaticamente una vez al iniciar el aparato tras el retardo de envio ajustado.

Para més informacion véase: Tabla de valores sobre el objeto de comunicacién Byte de estado — General
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4 Planificacion y uso
4.1 Descripcion de la funcion de valor umbral
¢Cémo funcionala funcién de valor umbral?
Funcién de valor umbral
10,00
9,00
8,00 -
7,00
£ [ Valor umbral 1: limite superior |
8 600
E 5,00 -
et | Valor umbral 1: limite inferior |
§ 4,00 /\ .
3,00
2,00
1,00
0,00 |_
-1,00 T T T T T T T T T
0,00 10,00 20,00 30,00 40,00 50,00 60,00 70,00 80,00 90,00 100,00
Tlempo en segundos
Ajustes

e El objeto de comunicacién Valor umbral esta ajustado en valor de 1 bit.

e En caso de que se produzca un rebasamiento inferior del valor umbral se enviara un telegrama OFF y
en caso de rebasamiento superior del valor umbral se enviara un telegrama ON.

En la representacién anterior se puede observar que el valor de medicién puede comenzar en "cualquier
lugar", en este caso en 0. El objeto de comunicacién para el Valor umbral 1 posee el valor 0 y, si esta
ajustado en la aplicacién, se envia ciclicamente.

Mientras el valor de medicién no sobrepase el limite superior del valor umbral 1, el objeto de
comunicacion Valor umbral posee el valor 0.

En cuanto el valor de medicion sobrepase el limite superior del valor umbral 1, el objeto de comunicacion
Valor umbral poseera el valor 1.

El 1 se mantiene en el objeto de comunicacién Valor umbral hasta que el valor de medicion vuelva a
situarse por debajo del limite inferior del valor umbral 1.
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Al

Anexo

Volumen de suministro

El aparato se suministra con las piezas siguientes. El volumen de suministro debe contrastarse con la lista
siguiente:

e 1 AE/S4.1.1.3 Entrada analdgica, 4 canales, MDRC
e 1 unid. instrucciones de montaje y manual de instrucciones

e 1 unid. borne de conexion de bus (rojo/negro)
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73
74
75
76
77
78
79
80
00
05
06
07
08
209
210
211
212
213
214
215
216
217
218
219

84
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195

45

233
234
235
236
237
238
239
240
241
242
243
250
25

25,

25,

254
255

57
58
59
5A
5B
5C
5D
5E
62
63
64
65
66
67
68
69
6A
6B
6C
6D
6E
6F
70
74

75
76
7
78
79
7A
7B
7Cc
7D
7E
7F
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
8A
8B
8C
8D
8E
93
94
95
96
97
98
99
9A
9B
9C
9D
9E
9F
A7
A8
A9

40
44
45
46
147
148
149
150
151
152
153
154
155
156
157
58
59
60
65
66
67
68
69

171 |ABAJ

99
100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
123
124
125
126
127
128
129
130
131
132
133

valor 0
valor 1, aplicable

9
3A
3B
3C
3D
3E
3F
40

00
05
06
07
08
09
0A
0B
ocC
oD
OE
OF
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
25
26
27
28
29
2A
2B
2C
2D
2E
2F
41
42
43
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
4E
4F
55

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
37
38
39
40
55
56
57
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
85
Vacio
[ ]

41
42
43
45
46
47
48
49
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Conversion entre °Cy °F
Ne: “C °F
1 -50 -58
2 -40 -40
3 -30 -22
4 -17,8 0
5 -20 -4
6 -10 +14
7 0 +32
8 +10 +50
9 +20 +68
10 +30 +86
11 +50 +122
12 +60 +140
13 +70 +158
14 +80 +176
15 +90 +194
16 +100 +212
17 +110 +230
18 +120 +248
19 +130 +266
20 +140 +284
21 +150 +302

Férmula de conversion
Celsius a Fahrenheit

Temperatura en °F = [(T °Celsius x 9) / 5] + 32

Fahrenheit a Celsius

Temperatura en °C = (T °Fahrenheit — 32) x5/9
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A4 Informacién de pedido
Denominacion Denominacion N.° de producto bbn 40 16779 Peso 1 pza. | Ud. emb.
abreviada EAN [kg] [Pza]
AE/S 4.1.1.3 Entrada analégica, 4 canales, MDRC 2CDG110190R0011 929295 0,27 1
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