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GEFAHR!
GEFAHRLICHE ELEKTRISCHE SPANNUNG!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

¢ Installation erfordert Elektro-Fachkraft.

e Gerat spannungsfrei schalten

e Gegen Wiedereinschalten sichern

e Spannungsfreiheit feststellen

e Erden und kurzschliefBen

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

e Die fiir das Gerat angegebenen Montagehinweise (IL) sind zu beachten.

e NurgemaR EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) qualifiziertes Personal darf Eingriffe an diesem Gerat/System
vornehmen.

e Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich statisch entladen, bevor Sie das Gerat berihren.

e Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE) oder den Potentialausgleich angeschlossen
werden. Die Ausfiihrung dieser Verbindung liegt in der Verantwortung des Errichters.

e Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren, dass induktive und kapazitive Einstreuungen keine
Beeintrachtigung der Automatisierungsfunktionen verursachen.

e Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren Bedienelemente sind so einzubauen, dass sie gegen
unbeabsichtigte Betdtigung geschiitzt sind.

e Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustanden in der
Automatisierungseinrichtung fiihren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard- und softwareseitig
entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

e Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische Trennung der Kleinspannung zu achten. Es dirfen
nur Netzgerate verwendet werden, die die Forderungen der IEC 60364-4-41 bzw. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100
Teil 410) erfillen.

e Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert diirfen die in den technischen Daten
angegebenen Toleranzgrenzen nicht Gberschreiten. Andernfalls sind Funktionsausfalle und
Gefahrenzustdande nicht auszuschlieRen.

e NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 missen in allen Betriebsarten der
Automatisierungseinrichtung wirksam bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen darf keinen
Wiederanlauf bewirken.

e Einbaugerate fiir Gehause oder Schrianke dirfen nur im eingebauten Zustand, Tischgerate oder Portables
nur bei geschlossenem Geh&use betrieben und bedient werden.

e Essind Vorkehrungen zu treffen, dass nach Spannungseinbriichen und -ausfillen ein unterbrochenes
Programm ordnungsgemall wiederaufgenommen werden kann. Dabei diirfen auch kurzzeitig keine
gefahrlichen Betriebszustande auftreten. Ggf. ist NOT-AUS zu erzwingen.

e An Orten, an denen in der Automatisierungseinrichtung auftretende Fehler Personen- oder Sachschaden
verursachen kénnen, missen externe Vorkehrungen getroffen werden, die auch im Fehler- oder Storfall
einen sicheren Betriebszustand gewahrleisten beziehungsweise erzwingen (z. B. durch unabhangige
Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw.).
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Gewahrleistungsausschluss und Haftungsbeschrankung

Die Informationen, Empfehlungen, Beschreibungen und Sicherheitshinweise in diesem Dokument
basieren auf den Erfahrungen und Einschatzungen der Eaton Corp. Und bericksichtigen
moglicherweise nicht alle Eventualitaten.

Wenn Sie weitere Informationen benétigen, wenden Sie sich bitte an ein Verkaufsbiiro von Eaton. Der
Verkauf der in diesen Unterlagen dargestellten Produkte erfolgt zu den Bedingungen und Konditionen,
die in den entsprechenden Verkaufsrichtlinien von Eaton oder sonstigen vertraglichen Vereinbarungen
zwischen Eaton und dem Kaufer enthalten sind. Es existieren keine Abreden, Vereinbarungen,
Gewabhrleistungen ausdriicklicher oder stillschweigender Art, einschlieBlich einer Gewahrleistung der
Eignung fiir einen bestimmten Zweck oder der Marktgangigkeit, aulRer soweit in einem bestehenden
Vertrag zwischen den Parteien ausdriicklich vereinbart. Jeder solche Vertrag stellt die Verpflichtung
von Eaton abschlieRend dar.

Der Inhalt dieses Dokumentes wird weder Bestandteil eines Vertrages zwischen den Parteien noch
fiihrt er zu dessen Anderung. Eaton (ibernimmt gegeniiber dem Kiufer oder Nutzer in keinem Fall eine
vertragliche, deliktische (einschlieRlich Fahrlassigkeit), verschuldensunabhangige oder sonstige
Haftung fiir auRergewohnliche, indirekte oder mittelbare Schaden, Folgeschdaden bzw. —verluste
irgendeiner Art — unter anderem einschliefRlich, aber nicht beschrankt auf Schaden an bzw.
Nutzungsausfille von Geraten, Anlagen oder Stromanlagen, von Vermogensschaden, Stromausfallen,
Zusatzkosten in  Verbindung mit der Nutzung bestehender Stromanlagen, oder
Schadensersatzforderungen gegenlber dem Kaufer oder Nutzer durch deren Kunden — infolge der
Verwendung der hierin enthaltenen Informationen, Empfehlungen und Beschreibungen. Wir behalten
uns Anderungen der in diesem Handbuch enthaltenen Informationen vor. Fotos und Abbildungen
dienen lediglich als Hinweis und begriinden keine Verpflichtung oder Haftung seitens Eaton.

2 Application Note SmartWire-Integration unter Linux: Technischer Leitfaden fiir die Systemmigration 07/2025 AP050032DE
Eaton.com



Inhalt

1

Allgemeing INfOrMAatiONEN ......ooi it e e s e e e s sbae e e s sbraeeesanes 4
1.1 (10T 2= | N 4
1.2 HaPAWATE ...ttt ettt e bt sb et st e e bt e b e s bt e sae e st e eareebeenns 5
13 SOTEWAIE . ettt ettt et sa e st e bbbt s bt sttt ereenbeenheesaeena 5

AUStauSCh iM CoAESYSPIOJEKL ..ooueviiieieiiiee et e s e e s sbae e e s sbeaeeesnes 5
2.1 AUSTAUSCN B STEUBTUNE ...ttt e e s e e e st e e e e sbae e e s sbteeessabeeaassanes 5
2.2 Einflgen der CAN-TEIINENMET .........uvii e e e e et e e e e saaae e e s eaaeeeean 8

2.2.1 Online-Scan der HardWare ........c.coceeieiiienieeieeeesee ettt 8

2.2.2 Import der INi Datei aus SWD-ASSIST ...cccccuviieeeiiiee e re e e 9

2.23 Manuelles anlegen des Geratebaum ......c.cevviviiiiiiciee e e 10
2.3 CAN-Gateway EINIICRTEN .. ..viii i e e s e e e sbte e e e sbeeeeesanes 10
2.4 Ubernehmen des Variablen-Mappings ........coceeuiiiueiieeieeeeeeeeeeeeeeseesese s seessssesssnesssesens 13

2.4.1 Mapping Gber direkte Hardware-AdreSSen........cccccueeeeeciieeeeciiee et ecee e e eevee e e 13

2.4.2 Direktes Variablen-Mapping im Hardware-Manager........ccccoecuveeeeeiieeescciieeescieee e, 13

243 Deklaration in GVL, Zuordnung im Hardware-Manager.........cccccveeeveeeeencieeeescveee e, 15

VBIWEISE ..ttt ettt ettt ettt e e ettt e s et e e e s e et e e s bttt e e e ne et e s s anb et e s aanb et e e e anb e e e e e nba e e e s nrneeeenreee e e nnreeenan 16

Application Note SmartWire-Integration unter Linux: Technischer Leitfaden fir die Systemmigration 07/2025 AP0O50032DE  Eaton.com

3



1 Allgemeine Informationen

Dieser Applikationshinweis dient dazu, Applikationen von WindowsCE-basierten HMIs auf Linux-
basierte HMIs umzustellen. Einige der bisher eingesetzten Gerate mit Windows Compact Embedded
verfligen Uber eine onboard SmartWire-Schnittstelle, die bei den Linux-basierten HMIs nicht mehr
verfligbar ist.

Trotzdem soll weiterhin eine Kommunikation mit der vorhandenen SmartWire-Hardware ermdglicht
werden.

Dieses Dokument beschreibt den Migrationsprozess auf ein Linux-Panel mit besonderem Fokus auf
die Integration von SmartWire. Dabei werden unterschiedliche Methoden zur Abbildung (Mapping)
der SmartWire-Teilnehmer bericksichtigt.

1.1 Konzept

Windows Compact Embedded:

Einige HMIs mit dem Betriebssystem Windows CE verfiigen Uber eine integrierte SmartWire-
Schnittstelle. Uber diese Schnittstelle werden sowohl die Spannungsversorgung als auch die
Kommunikation mit dem SmartWire-Feldbus realisiert.

Abbildung 1: Aufbau mit WindowsCE Panel und SWD-Teilnehmern

Linux:

HMls mit dem Betriebssystem Linux besitzen keine integrierte SmartWire-Schnittstelle. Die
Kommunikation mit dem SmartWire-Feldbus erfolgt durch ein Gateway. In diesem
Applikationshinweis verwenden wir ein SWD-CAN-Gateway, da die meisten HMIs diese Schnittstelle
Onboard haben.

$»

Abbildung 2: Systemaufbau mit Linux Panel, SWD-Gateway und SmartWire-DT-Teilnehmern

Hinweis

% Vor der Umstellung auf ein Linux-basiertes System sind die spezifischen
Anforderungen des Mappings zu beachten (siehe Kapitel 2.4). In einigen

Fallen ist es erforderlich, vorab bestimmte Informationen zu exportieren.
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1.2 Hardware

Bezeichnung

Typ

HMI

XV-303-70-CE2-A00-1C
XV-303-70-C00-A00-2C

SWD-Gateway

EU5C-SWD-CAN

SWD-Teilnehmer

SWD4-8SF2-5
M22-SWD-K22LED-W
M22-SWD-K22LED-R
M22-SWD-K22LED-B
M22-SWD-R
M22-SWD-INC

1.3 Software

XSOFT Codesys 3.5.19 BF1

SWD-Assist

2 Austausch im Codesysprojekt

%

Hinweis
Erstellen Sie vor der Umstellung lhres Projekts eine vollstandige

Sicherungskopie (Projektarchiv), um Datenverlust zu vermeiden und eine

Wiederherstellung bei Bedarf zu ermdoglichen.

Fiir die Umstellung des CODESYS-Projekts stehen grundséatzlich mehrere Vorgehensweisen zur
Verfligung. Die Wahl der geeigneten Methode hangt davon ab, ob bereits ein SWD-Assist-Projekt
vorhanden ist oder ob die vorhandene Hardware eingelesen (gescannt) werden kann. Je nach
Ausgangssituation ist die jeweils passende Methode zu bevorzugen.

2.1 Austausch der Steuerung

Im ersten Schritt erfolgt der Austausch der Steuerungseinheit.

9

Hinweis

Durch diesen Austausch wird der vorhandene SWD-Master entfernt, da
das Linux-basierte Gerat keine SWD-Master-Funktionalitat unterstitzt.
Abhangig von der gewadhlten Mapping-Methode kann es dabei zum
Verlust von Konfigurationsdaten kommen. Bitte beachten Sie hierzu die
weiterflihrenden Hinweise in Kapitel 2.4.

Um das Zielsystem auf ein Linux-Panel umzustellen, fiihren Sie bitte folgende Schritte durch:
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1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das betreffende Gerat im CODESYS-Projektbaum.
2. Wahlen Sie im Kontextmen die Option ,,Update Device” aus.

Devices - X
=3 Vorter -
= [ Device (xv300)
- Elpcloge | & Ot
= £} Applicatid BB Copy
i Library Paste
PLCPR Y  Delete
=& Task C
= & v Refactoring »

i) Properties...

= [l 5WD_Master (5|

@ w2z swp,| £ Add Object v
oz swp | ) Add Folder...
Mzzswp|  AddDevice.
M22_swD | Updste Device..
M22.SW0_| 9" Edit Object
Edit Object With...

Edit 10 mapping

Abbildung 3: Update Device

3. Wahlen Sie im folgenden Dialog das passende Linux-Panel aus.
4. Bestatigen Sie die Auswahl erneut mit ,,Update Device”, um die Aktualisierung
durchzufiihren.

@ update Device
Name  Device
Acton
© Append device © Update device () Updatesame devices in project
String for a ful text search Vendor  <al vendors> v
Name Vendor Version  Description
- B HMI devices
= @ecs
[ copesrs control RTE v3 CODESYS 3.5.20.50  ACODESYS 3.x SoftPLC with har
[} CODESYS Control RTE V3 x64  CODESYS 3.5.20.50 A CODESYS 3.x Soft PLC with har
8 cooesys control win v3 copesys 3.5.20.50  CODESYS V3 SoftPLC for Windoy
[ copesvs control win v3x64  CODESYS 35.20.50  CODESYS V3 SoftLC for Windoy
[ Finder opta FINDER SPA 1001 Finder Opta for CODESYS
(@ xc104+ Eaton Automation  3.5.19.61  PLC
(@ xc1s2 Eaton Automation 352040 PLC
(@ xczo4 Eafon Automation  3.5.19.61  PLC
[ wvio0 Eaton Automation  3.5.20.40  PLC
@ wvion Eaton Automaton  3.5.20.40  PLCXVI02Linux
@ xvs00 Eafon Automation  3.520.40  PLC
@ xvsoa Eafon Automation  3.5.20,40  PLC X303 Linux

@ Groupby category [] Display all versions(forexperts only) (] Display outdated versions

@ Mameavaox
Vendor: Eaton Automation
Categories:PLCa
Version: 3.5.20.40
Order Number:
Description: PLC XV303 Linux

Update and try to preserve most information of
Device

®  (¥ou can select another target node in the navigator while this vindow is open.)

Update Device Close

Abbildung 4: Auswahldialog Steuerung

5. Im nachsten Schritt werden der CAN-Bus, der CANopen Manager sowie das Gateway
(EU5C_SWD_CAN) in das Projekt integriert:

6. Markieren Sie die Steuerung im Gerdtebaum.

7. Klicken Sie mit der rechten Maustaste und wahlen Sie ,Geradt anhangen”.
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Devices - 1 x i
= Vorher '| I
= [ pevice (xv303L) 0
=20 pLC Logic & Cut
=} Application Copy
m Library Manager Paste
PLC_PRG (PRG) 3 Delete
- m% ngZT::::;ahnn Refactoring »
& PLC_PRG Properties...
t  Add Object »
=) Add Folder...
| AddDevice..
Update Device...
_'T Edit Object

Abbildung 5: Gerat anhangen

8. Wahlen Sie im folgenden Dialog den CAN-Bus aus und fligen Sie ihn hinzu.

f Add Device

Name CANbus

Action

© Append device (O Update device
String for a full text search Vendor <Al vendors> ~
Name Vendar Version  Description
# [0 miscelaneous
= [0 Fieldbuses
= <A CANbus
(T canbus Eaton Automation  4.3.0.0  Meeded for all fieldbusses which commur

* oo EtherCAT

+ HB Ethernet Adapter

- < Etheret/P

# - {a} HomesBuilding Automation
+- W Modbus

# - H PROFINET 10

8 Group by category [ Display all versions(for experts only) (] Display outdated versions

[ Name:CANbus
Vendor: Eaton Automation
Categories: CANbus
Version: 4.3.0.0
Order Number:

CANRs. #.a. CANanen or 11939

=
Description: Needed for al fieldbusses which communicate over the =Y

Append selected device as last child of
Device

®  (You can select another target node inthe navigator while this window is open.)

Abbildung 6: CAN-Bus hinzufigen

Close

9. Klicken Sie anschlieBend im Geratebaum auf den hinzugefligten CAN-Bus.
10. Wahlen Sie im Fenster ,,Gerat hinzufliigen”“ den CANopen Manager aus.
11. Fugen Sie auf die gleiche Weise das Gateway EU5C_SWD_CAN hinzu.

Nach dem Hinzufiigen der Gerate stehen drei mogliche Vorgehensweisen zur Verfiigung:

Variante 1: Onlinescan der Hardware

Wenn die Hardware verfligbar ist, wird empfohlen, einen Onlinescan durchzufiihren. = Siehe

Kapitel 2.2.1

Variante 2: Import eines bestehenden SWD-Assist-Projekts
Falls bereits ein Projekt im SWD-Assist existiert, kann die zugehdrige INI-Datei importiert

werden. - Siehe Kapitel 2.2.2
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Variante 3: Manuelle Konfiguration
Wenn weder Hardware noch ein SWD-Assist-Projekt zur Verfligung stehen, erfolgt die

Konfiguration manuell. - Siehe Kapitel 2.2.3

2.2 Einfugen der CAN-Teilnehmer

2.2.1

Online-Scan der Hardware

%

Hinweis
Diese Methode ist nur anwendbar, wenn auf dem Panel bereits ein aktiver
CAN-Stack vorhanden ist.
Falls dies nicht der Fall ist, Gibertragen Sie zunachst ein Projekt mit
aktiviertem CAN-Bus auf das Panel, um die Kommunikation zu

ermoglichen.

Um den Scan der angeschlossenen CAN-Teilnehmer durchzufiihren, gehen Sie wie folgt vor:

1. Klicken Sie im Geratebaum auf das entsprechende Gerat, um den Pfad korrekt zu setzen.

Devices

> 1 x

=& vorher
= [ Device (xv303L)
=0 pLc Logic
= 1} Application
{fi) Library Manager
PLC_PRG (PRG)
= {Zf Task Configuration
=& ManTask
& pLe_prc
= [ caMbus (CANbuS)
= caMopen_Manager (CANopen_Manager)
[ EUSC_SWD_CAN (EUSC-SWD-CAN)

Abbildung 7: Pfad setzen

[ pevice x

| Communication Settings
Applications
Backup and Restore
Files
Log
PLC Settings
PLC Shell
Users and Groups
Access Rights

Symbol Rights

Software metrics for license
determination

Firmuiare
PLC Configuration

Device information
Remote Client

IEC Objects

Task Deployment

Status

Information

SeanNetwork || Gateway + | Device

Gateway

IP-Address:
localhost

Fort:
1217

Select the Network Path to the Controller

1 (active)

Device Name:

Target ID.
1024 0005

Target Type:
4096

Targetvendor:
Eaton Automation

=gy o Gateway-1 (Scanning...)
m EA-08045B [0301.30A3]

Hide non-matching devices, filter by Target ID

Device Name:
EA-080458
Device Address: Wink
03013043

Block driver:
uDP

Encrypted Communication:
[TLS supported

Number of channels:
8

Serial number:
101500065476

Target ID:
10240309

Target Name:
Plc3 V3.5.20.40-4170
192. 168.178. 163

2. Klicken Sie anschlieBend mit der rechten Maustaste auf den CANopen Manager.
3. Wabhlen Sie im Kontextmen die Option ,Gerate suchen...”, um den Scan der am CAN-Bus

angeschlossenen Teilnehmer zu starten.
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4. Nach Abschluss des Scanvorgangs 6ffnet sich ein Fenster mit einer Ubersicht der erkannten
Gerate.
Scan Devices O

Scanned Devices

Device name Device type Node-ID
CAN EUS C rsion=1.47) 2
WD _KZZLED W I

D-K22LED-R
Swo 2-SWD-K11LED-B (ldentity Mumber: 16#3481)

M22_SWD_R_Profile_1 M22-SWD-R Profile 1 (Revision=16800000000. FileVersion=1.47)

M22_SWD_INC_Profile_1 M22-SWD-INC Profile 1 (Revision=16#00000000. FileVersion=1.47)

[ Show differences to project

Scan Devices Copy All Devices to Project

Abbildung 8: Gefundene SWD -Teilnehmer

In diesem Dialog konnen Sie die gewlinschten Gerate auswahlen und dem Projekt
hinzufigen.

5. Die hinzugefiigten Geradte werden anschlieRend automatisch in den Gerdatebaum

Ubernommen.

2.2.2 Import der Ini Datei aus SWD-Assist

Wenn bereits ein Projekt in SWD-Assist vorhanden ist, kann die bestehende Konfiguration
exportiert und in CODESYS importiert werden.

1. Uberpriifung des SWD-Masters:
Stellen Sie sicher, dass im SWD-Assist-Projekt der korrekte SWD-Master verwendet wird. Falls
erforderlich, ersetzen Sie diesen durch das EU5C-SWD-CAN-Gateway.

2. Export der Konfiguration:
Offnen Sie im SWD-Assist den Meniipunkt ,Projekt” und wihlen Sie die Option zum
Exportieren der Konfiguration (INI-Datei).

sist

Projekt | Kommunikation Optionen 7

& Plausibilitstskontrolle LR %
0
D'-'\ Auto-Vervollstandigen

Bestellliste speichern...

Konfiguration exportieren...

luss
'

1-85FF2-5
se/Stecker Rundleitung
1-FRF-10
1-5ML8-20
1-5FL2-20
1-SFL8-12

Abbildung 9: Projekt im SWD-Assist
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3. Importin CODESYS:
Wechseln Sie in CODESYS zum Projekt, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das SWD-
Gateway und wahlen Sie , INI-Datei importieren” aus.

=i cAnbus (CANbuS)
= m CAMopen_Manager (CANopen_Manager)
[ eusc_swo_c f

Cut
Copy
Paste
% Delete
Refactoring 3

Properties...

[ importinIFile

Add Object
i) Add Folder...

Abbildung 10:  Import der Ini Datei

2.2.3 Manuelles anlegen des Gerdtebaum
Einzelne SmartWire-DT-Teilnehmer kdnnen dem Gateway manuell hinzugefiigt werden:

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das SWD-Gateway im Geratebaum.
Wahlen Sie die Option ,Gerat hinzufligen” aus.

Es 6ffnet sich eine Liste aller kompatiblen Gerate.

Wahlen Sie die gewiinschten Teilnehmer aus und fligen Sie diese dem Projekt hinzu.

P wn e

2.3 CAN-Gateway einrichten

Nach dem Hinzufligen der Teilnehmer muss das Gateway entsprechend konfiguriert werden:

1. Wechseln Sie zum Reiter ,, Additional Settings” und aktivieren Sie die Option ,,Create SDOs for
module list”.

Additional settings
Module initialization

General Create SDOs for module list
Support universal module

FDOs

SDOs

Log

CANopen IEC Objects

Status

Information

Abbildung 11:  Generiere SDOs fur Module

2. Passen Sie unter dem Reiter ,,General” die Node ID an die Einstellung des Gerats an (gemal
der DIP-Schalter-Konfiguration am Gateway).
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3. Deaktivieren Sie die Option ,Heartbeat Producing”.

Additional settings

General
toce : CANGpen
PDOS ] Enable expert settings @ Autoconfig PDO mapping
Enable SYNC producing

SD0s

Guarding
Log

(] Enable nodeguarding [T Enable heartbeat producing
CANopen IEC Objects

Guard time {ms) 0 = Producer time {(ms) |0 =
SEIE Life time factar 0 9 f Heartbeat consuming {11 active)
Information

Emergency (EMCY) TIME

@ Enable emergency (EMCY)

COB-ID SMODEID+16%80

Checks at Startup

@ Check vendor ID [J Check product number [ Check revision number

Abbildung 12:  Allgemeine Einstellungen fir CAN-Gateway

Hinweis

9 Das CAN-Gateway verwendet beim Start standardmaRig die Default-
Profile der angeschlossenen Gerate.

Falls fir ein Gerat ein abweichendes Profil verwendet werden soll, muss
dieses manuell in den SDO-Einstellungen des Gateways hinterlegt werden.

Wenn bei einem SWD-Teilnehmer ein anderes als das Standardprofil (Default-Profil) verwendet wird,
muss dieses manuell in den SDO-Einstellungen des Gateways hinterlegt werden. Das Gateway startet
grundsatzlich mit den Default-Profilen der Gerate.

Name PKE_SWD_CP_Profile_3_1
Action
© Insert device (O Update device
String for a full text search Vendor <Al vendors>
Name Vendor v
lﬂ M22-SWD-LEDC-RGB RGB24 Eaton Industries GmbH R
\'B M22-SWD-LEDC-W Eaton Industries GmbH R
Eﬂ M22-SWD-R Profile 1 Eaton Industries GmbH R
Eﬂ M22-SWD-R Profile 2 Eaton Industries GmbH R
EH MCB-HK-SWD Eaton Industries GmbH R
‘Eﬂ NZM-XSWD-704 (Profil 1) Eaton Industries GmbH R
(@ NzM-xswD-704 (Profil 2/default) Eaton Industries GmbH R
\_‘B NZM-XSWD-704 (Profil 3) Eaton Industries GmbH R
ﬂj NZM-XSWD-704 (Profil 4) Eaton Industries GmbH R
\'ﬂ OPEN-SWD-X8RCO Eaton Industries GmbH R
L‘E PKE-SWD (Profile 1) Eaton Industries GmbH R
Eﬂ PKE-SWD (Profile 2/default) Eaton Industries GmbH R
E‘,j PKE-SWD (Profile 3) Eaton Industries GmbH R
m PKE-SWD-32 (Profil 1) Eaton Industries GmbH R
Elj PKE-SWD-32 (Profil 2/default) Eaton Industries GmbH R
tB PKE-SWD-32 (Profil 3) Eaton Industries GmbH R
ﬂj PKE-SWD-CP (Profile 1) Eaton Industries GmbH R
\'B PKE-SWD-CP (Profile 2/default) Eaton Industries GmbH R
Eﬂ PKE-SWD-CP (Profile 3) Eaton Industries GmbH R
Eﬂ PKE-SWD-CP {Profile 4) Eaton Industries GmbH R
ﬂj PXR-RCAM-SWD Profile 1 Eaton Industries GmbH R

Abbildung 13:  Auflistung SWD-Teilnehmer
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Um ein abweichendes Gerateprofil korrekt zu konfigurieren, gehen Sie wie folgt vor:

Offnen Sie im Gateway den Reiter ,SDOs".
Fligen Sie dort das SDO mit dem Index 2102 hinzu.

3. Falls unter diesem Index mehrere Eintrage vorhanden sind, miissen alle Eintrage vollstandig
Ubernommen werden.

4. Um das gewlinschte Profil zu aktivieren, setzen Sie den Wert entsprechend der
Profilbezeichnung (wie im Namen angegeben).

() EUSC_SWD_CAN x

Additional settings + Add SDO Edit JX Delete Move Up Move Down
Line Index:Subindex Name  Value Bit Length Comment
General
PDOs
Index:Subindex Name AccessType Type Default
SDOs
+- 16#1A0E TransmitPdoMappingParameter
Log + - 16#1A0F TransmitPdoMappingParameter
16%2000: 16200 Baudrate SmartWire Darwin (125/250 KBaud) RW UINT 125
| | canopen IEC Objects 16%2001:16%00  Compatible devices allowed (1=Yes, 0=No) RW USINT 0
16%2002: 16200 All slaves optional (1= Yes, 0 = No) RW USINT 0
Status 16%2003: 16200 Disable configuration check (1=Yes, 0 = No) RW USINT 0
16%2006: 1600 Online replacement allowed (1=Yes, 0 = No) RW USINT 0
Information 16#2010:16%00  Delay betw. cyclic exchange(0-255ms) RW USINT 0
+- 16#2100 DevicePresence(0=optional; 1=mandatory)
= 16¥2102 MUST be set to 0x00002097 !!
116201 MUST be set to 0x00002097 !! : PKE_SWD_CP_Profile_4_ RW UDINT 16%00002093
11602 MUST be set to 0x00002094 !! : PKE_SWD_CP_Profile_3_ RW UDINT 1600002093
+ 16%2104 AcceptUniversalModule(0=no; 1=yes)
+ 16#6200 Q-Byte
Name Unknown Object
Index 1620 = Bit length 8 <
Subindex 16=0 5 Value 0
Abbildung 14: SDOs fur abweichende Profile
wfe AddSDO " Edit 2 Delete 4 MoveUp & Move Down
Line  Index:Subindex Name Value Bit Length  Comment
1 16%2102:16=01 MUST be set to 0x00002097 !! : PKE_SWD_CP_Profile_4_ 16%2097 32
2 1672102:16%02 MUST be set to 0x00002094 !! : PKE_SWD_CP_Profile_3_ 16%2094 32

Abbildung 15:  SDO setzen fur abweichende Profile

Nach der Konfiguration:

1. Versorgen Sie die angeschlossenen Gerate mit Spannung.
2. Dricken Sie am Gateway die ,,Config“-Taste, um den SWD-Bus einzulesen.

Hinweis
% Falls Sie noch weitere Hilfe bendtigen, wie Sie den SWD-Bus in Betrieb
nehmen, finden Sie eine detaillierte Beschreibung im Handbuch.
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2.4 Ubernehmen des Variablen-Mappings

Nachdem der Geratebaum vollstandig erstellt wurde, missen die Ein- und Ausgange der SWD-
Teilnehmer mit dem Anwenderprogramm verknipft werden.

Die Vorgehensweise hdangt davon ab, wie die Verkniipfung im urspriinglichen Projekt umgesetzt
wurde.

Im Folgenden finden Sie eine Ubersicht der gidngigsten Mapping-Methoden, sowie die jeweils
empfohlene Vorgehensweise.

2.4.1 Mapping luber direkte Hardware-Adressen

Bei dieser Methode werden die Ein- und Ausgange im Programm Uber direkte Hardwareadressen
zugewiesen. Die zugehorigen Variablen sind in einer Globalen Variablenliste (GVL) oder im
Deklarationsteil eines Programms deklariert. Die Verknilpfung erfolgt an geeigneter Stelle im Code,
z. B. in einem separaten Mapping-Programm (Mapping-PRG).

Beispiel:
byDiglnput_1 := %IB0;

Verhalten bei Systemumstellung:

Durch die Umstellung von SmartWire auf die Kommunikation iiber CAN kann es zu Anderungen der
Hardwareadressen kommen — insbesondere dann, wenn bereits eine CAN-Kommunikation in der
Maschine implementiert war.

Nach der Umstellung kann das Projekt moglicherweise fehlerfrei kompiliert werden, da die neuen
Adressen formal giiltig, aber funktional falsch sein kénnen.

Hinweis
% Diese Mapping-Methode birgt das Risiko, dass eine fehlerhafte
Konfiguration unbemerkt bleibt, da sie keine Kompilierfehler verursacht.

Empfohlene Vorgehensweise:

Identifizieren Sie alle Stellen im Programm, an denen Hardwareadressen direkt zugewiesen werden.
Uberpriifen Sie diese Zuweisungen nach der Umstellung sorgfiltig auf Richtigkeit.
Passen Sie die Adressen ggf. an die neue CAN-Konfiguration an.

2.4.2 Direktes Variablen-Mapping im Hardware-Manager

Bei dieser Methode erfolgt das Mapping durch das manuelle Eintragen von Variablen direkt im
Hardware-Manager. Die Variablen werden dabei gleichzeitig instanziiert.

Application Note SmartWire-Integration unter Linux: Technischer Leitfaden fir die Systemmigration 07/2025 AP0O50032DE  Eaton.com
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Beispiel:

SWD-Device Parameters Find Filter Show all ~ =k Add FB for IO Channel... Go to Instance
SWD-Device 1/ Mapping Variable Mapping  Channel Address Type Default Value Unit Description
= Input %IB0 BYTE
SWD-Device IEC Objects *p BitD : NC contact 1 3L1X0.0 BOOL
*p xMachineOn @ Bit1 : M/O contact 1 %IX0.1 BOOL
h Bit2 : NC contact 2 %IX0.2 BOOL
*p xMachineQff @ Bit3 : N/O contact 2 %IX0.3 BOOL
* xOff @ Bit4 : Group diagnostics %IN0.4 BOOL
p Bit5 : reserved %IX0.5 BOOL
i Bits : Module present %IX0.6 BOOL
p Bit7 : Universal module %IN0.7 BOOL
+ g Outputd %QB0 BYTE

Abbildung 16: Gemappte Variablen die instanziiert werden

Verhalten bei Systemumstellung:

Nach der Umstellung auf ein Linux-basiertes System kann das Projekt nicht fehlerfrei kompiliert
werden, da die im Code verwendeten Variablen nicht mehr automatisch instanziiert sind. Die
urspringlichen Verknipfungen gehen verloren.

Empfohlene Vorgehensweise:

1. Vor der Umstellung:

- Exportieren Sie die bestehenden Verknipfungen aus dem Windows CE-Projekt.

- Klicken Sie dazu mit der rechten Maustaste auf den SWD-Master und wahlen Sie
»Export mappings to CSV...“.

e Loy
=Tl sWD_Master (SWD-Master) |

[ M22_SWD_K2ED_W (M22-5WD-K22LED-W) & cu

(@ M22_SWD_K22LED_R (M22-5WDK22LEDR) Copy

[ M22_SWD_K11LED_B (M22-SWDK11LED-B) Paste

[l M22_sWD_R_Profile_2 (M22-5WD-R Profile 2) ¥ Delete

(@ mM22_SWD_INC_Profile_2 (M22-5WD-INC Profile 2)
Refactering »

Properties...
Add Object
) Add Folder... el
Add Device..,
Scan for Devices...
Disable Device
Update Device...
Edit Object
Edit Object With...

L

Edit 10 mapping
Impert mappings from CSV...

[ Exportmappings to CSV...

Abbildung 17: Export mappings

2. Nach der Umstellung auf Linux:
- Erstellen Sie den neuen Gerdatebaum mit dem SWD-Gateway.
- Exportieren Sie auch hier die aktuellen Mappings als CSV-Datei.

3. CSV-Dateien zusammenfiihren:

- Offnen Sie beide CSV-Dateien.

- Kopieren Sie aus der Windows CE-Datei die erste, dritte und vierte Spalte in die exportierte
Datei des Linux-Systems.
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WinCE

Linux

Abbildung 18:

4.

24.3

_KZZED R (MI2SWD KIALED &)
| KLUED B (M22 SWO-K11LED )

waPnied X

o

= [ catus (Chtas)
= (3 camopen_Manager (Catiopen_Manager)

= (T Eusc_SWD_CaN_1 (FUSC SWO-CaN)
i M2 50D KZ2LED W MEZSWDAG
@ w2z 5o 220 g pazzowD K
@ M2 S00_k18ED 52 (M2SMDH
@ 22 5wm_ A Profie_L M2 SWIDR
@ M2z 500 _1oc_Proie 2 (r2z-5um:

Feit Object
Edit Object With...

Edit 10 mapping

Import mappings from CSV.
Export mapgings to CSV...

FLC Shell
5 ooa
A Py
¥ Delete

Refactoring v
3 Properties

rpart 14 e

mpor smapgings from C5Vo

Eupor mappings to C5V.

Ubertragen der Mappings

Import der angepassten Datei:

//copesys Mapping Export w1l
/Mapoad varisale

Ifwarsrmater ffunit

|potication.avL.sMacnineon

_xMachineqt

gggggg
5| module

AfmseriptiolfIEC aderas [/Davios name

{ICabesyRapping Lxpart V1.2

IMappeddiariable  f/Parameter /{Unit

/impart

<hange anly first, third or fourth c

nma before first

M23_SWD_KZILED_W
MZ_SWO_KZIED W
MZ2_SWO_KZAED W
M22_SWD_KZED W
M2 SWD_K2ZLED W

M22_SWO_KZNED W
MZ2_SWO_KZUED W
M22_SWD_KZUED W
MZ2_SWO_KZLED_W
MZ2 SWO_KZALED R
M23_SWo_KZNED R

Ccopy |

//fPescription {/IEC addres: //Devics name

QByte : M22_SWD_K22LELT W

Bitd
Bitl
Bitz
Bit3
Bits
BitS
Bith
Bit7

1-Byte : M22_SWD_K22LED_W

Bit0@L
Bitl@L
Biz@1
Bia@1
Bird@1
BIES@1
Bit6@1
BitFEL

QByte : M22_SWD_K2ZLED_R

Rith

%080
%0X0.0
%KD,
%0KD.2
%OKD.3
HOND.A
HONDS
%OXD.6
%0X0.7
%IBO
HIX0.0
X1
HIND.2
X032
wix0.4
WIXD.5
HIXD.6
HIX0.7
%0B1
wen

v in Excel or add variable name hefore first

M22_SWD_K22LED_ W
M22_SWD_K22LED_ W
1M22_SWD_K22LED W
M22_SWD_K22LED W
M22_SWD_K22LED_ W
MZ2_SWO_E22LED_W
M22_SWD_E22LED_ W
M22_SWD_K22LED_ W

M22_SWO_K22ED_W
M22_SWD_K22LED_W
1M22_SWD_K22LED W
1M22_SWD_K22LED W
M22_SWD_K22LED W
MZ2_SWO_K22LED_W
M22_SWD_K220ED_ W
M22_SWO_K22LED_W
M22_SWD_K22LED_W
M22_SWD_K22LED W
M22_SWD_K22LED R
M33 SN €D R

Importieren Sie die bearbeitete CSV-Datei in das neue Projekt, um die urspriinglichen

Verkniipfungen wiederherzustellen.

Deklaration in GVL, Zuordnung im Hardware-Manager
Bei dieser Methode erfolgt die Deklaration der Ein- und Ausgangsvariablen z. B. in einer Globalen
Variablenliste (GVL). Die Verkniipfung mit der Hardware wird anschliefend manuell im Hardware-
Manager durch Eintragen der Variablen hergestellt.

%

Hinweis

Auch wenn keine vollstdndige Verkniupfung erfolgt, kann das Projekt
fehlerfrei kompiliert werden, da die Variablen bereits deklariert sind. Dies
kann jedoch zu Laufzeitfehlern oder unerwartetem Verhalten flhren.
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Beispiel:

| CANopen-Module IfO Mapping
CANopen-Module IEC Objects
Status

Information

Abbildung 19:

Find Filter Show all ~ ok Add FB for IO Channel... Go to Instance
Variable Channel Address Type Default Value Unit  Description
+ T QByte : M22_SWD_K2Z2ED W %OB0 BYTE
= 4 I-Byte : M22_SWD_K22LED_W %180 BYTE
* Bitd %IX0.0 BOCL
*p Application.GVL. xMachineOn Bit1 G BOOL
% Bit2 %IX0.2 BOCL
*p Application,GVL, xMachineOff Bit3 ] BOOL

&L

Empfohlene Vorgehensweise:

Das Vorgehen entspricht dem in Kapitel 2.4.2 (Mapping-Methode 2) beschriebenen Ablauf:

vk wN e

3 Verweise

Export der neuen Mappings.
Zusammenfihren der CSV-Dateien.
Import der angepassten Datei zur Wiederherstellung der urspriinglichen Zuordnung.

Bit4
Bits
Bit6
Bit7

Verlinkte Variablen in der Mappingtabelle

Export der bestehenden Verknipfungen vor der Umstellung.
Aufbau des neuen Geratebaums nach der Umstellung.

%IX0.4
%IX0.5
%IX0.6
%IX0.7

Dokumentation

RAMO5 LINK
Manual EU5C-SWD-CAN MN120002 DownloadCenter
Manual SmartWire-DT Gateways MN05013002 DownloadCenter

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
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