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Bezpecnostni pokyny
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Nebezpedi!
Nebezpecné elektrické napéti!

Pred zahajenim instalace

Ptistroj odpojte od napéjeni.

Zajistéte ho proti opétovnému zapnuti.
Zkontrolujte beznapétovy stav.
Uzemnéte a zkratujte.

Sousedici dily pod napétim zakryjte a zamezte v pfistupu k
nim.

Respektujte navod k montazi (pfirucka IL).

Zasahy v tomto pfistroji/systému smi provadeét jediné
personal s odpovidajici kvalifikaci podle normy
CSN EN 50110-1/-2 (VDE 0105 dil 100).

NeZ se pfistroje pfiinstalaci dotknete, dbejte, abyste vybili
stilj staticky naboj.

Funkéni uzemnéni (FE, PES) musi byt pfipojeno k ochran-
nému uzemnéni (PE) nebo k vyrovnani potenciald.

Odpovédnost za provedeni tohoto spoje nese zfizovatel.

Pfivodni a signalova vedeni instalujte tak, aby indukéni a
kapacitni ru§eni nemohlo nepfiznivé ovliviiovat funkce
automatizace.

Zaftizeni automatiza¢ni techniky a jejich ovladaci prvky
instalujte tak, aby byly chranény pfed nedmysinym
pouZitim.

Aby pferuseni vedeni nebo Zil kabell na signélové strané
nemohlo zplsobit nedefinované stavy zafizeni automati-
zace, je nutné pfi zapojovani vstupli a vystupl zavést
odpovidajici bezpe€&nostni preventivni opatfeni na strané
hardwaru i softwaru.

P¥i 24 voltovém napéjeni zajistéte bezpecné oddéleni
nizkého napéti. PouZivejte pouze sitové zdroje splfiujici
pozadavky normy IEC 60364-4-41 resp. HD 384.4.41 S2
(VDE 0100 ¢ast 410).

Kolisani resp. odchylky sitového napéti od jmenovité
hodnoty nesmi pfekraovat meze tolerance uvedené v
technickych parametrech, jinak nelze vyloucit poruchy
funkce a nebezpecné stavy.

Zafizeni NOUZOVE VYPNUTI podle normy CSN EN 60204-1
musi z(stat (i¢inné ve vSech provoznich rezimech. Odblo-
kovani zafizeni NOUZOVE VYPNUTI nikdy nesmi zpGisobit
opétovné spusténi stroje.

Vestavneé pristroje urené k provozu ve skfinich je dovo-
leno provozovat a ovladat jediné ve vestavéném stavu,
stolni nebo pfenosné pfistroje jen se zavfenym krytem.

Pfijméte bezpe€nostni opatfeni, ktera po poklesu nebo
vypadku napéti zajisti moznost opétovného fadného spus-
téni pferuSeného programu. Béhemtéto Cinnosti se nesmi
ani kratkodobé vyskytnout Zadné nebezpecné stavy.
Pfipadné musi byt vynuceno NOUZOVE VYPNUTI.

V mistech, kde chyby automatizaénich zafizeni mohou
zpusobit Skody na zdravi osob nebo vécné Skody, musi byt
pfijata externi preventivni opatfeni, ktera zajisti resp.
prosadi bezpeény provozni stav i v pfipadé chyby nebo
poruchy (naptiklad pomoci nezavislych spinaéa pfi
meznich hodnotach, mechanického blokovani atd.).

Za provozu mohou frekvenéni ménice obsahovat podle
svého typu kryti holé dily vedouci napéti, pfipadné také
pohyblivé nebo rotujici dily a horké povrchy.

Nepfipustné snimani nutnych krytil, neodborna instalace
a chybna obsluha motoru nebo frekvenéniho ménice muize

zeni zdravi nebo vécné Skody.

P¥i praci na frekvenénich ménicich nachéazejicich se pod
napétim respektujte platné narodni pfedpisy prevence
nehod (napfiklad BGV 4).

Elektrickou instalaci realizujte podle pfisluSnych predpist
(napfiklad prifezy vedeni, pojistky, napojeni ochrannych
vodici).

VSechny prace béhem dopravy, instalace, uvadéni do
provozu a udrzhé ¢i opravach smeéji provadét vyhradné
kvalifikovani pracovnici (respektujte normy IEC 60364
resp. HD 384 nebo DIN VDE 0100 a narodni pfedpisy
prevence nehod).

Zaftizeni, do nichZ jsou vestavéné frekvenéni ménice, musi
byt pfipadné vybavena dalSimi sledovacimi a ochrannymi
zafizenimi a opatfenimi v souladu s pFisluSnymi platnymi
bezpe&nostnimi pravidly a pfedpisy - napfiklad zadkon o
technickych pracovnich prostfedcich, predpisy prevence
nehod atd. Zmény frekvenénich ménicl s ovladacim soft-
warem jsou dovoleny.

Za provozu méjte vSechny kryty zaviené.

Ve své konstrukci stroje je uZivatel povinen zohlednit
veSkera potfebna opatieni, ktera omezuji nasledky chybné
funkce nebo selhani regulatoru pohonu (zvy$eni poctu
otacek motoru nebo nahlé zastaveni motoru) tak, aby
nevznikala Zadna rizika ohrozujici osoby nebo vécné
hodnoty, napfiklad:

— DalSi nezavisla zatizeni ke sledovani velicin dileZitych
pro bezpecnost (pocet otacek, draha pojezdu, koncové
polohy atd.).

— Elektricka nebo neelektricka ochranna zafizeni (bloko-
vani nebo mechanické uzaméeni), opatfeni zahrnujici
cely systém.

— Po odpojeni frekvenénich ménicl od napajeciho napéti
se nikdy nedotykejte ihned vodivych dilli zafizeni a
pfipojeni vodic(, protoZe zafizeni mliZze obsahovat
nabité kondenzatory. Respektujte pfislusné bezpec-
nostni a informacni Stitky na frekvenénim ménici.
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0 0 tomto manualu

0.1 Cilova skupina

0 O tomto manualu
0.1 Gilova skupina

Tato prirucka popisuje pripojeni EtherNet/IP DX-NET-ETHERNET-2 pro frek-
venéni ménic fady pristroji DA1.

Je uréena zkusenym specialistim na pohony a automatizaénim technikdm.
Predpokladem jsou fundované znalosti provozni sbérnice EtherNet/IP a
programovani zafizeni Master sbérnice EtherNet/IP. Kromé toho jsou tfeba
znalosti v zachézeni s frekvenénim ménic¢em DAT1.

Nez budete komunikaci EtherNet/IP instalovat a uvadét do provozu, pfectéte
si pedlivé tuto prirucku.

Predpokladdme, Zze mate dobré znalosti projekénich a programové technic-
kych zasad a jste podrobné sezndmeni s pouzitim elektrickych zafizeni, strojd
a se ¢tenim technickych vykresu.

9 Na nékterych obrazcich jsou zCasti pro lepsi ndzornost odstra-
nény ¢asti krytl a dalsi dily dllezité pro bezpeénost.
Zde popsané montazni skupiny a pristroje smi byt pouzivany za
provozu jediné s fadné nasazenymi kryty a vsemi bezpecnostné
relevantnimi dily.

Zohlednéte prosim tato upozornéni k instalaci v ndvodu k
montazi IL 040004ZU.

V8echny Udaje v této pfiru¢ce se odkazuji na verze hardware a
software v ném pouzité.

Dalsi informace ke zde popsanym fadam piistrojl najdete na
internetové adrese:

b 4 d

www.eaton.com/moeller => Support
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0 O tomto manualu
0.2 Obecné zasady

0.2 Obecné zasady

V této priruéce se pouzivaji symboly s nasledujicim vyznamem:

» Oznaduje, Zze budou nasledovat pokyny.

0.2.1 Vystrazna upozornéni na nebezpeci vzniku vécnych sSkod

UPOZORNENI
Varuje pfed moznymi vécnymi Skodami.

0.2.2 Vystrazna upozornéni na nebezpeci vzniku ajmy na zdravi

POZOR

Varuje pfed nebezpeénymi situacemi, které mohou mit za
nasledek lehké Urazy.

VAROVANI

Varuje pfed nebezpelnymi situacemi, které mohou mit za
nasledek tézké Urazy nebo smrt.

NEBEZPECI

Varuje pfed nebezpecnymi situacemi, které mohou mit za
nasledek tézké Urazy nebo smrt.

> > P

0.2.3 Tipy

Poukazuje na uzitecné tipy.

J
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0.3 Zkratky a symboly

0.4 Mérneé jednotky

0 O tomto manualu
0.3 Zkratky a symboly

V této pfiru¢ce jsou pouzity nasleduijici zkratky:

ADI Application Data Instance

CIP Common Industrial Protocol

cwW Control Word (Ridicf slovo)

EDS Electronic Data Sheet (Elektronicky datovy list pfistroje)
EMC Elektromagneticka kompatibilita

EtherNet/IP Ethernet Industrial Protocol

FB Field Bus (provozni shérnice)

FS Konstrukéni velikost

GND Uzemnénf (potencial 0 V)

LED Light Emitting Diode (LED)

LSB Least Significant Bit (bit s nejnizs hodnotou)
MSB Most Significant Bit (bit s nejvy$si hodnotou)
PC Osobni potitat (Personal Computer)

PNU Cislo parametru

PD Data procesu (Process Data)

PLC Programovatelné automaty (angl. PLC)

SW Status Word (stavové slovo)

uL Underwriters Laboratories

VSC Vendor Specific Class

VSechny fyzikalni veli¢iny uvedené v této pfiru¢ce zohledfiuji mezinarodni
metricky systém Sl (Systeme International d'Unités). Pro certifikaci UL byly
tyto veli¢iny ¢aste¢né doplnény o angloamerické jednotky.

Tabulka 1:Pfiklady pfepo¢tu mérnych jednotek

Oznaceni angloamericka US-americke hodnota SI koeficient
hodnota oznaceni prepoctu

Délka 1v(”) Palec (coul) 25,4 mm 0,0394

Vykon 1HP=1,014 PS Koriskd sila 0,7457 kW 1,341

ToCivy moment 1 Ibfin Pound-force inch 0,113 Nm 8,851

Teplota 1 °F (T Fahrenheit 17,222 °C (Tg) Tr=Tcx9/5+32

Otacky 1rpm Otacky za minutu 1 min! 1

Hmotnost 11lb Libra 0,4536 kg 2,205

Prlitok 1 cfm Kubicka stopa za minutu 1,698 m3/n 0,5889

DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com 5



0 O tomto manualu
0.4 Mérné jednotky
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1 Rada pristrojii

1.1 Kontrola dodavky

1 Rada piistrojti
1.1 Kontrola dodavky

% Pred otevienim obalu zkontrolujte na zékladé typového Stitku na
obalu, zda jde o typ komunikacni karty, kterou jste si objednali.

Komunikac¢ni karta je peclivé zabalena a pfedana k expedici. Doprava smi byt

provadéna vyhradné v originalnich obalech vhodnymi dopravnimi prostfedky.

Respektujte potisk a pokyny na obalech a také manipulaci s vybalenym

pristrojem.

» Obal otevirejte vhodnym néfadim a po doruceni zkontrolujte, zda
dodavka neni poskozena a zda je Uplna.

Obal musi obsahovat nésledujici dily:

o Komunikaéni kartu DX-NET-ETHERNET-2,
e navod k montazi IL040004ZU.

Obrazek 1:Rozsah dodéavky komunikaéni karty DX-NET-ETHERNET-2

DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com



1 Rada piistrojti
1.2 Typovy kli¢

1.2 Typovy kli¢

Typovy kli¢ a typové oznaceni komunikacnich karet DX-NE-... ma néasledujici
strukturu:

DX - NET - ETHERNET -2  Vysvétleni

—[ 2 =2 z&suvna mista (RJ45)

ETHERNET

NET = Network (sft, provozni sbérnice)

DX = karta
(pfisluSenstvi k frekvenénim ménicdm fady PowerXL™)

Obrazek 2:Typovy kli¢ komunikaénich karet DX-NET-...

8 DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com



1.3 VSeobecna jmenovita data

1 Rada piistrojti
1.3 VSeobecnd jmenovita data

Technicka data Znacka Jednotka  Hodnota
Vseobecné
Normy a ustanoven{ spliiuje normu CSN EN 50178 (Bezpe&nost elektrickych zafizeni)
Kvalita vyroby RoHS, 1SO 9001
Podminky prostredi
Provozni teplota 9 °C -40 (bez namrazy) az do +70
Teplota skladovani 9 °C -40 - +85
Klimatické odolnost Pw % < 95, relativni vihkost, nenf dovolena Zadné kondenzace
\lySka mista montéze D M maximalné 1000
Vibrace g m/s2 5—podle CSN IEC 68-2-6;
10 —500 Hz;
0,35 mm
Pripojeni EtherNet/IP
Rozhrani Zéstrcka (konektor) RJ45
Pfenos dat 10/100 MBit/s pIné duplexni/poloduplexni provoz
automatické rozpoznani prenosové rychlosti
Prenosovy kabel 2x2 krouceny, symetricky kabel (stinény)
Komunikacni protokol
EtherNet/IP IEC 61158
Pfenosové rychlost MBit/s 10/100

DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com 9



1 Rada piistrojti
1.4 Oznaceni u DX-NET-ETHERNET-2

1.4 Oznaceni u DX-NET-ETHERNET-2

Nasledujici vykres zobrazuje komunikaéni kartu DX-NET-ETHERNET-2 pro
EtherNet/IP se dvéma zasuvkami RJ45.

Obréazek 3:0znaceni u komunikacni karty DX-NET-ETHERNET-2
() LED indikator stavu sité (NS)

(@ LINK/Activity-LED

(3®) Zastrcky RJ45

® LED indikator stavu modulu (MS)

(®) 50-pdlova zasuvna lista

(® Srouby k upevnéni na frekvenéni méni¢ DA1

10 DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com



1 Rada piistrojti
1.5 Pouziti v souladu s ur¢enym tcelem

1.5 Pouziti v souladu s urcenym acelem
Komunika¢ni karta DX-NET-ETHERNET-2 je elektrické zafizeni k fizeni a pfipo-
jeni frekvenéniho meénic¢e DA1 k normovanému systému provozni sbérnice
EtherNet/IP. Je uréeno k vestavbé do stroje nebo ke smontovéani s jinymi
komponentami a vytvoreni stroje nebo zatizeni. Umoznuje pro frekvenéni
menic fady DAT integraci do normovaného systému provozni sbérnice
EtherNet/IP ve funkci I/O zafizeni.

- 2lo

(®) EtherNet/IP

Obrazek 4:Zaglenéni komunikaéni karty
DX-NET-ETHERNET-2 do sité EtherNet/IP

@ PC

@ Ridici jednotka (I/0 controller)

® Switch

® Kabel EtherNet/IP

(5 Frekvenéni méni¢ DA1 s pfipojenim DX-NET-ETHERNET-2
(® Motorly)

% Komunika¢ni karta DX-NET-ETHERNET-2 neni pfistroj pro
domovni aplikace, ale je uréena vyhradné k prdmyslovému
vyuziti.

% Respektujte technické Udaje a podminky pfipojeni popsané v
této pfirucce.
Jakékoliv jiné pouZiti se povazuje za pouZziti v rozporu s uréenym
ucelem.

DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN040120067-CS  www.eaton.com 1



1 Rada piistrojti
1.6 Inspekce a Udrzba

1.6 Inspekce a udrzba

1.7 Skladovani

1.8 Servis a zaruka

1.9 Likvidace

12

Pri dodrzovani vseobecnych jmenovitych Udajl (=> strana 9) a se zfetelem
na specifické technické Udaje sité EtherNet/IP je komunikaéni karta
DX-NET-ETHERNET-2 bezudrzbova. Vnéjsi vlivy vSak mohou mit zpétné
ucinky na funkci a Zivotnost. Proto doporu¢ujeme pfistroje pravidelné kontro-
lovat a v uvedenych intervalech provadét nasleduijici udrzbu.

Tabulka 2:Doporucena opatfeni udrzby

Opatreni adrzby Interval adrzby

Zkontrolujte filtr ve dvefich rozvadéde 6 - 24 mésicd (zavisf na prostredi)
(viz Gdaje vyrobce)

Zkontrolujte utahovaci momenty fidicich svorek pravidelng

Zkontrolujte Fidici svorky a v§echny kovové povrchy, zda 6 - 24 mésicd (zavisi na prostredi)

nejevi znamky koroze

Vymeéna nebo oprava komunika¢ni karty DX-NET-ETHERNET-2 se nepfedpo-
klada. Pokud by doslo k poskozeni karty plsobenim vnéjsich vlivd, oprava
neni mozna.

Ma-li byt komunikacni karta pred pouzitim uskladnéna, musi na misté sklado-
vani panovat vhodné podminky prostfedi:

e  Teplota skladovani: -40 - +85 °C,
e relativni stfedni vihkost vzduchu: < 95 %, neni dovolena zddna konden-
zace.

Pokud byste méli problém s komunikaéni kartou, obratte se na mistniho
prodejce.
Pripravte si nasledujici Udaje resp. informace:

e presné oznaceni typu (= DX-NET-ETHERNET-2),

e datum zakoupeni,

e presny popis problému, ke kterému doslo v souvislosti s komunikaéni
kartou DX-NET-ETHERNET-2.

Informace o zaruce najdete ve vSeobecnych obchodnich podminkach spolec-
nosti Eaton Elektrotechnika s.r.o.

Technicka podpora: +420 267 990 440
E-Mail: podporaCZ@Eaton.com

Komunikaéni kartu DX-NET-ETHERNET-2 Ize zlikvidovat v souladu s momen-
télné platnymi narodnimi pfedpisy jakozto elektricky Srot. Piistroj zlikvidujte s
prihlédnutim k pfislusnym platnym zakonlm a vyhldskam na ochranu Zivot-
niho prostredi o likvidaci elektrickych resp. elektronickych pfistrojd.

DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com



2 Projektovani
2.1 EtherNet/IP

2 Projektovani

2.1 EtherNet/IP

EtherNet/IP (Ethernet Industrial Protocol) je otevieny primyslovy standard,
ktery stavi na klasické normé Ethernet (IEEE 802.3) a rozsituje ji o primys-
lovy protokol. Prostfednictvim sité EtherNet/IP Ize spojovat ptistroje rlznych
vyrobcl a tyto pfistroje mohou mezi sebou komunikovat.

Protokol EtherNet/IP podporuje komunikaci mezi rdznymi Fidicimi vyrobky,
coz umoznuje pristrojim vymeénovat si asoveé kritickad data aplikaci v primys-
lovém prostredi. Spektrum podporovanych pfistroji dosahuje od jednodu-
chych 1/O ptistrojl (naptiklad snimacl) az po slozita fizeni.

EtherNet/IP podporuje skupinu protokoll TCP/IP a rozSituje ji pro tidici apli-
kace s protokolem CIP (Control and Information Protocol). CIP se pouziva
Jako aplika¢ni protokol pro vstupy/vystupy v realném &ase.

Pocet Ucastnikl v systému EtherNet/IP je prakticky neomezeny.
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2 Projektovani
2.2 Indikace pomoci LED diod

2.2 Indikace pomoci LED diod

Indikatory LED modull zobrazuji provozni a sitové stavy a umoZziiuji rychlou

diagnézu.

O — —
NS
(e

—= — O
MS
(e

EtherNet/IP

Obréazek 5:Indikatory LED NS a MS

2.2.1 Indikator stavu sité (NS)

Indikator LED stavu sité (NS) zobrazuje stav sité.

Stav LED diod

Popis

vypnuta

bez napéjeciho napéti nebo neexistuje IP adresa

sviti zelené

vytvoreno pripojent k siti EtherNet/IP

bliké zelené

online, ale Zadn& komunikace

sviti Gervené

rozpoznana chyba (napfiklad dvojité zadanf IP adresy)

bliké cervené

rozpoznana porucha (naptiklad prekrogeni asu pfi poZzadavku pripojeni)

2.2.2 MS (stav modulu)

Indikator LED stavu modulu (MS) zobrazuje stav modulu EtherNet/IP.

Stav LED diod

Popis

vypnuta

bez napéajeciho napéti nebo pfistroj neni zapnuty

sviti zelené

vytvoreno pripojenf k fadici sité EtherNet/IP

bliké zelené

chyba komunikace nebo se modul nachazi v pohotovostnim rezimu

sviti Gervené

rozpoznana nevratna chyba (FATALNI chyba)?)

bliké cervené

vyskytla se vratné chyba')

1) Vratnou chybu Ize smazat provedenim resetu nebo vypnutim a zapnutim napdjeciho napéti. Nevratnou chybu
Ize naproti tomu odstranit jeding vypnutim a zapnutim napéjeciho napéti resp. zménou hardwarové konfigurace
ve vypnutém stavu zafizeni.

2.2.3 LINK/Activity-LED

Indikator LED LINK/Activity zobrazuje stav komunikace.

Stav LED diod

Popis

vypnuta

Zadnda komunikace nebo port nenf pfipojen

sviti zelend

komunikace navazana (100 Mbit/s), port pripojen

blika zelené

prenos dat aktivni (100 Mbit/s)

svitf Zluté

komunikace navazana (10 Mbit/s)

bliké Zluté

prenos dat aktivni (10 Mbit/s)
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3 Instalace
3.1 Uvod

3 Instalace

3.1 Uvod

Tato kapitola popisuje montéz a elektrické pfipojeni komunikaéni karty
DX-NET-ETHERNET-2.

% Pfi instalaci a montazi komunikaéni karty zakryjte nebo zalepte
vSechny vétraci §térbiny frekvenéniho ménice, aby do nich
nemohly proniknout zadné cizi pfedmeéty.

% Veskeré prace pfi instalaci provadéjte jen s predepsanymi a vhod-
nymi nastroji a nafadim a bez pouziti nasili.

U frekvencénich ménicd konstrukéni fady DA1 se montaz komunikaéni karty
DX-NET-ETHERNET-2 provéadi podle konstrukénf velikosti frekvenéniho
menice.

[ N [ A

Obrazek 6:Vestavba pfipojeni komunikacéni karty

U konstrukénich velikosti FS2 a FS3 frekvenéniho ménic¢e DA1 se komuni-
kacéni karta zapojuje do frekvenéniho ménic¢e zdola. Od konstrukéni velikosti
FS4 se komunika¢ni karta montuje na pravou stranu pod Celni kryt skfing
frekvenéniho ménice.
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3 Instalace
3.2 Upozornéni k dokumentaci

3.2 Upozornéni k dokumentaci
Dokumentace k instalaci:
e Navod k montazi I1L4020010Z pro frekvenéni méni¢ DA1
v konstrukéni velikosti FS2 a FS3

¢ Navod k montazi 1L4020011Z pro frekvenéni méni¢ DA1
od konstrukéni velikosti FS4

Tyto dokumenty najdete jako PDF soubory také na internetovych strankach
spole¢nosti Eaton. Rychle je vyhledate v ¢asti

www.eaton.com/moeller => Support

zadanim Cisla dokumentace jako vyhledadvaného pojmu.

3.3 Upozornéni k mechanickeé konstrukci

NEBEZPECI

Postupy a instalaéni prace pfi mechanické montazi a demontéazi
komunikacni karty smi probihat jen ve vypnutém stavu.

Pfiinstalaci komunika¢nikarty DX-NET-ETHERNET-2 e tfeba
otevrit kryt frekvenéniho méni¢e DA1. Doporucujeme provést
tyto montazni ¢innosti pred elektrickou instalaci frekvenéniho
menice.

v P

Obrazek 7:0patteni pfi montazi provadéjte jen
ve stavu bez napéti
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3 Instalace
3.4 Montéaz konstrukénich velikosti FS2 a FS3

3.4 Montaz konstrukcnich velikosti FS2 a FS3
Komunikaéni karta DX-NET-ETHERNET-2 se u konstrukénich velikosti FS2 a
FS3 frekvenéniho méni¢e DA1 montuje na dolni stranu frekvenéniho ménice.
K tomu je tfeba pomoci Sroubovéku s plochym hrotem zvednout kryt za ozna-
¢enou Stérbinu (bez pouzivani nasili) a poté ho sejmout rucné.

)

4 mm

y
2 3 456 7 89 10111213

@@@@@@@@@@@@

N s

Obrazek 8:Kryt oteviete v misté Stérbiny

UPOZORNEN/(

Do otevieného frekvenéniho ménice nezasahujte narfadim ani
jinymi predmeéty.

Dbejte, aby se otevfenou ¢asti dovnitf nedostala zadna cizi
télesa.

Poté Ize kartu zasunout a upevnit pomoci obou Sroubd.

0.25 Nm (2.21 Ib-in)

Obréazek 9:Zasunuti komunikaéni karty
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3 Instalace
3.5 Montéz od konstruk¢ni velikosti FS4

3.5 Montaz od konstrukcni velikosti FS4
Komunikaéni karta DX-NET-ETHERNET-2 se od konstrukéni velikosti FS4
frekvenéniho méni¢e DA instaluje do frekvenéniho ménice. K tomu je tfeba
otodit plochym Sroubovakem dva Srouby na pfednim krytu o 90°. Poté Ize

kryt sejmout.

Obrazek 10:0tevreni krytu frekvenéniho méni¢e DA1 od konstrukéni velikosti FS4

UPOZORNENI/

Do otevieného frekvenéniho méniCe nezasahujte nafadim ani
jinymi predméty.

Dbejte, aby se otevienou ¢asti dovnitf nedostala zadna cizi
télesa.
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3 Instalace
3.5 Montaz od konstrukéni velikosti FS4

Poté Ize kartu zasunout zprava a upevnit pomoci Sroubu.

Poté se viko opét nasadi a upevni obéma Srouby (otoceni o 90°).

\,,,
L

345
= 67391DH\ZWS 1415151718
ww@@ooeooooe

!
0.25 Nm 0

(2.21 Ib-in)

Obréazek 11:Zasunuti komunikaéni karty
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3.6 Instalace komunikacni karty

3.6 Instalace komunikacni karty

20

Pfipojeni k provozni sbérnici EtherNet/IP se provadi pomoci konektoru RJ45.

Pripojovaci vedeni pro EtherNet/IP s konektory RJ45 je k dostani vSeobecné
jako standardni kabel se zakon¢enim. Mdzete si ho ale také zhotovit samo-
statné. K tomu jsou tfeba déle zobrazené pfipojeni (obsazeni kontaktd).

Pin Vyznam

1 TD+
TD-
RD+
pres okruh RC ke svorce GND
pres okruh RC ke svorce GND
RD-
pres okruh RC ke svorce GND

[o)]
| N O g B WN

pres okruh RC ke svorce GND

Obrazek 12:0bsazeni kontaktl u konektoru RJ45

Obrazek 13:Pfipojeni konektoru RJ45
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3.7 Instalace provozni sbérnice

3.7 Instalace provozni shérnice

% Vedeni systému provozni sbérnice nikdy nevedte pfimo
soubézné se silovymi vodici.

Pti instalaci dbejte, aby fidici a signalova vedeni

(0-10V, 4-20mA, 24V DC atd.) a ptivodni vedeni systému provozni shér-
nice (EtherNet DP) nikdy nebyly soub&zné se silovymi vodi¢i sitového privodu
ani privodu motoru.

V ptipadé soubézného vedeni téchto kabelld by mély byt vzdalenosti mezi Fidi-
cimi, signalovymi kabely a kabely sbérnice (2) k energii vyuzivajicim sitovym a
motorovym vedenim (1) vétsi nez 30 cm. Vedeni by se méla vzdy kfizit v
pravém uhlu.

AN N\
©) ®

B

P 2300 mm _
11817

Obrézek 14:Vedeni kabelu sbérnice EtherNet/IP (2) a sitového resp. motorového kabelu (¥

Je-li z dGvodd konstrukce zatizeni nutné soubézné vedeni v kabelovych kané-
lech, musi byt mezi vedenim provozni sbérnice (2) a sitovym resp. moto-
rovym kabelem (1) zaji$téno odstinéni, které zamezi elektromagnetickému
plsobeni na vedeni provozni sbérnice.

7 P4
N | //
/4 AN
Izl ~ L
@ o @ @

Obrazek 15:0ddélené polozeni do kabelového kanalu

(@) Sitovy resp. motorovy pfivodni kabel
(@ Kabel EtherNet/IP

% VZdy pouzivejte pouze schvalena vedeni sbérnice EtherNet/IP.
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3 Instalace

3.7 Instalace provozni sbérnice

22
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4 Uvedeni do provozu

4.1 Frekvencni meénic DA1

—_

—_

4 Uvedeni do provozu
4.1 Frekvencni ménic¢ DAL

Nejdfive provedte vSechna opatfeni k uvedeni frekvenéniho
meéni¢e DA1 do provozu, jak je popsano v prislusné pfirucce
MNO04020005Z.

V této priruCce zkontrolujte vSechna popsana nastaveni a insta-
lace pro napojeni k systému provozni sbérnice EtherNet/IP.

UPOZORNENI

Zkontrolujte, Ze spusténim motoru nevzniknou zadna rizika.
Jestlize vznika nebezpedi v disledku chybného provozniho
stavu, odpojte pohony stroje.

4.2 Soubor EDS

Pro komunikaci musi mit frekvenéni méni¢ DA1 nastaven para-
metr P12 (fizeni pohonu) nasledovné: P12 = 4.

Podrobné informace k nastaveni parametr( najdete v pfiru¢ce
MNO04020005Z.

Vlastnosti karty EtherNet/IP jsou popsany v souboru EDS. Ten je tfeba k
zapojeni frekvenéniho méni¢e DA1 do sité EtherNet/IP.

—_—

Soubor EDS s nazvem ,,Eatn69122.eds” je ulozen na disku
CD-ROM a také na internetové adrese:

www.eaton.com/moeller => Downloads
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4 Uvedeni do provozu
4.3 Projektovani modulu

4.3 Projektovani modulu

24

Nasledujici navod popisuje projektovani komunikaé¢niho modulu s frek-
venénim ménicem DAT1.

» Pfipojte pfistroj k prostfedi EtherNet/IP.
K tomu jsou tfeba nasledujici komponenty:
+  Ridici jednotka
*  PC (k programovani a konfiguraci)
*  Frekvenéni méni¢ DA1 s komunikacni kartou DX-NET-ETHERNET-2

- 9@

= =

(®) EtherNet/IP

Obréazek 16:Projektovani

(@ PC (s konfiguraénim nastrojem)
@ Ridici jednotka (I/0 controller)
(® Switch

® Kabel EtherNet/IP

(® Frekvenéni méni¢ DA1

() Motor
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4 Uvedeni do provozu
4.3 Projektovani modulu

P Pfistroj zapnéte (zapnéte napéjeci zdroj!).

» Projekt nyni nakonfigurujte. (Pokyny k podrobné konfiguraci jsou
uvedeny v priru¢ce vyrobce PLC stanice.)
» Zkontrolujte indikatory LED.
Ridici jednotka musi rozpoznat adresu pristroje a modul musi svitit
zelené (=> odstavec 2.2, ,Indikace pomoci LED diod”).

O — — — — O
NS MS
(e (e

EtherNet/IP
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4 Uvedeni do provozu
4.4 Konfigurace modulu

4.4 Konfigurace modulu

26

Pouziti modulu DX-NET-ETHERNET-2 pro frekvenéni méni¢e DA1 v progra-
movacim systému RSLogix 5000 (od firmy Allen-Bradley) probiha v nasleduiji-
cich krocich:

Pfedpokladem pouziti modulu DX-NET-ETHERNET-2 je ovladaci ¢ast
(Rockwell) s rozhranim EtherNet/IP.

» Pristroj pfipojte podle popisu v = odstavec 4.3, , Projektovani modulu”.

» Otevrete okno Controller Organizer programovaciho softwaru. Ve
slozce 1/0 Configuration najdete rozhrani Ethernet.

Conbroler Organeaer

& L Cesta Twpes
[ Trems
531 1j0r Configueation
= [ CompatLogoehIZIE-C1 Syshem
ﬂ:‘l 1768-L23E-081 Progll_Tae
A 1760123 R Erhernet Poet | ocalF R

ol Wu«- Modde. .

e SENE
51 Ir
=Em v
e
[2] Emibeded OB 1E Disorete_Cukpats
[ Eopremain 0
Create & moduls

» Bodem nabidky File -> New component ->Modules (alternativné:
kontextova nabidka, polozka New Modules) oteviete dialog k vybéru
skupin Uc¢astnikl Ethernet. Zvolte skupinu Communication.

I Select Module =

Pbodule D epcript endot
=

W Daghal

= Drreds

= HMI

il Sparisiey

By Categony By Werdor Fanvoriles

[ Concel |[ Hep |
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4 Uvedeni do provozu
4.4 Konfigurace modulu

» Tam kliknéte na znaménko plus a ze seznamu zvolte polozku Generic
Ethernet Module. Svou volbu potvrdte OK.

I Select Module =
Hodule [oesciption e J
1TE-ETAPZF 3 Purk Etherret Tap, 2 Fiber|1 Trvisbed-Par Mecia AllerrBradey A
1755 FNADNA | 788 Friveeret bn Desdrehint Linking Desdee Allery-Bradiey
1E-LNUT A 1R 10§00 Mbps Chhernet Dridgs, Twasted-Far Medis allarrUradiey
17&5-EWERA 1788 107100 MHbps Etlwermet Bridge wiEnharced Web Serv.. AllerrBradiey
1754 BENT 17%4 101000 i Frhemnes Adapher, Twisted Poir Medis  Allen Bradiey
Direvebogocs M EE. .. 1Of100 Pibps Crhannet Port on DriveLogoc=r il allarrUradiey
ETHERHET-BRICGE Gereric EltenMely1P CIP Eridge AllerrBradiey
ETHERMET-MODLL .. Generic Etherret Mockle
EEbsrhiet P ofLcsguc NN Cifatieti 1P Allarr-Uradiey
FESCENA Etbrerret Aalapter, Trriled-Par Meda Parkar Hard
Srraiti: BOO0 6 Prut Managed Setrh aller Rracley
SEr gt OO0 22 Poat Maneged etch Allarr-Uradiey
Sratix 8000 18 Purt Managed Seitch AllerrBradey
€ ¥
[ et ] [ st Fanie |
Ry Caategony By Wardar [Favoailag

» Do dialogu, ktery se nyni otevie, zadejte podstatné vlastnosti pro komu-
nikaci mezi jednotkou fizeni PLC a frekvenénim méni¢em DA1. Sem patfi
Udaje k parametrdm pripojeni k siti Ethernet (napfiklad IP adresa) a Udaje
k typu a rozsahu vstupnich a vystupnich dat. Pro parametr Comm
Format vyberte polozku Data-DINT.

Tups: ETHERHET-MODULE G Etheanet bodubs
Wendar: AlerrBradey
Parent: LocsENE
Conneclon Faamsbes
Hime, Fuower_<L_[171]
= Posenlly
Dhesrriphion: Irestanee: Size
LT 3 o 4 ol =
[ TTE 130 4 [T 320w
Corrn Framal: | Daka - DIKT
- " = Configuratione 1 a = |[Bhi)
Fuldiess £ Hosl Hams
(5 I duddess: 1% 182 1 11
2 Hiott M
[] Dpen Modids Properties l oK I | Concel | I. el |

» Do pfislusnych poli v dialogu parametrl preneste dalsi Udaje o rozsahu
dat vstupdl, vystupl a konfigura¢nich dat softwaru RSLogix 5000, jak je
uvedeno na obrazku nahofte.
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4 Uvedeni do provozu
4.4 Konfigurace modulu

Otevrete polozku Ethernet (kliknutim na znaménko plus) a zvolte

rozhrani Ethernet, ke kterému chcete pripojit frekvenéni méni¢ DA1
(zde: MODUL ETHERNET Power_XL_DA1).

Conlroller Drganizer

w0 Controber Froglil_Tags
B Tasks
5 571 Mokion Groags
3 wdd-cn Irstructions
® T Data Types
C Tresnks
553 1 Corfiguration
= [ Compactlogier X iE-001 Dystam
$0 07Ee-LTE-CEI Progll_Tags
dlF 1TESLZ3F GBI Frhamet Port LncalERE
= s Cthesrst
ju ) E THERHE T-MODULE Porerar 0L _DaA
il ETHERNET MODLLE FIPSWD
A 1L Dtheernat Bort LOCHLNG
= P CompedBus Locd
53 Embeded 1900
B [2] Embecdded 100068 Caserete_Tnputs
W (2] Ereddad 016 Discrate_Cutputs
1 Expansion I/

% Provedte zmény v siti, takze se zmeény projevi na rozsahu dat.

Odchylky se naptiklad zobrazi pfi chybném porovnani konfigu-
race pomoci stavového ukazatele v modulu EtherNet/IP,

—> odstavec 2.2, , Indikace pomoci LED diod”, strana 14.

V takovém pfipadé preneste zménény projekt znovu do modulu

EtherNet/IP a pfipadné aktualizujte Udaje ve vy$e uvedeném
dialogu.
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4 Uvedeni do provozu
4.4 Konfigurace modulu

4.4.1 VSeobecné informace k protokolim EtherNet/IP a CIP

Protokol EtherNet/IP pouziva k pfenosu dat obecny priimyslovy Common
Industrial Protokoll (CIP). Podporovény jsou nasledujici typy komunikace.

e Point to Point nebo Multicast Implicit I/O Messaging
¢ Unconnected Explicit Messaging (UCMM)
¢  Connected Explicit Messaging

Protokol EtherNet/IP umoznuje pfistup k datim modulu prostfednictvim stan-
dardizovanych sluzeb (tfidy objektl CIP) a také prostfednictvim tfid objektd
specifickych pro vyrobce (tfidy objektl VSC, VSC = Vendor Specific Class).
Tridy objektl CIP obsahuji naptiklad zékladni informace o pfistroji (ndzev
pfistroje, vyrobce atd.) a také pfistup k cyklickym vstupnim/vystupnim
Gdajam.

Standardni objektové tridy CIP

Nasledujici standardni tfidy Ethernet/IP jsou podporovany podle specifikaci

CIP.

Trida Nazev objektu Popis

01 (0x01) Identity Object Informace o pfistroji (napriklad vyrobce, typ pfistroje atd.).

02 (0x02) Message Router Object Komunikagni rozhrani, pfes které Ize vytvaret dotazy na
vSechny tfidy nebo instance pfistroje.

04 (0x04) Assembly Object Sestaveni vice dat do jednoho datového objektu v jednom
datovém poli. Typickym pouZitim je souhrn vSech cyklickych
vstupnich nebo vystupnich dat.

06 (0x06) Connection Manager Object Sprava vnitfnich zdrojti pro 1/0 a explicitni spojenf pfi
zasilani zprav.

244 (0xF4 Port Object Popis rozhranf pfistroje

245 (0xF5) TCP/IP Interface Object Informace o nastaveni TCP/IP rozhrant.

246 (0xF6) Ethernet Link Object Stavové informace komunikacniho rozhranf Ethernet 802.3
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4.4 Konfigurace modulu

Service Codes

Nasledujici standardni kédy sluzeb EtherNet/IP se pouzivaji podle specifikaci

CIP.

Service Code Nazev sluzby Popis

1(0x01) Get_Attribute_All Poskytuje obsah tfidy nebo instance pfislusného objektu.

2 (0x01 Set_Attribute_All Meéni obsah instance nebo atributd tfidy pfislusného
objektu.

5 (0x05) Reset Viynuluje prislusny objekt na vychozi hodnoty

10 (0x0A) Multiple_Service_ Packet Sestaveni samostatné definovaného pottu atributd tfidy
nebo instance.

14 (0x0F) Get_Attribute_Single Poskytuje obsah jednotlivych atributl

16 (0x10) Set_Attribute_Single Modifikuje jednotlivy atribut

Objekt identity 01h

Objekt identity 01h poskytuje informace k modulu EtherNet/IP DX-NET-
ETHERNET-2. Sem patfi Udaje k nazvu ptistroje, verzi pristroje, sériovému
¢islu a informace o verzi.

Prehled funkci
Tridy/ Atributy/sluzby Hodnota
instance
Tridy
Atribut 0x1
Services 0x1, OxE
Instance
Atribut 0x1, 0x2, 0x3, 0x4, 0x5, 0x6, 0x7
Services 0x1, 0x5, OxE
Atributy tridy
Cislo atributu Nazev atributu Dostupnév  Datovy typ Popis Hodnota
rezimu
ro | rw
1(0x01) REVISION ro UINT Verze 0x00 01
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Atributy instance

4 Uvedeni do provozu
4.4 Konfigurace modulu

Cislo atributu Nazev atributu Dostupnév  Datovy typ Popis
rezimu
ro|rw
1(0x01) VENDOR ro UINT Oznateni vyrobce
2 (0x02) DEVICE TYPE ro UINT Klasifikace produktu jako komunikac-
niho adaptéru
3 (0x03) PRODUCT CODE ro UINT Objednaci &islo
4. (0x04) REVISION ro STRUCT of Verze prfistroje
MAJOR USINT
MINOR USINT
5 (0x05) DEVICE STATUS ro WORD Stav pfistroje (viz nasledujici tabulka)
6 (0x08) SERIAL NUMBER ro UINT Sériové &islo pristroje
7 (0x07) PRODUCT NAME ro SHORT STRING Délka (prvni bajt) a ndzev vyrobku
(DX-NET-ETHERNET-2)
Stav zarizeni
Bit Nazev hodnota / popis
0-1 rezervovany
2 konfigurovano 1: Modul obsahuje konfiguraci projektu
0: Modul neobsahuje Zadnou konfiguraci projektu
3 rezervovany =
4-7 RozSiteny stav pristroje 0000: neznamy
0010: chybné spojeni
0011: Zadné vstupni/vystupni spojeni neni aktivni
0100: chybnd konfigurace
0110: nejméné jedno vstupni/vystupni pfipojenf je v
provoznim rezimu chodu RUN
0111: nejméng jedno vstupni/vystupni pfipojeni nebo
v§echna pripojenf jsou v provoznim reZzimu neginnosti
IDLE
8 vratna chyba Minor Faults
9 nevratna chyba Minor Faults
10 vratna chyba Major Faults
1 nevratna chyba Major Faults
12-15 rezervovany =
Souhrnny objekt (04h)

Vstupni nebo vystupni souhrné objekty jsou sestavy nékolika jednotlivych
objektl s cilem &ist nebo zapisovat vetsi mnozstvi dat jednoduse pres jednot-

livé spojeni.
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Prehled funkci
Tridy/ Atributy/sluzby Hodnota
instance
Tridy
Atribut 0x1, 0x2
Services OxE
Instance
Atribut 0x3
Services OxE
Atributy tridy
Cislo atributu Nazev atributu Dostupnév  Datovytyp  Popis Hodnota
rezimu
ro| rw
1(0x01) REVISION ro UINT Verze 0x00 02
2 (0x02) MAX INSTANCE ro UINT Nejvy$si éislo implementovaného -
ATTRIBUTE atributu instance
Atributy instance
Cislo atributu Nazev atributu Instance Dostupné Datovy typ Popis
v rezimu
ro| rw
3(0x01) DATA 100 w ARRAY OF Vystupni data
101 ro S Vstupni data
4.5 Adresace

32

Pristroje EtherNet/IP se adresuji adresami MAC a IP. Kazdy pfistroj méa celo-
svétove jednoznacnou adresu MAC (6 bajtd dlouhou ethernetovou adresu):
prvni tfi bajty stanovi ID specifické podle vyrobce, zbyvajici tfi bajty uréuji
pofadové Cislo pfistroje.

% Adresa MAC je vyti§téna na typovém §titku. V nastaveni z
vyroby je aktivovéana funkce DHCP.

Zadanim IP adresy Ize frekvenéni meéni¢ integrovat do prostredi sité
EtherNet/IP a zapnout. Dal$i nastaveni parametr( Ize pak provést piné auto-
matizované z nadfizeného pfistroje Master.

% IP adresu Ize konfigurovat pomoci sitového nastroje
(napfriklad RSLogix 5000 nebo IPconfig od spole¢nosti HMS).

DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com



4 Uvedeni do provozu
4.5 Adresace

4.5.1 Konfigurace IP adresy
Nasledujici ndvod popisuje konfiguraci IP adresy komunikaéniho modulu.

% Konfigurace se provadi pomoci softwaru IPconfig.
Lze si ho stdhnout z internetu z nasledujici adresy:
www.anybus.com/support => Support
Ze seznamu vyberte polozku Nastroje.

Modul zapojte do frekvenéniho ménice (—=> obrazek 9, strana 17).
PC pristroje a pfistroj pripojte k siti (pfipojeni konektoru RJ45

—> obrazek 13, strana 20).

Pfistroj zapnéte.

Spustte program IPconfig a kliknéte na Settings.

vy VY

[ [5m [ [ DHCP [ Viteren | Type [ mec

» Zrozeviraciho seznamu Network Interface Controller vyberte sitovy
adaptér PC a zadani potvrdte OK.

[ Settings - T =

Hetwerk Interface

¥ Broadcast from a Spedfic Network Interface Controlar

Metwork Inberface Controber

Infernal DHCP server

Warmeng! [rternal DRCF sarver should only be used &0 recover modules
Ul have been sed o DHCP by mislake,

™ Ensble mtermal DHOP server

o | on
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» Nyni kliknéte na Scan. — Zobrazi se vSechny moduly, které jsou k dispo-
ZiCi.

IF [ 5w [ [ 0HCP | etmon | Tupe = |
192U 255.255.2550 0000 on L0701 CMAMETETHOR..  00-30-11-06-32:0
Setngs | Gean e |

» Kliknéte pravym tla¢itkem mySi na fadku modulu a v kontextové nabidce
vyberte polozku Configuration, abyste mohli zadat IP adresu.

S SAa LEteHE [ £ THER... DM T B2

Open 'Web-Interface
Wink

oo | [ Sem | g |

» Nyni nastavte IP adresu. Udaje potvrdte tlagitkem OK.

(51 congue 00301063255 TR

| Ethameat configurstion

IP addenss L. 1 .M - DHLP
| F On
Subret mask: ==
o
| Dresdaull galevesy. 1] 1] L] 1]
|
' Prinany DNS: 0.0 .0 .0

Pasiwoid: [T Chargs passwond
Hews pasiwmond.

Get Carcel

34 DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS www.eaton.com



4 Uvedeni do provozu
4.6 Parametry

4.6 Parametry
V prehledech parametrl dole maji pouzité zkratky nasledujici vyznam:
PNU Cislo parametru
ID Identifikacnf €islo parametru
RUN Pristupové pravo k parametrlim za provozu (hlaseni chodu RUN):
/ =Zména pripustna
— =/ména je mozné jen ve stavu STOP
ro| rw Préva ke ¢teni a zapisu parametr(i prostfednictvim pripojeni shérmice:
ro = chranéno pred zapisem, jen ke ttent (read only)
rw = Gteni a zépis (read and write)
Hodnota Nastaveni parametr(
WE Nastavenf z vyroby: WE (P1.1 = 1) Zakladni parametr
% Zobrazeni pfistupovych prav neni v softwaru drivesConnect pro
PC obsazeno.
Pfirucka
PNU ID Dostupné v Hodnota Popis WE
rezimu
RUN ro|rw
@® @ ® ®
Software PC
PNU Popis Hodnota Oblast Prednastav.  Viditelné
® ® @ ®
Obrazek 17:Zobrazeni parametr( v pfirucce a v softwaru
PNU ID Dostupné v Oznaceni Rozsah hodnot WE Hodnota, ktera
rezimu musi byt
nastavena
RUN ro|rw
P1-12 112 - w Zplisob ovladani 0 = Ridici svorky (vstup/vystup) 0 4

1 = Ovladacf jednotka (KEYPAD FWD)

2 = Ovladacf jednotka (KEYPAD FWD/REV)

3 =Rizeni PID

4 = Systém provozni shérnice (PROFINET-2, Modbus
RTU atd.)

5 =ReZim Slave

6 = Provozni shérnice CANopen

Prenosova rychlost v baudech se nastavuje automaticky s jednotkou Master.
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4.7 Provoz

4.7.1 Cyklicka data

Procesni datové pole

Master = Slave Cw REF PDI 3 PDI 4

Slave > Master SW ACT PDO3 |PDO 4

Délka dat ¢ini vzdy 1 slovo.

Popis obsahu dat

byte Vyznam Vysvétleni

cwW Control Word Ridici slovo

SW Status Word Stavové slovo

REF Reference Value 7adana hodnota

ACT Actual Value Skutetné hodnota
PDO Process Data Qut Vlystup procesnich dat
PDI Process Data In Vstup procesnich dat

Ridici slovo

PNU Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
0 Stop Provoz
1 Pravototivé pole (FWD) Levotogivé pole (REV)
2 74dna akce Potvrzeni chyby (RESET)
3 7adné akce Volny dobéh
4 nepouzito
5 7adné akce Rychly stop (rampa)
6 Z4dnd akce Pevna frekvence 1 (FF1)
7 7adna akce Pfepsat poZzadovanou hodnotu na 0
8 nepouzito
9 nepouzito
10 nepouZito
1M nepouZito
12 nepouZito
13 nepouZito
14 nepouzito
15 nepouzito
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Ptipustné hodnoty lezi v rozsahu P1-02 (minimalini frekvence) az P1-01 (maxi-
malni frekvence). V aplikaci se tato hodnota odstupfiuje s faktorem O, 1.

Vstup procesnich dat 3 (PDI 3)
Nastavuje se parametrem P5-14.

Nasledujici nastaveni lze ménit i béhem provozu:

WE

Hodnota Popis
Modul provoznisbérnice 0 = mezni hodnota/reference tocivého momentu
PDI-3 vstup 1 = UZivatelsky referencni registr PID

2 = UZivatelsky registr 3

0

Vstup procesnich dat 4 (PDI 4)
Nastavuje se parametrem P5-13.

Nasledujici nastaveni lze ménit i béhem provozu:

Hodnota Popis

WE

fizeni rampy — provozni shérnice

Modul provoznishémice 0=
1 = UZivatelsky registr 4

PDI-4 vstup

Stavoveé slovo

Informace ke stavu zafizeni a chybovym hlasenim se zobrazi ve stavovém

slové (obsahuje chybova hlaSeni a stav zatizeni).

15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 2 1 0
MSB LSB
Chybové hl&seni Stav zafizeni

Stav zarizeni

Bit Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
0 Pohon neni pfipraven pfipraveno ke spusténi (READY)
1 Stop Provoz (RUN)
2 Pravotogivé pole (FWD) Levotocivé pole (REV)
3 Zadna chyba Chyba rozpoznana (FAULT)
4 Daba rozbéhu Skutegnd hodnota frekvence odpovida
poZadované hodnotg.
5 - Nulovy pocet otacek
6 Rizeni pottu otatek deaktivovano Rizeni pottu otatek aktivni
7 nepouZito
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Chybova hlaseni

Kod chyby [hex]  Zobrazeni na displeji Vyznam
00 no-F kE Stop, pfipraveno ke spusténi
01 ol -b Nadproud v obvodu brzdného rezistoru
02 OL-br Pretizeni brzdného odporu
03 o-1 e Nadproud na vystupu frekvenéniho menice
e PretiZeni motoru
o P¥ili§ vysoka teplota na frekvenénim ménigi (chladici
téleso)
04 e Motor, tepelné pretizenf
05 SAFE -1 Zkrat ve vstupu bezpetnostniho okruhu
06 0 uoalk Prepéti (DC Link)
07 U woalk Podpétf (DC-Link)
08 0-t PFili§ vysoka teplota (chladic téleso)
09 U-E Nedostatecna teplota (chladici téleso)
0A P-dEF Nastaveni z vyroby, parametry byly nacteny
0B E-Er /P Externi chybavé hlaseni
0c S5C-0kS Chyba, OP sbérnice
0D FlLE=cle PFili$ vysoké prahy napéti v meziobvodu
OE F=lLH55 \lypadek faze (strana elektrické sité)
OF h O-1 Nadproud na vystupu prevodniku
10 Eh-FlE Chyba termistoru, internf (chladicf téleso)
1M dAER-F Chyba kontrolniho souttu EEPROM
12 Y-20F Analogovy vstup:
e Prekroceni rozsahu
e Preruseni vodice (4 mA sledovani)
13 dAEA- E Chyby v interni paméti
14 U-dEF UZivatelem definované tovérni parametry byly nacteny
15 F=[Flke PFili§ vysoka teplota motoru PTC
16 FAN-F Chyba, internf ventilator
17 O-hERE Okolnf teplota prili§ vysokd
18 O-tord MaximéalInf tocivy moment prekrocen
19 U-tord Vychozi tocivy moment prilis nizky
1A Ouk-F Chyba vystupu frekvencniho ménice
1D GREE=@ Zkrat ve vstupu bezpecnostniho okruhu
1E Enc-01 Enkodér, ztrata komunikace
1F Enc-02 Enkodér, chyba rychlosti
20 Enc-03 Enkodér, nastaven chybny stav PPR
21 Enc-04 Enkodér, chyba kanalu A
22 Enc-05 Enkodér, chyba kandlu B
23 Enc-06 Enkodér, chyba kanalu A a B
24 Enc-07 Enkodér, chyba datového kanalu RS485

38 DX-NET-ETHERNET-2 09/13 MN04012006Z-CS  www.eaton.com



4 Uvedeni do provozu
4.7 Provoz

Kéd chyby [hex] Zobrazeni na displeji

Vyznam

25 Enc-08 Enkodér, ztrata komunikace 10

26 Eme =0% Enkodér, chybny typ

27 Enc- 10 Enkodér

28 REF-0O1 Odpor statoru matoru kolisa mezi fazemi

29 REF-0O2 Odpor statoru matoru je pfilis velky

2A REF-03 Indukénost motoru je pfili$ nizka

2B REF-04 Induk€nost motoru je pili$ vysoka

2C AREF-0O5 Parametry matoru nejsou vhodné pro mator

32 SC-FO Chyba: sbémice Maodbus — ztrata komunikace

33 SC-Fo2 Chyba: shérmice CANopen — ztrata komunikace
34 SC-FO3 Komunikace s modulem praovozni shémice odpojena
35 SCL-FOY Ztrata komunikace (I/0 karty)

3C OF-o1i Ztraceno spojeni s rozsifujicim modulem

3D OF-oe Roz8ifujici modul v nezndmém stavu

46 PLLC-01 Nepodporovana funkce PLC

47 PLL-0O2 Program PLC je prili§ velky

48 PLL-03 Déleni nulou

49 PLL-04Y Dolni mezni hodnota je nad horni mezni hodnotou
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Skutec¢na hodnota

Skute¢na hodnota frekvenéniho ménice je souc¢asti rozsahu hodnot mezi 0 a
P1-01 (maximalni frekvence). V aplikaci se tato hodnota odstupnuje s
faktorem 0,1.

Vystup procesnich dat 3 (PDO 3)
Nastavuje se parametrem P5-12.

Nasledujici nastaveni lze ménit i béhem provozu:

Hodnota Popis WE
Modul provoznishémice 0= Vystupni proud 0
PDO-3 — vystup 1 = Viystupni vykon

2 =Dl stav

3 =AlI2 signalova hladina
4 =Teplota chladite

5 = UZivatelsky registr 1
6 = UZivatelsky registr 2
7=P0-80

Vystup procesnich dat 4 (PDO 4)
Nastavuje se parametrem P5-08.

Nasledujici nastaveni Ize ménit i béhem provozu:

Hodnota Popis WE
Modul provoznisbémice 0 = Togivy moment motoru 0
PDO-4 — vystup 1 = Viystupnf vykon

2 =Dl stav

3 = AlZ signalovéa hladina
4 =Teplota chladice
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4.7.2.1 ADI objekt (A2h)

4 Uvedeni do provozu
4.7 Provoz

Kromé standardnich tfid objektl je zde moznost pfistupovat k vlastnim vlast-
nostem frekvenéniho méni¢e pomoci vyrobcem specifikovanych tfid. K tomu
slouZi tfida objektt A2h.

Trida Nazev objektu  Popis

A2h ADI Data frekvenéniho ménice pro pristup k
acyklickym datlim

Objekt A2h dovoluje pfistupovat k acyklickym datlim frekvenéniho ménice
DA1.

Tridy/ Atributy/sluzby Hodnota
instance
Tridy
Atribut 0x01, 0x02, 0x03
Services OxE
Instance
Atribut 1,2,3,4,5,6,7,8
Services OxE
Atributy tridy
Cislo atributu Nazev atributu Dostupnév  Datovy typ Popis Hodnota
rezimu
ro|rw
1 CLASS REVISION ro UINT Verze 0x00 01
2 MAX OBJECT INSTANCE  ro UINT Maximalni pocet instanci objektu -
3 NUMBER OF INSTANCES  ro UINT Maximalni pocet instanci -
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Atributy instance

Cislo atributu Nazev atributu Dostupné  Datovy typ Popis
Vv rezimu
ro| rw
1 Name ro Short_String Nézev parametru véetné délky
2 ABCC Data Type ro USINT Typ dat dané hodnoty instance
3 No. of elements ro USINT Pocet prvki zadanych datovych typl
4 Descriptor ro USINT Pfistupova prava k instanci
Vlyznam bitu: Nastavit
0 = Get Access
1 = Set Access
5 Value rw Zjistuje se Hodnota instance
6 Max value ro gomom atributu Maximalni povolend hodnota parametru
7 Min value ro MiniméIni povolena hodnata parametru
8 Default value ro Standardnf hodnota parametru (WE)

4.7.2.2 Acyklické parametry

Pristup k acyklickym datiim frekvenéniho méni¢e DA1 se déje prostfednic-
tvim tfidy objektl A2h. Pro ,,Servis"” zvolte hodnotu e (nacist parametr)
nebo 10 (zapsat parametr).

42

Pro atributy instanci zvolte hodnotu 1 (nazev parametru) nebo 5 (hodnota

parametru).

Prislusné &islo ADI je uvedeno v tabulce => tabulka 3.
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4.7.3 Seznam parametrii
Tabulka 3:Seznam parametrd
PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
ID frekvenéniho ménice ro 9 A2
Typ frekvenéniho ménice ro 10 A2
Software fidici jednotky ro 1 A2
Ridici jednotka — kontrolni soutet ro 12 A2
Software — vykonovy dil ro 13 A2
Vlykonovy dil — kontrolnf soudet ro 14 A2
Sériové ¢islo 1 ro 15 A2
Sériové Cislo 2 ro 16 A2
Sériové Cislo 3 ro 17 A2
Sériové ¢islo 4 ro 18 A2
P1-01 Maximalnf frekvence/maximalini otacky rw 101 A2
P1-02 Minimalni frekvence/DX-NET-ETHERNET-2; w 102 A2
minimalIni otacky
P1-03 Doba rozbghu (acc1) rw 103 A2
P1-04 Doba dobghu (dec1) rw 104 A2
P1-05 Funkce Stop rw 105 A2
P1-06 Optimalizace energie rw 106 A2
P1-07 Jmenovité provozni napéti motoru rw 107 A2
P1-08 Jmenovity povozni proud motoru rw 108 A2
P1-09 Jmenovité frekvence motoru rw 109 A2
P1-10 Jmenovity poget otaéek motoru rw 110 A2
P1-11 Vystupni napéti pfi nulové frekvenci rw m A2
P1-12 Zplisob ovladani rw 112 A2
P1-13 Funkce digitalniho vstupu rw 13 A2
P1-14 Pfistupovy kad — oblast parametri w 114 A2
(z&visi na P2-40 a P6-30)
P2-01 Pevna frekvence FF1 / otacky 1 rw 201 A2
P2-02 Pevna frekvence FF2 / otécky 2 rw 202 A2
P2-03 Pevna frekvence FF3 / otacky 3 rw 203 A2
P2-04 Pevna frekvence FF4 / otacky 4 rw 204 A2
P2-05 Pevna frekvence FF5 / otacky 5 rw 205 A2
P2-06 Pevna frekvence FF6 / otacky 6 rw 206 A2
P2-07 Pevna frekvence FF7 / otacky 7 rw 207 A2
P2-08 Pevna frekvence FF8 / otacky 8 rw 208 A2
P2-09 Frekvenéni skok 1, Sitka pasma rw 209 A2
P2-10 Frekvenéni skok 1, stfed pasma rw 210 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
P2-11 AO1 signél (Analogovy vystup) rw 211 A2
P2-12 AO1, formét signalu rw 212 A2
P2-13 A02 signél (Analogovy vystup) rw 213 A2
P2-14 A02, formét signalu rw 214 A2
P2-15 Signal RO1 (Reléovy vystup 1) rw 215 A2
P2-16 Horni mez AO1/R01 w 216 A2
P2-17 Dolni mez AO1/R01 w 217 A2
P2-18 Signél RO2 (Reléovy vystup) rw 218 A2
P2-19 Horni mez A02/R02 w 219 A2
P2-20 Dolni mez AO2/R02 w 220 A2
P2-21 Méfitko pro hodnotu rw 221 A2
P2-22 Zdroj zobrazené hodnoty rw 222 A2
P2-23 Daba zastaveni, nulovy pocet otacek rw 223 A2
P2-24 Taktovacf frekvence rw 224 A2
P2-25 Doba dobéhu - rychlé zastaveni rw 225 A2
P2-26 Pripojeni motoru s letmym startem rw 226 A2
P2-27 Pohotavostni rezim — doba zpozdéni rw 227 A2
pP2-28 Rizenf odstupiiovéni otatek rw 228 A2
P2-29 Faktor odstupfiovani pottu otacek rw 229 A2
P2-30 Al1-formét signélu rw 230 A2
P2-31 Al1- koeficient stupriovani rw 231 A2
P2-32 Al offset rw 232 A2
P2-33 Al2-formét signélu rw 233 A2
P2-34 Al2- koeficient stupriovani rw 234 A2
P2-35 Al2 offset rw 235 A2
P2-36 REAF, funkce Start pri automatickém novém startu, Fidici rw 236 A2
svorky
P2-37 REAF, funkce Start pfi automatickém novém startu rw 237 A2
P2-38 Reakce, pfi vypadku elektrického napajeni rw 238 A2
P2-39 Parametry — blokovani pristupu rw 239 A2
P2-40 Pristupové kady - stuperi nabidky 2 rw 240 A2
P3-01 PID regulator, zesflenf P rw 301 A2
P3-02 PID regulator, | ¢asova konstanta rw 302 A2
P3-03 PID regulator, D €asové konstanta rw 303 A2
P3-04 Regulator PID, regulaéni odchylka rw 304 A2
P3-05 PID regulator, poZadovana hodnota rw 305 A2
P3-06 Regulator PID, digitalni referencni hodnota rw 306 A2
P3-07 PID regulator, omezenf skutec¢né hodnoty, maximum rw 307 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
P3-08 PID regulator, omezeni skutet¢né hodnoty, minimum rw 308 A2
P3-09 PID regulator, omezenf skutecné hodnoty rw 309 A2
P3-10 PID regulator skutecné hodnota (PV) rw 310 A2
P3-11 Maximalni chyba PID k povolenf ramp rw 3N A2
P3-12 Odezva PID — zabrazent koeficientu zvétSent w 312 A2
P3-13 Odezva PID — hladina probuzenf rw 313 A2
P3-14 Rezervavany - 314 A2
P3-15 Rezervavany - 315 A2
P3-16 Rezervavany - 316 A2
P3-17 Rezervavany - 317 A2
P3-18 Reset PID fizeni w 318 A2
P4-01 ReZim Fizenf w 401 A2
P4-02 Parametry motoru — automatické vyladénf rw 402 A2
P4-03 Vektorové fizenf - P zesileni w 403 A2
P4-04 Vektorové fizeni - integréini doba rw 404 A2
P4-05 Koeficient vykonu motoru (cos @) w 405 A2
P4-06 Pozadovana hodnota/mez toCivého momentu rw 406 A2
P4-07 Maximélnf toGivy moment (motor) rw 407 A2
P4-08 Minimalni to€ivy moment rw 408 A2
P4-09 Maximalnf to€ivy moment (generator) rw 409 A2
P4-10 U/f charakteristiky pfizp. napéti rw 410 A2
P4-11 U/f charakteristiky prizp. frekvence rw a1 A2
P5-01 Frekvenéni ménic: adresa Slave rw 501 A2
P5-02 Prenosova rychlost Baud CANOpen rw 502 A2
P5-03 Pfenosova rychlost Baud Modbus RTU rw 503 A2
P5-04 Datovy format Modbus-RTU, typ parity rw 504 A2
P5-05 Prodleva: vypadek komunikace rw 505 A2
P5-06 Reakce pri vypadku komunikace rw 506 A2
P5-07 Rampa pres provozni sbérnici w 507 A2
P5-08 Vlystup - modul provozni sbérnice PDO-4 w 508 A2
P5-09 Rezervovany - 509 A2
P5-10 Rezervovany - 510 A2
P5-11 Rezervovany - 511 A2
P5-12 Vlystup - modul provozni shérnice PDO-3 rw 512 A2
P5-13 Vlystup - modul provozni shérnice PDI-4 rw 513 A2
P5-14 Vlystup - modul provozni shérnice PDI-3 rw 514 A2
P6-01 Uvolnént aktualizace firmwaru w 601 A2
P6-02 Automatické fizeni teploty rw 602 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
P6-03 Cekaci doba automatického resetu rw 603 A2
P6-04 Relé - $itka hystereze pdsma rw 604 A2
P6-05 Uvolnéni zpétné vazby inkrementéiniho snimace rw 605 A2
P6-06 Poget impulzll inkrementélniho snimace rw 606 A2
P6-07 Chyba - maximalni rychlost rw 607 A2
P6-08 Vstupni frekvence pfi maximalnim poctu otacek rw 608 A2
P6-09 Pocet otacek pro rozdélené zatizeni rw 609 A2
P6-10 Povolent funkce PLC w 610 A2
P6-11 Rychlost zastavenf pfi uvolnéni rw 611 A2
P6-12 Rychlost zastaveni pfi zablokovani rw 612 A2
P6-13 Daba otevfeni brzdy motoru rw 613 A2
P6-14 Zpozdéni zabéru motorové brzdy rw 614 A2
P6-15 Min. togivy moment pro otevfenf brzd rw 615 A2
P6-16 Casovy limit min. totivy moment rw 616 A2
P6-17 Casovy limit max. togivy moment rw 617 A2
P6-18 Napéti pfi DC brzdéni rw 618 A2
P6-19 Hodnota brzdného odporu rw 619 A2
P6-20 Vlykon brzdného odporu rw 620 A2
P6-21 Perioda brzdného tranzistoru pfi nizké teploté rw 621 A2
P6-22 Reset doby chodu ventilatoru rw 622 A2
P6-23 Reset pocitadla kWh rw 623 A2
P6-24 Servisni interval rw 624 A2
P6-25 Reset servisniho intervalu rw 625 A2
P6-26 Prepocet AO1 rw 626 A2
P6-27 Offset AO1 rw 627 A2
P6-28 Zobrazenf indexu P0-80 rw 628 A2
P6-29 UloZit jako tovarni parametry rw 629 A2
P6-30 Pristupovy kéd stupné nabidky 3 rw 630 A2
P7-01 Odpor statoru motoru rw 701 A2
P7-02 Odpor rotoru rw 702 A2
P7-03 Indukénost statoru motoru (d) rw 703 A2
P7-04 Magnetiza¢ni proud motoru rw 704 A2
P7-05 Koeficient rozptylu motoru rw 705 A2
P7-06 Indukénost statoru motoru (q) rw 706 A2
P7-07 Rozsitena regulace generatoru rw 707 A2
P7-08 Povolent, prizplisobeni parametrii motoru rw 708 A2
P7-09 Mez proudu pfi prepéti rw 709 A2
P7-10 Koeficient setrvatnosti zatéze w 710 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
P7-11 Minimalnf §itka pulzu pfi pulzné $itkové modulaci rw M A2
P7-12 Doba magnetizace pfi procesu U/f rw 712 A2
P7-13 Regulator otacek D zesilenf rw 713 A2
P7-14 Zesileni togivého momentu w 714 A2
P7-15 Frekvenénf limit pro zesileni to¢ivého momentu rw 715 A2
P7-16 Umoznéni fizeni algoritmem pro PM motory rw 716 A2
P7-17 Uroveri algoritmu pro PM matory rw "7 A2
P8-01 Druh& doba rozb&hu (acc2) w 801 A2
P8-02 Prechodova frekvence (acc1 —acc?) rw 802 A2
P8-03 Tret( doba rozb&hu (acc3) w 803 A2
P8-04 Pfechodova frekvence (acc2 — acc3) rw 804 A2
P8-05 Ctvrta doba rozbghu (acc4) rw 805 A2
P8-06 Prechodova frekvence (acc3 — accé) rw 806 A2
P8-07  Cturta doba dobghu (decd) w 807 A2
P8-08 Pfechodova frekvence (dec3 — dec4) w 808 A2
P8-09 Tretf doba dobéhu (dec3) w 809 A2
P8-10 Prechodova frekvence (dec2 — dec3) rw 810 A2
P8-11 Druhd doba dobghu (dec2) rw 811 A2
P8-12 Prechodova frekvence (dec1 — dec2) rw 812 A2
P8-13 Vybér rampy s prednastavenym poctem otaéek rw 813 A2
P3-01 Zdroj fizeni — uvolnéni rw 901 A2
P9-02 Zdroj fizeni — rychly stop rw 902 A2
P3-03 Zdroj Tizeni — spoustéc signal 1 (FWD) rw 903 A2
P9-04 Zdroj Tizeni — spoustécf signal 2 (REV) rw 904 A2
P9-05 Zdroj fizen — funkce aretace rw 905 A2
P3-06 Zdroj fizeni — uvolngnf (REV) rw 906 A2
P3-07 Zdroj fizeni — reset rw 907 A2
P3-08 Zdroj fizeni — externf chyba rw 908 A2
P3-09 Zdroj fizeni — Fidicf signal rw 909 A2
P9-10 Zdroj - Otacky 1 rw 910 A2
P9-11 Zdroj - Otacky 2 rw n A2
P9-12 Zdroj - Otacky 3 w 912 A2
P9-13 Zdroj - Otacky 4 w 913 A2
P9-14 Zdroj - Otacky 5 w 914 A2
P9-15 Zdroj - Otacky 6 rw 9% A2
P9-16 Zdroj - Otacky 7 rw 916 A2
P9-17 Zdroj - Otacky 8 w 917 A2
P9-18 Otacky - Vstup 0 w 918 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
P9-19 Otacky - Vstup 1 rw 919 A2
P9-20 Otécky - Vstup 2 rw 920 A2
P9-21 Pevnd frekvence 0 rw 921 A2
P9-22 Pevnd frekvence 1 rw 922 A2
P9-23 Pevnd frekvence 2 w 923 A2
P9-24 Doba rozbéhu Vstup 0 rw 924 A2
P9-25 Daba rozbéhu Vstup 1 rw 925 A2
P9-26 Doba dobéhu Vstup 0 rw 926 A2
P9-27 Daba dobéhu Vstup 1 rw 927 A2
P9-28 Zdroj fizenf — tlacitko nahoru rw 928 A2
P9-29 Zdroj fizenf — tlaitko dold rw 929 A2
P9-30 Koncovy spina¢ FWD rw 930 A2
P9-31 Koncovy spina¢ REV rw 931 A2
P9-32 Rezervovany 932 A2
P9-33 Zdroj - Analogovy vystup 1 rw 933 A2
P9-34 Zdroj - Analogovy vystup 2 rw 934 A2
P9-35 Zdroj fizeni —relé 1 rw 935 A2
P9-36 Zdroj fizeni —relé 2 rw 936 A2
P9-37 Zdroj fizeni — stupfiovanf rw 937 A2
P9-38 Zdroj - PID Zadana hodnota rw 938 A2
P9-39 Zdroj - PID odezva rw 939 A2
P9-40 Zdroj — poZadovana hodnota togivého momentu rw 940 A2
P3-41 Vybér funkce — reléavy vystup 3, 4, 5 rw 941 A2
DI ro 1001 A2
DI 2 ro 1002 A2
DI3 ro 1003 A2
DI 4 ro 1004 A2
DI5 ro 1005 A2
DI 6 ro 1006 A2
DI 7 ro 1007 A2
DI g ro 1008 A2
AQ 1 ro 1009 A2
A0 2 ro 1010 A2
DO1 ro 1011 A2
D02 ro 1012 A2
DO3 ro 1013 A2
D04 ro 1014 A2
DO 5 ro 1015 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
Ufivatelsky registr 1 rw 1017 A2
Ufivatelsky registr 2 rw 1018 A2
Ufivatelsky registr 3 rw 1019 A2
Ufivatelsky registr 4 rw 1020 A2
Ufivatelsky registr 5 rw 1021 A2
Ufivatelsky registr 6 rw 1022 A2
Ufivatelsky registr 7 rw 1023 A2
Ufivatelsky registr 8 rw 1024 A2
Ufivatelsky registr 9 rw 1025 A2
Ufivatelsky registr 10 rw 1026 A2
Ufivatelsky registr 11 rw 1027 A2
Ufivatelsky registr 12 rw 1028 A2
Ufivatelsky registr 13 rw 1029 A2
Ufivatelsky registr 14 rw 1030 A2
Ufivatelsky registr 15 rw 1031 A2
Uzivatel AQ 1 w 1032 A2
UZivatel AQ 2 rw 1033 A2
Uzivatel RO 1 rw 1036 A2
UZivatel RO 2 rw 1037 A2
Uzivatel RO 3 rw 1038 A2
UZivatel RO 4 rw 1039 A2
UZivatel RO 5 rw 1040 A2
Ufivatel, stupfiovani hodnoty rw 1041 A2
Ufivatel, desitkové stupriovanf rw 1042 A2
Ufivatel, reference rychlosti rw 1043 A2
UZivatel, reference toCivého momentu rw 1044 A2
Provozni shérnice / uZivatelska rampa w 1045 A2
Rejstfik rozsahu 1/2 w 1046 A2
Rejstfik rozsahu 3/4 rw 1047 A2
24hodinovy ¢asovat w 1048 A2
Ovladanf uZiv.displeje rw 1049 A2
Hodnota uZiv.displeje rw 1050 A2
Al1(Q12) ro 1061 A2
Al1(%) ro 1062 A2
Al2(Q12) ro 1063 A2
Al2 (%) ro 1064 A2
DI stav ro 1065 A2
Reference rychlosti ro 1066 A2
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PNU Popis Dostupné  Cislo Trida
vrezimu  ADI objektu
ADI
Hodnota digitalniho potenciometru ro 1067 A2
Provozni shérnice reference rychlosti ro 1068 A2
Master reference rychlosti ro 1069 A2
Slave reference rychlosti ro 1070 A2
Vstup frekvence — reference rychlosti ro 1071 A2
Reference totivého momentu (Q12) ro 1072 A2
Reference totivého momentu (%) ro 1073 A2
Master reference tocivého momentu (Q12) ro 1074 A2
Provozni sbérnice — reference tocivého momentu (Q12) ro 1075 A2
PID uZivatelska reference (Q12) ro 1076 A2
PID uZivatelska vracena hodnota (Q12) ro 1077 A2
PID fadi¢ — reference (Q12) ro 1078 A2
PID fadi¢ — vracena hodnota (Q12) ro 1079 A2
PID fadit — vystup (Q12) ro 1080 A2
Motor, rychlost ro 1081 A2
Proud motoru ro 1082 A2
ToCivy moment motoru ro 1083 A2
Vykon motoru ro 1084 A2
PID fadi€ — vychozi rychlost ro 1085 A2
DC napéti ro 1086 A2
Teplota pristroje ro 1087 A2
Kontrola teplaty PLC ro 1088 A2
Odstupriovani jednatky hodnota 1 ro 1089 A2
Odstupriovani jednatky hodnota 2 ro 1090 A2
Motor, togivy moment (%) ro 1091 A2
RozSifujici pristroj, stav vstupu |0 ro 1093 A2
ID, zasuvné moduly ro 1096 A2
ID, karty provozni sbérnice ro 1097 A2
Rozsah kanalu 1 - Data ro 1101 A2
Rozsah kanalu 2 - Data ro 1102 A2
Rozsah kanalu 3 - Data ro 1103 A2
Rozsah kanalu 4 - Data ro 1104 A2
Cislo jazyka OLED 10 1105 A2
OLED verze ro 1106 A2
Vykonovy dil ro 1107 A2
Doba servisu ro 1128 A2
Rychlost ventilatoru ro 1129 A2
Utivatel, pocitadlo kWh ro 1130 A2
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vrezimu ADI objektu
ADI
Ufivatel, pocitadlo MWh ro 1131 A2
Celkem, pocitadlo kWh ro 1132 A2
Celkem, pocitadlo MWh ro 1133 A2
Celkem, pocitadlo hodin provozu ro 1134 A2
Celkem, minuty/sekundy provozu ro 1135 A2
Ufivatel, potitadlo hodin provozu ro 1136 A2
Ufivatel, pocitadlo minut/sekund ro 1137 A2
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