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Kapitel 1 Einleitung

Kapitel 1 Einleitung

easyE4 wurde fur kleine und mittelgrofde Steuerungen entwickelt. Dies konnen sowohl
Steuerungen im Maschinenbau als auch Anlagen sein. Aufgrund ihrer Bauform eignet sich easyE4
far den Einbau in Verteileranlagen und ist damit ideal fur den Installateur.

Die easyE4 Basisversion kann durch maximal 11 Erweiterungen erganzt werden. Dies ergibt 188
digitale E/A mit Relais- oder Transistorausgangen oder 70 analoge E/A oder eine Kombination aus
beiden. Die Erweiterungen sind in verschiedenen Versorgungsspannungen erhaltlich und kénnen
in einer Steuerung gemischt verwendet werden.

Sollten in Zukunft neue easyE4 Funktionen hinzukommen, kénnen diese einfach mittels eines
Firmware-Updates hinzugeflgt werden.

Die MicroSD-Karte dient nicht nur zum Speichern verschiedener Programme, sondern kann auch
zum Protokollieren von Daten verwendet werden.

Der Ethernet-Anschluss wird zum Programmieren, zum AnschlieRen von Bedienfeldern und zum
Einrichten eines easyE4-Netzwerks verwendet. Insgesamt kdnnen 8 easyE4-Gerate in ein
Ethernet-Netzwerk eingebunden werden. Diese werden Uber einen Ethernet-Switch miteinander
verbunden.

Obwohl eine Programmierung am Gerat selbst mdglich ist, ist die Software easySoft aufgrund
ihrer Benutzerfreundlichkeit fast unverzichtbar. easySoft 8 ist die Softwareumgebung fur die
Programmierung der easyE4-Steuerrelais von Eaton.

Das easyE4 verfugt Uber 4 Programmiersprachen. Neben easy Device Programming (EDP) verfugt
easyE4 nun auch Uber die Sprachen Kontaktplan (KOP), Funktionsplan (FUP) und Strukturierter
Text (ST).

In dieser Kurzanleitung wird die Programmierung der easyE4-Serie mit der Software easySoft 8
anhand einfacher kleiner Anwendung erlautert. Fur diesen Aufgaben kommen ein easy-E4-DC-
12TC1 und die Erweiterung easy-E4-DC-16TE1 zum Einsatz.

Obwohl easySoft 8 viel umfangreicher ist als hier beschrieben, kann Ihnen dieses Handbuch einen
guten Einstieg in die Programmierung mit der easySoft 8 bieten.

Wir winschen Ihnen viel SpalR mit Threm easyE4.
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Kapitel 2 Anwendung programmieren
2.1 Projekt erstellen

Kapitel 2 Anwendung programmieren

2.1 Projekt erstellen
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Abb. 1

Im obigen Beispiel soll eine kleine Presse angesteuert werden. Mit ,, Start” (11) wird der Zylinder
mittels Ventil ,, CylinderPressing” (Q1) nach unten gefahren. Dies darf jedoch nur geschehen,
wenn ein zu bearbeitendes Produkt vorhanden ist, das mit dem Sensor ,,ProductPlaced” (I6)
erkannt wird. Die Position der Presse wird mit dem Sensor ,,CylinderUp"” (15) Uberwacht.

Die Presse muss eine bestimmte Zeit lang pressen, danach geht der Zylinder wieder nach oben.
Wenn Sie auf ,Stop” (12) drlcken, offnet sich die Presse sofort.

Wenn eine Storung ,, Error” (17) auftritt, muss sich die Presse ebenfalls 6ffnen. Der Ausgang
PressErrorLight (Q2) zeigt an, dass die Presse eine Storung hat.

Die Storung kann nach Fehlerbehebung mit ,Reset” (I13) zurlckgesetzt werden.

Die Anzahl der Pressbewegungen soll gezahlt werden. Der Zahler kann mit dem Schllsselschalter
.ResetCounter” (14) zurlckgesetzt werden.

Eingange Ausgange

11 Start Q1 CylinderPressing (monostabil)
12 Stop Q2 PressErrorLight

13 Reset

14 ResetCounter

15 CylinderUp
16 ProductPlaced
17 Error

In dieser Anleitung werden wir diese Anwendung Schritt fur Schritt aufbauen und testen.
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Abb. 2
Nach dem Offnen von easySoft 8 erscheint der oben abgebildete Bildschirm.

Der Bildschirm ist in drei Bereiche unterteilt: die Toolbox (der Katalog) [1], das Eigenschaftenfeld
[2] und die Arbeitsflache [3].

Links unterhalb der Toolbox stehen Ihnen verschiedene MenUpunkte (Ansichten) zur Verflgung.

Simulation => Simulieren des Programms ohne easyE4
Kommunikation => Einrichten der Kommunikation zwischen PC und easyE4
Projekt => Zusammenstellung und Parametrierung der Hardware
Programmierung => Schreiben des Programms

Der Beispielauftrag zur Steuerung der Presse wird mit dem EASY-E4-DC-12TC1 erstellt.

» Gehen Sie zur Toolbox und 6ffnen Sie gegebenenfalls mit ,,>" die , Basisgerate”.
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Please select the firmware version for the device:
Device: EASY-E4-DC-12TC1

From firmware version: | V2,02 ~

Please check whether the selected firmware version is less than or equal to

| the firmware version of the device used.
A subsequent change to a lower version is not possible!

oK Cancel Help

Abb. 3

Zunachst muss das richtige easy-Modell ausgewahlt werden, in diesem Fall ein EASY-E4-DC-

12TC1.

» \Wahlen Sie das EASY-E4-DC-12TC1 aus, indem Sie es mit der linken Maustaste anklicken
und auf die Arbeitsflache [3] ziehen.

Es erscheint ein Fenster zur Auswahl der Firmware (FW). Die FW bestimmt unter anderem,
welche Funktionen in easyE4 verflugbar sind.

Die FW ist hardwareabhangig. FW V2.00 kann ab Hardware-Version (HW) 08 verwendet werden.

Auf der linken Seite des easyE4 befindet sich die HW-Nummer unter dem Text ,,Moeller Series”.

In diesem Beispiel werden FW V2.02 und HW 08 verwendet.

» \Wahlen Sie diese aus und klicken Sie auf ,OK".

Eaton.com

easySoft 8 10/24 MN050014DE
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Untitled1.e80 EASY-E4-DC
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
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N Communication modules Device information |5yst=m s:ttmgsl Secunty| Clock | NET | Em:met| w=mewer| Modbus sewerl E-Mail | Assigned operands | Device properties
EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display. 24 V DC, 8DI(4Al), 4DO transistor. screw terminal)

> Medbus modules

o]

> [ff Other NET devices

Inputs: Outputs: easyConnect Current Free | Maximum 2
N Other elements Des. Meaning Data type i Des. Meaning | Data type Assigned| | I/ input bytes 1Byte 233 Byte| 234 Byte
11| Input i1 BIT 101 Q1 | Output Q1 | BIT Qo1 MOty 0 Byte | 254 Byte | 254 Byte
12| Input 12 BIT 102 Q2 [Output Q2 [ BIT Qo2 I/0 image size 1 Byte | 255 Byte | 256 Byte
13 [ Input i3 BIT 103 Q3 | Output Q3 | BIT Qo3 Configuration data | 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte
14| Input 14 BIT 104 04 | Output Q4 | BIT Q4 Rsanediu] o 72 72
15 | Input 15 BIT 105 Assigned | 0 12 12
16 | InputI6 BT 106 Assigned 1A 0 44 4
17| Input 17 BIT 107 Assigned m 1z SRR
18 |Input 13 BIT 108 | Assigned QA _ 0 44 44
141 | Input IS (analog) | DINT (12 Eit) | 1401 easyConnect Cycle time | 10 ms
142  Input 16 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A02
143 Input 7 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A03
124 | Input I3 (analog) | DINT (12 Eit) | 1404
% simuiation ¥ Communication
= Project [%]  Programming
[ |0 expansions I |[Easv-E-DC2TCT I

Abb. 4

Im Eigenschaftenfeld werden mehrere Registerkarten angezeigt.

» Wahlen Sie , Gerateinformationen”.

Die zum Gerat gehorenden Informationen werden angezeigt.

8/159 easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com
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Abb. 5

Nachdem das easy-Basisgerat ausgewahlt wurde, kann das Programm erstellt werden.

» Wahlen Sie das Menu ,,Programmierung”.

Das Fenster ,Programmiermethode auswahlen” wird angezeigt. In diesem Beispiel wird das
Programm als Kontaktplan (KOP) erstellt.

» Wahlen Sie diese Option aus und klicken Sie auf ,, OK".

Eaton.com easySoft 8 10/24 MN050014DE 9/159
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Abb. 6

Es erscheint ein neues Fenster mit dem gleichen Layout wie zuvor.

Toolbox [1], das Eigenschaftenfeld [2] und das Arbeitsblatt [3].

10/159
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Untitled1.e80 EASY-E4-DC-12TCT - easySoft 8 - X
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& Project [ ing

Memory: 130644 byte(s] free ||Contact: 101, Make - »Start« Current network: 0001

Abb. 7
Grundsatzlich erfolgt die Steuerung der Presse Uber einen klassischen Start-/Stopp-Schalter.

» Ziehen Sie einen , Schlief3er”-Kontakt auf die Arbeitsflache.
» Wahlen Sie im Feld ,Eigenschaften” unter ,,Operand” =» , I-Input” und unter ,Number” =»
1" aus.

Unter ,Kommentar” wird den Eingangen ein Name zugewiesen. In diesem Beispiel der Name
LStart”. Der Name ,, Start” wird nun auch am Eingang des Arbeitsblatts angezeigt.

Um die gesamte Liste der Operanden und Zahlen anzuzeigen, kann diese mit der Schaltflache
.Listen ausklappen / Listen einklappen” aufgeklappt werden.

Eaton.com easySoft 8 10/24 MN050014DE 11/159
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Untitled1.80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 - 3
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Abb. 8
. . . . " . . .
» Ziehen Sie einen neuen ,Schlief3er”-Kontakt auf die Arbeitsflache und
. .. " . . .
platzieren Sie ihn neben , 11" an der Stelle, an der sich das rosa Dreieck befindet.
12 /159 easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com
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Abb. 9

[Current network: 0001 I

Standardmalig platziert die Software erneut einen ,11"”-Kontakt.

» Andern Sie diesen in , 12" und geben Sie ihm den Namen ,, Stop".

Eaton.com
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Abb. 10

Jetzt kann der Ausgang angesteuert werden. Die Ausgange, auch ,Schitze” genannt, sind unter
.Spulen” verfugbar.

» Ziehen Sie einen ,Schutz” auf die Arbeitsflache und platzieren Sie ihn neben ,, Stop”.
» Wahlen Sie ,,Q1" aus und weisen Sie den Namen ,,CylinderPressing” zu.

147159 easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com
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4F  Analog contact
-~ Cails
{} Contactor
o} Negated contactor
L) set
{F Reset
1) Rising edge
{} Falling edge
L) Impulse relay
1} Analog coil
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0
(> Returnif 1
<> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks
v Time function blocks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch
OT- Operating hours counter
RC - Real-time clock
T - Timing relay
WT - Weekly timer (new)
YT - Vear time switch (new)
v Numerical function blocks
{T C-Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{1 CH- High-speed counter v
>

o

[%  simulation

= Project

¥ Communication

[%  Programming

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

Dl &R 0

- X
- @Eee FE i i
[] main program 4 b
7 o001 | | ~
San Stop CyfinderPresing
I oo {
I 1T { )
Contact 101, Make Qo1
Input 11 |
v
Projectinfo  Program info
NET-ID: 0
Program unit: Frogram

Programming method:

Total symbols:
Networks:

Fundtion block calls:
Bit contacts:

Bit coils:

Analog contacts:

Of which constants are:
Analog coils:

Parallel paths:

Jumps:

Exits:

Ladder Diagram | LD)

cooooo NG~ &

Memory: 130636 bytels) free|[Create the program

Current network: 0001

Abb. 11

Der physische Druckknopf ,,Stop” wird aus Grinden der Kabelbruchsicherheit immer mit einem
Bruchkontakt ausgefuhrt. In diesem Beispiel liegt also immer ein 24-V-Signal an Eingang |12 an. Das
Programm muss also als , SchlieRerkontakt” programmiert werden.

Wenn mit der Taste ,,Start” der Eingang |1 auf aktiv gesetzt wird, wird auch der Ausgang Q1 auf
aktiv gesetzt. Wenn jedoch ,, Start” deaktiviert wird, fallt auch Q1 wieder ab. Es muss also noch

ein Ubernahmekontakt von Q1 (iber , Start” gesetzt werden.

» Ziehen Sie einen , Parallelkontakt” auf die Arbeitsflache und platzieren Sie ihn auf dem rosa
Dreieck links neben ,Start”.
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2.1 Projekt erstellen

Untitled1.e80 EASY-E4-DC-12TCT - easySoft 8
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
D W &R $ola 92T o - @O0 EE oRen ey 7
v Tools ~
[T Mew netwark
O Inputfoutput inverter
v Contacts
AF Makel
1F Makeq |} |} ()

[] Main program 4 b
Vool | |

St Son CyinderPresing

+ 11 3 1T L
AF MakeM 101 102

At Breakl
A+ BreakQ
A+ BreakM CfirderPrasar
b Constant1 v
1F Constant0 1
Ak Parallel contact Qo1
4F  Analog contact
v Coils
{) Contactor
o} Negated contactor
{F set
L) Reset
) Rising edge
A} Falling edge
{F Impulse relay
) Analog coil
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif0 v
(> Returnif 1
<> Return if 0 Contact
v Manufacturer function blocks
M nm:cmrli:n::f:mmk Bit inputs/outputs and markers ~| | cylinderPressing | ®make O Break A Collapse lists
HW - Weekly timer Operand

Qo1

Type Comment Bit logic

Mumber

HY - Year time switch G- outpud] 1 - sCylinderPressing«
OT- Operating hours counter

1-Input

RC - Real-time clack D - Diagnostics alam 2
Tt LE LE output 3
T- Timing relay M - Marker 3
L] WT- Weekly timer (new) P - Device button 5
T ¥T- Year time switch (new) m_ _’5'
3

9

o e

v Numerical function blacks
{1 C- Counter relay
{T CF- Frequency counter 10
{T CH- High-speed counter ©
< > 13
% simuiation ¥ Communication 15
16 ¥
& Project | g

[ || Memory: 130632 bytels) free || Contact: Q01, Make - »CylinderPressing« || Current network: 0001 |

Abb. 12

Standardmalig wird dem Kontakt der Operand |1 zugewiesen.

» Wahlen Sie unter ,,Operand” die Option ,,Q-Output” aus.

Nun wird der Kontakt von Q1 mit dem Namen ,CylinderPressing” parallel Uber , Start” gelegt.
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2.1 Projekt erstellen

B untitiec E
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Do &R g 2C e -l®@e oW i T =
~ Tools ~
[T New network
O Inputfoutput inverter
v Contacts Sta s20 CiindaPrshg
1k Makel
1k Mk . |} |} )
4F MakeM 101
4 Breakl
4+ BreakQ
A+ BreakM CfirderPrasar
1k Constant1 N
4F Constant0 1
AF Parallel contact Qo1
4F  Analog contact
~ Coils
{} Contactor
o} Negated contactor
L) set
{F Reset
1) Rising edge
{} Falling edge
L) Impulse relay
1} Analog coil
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0 v
> Returnif 1
<3 Returnif 0 Contact
~ Manufacturer function blocks
v Time function blocks
AC - Astronomical clock Bit inputs/outputs and markers ~ | | CylinderPressing | ®make O Break 4 Coliapse lists
HW - Weekly timer Operand

[] main program
W ool | |

4 b
ty check (F10)
~

Ferfarms a plausibility check and
displays errars,

102 Qo1

Type Comment Bit logic

MNumber

HY - Year time switch Q- Qutput

1 - »CylinderPressing«

OT - Operating hours counter Tinpat
RC - Real-time clock ID - Diagnostics alarm 2
Timi LE - LE output 3
T - Timing relay e H
{1 WT- Weekly timer (new) P - Device button 5
T ¥T- Year time switch (new) Q - Qutput 6
7

8

E

o e

v Numerical function blocks
{T C-Counterrelay
T CF- Frequency counter 1o
{1 CH- High-speed counter v
< > 13

[ Simulation ¥ Communication 15
16 hd
& Project [ ing

Performs a plausibility check and displays errors. || Memory: 130632 byte(s) free ||Contact: Q01, Make - sCylinderPressing«

[Current network: 0001 I

Abb. 13

Das Programm ist nun fertig und kann auf Fehler Uberpruft werden.

» Klicken Sie auf , Plausibilitatskontrolle (F10)".

Wenn keine Fehler gefunden wurden, erscheint das hier gezeigte Fenster.

. Plausibilitatskontrolle (F10)" finden Sie auch im Menu ,,Projekt”.
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2.2 Programm speichern

2.2 Programm speichern

File | Edit View Project Program

[ New
@

ctri=n
Open... =0
Project info...
Close Crl=w

Save Ctrl+5

e E O

Save as... Ctrl=Alt=5

5 Page preview..
Form setup...

= Print...

& Printer setup...

Ctri=P

1 Untitled1.e80
2 Voorbeeld_001.e80
3 Randomizer V003,280

4 Randomizer V002,80

E Exit

{F Falling edge
1) Impulse relay
{¥F Anzlog coil
v Jump statements
= Jumpif1
=3 Jumpif 0
<> Returnif1
> Returnif
v Manufacturer function blocks
- Time function blocks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch

Alt-F4

OT - Operating hours counter
RC - Real-time clock

T- Timing relay

WT - Weekly timer (new)

YT - Vear time switch (new)
umerical function blecks

o e

C - Counter relay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
< >

[5  simulation ¥ Communication

& Project &) ing

Untitled1.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8

Simulation

o

~

Communication  Oscilloscope

- @608 |FE

[] main program

Options 7

0% e

W 001 | [

sop CjindePrsing

| | {
) 1T AS )
102 Qo1

Contact

Type
Bit inputs/outputs and markers

Operand

Comment Eit logic

| @make

| [ cylinderpressing

() Break

A collapse lists

Number

I - Input

ID - Diagnostics alarm
LE - LE output

M - Marker

F - Device buttan

Q - Qutput

1 - »CylinderPressing«

[ _egyiinderPressinge [}

2
3
4
5
6
7
8
9

Saves the active document under a new name.

Memory: 130632 byte(s) free

Contact: QD1, Make - sCylinderPressings

Current network: 0001

Abb. 14

Es ist ratsam, das Programm regelmafiig zu speichern.

» Erstellen Sie zunachst auf dem Desktop einen Ordner mit dem Namen ,easyTraining”.
» Gehen Sie in der Menlleiste auf , Datei” und wahlen Sie ,Speichern unter...”..
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2.2 Programm speichern

i T

Organise v+ Newfolder

[ Desktop
@ OneDrive - Eaton
& Eston
I This PC
“J 3D Objects
I Desktop

EasyTraining

» ThisPC » Deskiop » EasyTraining

& Name

e ‘

£ Search EasyTraining

— =l x

B~ @

Date modified Type i

easySoft & project

File name: | Voorbeeld 01

Save as type: | easySoft VB (*.e20)

# Hide Folders

<C) Retum if0 Contact |
~ Manufacturer function blocks : . N —
v ] Time function blocks foiss 1 z"l"":“P ‘ ©’:g"“ i
T AC- Astronomical clock Bit inputs/outputs and markers | | CylinderPressing lake ea A Collapse lists
T HW - Weekly timer Operand HNumber
IT HY - Year time switch Q- output 1 - »CylinderPressing=
T OT- Opersting hours counter I-Input 1 _»GriinderPressinge ~
9T RC-Real-time clock ID - Diagnostics alarm 2
T T T ey LE - LE output 3
M - Marker 4
1T WT- Weekly timer (new) P _ Device button 5
T ¥T-Yeartime switch (new) Q_Output 6
% Numnerical function blocks :
C - Counter relay B
{T CF- Frequency counter }'13
{T CH- High-speed counter v 15
< > 13
14
[= Simulation #¥  Communication 15
16 v
Project 5 Programming
T
[ || Memary: 130632 byte(s) free | /Contact: 01, Make - »CylinderPressing= Il Il
B example_001.e3 4-DC-12TC1 - easySoft & I
Abb. 15 (B e 00Te :
File Edit View Project Program Simulation Communication
. . .. " o o - |
» Wahlen Sie den Ordner ,easyTraining” auf dem Dl 8a $da ?2C o ®
v Tools A

Desktop aus.

Geben Sie dem Programm den Namen °

. Example_001".

>

Das Programm ist nun gespeichert.

Klicken Sie auf ,,Speichern”.

[EE MNew network
Input/output inverter
v Contacts

1F Makel

4F MakeQ

4F MakeM

Oben auf dem Bildschirm wurde der Name des
Bildschirms von ,, Untitled” in ,Example_001.e80"

geandert.

Eaton.com

easySoft 8 10/24 MN050014DE

|:| Main program

V0001

——

19/159




Kapitel 2 Anwendung programmieren
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2.3 Simulation

5]

File Edit View Project Program Simulation Communication Osciloscope  Options 7

D2 W &R
|VS\'muIaﬂoncyc\e | Oscilloscope ﬂgram 'S
Device time [7 T | /\

[ Like PC time

Sop CyinderpPrassing
Different value:

= 4 1 1 {

= 1T ()
102 Qo1

Time lapse

1 Second corresponds to:

JinderpPressi
1 T
Single cycle Qo1
Execute
> Break point
[ v Display /

Flo b

Q Digital output

TA Analog input

QA Analog output

ID Diagnostics alarm
M Marker

MB Byte marker

M Word marker

MD Double word marker
4 Assigned operands
¥ Operand window + oscilloscope

Digital output Q1..16 [Local) \ QiT. ] Q33.. ] Q49. | 0ES.. \ Q81. } Q97.. 10113‘.}

@ * CylinderpPressing @ =
@ 2 outputz @
@ 3 outputos @ n:
o 4 Output Q4 0 12
@ = @ =
® = @ =
(> @ =
0 = @ 1.
[5  simulation #¥  Communication
[°8 Project [®  Programming
Simulation STOP.
Abb. 16

Ist die Programmkontrolle abgeschlossen und wurden keine Fehler festgestellt, lasst sich das
Programm simulieren, um seine korrekte Funktionsweise zu Uberprufen.

» Wahlen Sie das Menu ,, Simulation”
> Klioken Sie in der Menuleiste auf , Simulation starten (F9)".
» Offnen Sie in der Toolbox das Menu ,,Anzeige” und wahlen Sie , | Digital-Eingang”

Die Eingange werden nun mit den dazugehorigen Texten angezeigt.

Die geschlossenen Stromkreise leuchten rot auf.
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B xample 001.680 EASV-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 —
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
oS W 2 - @E0 kHHE =

|vsrmu|aﬁoncyc\e | Oscilloscope ] Main program 'S
Device time v oot | I

[ Like PC time

Stan Sop CyinderpPressing
Different value:
. 1 11 ¢
: 1T 1T i
101 102 Qo1
Time lapse
1 Second carrespands to: Cindrpiresi
Seconds ~ T

single cycle Qo1

Execute

> Break point

| v Display

[ Display - buttons
U DT e e
IA Analog input
QA Analog output
ID Diagnostics alarm
M Marker

MB Byte marker

M Word marker

MD Double word marker
4 Assigned operands
&> Operand window + oscilloscope

B almput\1.1E[Lu(a\]| n7. ] 133.. ] 149.. } 165.. } 181.. } 197.. } ma.‘l

@ 1 stert ® =

@ =z stop @
O 3 Input i3 @
O@® 4 mputia @ =
O@ s inputis @ =
O@® & inputis @
O . 7 InputI7 . 15:
O@® & inputis @ =&
[%  simulation A¥  Communication
= Project [H  Programming
Simulation RUN
Abb. 17

» Aktivieren Sie die Eingange , Start” und ,, Stop”, indem Sie das Kastchen vor dem Eingang
ankreuzen.

Im KOP (Kontaktplan) ist zu sehen, dass der gesamte Stromkreis geschlossen ist, woraufhin der
Ausgang ,,CylinderPressing” aktiv wird. Auch der (Hilfs-)Kontakt des Ausgangs ,,CylinderPressing”
wird aktiv.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2 W ? - @E 0 ME BE
|VS\'mulaI\'Dn(yc\E | Oscilloscope ] Main program 4"
Device time 7 0001 | ‘
[ Like PC time B i
Different value: = Sep Cyindzrpirasing
E | | | | {)
101 102 Qo1
Time lapse
1 5econd correspands to: CincerpPresis
Seconds ~ I"I
single cycle Iqml
Execute
= Break point
|vDrsp|ay
[F Display = buttons
IA Analog input
QA Analog output
ID Diagnostics alarm
M Marker
MB Byte marker
MW Word marker
MD Double word marker
4 Assigned operands
£> Operand window + oscilloscope
Digital output Q1..16 [Local) \ Qi7. | 033. | Q9. | @65. | GB1. | Qg7. | aits.|
® -
@ 2z outputoz @ i«
@ 3 outputas @
@ 4 Outputos @ =
@ = @ =
® = @
(e @ =
@ = @ =
5 simulation ¥ Communication
I° Project [  Programming
Simulation RUN
Abb. 18
» Deaktivieren Sie ,Start”, indem Sie das Hakchen bei , Start” entfernen.
Der Ausgang Q01 bleibt aktiv.
Die Statusanzeige aller Ausgange sehen Sie unter , Display”.
» Gehen Sie zu ,,Q Digital output”.
Hier ist zu sehen, dass der Ausgang Q01 ,,CylinderPressing” aktiv ist.
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B Example_001.280 T - *
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
DSl &R | Xaq|2Q - @EeQ e HAE
v Simulation cycle | Oscilloscope ] Main program 4 b
Device time v oot | I
[ Like PC time
Stan Sop CyfinderpPresing
Different value:
1 1 I {
1T 1 I \
101 102 Qo1
Time lapse
1 5econd corresponds to: [
U
single cycle Qo1
Execute
> Break point
v Display
[E Display = buttons
U Digial w0
IA Analog input
QA Analog output
ID Diagnostics alarm
M Marker
MB Byte marker
M Word marker
MD Double word marker
4 Assigned operands
&> Operand window + oscilloscope X}
Di almput\1.1E[Lu(a\]| n7. | 133.. | 149.. | 165.. | 181.. | 197.. | n13.‘|
O@ 1 st ® =
O@ 2 st @ o
@ 5 nputis @
O@® 4 mputia @ =
O@® s inputis @ =
O@® & inputis @
O . 7 InputI7 . 15:
O@® & inputis @ =&
[%  simulation A¥  Communication
= Project [H  Programming
[ 1l 1l Simulation RUN I
Abb. 19

» Gehen Sie zurlck zu , Digital-Eingang” unter ,, Anzeige”.

» Deaktivieren Sie nun auch ,Stop”.

Hier ist der Ausgang Q01 zu sehen, ,,CylinderPressing" wird wieder deaktiviert.
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2.4 Programm an easyE4 senden

Settings - x
Windows Settings

g System ':'i' Devices |:| Phone @ Network & Internet
Display, sound, notifications, 2l Bluetooth, printers, mause Link your Andrcid, iPhane Wi-Fi, airplane made, VPN
power

@ Personalization E_: Apps R Accounts (T-\? Time & Language
Background, lock screen, colors B—  Uninstall, defaults, optional Your accounts, email, sync, A Speech, region, date

features work, other people

@ Gaming (’17. Ease of Access /O Search ﬁ Privacy
Xbox Game Bar, captures, Game ~<" Nanator, magnifier, high Find my files, permissions Lacation, camers, microphens
Mode contrast

] Update & Security

R’ Windows Update, recovery,
backup

Abb. 20

Das Programm wurde getestet und kann nun auf das easyE4 Ubertragen werden.

Bevor ein Programm gesendet werden kann, mussen der PC und das easyE4 miteinander
kommunizieren konnen. Wenn ein easyE4-Gerat neu ist, hat es eine zufallige IP-Adresse erhalten.
Diese Adresse wird unten im Display angezeigt.

Der PC muss daher auf ,IP-Adresse automatisch beziehen” eingestellt werden.

» Offnen Sie auf dem PC (iber , Einstellungen” = ,Netzwerk & Internet”.
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e Settings

@ Home

| Find a setting

ol

Network & Internet

Ethernet

Dial-up

%% VPN
g Airplane mode
) Mobile hotspot

& Proxy

Ethernet

E H369A2770D6
Connected

Ethernet
Not cannected

- X

Related settings

Change adapter options

Change advanced sharing options
Netwaork and Sharing Center

Windews Firewall

@ Gethelp

Abb. 21

» Wahlen Sie unter ,Ethernet” die Option ,, Adapteroptionen andern” aus.
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(B
=

A+ U 5 Control Panel » All Control Panel ltems + Network Connections v b
Organize +  Disable this network device  Diagnosethis connection  Rename this connection  View status of this connection  Change settings of this connection
by M.  Bluetosth Network Connection B Ethemet
.

— Not connected _ Unidentified network
b 4 Bluetooth Device (Personal Area ... ~ Realtek USB GbE Family Controller

o
General
Connection
TPv4 Connectivity: No network access
IPv6 Connectivity: No network access
Media State: Enabled
Duration: 00:01:11
Speed: 100.0 Mbps
Details...
Activity
Sent. Received
Packets: 144 0
) Properties D isable Diagnose
Close

Sitems 1 item selected

Abb. 22

» Doppelklicken Sie auf den gewUlnschten Adapter, um ihn zu 6ffnen.

In diesem Beispiel tragt er den Namen ,Ethernet”. Das Fenster ,Ethernet-Status” wird gedffnet.

» Klicken Sie hier auf ,Eigenschaften”.
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5 iterns

Abb. 23

G Realtek USB GbE Family Controller

Networking ' Authertication = Sharing
Connect using:

@ Realtek USB GbE Family Controller

This connection uses the following items:

Corfigure

B3 Clert for Microsoft Networks

3 File and Printer Sharing for Microsct Networks
A0S Packet Scheduler
i@

a
. Microsoft LLDP Protocal Driver
< >

install. Ui | Properties I
Description

Transmission Control Protocol/Intsmet Protocol. The defait
wide area network protocol that provides communication

across diverse interconnected networks.

1itern selected

Cancel

2.4 Programm an easyE4 senden
i Net - @ g
i

4 & > Control Panel » All Control Panel items » MNetwork Connections o Pl
Organize v Disablethis network device  Diagnose this connection  Rename this connection  View status of this connection  Change settings of this connection m @

= Bluetooth Network Connection L—". Ethernet
Not connected == Unidentified network

x Bluetooth Device (Personal Area ...

.Eigenschaften”.

» Wahlen Sie hier ,Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)" aus und klicken Sie auf
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P Netwark Co — &
A U 5> ControlPanel » All Control Panel ltems > Network Connections v B 2
Organize *  Disablethis network device  Diagnose this connection  Rename this connection  View status of this connection  Change settings of this connection - ™ @
B Blustosth Network Connection M. hemet
My Not connected S Unidentified nietwork
x Bluetooth Device (Persanal Area .. @7 Realtek USB GbE Family Controller

!
Networking ' Authertication = Sharing

Co—
g

General  Alternate Configuration

Th  You can getIP settings assigned automatically if your network supports
+his capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

L

=

(@ Obtain an IP address automaticaly

] CE T )

i ==
} (|
<

[ (@ Obtain DNS server address automatically

() Use the following DNS server addresses:

|

Validate settngs upon exit TE T

oK Cancel

Sitems 1 item selected

Abb. 24

» In diesem Fenster sollte ,, IP-Adresse automatisch beziehen” ausgewahlt werden.
» Bestatigen Sie dies mit ,OK” und schliessen Sie das Fenster.
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Example_001.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

— X
D& m @R ([ ¥Xda | 2Q M EREIEE x | |nf® n
v Connection | [ Oscilloscope 4 b
Online Offline
Interface
IP profiles IP devices
Device L
T Timeout times. ..
> Program / Configuration

> System settings
> Clock

> Display

Project info

Project name: Example_001,280

Active device: EASY-E4-DC-12TC1

Assigned NET-IDs:
Local NET-ID:
Remaining NET-IDs:

[%  simulation

= Project

|4¥  communication

5 Togramming

I |[offline

Abb. 25

» Gehen Sie in easySoft 8 zu ,,Kommunikation”.
» Wahlen Sie ,Suchen” aus.
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B example 001. TC o — a *
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
DaMen|toa 2Q - Dl s X Sl
v Cannection | Oscilloscape 4
Online Offline
Interface 1
o Search for devices P
1P profiles <} .
= 1 Newsearth | fearchfiter  NETgroup all ~  NETID all v PCinterface | Ethemnet, Realtek USE GbE Family Controller 5
Device
Local o :
| mac | Device type |an | m | IP addess | Device name State Required NET stations
| > Program / Configu
| » System settings
 » Clock
> Display
Selected item

5 Simulation

17 Project

| MAC address

[ | Device type

Save as IP profile

1P settings DNS settings MNET settings
<= Praject
Mode Device name 0 NET group

1] NET-ID -

0
Ri te RUM

Required NET stations
Enable configuration via network
NT1 NT2 NT3 NT4
NTS NTE NT7 NTS
Close

¥ Communication

T oiammtng

I |[offline

Abb. 26

» Stellen Sie sicher, dass die richtige PC-Schnittstelle ausgewahlt ist, und klicken Sie dann auf
.Neue Suche”.

Die Software sucht nun nach der angeschlossenen easyE4.
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File Edt View Project Program Simulation Communication Osciloscope Options 7
Dak e |sda 2Q e R, w|* [
|-v(:nnnection | ' Oscilloscope 4K
Online Offline
Interface
1P profiles
Edit.. New search Search filter: NET group all ~ NET-ID all ~ PC interface Ethernet, Realtek USE GbE Family Controller ~
Device
o) MAC Device type Gp. | 1D P address | Device name State Required NET stations
o | 00B0I0DAGTS  EASY-E4-DC-121CT S0 0 163.254166115 sToP |
> System settings
> Clock
> Display

Selected item
00:80:99:00:A6:73 MAC address EASY_E4 DC2TCT Device type Save as IP profile

1P settings DNS settings NET settings

<= Project
aror 7 e — T

0 v | NET-D =
E— — o
I T ey VW e L
— T

Required NET stations
Enable configuration via network

Onrt Cwtz [wts [wr4
Onrs OOwte Owt7 Cwrs

Close

[%  simulation A¥  Communication

L Project [B  Programming

Mew profile 169.254.111.18:443 (13/07/2023 13:11:51) being
created,

QK

Abb. 27

Auf dem Bildschirm werden nun die MAC-ID und die IP-Adresse der angeschlossenen easyE4
angezeigt.

Die MAC-ID ist auch auf der Vorderseite des Gehauses der easyE4 angegeben.
» Wahlen Sie die gefundene Adresse aus und klicken Sie auf , Als IP-Profil speichern”.

Es erscheint ein Fenster mit der Meldung, dass ein neues Profil erstellt wurde.

» Bestatigen Sie dies mit OK.
» Klicken Sie auf ,Schliefden”, um das Fenster zu schliefsen.
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2.4 Programm an easyE4 senden

a

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

LRSI 2 - 0 1 () | ; )|

|VCnnnE(linn | [ Oscilloscape 4"
Interface

169.254.166.115:443 ~

IP profiles IP devices

Device

Local ~ Timeout times...

> Program / Configuration
> System settings
> Clock

> Display

Project info
Project name: Example_001,280
Ative device: EASY-E4-DC-12TC1

Assigned NET-IDs:
Local NET-ID:
Remaining NET-IDs:

5 Simulation ¥ Communication

I° Project [  Programming

Abb. 28

Offline

Unter ,, Schnittstelle” wird nun die IP-Adresse des easyE4 angezeigt. Diese kann auf dem Display

der easyE4 selbst Uberpruft werden.

» Klicken Sie auf ,Online”, um die Verbindung herzustellen.
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2.4 Programm an easyE4 senden

5] ;
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2W@R|yxoa 2 - moa k] | X v v [
|vCor\necticm | [T Oscilloscope '
Online QOffline
Interface
169254 Certificate erro
IP profil
| e The certificate is expired!
Device
Server: 169.254.111.18
Local
Certificate name: easyE4 Server V1.0
> Prograt easyE4 Server V1.0, Copyright (C) Eaton Industries 2022, Eaton Industries GmbH, DE

Valid: From: 01/01/2018 to: 01/01,/2019
> System  sHA1 fingerprint: 7eldcbd76dbda7a23ca93b083472463e52076015
+Clock | Certificate issuer. easyE4 Device CA V1.0
easyE4 Device CAV1.0, Copyright (C) Eatan Industries 2022, Eaton Industries GmbH, DE

Show certificate details

/i Please check if the certificate belongs to the destination device:

1 @A Server certificate from: 169.234.111.18 X
= Display

General Detalls Certification Path

awgre shure you can connect,
(3 Certificate Information
Error fix:

» Check the date and time of the device! Wrong date and time settings can lead to creation of expired
certificates.

This certificate has expired or is not yet valid.

Do you wand to establish the connection? Yes No

| Reuve gevice: EASYES-DTAZICT

Assigned NET-IDs:

Issued to: easyE4 Server V1.0

Local NET-ID: 2 N Issued by: easyE4Device CAVLO
Remaining NET-IDs:

i from 01/01/2018 to 01/01/2013

[%  simulation #¥  Communication _“

7L Project [E  Programming

Connection setup...

Abb. 29
Es erscheint ein Fenster mit der Meldung, dass das Zertifikat abgelaufen ist.

» Klicken Sie auf ,Zertifikatsdetails anzeigen”, um weitere Informationen zu erhalten.

Hier ist zu sehen, dass das Datum des Sicherheitszertifikats abgelaufen ist oder nie erstellt wurde.

» SchlieRen Sie dieses Fenster, indem Sie auf ,OK" klicken.
» Bestatigen Sie mit ,Ja”, dass dennoch eine Verbindung hergestellt werden soll.
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2.4 Programm an easyE4 senden

Example_001.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8

- s
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope  Options 7
D2k &sn|yoa ?2< - AT AR AR P HE
WErmEE T | 1] Oscilloscope - Configuration 4 b
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface

169.254.166.115:443 (20/12/2023 14:21

IP profiles IP devices

Edit... search..,
Device
Local ~ Timeout times...

> Program / Configuration

> System settings

vCock | |
Demcet\me\

[ Enter PCtime |

120/12/2013 36:57 =

=> Device

SNTP synchron. NET synchron.

Display format: | DDMMYYYY

Radio clock synchronization

Radio protacol | Off > Device infarmation | Diagnostics | Diagnostics buffer | HW info |
SERElEs EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display, 24 V DC, 8DI(4Al), 4DO transistor, screw terminal)
Local offset: min Inputs: Outputs: easyConnect ‘Current Free i
Value Des. Meani Data type  |Assigned Meani Data i 1/0 input bytes 1Byte | 233 Byte | 234 Byte
@ 11 |inputn BIT 101 @ | Q1 | Output Q1 | BT Qo1 il | 06 Zaiie | Zie
@ 12 |Inputi2 @ |02 |output @2 | BT o0z L z Bk Aty (el bl o
Daylight saving time Configuration data | 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte
[] npu @ |03 |[Output G3 | BT Q03 Assigned ID 5 o 5
off ~ Def. rule... @14 |Inputi4 4 @[04 [Output 04| BT o4 Assigned | 0 12 T2
[ ] npu Assi
igned IA o a4 44
=> Device @ 15 |Input s BIT 106 ‘Assigned @ @ e T
@ |17 |Input 17 BIT 107 Assigned QA 0 a3 44
. @138 |Inputis BIT 108
> Display 1 1A1 | Input IS (analog) | DINT (12 Bit} | 1401
4095 | 1A2 | Input |6 (analog) | DINT (12 Bit) | 1402
9 1A3 | Input I7 (analag) | DINT {12 Bit) | 1A03
B Smomm e — 1117 | 1A4 | Input I8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A04
I° Project [  Programming
[ I I Status display off |[online
Abb. 30

Diese Meldung, dass das Zertifikat abgelaufen ist, kann entfernt werden, indem das Datum und
die Uhrzeit der easyE4 auf die aktuelle Zeit eingestellt werden.

» Klicken Sie auf ,Uhr” und wahlen Sie ,PC-Zeit eintragen”.

Die Zeit des PCs wird nun Ubernommen.

» Senden Sie die richtige Zeit mit der Taste ,=> Gerat"” an die easyE4.
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2.4 Programm an easyE4 senden

Example 001,280

169.254.166,115:443 (20/12/2023 14:21

DC-12TC1 = @ bt
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
DElan|xda/?2¢ - @0 w2 xE p ey @E
v Connection | A 17 Oscilloscope  Configuration 4 b
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface

1P profiles 1P devices
Edit.. Search...
Device
|Local || Timeout times,..
S —
v Program / Configuration |
Pragram
PC=Device? | | Delete device
: sySoft 8
RUN | sToP
Pragram check by device...
Configuring 160.254.166.115:443 (20/12/2023 14:21:47)
Card... | NET...

Actual configuration

Device => PC

| = System settings

v Clock |

Device time Data transfer:

| Enter PC time | ®) Local device MET station NT1
NET station NT2
NET station NT3
MET station NT4
=> Device MET station NTS
NET station NT6
NET station NTT
NET station NT8

| sTP synchron. NET synchron,
Display format: | DDMM¥YY |

Radia clock synchronization

Radio protocol | Off v| v
[%  simulation A¥  Communication
i Project [B  Programming
[ I[ I[ | status display off | Online
Abb. 31

» Gehen Sie zu ,,Programm / Konfiguration” und klicken Sie auf ,PC = > Gerat”.

Das Programm wird nun auf die easyE4 (bertragen.

Wenn bereits ein Programm im easyE4 aktiv ist, wird die folgende Meldung angezeigt. (nachste

Seite).
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2.4 Programm an easyE4 senden

B Example 001,280 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 = =] »
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope  Options 7
D =R Xoa 2€ e ECICN A T L s 1
e |A 1] Oscilloscape - Configuration 4 b
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface
169.254,166,115:443
1P profiles 1P devices
Edit.. Search.,
Device
Local ~| | Timeout times...
v Program / Configuration
Program
PC = Device? Delete device 1 prompt [Connection 169.254.166.115:443 (20/12/2023
RUN sTop
Operation not executable:
Configuring The device is in RUN mode!

Card... NET... Can the device be stopped?
Actual configuration

Device => PC

> System settings

v Clock |

Device time Data transfer:

[ Enter PC time ] @ Local device NET station NT1
NET station NT2

1az51 2 MET station NT3

MET station NT4

=> Device NET station NTS
NET station NT6
SNTP synchron. NET synchron. NET station NT7

NET station NT8
Display format: | DDMMAYY

Radio clock synchronization

Radio protocol | Off ~ v

5 Simulation ¥ Communication

17 Project [  Programming

[ I I status display off |[anline
Abb. 32

Hier zeigt die Software an, dass die Ubertragung nicht méglich ist, weil sich die easyE4 im Modus
.RUN" befindet. Da die easyE4 aktuell nicht in einen laufenden Prozess eingebunden ist, kann die
Frage , Kann das Gerat angehalten werden?” mit ,Ja" beantwortet werden.

Die easyE4 geht in den STOP-Modus und das Programm wird Ubertragen.
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2.4 Programm an easyE4 senden

B Example 001,280 E = a *
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Da W =R Xga|2Q @00 |REl|Sf 2> | % Gl
v Connection | A 17 Oscilloscope  Configuration 4 b
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device

Interface

169.254.166,115:443 (20,/12/202

IP profiles IP devices

Edit... Search...
Device
Local . Timeout times...

v Program / Configuration

Program
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device
RUN sToP
e The device was last in RUN mode.
Configuring

Card... NET... Should it be switched back to RUN mode?

Actual configuration

-
Device => PC

> System settings
v Clock |
Device time Data transfer:
| Enter PC time | @) Local device MET station NT1

NET station NT2
MET station NT3
MET station NT4

=> Device NET station NTS
NET station NT6
| SNTP synchron. NET synchron. NET station NT7

NET station NT8
Display format: | DDMMWY |

Radia clock synchronization

Radio protocol | Off v v

[%  simulation A¥  Communication

i Project [B  Programming

[ I[ [ | status display off |[Online
Abb. 33

Nach dem Senden erscheint die Frage, ob die easyE4 neu gestartet werden soll. Diese Frage kann
mit ,,Ja” beantwortet werden.

Wenn kein Programm in der easyE4 gespeichert war, muss die easyE4 mit der Taste ,,RUN" in
den RUN-Modus versetzt werden.

Das Programm in der easyE4 wurde gestartet und kann getestet werden.
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2.5 Online mitverfolgen

(5]

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

oo W leee ne

[ v Connection Oscilloscope | Configuration 40
Online Offline

Interface

169.254.166.115:443

IP profiles P devices

Edit... Search...
Device
Local ~| | Timeout times...

v Program / Configuration

Program
PC=> Device Device => PC
PC = Device? Delete device
RUN STOP
Configuring
Card... NET...

Actual configuration

Device => PC

> System settings

= Clock
Device information |D\agnustl(s| Diagnostics buffer | HW info |
= Display
et EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display, 24 V DC, 8DI(4Al), 4D0 transistor, screw terminal)
Inputs: Outputs: easyConnect current [Free  [Maximum
Value Des. Meaning Datatype | Assigned |Value Des. Meaning | Datatype Assigned| /O input bytes 1Byte 233 Byte | 234 Byte
@1 Inputit BT 101 @ Q1 [outputal | BIT Qo1 :f’g;:;‘;::‘s?z:‘“ ?%: i:%: i;‘;%:
(G Ey (12 @]9 [Outputga AT @3 Configuration data | 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte
@[3 [inputi3 BIT 103 @3 [output o3| BT Q03 —_—— i = =
@14 | Inputi4 BIT 104 @ |04 | Output Q4 | BIT o Asig“edl o 12 12
@15 | inputis BIT 105 Assigned IA 0 2 “
Dl6_ Inputis BT 106 Assigned Q o 2 12
@[17 [inputim BT 107 Assigned QA 0 Py 41
@18 [inputis BIT 108
1 1A1 | Input 15 analog) | DINT (12 Bit) | 1A01
2035|142 | Input 16 (analog) | DINT (12 Bit] | 1402
9143 | InputI7 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A03
[¥  Simulation [ Communication 1174 184 | Input I8 analog) | DINT (12 Bit) | 104

[°8 Project [®  Programming

Tuns on the status display.

Status display off Online

Abb. 34

Nachdem die Verbindung zum easyE4 hergestellt wurde, konnen Aktivitaten online mitverfolgt
werden.

» Klicken Sie dazu auf die Schaltflache ,Zustandsanzeige ein”.

Das Programm wird angezeigt und die aktiven Stromkreise rot markiert.
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Online mitverfolgen

5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Osciloscope  Options 7
Do 2 - @ee |2 I L L4 =
|chmnectinm | Oscilloscope =, Configuration || Main program IS
Voo | |
Online Offline
Interface S sop Cyinderprassing
. . 11 1| {
169.254.166.115:443 | | | | ()
1P profiles 1P devices L 102 Qo1
Edit.. Search...
CyindarpPre:
Device = ’;, =
Local v || Timeout times.. |}
Qo1
= Program / Configuration
> System settings

= Clock

v Display |
@ pisplay = buttons
[} Device Q

TA Analog input
QA Analog output

ID Diagnostics alarm
M Marker

MB Byte marker

M Word marker

MD Double word marker
4 Assigned operands

(65 LTS LR T Digital input 11,16 (Local) | 117.. | 133. | Mo. | 165 | 18l | 1o%. | 11 |

@ = st @ =
@ 2 st @ o
@ 3 inputis @
. 4 Input 14 . 12:
@ s inputis @ =
@ & inputis @ =
. 7 InputI7 . 15:
@ = inputis @ &
[ simulation [#  communication
= Project [E  Programming
ty = 0782 ms ‘tey min,max = 0.724 ms...1.588 ms Status display on Online
Abb. 35

Oben ist zu sehen, dass der Ausgang ,,CylinderPressing (Q1)“ aktiv ist, ebenso wie der Eingang
.Stop” (12).

» Um die verschiedenen Eingange anzuzeigen, gehen Sie zu ,, Anzeige” und wahlen Sie ,,|
Digital Eingang”.
» Testen Sie das Programm, indem Sie die verschiedenen Eingange aktivieren.
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2.6 Oszilloskop

(5]

DM

File Edit View Project Program Simulation Communication)

['v Connection

- @ Display
Oscilloscape [ |[#] Configuration...

Osdilloscape | Options 7

Online

Interface
169.254.166.115:443
IP profiles

Offline

IP devices

WV ooo1 | @ Recording on

Recording off

Cyinderprasing

{)

Qo1

Edit... Search...

Device

Local v Timeout times... | |

> Program / Configuration

> System settings

= Clock

| v Display

[ Display + buttons
) Device information
T Digital input

Q Digital output

IA Analog input

QA Analog output

ID Diagnostics alarm
M Marker

MB Byte marker

M Word marker

MD Double word marker
4 Assigned operands

Operand window + oscilloscope
& Op & Operand window = oscilloscope

Value (DEC) Operand Comment Oscillose... | Min value Max value Open...

Save...
Display / Input format values:

DEC Decimal value (Strg=D}
HEX Hexadecimal value (Strg+H)

Value input for input aperands:

Double-click on column Value

Input min/max values oscilloscope:
Double-click on columm Min value or Max value

#¥  Communication

[®  Programming

[5  simulation

[°8 Project

[tey = 0.753 ms 'tey min,max = 0.732 ms...1.452 ms Status display on Online

Abb. 36

Mit der Oszilloskop-Funktion kann unter anderem eine Variablenliste erstellt werden, in welcher
der Status der verschiedenen Variablen online eingesehen werden kann. Mit dem Oszilloskop
kann auch der Status der Variablen in einer Zeitleiste angezeigt werden.

» Verbinden Sie sich mit dem easyE4 (Online).
» Gehen Sie im Menu zu ,,Oszilloskop” und wahlen Sie , Konfiguration...".
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2.6 Oszilloskop

B £xample_001.e80 EASY-E4-DC-12TC

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

oS W

2

- @60 |nx

oF

[ v Connection

| Oscilloscope . Configuration [ ] Main program

-

Online
Interface
169.254.166.115:443

IP profiles
Edit...

Device

Local ~
> Program / Configuration
> System settings

= Clock

Offline

IP devices

Search...

Timeout times...

o1 | |

Cyinderpfresing

| | {

| v Display

[ Display + buttons
&) Device information
1 Digital input

0 Digital output

IA Analog input

QA Analog output

ID Diagnostics alarm
M Marker

MB Byte marker

M Word marker

MD Double word marker
4 Assigned operands

14
T

Simulation

Project

&> Operand window + oscilloscope

o
I

Communication

Programming

Operand window = escilloscope

L] by
Qo1

Value (DEC) | Operand | Cammert
o 101
1 102

1 Qo1

Start
stop
CylinderpPressing

Oscillosc... | Min value Max value

|
O
O

Open...
Save...

Display / Input format values:
DEC Decimal value (Strg=Dj
HEX Hexadecimal value (Strg=H)

Value input for input operands:

Double-click on column Value

Input min/max values oscilloscape:

Double-click on columm Min value or Max value

ltey = 0.750 ms

‘tey min,max = 0.731 ms...1.588 ms

Status display an Online

Abb. 37

Im Eigenschaftenfeld konnen die anzuzeigenden Variablen in der Spalte ,Operand” eingegeben
werden. In diesem Beispiel sind das I1, [2 und Q1.
Die zugewiesenen Kommentare werden hier direkt angezeigt. 12 und Q1 sind in diesem Beispiel
aktiv. Dies wird in der Spalte ,Wert" angezeigt.

Eaton.com
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2.6 Oszilloskop

Example 001.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 — hd
Save operand list as hs
[ 1«| » ThisPC » Desktop » EasyTraining v o Search EasyTraining ¥} P
Organise = New folder B~ (2]
B videos "~ Name Date Type Size Tags
3 ThisPC
— Mo items match your search.
“J 3D Objects
[ Desktop
EasyTraining - 5
[ File named | List_01 |‘ »
N Save astype: | XML Files (*xml) ~
| A HideFolders Cancel
I Digital input
Q Digital output
IA Analog input
QA Analog output
ID Diagnostics alarm
M Marker
MB Byte marker
M Word marker
MD Double word marker
4 Assigned operands
3 Operand window + oscilloscope Operandwindow - oscillostope |
Value (DEC) |Opefand |Cnmmeﬂt ‘OSQHDS: ‘Mm value Max value | Open...
o 101 Start
1102 stop O
i Q?‘ DGR O Display / Input format values:
DEC Decimal value (Strg+Dj)
HEX Hexadecimal value (Strg+H)
Value input for input operands:
Double-click on column Value
Input min/max values oscilloscope:
Double-click on columm Min value or Max value
5 Simulation ¥ Communication
& Project [ g
[ |[tey = 0.743 ms |[tey min,max = 0.726 ms...1.588 ms Status display en |[online
Abb. 38
Diese Variablenliste kann fur eine zuklnftige Verwendung gespeichert werden.
» Klicken Sie dazu auf ,Speichern”.
» Speichern Sie die Liste unter dem Namen ,List_01" im Ordner easyTraining.
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2.6 Oszilloskop

5]

oS W 2

[ v Connection

| [ Oscilloscope

Online Offline

Interface
169.254.166.115:443

IP profiles IP devices

Edit Search.

Device

Local ~ Timeout times.

> Program / Configuration
> System settings

= Clock

Configuration

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

8 ) o L LIk |5l el

Main program

| v Display

[ Display + buttons
&) Device information
1 Digital input

0 Digital output

IA Analog input

QA Analog output

ID Diagnostics alarm
M Marker
MB Byte marker
M Word marker
MD Double word marker
4 Assigned operands
4> Operand window + oscilloscope

<

Operand window = escilloscope

Value (DEC) Comment Osciloscope Min value Max value Open...
Start o
Stop o Save..,
CylinderpPressing 0 Display / Input format values:
DEC Decimal value (Strg+D}
HEX Hexadecimal value (Strg=+H)
Value input for input operands:
Double-click on column Value
Input min/max values oscilloscape:
Double-click on columm Min value or Max value
[%  simulation A¥  Communication
= Project [H  Programming
[ty = 0.770 ms [tey min,max = 0.723 ms...1.588 ms Status display on Online

Abb. 39

Um den Verlauf der verschiedenen Signale anzuzeigen, konnen diese in der Spalte ,, Oszilloskop”

angekreuzt werden.

» Klicken Sie in der Menuleiste auf die Schaltflache ,, Oszilloskop”.

Der Verlauf der Ein- und Ausgange wird nun angezeigt.

Mit der ™ Pause-Taste kann die Wiedergabe angehalten werden. Mit der Aufnahmetaste [®]
kann die Wiedergabe wieder gestartet werden.

Eaton.com
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2.7 Timer

Example_001.e80 FASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 — x
File | Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
O New N | @ g - @00 FE 2=l AR
|2 open. ctri-0 ~ | & praject
Project info...
Y Close Ctrl+wW
W Save ctri=s
iW saveas... N CirlAles
Wy
2 Page preview...
Form setup...
& Print.. ctri-p
& Printer setup...
1 C\Users\..\Example_001,¢80
E3 et Alt+Fd
9% EASY-E4-AC-12RC1
EASY-E4-AC-12RC1P
EASY-E4-AC-12RCX1
EASY-E4-AC-12RCX1P
v Loy | Digital expansions
| EASY-E4-UC-16RE1
"~ EASY-E4-UC-16RE1P
EASY-E4-UC-8RET Device information |System settings | Security | Clock | NET | Ethernet | Webserver | Modbus server | E-Mail | Assigned operands | Device properties
EASY-E4-UC-8RETP EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display, 24 V DC, 8DI(4Al), 4DO transistor, screw terminal)
© ' EASV-E4-DC-16TE] Comment| | ~
- I its: ‘Outputs: nect C it | Fi
* EASY-E4-DC-16TEIP fnpu - - | [outpu - - [j==rces urent Tree
Des.|Meaning Datatype | Assigned  |Des. Meaning |Data type Assigned| | I/O input bytes 1Byte | 233 Byte | 234 Byte |
“ EASY-E4-DC-ETE! 1| Input 1 BIT 101 Q1 | Output Q1 | BIT Qo1 1/0 output bytes 0 Byte | 254 Byte | 254 Byte |
= 12 |Inputi2 BIT 102 Q2 | Output Q2 | BIT [+77) /0 image size 1 Byte | 255 Byte | 256 Byte |
= 13 [Input 13 BIT 103 03 | Output Q3 | BIT Q03 o data 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte |
EASY-E4-DC-8TETR 14 | Input 14 BIT 104 04 | Output 04 | BIT 004 Assigned ID o 72 72
- 15 | Input 15 BIT 105 Assigned | 0 12 12
* EASY-E4-AC-16RE1 16| Input 16 BIT 106 s IA 0 44 44
— 17| Input 7 BT 107 ::jﬂgg“ g 1: 11‘2‘
©  EASY-EA-AC-16REIP 18| Input 18 BIT 108 LI =
w|| IAT [Input|5 (analog) | DINT (12 Bit) | 1401 easyConnect Cycle time | 10 ms
= 142 | Input I6 (analog) | DINT (12 Bit) | 1402
[¥  simulation ¥ Communication 143 | Input I7 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A03 v
1A4 | Input I8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A04
g, e e nput 18 {analag) (12 Bt
[Saves the active document under a new name. [0 expansions Il |[EASY-E4-DC-12TC1 I

Abb. 40

Das Produkt soll eine bestimmte Zeit lang gepresst werden.
Nachdem Sie auf ,Start” geklickt haben, startet ein Timer.
Nach Ablauf der definierten Zeit soll der Zylinder wieder nach oben gehen.

Tipp! Wenn das Programm geandert werden soll, ist es ratsam, das aktuelle Programm unter
einem anderen Namen zu speichern.

44 /159 easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com



Kapitel 2 Anwendung programmieren

2.7 Timer

Example 001,80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 - X
it View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
DO New ansN [ Qo - @EeO FE 2wl R
|2 open... Ctri-0 ~|| B project
Project infa...
Y Close Ctrl+W
Wl save cri=§
W saveas. Clrl=Alt=S
L
S —PayepTETTE
Form setup..
& Print.. ctrl-p
E& Printer setup..
1 CUsers\...\Example_001.
B Exit Alt-
EASY-E4-AC-12RC
EASV-E4-AC-12RCTP
EASV-E4-AC-12RCX1
EASY-E4-AC-12RCX1P
v I | Digitel expansions
T EASY-E4-UCTGRET
< EASY-E4-UC-TGRETP
EASY-E4-UC-8RET Devicy information |5ystemsemngs| Security | Clock | NET | Ethemet | Webserver | Modbus server | E-Mail | Assigned operands | Device properties
EASY-E4-UC-2RE1P EASY-£4-DC-12TC1 - (Base device with display. 24 V DC, 8DI(4Al). 4DO transistor, screw terminal)
EASV-E4-DC-16TE1 Commele ] A
Inputs:  \ Outputs: easyConnect
EASV-E4-DC-TGTETR Des. Meanilg [Datatype | Assigned | Des.Meaning |Data type| Assigned| | W/Oinputbyles |
EASY-E4-DC-ETET L:ngutn\ | BIT [ 101 Qi_| output Q1 | BIT | Qo1 | /O output bytes |
= 3 o Bs2 pe
" EASY-E4-DC-STEIP EmiE
= 15 i 1~| > ThisPC » Desktop » EasyTramingI v | & | SearchEasyTiaining »
' EASY-E4-AC-16RE] L6 [
{7_|in
5 EASY-E4-AC-16RETP [8 [if Organise D e
— vl pa g vide: A Name Date Type Size Tags
= S 3 ) L2l
ISl simustien A% Communication %}7 & This pC B Example_001.280 18/12/2023 1353 easySoft 8 project 5KB v
& Project [  Programming B
|Saves the active document under a new name. i
EasyTraining ol 5
File name: | Example_002.280 =
Save astype: | easySoft V8 (%.c80) v
A Hide Folders Save Cancel
Abb. 41
.. - cn
» Gehen Sie in der Menuleiste auf ,Datei”.
. . . "
» Wahlen Sie ,Speichern unter...”.
. " . . . "
» Geben Sie dem Programm den Namen ,,Example_002" und klicken Sie auf ,,Speichern”.
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E Example_002.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 I — x
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
DeW ER XTal 2o - @00 |FE| o e |ey
v Tools ~l e 4. L
IS New network T ¥ I 1
©  Input/output inverter e
hd _”_C“':Z:‘ sse | Copy Cirl+C Cpinderpiresing
1F MakeQ - | 5 Peste Cirl=V ( )
4F MakeM 101 | X Delete Delete Qo1
At Break!
4+ BrezkQ B selectan Ctrl<A
4+ Break M CyingerpPresing | _
4F Constant1 = Goto.. cui-G
4F Constant0 —| |—p Find... Ctri=F
4F Parallel contact Qot
4F Analog contact Expand/collapse network F8
v Coils Insert network after Ctrl=T
{} Contactor Insert network before Ctrl=SRift=T
«{} Negated contactor
{)_ Set Select network Ctrl=Shift+A
}; :E:‘:f; cdae O Expand/collapse note Alt=R
{F Faling edge %] Create note Cirl=R
L} Impulse relay 1 Delete note Ctrl+Shift=R
. {Tu:sizfe:ilnts o Edit note Ctri<E
:i Jumpif1 Set/deact./delete break point ctri=B
Jump if 0
<> REtuTn if1
= > Returnif 0 o
~ Manufacturer function blocks 3 ®
v Time function blocks Netwarks: |
T AC- Astronomical clock
ﬂ HW - Weekly timer Number Jump label Comment
T HY - Year time switch
T OT- Operating hours counter
{T RC-Resl-time clock
{T T-Timing relay
T WT- Weekly timer (new)
9T ¥T- Year time switch (new)
~ MNumerical function blocks
{T C- Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{T CH - High-speed counter v
< >
[ Ssimulation
=) Project | ] ) |
| Inserts a new netwaork after the current one. || Memary: 130632 byte(s) free || Network: 0001 |[current network: 0001 Il
Abb. 42
» Wahlen Sie das Menu ,,Programmierung”.
Zunachst muss eine Programmierregel hinzugeflgt werden.
» Wahlen Sie die letzte Zeile aus.
In diesem Beispiel Zeile ,,001".
Diese Regel wird nun blau umrandet.
» Klicken Sie mit der rechten Maustaste.
Ein neues Fenster wird geoffnet.
» Wahlen Sie hier ,Netzwerk danach einfigen”.
Hinter der bestehenden Zeile wird nun eine neue Zeile (002) eingefligt.
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5]

File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7

Dl &R %0 0 - ®@ee FE i i

v Tools # | [IMain pragram 4 b
[T} New network T o | I
O Inputfoutput inverter

v Contacts
1k Makel
1k MskeQ | | | | (
4F Makem 101 102 Qo1
4 Breakl
4+ BreakQ
4+ BreakM Cyinderpiresing
1F Constant1
4k Constant0 1T
AF Parallel contact QoL
4F  Analog contact

-~ Cails
{} Contactor oo
o} Negated contactor
.(} Set PresdTime
{F Reset v, Tot
1) Rising edge
{} Falling edge
L) Impulse relay
1} Analog coil

- Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0
(> Returnif 1
<> Returnif 0

~ Manufacturer function blocks

St Sop Cjinderpfresing

< >
v Time function blocks

{T AC- Astronomical clock
T HW - Weekly timer
T HY - Year time switch
T OT- Operating hours ghunter

{ ]
TT WT- Weekly timer (new)
{T ¥T- Vear time switch (new)

v Numerical function blocks

{T C- Counter relay

{T CF- Frequency counter

{T CH- High-speed counter v

>

Timing relay - Parameter ‘

T [1on v Comment: [presstime

Parameter display Operating mode Time range

+ Call enabled ~ On-delayed ~ 5 - 000.000 5 ms resolution v

[%  simulation A¥  Communication

= Project [H  Programming

Memory: 130576 byte(s] free |[Timing relay: T01, On-delayed »PressTime« Current network: 0002

Abb. 43
Far die Zeitsteuerung wird ein Zeitrelais oder Timer verwendet.
» Ziehen Sie aus der Toolbox ein , T-Zeitrelais” in die neue Zeile und geben Sie ihm den
Namen ,,PressTime”.
Die , Betriebsart” gibt an, um welche Art von Timer es sich handeln soll. In diesem Beispiel muss
es sich um ein zeitverzogertes Zeitrelais handeln.
» Wahlen Sie unter , Betriebsart”=» ,ansprechverzogert”.
» Unter ,Zeitbereich” bitte ,S-000.000 Auflésung 5 ms” auswahlen.

So erfolgt die Zeitangabe in Sekunden und Millisekunden.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

Dl & & 2 o - @EQ | FE oD ire? =

v Tocls A || [IMain program d
[Gi New network Voo | [

O Inputfoutput inverter

™ Sop CyingerpPresing

101 102 Qo1

Constant 1
1F Constant0
Ak Parallel contact
4F  Analog contact
v Coils
{) Contactor
o} Negated contactor
.(} Set ‘ Cyinder pressing PreTime
{¥ Reset |'| I o —
{} Rising edge 1 x
1} Falling edge Qo = “ e
{F Impulse relay
{} Analog coil -
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif0
(> Returnif 1
<> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks < >

v Time function blocks Contact
{T AC- Astronomical clock
T HW - Weekly timer Type Comment Bit logic
LT HY - Yeartime switch Bit inputs/outputs and markers | [ crtinderpPressing | ®make O break 4 Collapse iists
{T OT- Operating hours counter
{T RC-Real-time clock
{T T-Timing relay
e | [ = N—
IT YT~ Vear time switch (new) LE - LE output
v Numerical function blacks M - Marker
{1 C- Counter relay £ Qe bt
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter e &
< > 10

Operand Number |
Q- Output

5 Simulation ¥ Communication

=R Project |EE§1 Programming

[ || Memory: 130568 bytels) free || Contact: Q01, Make - »CylinderpPressing= || Current network: 0002 |

Abb. 44
Der Timer sollte durch Setzen des , EN"-Eingangs gestartet werden.

» Ziehen Sie einen , SchlieRer”-Kontakt zum ,,EN“-Eingang des Timers.

Der Timer wird durch den Kontakt des Ausgangs ,, CylinderPressing” = ,,Q1" gestartet.
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Example_(02.680 EASYV-E4-DC-12TCT - easySoft 8 - X

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

Dol &5 &0 o - @ee F8 ® pij

~ Toels ~ | [Dwmain program q4 b
[T Mew network T o1 | I p
O Input/output inverter

v Contacts
1k Makel
1F MakeQ { | { | {
4F MakeM 101 102 Qo1
4t Breakl
A+ BreakQ
41 Break M Cyindarpfrazsing
4F Constant1
4F Constant0 L

Stat Sop Cyindarpfrasing

Parallel

arallel contact
4F Analog contact

{} Contacter

A} Megated contactor
) set

{F Reset

¥ Rising edge

{ ¥ Falling edge

[
1} Impulse relay —
{¥ Anzlog coil "
v Jump statements v — 12
> Jumpif1 I} |

=3> Jumpif0 3.000=
(> Returnif 1

= > Retumnif 0 v
< >

~ Manufacturer function blocks
v Time function blocks Analog contact |
AC - Astronomical clock

HW - Weekly timer Type Timer constant Time range
HY - Year time switch [Timer constant. ~] = 3 ~|%000 v | 5-000.0005ms resolution

OT - Operating hours counter Analog inputs/outputs and markers
RC - Real-time clock Function block outputs
T-Timing relay

WT - Weekly timer (new)
YT - Vear time switch (new)
lumerical function blocks

C - Counter relay
CF - Frequency counter

CH - High-speed counter v
< >

o o o

fz] Simulation #¥  Communication
-8 Project [%  Programming

Memory: 130556 byte(s) free | |Analog contact: 3.0005 - Timer canstant Current network: 0002

Abb. 45

Die Zeitdauer sollte dem Timer ebenfalls zugewiesen werden. Es handelt sich um eine Zahl.
» Ziehen Sie einen , Analogkontakt” auf ,11"” des Timers , PressTime".
» Wahlen Sie unter , Typ" die Option , Timer-Konstante” aus.

Die Zeitdauer wird hier unter , Timer-Konstante" eingegeben. In diesem Beispiel 3 Sekunden und
0 Millisekunden.

An den Ausgang des Timers ,, Q1" wird nichts angeschlossen.

Eaton.com easySoft 8 10/24 MN050014DE 49 /159



Kapitel 2 Anwendung programmieren
2.7 Timer

B
File Edt View Project Program Simulation Communication Osciloscope Options 7
Do W @R & o - @00 | &FE %9 i
v Tools # | [IMain pragram 4 b
[T New network 7w | I N

O Inputfoutput inverter
v Contacts

St Sop PrsTime & '
AF Makel » v
LT g T =’ ()
4F Makem 101 102 To1Q1 Qo1
At Breakl
A+ BreakQ
4+ BreakM CyinderpPrasing
1F Constant1 L
1F Constant0 1 T
Ak Parallel contact Qo1
4F  Analog contact
- Coils
{) Contactor
o} Negated contactor
{F Set GirderpPresng resTme
{¥ Reset 1 1
{} Rising edge 1T X
{} Falling edge e - Y=
{F Impulse relay

{} Anzlog coil u
v Jump statements -_ 2
= Jumpif1 I

= Jumpif0 3.000s

Vo002

<> Retumif 1 v
<> Return it 0 Contact |
v Manufacturer function blocks
v &1 Time function blocks Tpe o Ttiogc

] AC- Astrenomical clock Function block outputs | [ PressTime | | O make @ Break A Collapse lists
£ HW - Weekly timer e
T HY - Yeartime switch Operand Humber Function black autputs
£T OT- Opersting hours counter T _Timing relay T oPressTimes G - Status 1, 1 FB conaftion 15 furlea
{1 RC-Real-time clock MU - Modbus RTU acyelic request | IR TTI0 Q1 - Status 1, i FB condition is fulfilled
T T-Timing relay KX - Data multiplexer

MR - Master reset
OT - Operating hours counter
P - Performance Map

PO - Pulse output

PW - Pulse width modulation
RC - Real-time clock

RE - Recipe - Data Sets

I WT- Weekly timer (new)

IT YT~ Vear time switch (new)
v Numerical function blacks

{1 C- Counter relay

{T CF- Frequency counter

{T CH- High-speed counter v
< > ~Table unction
TC - Three-step controller
[¥  simulation ¥ Communication WT - Weekly timer [new)
VT - Year time switch (new) v v
B Project E] g
Memory: 130552 byte(s) free ||Contact: TO101, Break - »PressTimex Current network: 0001
Abb. 46

Der Ausgang des Timers ,,PressTime” kann direkt als Kontakt in den Motorstromkreis
aufgenommen werden.

» Schalten Sie einen ,, SchlieRer”-Kontakt in Reihe mit dem ,, Stop”-Kontakt.
» Wahlen Sie unter ,Typ” ,, = “ , Funktionsbaustein-Ausgange” aus.
Unter ,Operand” kann nun der Typ des Funktionsblocks ausgewahlt werden.

» \Wahlen Sie hier den Timer ,, T — Zeitrelais” aus.

Unter ,,Nummer” kann der richtige Timer ausgewahlt werden. Das ist Timer T1 = ,PressTime”.

Bei den , Funktionsbaustein-Ausgange” kann nur der Ausgang Q1 des Timers mit dem Namen
.PressTime"” ausgewahlt werden.

Sobald die Zeit abgelaufen ist, sollte der Stromkreis unterbrochen werden.

» Wihlen Sie unter ,Bitlogik” die Option ,Offner” aus.

Im Kontakt erscheint ein schrager Strich. Dies bedeutet, dass das Signal invertiert wird.

Der Ausgang Q1 von ,,PressTime” wird nach Ablauf der Zeit aktiv (verzogert ansteigendes
Zeitrelais). Da der Ausgang Q1 von , PressTime" invertiert wird, unterbricht er den Stromkreis zu
Q1 = ,CylinderPressing”.
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2.7 Timer

5]
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
Do - @ee | Ex »* # u * ®
|chmnecticm Oscilloscope ., Configuration [ ] Main pragram 'S
7 o001 | | ~
Online Offline
Stat op PrsTime CyinderpPressng
Interface
. . 1 1 1| 1.1 {
169.254.166.115:443 1 | 1 | {7} { )
IP profiles 1P devices Hedl o kel Qot
Edit.. Search...
) CyinderpPrasing
Device
Local «|| Timeouttimes... l l
Qo1
v Program / Configuration
Pragram
7 o002
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device Girderphresng PresTme
11 ¥ 701
qt
RUN STOP L X
Qo1 s Qv
Configuring — s
Card.. NET... ™
e
Actual configuration |1
Device => PC =-000=
v
> System setti
L= T - Timing refay |
= Clock
> Display TO1 Comment:  [pressTime
EN Q1
. X
o = @
@ - Parameter display: |+ Call enabled
3.000s 1 Mode: On-delayed
0.000s 12
Time range: 5 -000.000 5 ms resolution
[%  simulation A¥  Communication
= Project [H  Programming
ltey = 0.856 ms {tey min,max = 0.747 ms...1.607 ms Online
Abb. 47

Senden Sie das Programm Uber das MenU ,,Communication” an die SPS und Uberprufen Sie die

Funktion.

Beobachten Sie die Vorgange Uber die Funktion ,Zustandsanzeige ein”.

Wahlen Sie den Funktionsblock , TO1" im Programm aus. Im Eigenschaftenfeld wird der Timer mit
den aktuellen Daten angezeigt. Der Eingang ,EN" ist aktiv und der Timer lauft. Die verstrichene
Zeit wird am Ausgang ,,QV" angezeigt.

Sobald die Zeit abgelaufen ist, wird der Kontakt geodffnet, woraufhin der Zylinder nicht mehr

angesteuert wird.

Eaton.com
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2.8 Markierungen und Merkerwaorter

12
13
14
16
Abb. 48

Der Zylinder wird nun durch Drlcken von ,,Start” ausgefahren.

Der Zylinder darf jedoch erst ausgefahren werden, wenn er vollstandig eingefahren ist (15 =
CylinderUp). Und der Zylinder darf nur pressen, wenn ein zu pressendes Produkt vorhanden ist (16
= ProductPlaced). Das heif3t, nach dem Pressen muss das Produkt zunachst entfernt und ein
neues Produkt eingesetzt werden. Es muss also beachtet werden, ob das Produkt bereits
gepresst ist oder noch gepresst werden muss.

Um sich etwas zu merken, wird in der Regel ein Speicher genutzt, auch als Merker oder
Markierung bezeichnet. Ein solches Speichermedium funktioniert dann mit einer Set- und einer
Reset-Bedingung. Ein Speicher wird mit dem Buchstaben ,,M" fur Merker gekennzeichnet.
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Example_(02.680 EASYV-E4-DC-12TCT - easySoft 8
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

DR &R &0 o - @ee F8 0 ir
v Tools ~ | [IMain program 4 r
[T New network | |
& Input/output inverter 1 T
M Contacts QoL
1k Makel
1k MakeQ
1k MakeM v o002 I
4+ Break|
-ln- Break Q GyinderpPre=ing PresTime
A+ Break M |1 To1
4F Constant1 L
4F Constant0 Qe - e
AF Parallel contact -
4F  Analog contact
v Coils -
{} Contactor |
A} Megated contactor
) set
L) Reset
{} Rising edge
{ ¥ Falling edge
1) Impulse relay
1} Analog coil
v Jump statements ] | |} | | {s)

=>> Jumpif1 106 Qo1 To1Q1 MO1
- Jumpif0
(> Returnif 1
= > Retumnif 0
v Manufacturer function blocks
~ Time function blecks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch jOpeians Nomber
OT- Operating hours counter M - Marker 1 - »ProductPresseds
RC - Real-time clock LE - LE output
T-Timing relay T Z
WT - Weekly timer (new)
VT - Vear time switch (new)

Cail

Type Comment Coll function

Bit outputs and markers | [ ProductPressed Set

4 Coliapse lists

Contactor
Negated contactor
Set

Rising edge
Falling edge

Impulse relay

Set with input negatian
Reset with input negation
Impulse relay with input

o

- Numerical function blecks
{T C- Counterrelay
{T CF- Frequency counter s
{T CH- High-speed counter o
< > 12

nz] Simulation #¥  Communication 14
v
] Project =] 9

Memary: 130528 byte(s) free ||Coil: MO1, Set - »ProductPresseds

Abb. 49
Speichersatz:

Der Speicher ,,ProductPressed” (M1) sollte wie folgt gesetzt werden:

- Das Produkt befindet sich bei ,ProductPlaced” (I6)
- und als Ausgang wird ,,CylinderPressing” (Q1) angesteuert
- und sobald die PressTime abgelaufen ist (T1)

» Wahlen Sie das Menu ,,Programmierung”.

» Flgen Sie eine neue Zeile hinzu (STRG+T).

» Ziehen Sie die ,Schlief3er”-Kontakte in die zu programmierende Zeile.

» Ziehen Sie bei den ,,Spulen” einen ,Schutz” zum Ende des Stromkreises.

Unter , Typ"” wird ,M — Marker” ausgewahlt.

» Wahlen Sie unter ,Nummer” die ,,1" aus und geben Sie ihr den Namen ,,ProductPressed”.

Als ,Spulenfunktion” muss , Setzen"” ausgewahlt werden.
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Dol &5 %0
- Tools
[T Mew netwark
O Inputioutput inverter
v Contacts
AF Makel
1k Makeqy
AF MakeM
A+ Breakl
A+ BreakQ
A+ BreakM
1F Constant1
1F Constant0
Ak Parallel contact
4F  Analog contact
- Coils
{) Contactor
o} Negated contactor
{F set
L) Reset
) Rising edge
A} Falling edge
{F Impulse relay
) Analog coil
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif0
(> Returnif 1
<> Returnif 0
- Manufacturer function blocks
v Time function blocks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch
OT- Operating hours counter
RC - Real-time clock
T - Timing relay
I WT- Weekly timer (new)
YT - Vear time switch (new)
v Numerical function blocks
{1 C-Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
< >

o e

]

5 Simulation ¥ Communication

I° Project [  Programming

o

v

-lecela®

A || [ Main program

LIl
Qo1

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

DeEn | ne

Cyindepiresing PresTime ProductPe sed

1T
Qo1

11 I
1T (s)
TO1Q1 MO1

ProduetPhosd Producidesad

Coil

1,1
1/1
106

Type
Bit outputs and markers

Operand

Comment Coil funtien
| | Produdpressea | [Reset v 4 Collapse lists

Humber

M - Marker

LE - LE output

Q- Output

1 - »ProductPresseds

1 - »ProductPressed« ~
2

5

6

4
7
8

15 v

Memory: 130496 byte(s] free ||Coil: MO1, Reset - sProductPresseds Current network: 0004

Abb. 50

Speicher zuriicksetzen:

Der Speicher wird zurlckgesetzt, wenn:

- der Zylinder wieder oben ist , CylinderUp” (I5)
- und das Produkt entfernt wurde. , ProductPlaced” (I6) ist niedrig

» Flgen Sie eine neue Zeile hinzu (STRG+T).

Programmieren Sie die oben genannte Funktionalitat.
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B 5xample_002.80 EASV-E4-DC-12TC
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dl &R %0 o - ®@ee FE el i &

~ Tools )

-

[[IMain program 4 b
[T New network T | ‘
O Input/output inverter
v Contacts Stan Gyindrlp PrduaPiaced Prduzrssd Stop PresTime
1k Makel

v
Ak MzkeQ T { | { | { | {7} { |
AF MakeM 101 105
4 Breakl
4+ BreakQ
4+ BreakM CyinderpPrasing
1F Constant1
4k Constant0
AF Parallel contact Qo1
4F  Analog contact
-~ Cails
{} Contactor 7 ooz |
o} Negated contactor
.(} Set Cyirderpfra=ing PresTime
{} Reset | | En at p—
1} Rising edge U U
{} Falling edge ot -1 e
L} Impulse relay

{¥ Analog coil "
v Jump statements _— 12

= Jumpif1 |

- Jumpif 0 2000

(> Returnif 1 <

=< > Retumnif 0

~ Manufacturer function blocks

106 MO1 102 TO1QL

Contact |

~ Time function blocks Type Comment Bit logic

Bit inputs/outputs and markers | [ Productpressed | Omake @ Break

AC - Astronemical clock
HW - Weekly timer

HY - Year time switch Operand Humber

OT - Operating hours counter M - Marker 1 - »ProductPressed«

& Collapse lists

RC - Real-time clock I - Input 1 _ »ProductPressed«
- Timing relay 1D - Diagnastics alam

LE - LE output 3

WT - Weekly timer (new) 3
YT~ Vear time switch (new) P - Device button 5
Q- Output 6

umerical function blocks H
C - Counter relay 8
CF - Frequency counter g
CH - High-speed counter v "
< > 12

o o e

[%  simulation A¥  Communication 14
15 hd
& Project [ ing

Memory: 130496 byte(s) free||Contact: MO1, Break - =ProductPresseds Current network: 0001

Abb. 51

In Zeile 1 des Schemas werden der Kontakt ,CylinderUp” (15), der Kontakt ,,ProductPlaced” (I6)
und der Speicher ,ProductPressed” (M1) als Startbedingung hinzugefugt.

Der Merker M1=ProductPressed muss niedrig sein, um wieder starten zu konnen, daher der
. Offner”-Kontakt.

» Speichern Sie das Programm.
» Senden Sie das Programm an die easyE4 und Uberprifen Sie die Funktion.
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Was genau sind Speicher in einer Steuerung und worauf gilt es zu achten?

M1
t/m
M8

A 4

NMRA1

NA/1

M9
t/m MR?2
M16

4

MDA

M17
t/m MR?2
M24

N\A/D

M25
t/m MRA
M32

Abb. 52

In der easyE4-Serie kdnnen folgende Funktionen genutzt werden:

M = Merker = Bit
MB = Merkerbyte = Byte
MW = Merkerwort = Word

MD = MerkerDoppelWort = DWord

Ein Merker ist ein Speicher in der Steuerung, der genau wie ein Ausgang den Status O oder 1
annehmen kann.

Ein MerkerByte besteht aus 8 Merkern.
Ein MerkerWort besteht aus 2 MerkerBytes und somit 2x8=16 Merkern.
Ein MerkerDoppelWort besteht aus 2 MerkerWorten und somit 2x16=32 Merkern.

Eine Ubersicht und Struktur der Merker (Operanden-Tabelle) finden Sie auf der nachsten Seite.
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Bit

64 ..57

56..49

48..41

40..33

32..25

24..17

8..1

Byte

Word

Dword

Bit

128..121

120..113

112 .. 105

104..97

96..89

88..81

80..73

Byte

16

15

14

13

12

11

10

Word

Dword

Bit

192 .. 185

184..177

176.. 169

168 .. 161

160.. 153

152 .. 145

144 .. 137

136..129

Byte

24

23

22

21

20

19

18

17

Word

12

11

10

Dword

Bit

256 .. 249

248 .. 241

240.. 233

232..225

224..217

216.. 209

208 .. 201

200.. 193

Byte

32

31

30

29

28

27

26

25

Word

16

15

14

13

Dword

Bit

320..313

312.. 305

304 .. 297

296 .. 289

288 .. 281

280.. 273

272 .. 265

264 .. 257

Byte

40

39

38

37

36

35

34

33

Word

20

19

18

17

Dword

10

Bit

384..377

376..369

368 .. 361

360..353

352.. 345

344 .. 337

336..329

328..321

Byte

48

47

46

45

44

43

42

41

Word

24

23

22

21

Dword

12

11

Bit

448 .. 441

440..433

432 .. 425

424 .. 417

416 .. 409

408 .. 401

400.. 393

392..385

Byte

56

55

54

53

52

51

50

49

Word

28

27

26

25

Dword

14

13

Bit

512..505

504 .. 497

496 .. 489

488 .. 481

480..473

472 .. 465

464 .. 457

456 .. 449

Byte

64

63

62

61

60

59

58

57

Word

32

31

30

29

Dword

Byte

Word

Dword

Byte

Word

Dword

Word

Dword

Abb. 53
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2.8 Markierungen und Merkerworter

Elementare Datentypen
Nachfolgend sehen Sie eine Auflistung der elementaren Datentypen. Diese Datentypen sind unabh&ngig von der
gewihlten Programmiermethode.
Linge
Typ/(Beschreibung) in Bits Format Wertebereich Beispiel
BOOLY/(Bit) 1 binar (bool) 01, FALSE/TRUE  TRUE (1}
BYTE/{Byte) 8 Dezimalzahl 0...255 128
(vorzeichenlos)
WORD/{Wort) 16 Dezimalzahl{vorzeichenlos) 0 - 65535 1023
DWORD/(Doppel-Wart) 32 Dezimalzahl -2 147 433 648 - 65535
(vorzeichenbehaftet) 42 147 483 647

Abb. 54

Ein Merker kann nur den Wert 0 oder 1 annehmen. Ein Byte besteht jedoch aus 8 Bits und kann

somit einen Binarwert enthalten, der als Dezimalzahl interpretiert werden kann. Hierfur sollten Sie
binar zahlen.

Beispielsweise 0000 0111=7 und 1010 0101=165.
Die obige Tabelle enthalt die Wertebereiche eines Bits (Merker), Bytes, Worter und Doppelworter.
Tipp! Vermeiden Sie unerwlnschte Doppelbelegungen von Merkern.
Beispiel:
Angenommen, M1 wird zur Ansteuerung eines Ausgangs verwendet und hat den Wert 1.
Wenn nun weiter unten im Programm der Wert 132 in MB1 (Merkerbyte 1) geschrieben wird,
steht der folgende Binarcode in MB1=10000100.

Die rote 0 steht fur M1 und die rote 1 steht fur M8.
Damit wird also M1 Uberschrieben und der Ausgang nicht angesteuert.
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2.9 Zahler

(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
D2 W &R %o 0 - @00 &8 Q i
Ak Parallel contact || [Imain program q b
4k Analog contact | | | | | {s)
v Coils 108 Qo1 T01Q1 Mo1
{} Contactor
A} Megated contactor
L) set 7 oons
L) Reset
{ ¥ Rising edge Cyincerlp Produrced PrducPrsed
{F Falling edge 0 P
{} Impulse relay 1| 171 (»)
{} Analog cail 105 108 Mo1
v Jump statements
> Jumpif1
=¥ Jumpif 0
=< > Returnif 1
= > Retumnif 0
v Manufacturer function blocks
~ Time function blocks
{T AC- Astronomical clack
T HW - Weekly timer
T HY - Year time switch
T OT- Operating hours counter
{T RC- Real-time clock
1T T-Timing relay
T WT- Weekly timer (new)
LT ¥T- Vear time switch (new)
~ Numerical function blocks
! ,
] ~Frequency counter
T CH- High-speed counter Counter relay - Parameter |
{T CI-Incremental counter G [1.» «| Comment [ pressCounter
~ Arithmetic and analog function bloc
T A-Analogvalue comparator [C]Function black release by EN is necessary
T AR- Arithmetic
{T AV - Average Calculation
T CP- Comparator + Call enabled v
{T LS- Value scaling
T MM - Min-/Max function
{T PM- Performance Map
T PW - Pulse width modulation
- Open-loop and closed-loop functio
{T DC-PID controller -
< >

Parameter display

[ Simulation #¥  Communication
-8 Project [®  Programming

Memory: 130424 byte(s) free || Counter relay: CO1 »PressCounters

Abb. 55

Im Hinblick auf die Wartung sollte die Anzahl der Pressvorgange gezahlt werden.

Eine Pressung wird gezahlt, sobald die Presszeit (PressTime) abgelaufen ist. Der
Wartungstechniker kann den Zahler mit einem Schltsselschalter , ResetCounter” (14) wieder auf 0
zurlcksetzen.

» Speichern Sie das Programm zunachst unter einem anderen Namen.

Dadurch wird die aktuell funktionierende Version nicht Gberschrieben und die Erweiterung des
PressCounters (C1) kann programmiert werden.
Erstellen Sie eine neue Regel.

» Ziehen Sie ein ,C — Zahlrelais” auf die Programmierzeile und geben Sie diesem Zahler den
Namen , PressCounter”.

» SchlieRen Sie einen , SchlieRer”-Kontakt an den Eingang ,,C_" des Zahlers an und verbinden
Sie diesen mit dem Ausgang Q1 des ,,PressTime”.

Am Zahler ist dies der Eingang, an dem der Zahlimpuls angeboten wird. Bei jedem Impuls wird der
Wert im Zahler erhoht.

» SchliefRen Sie einen ,, SchlieRer”-Kontakt an den Eingang ,RE_" des Zahlers an und
verbinden Sie diesen mit dem Eingang ,, ResetCounter” (14).

Auf dem Zahler ist dies der Eingang, an dem der Reset-Impuls angeboten wird. Mit diesem
Eingang wird der Zahler auf 0 gesetzt.
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2.9 Zahler

Example_003.60

EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 - X
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
D2 &n|xda ?2< MR LT AE N ] "% e
WErmEE T ‘ 11! Oscilloscope - Configuration || Main program 4 b
i 1T 1t [
k 1 | 1| {s) ~
Online Offline 106 Qo1 T01Q1 MO1
Interface
169.254.166.115:443 (20/12/2025 14:2 7 0004 ‘
IP profiles IP devices
Edit... . Gingerlb ProductPboed ProdudPresed
1 1/1 {
Device — | 171 (®)
Local ~/| | Timeout times... 105 108 Mo1
v Program / Configuration |
7 o005 |
Pragram
PC => Device Device => PC PrassTime PresCourter
¥ oo -
PC = Device? Delete device |—I_-— £t or {—
TO1Q1 — C FB =T
RUN STOP e o
| {se 2 |
Configuring RestCountr
1w ot
card... NET... Ll
Actusl configuration 104 — =
s
Device => PC
S - v
>
ystem settings ( =
* Clock C - Counter relay |
> Display
co1 Comment:  [PressCounter
@ | = o | @
®| < e | @ [ Function black release by EN is necessary
@ o o | @ Parameter display: |- Call enabled
@ | == = | @
. RE |QV 2 I
) SH
) sL
) sv
5 Simulation ¥ Communication
I° Project [  Programming
[ |[tey = 0,904 ms |[tey min,max = 0,811 ms...1,426 ms Status display on |[online

» Speichern Sie das Programm, senden Sie es an die easyE4 und testen Sie die Funktion.

Beim Online-Betrachten ist in diesem Bild zu sehen, dass zweimal eine Pressung stattgefunden
hat.
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2.10 Stoérung

Example_004.c80 EASY-E4-DC-12TC1 - casySoft & - X
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Do W & %o 0 - @e0e &6 i i
- Numerical function blocks || [ main program 4

{T C- Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter
- Arithmetic and analog functien
A- Analog value comparstor
AR - Arithmetic
AV - Average Calculation
CP - Comparator
LS - Value scaling
MM - Min-/Max function
PM - Performance Map v o6 | |
PW - Pulse width modulation
- Open-loop and closed-loop fun: e PesErmrigh
{T DC-PID controller | (5
{T FT-PTI signal smosthing filt 11 L
{T PO- Pulse output w7 Qo2
T TC- Three-step controller
IT VC - Value limitation
v Data and register function block
EC - Block comparison
BT - Block transfer Rast Prstrotight
DE - Data function block
MX - Dats multiplexer o3 (Q':z
RE - Recipe - Data Sets v
SR - Shift register (BIT) < >
SR - Shift register (DWORD)
TB - Table function
fther function blacks Type
AL - Alarm function block

oo

v 007 | |

coil |

Comment Coil function

s e T T | [PressErrerLight [set | 4 Collapse lists
BY - Boolean operation Contadtor

D - Text display Operand Number Negated contactor

DL - Data logger Q- Output 2 - »PressErrorlights Set

MC - Modbus TCP acyclic rec; LE - LE output B
M - Marker

MR - Master reset B

MU - Modbus RTU acyclic rec;

NC - Numerical converter Reset with input negation
ST- SET{y(lEUmE Impulse relay with input negation

o o e

Interrupt function blocks
~ User function blacks

Project v
< >

% simulation ¥ Communication

& Project [%] Programming

v

Memary: 130392 byte(s) free||Coil: Q02, Set - »PressErrorlight« Current network: 0006

Abb. 57

Wahrend des Prozesses kann es auch zu einer Storung kommen. Die Storung wird durch den
Eingang , Error” (17) signalisiert. Wenn diese Storung auftritt, wird der Ausgang ,,PressErrorLight”
(Q2) gesetzt. Sobald der ,,Fehler” wieder deaktiviert ist, kann die Stérung mit dem Eingang
.Reset” (I3) zurlckgesetzt werden.

Bei einer aktiven Storung wird der Pressvorgang sofort gestoppt und der Zylinder fahrt nach oben.
» Speichern Sie das Programm unter einem anderen Namen und programmieren Sie die
gewdlnschte Funktionalitat in die easyE4.

In der obigen Abbildung ist zu sehen, dass der Ausgang Q2 nicht einfach angesteuert wird,
sondern gesetzt und zuruckgesetzt wird.
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B cxample 004,80 EASV-E4-DC-12TCT - easySoft & -
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol &5 %0 o - @ee &E et i &
- Numerical function blocks 4 || [ Main program 4 b
{ C- Counterrelay P

{T CF- Frequency counter
{] CH- High-speed counter sam Gt P

sop Presie [ S
{T Cl-Incremental counter | L | 1 | i M 3
~ Arithmetic and analog function ! 1] 1T 1 €+ L . 11
101 105 106 MO1 102 T01Q1 Qoz Qo1
{T A-Analog value comparater
T AR- Arithmetic
{T AV- Average Calculation J—
{T CP- Comparater |
{T LS- Valuescaling — f
T MM - Min-Max function QoL
{T PM - Performance Map
{T PW- Pulsewidth medulation I YA
- Open-loop and closed-loop fun:
{T DC-PID controller —
{T FT- PTi signal smoething filt T
{T PO- Pulse output o D
{T TC- Three-step controller - -
£T VC - Value limitation 7
- Data and register function block | 1.
{T BC - Block comparison
{T BT- Block transfer
{T DB - Data function block
T MX- Data multiplexer
4T RE- Recipe - Data Sets T v
{T SR- Shit register (BIT) < >
{T SR - Shift register (DWORD) contact /
{T T8 - Table functien
v Other function blocks Type Comment it logic
IT  AL- Alarm function block Bit inputs/outputs and markers | [ PressEmortignt || Omake @ Break & Collapse lists
{T BY- Boolean operation
T D-Text display Operand Number
T DL- Dats logger Q- Output 2 - sPressErrarlights
O MC-Modbus TCPacycticrec | [1-mput 2 PressErnoiighis ~
IT MR- Master reset s alam
£ MU - Modbus RTU acyclic rec M e :
T MNC - Numerical converter ;
T ST-Setcycletime g
Interrupt function blocks 9
~ User function blocks B
Project v 12
‘ : :
% simulation ¥ Communication 1; .
I° Project [# Programming
Memory: 130392 byte(s] free || Contact: Q02, Break - »PressErrorLight=
Abb. 58

Die Storung wird genutzt, um den Pressvorgang zu stoppen. Hierzu muss das Schema fur die
Steuerung des ,,CylinderPressing” angepasst werden.

Die Stormeldung Q2 wird als invertierter Kontakt in Zeile 1 bei der Ansteuerung von

.CylinderPressing” (Q1) aufgenommen. Sobald die Storung auftritt, wird der Zylinder nicht mehr
angesteuert.

» Speichern Sie das Programm, senden Sie es an die easyE4 und testen Sie die Funktion.
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2.10 Funktionsbaustein erstellen

FB_Press

Start — ] Q1 }—— CylinderPressing (monostabil)
Stop —_—1 12 Q2 }——  PressErrorLight
Reset — Q3 |—
ResetCouner —y14 Q4 |
CylinderUp —] 15 QAl |——  ActualPressings
ProductPlaced ——] 16 QA2 |—
Error S QA3 |—

—18 QA4 |
SetTime —]IA1

—]IA2

—]IA3

—| A4

Abb. 59

Die Steuerung der Presse wurde getestet und funktioniert einwandfrei. Der Wunsch ist jedoch,
mit demselben Programm mehrere Pressen anzusteuern. Dies konnte durch Kopieren der
Programmregeln und Anpassen der verwendeten E/A erfolgen. Es ist auch moglich, selbst einen
Funktionsbaustein (FB) mit dieser Funktionalitat zu erstellen.

Ein selbst erstellter FB erflllt die gleiche Funktion wie ein Timer, welcher bereits in der Software
vorhanden ist. Der Timer verflgt Uber Ein- und Ausgange und einen Programmteil, der die
Zeitfunktion Ubernimmt. Dieser Programmteil wird ebenfalls nicht jedes Mal programmiert,
sondern haufiger aufgerufen.

Der Programmierer hat keinen Zugriff auf den Programmteil im Timer.

Bei einem UF Anwenderfunktionsbaustein (User Function Block) legt der Programmierer die Ein-
und Ausgange sowie das Programm fest, das in diesem FB programmiert werden soll. Es ist
ratsam, zunachst eine Ubersicht Uber die gewlnschten E/A auf dem FB zu erstellen.

Die digitalen Ein- und Ausgange der Presse sind bereits bekannt.

Eingéange Ausgange

11 Start Q1 CylinderPressing (monostabil)
12 Stop Q2 PressErrorLight

13 Reset

14 ResetCounter

15 CylinderUp
16 ProductPlaced
17 Error

Die FB wird jedoch so aufgebaut, dass auch die gewlinschte Presszeit und die Anzahl der
durchgefuhrten Pressvorgange angezeigt werden konnen.

Analogeingange Analogausgéange
IAl  SetTime QA1 ActualPressings

Dartber hinaus wurden dem FB einige digitale und analoge Ein- und Ausgange als Reserve
zugewiesen. Eine nachtragliche Anpassung der E/A der FB ist nicht moglich, es sei denn, es wird
eine neue Version erstellt.
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2.10 Funktionsbaustein erstellen

B
File Edit View Project Program Simulaion Communication Oscilloscope Options 7
D W @R %O 0 - e 5HE 0 B i) Ir
{T C- Counter relay || [IMain program 4 b
{T CF- Frequency counter . Has - - ~
IT CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter
v Avithmetic and analog functien (==
{T A-Analog value comparator
T AR- Arithmetic 104
{T AV- Average Calculation
{T CP- Comparator
IT LS-Valuescaling
I MM - Min-/Max function
£T PM - Performance Map v oo I
T PW - Pulse width modulation
v Open-loop and closed-loop fun: £ ”E;‘;“ it
{T DC-PID controller I I (5)
{T FT-PTIsignal smoothing filt 107 4
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
IT VC- Value limitation S I
v Data and register function block
{T BC- Block comparison ot pa—
{T BT-Blocktransfer
{T DB - Data function black — —(&)
T MX- Date multiplexer 103 Qo2
4T RE- Recipe - Data Sets
IT SR- Shift register (BIT) v
{T SR- Shift register (DWORD) < >
{T TB- Teblefunction ol
v Other function blocks
{I AL- Alarm function block Type Comment Coil function
T BY- Boolean operation Bit outputs and markers w| [ Pressermortignt Set v 4 Collapse lists
{T D-Textdisplay
£T DL - Datalogger Operand Number
£T MC - Modbus TCP acyclic rec. || | Q- Output | [2-»pressEmortignt«
T MR- Master reset LE - LE output 8 .
T MU - Modbus RTU acyclic rec W
{T NC- Numerical converter 1
T ST-Set cycle time E
Interrupt function blocks 14
[~ User function blocks 15
Project ]g
Archive 18
irdreate user fundtion block... 19
[#  Simulation Edp \mpunuseh&mmun block... ;D
% Project |' XT Delete user function blocks... 2 =
Creates a new user function block. Memary: 130392 byte(s) free ||Coil: QD2, Set - »PressErrarLights
Abb. 60

» Gehen Sie zu ,,Programmierung”.
» Gehen Sie in der Toolbox links zu ,, Anwenderbausteine”.

Hier konnen Sie zwischen ,, Projekt” und , Archiv” wahlen. Ein User Function Block unter
.Projekt” kann nur im aktuellen Projekt verwendet werden. Um den selbst erstellten User
Function Block auch in anderen Projekten verwenden zu kénnen, kann dieser unter ,,Archiv”
abgelegt werden.

» Jetzt wird ,Archiv” ausgewahlt.
» Offnen Sie diesen Ordner mit der rechten Maustaste.
» \Wahlen Sie hier ,,Anwenderbaustein erstellen”.
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2.10 Funktionsbaustein erstellen

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dk &7 Xl | 2C 0 DB |EE sheED T ER DT il b
~ Numerical function blacks A Dl ohpgns 4 b
T C-Counterrelay 7 o001 ] &
{T CF- Frequency counter
{] CH- High-speed counter - s s
T ClI-Incremental counter Create user function block X
v Arithmetic and analog function b e 5 | | | 7}
I A- Analog value comparator Hiaime |FE_Pr=ss I Urreion . v e To101
T AR- Arithmetic
{1 A= Average Caliulation Far easyE# base device From firmware version | V2.00 w
g 7 'vif[:f::f:; Programming method | agder iagran (10) | <
I MM - Min-/Max function nterface
£T PM - Performance Map Bit inputs: 3 - Bit outputs: 4 v
i PW - Pulsewidth medulation
- Open-loap and closed-loop func FHE e 4% i g S
{T DC-PID controller v oz | R
IT FT- PTi signal smeething filts
{T TC- Three-step controller KyincsFeaiy Know-how protection
IT VC - Value limitation Password | ‘
v Data and register function blocks | i
{T BC- Block comparison Reptatpazsunid | |
{T BT- Blocktransfer [ show password
{T DB- Datafunction block rerre
I MX - Dete multiplexer — = o5 -
{T RE- Recipe - Data Sets | — El = El =
IT SR - Shift register (BIT) oo & E = 5 D 3 v
{T SR~ Shit register (DWORD) < E >
T TB- Tablefunctien Contact ] Sum retention bytes o P
~ Otherfunction blacks
{T AL- Alarm function block Hne ConoEnE
T BV - Boolean operation Bit inputs/outputs 3 4 Collapse lists
1 D-Textdisplay ) 1
{T DL- Data logger Dpchia
£T MC - Modbus TCP acyclic req
£ MR- Master reset P I .. |
- - Diagnostics ala
£ MU - Modbus RTU acyclic req LE - LE output
T NC-MNumerical converter M - Marker
IT ST-Set cycle time Zi%ﬁﬁfum” cancel
Interrupt function blocks
~ User function blocks 13
7 14
roject i
Archive = 16
‘ . :
[  simulation ¥ Communication 19
| 20 v
7L Project [ Programming
) ) Memary: 130392 byte[s) free ||Contact: 06, Make - »ProductPlaceds«
Abb. 61

Bennen Sie den FB ,,FB_Press”, wie bei der grafischen Darstellung des FB vorgesehen.

» Wahlen Sie Kontaktplan (KOP) als Programmiersprache.

Wahlen Sie unter ,Schnittstelle” die Anzahl der Ein- und Ausgange aus. Diese wurden bereits
anhand des grafischen Beispiels der FB festgelegt.

e Bit-Eingange = 8

e Wert-Eingaben =4
e Bit-Ausgange = 4
e  Wert-Outputs = 4

» Klicken Sie auf ,OK"

Eaton.com

, um den Vorgang abzuschlielRen.
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2.10 Funktionsbaustein erstellen

B cxample 005,80 EASV-E4-DC-12TCT - easySoft & -
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol &5 %0 o - @ee &B et i &
{T CF- Frequency counter A| CIMain program 7 | UF -F8_Pressvi.0o | L
{] CH- High-speed counter 1/ =
T Cl-Incremental counter TgiQL I— c
v Arithmetic and analog function —
{T A-Analog value comparater

T AR- Arithmetic ner —
{T AV- Average Calculation —s
{T CP- Comparater -

I LS- Value scaling g3 -
I MM - Min-/Max functien
I PM - Performance Map
i PW - Pulsewidth medulation
v Open-loap and closed-loop funs ([ 0008 | [
{T DC-PID contraller
{T FT- PTi signal smoothing filt e Pestrotian:
{T PO - Pulse output
{T TC- Three-step controller 11 (s)
{I VC- Vslue limitstion 07 Qoz
- Data and register function block
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DE - Data function block
MX - Dats muttiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT) o5 (Q';_Z
SR - Shift register (DWORD) v
TB - Table function < >
v Other function blocks

Reset PesErotight

o o

cail |

BV - Boolean opefstion Type Comment Coil function

Bit outputs and markers | [PressEmorLight | [set ~ 4 Collapse lists

- Medbus TP acyclic rec Operand Number
MR - Master gfset Q- Output 2 - nPressErrorlights

MU - Modbufs RTU acyclic rec LE - LE output 2_spressEnorighte ]
3
1
5
5
7
8
9

M - Marker

NC - Numefical converter SR TIer
ST- Set cyfle time

Interrupt funftion blocks
v User function flocks

o e
k4

Project
Archive 10
IT UF- FB_Press V1.00 © 12
< > 13

% simulation ¥ Communication 15

16 i
I° Project [# Programming

Memory: 130392 bytels] free ||Coil: 002, Set - »PressErrorlights

Abb. 62

Auf der Arbeitsflache ist neben der Registerkarte , Hauptprogramm™ auch die Registerkarte UF —
FB_Press V1.00 erschienen.

» Klicken Sie auf , Hauptprogramm”.
Unten links in der Toolbox ist im Ordner , Archiv” der FB mit dem Namen ,,UF — FB_Press V1.00"
erschienen. Der FB ist jetzt verfugbar.

Allerdings steht noch kein Programm im FB. Dieses Programm befindet sich noch im
~Hauptprogramm”.
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2.10 Funktionsbaustein erstellen

mple_005.e80 EASY-E4-DC-12TC1 -

asySoft 8 - X
Program
il Undo Ctrl=Z 0 - @20 F8 k= ir

Redo Cerl=¥ #|| [ Main program UF - FB_Press V1.00 4 b
Vool | | -

Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

% cut Ctri=X

S| copy Ctrl=C

E3

Stan Cyfingerlly ProduaPlaced ProducPesed Sop PrsTime

1T 171
102 TO01Q1L

Paste Ctrl=V ‘ | ] L ] | | | | /1

’
1T 1T 1T 17T
X Delete Delete 101 105 106 MO1

Select all I Ctri=A ‘

Goto.. Ctrl=G Cylndarpire i

+ ] |
Find... Ctrl=F tion 1 |

Replace... Ctri+H  |fun: Q01
I DC- PID controller
{T FT-PTl signal smoothing filt
{T PO - Pulse output ¥ I
T TC- Three-step controller
T VC - Value limitation L d B
v Data and register function block 11 To1
{T BC-Block comparison
{T BT- Block transfer
{T DB- Datafunction block
{T M- Data multiplexer
T RE- Recipe - Data Sets
{T SR- Shift register (BIT) |}
{T SR- Shift register (DWORD) ShiEs
{T TB-Tsblefunction
v Other function blocks
AL - Alarm function block T 0| T

= oo

BY - Boolean operation
D - Text display ProdudPlaced c s PresTme Productde sed
DL - Data logger ‘ ] |

MC - Modbus TCP acyclic rec — — — — — —{s) v
MR - Master reset < >
MU - Modbus RTU acyclic rec
NC - Numerical converter

Projectinfo  Pragram info | ~

o e

ST - Set cycle time NET-ID: o
Interrupt function blocks Pragram unit: Program
v User function blocks Programming method: Ladder Diagram (LD}
Project
v Archive

Networks: 7
UF - FB_Press V1.00
a - ¥ Function block calls: 2

Bit contadts: 18
% Simulation #¥ Communication Bit coils: 5

2 Project B Cemras Analog contacts: 1 .

Selects the entire content. Memary: 130392 byte(s) free_|Create the program

Total symbals: 35

< >

Abb. 63

» Gehen Sie zu ,,Hauptprogramm™.
» Gehen Sie in der Mendleiste auf ,,Bearbeiten” und wahlen Sie dort ,, Alles
auswahlen” (Strg+A).

Auf der Arbeitsflache wird alles, was programmiert ist, mit einem blauen Rahmen umrandet.
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Example 005.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft & - X
File Vi

Project Program | Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
o - e 5HE 0 i

Redo Cerl=¥ A || [0 Main program UF - FB.Press V1.00 4 b
Vo001 | | a

o Undo

X cut Ctrl+X

v ol Cepy Ctri=C_pon

Stan Cyingerip ProducPisced ProducPremed Sop PrsTime
ot ey tor [ |
RS1E SIS ] | | | | | ] /1 /1

7 ’
= 1 T 1 T 1 f 171 ra ey 1 T 171
2 Delete Delete 101 105 106 Mo1 102 To1Q1

Select all Ctri=A

Goto.. Ctrl=G e

+ ] |
Find... CF e 1 |

Replace... Cril=H  |fur O
T DC - PID controller
{T FT- PTI signal smosthing filt
{T PO - Pulse output ¥ i
T TC- Three-step controller
T VC - Value limitation L d B
- Data and register function block 11 Toi
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DE - Data function block
MX - Data multiplexer |
RE - Recipe - Data Sets |_'— =
SR - Shift register (BIT) |}
SR - Shift register (DWORD) TS
TB - Table function
tther function blocks
AL - Alarm function block ElE| T
BV - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MCrMudbszEPa(ydiuec 1 | | ! ! { | ! ! | | ! 1 {s) | v
MR - Master reset < >
MU - Modbus RTU acyclic ec | ["project nfaprogram nfo | o
NC - Numerical converter
ST~ Set cycle time NET-ID: o
Interrupt function blocks Program unit: Program
v User function blocks Programming method: Ladder Diagram [ LD}

=
el
A

o o o e

Project
v Bl Total symbols: 3
£T UF- FB_PressV1.00 o|| Metworks
Funetion block calls: 2
< ? Bit contacts: 18
[%  Simulation #¥ Communication Bit coils: 5

g, Project B Comras Analog contacts: 1 .

Moves the selection to the dipboard. Memory: 130392 byte(s) free | |Create the program

Abb. 64
Das gesamte Programm im ,,Hauptprogramm” kann ausgeschnitten werden.

» Gehen Sie zum Menu ,, Bearbeiten” in der Menuleiste und wahlen Sie
,Ausschneiden” (Strg+X).

Das gesamte Programm wird aus dem ,,Hauptprogramm® ausgeschnitten.
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ample_005. -E4-DC- - easySo - a
I&] Example_005.80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 X
File|| Edit | View Project Program | Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
OR9 unde Ctrl+Z Q| - @O FE ot H| i 9B E
v H© Redo Cerl=¥ ~ Main program 1| UF - FB_Press V1.00 X 4 b
105 10e MO1 -
M cut Ctri=X
M copy Ctri=C
51 Paste n =y v o005 |
v
X Delete o Delete
PresTime PresCounter
Selectall ctil+A } M [ [ A
= Goto. Cirl=G To1Q1 ‘ e
—e o p—
£ Find... Ctrl=F - el
AL Replace... Ctrl<H ResstCauntr — e Py —
I ¥T- YVear time switch (new) e
v Numerical function blocks =
{T C- Counterrelay 04 .
~ Arithmetic and analog function
{T A-Analog value comparator
T AR- Arithmetic
{T AV- Average Calculation = [
{T CP- Comparater
{T LS- Vsluescaling e FraEmtigh:
IT MM - Min-/Max function
— ——Is
{T PM- Performance Map (s}
v Open-loop and closed-loop funs 107 =
{T DC-PID controller
£ FT-PTi signal smoothing fit ||
T TC- Three-step controller
T VC- Value limitation
- Data and register function block et FEEEE
{T BC- Block comparison —] I—(n)
{T BT-Blocktransfer e Qo2
{T DB - Data function block v
T MX- Data multiplexer < >
{T RE-Recipe - Data Sets Contact |
{T SR- Shift register (BIT)
{T SR- Shift register (DWORD) Type Comment Bit lagic
{I TB- Tsblefunction Function block outputs | | PressTime | ®msake O Break A Collapse lists
~ Other function blocks o " Mumb, Eunction block output
TT 8- Boolean operation peran umber unction block outputs
£ MR- Master reset T - Timing relay 1 - »PressTimes Q1 - Status 1, if FB condition is fulfilled
_ [T Timingrelay [P0 Q1 _ Status 1, if FB condition is fulfilled
£ NC-Numerical canverter || |BERTTRRELIEES .
< > TC - Three-step controller 3
] WT - Weekly timer (new] 4
& simulation ¥ Communication it me[,‘ [nE]w] v s v
I~N Project & Programming
[Inserts the content of the clipboard. || Memary: 130648 byte(s) free ||Contact: T01Q1, Make - sPressTimex ||current network: 0005 [

Abb. 65

» Gehen Sie zur Registerka

rte ,,UF — FB_Press V1.00".

Eine leere Arbeitsflache wird angezeigt.

» Gehen Sie in der Mendulei

ste auf , Bearbeiten” und wahlen Sie , Einflgen” (Strg + V).

Das ausgeschnittene Programm wird nun in den FB ,,UF — FB_Press V1.00"” eingeflgt.
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B xample_005.280 EASY-E4-DC-12TC
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2 W &7 &% 0 - @O0 |FE 9D i

I CH-High-speed counter || Main program |

T Cl-Incremental counter R [

- Arithmetic and analog function
{T A-Analogvalue comparator

AR - Arithmetic

AV - Average Calculation

CP - Comparator

L5 - Value scaling

MM - Min-/Max function

PM - Performance Map

PW - Pulse width modulation

- Open-loop and closed-loop fun:
{T DC-PID controller
{T FT-PTI signal smoothing filt
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
T VC- Value limitation

v Data and register function block

Przi

UFO1

FB_Prass
V1.00

o e
2282249482
ITTTTTOTI

BC - Block comparison
BT - Block transfer

DE - Data function block
MX - Date multiplexer

RE - Recipe - Data Sets

SR - Shift register (BIT)

SR - Shift register (DWORD)
TB - Table function

- Otherfunction blacks

AL - Alarm function block
BV - Boolean operation

D - Text display

DL - Data logger

MC - Modbus TCP acyclic re
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic fec
NC - Mumerical convert
ST~ Set cycle time

o e o

<

o e

Netwarks: |

Interrupt function blocks Number | Jump label Comment
v User function blocks
v Project

I UF-FB_PressV1.00
- Archive
ST UF- FB_Press V1.00
< >

% simulation ¥ Communication

T Project ]

Memory: 123956 bytels] free || Network: 0001

Abb. 66

» Gehen Sie zur Registerkarte ,,Hauptprogramm™.

Hier steht jetzt keine einzige Programmzeile mehr.

» Ziehen Sie unter ,Anwenderbaustein” den selbst erstellten FB mit dem Namen ,, UF —

FB_Press V1.00" auf die Arbeitsflache.
» Geben Sie dem FB den Namen ,,Press_1".

Die Ein- und Ausgange sind nur mit 11, Q1, IA1 usw. gekennzeichnet.

Wenn Sie mit der Maus Uber die Ein- und Ausgange fahren, erscheint der Name, der zu dem

jeweiligen Ein- oder Ausgang gehort.
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5]

15
Q

1k
1k
1k

1k

1}
{}
1)
1)
{F
¥
{F
1}

-
24

o

[%  simulation s

= Project

File Edit View Project Program
Dl &R %0

~ Tools

New network
Input/output inverter

v Contacts

Make |
Make Q
Make M
Break|
Break Q
Break M
Constant 1
Constant 0
Parallel contact
Analeg contact

~ Coils

Contactor
Megated contacter
Set

Reset

Rising edge
Falling edge
Impulse relay
Analog coil

~ Jump statements

Jumpif 1
Jumpif 0

=C> Returnif 1
=< > Retumnif 0

~ Manufacturer function blocks

Time function blocks
AC - Astronomical clock
HUW - Weekly timer

HY - Year time switch

RC - Real-time clock
T- Timing relay

WT - Weekly timer (new)
YT~ Vear time switch (new)
Numerical function blacks

{T C- Counter relay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter

OT - Operating hours counter

Communication

[H  Programming

Simulation ~Communication  Oscilloscope  Options 7
o - @Eee FE i i
A || [] main program 4 b
v o1 | | ~
ot Prass 1 Cocergprassing 1
|'| UFO1 /
1T ® a { )
o1 o FBPress Qo1
_ovwooo PessEraliht 1
o o —
u o = )
Sop_1 I QL o Qoz
5 W o
5 3 o
102 s
—n Wt
S—
ress —_
—_
|—| | — s
102
ResaCounter 1
104
Cyincerlp_1
105
v
Contact | -
Type Comment Bit logic
Bit inputs/outputs and markers | [start_1 | @ make O Break A Collapse lists
Operand HNumber
1 - Input 1 - Start_1
o 1 _ sStart 1« @
ID - Diagnastics alam 2 - uStop_le
LE - LE output 3 - »Reset_1«
M - Marker 4-»ResetCounter_1e
|| |P-Device button 5 - wCylinderUp_1=
Q- Output & - »ProductPlaced_1«
7 - Error_ie
8
3 v
v
Memory: 129880 byte(s] free | |Contact: 101, Make - »Start_1« Current network: 0001

Abb. 67

Der FB kann nun, genau wie ein Timer oder Zahler, mit den richtigen E/A ausgestattet werden.

Der Eingang |1 des FB_Press hat den Namen ,Start”. Dies liegt daran, dass dieser Name bereits
im ,,Hauptprogramm™ an |1 vergeben und mitkopiert wurde.

Wenn mit der Steuerung mehrere Pressen gesteuert werden, ist es sinnvoll, die Ein- und
Ausgange auf dem easyE4 nicht nur ,,Start” zu nennen, sondern beispielsweise ,Start_1", um
anzugeben, dass dieser , Start” zur Steuerung von Presse 1 gehort.

» Geben Sie den Ein- und Ausgangen auf der easyE4 selbst die folgenden Bezeichnungen.

Eingéange

11
12
13
14
15
16
17

Start_1
Stop_1
Reset 1

Ausgéange

Q1
Q2

ResetCounter_1
CylinderUp_1
ProductPlaced_1

Error_1

CylinderPressing_1 (monostabil)
PressErrorLight_1

In der FB selbst missen die Namen also NICHT geandert werden.
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Voorbeeld_05.e8.80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8

- X
File Edit View Project Program Simulation Communication Osciloscope Options 7
0o W - e 2 » L Lk o
|VCnnnE(linn | Oscilloscope - Configuration || Main program 4
F oo |V [
Online Offline
smr1 Press1 Cyincerirazsing 1
Interface
o 1| " {
169.254.111.18:443 (13/07/2023 13:33:4 1 T Q 1Y
101 2 Qo1
IP profiles IP devices N Prsstralghyt
Edit... Search...
Device e — )
—_— Qo2
Local <] | Timeout times... -
0z | —
v Program / Configuration | L
Program pet
PC => Device Device =» PC
PC = Device? Delete device 102
RUN sToP
ResetCounter 1
Configuring
Card.. NET... 104
Actual configuration
Cyinge: 1
Device => PC sinse.
> System settings 105
> Clock
= ProducPlaced_1
> Display
106
Operand window = oscilloscope |
Value (DEC) | Operand | Comment Osciloscope | Min value Max vakie Open..

Save...

Display / Input format values:
DEC Decimal value (Strg=D)
HEX Hexadecimal value (Strg+H)

Value input for input eperands:
% simulation ¥ Communication

Double-click on calumn Value
5 Project [

ltey = 0.904 ms ltey min,max = 0.852 ms...1487 ms Status display on Online

Abb. 68

» Senden Sie das Programm an die easyE4 und Uberprifen Sie die Funktion.

Mit gleicher Funktion wird das gesamte Programm nun aber im FB ausgefuhrt.
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Bl Example_005.e80 EASY-E4-DC-12TCT - easySoft 8 -

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

Dol &5 &0 0 - @ee &8 Do TETTEEDT
[T Mew network | T
& Input/output inverter 1 T

M Contacts Qo1
1k Makel
1k MakeQ
1k MakeM i) I
4+ Break|
-ln- Break Q CyinderpPreszing Pr=Time
A+ Break M |1
4F Constant1 11T
4F Constant0 Qo - =

4} Analog contact “
SefTime. — 12
v Toils
v
{} Contacter |

A} Megated contactor
) set

{} Reset

{} Rising edge W T
{ ¥ Falling edge
1) Impulse relay

1801

ProdudPlaced CyindarpPressing Presdime ProducdtPe sed
1} Analog coil
v Jump statements | | { | | | {s)
=>> Jumpif1 106 Qo1 To1Q1L Mo1
- Jumpif 0 ©
(> Returnif 1 < >
<> Returnif D Analog contact
M Manufacturer function blocks
v Time function blocks Type Comment |
{T AC- Astronomical clock Analog inputs/outputs and markers < [setrime | | 4 Collapse lists
T HW - Weekly timer J
Gperand Numb
£ HY - Vesr time switch | I:E':” | - i 1“"‘ :'ﬂ
{1 RC- Real-time clock el RUEE —woetimes
T WIE - Byte marker
LI T-Timing relay WD - Double word marker 2
{1 WT - Weekly timer (new) MW - Ward marker 3
IT ¥T- Year time switch (new) QA Analog output N
v Numerical funetion blocks S :
T C- Counter relay 7
v Arithmetic and analog function &
{1 A-Analog value comparator
T AR- Arithmetic w
< >
% Simulation #¥ Communication
=) Project [%] Programming
Memory: 129892 byte(s) free_||Analog contact: IAD1 - »SetTimes Current network: 0002
Abb. 69

Die Presszeit ist aktuell eine fest eingestellte Zeit. Sie sollte jedoch angepasst werden kdonnen.
Hierflr wird der analoge Eingang IA1 von FB_Press verwendet.

» Gehen Sie zur Registerkarte ,,UF — FB_Press V1.00".
» Ersetzen Sie in FB_Press die feste Zeit auf dem Timer ,PressTime” durch den analogen
Eingang 1 (IA1) und geben Sie ihm den Namen , SetTime”.

Wenn die Registerkarte ,,UF — FB_Press V1.00" nicht sichtbar ist, 17 MU - Modbus /U acycic requ
. . . . {T NC- Numerical converter
gehen Sie bitte zur Toolbox und doppelklicken Sie I ST seteycletime
" . Interrupt function blocks
auf ,UF — FB_Press V1.00"unter , Archiv”. v " Userfuncton Hiochs
w Project
ir fJFfFB,Prass\n.DD
v Archive
{T UF-FB PressV1.00 o
< >
[H  simulation ¥ Communication
o Project [ Programming ||

Abb. 69 A
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B eam
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
D W &R $ola 9T o - @ EFEB 0h D i T I
v Tools A Main program 1| UF - FB_Press V1.00 X 4 b
[T Mew netwark
O Inputfoutput inverter
v Contacts

AF Makel
_Il_ Make Q PresTime PresCounter AduaPressr

Ak MakeM N (

e TorQ1 L. @ Qso1

At BreakM

b Constant1 I

4F Constant0 ' = o«

Ak Parallel contact |_|

4F  Analog contact 104
v Coils

{) Contactor

o} Negated contactor

{F set

L) Reset

) Rising edge

A} Falling edge

~ o Jump statements
> Jumpif1
> Jumpit0 T o | v
<> Returnif 1 < >
<> Return if 0 Analog cail |

v Manufacturer function blocks

v ] Time function blocks Type |comment
AC - Astronomical clock Analog outputs and markers | || Actualpressings | 4 Collapse lists
HW - Weekly timer

V o5 | |

w o
a
2

A

v |

Emr PrsErotight

07 (S)

Qo2

Operand Number
QA - Analog output

MB - Byte marker
MD - Double word marker

HY - Year time switch
RC - Real-time clock

- »ActualPressings=

T- Timing relay . ActualPress

1
1

2

WT - Weekly timer (new) MW - Word marker 3
T - Vear time switch (new) ‘5‘
6

°

8

o

~ MNumerical function blocks
{T C-Counter relay
v Arithmetic and analog function
{T A-Analog value comparater
T AR- Arithmetic v
< >

% simulation ¥ Communication

I° Project [# Programming

[ || Memory: 123822 bytels) free _||Analog coil: QA1 - »AdualPressings= |[current netwark: 0005 |

Abb. 70

Die Anzahl der Pressvorgange wird nun nur noch gezahlt, ist jedoch nicht mehr mit einem
Ausgang des FB verknupft.

» Platzieren Sie eine ,Analogspule” am Ausgang QV von ,PressCounter” und geben Sie ihr
den Namen , ActualPressings”.

Die Anzahl der Pressvorgange ist nun am Ausgang QA1 von ,,FB-Press” verfligbar.
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B
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
DR &R &0 0 - @ee FE 0 ir
1k MakeQ) ~|| [Imain program 1 UF - FB_Press v1.00 4 b
4F Make M o
At Breakl
4+ Break Q
4t Break M
4F Constant1
1F Constant0
Parallel contact

4k Analog contact ResetCountec 1
v oils
{} Contactor |_| —
104

o} MNegated contactor
{F set
{) Reset
{} Rising edge Cyincerip.1
{} Falling edge
{F Impulse relay o5
{) Analog coil
v Jump statements
= Jumpif1
= Jumpif 0
<> Retumnif 1 |_| —
<C> Returnif 0 e
~ Manufacturer function blocks
v Time function blocks
AC - Astronomical clock tra
HW - Weekly timer
HY - Year time switch |—| | —
OT - Operating hours counter 107
RC - Real-time clock
T- Timing relay
WT - Weekly timer (new)
YT - Year time switch (new) v
v Numerical function blacks I}
IT C- Counterrelay
IT CF- Frequency counter
IT CH- High-speed counter
9T Cl-Incremental counter Analog contact
v Arithmetic and analog function bl
7T A- Analog value comparator Type SeonEet
IT AR- Arithmetic Constant v [ ]
IT AV - Average Calculation v
>

o e e

[%  Simulation ¥ Communication

Project [%] Programming

Memory: 1| Timing relay - Parameter |

T [1s v Comment [ pressTime

Parameter display Operating mode Time range

+ Call enabled ~ On-delayed ~ 5 - 000.000 5 ms resolution A

Abb. 71

» Gehen Sie zu ,,Hauptprogramm™ und platzieren Sie einen analogen Kontakt am Eingang A1
von ,Press_1".
» Wahlen Sie unter ,, Typ" die Option ,Konstante"” aus, da ein fester Wert auf den Timer

eingestellt wird.
» Geben Sie diesen den Wert 4000.

Der Wert 4000 entspricht 4000 ms. In diesem Programm wurde ein Timer mit dem Zeitwert
Sekunden und Millisekunden gewahlt.
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B
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
02w - e 2= » # Lk o
|VCnnnE(linn | Oscilloscope - Configuration [ ] Main pragram 4"
7 o001 | ~
Online offline
Sa1 Pres1 GirderpPresig 1
Interface
11 ¥ uFo1 ;
169.254.166.115:443 1 | n o { )
101 B FB_Press o 01
IP profiles IP devices | © o vi.00 Praf roight | <
=] — -
Edit... search... “
u —
q Siop.1 « )
Device 15 QAL ot Qoz
Local Timeout times... |_| | . oz et
102 — A3 [t
v Program / Configuration | s ot
Program — et 0
| 2
PC => Device Device => PC
— il B
PC = Device? Delete device 103 ||
RUN STOP
esetounter_1
Configuring
Card... NET... T04
Actual configuration
Device => PC Ginrt ]
> Gystem settings 105 .
= Clock < 2
S UF - User function block | ~
UFO1 Comment: [Press_1
11 1
@ Fo_Press O @
@ ”® wew * |0
. 13 Qz . Parameter display: + Call enabled
@ | = = | @
@ | s QAL 3 I
. 16 QAZ 0
. 17 QAZ 0
. 18 QAa 0
[ simulation & Communication | 4000 AL I
A2
& Project ¥ Programming 0 .
ltey = 0,957 ms ‘tey min,max = 0,859 ms...1.534 ms Status display on Online
Abb. 72

» Speichern Sie das Programm und senden Sie es an die easyE4.

Testen Sie die Funktion des Programms..Die Presszeit betragt nun 4 Sekunden. Die Anzahl der
Pressvorgange wird Uber den Ausgang QA1 von ,Press_1" angezeigt.
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(5]
File Edit View Project Program Simulaion Communication Oscilloscope Options 7
Do W &R %o (] - @00 &8 i i # ¢ T

4T CH- High-speed counter # /| [Jmain program UF - FB_Press V1.00 ar
T CI- Incremental counter 7 o001 | T ~
v Arithmetic and analog functien blo

IT A- Analog value comparator
T AR- Arithmetic L = .
{7 AV - Average Calculation | | n @ ()
4T CP- Comparator 101 2 Qo1
9T LS-Valuescaling n
I MM - Min-/Max function
IT PM-Peformance Map sopt
IT PW - Pulse width modulation
v Open-loop and closed-loop functic |_| —
DC - PID controller 102
FT - BT1 signal smoothing filter
PO - Pulse output
TC - Three-step controller
VC - Value limitation
ata and register function blocks o3
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DB - Dats function block

MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets |_|
SR - Shift register (BIT) 104

SR - Shift register (0
TE - Table function
v Other function blocks | §T  Configure...

AL - Alarm funchion By o comment...
BV - Boelean opera o
D - Text display loss
DL - Data logger Save
MC - Modbus TCP

satl Presg 1 CyinderpPresing 1

PresE moright 1

Qo2

||||j
.

III|I
B

e e e e

# Edit

‘ﬂ' Bxport.. Comment Coil function

IR - Master reset
arkers ~ PressErrorLight_1 Contactor h Coll list:
MU - Modous rru | M oetete € ‘ | i} =R
NC - Numerical co
ST - Set cycle tim Plausibility check... 2 - =PressErrorlight_1=
Interrupt function bfo 2 - oPressErrorLight 1e A
User function block Conpaies
i T fer t hive fold
L Tansterto archive order —
T UF- FB_Press V1.00
v il Archive

I UF-FB PressV1.00 o 5
< > 10

Print... MNumber

o e e e

& simulation ¥ Communication 12
% bk ]

Saves an user function block in a separate folder as a uf7 file. Memary: 129880 byte(s) free_|Coil: Q02, Contactor - »PressErrorLight_1=

Abb. 73
Um eine FB in einem anderen Programm zu verwenden, muss der FB exportiert werden.

» Gehen Sie zum MenuU ,,Programm™ und zur Registerkarte ,, Hauptprogramm®.
» Wahlen Sie das entsprechende FB unter ,,Projekt” aus und klicken Sie es mit der rechten
Maustaste an. Wahlen Sie , Exportieren...".
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B

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

D2 @R X%
T CH - High-speed counter
4T Cl-Incremental counter
v Arithmetic and analog functien ble
IT A- Analog value comparator
T AR - Arithmetic
T AV- Average Calculation
4T CP-Comparator
T L5- Value scaling
g MM- Min-/Max function
T PM-Performance Map
4T PW - Pulse width modulation
v Open-loop and closed-loop functic
T DC-PID controller
4T FT-PTlsignal smoothing filter
T PO - Pulse output
4T TC- Three-step controller
T VC - Value limitation
v Data and register function blocks
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DE - Data function block
M - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD)
TB - Table function
ther function blocks
AL - Alarm function block
BV - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MC - Modbus TCP acyclic reque
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic reque
NC - Numerical converter
ST- Set cycle time
Interrupt function blocks
v User functien blocks

e e e e e e

v Project
£ UF-FB_PressV100
v Archive
I UF-FB_PressV100
< >

[¥  simulation ¥ Communication

-lecela®

UF - FB_Press V1.00 4 b

[Imain program

e nATD

W 0001

| A

orased CinderpPressng |

W URR ¢ )

, FB_Press Y

v1.00 Qo

coil |

Type
Bit outputs and markers

Operand

— )

Qo2

||||’<_‘

2EEE28

II|I|
E

Before the export, the FB_Press V1.00 user function block will
| be subjected to the plausibility check.
It will only be possible to export it if it does not have any
errors.

Comment

Coil function

| [ PressEmartight 1 | contactor v A Collapse lists

MNumber

Q- Output

LE - LE output
W - Marker
put

2 - aPressErrorlight_T«

2 - »PressErrorlight 1« ~

FCEEEET

T Project 15

Memory: 123830 bytels] free ||Coil: Q02, Contactor - »PressErrorlight_1«

Abb. 74

Der nun erscheinende Bildschirm zeigt an, dass der FB auf Syntaxfehler Uberpriuft wird.

» Bestatigen Sie dies mit ,OK".

78/ 159

easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com




Kapitel 2 Anwendung programmieren
2.11 Funktionsbaustein exportieren

C-12TC1 - easySoft 8 —
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Dl &R %0 [ - @Eee FE el i
{T CH-High-speed counter | [Imain program UF - FB_Press V1,00 4 b
T Cl-Incremental counter | ]
v Arithmetic and analog functien ble

4T A- Analog value comparator = Presed Cyinderpiressing ]
T AR - Arithmetic

UFO1
IT AV - Average Calculation | | n at ]
Qo1

FB_Press

T CP- Comparater 101 2 oo

I LS- Value scaling 5
T MM- Min-/Max function
IT PM-Peformance Map soat
I PW - Pulse width modulation
v Open-loop and closed-loep functic |_| —
DC - PID controller 102
FT - PT1 signal smoothing filter
PO - Pulse output
TC - Three-step controller
VC - Value limitation
ats and register function blocks oz
BC - Block comparisen
BT - Block transfer
DE - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT) 104
SR - Shift register (DWORD)
TE - Table function
ther function blocks
AL - Alarm function block
BV - Boolean operation e
D - Text display
DL - Data logger
MC - Modbus TCP acyclic reque
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic reque
NC - Numerical converter Operand Number
ST - Set cycle time Q- Output 2 - »PressErrorLight_1«
Interrupt function blocks £ -1 output
v User function blocks W - Marker

3
v o Proect o_ouzut :
T UF-FB_Press V1.00 6
7
8
9

— )

Qo2

AR EEE

Do you want to edit the settings for the FB_Press V1,00 user
function block before exporting it?
The changes will be applied in easySoft and, if applicable, in
the project that is open.

RessCauner ]

Ginderlip 1

coil |

Type Comment Coil function

Bit outputs and markers | [ PressEmortight 1 | [contactor v # Collapse lists

e e e e e e e e

essErrarlight 1« ~

v Archive
I UF-FB_PressV100 o
< > 10

[%  simulation #¥  Communication 12

& Project =

Memaory: 129880 byte(s) free ||Coil: Q02, Contactor - »PressErrorlight_1«

Abb. 75

Der Dialog (jetzt als zweiter erscheinende Bildschirm) fragt ab, ob noch etwas im FB geandert
werden muss.

Wenn keine Anderungen erforderlich sind, wie in diesem Beispiel, kann dies mit ,Nein” bestatigt
werden.
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2.11 Funktionsbaustein exportieren

B

File

Edit

View  Project

De W &R $ola 9C

Program

Simulation

Communication  Oscilloscope  Opti

e EE

0 =

D1

ons 7

T CH - High-speed counter
4T Cl-Incremental counter
Arithmetic and analog functien ble
4T A- Analog value comparator
T AR - Arithmetic
T AV - Average Calculation
T CP- Comparator
T L5- Value scaling
g MM- Min-/Max function
T PM-Performance Map
T PW - Pulse width modulation
Open-loop and closed-loop functic
T DC-PID controller
T FT- PT1 signal smoothing filter
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
T VC - Value limitation
Data and register function blocks
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DB - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD)
TE - Teble function
ther function blocks
AL - Alarm function block
BV - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MC - Modbus TCP acyclic reque:
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic reque:
NC - Numerical converter
ST - Set cycle time
Interrupt function blocks
User functien blocks
Project
9T UF- FB_Press V1.00
Archive
4T UF-FB_Press V1.00
< >

o e e e )

Simulation #¥  Communication

~

[Imain program UF - FB_Press V1,00

Voot | |

CyinderpPressing 1

il —

PracE moricht 1

# ThisPC

> Desktop > EasyTraining

New folder

Organise +

/2 Searches
B Videos
[ This PC
¥ 3D Objects
B Desktop

|_
|_
=)

~ Name

()

Qo1

v @ | Search EasyTraining

Date Type Size Tags

Mo items match your search

Folder: | EasyTraining

—

Cancel

| Select Folder I

coil |
Type
Bit outputs and markers

Operand Nu

Comment

PressErrorlight_1

mber

Coil function

Contactor A Collapse lists

2

Q- Output

LE - LE output
M - Marker
O - Quiput

»PressErrorLight_1«

Project

I3

|| Memory: 123880 bytels] free || Coil: Q02, Contactor - »PressErrorlight_1« I T

Abb. 76

Name

Example_001.280
Example_002.680
Example_003.680
Example 004,280
Example_005.80

[ FB_Press_vi1_
| ] List 01.xml

Date medified Type Size

5KB
5KB
5KB
5KB
SKE
4KB
2KB

easySoft 8 project
easySoft & project
easySoft & project
easySoft 8 project
easySoft & project
UFT File

XML Document

Auf dem letzten Bildschirm werden Sie gefragt, wo der FB gespeichert werden soll.

» Wahlen Sie den Ordner ,easyTraining” aus. Klicken Sie auf ,, Ordner auswahlen”

Der Ordner enthalt nun nicht nur die erstellten Programme, sondern auch der FB mit dem Namen

,FB_Press_V1_00".

Jetzt ist es moglich, diese FB in andere Programme zu importieren.

80/ 159
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

Example_005.¢80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft &

— X
File | Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
O Mew crsh | @ g - @O FE B
# Open. ctri=0 A'%prmed
Project info..
1 Close P Ctri=w
ave T=s |
il Saveas. Ctrl=Alt+S
EY  Page preview...
Form setup...
& Print.. Ctrl=F
f& Printer setup...
1 C:AUsers..\Example_005.50
2 C:\Users\...\Example_004.250
3 C:\Users\..\Example_003.e80
4 C:\Usersh,..\Example_002.£50
E et Alt+F4
EASY-E4-AC-12RCX1
T EASY-E4-AC-12RCX1P
v e | Digital expansions
EASY-E4-UC-16RET
¥ EASY-EA-UC-16RETP
EASY-E4-UC-8RE1 =
Device information | System settings | Security | Clodk | NET | Ethernet | Webserver | Modbus server | E-Mail Ass\gnedoperandsIDEVIcEpmpemes]
" EASY-E4-UC-BRETP
- Device 0: EASY-E4-DC-12TC1 : L 2 tﬂ X EEQ
EASY-E4-DC-16TE1
Bitinputs Bit outputs Analog inputs Analog outputs Diagnostics alarm
" ' EASY-E4-DC-16TEIP = T 7 T T
= Output | Description Assigned Operand | 4 | Output Description Comment ook
EASY-E4-DC-2TE1 al Output Q1 an SNRETL ==> 0-Q1 Output Q1 CylinderpPressing_1
Q2 Output Q2 Qo2 L Qo2 ==> 0-Q2 Output Q2 PressErrarLight_1
EASY-E4-DC-8TETP Q3 Output Q3 Qo3 Qo3 ==> 0-03 Output Q3
o4 Output 04 oM Q4 ==> 0-04 Output Q4
EASY-E4-AC-16RET x Q7
ats
EASY-E4-AC-16RETP a9
= 2 azo
% simulation ¥ Communication a2 s
5L Project [ Programming
|Closes the active document, 0 expansions |EASY-E4-DC-12TC1

Abb. 77

Das Programm und der FB sind in KOP (Kontaktplan) geschrieben. Die easyE4 kann jedoch mit
mehreren Programmiersprachen programmiert werden, darunter FUP (Funktionsbausteinplan).

» Gehen Sie in der Menduleiste auf ,Datei” = “ und , SchlieRen” und schlieRen Sie das
aktuelle Programm.
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

C-12TC1 - — =] >
View Project Program  Simulation Communicstion Oscilloscope  Options 7
Dl @A | dda 2% o DO |EE 2N E
v Lo | Basedevices A || moproject
W% EASY-E4-UC-12RC1
WE  EASY-EA-UC-12RCIP
EASY-E4-UC-12RCX1
"% EASY-E4-UC-12RCX1P
% EASY-E4-DC-12TC1
WE  EASY-E4-DC-12TCIP
" EASY-E4-DC-12TCX1
[ “ EASY-EA-DC-12TCX1P
e gramming X
% EASY-E4-AC-12RC1
E T Please select the programming method you want:
% EASY-EA-AC-12RCX1P O Ladder Diagram (LD}
= () Structured Text [ 5T)
v lep | Digital expansions
— () easy Device Programming | EDP
©  EASY-E4-UC-16RE1 ;
— —— I
~ ° EASY-EA-UC-16RE1P Device information | System " 5 5 : = ; . il A;s\gngdupgrands!De’ui:epmpertias!
EASY-E4-UC-2RE1 Device 0: EASY-E4-DC-12TC1 wp [T ] b i
" EASY-E4-UC-GRETP Bit inputs  Bit outputs  Analag inputs  Analog outputs Diagnastics alarm
= EASY-EA-DC-16TE] Outpt | Description Assigned | Operand | 4 | Output | Descrption | Comment [E
= a1 Output Q1 Qo1 * Qo > 0-Q1 Output 01
F EASY-E4-DC-16TEIP Q2 Output Q2 Qo2 Qo2 0-Q2 Output 02
B a3 Output Q3 a3 Q03 0-Q3 Output 03
EASY-E4-DC-ETE o Output G4 oM a4 0-c4 Output 04
= x a7
| EASY-E4-DCOTEP i
| EASY-E4-AC-T6RE] k)
— 20
"~ EASY-FA-AC-16REIP zl
B &) a2
a3
H simulat ¥ o i
D e G = ’
BL Project [# Programming
| |0 expansions [ |[EASY-E4-DC-12TC1 I

Abb. 78

» Offnen Sie ein neues Programm.
» Gehen Sie in der Menuleiste auf ,Datei” = ,,Neu".

Es 6ffnet sich nun ein neues easySoft 8-Programm.

» Ziehen Sie eine EASY-E4-DC-12TC1 auf die Arbeitsflache und wahlen Sie die gewlnschte
FW-Version aus.

» Wahlen Sie das Menu ,,Programmierung”.

» Wahlen Sie hier die Programmiersprache , Funktionsbausteinplan® aus und bestatigen Sie
mit , OK".
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

Untitled?.e80 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

CEEICIENEREE

Do W &R o 2¢

0 =

#1 )

Tools ~
1% New network
O Inputioutput inverter
Contacts
1F Makel
1k MakeQ
AF MakeM
4 Breakl
A+ BreakQ
A+ BreakM
1k Constant1
4F Constant0
1F Analog contact
Coils
<{} Contactor
{F
1}
1}
1}
1}
{r
¥
Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0
> Retumif 1
<> Return if 0

~

Megated contactor
Set

Reset

Rising cdge
Falling edge
Impulse relay
Analog coil

[] main program

EESINR

<

Logic gate
AND

OR NOT
Nen-Valence (XOR)
Equivalence (XNOR)

- Time function blocks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch
OT - Operating hours counter
RC - Real-time clock

£T T-Timing relay v
< >

14

i
i
i
i
i

Simulation A¥ Communication

networks: |

Number Jump label

Commert

= Project

]

[ Memory: 130648 bytels) free || Network: 0001 Il I

Abb. 79

Das Auffalligste ist, dass in der Toolbox nun Logik-Gatter verfugbar sind.

» Speichern Sie das Programm unter dem Namen ,,FBD_Example_01".

Eaton.com
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

FBD_Example_01.280
File Edit View Project Program Simulaion Communication Oscilloscope Options 7
De W @A $ola 9T o - @00 FEH ohen |y ol
{T CF- Frequency counter || [IMain program 4 b
T CH - High-speed counter Fomi |v [ A
T Cl-Incremental counter
v Arithmetic and analog function
{T A-Analog value comparater
T AR- Arithmetic
{T AV- Average Calculation
{T CP- Comparater
{T LS-Valuescaling
T MM - Min-/Max function
{I PM- Performance Map
IT PW - Pulse width medulation
v Open-loop and closed-loop fur:
{T DC-PID controller
{T FT-PTl signal smoothing filt
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
T VC- Value limitation
v Data and register function block
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DB - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD) v
TB - Table function < >
v Other function blocks Metworks: |
AL - Alarm function block
BV - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MC - Modbus TCP acyclic rec
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic rec
NC - Numerical converter
ST- Set cycle time
> Interrupt function blocks

SY-E4-DC

o

Number Jump label Comment

ot

v User function blocks

Project
- TRl Create userfunction block...

IT UF[#F import user function black..
<

Delete user function blocks...
[%  Simulation o |

T Project 5 prog 9

[Loads an user function block (uf7 file] from a falder. || Memary: 130648 byte(s) free || Network: 0001 |[current network: ooo1 [

AT

Abb. 80

» Gehen Sie in ,Programmierung” zu ,Anwenderbausteine”.
» Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf ,,Projekt” und wahlen Sie ,Anwenderbaustein
importieren...".
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

FBD_Example_D1.280
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Dl & $3a 2C o - @O |FE 0N T Y SR
{T CF- Frequency counter Al T main program 4 b
T CH - High-speed counter EA [
T Cl-Incremental counter
v Arithmetic and analog function

4-DC-12TC1 - easySoft 8 - s

{T A- Analog value comparator
T AR- Arithmetic
{T AV- Average Calculation
g o Import usrfncton bk x
{T MM - Min-/Max function ) ) )
T oM~ periormanceMap 4 [+ ThisPC » Desktop » EasyTraining v | ® | | SearchEasyTraining o
{T PW - Pulse width modulation a
v . Open-loop and closed-loop fun Organise = New folder - O @
{T DC-PID controller 2 Searches "
£T FT- PTI signal smoathing filt B videos
T PO - Pulse output
{T TC- Three-step controller & This PC
T VC- Value limitation B 3D Objects
- Data and register function block
BC - Block camparison B Desitop
BT - Block transfer 18-10-2023
DB - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets File name: | FB_Press_V1_00.uf7 | Userfunction block (".uf7) ~
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD) Open Cancel v
TB - Table function <
~ Other function blocks networks: |
AL - Alarm function block
BY - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MC - Modbus TCP acyclic rec
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic rec
NC - Numerical converter
ST- Set cycle time
> Interrupt function blocks
v User function blocks
Project
v Archive
{T UF-FB_PressV1.00 )
< >

Name Date Type Size Tags

UF7 File 4KB

o

Number Jump label Commert

o e

[%  Simulation A¥ Communication
By Project ]

[ || Memory: 130648 byte(s) free || Network: 0001 [Current network: 0001 I

Abb. 81

» Gehen Sie zum Ordner ,easyTraining”.

» \Wahlen Sie hier (_J_Ien Anwenderbaustein mit dem Namen ,,FB_Press_v1_00.uf7"” aus und
klicken Sie auf ,Offnen”.
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol &5 %0 o - @ee &B 0 i &I
{T CH-High-speed counter || [ mtain program 4k
T Cl-Incremental counter B [ ~
v Arithmetic and analog function
{1 A-Analogvalue comparator
AR - Arithmetic v
AV - Average Calculation
CP - Comparator
LS - Value scaling
MM - Min-/Msax function
PM - Performance Map
PW - Pulse width modulation
v Open-loop and closed-loop fur:
{T DC- PID controller
{1 FT-PTl signal smoothing filt
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
IT VC - Value limitation w
v Data and register function block 7 "”f
BC - Block comparison 7
BT - Block transfer
DB - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD)
TB - Table function 4
- Other function blocks 8 &

o e
2282240402
1T T T

o e o

AL - Alarm function block User function black - Parameter |
BY - Boolean operation

D - Text display

DL - Dt logger

MC - Madbus TCP acyflic rec
MR - Master reset For easyE4 base device from firmware version v2.02
MU - Modbus RTU feyclic rec
NC - Numerical cfnverter

UF (1. | Comment [ Presst £# Edit user function block

User function block FB_Press V1.00

Parameter display Comment of the user function block:

o e

ST- Set cycle tinfe =+ Call enabled ~
Interrupt function/blocks
v User function bloc
v Project
- Aichive
{1 UF- FB_PressV1.00 v
< >

% simulation ¥ Communication

I° Project [# Programming

Memory: 123952 bytels] free _||User function block: UFO1, FB_Press V1.00 »Press_l« Current network: 0001

Abb. 82

» Ziehen Sie die selbst erstellte FB-Datei auf die Arbeitsflache.
» Geben Sie diesen den Namen ,,Press_1".

Statten Sie den FB mit den Ein- und Ausgangen aus, wie zuvor bei der Programmierung in KOP
(Kontaktplan) beschrieben.

Fur das Programm kdnnen die folgenden E/A verwendet werden.

Eingange Ausgange

11 Start_1 Q1 CylinderPressing_1 (monostabil)
12 Stop_1 Q2 PressErrorLight_1

13 Reset_1

14 ResetCounter_1

15 CylinderUp_1

16 ProductPlaced_1

I7 Error_1
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2.12 Programmierung im Funktionsbausteinplan

5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Do - @60Q = »* # Y @@
|chmnecticm ‘ Oscilloscope ' Configuration [ ] Main program 'S
[For ¥ [ A
Online offline
inderpming 1
Interface
Qo1
169.254.166.115:443 [20/12/2023 14:21
1P profiles 1P devices
Edit... Search...
Device
Local «| | Timeout times..
v Program / Configuration |
Program
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device
RUN sTop
Configuring yinderp. |
Card... NET.. 103
Actual configuration
Device => PC et
106
> System settings
= Clock il
> Display 107
v
Operand window + oscillascape ‘ ~
Value (DEC) | Operand | Comment Oscilascope Min value Max value open.
Save...
Display / Input format values:
[%  Simulation ¥ Communication DEC Decimal value (Strg=+D)
B ok 5 HEX ¢ valug (Strg=H} .
iy = 0.984 ms [ty min, max = 0.890 ms...1.470 ms Status display on Online

Abb. 83

» Senden Sie das Programm an das easy und testen Sie die Funktion.

Dieses funktioniert nun genauso wie das in KOP programmierte Programm.

Eaton.com
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2.13 E/A-Modul hinzuflgen

2.13 E/A-Modul hinzufiugen

Abb. 84

+24V0V OV 11 12 13 14 I5 16 I7 I8

"] pcasv

Input 8xDC

E-T-N

JUL 3¢
POW/RUN

E2EE

€a%y-E4-DC-16TE1

Output 8xTransistor/0,5A

Q1 @2

Eine zweite Presse soll angesteuert werden. Fur eine zweite Presse muss ein E/A-Erweiterung zur
Hardware hinzugeflgt werden, um Uber ausreichend Ein- und Ausgange zu verfligen.

Fuar diese Erweiterung wird ein EASY-E4-DC-16TE1 verwendet.

Nachstehend finden Sie die ausfuhrliche E/A-Liste. Die E/A-Bezeichnungen wurden angepasst, um
zwischen dem Start von Presse 1 und Presse 2 zu unterscheiden.

Presse 1
11 Start_1 Q1
12 Stop_1 Q2
13 Reset 1
14 ResetCounter_1
15 CylinderUp_1
16 ProductPlaced_1
17 Error_1
Presse 2
11 Start_2 Q5
12 Stop_2 Q6
13 Reset 2
14 ResetCounter_2
15 CylinderUp_2
16 ProductPlaced_2
17 Error_2
88/ 159

CylinderPressing_1 (monostabil)
PressErrorLight_1

CylinderPressing_2 (monostabil)
PressErrorLight_2

easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com



Kapitel 2 Anwendung programmieren
2.13 E/A-Modul hinzufligen

(s [ES - g X
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol &7 $ala 2C o - DOO |FEE BN E
A Project
v G| Basedevices oroje:
EASY-E4-UC-12RCT
EASY-E4-UC-12RCTP
EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCX1P
EASY-E4-DC-12TC1
EASY-E4-DC-12TCIP
EASY-E4-DC-12TCX1
EASY-E4-DC-12TCX1P
EASY-E4-AC-12RC1
EASY-E4-AC-12RCTP
EASY-E4-AC-12RCX1
EASY-E4-AC-12ZRCX1P
v | Digital expansions
T EASY-E4-UC-16RE1
___' EASY-E4-UC-16RETP Dmceim‘nrmationl Systemsettmgsl Se:uutyl Clock | NET i Etnemeti wmserver| Modbus server| E-Mail Assigned operands tii:epmpertiasI
| EASYECUCIRET Device 0: EASY-E4-DC-12TC1 “&"J *EEQ XEEQ
" EASY-E4-UC-8RETP 1 - oy
= Bit inputs I&Eoutputs Anglog inputs  Analog outputs  Diagnostics alarm
- EASY-EA-DC-16TET Wit | Descrpion | | Aesigned Operand | 8 | input 'TDescfiption TCommeﬂl | A
o T
| e il Input 11 I 101 * 101 = Input 11 Start_1 1
Bm 12 Input 12 1 102 102 5 I input 12 Stop_1 1
“ EASY-E4.DC-2TE1 13 Input I3 1 103 103 0- 1 Inputi3 Reset_1 I
- 14 Input 14 1 104 104 0- | Inputi4 ResetCaunter_1
“* EASY-E4-DC-8TEIP 5 Input Is | 105 x 105 <== 0-I5 | Inputis cyingerup1 |
= 16 Input 16 106 106 <== 0-16 | Inputis ProductPlaced_1 |
T EASY-E4-AC-16RE1 rd Input [7 1 107 107 <== 0-17 Input I7 Error_1 1
— 18 Input 18 1 108 108 <== 0-18 ! input ie 1
© EASY-EA-AC-REW | 4 1 n7 = =m===m=====
— v g
[  simulation ¥ Communication g v
L Project [%] Programming
T Dz‘w(emfurmatmnl System settmgsl Se(ur\tyl Clock | NET | Ethemetl w=nsewer| Modbus semr| E-Mail Assigned operands |D=‘w(e prupemesl
Device 0: EASY-E4-DC-12TC1 » EEQ EEQ =» EEH X EEQ
Bitmputs Analog inputs  Analog outputs  Diagnostics alarm
Output ‘Dasmmmn ‘Awgnad ‘ Opaﬁnd| 4 ‘Oulpu‘ ‘Dasmmmn ‘Cummant ~
a Output Q1 an * an = 0-01 Output Q1 CylinderPressing_1
Q2 Output Q2 oz oz 0-@2 Output Q2 PressErrorlight_1
3 Output 03 o3 3 0-03 Output 03
o Output 04 a4 oM ==> 0-04 Output 04
X| o
as
g
= v
[0 expansions I |[EasY-£4-DC-12TC I
Abb. 85

» Klicken Sie auf EASY-E4-DC-12TC1 und wahlen Sie ,, Zugeordnete Operanden”.

Hier werden die Namen angezeigt, die wahrend der Programmierung den verschiedenen E/A am

easy-E4-DC-12TC1 zugewiesen wurden.

Presse 1

Ingangen

11 Start_1

12 Stop_1

13 Reset 1

14 ResetCounter_1
15 CylinderUp_1

16 ProductPlaced_1
17 Error_1

Q1
Q2

Eaton.com
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Uitgangen

CylinderPressing_1 (monostabil)
PressErrorLight_1
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2.13 E/A-Modul hinzuflgen

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D @B Xog 2 o - @0 gEE 2 -
v Lo | Basedevices A || oproject

- 1

3 EASY-EA-UC-T2RCY = sssssessses [IEEEESEREEEE

EASY-E4-UC-12RCIP
" ©  EASY-E4-UC-12RCX!
EASY-E4-UC-12RCKTP

EASY-E4-DC-12TC1

EASY-E4-DC-12TCIP
EASY-E4-DC-12TCX1
" EASY-E4-DC-12TCX1P

9% EASY-E4-AC-12RC1

EASY-E4-AC-12RCIP
" EASY.E4 AC-12RCX!
" EASY-E4-AC-12RCKIP

Digital expansions
' EASY-EA-UC-T6RET

EASY-E4-UC-16REIP Expansion information | Expansion parameter| assigned aperands |

=3 M=t || X

_______ 1
| Bitinputs  Bit outputs  gnalog inputs  Analog outputs Diagnostics alam

= EASY-EA-UC-RET

EASY-E4-UC-BREAP

I EASY-E4-DC-16TE1

: ot | Desciption | Rssigred | Operand | 8 | put Description Comment 1 |~
T T il Input 1 1 * | o Input 11 Start_1 1
I 2 Input 2 1 | e Input 12 Stop_1 1
“ EASY-EA-DC-2TE] I3 Input 3 1 103 Input 13 Reset_1 1
- 1| 14 Input 4 1 1 ioa Input 14 ResetCounter 1|
“  EASY-E4-DC-STE1P 1| s Input 5 | X 1| 105 Input I5 CylinderUp_1 |
- I e Input 6 1| 108 Input 16 ProductPlaced_1
©  EASY-E4-AC-16RE1 W\ Input 7 I 1 107 Input 17 Error_1 1
18 Input 8 1 | 1o8 Input 18 |
| EASY-E4-AC-16REIP === N 1
= &) R R
[8  simulation ¥ Commurication k] L
e Project [# Programming
1 expansions 1 - EASY-E4-DC-16TE1
Abb. 86

Nun muss die Erweiterung zum Projekt selbst hinzugeflgt werden.

» Speichern Sie das Programm unter einem anderen Namen. Beispielsweise ,,Example_006".

» Gehen Sie zum Menu ,,Projekt”.

» Offnen Sie in der , Toolbox" die Liste der Erweiterungsmodule, indem Sie auf , Digital-
Erweiterungen” klicken.

» Ziehen Sie ein EASY-E4-DC-16TE1 auf die Arbeitsflache neben dem Basisgerat.

» Wahlen Sie die Erweiterung aus und gehen Sie im Eigenschaftenfeld zu ,, Zugeordnete
Operanden”.

Unter ,,Bit-Eingange” auf der linken Seite werden die Eingange der Erweiterung angezeigt. Diese
Eingange haben die Bezeichnungen 10...18. Dies sind die Namen, die auf den Klemmen des
Erweiterungsgerats angegeben sind.

Auf der rechten Seite stehen die bereits zugewiesenen E/A des Basisgerats. Die E/A der
Erweiterung muss ebenfalls zugewiesen werden.
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2.13 E/A-Modul hinzufligen

B 5 o = a *
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2 W &R ¥aa 2¢ o - @eQ | EE|RERINE
v Lo | Basedevices * || FoProlect
\ EASY-E4-UC-12RC1 =| esecessesse
EASY-E4-UC-12RCIP
EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCX1P
08 o0 e 8
EASY-E4-DC-12TC1
EASY-E4-DC-12TCIP
EASY-E4-DC-12TCX1
EASY-E4-DC-12TCX1P
EASY-E4-AC-12RC1
I¥  EASY-E4-AC-12RCIP
"% EASY-E4-AC-12RCX1
1 ‘_ EASY-E4-AC-12RCXTP
v Jzy | Digital expansions
EASY-E4-UC-16RET
B fovrelciskne Expansion information | Expansion parameter  Assigned operands | Automatic assignment of specified inputs/outputs of the
= selected extension .
y CASTELUCERE Device 1: EASY-E4-DC-16TE1 EEQ
~ EASY-E4-UC-8RETP
] Bitinputs  Bit outputs Analog inputs Analog outputs Diagnostics alarm
. EASY-EADC-16TEI Input Description Assignisd | Opaﬁr\idl BTInput TDascﬂmmn TCnmmant 1 |=
S EASY-EADC-1TEP il Input 1 » 101 0-n Input 1 Start_1 1
= 12 Input 2 102 0-12 Input 12 Stop_1 1
' EASY-EA-DC-BTE 3 Input 3 103 0-13 Input 13 Reset_1 1
- " Input 4 104 0-14 Input 14 ResetCounter_1 |
' EASY-EA-DC-8TEIP 15 Input s x 105 0-15 Input 15 CylinderUp_1
= 16 Input 6 106 0-16 Input I ProductPlaced_1 I
© EASY-E4-AC-16RE1 7 Input 7 L0 Qalle e lOPUET e m EOL e e e = |
—| 18 Input § 108 0-18 Input 18
T EASY-EA-AC-16REIP 17
— v 118
[5  simulation #¥ Communication 19 v
e Project [ Programming
[ |[1 expansions Il |[1 - EASY-F4-DC16TEY I[
Expansion infarmation | Expansion parameter Assigned operands
Device 1; EASY-E4-DC-16TE1 X EE;‘
Bit inputs Bit outputs  Analog inputs Analog outputs Diagnosties alarm
Output Description Assigned Operanﬂ 12 LOulpul J_Desmmmn LCmment ~
[ Output 1 [ * o0t ==> 0-O1 Output Q1 CylinderPressing_1 1
@ Output 2 il anz -Q2 Output 02 FressErrorlight_1
[+ Output 3 a9 an -a3 Output Q3 1
o Output 4 @0 oM - Output 04 1
as Output 5 23] x a7 -an Output 1 1
% Output 6 @2 8 -Q2 Output 2 |
a7 Output 7 @3 a9 -a3 Output 3
) Output 8 @ a0 - Output 4 I
o .05 Output 5 1
2 -0s output 6 1
3 -ar Output 7 1
2] -o8 Output 8
e !
%
Q7
s
Q29
30 v
Ih I 11 - Easy-Fa-DC16TE I

Abb. 87

Die einfachste Moglichkeit, die E/A der Erweiterung zuzuweisen, besteht darin, auf die
Schaltflache ,, Autom. Zuordn...” zu klicken. Alle E/A der ausgewahlten Erweiterung werden
zugewiesen. Sowohl die Ein- als auch die Ausgange.

Der physische Eingang |1 der Erweiterung ist in der Software mit |17 verbunden, 12 mit 118 usw.

An den Ausgangen ist das physikalische Q1 mit Q17 in der Software verbunden usw.
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2.13 E/A-Modul hinzuflgen

(5] — a X
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Dl &R g 2 o + DO8|EE LELNE
v Lo | Basedevices A || moproject
1
EASY-E4-UC-12RC1 = sessssssess [
EASY-E4-UC-12RCIP
EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCX1P -
08 00 *e &8
EASY-E4-DC-12TC1
EASY-E4-DC-12TCIP
_ EASY-E4-DC-12TCX1
EASY-E4-DC-12TCX1P
EASY-E4-AC-12RC1
EASY-E4-AC-12RCIP
EASY-E4-AC-12RCX1
EASY-E4-AC-12RCX1P
— Expansion information | Expansion parameter  Assigned operands!
v | Digital expansions
— Device 1; EASY-E4-DC-16TE1 @* Ega b 4 EEQ b 4 EEQ
© EASY-E4-UC-16REI
Bitinputs it outputs Analog inputs Analog outputs Diagnostics alarm
* EASY-EA-UC-16REIP -
Input Description ssigned Operand | 16 | input | Descrption | commert |~
EASY-E4-UC-8RE1 il Input 1 n7 * 101 o-n Input 11 Start_1
=] 12 Input 2 18 102 0-12 Input 12 Stop_1
Ji S 13 Input 3 s 103 0-13 Input 13 Reset 1
P 4 Input 4 120 104 0-14 Input 14 ResetCounter_1
- FRCE D ol I5 Input 5 121 x 105 0-15 Input I5 CylinderUp_1
B e 3 Input 6 122 106 0-16 Input 1 ProductPlaced_1
4 Input 7 123 107 0-17 Input 17 Error_1
EASY-E4-DC-2TE 18 Input 8 124 108 0-13 Input 18
= "7 1-11 Input 1 Start_2
“ EASY-E4-DC-8TEIP 18 1-12 Input 2 Stop_2
= 113 1-13 Input 3 Reset 2
= EASY-E4-AC-16RE1 120 1-14 Input 4 ResetCounter 2
— 121 1-15 Input 5 CylinderUp_2
© EASY-E4-AC-16RE1P 122 1-16 Input & ProductPlaced 2
. b4 123 T Input 7 Error_2
[¥  simulation #¥ Communication 124 <== 1-18 Input 8 -
&L Project [# Programming
[ |1 expansions Il |[1 - EASY-E4-DC-16TE1 I
Expansion information | Expansion parameter Assigned operands |
Device 1: EASY-E4-DC-16TE1 * [:Eﬂ x [:Eg L EEQ x tﬁﬁ
Bit inputs  Bit outputs  Analog inputs  Analog outputs  Diagnostics alarm
Output | Descrption Assigned ‘ Operand | 12 | Output | Deserption Comment "
al Output 1 o1k * Qo ==> 0-01 Output Q1 CylinderPressing_1
@ Output 2 g 02 > 0-@2 Output 02 PressErrorlight_1
o5} Output 3 a9 03 > 0-03 Output 03
"8 Output 4 @20 oM > 0-04 Output 04
as Output 5 Q21 x a7 > 1-01 Output 1
Q6 Output & Qz2 o8 > 1-Q2 QOutput 2
ar Output 7 23 a3 > 1-03 Output 3
a8 Output 8 oM @20 > -4 Output 4
1 > 1-05 Output 5 CylinderPressing_2
Q22 > 1-06 Output 6 PressErrorlight 2
Q23 > 1-a7 Output 7
Qz4 —=> 1-08 Output 8
Q25
26 v

Abb. 88

Weisen Sie den gewlnschten Bezeichnungen die E/A zu, wie in der folgenden Liste angegeben.
Diese Bezeichnungen konnen in der Spalte ,, Kommentar” hinzugeflgt werden.

Presse 2

Ingangen Uitgangen

117 Start_2 Q21 CylinderPressing_2 (monostabil)
118 Stop_2 Q22 PressErrorLight 2

119 Reset_2

120 ResetCounter_2

121 CylinderUp_2

122 ProductPlaced_2

123 Error_2
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2.14 Funktionsbaustein erneut aufrufen

2.14 Funktionsbaustein erneut aufrufen

(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2 W &R %o 0 - @00 &8 k= i

v Tools ~|| [Jmain program a4
['B New network
©  Input/output inverter

v Contacts
1k Makel
1F MakeQ
1k MakeM
At Break!
4+ BreakQ
A+ BreakM
4F Constant1
1k Constant0

1F Parallel contact
4F Analog contact

— |
17
.
-
=,
v Coils
{} Contactor —
A} Megated contactor }_{
L} set -
1) Reset
{} Rising edge
¥ Falling edge a2
1} Impulse relay }_{ —
{¥F Anzlog coil Bt
v Jump statements
= Jumpif 1 R
- Jumpif0
<> Retumif 1 }_¢[|7
“(> Returnif 0 -
v Manufacturer function blocks
v Time function blocks 2
AC - Astronomicsl clack l_{
HW - Weekly timer s
HY - Year time switch
OT - Operating hours counter
RC - Real-time clock
WT - Weekly timer (new) e
YT - Vear time switch (new)
umerical function blocks
C - Counter relay Type Comment Coil function
I]  CF- Frequency counter Bit outputs and markers | [ Pressemortignt_z Contactor v 4 Collapse lists
{T CH-High-speed counter
< >

cail |

o o )

Operand Number
Q- Output 22-10 106, Output 6 »PressErrarLight_2«

Q- Output A2z - 10 1 G6, Output 6 PressErrorLight 2«
=5} Project [ Programming

[%  Simulation #¥ Communication

Memory: 129324 byte(s) free ||Coil: 22, Contactar - »PressErrarLight_2« Current network: 0002

Abb. 89

» Gehen Sie zu ,,Programmierung” und flgen Sie in ,,Hauptprogramm® eine neue
Programmierzeile hinzu.

Ziehen Sie das FB ,,FB-Press” auf diese Zeile. Die FB erhélt nun die Folgenummer UF02.
Geben Sie dem FB den Namen ,,Press_2".

Platzieren Sie die Ein- und Ausgange, der Presse 2 auf dem FB.

Setzen Sie die Zeit auf 6000 ms statt auf 4000 ms.

vvyyVvyy
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2.14 Funktionsbaustein erneut aufrufen

FBD,.cm}:es\clj‘- 0 EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 — hd
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2 &n|xda ?2< - @0 |ZER NS rE PEE Y HEN
WErmEE T | 1] Oscilloscope - Configuration 4 b
Online Display showing the expansions stored in the base device
Interface
169.254.166.115:443 (21/11/2023 12:24.
1P profiles 1P devices
Edit... search...
Device
Timeout times...
v Program / Configuration |
Program
‘ PC => Device || Device => PC
‘ PC = Device? || Delete device
RUN STOP
Configuring
‘ Card... | | NET...
Actual configuration
> System settings
> Clock
Device infarmation | Diagnostics | Diagnostics buffer | HW info |
> Display
EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display. 24 V DC, 8DI(4Al). 4DO transistor, screw terminal)
Inputs: Outputs: easyConnect Current [Free
value Meaning Data type i Meaning  Data i I/Q input bytes 4Byte | 230 Byte | 234 Byte
Input 11 BIT 101 @ | Q1 | Output Q1 | BIT oo 1/0 output bytes ;Bm izi‘m’ iz:sy“
Input 12 BIT 102 @ 02 | Output @2 | BIT Q02 l",'°'"“‘-’e§'“ 443§ 3403: 3&43:
Inpu @ |03 | Output Q3| BIT Qo3 == s 5 5
Input 14 4 @[04 | Output 02 [ BIT [s57] !"E,gmdl 5 G 2
Inpu Assigned IA 0 44 a4
Inpu Assigned Q 8 104 12
Input 17 BIT 107 Assigned QA 0 a1 1
Input 18 BT 108
4095 Input 15 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A01
4095 Input 16 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A02
2231 Input 7 (analog) | DINT (12 Bit) | 1403
%  simulation & G ion 1128 Input 8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1AD4
I° Project [ Programming
[ I I Status display off |[online
Abb. 90

» Gehen Sie zum Menu ,Kommunikation” und senden Sie das Programm an die easyE4.

Sobald die easyE4 auf ,,RUN" gestellt wird, wird auch die Erweiterung angezeigt.
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2.14 Funktionsbaustein erneut aufrufen

- s
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
DSl &R | Xaq|2?Q MEEREIEE S AE N ] Y @@
v Connection ‘ Oscilloscope ' Configuration [ ] Main program 4 b
w02 | | | a
Online Offline
san 2 Pess 2 Cyinderrassing 2
Interface
UFO2 3
— —= a
160.254.166.115:443 | Fo_prass ()
117 2 = s Q21
IP profiles IP devices - vi.00 - PrssErolght2
Edit.. Search...
u
Sop 2 @ )
Device ] L Q22
Local «|| Timeout times.. — ® w2
118 ] T
v Program / Configuration | — = au
Pragram Resa2 —
_— 2
PC => Device Device => PC e
PC = Device? Delete device 18 —_—
RUN sTOP ResatConker2
Configuring |_| |_
Card... NET... 120
Actual configuration
Cyfinderlp 2
Device => PC
N 121
> System settings
= Clock
ProducPlaced 2
> Display
122
Eral
— v
Operand window + osdillascope | ~
Value (DEC) ‘Opemnd ‘Cnmmaﬂl e a— o - open..
Save...
[%  Simulation ¥ Communication Display / Input format values:
T, e % DEC Decimal value (Strg=D) .
[ |[tey = 1,369 ms |[tey min,max = 1,051 ms...1,991 ms Status display on |[online
Abb. 91

Sehen Sie sich online die Funktionsweise der zweiten Presse an.
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2.15 Visualisierung

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

Do W @R g 2¢ o - @00 FE =&
~ || EaProject

v Lo | Basedevices o)

1

WE EASY-EAUC-1ZRCI
% EASY-E4-UC-12RCIP

°  EASY-E4-UC-12RCX1

k EASY-E4A-UC-12RCX1P

W% EASY-E4-DC-12TCH

EASY-E4-DC-12TC1P
" EASY-E4-DC-12TCX1
k EASY-E4-DC-12TCX1P

% EASY-E4-AC-12RC1

ME EASY-E4-AC-12RCIP
- EASY-E4-AC-12RCX1
ik EASY-E4-AC-12RCX1P

v I | Digital expansions

E EASY-E4-UC-T6RE]

| EASNSERcURHIGREIR | Device informatiof ecur\ty.'-] Clock | NET | Ethemet | Webserver | Modbus server | E-Mail | Assigned aperands | Device properties

EASEAIC-AREY From firmware version Retention Retain retention during transfer

EASY-E4-UC-2REIP b bed 3 E’ et ME El - |0 [ Marker contents [ Function black contents
= EASY-E4-DC-16TE1 DL CHE -1e MEE 0, i E!:rr:::;:/dew(e I
e EASY-E4-DC-16TETP |:| g E Retentin bytex [] Allow overwriting via card

System settings DB E’ e Program: e [[] ystem event logging

EASY-E4-DC-ETE1 []Debounce > UE: 0
[P buttons El o Free: 512
EASY-E4-DC-2TEIP Comments=Notes

_ Max. cycle time ms] Store in device
EASY-E4-AC-16RE]

[ EASY-E4-AC-16RETP
. v

i Simulation #¥ Communication
HL Project [ Programming
) [ |EASY-E4-DC-12TCT

1 expansions

Abb. 92

Auf dem Display des easyE4 sollen zwei Bildschirme angezeigt werden. Der erste Bildschirm
bezieht sich auf Presse 1 und der zweite auf Presse 2. Auf dem Bildschirm soll die Presszeit
eingestellt werden kénnen und die Anzahl der Pressvorgange angezeigt werden.

Die Auswahl der Bildschirme erfolgt mit Hilfe der Cursortasten auf dem easyE4.

» Gehen Sie zum Menu ,,Projekt” und wahlen Sie easy-E4-DC-12TC1 aus.
» Wahlen Sie die Registerkarte , Systemeinstellungen” und aktivieren Sie die Cursortasten,
indem Sie die , P-Tasten” ankreuzen.
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2.15 Visualisierung

B 5xample_007.680 EASV-E4-DC-12TCT - easySoft & -
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dl &R %0 o - ®@ee FE el i &
v Toals || [ main program 4 b

[T New network
O Input/output inverter
v Contacts |
1k Makel 6000
1F MakeQ
AF MakeM
4t Breakl v oo | I
4+ BreakQ
At BreakM Menulp P2 zoe
1F Constant1
1F Contont0 -
AF Parallel contact POz Mo1
4F  Analog contact
-~ Cails

{} Contactor ;E“,\ [

o} Negated contactor

{F set 2 Ei SeiecionScmn. ]
Eeze 1| 'I)

1) Rising edge + 'Mm' » \an
Falling cdac -

| A} Impulse relay [T
‘Analog coil

- Jump statements p”?s
=5 Jumpit1 |} |}
2 Jumpif0 o2 s
(> Returnif 1
<> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks oo |
v Time function blocks v
{T AC- Astronomical clock Contact |
1T HW - Weekly timer
IT HY- Yeartime switch Type Comment it logic
{T OT- Operating hours counter Bit inputs/outputs and markers ~ [PaeDge | ®Make O Break A Collapse lists
{1 RC- Real-time clock
; Operand Humber
I T Timing reloy M - Mark 3 -uP4_ED
I WT- Weekly timer (new) - Marker _PetDgex
Nearti 1~ Input 3 P4 EDgex ~
£ YT~ Vear time switch (new) 1D - Diagnaostics alarm 4
v Numerical function blocks LE - LE output 5
{T C-Counterrelay 6
CF-Fi t P - Device button 7
T CF- Frequency counter o e :
T CH-High-speed counter 9
10
< > 11
[%  Simulation A¥ Communication 12
13 v
T Project [%] Programming
Memory: 129280 byte(s] free | |Contact: MO3, Make - »P4_EDge= Current network: 0004
Abb. 93

Zur Auswahl der gewinschten Masken werden Markierungen verwendet.

» Fugen Sie eine neue Zeile in das Programm ein.

Die Cursortaste ,,P2 = ,A" = ,Menu_Up" wird verwendet, um den ersten Bildschirm anzuzeigen.

P2 steuert Merker M1 mit einer steigenden Flanke an und erhalt den Namen ,P2_Edge”.

Diese steigende Flanke wird in der nachsten Zeile verwendet, um Merker M2 anzusteuern.
Der Merker M2 ist ein Impulsrelais und erhalt den Namen ,SelectionScreen_1".

Der Marker M2 muss ebenfalls ausgelost werden, wenn M2 aktiv ist und eine Flanke vom
Cursortaster P4 kommt = ,v" = M3 mit dem Namen ,,P4_Edge”.
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2.15 Visualisierung

(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol &5 %0 [ - @ee &B 0 i
v Toels #|| []Main pragram 4k
[T Mew network oo
O Inputfoutput inverter
v Contacts P2_Edge SelecionScren_1
AF Makel non P
1F MakeQ + 1T \I)
AF MakeMm Mot Moz
At Breakl
A+ BreakQ
_ul_ Break M SelecionScraen_1 P4_tDge
4F Constant 1 1L
4F Constant0 oz o3
Ak Parallel contact
4F  Analog contact
v Coils I
{) Contactor
o} Negated contactor e
{F set
¥ Reset )
) Rising edge Poa Mo%
A} Falling edge
{F Impulse relay
1} Analog coil 7 0008 [
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif0
<> Returnit1 | | {r)
<> Returnif 0 Moz moa
- Manufacturer function blocks
v Time function blocks
AC - Astronomical clock SeecionSarean 2 P2 ke
HW - Weekly timer
HY - Year time switch 1T LI
OT- Operating hours counter
RC - Real-time clock v

| | PN

e SelcinSomen 2

o e

T-Timing relay Contact -
{1 WT- Weekly timer (new)
T ¥T- Yeartime switch (new) Type Comment Bit logic
v Numerical function blocks Bit inputs/outputs and markers | [Pe_tage | @ make O Break 4 Collapse lists
{I C- Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{1 CH-High-speed counter
< >

Operand Number

M - Marker 1-»P2_Edge«

1 P2 Edgex

2 - »SelectionScreen_1«

3 -»P4_EDgex

4 - »SelectionSereen_2« v

1-Input ~
ID - Diagnastics alarm

[%  simulation ¥ Communication b iutv

I° Project [# Programming

Memory: 129245 bytels] free ||Contact: MO1, Make - »P2_Edges

Abb. 94

Der nachste Schritt besteht darin, die steigende Flanke von P4 = ,v" =, Menu_Down" mit dem
Marker M3 =, P4_Edge"” zu verknUpfen.

Verwenden Sie diese steigende Flanke in der nachsten Zeile, um Merker M4 anzusteuern. Merker
M4 ist ein Impulsrelais und erhalt den Namen ,SelectionScreen_2".

Dieser Marker M4 muss ebenfalls ausgeldst werden, wenn M4 hoch ist und eine Flanke von der
Cursortaste P2 = ,A” mit dem Namen ,,P2_Edge"” kommt.
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(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Dol &5 &0 o - ®@ee FE i
{T C-Counterrelay Al T main program
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter
- Arithmetic and analog function
{T A-Analogvalue comparator

T AR- Arithmetic
{T AV - Average Calculation
{T CP- Comparator

{T LS Value scaling oo I

{T MM - Min-/Max function
{T PM - Performance Map

SekctonSmen | Sersen_{

£T PW - Pulse width modulation

{T DC-PID controller Moz 1 u 0
{T FT- PTI signal smosthing filt

el
v & Opend A closed-loop fur 11 T, oo L
pen-loop and d p fun | | o

T PO - Pulse output ﬂ

T TC- Three-step controller o] A

BC - Block comparison

{T VC- Value limitation
SeectonSomen? Sereen_2
11 Doz

BT - Block transfer
DB - Data function block
MX - Data multiplexer

RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)

o e o

SR - Shift register (DWORD)
{T TB- Table functien

v Data and register function block
ext display - Parameter |Defau|t colors | Languages

- Otherfunction blacks D: |1.a v| Comment |screen_1

| Text display editor...

{T AL- Alarm function blo,
{T__BY- Boolean operatip
{T DL- Data logger
T MC - Modbus TCP acyclic rec
T MR- Master reset

T MU - Modbus RTU acyclic rec
{T NC- Numerical converter
T ST-Setcydetime

Interrupt function blocks

v User function blocks
v Project
I UF-FB_PressV1.00 v
< >

[%  Simulation

= Project

A¥ Communication

T Programming

Memory: 129108 byte(s)

Display priority

[rcar. T e [

Parameter display

= Call enabled ~

Replace standard function with P butten function
p1:[] Cursor button left
p2:[4] Cursor button top
P3:[]  Curser button right
p4:[F]  Cursor button bottom
ps:[] OKbutton: The jump to system menu is blacked.
p&:[] ESCbutton
p7:[] DELbutton
ps:[]  AIT button: The change to FB D input mode is blocked.

free |[Text display: DOT »Screen_1=

Current network: 0007

Abb. 95

» Verbinden Sie den Marker M2 = ,SelectionScreen_1" mit D01 = , D-Textanzeige” und

geben Sie ihm den Namen ,, Screen_1".

» Verbinden Sie den Marker M4 = ,SelectionScreen_2" mit D02 = , D-Textanzeige” und

geben Sie ihm den Namen ,,Screen_2".

Die Cursortasten waren bereits flr das Programm selbst freigegeben, aber es muss auch

angegeben werden, welche Cursortasten aktiv sein sollen, wenn ein ,,D — Textdisplay” aufgerufen

wird.

In diesem Beispiel mUussen die Cursor ,, Cursor-Taste oben” und , Cursor-Taste unten” aktiviert

werden.

» Geben Sie unter ,Anzeige-Prioritat” den Wert 002 flr die Prioritat ein.

Dies muss flr beide Bildschirme durchgefuhrt werden.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol @p 2tda/?2C 0 - ®EO|EE gnEn e
{T C-Counterrelay || Omain program b
{T CF- Frequency counter i | = zo #
i Hi—= -
I a-d
~ Arithmé "+ | Indication elements
Il Ag E= Value display P res s 1=
{I AR- B Bar graph | o T A
T av- Rit displa
T o
T 184 T, Running text | |
i mm 2, Rolling text
I pMm; ‘et Message text
iT pwq [ Date and time display
- Open-lt 45 Timing relay value display
{I DC- + . Entry elements
iT FI: £ Value entry
{T PO+ ¢ Latching butten
iI T- i Message text selection ]
{T vc+ [% Date and time entry
v Data an 4% Timing relay value entry
{T sC-
T e
o ’E’AEX [ static text (01) | Colors |
g i ] Text entry
T k- Language selection Display type o
T SR- Untitled ~ | Normal ~ F
i m:
- Other fi e
T AL- Press |
iT Bv-
i o-3
it oL-
T Mc
T MR
T mu
{T NC
ST-|
ﬂ; ok Cancel
nterrup
v User functi Memory: 129084 bytels) free  Static text (07) Text display: D01 =R =S
e PFDJE(t 1T T T T T T P7YL] DECDUTTON
£T UF- FB_Press V100 o p3:[] ALT button: The change to FB D input mode is blocked.
< >
% simulation ¥ Communication
17 Project [ Programming
Memory: 123108 byte(s) free | |Text display: D01 »Sereen_t= Current netwaork: 0007

Abb. 96
Jetzt soll die Visualisierung auf dem Bildschirm programmiert werden.

» Wahlen Sie ,,Screen_1"= D01 und klicken Sie auf , Textanzeige-Editor...”, um diesen zu
offnen.

» Ziehen Sie ein , Statischer Text"”-Element auf die Arbeitsflache und geben Sie den Text
Press 1" ein.

Wenn der Text nicht vollstandig angezeigt wird, kann das Feld verbreitert werden.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
DM &3 Xala|2C o - @Eee FE 0 A
{T C-Counter relay A e 4 b
{T CF- Frequency counter | | Sy S
qiF CHY o 1
1T =i Seey
- Arithmé + | Indication elements
T A-2 21 Value display Plrie|s|s 1
{I AR- m Bargaph | | |
I av- v Bit display i
{1 cp- Bl Static text Pirie/s|s tiime|:® 9
il 1598 @y Runningtect L | | | | 0 L L |
I mm k) Rolling text
T M ek, Message text
T4 Date and time displa
T pw B d time display
~ Open-I¢ 45 Timing relay value display
{I DC- v .| Entryelements
T Fr-| £ Value entry
{J Po- tching Butten
i{I 1= &4, Message text selection |
{7 vc- [ Date and time entry
~ Data an 4% Timing relay value entry
{T BC-
T er-| |
ir ;EX- ' Setvariable | Colors |
g RE_' Value range [ scaling range
a5 [ ] i -
L 0 max] 100 mad g Decimal places ¥
T R [max] [max]
T m:
& Other fl [] Atways show sign Display type | Normal ~
{I AL-
iT BY-
ir o-3
{T oL-
{T Mmc
{f MR
T mu
{T NC
ST-1
ﬂ; ok Cancel
nterrup
v User functi Memory: 128028 byte(s) free Value entry (03} Text display: D01 0122 OO 2x1
v Pfﬁje(t mmli T T T P7I | DECDUTON
: ps:[] ALT button: The change to FB D input mode is blocked.
{T UF-FB_PressV1.00 v
< >
[%  simulation #¥ Communication
7L Project [% Programming
Memary: 129108 bytels] free |[Text display: D01 »Screen_1= Current netwark: 0007
Abb. 97

» Flgen Sie in der zweiten Zeile ebenfalls ein Feld , Statischer Text” mit dem Text , Press

time:" ein.

Hinter diesem Text soll ein Feld , Werteingabe"” erscheinen.

» Ziehen Sie ein Feld ,Werteingabe” auf die Arbeitsflache.

Unter ,,Werteingabe"” wird unter ,Wertebereich” angegeben, wie hoch der minimale und
maximale Zahlenwert sein darf. In diesem Beispiel zwischen 1 und 10.

» Passen Sie das Format des Feldes auf 2 Stellen an.

Eaton.com

easySoft 8 10/24 MN050014DE

101 /159



Kapitel 2 Anwendung programmieren
2.15 Visualisierung

G — () X
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Dk ®R | %Ha 2 0 - DO IEFE o Eh T Lt
T C-Counterrelay #|| CImain program 4 b
T CF - Frequency counter | | S o i

o [
~ Arithmg Indication elements
T A-2 =3 Value display Press 1
T AR I Bar graph .
T av v Bit display . 1
gcv et Static text Plrle|s|s t|im|el:#3|9
Ls © Running text
i mm 2, Rolling text
T M ‘it Message text
T pw [ Date and time display
v Open- 45 Timing relay value display
T DC- v @l Entry elements
. & £y Value entry
{T PO & Latching butten
i 4 Message text selection
iT vc [% Date and time entry  —
v Data an 4% Timing relay value entry
{T B8C
o e
g [h:‘!BX Value entry (03] Set variable | Colors | |
I Re Type )
T sR Analog outputs and markers ~| - collapse nists il
g i; Operand Number
MB - Byte marker |11
v o e Im ~
ir A MD - Double word marker
LA S :
i bL- 15
1 Mg i
g ; :
g e < >
> qnt:IQ; oK Cancel |
v User functi Memaory: 129028 byte(s) free Value entry (03) Text display: D01 J122 Jz2x1
£ e R e e norton
ﬂp Ju;f FB_Press V1.00 ) PS:D ALT button: The change to FB D input mode is blocked.
< >
[%  simulation #¥ Communication
17 Project [ Programming
[ || Memary: 129108 byte(s) free |[Text display: D01 »Screen_1« |[current netwark: 0007 I
Abb. 98
» Gehen Sie zur Registerkarte , Setzvariable”.
» Wahlen Sie als Typ ,, Analogausgange und Merker”.
» Wahlen Sie MB11 als Eingabevariable fur die gewulnschten Sekunden von Presse 1.
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B : i - g X
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
DM &3 Xala|2C o - DO |FEFE o Eh i T St 45
{T C-Counterrelay || I main program il
{T CF- Frequency counter = zo #
iT Hi——
T c-| &= o -
v Arithmé ] Indication elements
T A-ﬂ [ Value display Press 1
{I AR- HI Bar graph
I av- v Bit display 1
i ce . Static text Pirle|s|s tiime :[3 9 s ec
il 18 %, Running text
i mm i, Rolling text
T PM ‘et Message text
T ew [ Date and time display
~ Open-I 45 Timing relay value display
T DCH v @l Entry clements Pries sed: pcs
T FfT £ Value entry
{T ro & Latching button
iI T- 4 Message text selection ]
{7 vc- [ Date and time entry
~ Data an 4% Timing relay value entry
i 8C-
IT: BT
i o8- Status information
T Mx
iJ RE- Function block name Dot
g 22' Mumber of indication elements: 5 B
T - Number of entry elements: 1
- Other f Memary required for current D function block: 95 Byte
T AL- Memory required for all D function blocks: 188 Byte
iT Bv-
il o-1
iT oL-
{T ™cq
o we-
T MU—:
{T NC
ST-
ﬂ; oK Cancel
> nterrup
v User functi Memory: 128968 byte(s) free Text display: D01
& Project —T T T e DEFDUTOT
{1 UF- FB_PressV1.00 “ ps:[] ALT button: The change to FB D input made is blocked.
< >
[%  simulation #¥ Communication
7L Project [% Programming
[ || Memary: 129108 byte(s) free ||Text display: D01 »Screen_1= |\ Current network: 0007 I
Abb. 99

» Fugen Sie hinter dem Eingabefeld ein weiteres Feld , Statischer Text” mit dem Text
.sec” ein.
» Flgen Sie zwei Zeilen unterhalb des Textes ,Pressed:” und "pcs" ein.
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DS W &R
{T C- Counter relay
{T CF- Frequency counter

o

#|| CImain program

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

®c0 gE -9

) | 41 ¢ 9

gam=
~ Arithme ndication elemen
i A4 Plrie|s|s| |1
{I AR- B Bar graph
T Av- v Bt display 1
gcn Bl Static text P\'\QS t|iimle|:[3|9]s|e|c
£s-1 %%, Running text
i mm t:;: Rn\lmgzext -
T M ‘it Message text
T pw [ Date and time display -
v Open-l¢ Timing relay value displa ]
0o . %wewien; " lprlesised k919 94p c s
iT T £ Value entry SR
{T ro ¢ Latching butten
iI w i Message text selection
iT vc BDataaidnmaantry |
v Data an 4% Timing relay value entry
iT 8
i e = -
i os ]Assmateduaname]'cmurs'[
g ;AEX Value range [ scaling range
T sR I:l[mm] o [min] g
T sk 999 mas | | 100 maq g Decimal places P
T ®
~ Otherfu [] Always show sign Display type | Mormal v
I g [ show leading zeros
T Bv-
T 01
i1 bL-
T Mc
T MR
T Mu;
{T NC
ﬂ;nt::x;pl oK Cancel
v User functi Memary: 128948 byte(s] free Value display (08) Text display: D01 B 94 O 3x1
o Project =TT e e e T — P7[_| DELDUTION
{T UF-FB_Pressv100 o ps:[] ALT button: The change to FB D input mode is blacked.
< >
% simulation ¥ Communication
i Project [¥ Programming |
B B Memary: 129108 byte(s) free || Text display: D01 »Screen_1= |[Current network: 0007
Abb. 100
Die Anzahl der Pressungen soll angezeigt werden.
» Fugen Sie ein Feld ,,Wertanzeige” hinter , Pressed:” in die Arbeitsmappe ein.
» Gehen Sie zur Registerkarte ,Wertanzeige”.
» Geben Sie den Bereich von 0 bis 999 unter ,,\Wertebereich” ein.
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B Example 007.280 EASV-E4-DC-12TCT:1 - easySoft 8 - O
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dk &7 Xala | 2C o - @O0 |FEE| ot En | i T
{T C-Counterrelay Al v aroaam K
{T CF- Frequency counter | | = #
iT Hi—— -
T - B e display o
v @) Aithme v ] Indication elements ]
T A-2 3 Value display Pres:s 1
{I AR- HI Bar graph
I av- v Bit display 1
i cp- B Static text Pirle|s|s t ime :|39]|s ec
il 1598 %, Running text
i mm i, Rolling text
T PM- ‘adi Message text
iT pwq [ Date and time display .
~ Open-l¢ 45 Timing relay value display
I DCH v @l Entry clements Plrie|s|s|e|d|:F9|9(9%p|c|s
iT I 2 Value entry
{T PO+ & Latching button
i 1| 4 Message text selection ]
{7 vc- [ Date and time entry
v Data an 4% Timing relay value entry
i 8C-
T er-|
i 8- | Value dispilay (06] | assodiated variable ||Cotors |
T Mx-
{T RE- Type
{T sR- || user function block inputs and outputs ~ || i Collapse lists L i
. s Operand Number | Function block inputs and outputs |
iy 1B UF - FB_Press v1.00 1 - wPress_ta AT - sAcualPTessingse
- Other fi
UF - FB_Press V1.00 EEECETRCE ~ | |IA1 - »SetTimea
I A 2-»Press_2« 142 - Not connected internally
iT Bv- 3 A3 - Not connected internally
4 A4 - Not connedted internall
v 5 et e ——————————
T oL- 6 QA2 - Not connected intemally
T Mc 7 QA3 - Not connected internally
o s , || @54 -t connedted intemaly
T mMu
{T NC ( 3
ST-1
ﬂ; oK Cancel
nterrup |
v User functi Memory: 128948 byte(s) free  Value display (06) Text display: DO1 0084 DO3xt
& Project T T T i e e et B Pl DELbuttan
£T UF- FB_PressV1.00 “ p3:[] ALT button: The change to FB D input mads is blocked.
< >
[%  simulstion #¥ Communication |
7L Project [% Programming |
[ || Memary: 129108 byte(s) free |[Text display: D01 »Screen_1« ||Current network: 0007 I
Abb. 101

>
>

,UF-FB_Press V1.00" aus.

>

,Press_1" aus.

Gehen Sie zur Registerkarte ,, Setzvariable”.
Wahlen Sie unter , Typ” = ,,Anwenderbaustein Ein-u.Ausgange” den FB mit dem Namen

Wahlen Sie unter ,Nummer” die Nummer 1 fir den Anwenderbaustein mit dem Namen

Von diesem Anwenderbaustein (UF) muss der Analog-Ausgang ,, ActualPressings” (QA1)
ausgewahlt werden.

» Bestatigen Sie alles mit ,, OK".

Die Maske zu Presse 1 ist nun fertig.
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B ccampl DC-12Ti — a X
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
D W & Yo 0 - @ee|lEE ot ¢t T o
T C-Counterrelay #|| CImain program 4 b
{T CF- Frequency counter | =i e o
CH{ :
T a-l fito X |
v Anthmj v Indication elements "l
T A-ﬂ =1 Value display
T A m s Plrie|s|s| |2
T Av- v Bt display | |
i cp- it Static text
L ieg W Roning Plirie|s s| |t/ i|m|le]|: 9s|e|c
i mm T2, Rolling text 7
{I PM ‘bet; Message text
T pw [ Date and time display
~ Open-I 45 Timing relay value display
I DC- + o Entryelements
i £ Value entry ] |
{T PO+ & Latching button .
iI - &4 Message text selection P rrejs s|e d . 9 9 p s 1
iT vc- [ Date and time entry \ I
v Dataan 1% Timing relay value entry
iT BC-
T &1 -
ir os Value entry (07) St variable | Colo |
T Mx
{T RE- Type i
T SR- Analog outputs and markers ~ - collapse lists v
==
g SR- Operand |
TB- |
MB - Byte marker
- Other fi ——
- Byte marker
J: Al MD - Double word marker
{T B8v- MW - Word marker
T o-1 QA - Analog output
iT oL-
{T mc.
o we-
T MU—:
i N < >
ST-
ﬂ; ok Cancel
nterrup
v User functi . Memary: 128860 byte(s| free  Value entry 7) Text display: D02 0122 [ 2x1
v & Project — T T T T T T T T T T T T ] TR~ U Do
{1 UF- FB_PressV1.00 “ ps:[] VAT button: The change to FB D input made is blocked.
< >
[%  simulation #¥ Communication
Project [% Programming
[ | Memory: 128872 bytels) free | [Text display: Doz»suf_za |[Current network: 0008 Il
Value dispiay (06] = Associsted variable | Colors |
Type
User function block inputs and outputs ~ 4 Collapse lists
Operand Number Function block inputs and outputs [
UF - FB_Press V1.00 [2-Press 2 QA1 - »AdualPressings«
1 - oPress_ 1« | |IA1 - sSetTimex
2- 2 IAZ - Not connected internally
3 IA3 - Not connected internally
4 A4 - Not connected internall
5
13 ‘QAZ2 - Not connected internally
7 QA3 - Not connected internally
8 QA4 - Not connected internally
9 v
< >
Abb. 102

Wiederholen Sie die Schritte flr den zweiten Bildschirm. Hierbei wird die Eingabe der Sekunden
mit MB12 verknupft.

Die Anzahl der gezahlten Pressvorgange von Presse 2 ist mit dem zweiten Aufruf des
Anwenderbaustein (UF) mit dem Namen ,,Press_2" verknupft.

» Bestatigen Sie dies ebenfalls mit ,, OK".
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5]

Dl &R %0
> Return if 1
= Return if 0
v Manufacturer function blocks
v Time function blocks
{T AC- Astronomical clock
T HW - Weekly timer
T HY - Yeartime switch
{T OT- Operating hours counter
{T RC- Real-time clack
{T T-Timing relay
T WT- Weekly timer (new)
T ¥T- Yeartime switch (new)
v Numerical function blocks
{T C-Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter
v Arithmetic and analog function

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

0 - e FE oR

# || [ Main program

v oowe |

SekctonSomen? Sereen 2.

| |
11
Mo4 —_ L =

v oe |

Sec 2 Ms,_Press 1

¥ aro1
=1 v f—t

TT AR- Arithmetic

IT AV- Average Calculation
{T CP- Comparater
{T LS~ Value scaling
T MM - Min-/Max functicn
{I PM- Performance Map
T PW - Pulse width medulation
v Open-loop and closed-loop fur
{T DC-PID controller
{T FT-PTl signal smoothing filt
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
T VC- Value limitation
~ Data and register function block
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DB - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD)
{T TB- Tablefunction
- Other function blocks

o e o

< >
[%  Simulation

= Project

A¥ Communication

Arithmetic - Parameter |

AR 1.2 | Comment: [ sec 2 Ms Press_1

[ Function block release by EN is necessary

Parameter display Operating made

MUL - Multiplier

+ Call enabled ~

v

T Programming

Memory: 128816 bytels) free

[Arithmetic: ARD1, Multiplier »Sec_2_Ms_Press_1«

Current network: 0009

Abb. 103

Der eingegebene Wert auf dem Display wird in Sekunden angezeigt. Die FB ,,FB-Press” erwartet
jedoch Millisekunden. Das bedeutet, dass der eingegebene Wert mit 1000 multipliziert werden

MUSS.

» Flgen Sie ei

ne leere Zeile hinzu.

» Ziehen Sie einen Arithmetik-Baustein auf die Arbeitsflache und benennen Sie ihn
,Sec_2 Ms_Press_1".

Die , Betriebsart” wird auf ,MUL — Multiplikator” eingestellt.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

Dl &h %o 0 - @68 &8 0% H]
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U Breakl Moz - S
A+ BreakQ
At BreakM
1F Constant1 Vo |
1F Constant0
Ak Parallel contact
4F  Analog contact
v wl Colls | | = o —
{) Contactor Mo4 — Ao f—
o} Negated contactor
{F set
L) REs.Et T
) Rising edge
A} Falling edge
{F Impulse relay
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=> Jumpif1

w @
-3 Jumpif0
= > Returnif1
<> Return if 0 v

~ & Manufacturer function blocks | =

v Time function blocks 1000
AC - Astronomical clock
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HY - Year time switch Analog contact &

SekctonSomen 2 Screen 2.

SefzcondsPress_ ] Sec2 s Press 1

T - Operating hours counter
RC - Real-time clock Type Constant
T-Timing relay Constant ~
WT - Weekiy timer (new)
YT Veartime switch (new)
v MNumerical function blocks
{T C- Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{1 CH-High-speed counter
< >

oo

% simulation ¥ Communication

I° Project [# Programming v

Memory: 128796 bytels] free||Analog contact: 1000 - Constant

Abb. 104

Auf |1 des Arithmetik-Baustein erscheint die Variable MB11 mit dem Namen
.SetSecondsPress_1". Dieser MB11 ist mit dem Eingabefeld , Press time" auf Bildschirm 1
verknUpft.

Auf 12 kommt der feste Wert 1000. Dieser Baustein multipliziert nun die Anzahl der eingegebenen
Sekunden mit 1000.
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File Edit

View

Dol &5 &0

[T New network
O Input/output inverter
v Contacts
1k Makel
1k MakeQ
AF MakeM
4 Breakl
4+ BreakQ
A+ BreakM
1F Constant1
4k Constant0
AF Parallel contact
4F  Analog contact
-~ Cails
{} Contactor
o} Negated contactor
L) set
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= Jumpif1
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v Time function blocks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch
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IT ¥T- Year time switch (new)
v Numerical function blocks
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{T CF- Frequency counter
{1 CH-High-speed counter
< >

o e

[%  Simulation A¥ Communication

Project Program  Simulation Communication

~ Tools -
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[] main program
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Options 7

FE ondn g
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W 0008
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ARD1
N o -
MB11 n MUL ZE f—
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ARDZ
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n 22 f—
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B - Byte marker
MD - Double word marker
MW - Word marker

QA - Analog output

1A - Analog input

12 - »SetSecondsPress_2«

12 - wSetSecondsPress 2« ~
1

=R Project [I% Programming

Memory: 128736 byte(s] free||Analog contact: MB12 - »SetSecondsPress_2«

Current network: 0010

Abb. 105

» Flgen Sie eine weitere leere Zeile hinzu und ziehen Sie einen zweiten Arithmetik-Baustein
auf das Arbeitsblatt.
» Geben Sie diesem den Namen ,Sec_2_Ms_Press_2".

Dieser soll den Wert von MB12 mit dem Namen , SetSecondsPress_2" mit 1000 multiplizieren.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
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{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
>
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Project
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Function block outputs
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{) -
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4 Collapse lists
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Function block outputs |

AR - Arithmetic

AR - Arithmetic ~
AV - Average Calculation

QV - Value output of the function block
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€ - Counter relay

CF - Frequency counter

CH - High-spezd counter

CI - Incremental counter

DE - Data function block v

ERTIES

Memory: 128740 byte(s)

free

Analog contact: ARD1QV - »Sec_2_Ms_Press_i=

Current network: 0001

Abb. 106

Der feste Wert von 4000, der auf IA1 von ,,Press_1" steht, soll durch das Ergebnis des Arithmetik-

Bausteins 1 mit dem Namen ,Sec_2_Ms_Press_1" ersetzt werden.

Arithmetik”.

» Wahlen Sie unter , Typ” , “ = , Funktionsbaustein-Ausgange” aus. Bei ,, Operand”=>» , AR-

Unter ,Nummer” muss der erste Arithmetik-Baustein ausgewahlt werden.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
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~ Tools #|| [main program 4 b
[T New network 120 ~
O Inputfoutput inverter
v Contacts
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1k MakeQ
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A+ Breakl 121
A+ BreskQ
At BreakM
1F Constant1 ProducPlaced 2
4k Constant0
b Parallel contact -
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L) set B
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{} Falling edge
{} Impulse relay BT
1} Analog coil v
v Jump statements |}
=3 Jumpif1 ARD2QV
- Jumpif0
> Returnif 1
<> Return if 0 v o003 | v
~ Manufacturer function blocks Analog contact |
v Time function blocks
T AC- Astronemical clock Comment
LT HW - Weekly timer v| [sec2Ms press 2 4 Collapse lists
T HY - Year time switch
T OT- Opersting hours counter | operand Number Function block outputs |
ﬂ RC - Real-time clock 2-=»Sec_2 Ms_Press_| | QV - Value output of the function block
{T T-Timing relay —
LT WT- Weekly timer (new) BV - Boolean operation
T ¥T- Year time switch (new) C - Counter relay
CF - Frequency counter
v Numerical function blocks e ot
{T ¢-Counterrelay €I - Incremental counter
T CF- Frequency counter DB - Data function block
{T CH- High-speed counter DC - PID controller
gh-sp! v FT - PT1 signal smaothing filter
< > IC - Counter-controlled interrupt
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[4  simuiation A% Communication IT - Time-controlled interrupt
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[ || Memory: 128740 byte(s) free |[Analog contact: ARD2QV - 5Sec_2_Ms_Press_2« I I
Abb. 107

Wiederholen Sie dies auch fur die zweite Presse bei UF , FB-Press”.

Hier wird der multiplizierte Wert von ,,SetSecondsPress_2" (MB12) aus dem Arithmetik-Baustein
.Sec_2_Ms_Press_2" angewendet.
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S
E-T-N
Press 1
Press time: ¥¥sec
Pressed: O pcs.
€a%Yy-E4-AC-12RC1 |
il ©0
Press 1 .
Press time: [(&sec . .
Pressed: O pcs.
€a%y-E4-AC-12RC1 @
Abb. 108

» Senden Sie das Programm an die easy und klicken Sie auf die Taste , A".

A/

Der Bildschirm zeigt bei der Presszeit. Dies liegt daran, dass der Wert auf O gesetzt ist.
Klicken Sie auf die Taste , Alt”, um einen Wert einzugeben. Verwenden Sie die Tasten ,, <" und
.>", um die zu andernde Ziffer auszuwahlen. Mit den Tasten ,A" und ,v"” kann der Wert erhoht
oder verringert werden. Mit der Taste ,,OK" wird der Wert bestatigt.
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2.15 Visualisierung

r Example_0: SY-E4-DC-12TCT - easySoft 8 — hd
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
DSl &R | Xaq|2?Q MEEREIEE S AE N ] LR
v Connection ||| 2 osdiliascope ' Configuration [ Main pragram 4 b
o | ~
Online offline
se1 Press 1 CyincerpPrassing_1
Interface =
UFO1
169.254.166.115:443 (20/12/2023 14:21 — | n a ( )
FB_Press
) 101 n P8 @ Qo1
IP profiles 1P devices L veeo O PrssErarligh 1
Edit... Search... @
- Smpt u o )
Device = P o2
Local «|| Timeouttimes... I_ . o |
102 el QAT [t
v Program / Configuration | . o
Program S et 1
e 12
PC => Device Device => PC
— s
PC = Device? Delete device 103 ey T
RUN STOP
ResetCounter 1
Configuring
Card... NET... 04
Actual configuration
Device => PC Dinceret
> System settings 105 v
> Clock UF - User function block | ”
> Display
UFO1 Comment: ~ [press_1
1 1
@ P8 press O @
. 2 V1i.00 Q2 .
@ = ez | @ Parameter display: |- Call enabled
@ | = s | @
. 5 QA1 Z
. 16 QA2 0
. 17 QA3 0
@ | = Qa4 0
| 3000 A1
[%  simulstion [ 4% communication I © n2
IA3
= Project [# Programming o v
[ |[tey = 1,345 ms |[tey min,max = 1,156 ms...2,151 ms Status display on |[online
Abb. 109

Die eingegebenen 3 Sekunden werden mit 1000 multipliziert und auf den Eingang IA1 des UFO01
.FB-Press” gesetzt.
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2.16 Alarm-Maske

2.16 Alarm-Maske

(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

Do W @R %I 0 - ®@e0 &6 Q

<

{T RC- Real-time clack
{T T-Timing relay
T WT- Weekly timer (new)
T ¥YT- Year time switch (new)
Numerical function blocks
{T C-Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter
Arithmetic and analog function
{T A- Analogvalue comparator
T AR- Arithmetic
{T AV- Average Calculation
{T CP- Comparater
{T LS~ Value scaling
T MM - Min-/Max functicn
{T PM- Performance Map
{T PW - Pulse width modulation
Open-loop and closed-loop fun:
{T DC-PID controller
{T FT-PTi signal smoothing filt
{T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
T VC- Value limitation
Data and register function block
BC - Block comparison
BT - Black transfer
DE - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD)
{T TB- Table function
Other function blocks
T AL- Alarm function block

[T _BY- Boolean operation
{T D - Text display
T DL - Data logger

{T MC - Modbus TCP acyclic rec

T MR- Master reset

{T MU - Modbus RTU acyclic rec

{T NC-Numerical converter
>

o e o o

# || [] Main program

1000

v o010

SetecondsPmss 2

M W Y
MB12 = MuL ZE

1000

v o011 |

Prss1 AbmScresn Press |
¥ D31

11 %
1T o
uFo1Q2 4 "o

Text display - Parameter | Default colors | Languages |

1
D: |31. | Comment | wiarmscreen Press1 |
}

Text display editor...

Priority:

Display priority

001 ~| Rollingtime [s: |008 ~ |alarm:[]

Replace standard function with P button function

pi: ]
r2[]
P[]
pa:[]
ps:[]
pe:[]
e[
pa:[]

Cursor button left

Cursor button top

Cursor button right

Cursor button battom

OK button: The jump to system menu is blacked.

ESC button

DEL button

AIT button: The change to F8 D input mode is blocked.

Parameter display
=+ Call enabled v

15
&

Simulation A¥ Communication

T Programming .

Memory: 128696 byte(s)

Project

free |[Text display: D31 »AlarmScreen_Press_1« Current netwark: 0011

Abb. 110
Die Masken kdnnen auch zur Anzeige von Alarmmeldungen verwendet werden.

» Erstellen Sie eine neue Zeile und ziehen Sie ein ,,D-Textanzeige” auf die Arbeitsflache.

» Geben Sie diesem Nummer 31 und den Namen ,, AlarmScreen_Press_1".

» Wahlen Sie unter , Display priority” =» ,Priority” 001 und unter ,,Rolling time [s]” den Wert
8.

» Verwenden Sie die Fehlermeldung , PressErrorLight” von Press_1 (UF01Q2), um die Maske
anzusteuern.
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2.16 Alarm-Maske

File Edit View Project Program Simulation Communication
DR &8/ X0a 2Q 0
{T RC- Real-time clock
{T T-Timingrelay
- Numeri + .| Indication elements
{T c-¢ [ Value display
{il! kg HI Bar graph
{T cHy v Bit display
T a-i it Static text
ir A-4 T2, Rolling text
T AR ek, Message text
iI [ Date and time display
Jf; e £ Timing relay value display
{T LS-1 v @l Entry elements
T MM £ Value entry
T M+ & Latching button
{T pwq 4 Message text selection
bt Open-l¢ [% Date and time entry
{T bc- 14 Timing relay value entry
T FT-|
{T po-
il 13
{T vc-
v Data an
il ec
T er-|
{1 DB-
T Mx
{1 RE-
iT sR-
i SsR-
T -
v Otherft
i1 AL-
{T Bv-
{T o-1
iT oL-
T mc
T MR
T MU - Modbus RTU acyclicrec ||
I NC- Numerical converter v
< >
[%  simulation #¥ Communication
7L Project [% Programming

Oscilloscope  Options 7

DEO|EFE v«

# || [ main program

) | #1 ¢ 9

| ——

Eiririo|r

[ Running text (01) | otors |

prie|s|s 1

Text entry

Language selection Display type Display speed

Untitled ~  Mormal ~ || 200 ms ~

Text

| Ervor press 1. Fix failure! |

ok Cancel
Memory: 128628 bytels) free Running text (01) Text display: B 23 &3l
At At e — A s s i o SR

pe:[] ESChbutton
pr:[] DELbutton
pa:[] ALT button: The change to FB D input mode is blocked.

Memary: 128696 byte

(s} free | [Text display: D31 »

AlarmScreen_Press_1e |[Current netwark: 0011

1M

Gehen Sie zu , Textanzeige-Editor”.
Ziehen Sie ein , Laufschrift”-Element auf den Bildschirm.
Geben Sie unter , Text” folgenden Text ein:.
Wahlen Sie unter ,Anzeigedauer” die Zeit von 200 ms aus.
Bestatigen Sie dies mit ,, OK".
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2.16 Alarm-Maske

(5] 4-DC-12T -
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Do W &R 0 - @O EE R i
T RC- Real-time clock Al [ main program 4 b

{I T-Timing relay 1 ~
T WT- Weekly timer (new)
T ¥T- Vear time switch (new)

v Numerical function blocks I

{T C-Counterrelay 1000
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
v 0010
T Cl-Incremental counter
- Arithmetic and analog function
SetSecondsPress 2 Sec 2 Ms Press 2

{T A-Analog value comparator

T AR- Arithmetic | e AR L
T AV- Average Calculation EE woomuL |

{T CP- Comparater

n QY fom
{T LS- Valuescaling
I MM - Min-/Max function
{T PM- Performance Map
{T PW - Pulse width madulation |
v Open-loop and closed-loop fun: 1000
{T DC- PID controller
{T FT-PTl signal smoothing filt
T PO - Pulse output v oo |
T TC- Three-step controller
{T VC- Value limitation Prss 1 AamScreen Press 1
v Data and register function block | v o
BC - Block comparison 1T o
BT - Block transfer UFo1Q2 —.* o
DB - Data function block v
MX - Data multiplexer Text display - Parameter |Defau|t colors ILanguages ~
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT) D: [31- | Comment [ ajarmScreen_Press_1 | Text display editor...

SR - Shift register (DWORD)
TB - Table function
ther function blocks
AL - Alarm function block
BV - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MC - Madbus TCP aeyclic rec Eirjrolr p|rie sis 1 In the color table, use the Ieft mouse button to select
MR - Master reset the preset text color and the right mouse button to set
aster ress the preset background color,
MU - Modbus RTU acyclic rec
NC - Numerical converter

<
o o

< > Backlight color:

[%  simulation ¥ Communication {only monochrome display)

I° Project [# Programming v
Memory: 128623 byte(s) free | [Text display: D31 »AlarmScreen_Press_i« Current network: 0011

Abb. 112

» Wahlen Sie die Registerkarte ,Farben” aus.
» Wahlen Sie unter , Hintergrundfarbe” die Farbe ,,Rot” aus.
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2.16 Alarm-Maske

5]

oe

14
T

File Edit View Project Program Simulation

W= Xn 0
T WT- Weekly timer (new)

T ¥T- Vear time switch (new)
MNumerical function blocks

{I C-Counter relay

{T CF- Frequency counter

{T CH- High-speed counter

T Cl-Incremental counter
Arithmetic and analog function blocks
{T A-Analogvalue comparator

T AR- Arithmetic

{T AV- Average Calculation

{T CP- Comparater

{T LS~ Value scaling

{T MM - Min-/Max function

{T PM- Performance Map

{T PW - Pulse width modulation

Open-loep and closed-loop function blocks

{I DC-PID controller
{T FT-PTI signal smoothing filter
T PO - Pulse output
4T TC- Three-step controller
{T VC- Value limitation
Data and register function blocks
BC - Block comparison
BT - Block transfer
DE - Data function block
MX - Data multiplexer
RE - Recipe - Data Sets
SR - Shift register (BIT)
SR - Shift register (DWORD)
TB - Table functien
ther function blocks
AL - Alarm functien block
BV - Boolean operation
D - Text display
DL - Data logger
MC - Modbus TCP acyclic request
MR - Master reset
MU - Modbus RTU acyclic request
NC - Numerical converter
ST- Set cycle time
Interrupt function blocks
User function blocks

o

Simulation ¥ ‘Communication

Project [ Programming

Communication  Oscilloscope  Options 7

- e FE on i

# | [ main program
SeteondPress2

ARDZ
MB1z — e oy
n ADD

[Wom |

Ly

D31
UF01Q2 BN o1 f—
— "0 f—

AsmScmen Pr ]

(Vo2 |

el

ABmScmen Prs?
¥ D3z

UFD2Q2

N e

+—u "0 |—t

Text display - Parameter | Default colors | Languages

ID: 32 v | Comment | Alarmscreen Press 2

Text display editor...

Display priority
Priority: |001 ~| Rollingtime [s]: | 008 ~

‘Errorpress 2.

Memory: 128512 byte(s)

Replace standard function with P button function

P[]  Cursor button left
P[]  Cursor button top
P3:[] Cursor button right
pa:[]  Cursor button bottom

Alarm:[]

ps:[] OK button: The jump to system menu is blocked.

pe:[] ESCbutton
P7:[] DEL button

pa:[]  ALT button: The change to FE D input mode is blocked.

free [Text display: D32 »AlarmScreen Press_2«

Current network: 0012

Parameter display
+ Call enabled v

Abb. 113

Wiederholen Sie dies fur die Storung von Press_2.

>

>
>

Erstellen Sie hier fur ,D-Textanzeige"” 32 auf dem Arbeitsblatt und vergeben Sie den Namen
+AlarmScreen_Press_2".
Senden Sie diese mit der Storungsmeldung von Press_2 (UF02Q2).

Erstellen Sie auch hier einen ,Laufschrift” mit dem Text , Error press 2.

Senden Sie das Programm an das easy und testen Sie die Funktion.

Bei einer Storung erscheint eine rote Maske mit einem Lauftext.

Sind beide Storungen aktiv, werden die Alarm-Masken abwechselnd angezeigt.

Die Prioritatseinstellung sorgt daftr, dass Alarme eine hohere Prioritat haben als die Standard-
Eingabemasken. Wenn ein Eingabefeld angezeigt wird, wird dieses durch die Alarmmaske
Uberschrieben.
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2.17 Feste IP-Adresse zuweisen

2.17 Feste IP-Adresse zuweisen

File Edit View Project Program Simulation Communication Osciloscope Options 7
D W s8R | dda 2T o - @00 FE =&
~ || By Project

v L Basedevices

1

méi EASY-E4-UC-12RC1 —[ vessscennes | srsssssesse |

W% EASY-E4-UC-12RCIP

- EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCX1P
% EASY-E4-DC-12TCI
mg EASY-E4-DC-12TCIP
- EASY-E4-DC-12TCX1
EASY-E4-DC-12TCX1P
% EASY-E4-AC-12RCI
mg EASY-E4-AC-12RCIP
E EASY-E4-AC-12RCX1
ik EASY-E4-AC-12RCX1P
v I | Digital expansions
o EASY-E4-UC-16RE1

EASY-EA-UC-16RETP

B i Device information | System settings | Security | Clock | NET | Ethernet |Webserver | Modbus server | E-Mail | Assigned operands | Device properties

1P settings DS settings Communication settings

" EASY-E4-UC-8RETP
= Stcpaaess ] Mode [ o [ | ot forwebsener and essprotocol v2
~ EASY-E4-DC-16TE! —_— )

b1 SSLTLS it cti

©  EASY-E4-DC-16TEIP 0.0 .0 .0 |t
- 255 . 255 . 255 . O | Subnetmask [ Allow easyProtocal V1 [unencrypted, TCP Port
10001)

0 .0 .0 . 0 | Gateway Remote display configuration

EASY-E4-DC-8TET

EASY-EA-DC-8TE1P

| Access contral
[[]Enable canfiguration via network No access

¥ EASY-EA-AC-16RE1

T EASY-E4-AC-T6REIP
~ v

[5  Simulation #¥ Communication

M pegennin

1 expansions EASY-E4-DC-12TC1

Abb. 114

Bisher wurde die Kommunikation mit der easyE4 Uber die automatisch zugewiesene |IP-Adresse
hergestellt. Es ist jedoch auch moglich, der easyE4 eine feste IP-Adresse zuzuweisen. Dies ist
erforderlich, wenn eine easyE4 in ein bestehendes Netzwerk integriert wird, wenn mehrere easy-
Gerate miteinander kommunizieren mussen oder wenn eine Kommunikation mit einer externen
Visualisierung erforderlich ist.

» Gehen Sie zum Menu ,Projekt” und wahlen Sie das Basisgerat aus.
» Gehen Sie zur Registerkarte , Ethernet”.
Unter ,IP-Einstellungen” wird unter ,Modus” , " =» ,Static IP address” ausgewahlt.

Bitte die folgende Adresse eingeben:

IP-Adresse: 192.168.119.41
Subnetzmaske: 255.255.255.0
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2.17 Feste IP-Adresse zuweisen

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dol &R Xia 2¢ ‘ e SRR PE Y
[ v Connection ‘ Osdilloscope | Cenfiguration b
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface

192.168.119.41:443 |

IP profiles IP devices

Edit... Search...
Device
Local . Timeout times...

v Program / Configuration

Pragram
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device
g i
o o "@ No device can be reached anymore with the used connection parameters!
contiourin " Please check with the IP devices Search function, if the device is still in the specified network.
g Create a new IP profile and use it te establish the connection.
Card... NET...

For further information and tips, please refer to the help.
Actual configuration

Device => PC
oK Help

> System settings

= Clock
= || Data transfer

> Display @ Local device IET station NT1
NET station NT2
NET station NT3
NET station NT4
NET station NTS
NET station NT6
NET station NT7
NET station NT8

[%  simulation ¥ Communication

7L Project [# Programming

Status display off Online
Abb. 115

» Wahlen Sie das MenU ,, Kommunikation”.
» Senden Sie das Programm an die easyE4.

Nachdem das Programm Ubertragen wurde, erscheint eine Meldung, dass die IP-Adresse nicht
(mehr) erreichbar ist. Das ist richtig. Das Programm wurde mit der alten (Auto IP) IP-Adresse an
die easyE4 gesendet. Durch die Umstellung hat sich jedoch die IP-Adresse der easyE4 in die neue
Adresse geandert:

|P-Adresse 192.168.119.41
Subnetzmaske 255.255.255.0.

Diese neue IP-Adresse wird unten auf dem Display des easyE4 angezeigt.
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2.17 Feste IP-Adresse zuweisen

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
N en|yga 92¢ 3 o k| e |y v |2 [
[ v Connection ||| BB osaitoscape 4 b
Online Offline
Interface
EasyE4 41 <
IP profiles IP devices
Edit... Search...
evice 2
o 7 G \‘Edntlp profiles X
Connection properties
|vagram,fCon€rguration P profiles + I)( e
. |1 o
Pragram 169.254.166.115:443 (20/12/2023 14:21:47) Lonnedinn e
= —— = EasyE4_41
PC => Devite Device => PC |Targetaddress: 192 . 188 L 119 . 41
C = Device? eiete device
PC = Devics Defete devic Target port: 2443
RUN STOP
ik 1< DNS / host name:
Configuring
- Communication settings
Card, NET... I—g—l
Protocol version: | easyProtacol V2 SSLLS v
Actual configuration
easyProtocol V2 shares the communication parameter with the
Device =» PC webserver.
casyProtacol V2 is supparted since firmware version V2.00.
> System settings
1 Profile comment: F
> Clock
> Display
oKk
e e

Local NET-ID:
Remaining NET-IDs:

% simulation ¥ Communication

17 Project [# Programming

Offline

Abb. 116

Im Kapitel 2.4 Programm an easyE4 senden wurde Uber ,, Search” die IP-Adresse des easyE4 fur
die Kommunikation gesucht.

Eine zweite Mdglichkeit besteht darin, diese manuell in der easySoft einzugeben.

» Klicken Sie unter , IP-Profile” auf , Bearbeiten”.

Es offnet sich ein neues Fenster.

» Klicken Sie unter , IP-Profile” auf ,, +".

» Schreiben Sie in die leere Zeile einen Namen fur das Profil. In diesem Beispiel ,,easyE4_41".
» Geben Sie als ,Zieladresse” die IP-Adresse 192.168.119.41 ein.

» Wahlen Sie unter ,Kommunikationseinstellungen” die Option ,easyProtocol V2

SSL/TLS" aus, da Sie sich fur eine sichere Kommunikation entschieden haben.
» Bestatigen Sie alles mit ,, OK".
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2.17 Feste IP-Adresse zuweisen

(5]

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

0ae 9 - o | 7 [Eg]

[ v Connection ||| BB oscitoscape ab
Online Offline

Interface

EasyE4_41 ~

IP profiles IP devices
Edit... Search...

Device

Local ~ Timeout times...

v Program / Configuration

Program
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device
RUN STOP
Configuring
Card... NET...

Actual configuration

Device => PC

> System settings
= Clock Project info

= Display Project name:
Active device:
Assigned NET-IDs:
Local NET-ID:

Remaining NET-IDs:

Example_007.280
EASY-E4.DC-12TC1

[%  Simulation ¥ Communication
= Project [# Programming
Offline
Abb. 117

Unter ,, Schnittstelle” kann nun ,easyE4_41" ausgewahlt werden. Eine Kommunikation ist jedoch
noch nicht moglich. Die Ethernet-Schnittstelle des Computers ist noch auf automatische
Adresszuweisung eingestellt. Dies muss geandert werden.
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2.17 Feste IP-Adresse zuweisen

T am— -
A+ 1@ <« All Control Panel tems > Network Connections v o -
Organise Disable this network device Diagnose this connection Rename this connection View status of this connection Change settings of this connection - M @
[BL/  Bluctosth Network Connection M. Fthemet
=~ Not connected "X Unidentified network
® Blustooth Device (Personal Area ... @ Realtek USE GbE Family Controller
Networking  Authentication —Sharing
Connect using:
(3 Reattek USB GbE Family Cortroller
Corfigure... | | termet Protocol Vercion 4 (TCP/IPvd) Promerties
This connection uses the following tems:
B Ethernet Status 1 Clent for Microsoft Networks ~ General
N ¥ % Fiie and Prnter Sharing for Microscft Network
Ty p ey g Tor s works You can get IP settings assigned automatically if your network supports
General i QoS Packet Scheduler this capabiity. Otherwise, you need to ask your network administrator
[ 9 miner Networe Servi for the appropriate IP settings.
Connection Intemet Protocol Version 4
IPv4 Connectivity: No network access . Microsoft Network er Multplexor Protocol (O Obtain an IP address automatically
v v .
IPv Connectivity: Mo network access = 4. Microsoft LLDF Protocal > / (@) Use the following IP address:
Media State: Enabled 1P address:
Duration: 00:04:47 Install Uninstall Properties
uraten E Subnet mask: 255,255 . 255 . O
Speed: 100.0My Descrigtion
e Transmission Cortrol Protocol/Intemet Protocol. The defauk Default gateway: 1
=5 wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks. Obtain DNS server address automatically
(@ Use the following DNS server addresses:
Activity
Preferred DNS server: ]
Sent 5 Received Alternative DS server: ]
o~ oK Cancel |
Bytes: &0
[validate settings upon exit Fer—r—
Properties Disable Diagnose
rrope L] 8 oK Cancel
Close
Sitems 1 item selected =

Abb. 118

Im Kapitel 2.4 Programm an easyE4 senden wird erklart, wie die IP-Adresse des Computers
angepasst werden kann.

Der Netzwerkadapter des Computers muss ebenfalls eine feste |IP-Adresse erhalten, die im
Bereich des easyE4 liegt. Der Computer erhalt:

IP-Adresse:
Subnetzmaske:

192.168.119.4
255.255.255.0.

» Bestatigen Sie alles und schliefRen Sie die Anpassung der Einstellungen ab.

Die Kommunikation mit dem easyE4 ist nun wieder maglich.
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2.18 Webserver

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

D W s8R | $da 2C o - @R |EE 2&E
L] Project

v L] Basedevices o)

1

% EASY-E4-UC-12RCY

% EASY-E4-UC-12RCIP

=

EASY-E4-UC-12RCK
© EASY-E4-UC-12RCX1P
% EASY-E4-DC-12TCT
WE  EASY-E4-DC-12TCIP
EASY-E4-DC-12TCK1
" EASY-EA-DC-12TCXIP
fE EASY-EA AC-1ZRCI
W% EASY-E4-AC-12RCIP
[ *  EASY-E4-AC-12RCX1
T EASY-EA-AC-TRCKIP
- Digital expansions
~ ' EASY-EA-UC-16RET
= EASY-EAUC-1GREIP

EASY-E4-UC-8RET
Web server configuration

EASY-EA-UCBRER [ Web server enabled

"~ EASY-E4-DC-16TE! (®) Always enabled

E Activation by program
EASY-E4-DC-16TETP © e

Port and SSL/TLS settings can be changed
S on property tab "Ethemnet",

EASY-E4-DC-BTEIP [ cos adive
[1 Parameter list active

- EASY-E4-AC-16RE1
E EASY-E4-AC-T6REIP
- v

& Simulation #¥ Commurication

R Project [ Programming

[1 expansions

sssssssssne

| Device information | System semngs] SE(th‘y] Clock ] |

Administrator

HName: admin

|

User1

v

HName: Eatoni

Password:

User2

¥

Name: Eaton2

Password:

Web server login text

Caution: If you change the login text for the current device's web server, you will have
to enter every passwaord again!

‘ lagin@easyEd

Enable mark
From e

Enable NET marker (write)
From To

[JEnable Read 1/0s

A

Apply Cancel l

oK Cancel

Define passwords and user names

User name: ‘ ‘

Rights: geag Read

Mode:

Clock:

Parameters:

E-mail:

Remate display keys:

|EASY-E4-DC-12TC1

Diese Abbildung weicht von der Realitat ab.

Abb. 119

Die easyE4 verflugt auch Uber einen Webserver.

» Gehen Sie zum MenU ,,Projekt” und wahlen Sie die Registerkarte ,Webserver”.
» Wahlen Sie hier ,,\Webserver aktiv" aus.

Sofort erscheint der Bildschirm zur Eingabe der gewUlnschten Passworter.

In diesem Beispiel ist es:

Name = admin

- Passwort = Admin_01
Benutzer 1 = Eaton1

- Passwort = Eaton_01
Benutzer 2 = Eaton2

- Passwort = Eaton_02

» Bestatigen Sie alles mit ,, OK".
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2.18 Webserver

Webserver

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D W @8R | Lda ? 0 CWE0 FE ==

~ Project
v G| Basedevices Soroj

1

E@_: EASY-E4-UC-12RCT
wg EASY-E4-UC-12RCTP
EASY-E4-UC-12RCX1

EASY-E4-UC-12RCX1P
WE EASY-E4-DC-12TC1
wg EASY-E4-DC-12TCIP
EASY-E4-DC-12TCX1

EASY-E4-DC-12TCX1P
E EASY-E4-AC-12RC1
wg EASY-E4-AC-12RCIP
EASY-E4-AC-12RCX1
" EASY-E4-AC-12RCKIP

v I | Digital expansions

b EASY-E4-UC-16RE1

EASY-E4-UC-16RETP
) Web server configuration
EASY-E4-UC-8RET
= [] Web server enabled

EASY-E4-UC-BRETP (®) Always enabled

| Device information | System settmgs] Suunty] Clock ] NET ] Ethernet Webserver ]anus server] E-Mail ] Assigned operands | Device properties

Enable marker fwrite}
From To

Access control

] Anonymous read access allowed

[ Define passwards and user names |

S EASY-E4-DC-16TEY O Ativation by program User name: ‘ Eatont ‘ ‘ Eaton2 |
e Port and SSL/TLS settings can be changed | Enable NET marker furite)
# EASY-EA-DC-16TE1P on praperty tab “Ethernet’, From To Rights: | Read and write ~|  |Read ~
3 ot v Mode: []
EASY-E4-DC-BTE : :
= [ coRs active [AEnable Read 1/0s Clock: []
"' EASY-E4-DC-STEIP [] Parameter list active Parameters: [
- E-mail: [ ]
= Easv-eaAC-1eRE! Remote display keys:
" EASY-E4-AC-16REIP
" v
L5 Simulation g Communication
&L Project [ Programming < 5

I expansions |EASY-E4-DC-12TC1

Abb. 120

Standardmalig ist die sichere SSL/TLS-Verbindung aktiviert. Dies kann bei Bedarf unter der
Registerkarte ,Ethernet” angepasst werden.

Durch Aktivieren von ,Freigabe E/As lesen” kann Uber den Webserver der Status der
verschiedenen E/A und Markierungen angezeigt werden.

» Geben Sie dem Benutzer ,,Eaton1” die Rechte , Lesen und Schreiben”.
» Aktivieren Sie hier auch das Kontrollkastchen ,, Remote-Display-
Tasten” (Fernbedienungstasten).

Dadurch wird es moglich, die angezeigten Tasten des easyE4 Uber den Webbrowser zu
verwenden.
Der Benutzer ,,Eaton2” erhalt nur ,,Lesen”-Rechte.

» Senden Sie das Programm an die easyE4 und schalten Sie ihn wieder auf RUN.

Eaton.com
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B easyid x  + v - X

¢ G 8 19216811941 2 % » 0@ :

F.T-N

User login

Username: Eaton1

Password: Eaton_01 @5

Guestlogin  Login

License Information Copyright © 2018 by Eaton Industries GmbH, All Rights Reserved.

Abb. 121

Da eine sichere Verbindung hergestellt wird, muss die IP-Adresse im Webbrowser mit HTTPS://
beginnen.

Geben Sie die IP-Adresse im Webbrowser ihres Computers ein. Das oben abgebildete Fenster
erscheint.

» Hier bitte folgendes eingeben:

Username : Eatonl
Password : Eaton_01

» Klicken Sie anschlief3end auf ,,Anmelden”.
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B easyz4 x + v - X

C 8 192168119.41 2 % » 0@ :

P: 192.168.119.41
2 Eatoni | EN |E‘ I ON
MAC: 00-30-99.0d-a6-73 -

Start RUN 10X [J Remote display Csoms | A

3 Remote display |

Zoom factor
oo Operands v
oo NET Operands v Press 2 @
A Diagnostics v 6
% Settings v Press time: 4sec
2 Logout
Pressed: Hpcs. 0

License Information Copyright © 2018 by Eaton Industries GmbH, All Rights Reserved

Abb. 122

» Wahlen Sie ,,Remote-Anzeige”.

Auf dem Bildschirm erscheint die Anzeige des easyE4 einschlielRlich der Tasten. Die Bedienung
des easyE4 kann nun Uber den \Webbrowser erfolgen.

» Klicken Sie auf P4 = ,v".

Die Maske von Presse 2 erscheint.

» Stellen Sie den Wert fur die Presszeit mit der Taste , ALT" auf 4 Sekunden ein.
» Bedienen Sie die Eingange des easyE4.

Die Presszeit wurde nun auf 4 Sekunden angepasst.

126 /159 easySoft 8 10/24 MN050014DE Eaton.com



Kapitel 2 Anwendung programmieren
2.18 Webserver

3 1129
W mosssonsrs 0ss SN A G
St RUN| /10X Gsome A
&) Remote display [*IDisplay comments
oo Operands A
| i1 Start_1 11 [ = CylinderUp_2 131 141
= l 12 Stop_1 112 l 122 ProductPlaced-2 132 142
13 Reset_1 113 123 Error_2 133 143
" 14 ResetCounter_1 114 124 134 144
oA | s CylinderUp_1 115 125 135 145
D | &  rrodcriaced s 116 126 136 146
M 7 Error_1 17 Start 2 127 137 147
MB 18 I 118 Stop_2 128 138 148
Mw 19 119 Reset 2 129 139 149
MD 110 120 ResetCounter_2 130 140 150
7 NET Operands M I51 61 71 181 191 101 111 1121
A Disgnosics M 152 62 172 182 192 102 112 1122
& Setings M 153 163 173 183 193 1103 113 1123
+ Logout 154 64 174 184 194 1104 1114 1124
155 165 175 185 195 1105 115 1125
156 166 176 186 196 1106 1116 1126
I57 167 177 187 107 107 117 1127
158 168 178 188 198 1108 118 1128
59 169 179 189 199 1109 119
160 70 180 190 1100 110 1120

License Information Copyright © 2018 by Eaton Industries GmbH, All Rights Reserved

Abb. 123
Es ist auch moglich, den Status der verschiedenen E/As anzuzeigen.

» Klicken Sie auf ,,Operanden” und wahlen Sie ,1" aus.

Die Eingange werden nun angezeigt.

» Wahlen Sie ,,Kommentare anzeigen”, um auch die Kommentare anzuzeigen, die den
Eintragen zugewiesen wurden.
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3.1 Formatieren der SD-Karte

(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
0o ? - =2 & R PoEE Y
[v Connection Oscilloscope | Configuration 4
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface —| seesscsnsee
EasyE4_41 = o
ETN @@
IP profiles IP devices \
Edit... Search... \
e o0
Device
e <] Timeouttimes... _0
v Program / Cenfiguration
Program
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device
RUN STOP

o Caution! The time set on the device is significantly different

from the current PC time! This may result in inconsistent
Configuring directory entries when performing write access operations an
the card.
Card... NET...
Do you want to change the device time to match the PC time?
Gl configuration

Device => PC
Yes Ho
S e Device information | Diagnestics | Diagnastics buffer | W info | o
> Clock EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display. 24 V DC, 8DI(4Al). 4DO transistor, screw terminal)
. Inputs: Outputs: leasyConnect Current [Free  [Maximum
Value |Des. Meaning Datatype Assigned  |Value Des. Meaning | Data type Assigned| | /0 input bytes 1 Byte | 233 Byte | 234 Byte
@11 | Input it BIT 101 @ |1 | output o1 | BIT Qo :I’gf’“'l’“‘!’y“‘s ?xe i:‘;%‘ i:‘;%*
@12 [inputiz BIT 102 @ |2 output qz | BIT Qoz Image size £ £ £
@15 | Inputis BIT 103 @ | a3 | Output 03| BIT Qo3 g’;;ﬁ::;“tl‘;’“d“"‘ ZEEM; 35‘“’; EMB’;
@ 14 [ inputi4 BIT 104 @ a4 | Output 04| BIT Q04 Amg“ed‘ i T <
@15 [inputis BIT 105 Assigned IA 0 24 a4
@16 [Inputis BIT 106 Assigned Q 0 1z 112
@ 17 [inputi7 BIT 107 Assigned QA 0 1 u
@ 18 inputis BIT 108
4095 | IA1 | Input I5 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A01
4035 |12 | Input I6 (analag) | DINT (12 Bit] | 1A02
2230 143 | Input I7 (analag) | DINT (12 Bit) | 1A03
1130 184 | Input I8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1404
[y Simulation ¥ Communication
78 Project [ Programming
Status display off Online
Abb. 124

Stecken Sie eine Karte in den SD-Steckplatz.

» Offnen Sie ein neues Programm.
» Ziehen Sie die gewlnschte easyE4 auf die Arbeitsflache.

Ein Programm ist nicht erforderlich.

» Gehen Sie zum MenU ,, Kommunikation” und stellen Sie eine Verbindung zur easyE4 her.
» Wahlen Sie unter ,,Programm / Konfiguration” =» ,Konfigurieren” =» , Karte"”.

In diesem Beispiel erscheint eine Meldung, dass die Uhrzeit in dieser easyE4 nicht mit der des
PCs Ubereinstimmt.

» Klicken Sie auf ,Ja”, um die Uhrzeiten zu synchronisieren.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
0 & 1 gl |2 v (S o | R bom % B
|vCor\necticm Osdlloscope | Configuration '
online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Il
Interface 2
EasyEd 41 Card
1P profiles 1P devices Location: (logged into device)
Edit.. Search. Hame:
X Release
Device Capacity: 1518550 MB
v Program / Configuration Program files
Pragmm File name Created Size | NT PRG-D | Programpafame W
PC Device => PC
FC Delete device
RUN SToR Do you really want to format the card?
All existing entries will be lost!
Configuring
Change the card name if necessary:
Card... NET...
Actual configuration
Device => PC o i
1 §
- PC => Card [ Device =5 "Card | " Delete
> System settings
= Clock Card => PC Card => Device
> Display Start program: et e Ml
Dput bytes 1 Byte | 233 Byte | 234 Byte
Data logger records jutputbytes | 0Byte | 254 Byte | 254 Byte
mage size _ 1Byte | 255 Byte | 256 Byte
Card => PC Restart figuration data | 26 Byte | 355 Byte | 384 Byte
pned ID of 7 72
Delete all Jned | 0 112 L
ned 1A of 2 42
fned @ o 12 112
Close jned QA 0 4 44
= S e S S B
4095 1A2 | Input I6 (analog) | DINT (12 Bit) 102
2230 1A3 | Input 17 {analog) | DINT (12 it} | 1AD3
1130 /144 | Input I8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1404
] Simulation ¥ Communication
7L Project | Programming
Status display off Online
easySoft 8 >
| The card has been formatted and can now be used.
H
Abb. 125

» \Wahlen Sie im nachsten Fenster die Schaltflache , Formatieren”.

Im Fenster ,Sicherheitsabfrage” kann ein Name fur die SD-Karte eingegeben werden. In diesem
Beispiel erhalt die Karte den Namen ,,Eaton”.

» Klicken Sie zur Bestatigung auf ,OK".

Die Software meldet, dass die Karte formatiert wurde.

» Bestatigen Sie dies mit ,OK".
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52 | B = | Drive Tools  EATON (D:) — X
Home Share View Manage 0
D g Cut “ L'TJNewwtem' ﬁ- Open BaSeled all
w-| Copy path N EJEasy access ™ Edit Select none
Pinto Quick Copy Paste love Copy Delete Rename New Properties
access E Paste shorteut ta to - folder - £ History D‘:‘Imrert selection
Clipboard Organize New Open Select
« « 4 385 ThisPC » EATON (D) v @ | Search EATON (D) P
~
EasyTraining () MName Date modified Type Size
LOGS File folder
PROGRAM File folder
& boot.bmp EMP File 14 KB
)
~ [ This PC
]
|
=
=
=]
25 OSDisk (C)
S0 EATON (D:)
o v
3 items -

Abb. 126

Beim Start der easyE4 wird das Eaton-Logo auf dem Bildschirm angezeigt. Dies kann an ein Logo
Ihrer Wahl angepasst werden.

Das Bild darf maximal 128 x 64 Pixel (Breite x Hohe) grol3 und monochrom sein. Der Name der
Datei muss immer ,boot.bmp” lauten.

ACHTUNG! Das Logo muss sich in der Root (im Stammverzeichnis) der SD-Karte befinden.

» Kopieren Sie das erstellte Logo auf die SD-Karte.
» Stecken Sie die SD-Karte in die easyE4 und schliel3en Sie die easyE4 an.

Das neue selbst erstellte Logo erscheint.
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(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Osciloscope Options 7
D2 W &R %o 0 - @608 |FE k= i
- Coils Al [ ——— g0
{} Contacter v ool | [
A} Megated contactor
> Set Anslogin A3 Skt
1} Reset v

LSo1
{} Rising edge | |_| Lo v
{¥

Falling edge 1A02 1

1) Impulse relay
{¥F Anzlog coil
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0 |

> Retumnif 1 o
<> Returnif 0
v Manufacturer function blocks

- Time function blocks
AC - Astronomical clock |
HW - Weekly timer
HY - Year time switch
OT - Operating hours counter
RC - Real-time clock
T-Timing relay
WT - Weekly timer (new) | |_
YT - Vear time switch (new) 4095
- Numerical function blocks
{T C-Counter relay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
{T Cl-Incremental counter | —
v Arithmetic and analog function blocks 100
{T A-Analogvalue comparator v
T AR- Arithmetic
{T AV - Average Calculation
{ I _CP- Comparator IS |1-» «~ Comment | Seale_1
{T LS - Value scaling
T TR ="l Tonction []Fundtion block release by EN is nacessary
{T PM- Performance Map
{T PW - Pulse width modulation
- Open-loop and closed-loop function blocks + Call enabled
{T DC-PID controller
{T FT-PTI signal smoothing filter
{T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller v

o o

Value scaling - Parameter |

Parameter display

[ Simulation g Communication

-8 Project =] Programming

Memory: 130528 byte(s) free | |Value scaling: LSO1 »Scale_1« Current netwark: 0001

Abb. 127
Wenn die SD-Karte formatiert ist, konnen auch Daten auf dieser Karte gespeichert werden.
Im folgenden Beispiel wird jede Sekunde ein analoger Wert gespeichert.

Hierfur wird ein analoger Eingang verwendet, bei dem Uber einen Skalierungsbaustein der Wert 0-
100 erzeugt wird.

» Offnen Sie ein neues Programm und wahlen Sie Kontaktplan als Programmiersprache aus.
» Ziehen Sie einen Funktionsbaustein , LS - Wertskalierung” auf das Arbeitsblatt und geben
Sie ihm den Namen ,,Scale_1".
» Entfernen Sie das Hakchen bei , Bausteinfreigabe durch EN ist erforderlich”.
Dadurch wird der FB immer im Programm aufgerufen.

Verbinden Sie ein ,, 11" dieses FBs mit dem analogen Eingang IA3 unter dem Namen
~Analogin_IA3". Dieser ist physisch an |7 des Basisgerats angeschlossen.

Der analoge Eingang ist 12-Bit und kann damit einen Wert zwischen 0 und 4095 generieren.
Dieser Bereich wird an den Eingangen ,X1” = 0 und ,X2" = 4095 eingestellt.

Aus dem FB soll eine Zahl zwischen 0 und 100 zurtckgegeben werden. Dieser Bereich wird an
den Eingangen ,Y1" = 0und ,Y2" = 100 eingestellt.

Am Ausgang ,,QV" kann nun ein Wert zwischen 0 und 100 angezeigt werden.

» Speichern Sie das Programm unter dem Namen ,,DataStorage_01".
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
[ual ] - @6 |ax » L Lk ol
|VCnnnE(linn | Oscilloscope 1 Configuration [ ] Main pragram 4"
Vool | |
Online offline
Arak -1
Interface e = ==
LSo1
EasyE4_41 | I__I 1 e Qv
1P profiles 1P devices 1a03 n
2048 — L
Edit... Search...
— v
Device L e
Local o] | Timeout times.. I L e
v Program / Configuration | o
Program
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device I
o
RUN sTop
Configuring
Card... NET.. | —
4095
Actual configuration
Device =» PC
> System setti I}
jystem settings oo
> Clock
> Display
L5 - Value scaling |
1501 Comment:  [Scale_1
o= 7 o
BT = [ Function block release by EN is necessary
] x1 Parameter display: |- Call enabled
0 Y1
2085 x2
100 Y2
[5 Simulation #¥  Communication
I° Project [ Programming
iy = 0.776 ms [ty min,max = 0.745 ms...1.332 ms Status display on Online

Abb. 128

» Senden Sie das Programm an die easyE4 und Uberprifen Sie die Funktion.

Wenn der Wert 2048 (etwa die Halfte von 4095) am Eingang eingestellt wird, hat der Ausgang
.QV" des FB , Scale_1" den Wert 50.
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(5]
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

Dl &R %0 0 - ®@ee FE i i
~ Tools
[T New network
O Inputfoutput inverter
v Contacts
1k Makel
1k MakeQ
b MakeM |
4+ Breakl 100
4+ BreakQ
At BreakM
1F Constant1 v oo
4k Constant0
4F Parallel contact Stanlogging LogPus Loghdiion
4F Analog contact i
- Cails { | a g {)
{} Contactor 101
o} Negated contactor
L) set
{F Reset
1) Rising edge [}
{F Falling edge I
L) Impulse relay
1} Analog coil
~ Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif0 1}
> Returnif 1 1.000=
={> Returnif 0

~ Manufacturer function blocks i

# | [] main program 4 b
4095

e W gy Qo1

— 1 .
| I

1.000s

v Time function blocks Timing relay - Parameter \
{T AC- Astronomical clock
1T HW - Weekly timer
T HY - Year time switch
{T OT- Operating hours counter

{ T RC - Real-time clock Parameter display Operating mode Time range
T WT- Weekly timer (new)
IT ¥T- Year time switch (new)
v Numerical function blocks
{T C-Counterrelay
{T CF- Frequency counter

T [1-s | Comment [Loguise

{T CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter v

[ Simulation ¥ ‘Communication

= Project [ Programming

Memory: 130320 bytels) free |[Timing relay: T01, Flashing »LogPulsex

Abb. 129
Erstellen Sie eine neue Regel.
» Ziehen Sie ein , T — Zeitrelais” auf den Arbeitsbereich und geben Sie ihm den Namen
. LogPulse”.
Dieses Zeitrelais gibt pro Sekunde ein Signal ab, sobald Eingang |1 = ,, StartLogging” aktiv ist.

» \Wahlen Sie dazu einen ,,Blinkend”-Timer aus.

Das Signal des Timers wird verwendet, um den Messwert jede Sekunde auf der SD-Karte zu
speichern.

Um zu sehen, ob der Log-Impuls ausgegeben wird, wird der Ausgang Q1 des FB , LogPulse” an
den Ausgang Q1 , LogIndication” des easyE4 angeschlossen.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

Dol &5 %0 [ - @ee &E 0 i

v Tools || []main pragram 4k
[T Mew netwark - R
O Input/output inverter

v Contacts I
AF Makel 1.000s
1k Makeqy
AF MakeM
At Breakl
A+ BreakQ
At BreakM | ——
1F Constant1 1.000s
1F Constant0
Ak Parallel contact
4F  Analog contact v o003 |

- Coils
{ ¥ Contactor IoPuise Measugment.
o} Negated contactor ¥ pLot
O o = o
L) Reset ToiqQL " =
) Rising edge
A} Falling edge
{F Impulse relay
) Analog coil |} —

v Jump statements Leo1qv -
= Jumpif1
- Jumpif0
(> Returnif 1
<> Returnif 0

- Manufacturer function blocks

v Time function blocks Data logger - Parameter |

AC - Astronomical clock

HW - Weekly timer

HY - Year time switch

OT- Operating hours counter

Sak_1

DL [1-» v| Comment | Measurements

] Fundtion block release by EN is necessary

RC - Real-time clock Log session Log when input values change
T - Timing relay &N A13 a4

ALz
Directory name of log session: MEASURES
WT - Weekly timer (new) 00000 |= 00000 |= 00000 |- 00000 | =

T - Vear time switch (new) S—— aing butter -

v Numerical function blocks
LT C- Counter relay Number of files per log session: o001 |2
{T CH- High-speed counter Number of data sets per log file: =

{T CF- Frequency counter
T Cl-Incremental counter w

oo

[5 Simulation a¥  Communication

Project [ Programming

Memory: 130320 bytels] free ||Data logger: DLO1, Ring buffer »Measurements« Current network: 0003

Abb. 130
» Erstellen Sie eine neue Zeile, ziehen Sie einen Funktionsbaustein ,DL — Datenlogger” auf
das Arbeitsblatt und geben Sie ihm den Namen ,,Messungen”.
Die zu speichernde Datei erhalt den Namen ,,Measures”.
Als ,,Speichermodus” wird ein Ringpuffer ausgewahlt.

Unter ,,Anzahl Dateien je Log-Session” wird die Zahl 1 eingegeben. Unter ,, Anzahl Datensatze je
Log-Datei” wird 50 eingegeben. Werden nun mehr als 50 Messungen gespeichert, werden die
ersten Messungen wieder Uberschrieben.

Der Ausgang des , LogPuls”-Timers wird an den Eingang ,, T1" angeschlossen. Der FB erhalt nun
jede Sekunde einen Impuls, um mit der Protokollierung zu beginnen.

Auf 11" wird der Wert des Skalierungsbausteins ,,Scale_1" angezeigt.
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(5]
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope  Options 7
oS W 2 < 8 ) o LA Rk
|VCm’\r\ectior\ Osdilloscope | Configuration 'S
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface —[Feesesnnsns
EasyE4_41 | 12
LACINY ¥
1P profiles 1P devices %
Edit... search... '
[~ o0
Device
o || Timeout times... (—
v Program / Configuration
Frogram
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device
RUN sToP

In RUN mode, some functions are not available or their
execution is slowed down!

Configuring

NET... Should the device be switched to STOP mode to use the full
range of features?

Actual configuration

e =

> System settings

= Clock
Device information | Diagnostics | Diagnestics buffer | HW info |
= Displas
= EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display. 24 V DC, 8DI(4Al), 4D0 transistor, screw terminal)
Inputs: Outputs: leasyConnect Current [Free  [Maximum
Value Des. Meaning Datatype |Assigned  |Value Des. Meaning | Data type Assigned| | /0 input bytes 1 Byte | 233 Byte | 234 Byte
@11 | Input it BT 101 @[ Qi [output 01 [ BIT Qo1 :ﬁ?,:;::‘;,?ﬁ ?%: ig‘; %: ig‘s‘ %:
@[> [input 2 Bl (12 @[ [Output G2 [ BT o Configuration data | 26 Byte | 358 Byte | 334 Byte
@13 [inputi3 BIT 103 @ a3 | Output 03| BIT Qo3 i) o = =
@ 4 | Inputi4 BIT 104 @ @4 OCutput Q4| BIT Qo4 Assigned | 0 132 112
@ 15 |Inputis BIT 105 Assigned 1A 0 a4 a
@16 |inputie BT 108 Assigned Q o 12 112
@ 17 [Inputi7 BT 107 Assigned QA 0 41 a1
@ 18 [inputis BT 108

1 1A1 | Input |5 analog) | DINT (12 Bit) | 1A01
4095 142 | Input I6 (analag) | DINT [12 Bit) | 1802
1717 | 1A3 | Input I7 (analag) | DINT (12 Bit) | 1403
I} (

Py Simulation m 1126 | 184 | Input I8 (analag) | DINT (12 Bit) | 1404

= Project [ Programming

Status display off Online

Abb. 131

» Senden Sie das Programm an die easyE4 und Uberprifen Sie die Funktion.
» Setzen Sie den Eingang ,, StartLogging” (I1) auf aktiv.

Der Ausgang , LogPuls” (Q1) beginnt nun zu blinken. Bei jedem Impuls wird der Wert von
.Scale_1" auf die SD-Karte geschrieben.

Die Daten sind nun auf der Karte gespeichert und kénnen auf dem PC gespeichert werden.

» Wahlen Sie das Menu , Kommunikation”.
» Wahlen Sie im Menu ,, Konfigurieren” die Option , Karte" aus.

Es erscheint eine Meldung, dass einige Funktionen nicht verfugbar sind, wenn sich die easyE4 im
RUN-Modus befindet.

» Klicken Sie hier auf ,,Nein", da die Dateien wahrend des RUN-Vorgangs von der Karte
geldscht werden konnen.

Auf dem Display des easyE4 erscheint nun der folgende Bildschirm.

The display A
is currently

Locked! < >
Cesc A or |
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B o = o x
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
DE M =R Xga|(9e = DRI FE 2R % EEn
v Connection . Oscilloscope - Configuration 4
Srline Offline Dlsp\ay_ showing the expansions stored in the base device
Interface x|
EasyE4 41 Card
IP profiles IP devices Location: {logged into device)
B Searchi Name: EASYMEMCAR
) Release
Devite Capacity: 15174.65 MB
Local ~| | Timeout times,.. Free: 1517455 MB fomet
|
v Program / Configuration Program files |
oo Flle name
[ —— [—— Please select an entry from the table:
PC = Device? Delete d
euice eletederie [ Consider only files within the specified time period
RUN stop from: | il = tor| i :
Configuring Directory | Created | Modfied | Recous|
Card... NET... EASYLOG.00D 1/2023 15:32:28 1/2023 15:34:18 9
MEASURES,000 /2023 15:32:28 /2023 09:51:36 1 I
Actual configuration
Device => PC
= PC=> Card
= System settings
| = Clock Card => PC
| = Display Start p
Data logger records
Card => PC
* cancel
. ©[7 [inputi7 BT TTo7 TAssigned GA | 0] 2] =
@18 [inputis BT 108
1|1A1 | Input IS (analog) | DINT (12 Bit) | 1AD1
4095 | 142 | Input 16 [analog) | DINT (12 Bit) | 1402
3580 |1A3 | Input |7 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A03 |
] T e 1121|144 | Input I8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1A04
178 Project [ Programming
[ I I |[status display off |[online
Abb. 132

Das folgende Fenster wird geoffnet.

» Klicken Sie auf ,Karte => PC".
Es erscheint ein neues Fenster. Darin steht der Name ,, MEASURES.000"” mit einem Datum und
einer Uhrzeit dahinter.

» \Wahlen Sie diese Datei aus und klicken Sie auf ,, OK".
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
D2 W il s Sl LA R Al
|anr\nec(ior\ Osdlloscope | Configuration '
online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Il
Inteface | Cardsetup %
EasyEd 41 Card
1P profiles 1P devices Location: (logged into device)
5 Mame: EASYMEMCAR
Release
Device Capacity: 1517465 MB
Local ~| | Timeout times... Free: 1517455 MB Format
i
v Program / Configuration | [FHinam tes
Pragmm File name Created Size | NT PRG-D | Program nams W
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device g
RUN sToP
The selected directory is currently being written to by a data
logger FB and cannot be evaluated.
Configuring
Do you want to start a new recording in order to be able ta
Card... NET...
& export the selection?
Actual configuration
Device => PC Yes No
- i PC=> Card Device => Card Delete
> System settings
> Clock 1 Card => PC Card => Device E
= Display Start program:
Data logger records Current [Free _ Maximum|
Card => PC Restart Delete nput bytes 1 Byte | 235 Byte | 234 Byte
julputbytes | OByte | 254 Byte 254 Byte
Delete al| [mage size __1Byte | 255 Byte | 256 Byte
figuration data | 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte
gned ID o 72 72
Close jned i | 0 nz) 112
jned 1A of 44 44
= pr=snined Q LN 112
T RSt s Ll o7 | [Assignea oA 0 4 4
@15 [Inputia BIT 108 - =
1/ IAT | Input 15 (analog) | DINT (12 Bit} | 1A01
4095 | 182 | Input 16 (analog) | DINT (12 Bit) | 1402
3580 |I1A3 | Input I7 (analog) | DINT (12 Bit) | 1403
P4 Smuation A 1121182 | Input 8 fanalog) | DINT (1264) 1404
7L Project [ Programming
Status display off Online
Abb. 133

Es erscheint eine Meldung, dass diese Datei nicht an den PC gesendet werden kann, da sie noch
in Gebrauch ist.

» Die Frage, ob eine neue Aufnahme gemacht werden soll, bitte mit ,Ja" bestatigen.

Die neuen Messungen werden nun unter einem anderen Dateinamen gespeichert.
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B o - a X
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope  Options 7
DaW®eRn Y¥ga 2¢Q 7 : Dl R ey @A
e | 1] Oscilloscope - Configuration 4 b
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface 4-
EasyEd_41
1P profiles 1P devices Location: (logged into device)
i SEALELS Mame: EASYMEMCAR
Bt L -
Device T
Local ~| | Timeout time|
<« v » ThisPC > Desktop » EasyTraining v B Search EasyTraining y-]
v Program / Configuration
Program Organise ~ New folder - @
PC=>Device || Device => P I Desktop A Name Date Type Size Tags |
= 7
PO Devire! Defete devig No items match your search,
| EasyTraining
RUN sTop
Configuring
Card... NET...
| v £ >
Actual configuration
1 File name: | MEASURES_DDD.csv v
Device => PC F |
Save astype: | CSV text file (*.csv) v
= System settings
= Clock
> Display |~ HideFolders Save Cancel ’>
Data logger records fonnect Current |Free _ Maximum|
Card => PC Restart Delete put bytes 1 Byte | 233 Byte | 234 Byte
lutputbytes | 0 Byte | 254 Byte | 254 Byte
Delete all mage sire 1 Byte | 255 Byte | 256 Byte.
iguration data | 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte
ned ID 0 7z 72
e ned | 0 12 112
ned 1A 0 44 44
ed Q 0 12 12
7 | Assigned QA 0 44 a4
]
] 5 (analog)
95 | 1A2 | Input I6 (analog) 1802
z 143 | Input [7 (analog] | DINT (12 Bit) | 1403 |
ic] e ,—; o 1121 /184 | Input I8 (analog) | DINT (12 Bit) | 1804
17 Project [ Programming
[ Il [ |[status display off |[online

Abb. 134

» Wahlen Sie den Ordner ,easyTraining” aus und speichern Sie dort die CSV-Datei, indem Sie
auf ,,Speichern” klicken.
» Schliel3en Sie diese Fenster wieder.

Die neuen Messungen werden in der Datei mit dem Namen ,,Measures.001" gespeichert.
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£ Search

File Home Eaton CPRO Insert Page Layout Formulas Data Review View Automate Developer Help Acrobat I Comments % Share

fﬂ A Calibri R General « | [El Conditional Formatting~ | FH Insert ~ T v v~ P @
L - B T U~ A & B2~ % 9 [HFomatasTable~ B Delete ~ | T~ O~ & &3

Paste — Analyze PDF makenen  PDF maken en

- H- - A b Y B el Styles ~ [HlFormatv | &~ Data koppeling delen delen via Outlook

Clipboard & Font &l Alignment N Number R Styles Cells Editing Analysis | Sensitivity Adobe Acrobat ~
D13 - 5 A
A A 8 c D E F G H | J K L M N o] P Q R s T u ]
1 | Counter |Date Time  [Time (ms) |DLO1T1 [DLO1T2 | DLO1T3 | DLO1T4 |DLOI1 | DLOLIZ |DLOLI3 | DLOLIA
2 0| 05/12/2023 09:50:34] 303 1 0 [ [ 91 0 [ 0
3 1) 05/12/2023| 09:50:36| 323 1 0 [ [ 79 0 [ 0
4 2| 05/12/2023 09:50:38| 343 1 0 0| 0| 28] 0 0| 0
5 3| 05/12/2023| 09:50:40| 363 1 0 [ [ 81 0 [ 0
6 4| 05/12/2023| 09:50:42| 273 1 0 0| 0| 1 0 0| 0
7 5| 05/12/2023 09:50:44] 293 1 0 [ [ 47| 0 [ 0
8 6| 05/12/2023| 09:51:28| 934 1 0 0| 0| 36 0 0| 0
9 7| 05/12/2023 09:51:30) 954 1 0 0| 0| 36| 0 0| 0
10 8| 05/12/2023( 09:51:32| 974 1 0 0| 0| 3 0 0| 0
1 9|05/12/2023| 09:51:35 4 1 0 0] ) 64 0 ) 0
12 10| 05/12/2023| 09:51:36 904 1 0 0| 0| 87| 0 0| 0
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30 —
31

MEASURES 000 @ A1 | v
Ready [® T Accessibility: Unavailable i m ——a—+ 100%
Abb. 135

Gehen Sie zu dem Ordner auf dem PC, in dem die Datei , MEASURES.000" gespeichert ist.
Offnen Sie die Datei mit Excel. In Spalte A ist die Nummerierung der Messungen zu sehen.

In Spalte ,|"” sind die Messwerte notiert, die am Eingang |1 des Datenloggers DL0O1 erfasst
wurden.
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3.4 easy-Netzwerk

3.4 easy-Netzwerk

=

DM &5 XFa
v G| Basedevices

WE EASY-EAUC-1ZRCI

% EASY-E4-UC-12RCIP

" EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCX1P

% EASY-EA-DC-12TCH

% EASY-E4-DC-12TCIP

" EASY-E4-DC-12TCX1
EASY-E4-DC-12TCX1P

fiE  EASY-E4-AC-T2RCI

% EASY-E4-AC-12RCIP

" EASY-E4-AC-12RCX1
EASY-E4-AC-12ZRCX1P

v 4= Digital expansions

= EASY-E4-UC-16RE1

i EASY-E4-UC-16REIP
EASY-E4-UC-8RET
EASY-E4-UC-2RETP

" EASY-EA-DC-16TE!

i EASY-E4-DC-16TETP
EASY-E4-DC-8TE1
EASY-E4-DC-8TE1P

© EASY-EA-AC-TGREI

i EASY-E4-AC-16REIP

5 Simulation ¥

T Project ]

0

‘Communication

Programming

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

- @60 FE =&
|| B Project
e —

ETN @ae

i D)

R

oo
.

a0 20 o+ we

Please select firmware version and NET-ID for the device:
Device: EASY-E4-DC-12TC1

From firmware version: V2,02 ~

NET-ID: 2 .

Please theck whether the selected firmware version is less than or equal to
the firmware version of the device used.
A subsequent change to a lower version is not possible!

— —

Deviee infarmation | System settings'] Security | Clock | NET | Etnernet | Wehsemer] Modbus server] E-Mail ] Assigned operands | Device properties

EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display, 24 V DC, 8DI(4Al), 4D0 transistor, screw terminal)

inputs: |outputs: easyConnect Curtent Free | Maximum)
Des. Meaning Datatype |Assigned  |Des.Meaning |Data type Assigned| | /O input bytes | 1Byte| 233 Byte| 234 Byte
11 Inputil I (i1 Q1 | Output Q1 | BIT (o1’ 1/0 output bytes OByte | 254 Byte | 254 Byte
12| Input 12 BIT 02 Q2 | Qutput Q2 | BIT on2 I/0 image size 1 Byte | 255 Byte | 256 Byte
13 |Inputi3 BIT | 103 |03 | Output Q3 | BIT | Qo3 Lo indn M v bt S Ay e 0l BNl ke
4 [Inputid BIT 104 Q4 |Output 04 [BIT 004 Assigned ID 0 72 72
15 | Inputls BT 105 Assigned | 0 12 n2
16_|Input 16 BIT 106 GRS LA 1 0 it ol
17 [Inputl7_ BT [1o7 Assigned Q ] 12 112
18| Input 18 BIT 108 Assigned QA 0 A A

141 Input I5 (analog) | DINT (12 Bit) | 1AD1 ‘easyConnect Cydle fime | 10 ms

1A2 | Input 6 (analog) | DINT (12 Bit) | 102

123 Input [7 (analog) | DINT (12 Eit} | 1403
]

144 | Input I3 (analog) | DINT (12 Bit) | 1404

[0 expansians

Abb. 136

Es konnen maximal 8 easyE4-Steuerrelais in ein Ethernet-Netzwerk eingebunden werden. In
diesem Beispiel werden zwei easyE4-Gerate in einem Netzwerk platziert.

» SchlieRen Sie die easyE4-Gerate und den PC an einen Ethernet-Switch an.

» Ziehen Sie in der easySoft ein zweites easy-Basisgerat auf die Arbeitsflache.

Es offnet sich ein Fenster mit der Frage, welche ,NET-ID" dieses easyE4 erhalten soll.

In diesem Beispiel wird far ,NET-ID" die Option 2 ausgewahlt.

» Bestatigen Sie dies mit ,OK".
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letworkExar [NET ID: 1, NET group: 1] easySoft & = a b4
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
Dol &R $ia 2C = BO0|EE L niNE
v ] Easedevices Soproject
EASY-E4-UC-12RC1
EASY-E4-UC-12RCIP
EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCX1P
EASY-E4-DC-12TC1
EASY-E4-DC-12TCIP @I_ sensssnsens
EASY-E4-DC-12TCX1 e ae
EASY-E4-DC-12TCX1P \\
e oo
EASY-E4-AC-12RC1 I—
R
EASY-E4-AC-12RCIP
EASY-E4-AC-12RCX1
EASY-E4-AC-12RCX1P
v | Digital expansions
EASY-E4-UC-16RET
EASY-E4-UC-16REIP
EASY-E4-UC-8RE1 Device information |5yst=m settings | Security | Clock | NET | Ethernet | Webserver | Modbus server | E-Mail | Assigned operands | Device properties
EASY-E4-UC-8RE1P EASY-E4-DC-12TC1 - (Base device with display. 24 V DC, 8DI(4Al), 4D0 transistor, screw terminal)
= e |
F EASY-E4-DC-16TET ~
— |Inputs: ‘Outputs: easyConnect Current | Free Maximum|
EASY-E4-DC-16TETP Des. Meaning Data type 2 Des. Meaning |Data i 1/0 input bytes 1Byte 233 Byte | 234 Byte
11| Input 1 BIT 101 Qi | Output Q1 | BIT Qol YO obyurt brytes 0 Byte | 254 Byte | 254 Byte
EASY-E4-DC-8TE1 12 [inpit 2 BT 102 02 | Output Q2 [BIT 002 IO image size 1 Byte 255 Byte | 256 Byte
15 | Inputl3 BIT 103 03 | Output Q3 | BIT o3 | |Configuration data 26 Byte | 358 Byte | 384 Byte
EASY-E4-DC-8TEIP 4 [ Inputld BIT 104 04 | Output 04 | BIT Qo4 i W) 0 Tk e
L8 15 |Inputis BIT 105 As '“:d:A g ‘K ‘E
E EASY-E4-AC-16RE1 16 |Inputls BIT 06 Assig
17| Input 17 BIT 107 mﬂggﬂ g ‘E ‘E
s 18| Input 13 BIT 108 pBon =
| it 181 Input I5 (analog) | DINT (12 Bit) | 1401 easyConnect Cycie time | 10 ms
= 142 | Input I6 (analog) | DINT (12 Bit) | 1402
154 Simulation ¥ Communication 143 | Input 7 fanalog) | DINT (12 Bit) | 1403 v
184 | Input I3 (analog) | DINT (12 Bit) | 1404
&L Project [ Programming
0 expansians |EASY-E4-DC-12TCT
] [ I I

Abb. 137

Die zweite easyE4 ist nun installiert. Die Zahlen oben links auf den easyE4-Geraten geben an,
welche ,NET-ID" das easyE4-Gerat erhalten wird.

» Speichern Sie das Projekt unter dem Namen ,NetworkExample_01".

Eaton.com

easySoft 8 10/24 MN050014DE

141/159



Kapitel 3 Beispielprogramme
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B rietworke

De W ®p $ola 9¢

p: 1] EASY-E4-DC-12TC1 - s

1

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

- @20 88 22 B

v Ly | Basedevices

EASY-E4-UC-12RCT

EASY-E4-UC-12RCIP

EASY-E4-UC-12RCX1
EASY-E4-UC-12RCKTP
EASY-E4-DC-12TC1

¢ EASY-E4-DC-12TCIP

EASY-E4-DC-12TCX1

EASY-E4-DC-12TCX1P

EASY-E4-AC-12RCT

EASY-E4-AC-12RCIP

EASY-E4-AC-12RCK1
EASY-E4-AC-12RCX1P

~ Digital expansions

“ EASY-EA-UC-T6RET

EASY-E4-UC-16RE1P

EASY-E4-UC-2RET

EASY-E4-UC-BRETP

- EASY-E4-DC-16TE1

"~ EASY-EA-DC-16TEIP
EASY-E4-DC-BTE1
EASY-E4-DC-8TETP

"~ EASY-E4-AC-16RE1
" EASY-E4-AC-16REIP

[5 Simulation a¥  Communication

BL Project [ Programming

T Project

®©

(AR ¥ Y

Device information | System s:ttmgs! Secunty| Clock | NET lEthemet Iwmemr| Mﬂdbussewer' E-Mail | Assigned uperandsl Device properties

1P settings DNS settings

Static IP address +| Mode I:l Soriier omme
9216 115 a1 | addres [ ] oomn

o .0 .0 .0
255 . 255 . 255 . 0 | subnetmask DIE serees

0.0 .0 .0 | Gateway Remate display configuration

| ~ | Access control
Enable configuration via network Hilpdic

Communication settings

Port far webserver and easyProtocal V2

SSL/TLS encryption active

[]Alow easyProtocal V1 (unencrypted, TCP Port
10001)

|0 expansions [

|[EASY-E4-DC12TC1 I

Abb. 138

» Wahlen Sie zunachst easyE4 und dann die Registerkarte ,Ethernet”.

Unter , IP-Einstellungen” bitte Folgendes eingegeben:

LStatische IP-Adresse”.

IP-Adresse:
Subnetzmaske:

192.168.119.41
255.255.255.0

» Aktivieren Sie , Konfiguration Uber Netzwerk erlauben”.
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— o b

EASY-E4-UC-12RCX1

EASY-E4-UC-12RCX1P

EASY-E4-DC-12TC1

EASY-EA-DC-12TCIP

EASY-E4-DC-12TCX1
- EASY-EA-DC-12TCX1P
EASY-E4-AC-12RCT

EASY-E4-AC-12RCIP

EASY-E4-AC-12RCX1

EASY-E4-AC-12RCX1P
~ Digital expansions

"~ EASY-E4-UC-16RE1

° EASY-E4-UC-16REIP

EASY-E4-UC-2RET

EASY-E4-UC-SRETP

) EASY-E4-DC-16TE1
EASY-E4-DC-16TETP
EASY-E4-DC-BTE1
EASY-E4-DC-BTEIP

- EASY-E4-AC-16RE1

EASY-E4-AC-16RETP

[ Simulation ¥

& Project 1

Communication

Programming

File Edit
Dl &R | $fla 2Q 2 - DO |FE Hxl N E
Pi ct
v | Basedevices Soproje
WE  EASY-E4-UC-12RCT @ — ssssssscess
| | EASY-E4-UC-12RCTP S— BTN YY)

Device information | System settings | Security | Clock | NET

1P settings

Static IP address ~ | Mode

192 . 168 . 119 . 42 | |p address

255 . 255 .255 . O Subnet mask

0 o o o Gateway

Enable configuration via network

Ethernet |Websemer| Modbus server | E-Mail | Assigned operands | Device properties

DNS settings

o .

o

| Mo access

.0

W

DNS server

Remate display configuration

~ | Access control

Communication settings

Port for webserver and easyPratocal V2

SSL/TLS encryption active

[ Allow easyProtocol V1 (unencrypted, TCP Port
10001)

o expansians I

|[EASY-E4-DC-12TCT I

Abb. 139

Wiederholen Sie dies fur das zweite easyE4.

Unter , IP-Einstellungen” bitte Folgendes eingegeben:

LStatische IP-Adresse”.
IP-Adresse: 192.168.119.42
Subnetzmaske: 255.255.255.0

» Aktivieren Sie , Konfiguration Uber Netzwerk erlauben”.
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Untitled1.e70 [NET ID: 1, NET group: 1] EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 7

-
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7
D2 M| | | | | Lo | | d
| v Connection | Oscilloscope] 4
Orline Offiine
Interface
~
IP profiles IP devices
Edit... Search...
Device
Local Timeout times. ..
> Program / Configuration
> System settings
> Clock
> Display
Project info
Project name: Untiled1,e70
Active device: EASY-E4-DC-1ZTC1
Assigned MET-IDs: 1,2
Local NET-ID: 1
Remaining NET-1Ds: 34,956,738
[ Simulation || 4 Communication
B Project | [%]  Programming |
Offline

Abb. 140

» \Wahlen Sie das MenU ,, Kommunikation”.
» Gehen Sie zu , IP-Gerate” = ,Suchen”.
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5] 8
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
Del &R P ) - L Al ¢ [E]
[ v Connection [ Oscilloscope b
Online Qffline
Interface
169.254.166.115:441 ~=
IP profiles
Edit New search Search filter: MET group  all ~ MET-ID all ~ PC interface Ethernet, Realtek USE GbE Family Controller ~
it..
Device
Loal v
26 MAC Device type Gmp. | ID P address | Pevice name State Required NET stations
o 00:80:99:0D:A6:73  EASY-E4-DC-121C1 [ 192.168.119.41 sToP NT1
00:B0:09:00:BE:4B | EASY-E4-DC1Z1CT 169.254.190.72 sToP
> System settings
> Clock
> Display
Selected item
00:30:99:00:A6:73 MAC address EASY_E4-DC12TC1 Device type Save as IP profile
TP settings DNS settings NET settings
Static IP address | Mode l:l Detice hamé 1 ~| NET group
NT1 «| NET-D
255 . 255 . 255 . O | Subnetmask Bef deay,
Required NET stations
[] Enable configuration via network
Mnt1 [Cwntz Fwts [nt4
Cwts COwte [Owntr [Owre
Close
L= Simulation ¥ Communication
7L Project [ Programming
Offline
Abb. 141

» Klicken Sie hier auf , Neue Suche”.

Die Software sucht nun nach den angeschlossenen easyE4-Geraten.

Wenn die easyE4-Gerate miteinander kommunizieren sollen, mussen sie dieselbe IP-Adressierung
und Subnetzmaske haben.

» Wahlen Sie die easyE4 aus, welches die folgende IP-Adresse und Subnetzmaske erhalten
soll:

IP-Adresse: 192.168.119.41
Subnetzmaske: 255.255.255.0

» Geben Sie diese Daten unter , IP-Einstellungen” ein:

Modus: Statische IP-Adresse

IP-Adresse: 192.168.119.41

Subnetzmaske: 255.255.255.0

Netzwerkeinstellungen:

NET-Gruppe: 1

Netzwerk-ID: NT1

(Die Netzwerk-ID: 1 gibt an, dass das Netzwerk diesen easyE4 als ersten easyE4 erkennt.)

» Klicken Sie auf ,=> Gerat"”, um die Netzwerkkonfiguration auf das entsprechende easyE4 zu
Ubertragen.

Auf dem Display des easyE4 wird die angepasste |IP-Adresse angezeigt. Auch in der Spalte ,,IP-
Adresse” wird die neue IP-Adresse angezeigt.
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope Options 7

N W &R Lda 2c - by v [

|VCrmnE(ﬁrm [ Oscilloscope 4k
Online Offline

Interface

192.166.119.41:443|

1P profiles

] New search Search filter: MET group  all v NET-ID all v PCinterface Ethernet, Realtek USE GbE Family Controller v
..
Device
D NT2 ~
s MAC Device type Gp. | ID IP address | Qevics name State Required NET stations
e | 00:80:99:0D:A6:73  EASY-E4-DCAZTCH 1NTT 192.188.119.41 sToP NT1
00:80:99:0D:BE:48 EASY-E4-DC-12TC1 1 NT2 192,168.119.42 STOP NT1, NT2
Pragram
pe=>Deuie |
RUN ‘
Configuring
Card ‘

Selected item

Adtual configuratia  [o0,50.05,00:65:48 MAC address EASY-E4-DC-12TC1 Device type peEasiRmatie

Device => PC ‘ 1P settings DNS settings NET settings
<= Project
Static IP address <] Mode [ oevicename E | NET group
= System settings
NT2 «| NET-D =
Bus del;
+ Doy B B 0 | subnetmask T e =
]
Required NET stations
[ Enable configuration via network
Mnt1 Mwntz [COwts [Jwnr4
Onrs [CIwnte w17 [nte
Close
[5 Simulation a¥  Communication
Project [ Programming
Offline
Abb. 142

» Wiederholen Sie dies fur die zweite easyE4, jedoch mit:

Modus: Statische IP-Adresse
IP-Adresse: 192.168.119.42
Subnetzmaske: 255.255.255.0

» Aktivieren Sie ,Konfiguration Uber Netzwerk erlauben”

Netzwerkeinstellungen:

NET-Gruppe: 1

Netzwerk-ID: NT2

(Die Netzwerk-ID 2 gibt an, dass das Netzwerk dieses easyE4 als zweites easyE4 erkennt.)
» Aktivieren Sie ,,RemoteRUN".
» Klicken Sie auf ,=> Gerat"”, um die Netzwerkkonfiguration auf das entsprechende easyE4 zu

Ubertragen.
Die neuen Adressen werden direkt in der Spalte ,, IP-Adresse” angezeigt.

» SchlieRen Sie das Fenster mit ,, SchlieRen”.
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B MetworkExample_01.e80 [NET ID: 1, NET group: 1] EASY-E4-DC-12TCT - easySoft 8 - X

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

D2 W &R 1 - @Eee FE8 % £

v Tools | []main program 4 b
[T} New network ot | ‘
O Inputioutput inverter

v Contacts rout Oumuti
1k Makel o
1k MskeQ | | {
4F Makem 101 Qo1
4 Breakl
A+ BreakQ
At BreakM

1F Constant1

4k Constant0

AF Parallel contact

4F  Analog contact
~ Cails

{} Contactor

o} Negated contactor

L) set

{F Reset

1) Rising edge

{} Falling edge

L) Impulse relay

1} Analog coil
~ Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif0
> Returnif 1
={> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks b
v Time function blocks Contact
{T AC- Astronomical clock
LT HW - Weekly timer Type Comment Bit logic
T HY - Year time switch Bit inputs/outputs and markers ~ [Input_1 | ®make O Break A Collapse lists
{T OT- Operating hours counter Operand Humber
{T RC-Real-time clock
; 1 slocal« |- Input 1 - »input_T«
{T T-Timing relay
1 siocal ] 1 _»input 1 ~
ir WT- Weeldy timer (new) 2 D - Diagnostics alarm 2
IT ¥T- Year time switch (new) 3 snotavailables | |LE - LE output 3
v Numerical function blocks 4 snot availablex | | M- Marker 4
5 =not available« M - NET marker 5
T C-Counterrelay & =not availablex | |P - Device button &
{T CF- Frequency counter 7 »not availables | |Q- Output 7
High. 3 =notavailable« | | RN - Bit input via NET 8
£ CH- High-speed counter SN - Bit output via NET 9
T Cl-Incremental counter ~ 10
[ Simulation ¥ ‘Communication ]1 v
= Project [ Programming
Memory: 130576 byte(s] free ||Contact: 101, Make - »Input_1« Current network: 0001
|:| Main program
Voo |
rput2 Qumut?
¥
] | { )
LI | Y
102 Qoz
Abb. 143

» Gehen Sie zum Menu ,Projekt” und wahlen Sie das erste easyE4 aus.
» Gehen Sie zu ,,Programmierung”. Wahlen Sie die Programmiersprache ,Kontaktplan” aus.

Erstellen Sie hier das Programm ,, Input_1" (I1) ,,Output_1" (Q1).

Wiederholen Sie dies fur das Programm in der zweiten easyE4, jedoch mit ,, Input _2" (12) und
,Output _2" (Q2).
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File Edit View Project Program  Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
N en|yga 92¢ - | & e B R w2 =
| A Oscilloscape 4
Online Offline
Intertace
169.254.166,115:443 (29/11/2023 14:58 ~
IP profiles IP devices
Edit... Search...
Device .
— ol ey Edit IP profiles X
; Connection properties
= Program / Configuration B profiles + X pitg
: . [ ~
> System settings EasyEd 41 Connection type;
EasyEd 42
> Clock Target address; 192 . 168 . 119 . 42 |
> Display Targeipot
DNS / host name:
Tommunication setings
Protocol version: | easyProtocol V2 SSLATLS v
easyProtocol V2 shares the communication parameter with the
webserver.
easyProtacol V2 is supported since firmware version V2.00.
Profile comment: P
oK
i
| Assigned NET-Ds: 12
Local MET-ID: 2
Remaining NETADs:  3,4,5,6,7,8
[5 Simulation a¥  Communication
17 Project [ Programming

Offline

Abb. 144

» Wahlen Sie das Menu ,,Kommunikation™.
» Wahlen Sie unter ,, IP-Profile” die Option ,, Bearbeiten”. Erstellen Sie zwei neue Profile.

Erste easyE4:

e |P-Profile: easyE4_41
e Zieladresse: 192.168.119.41
e Protokollversion: easyProtocol V2 SSI/TLS

Zweite easyE4:

o |P-Profile: easyE4_42
e Zieladresse: 192.168.119.42
e Protokollversion: easyProtocol V2 SSI/TLS

» Bestatigen Sie dies mit ,OK".
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B networkExample 01,280 [NET ID: 1, NET group: 1] EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 - )
File Edit View Project Program Simulstion Communication Oscilloscope Options 7
Dok &R Xoa|9e e mwk s a > v %@ e
v Connection ‘ .7 Oscilloscope | Configuration 4 b
Anline Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface
EasyEd 41
P profiles 1P devices
Edit.. o Search...
Device
Device NT1 ~|| Timenut times,..
v Program / Configuration
Frogram
Selection of NET stations .4
PC => Device e=>PC
T Ee ST Please select the NET stations for which a transfer is to
: = be carried out:
RUN STOP. Cance:
[+] NET station NT1
it i [T HET station NT2
Card... NET... NET station NT3
Actual configuration DT siationES
. HET station NT5
| EutiE=ion NET station NT6
NET station NTT
> System settings NET station NTS Al
>Clock
> Dispig Data transfer:
Local device NET station NT1
HET station NT2
NET station NT3
NET station NTZ
KET station NT5
HET station NT6
NET station NT7
HET station NTS
[ Simulation ¥ Communication
e Project [5 Programming
[ I I ||Status display off |[oniine
Abb. 145

Jetzt sollten die Programme an die easyE4 gesendet werden.

» Wahlen Sie unter ,, Schnittstelle” das Profil ,,easyE4_41" aus.

Unter ,Gerat” wird ,Device NT1" ausgewahlt.

Klicken Sie auf ,, Online”.

Klicken Sie unter ,Programm?® auf ,,PC => Gerat”.

Im Fenster ,,Auswahl der NET-Sender” bitte ,,NET-Sender NT1" ankreuzen.
Klicken Sie auf ,,OK"” und das Programm wird an den ersten easyE4 gesendet.
Setzen Sie die easyE4 wieder auf RUN.

vvVvyVvyyVvyy
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
Dk = Xaa9e S| @O0 Rk ¥ R b %
‘VCDnnEd\'Dn ‘ 1] Oscilloscape - Configuration 4
Online Offline Display showing the expansions stored in the base device
Interface
EasyEd 42
P prafiles P devices
Edit... ‘ Search...
Device
Device NT2 | Timeout times...
v Program / Configuration
Frogram
1 Selection of NET stations b4
PC => Device
e Please select the NET stations for which a transfer is to
= be carried out:
RUN STOP Cancel
[ INET station N
Sonnaunng NET station NT2
Card... NET.. TET station 113
NET station NT4.
Actual configuration s
MET station NTS
Device == PC NET station NT&
NET station NT7
= System settings NET station NT3 All
= Clock
= Dipiay Data transfer:
Local device NET station NT1
NET station NT2
MET station NT3
NET station NT4
NET station NTS
MNET station NT6
NET station NT7
MET station NTS
4 simulation &% Communication
Project [ Programming
|Status display off [online
Abb. 146

Das Programm der zweiten easyE4 muss Ubertragen werden.

» Wahlen Sie unter ,, Schnittstelle” das Profil ,,easyE4_21" aus.
Unter , Gerat” wird ,Device NT2" ausgewahlt.

Klicken Sie auf ,,Online”.

Klicken Sie unter ,Programm® auf ,,PC => Gerat”.

vvyyvwvyy

NT2".

vy

Setzen Sie die easyE4 wieder auf RUN.
» Testen Sie die Funktion beider easy-Gerate.
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Aktivieren Sie im Fenster ,, Auswahl der NET-Teilnehmer"” die Option ,,NET-Teilnehmer

Klicken Sie auf ,OK"” und das Programm wird an die zweite easyE4 gesendet.
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B MetworkExample_01.e80 [NET ID: 1, NET group: 1] EASY-E4-DC-12TCT - easySoft 8 - X

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

Dl &R %0 1 - @ee FE el i &

~ Tools | [] main program hllld
[T} New network ot | ‘
O Inputioutput inverter

v Contacts
1k Makel
1k MskeQ —
AF MakeM
4 Breakl
A+ BreakQ
A+ BreakM

1F Constant1
4k Constant0
AF Parallel contact
4F Analog contact /
-~ Cails
{} Contactor v oz | [ \
o} Negated contactor
L) set
{F Reset
1) Rising edge
{} Falling edge
L) Impulse relay
1} Analog coil
- Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0
(> Returnif 1
<> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks < >
v Time function blocks coil
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer Type Comment Coil function
HY - Year time switch Bit outputs and markers ~ | SN_Bit_easyE4_41_1 | [contactor ~ A Collapse lists
OT- Operating hours counter
RC - Real-time clock
T - Timing relay
WT - Weekly timer (new)
YT - Vear time switch (new)
v Numerical function blocks
{T C-Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{1 CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter v

Operand Humber
SN - Bit output via NET 1 - »5N_Bit_easyEd 41_1«

LE - LE output »SN_Bit_casyEd 41 1=
M - Marker 2
M - NET marker

_ 2

[1..50 BitcapEd g e ]

3 w»not availablex
4 =not available«
5 =not availables
6 =not availables
7
8

o

1.
3
5
»not available« 6
»not available«

7
8

w

10
[ Simulation ¥ ‘Communication

= Project [ Programming

Memory: 130572 bytels) free ||Coil: 25NO1, Contactor - »SN_Bit_easyE4_41_1« Current network: 0001

Abb. 147

Es ist moglich, ein Bit von einer easyE4 zu einer anderen zu senden. Im ersten easyE4 wird das
Programm angepasst.

Llnput_1" steuert einen ,,.SN - Bitausgang via NET".

» Installieren Sie einen ,,Schutz” parallel zu QO01.
» Wahlen Sie unter ,,Operand” einen ,, SN - Bitausgang via NET" aus und geben Sie ihm den
Namen ,, SN_Bit_easyE4_41_1".

Dieses Bit wird ins Netzwerk gestellt.
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letworkExample_01.e80 [NET ID: 1, NET group: 1] EASY-E4-DC-12TC1 - easySoft 8 -
File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

D W =R %0 1 - e &E R
~ Tools
[T Mew netwark
O Inputfoutput inverter
v Contacts
AF Makel
1F MakeQ — )
4F Makem 101 Qo1
At Breakl
A+ BreakQ
4+ BreakM SNBtsmEALL
1F Constant1
1F Constant0
Ak Parallel contact T2
4F  Analog contact
~ Coils
{} Contactor ¥ 2
o} Negated contactor
.(} Set RNBReasE4 421 Quput2
) Reset 7 ‘
{} Rising edge Z'Ranl \QDZ
A} Falling edge
{F Impulse relay
) Analog coil
~ Jump statements
= Jumpif1
=¥ Jumpif0
(> Returnif 1
<> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks
v Time function blocks Contact
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer Type Comment Bit logic
HY - Year time switch Bit inputs/outputs and markers ~ | RN_Bit_easyE4_42_1 | (®) Make (O Break ' Collapse lists
OT - Operating hours counter [MEraeion Joperand —_—
RC - Real-time clock

RN - Bit input via NET 1 - »RH_Bit_easyE4 42_1«

e
L™

/| [0 main program 4 b
Vool | [

rout Qugutd

<

o e

- Timing relay
I WT- Weekly timer (new)
T~ Vear time switch (new)
v Numerical function blocks
{T C- Counterrelay
{T CF- Frequency counter
{1 CH- High-speed counter -
{T CI- Incremental counter - " 10

I -Input
not avallables | |ID - Diagnostics alarm
»not availablex | [ LE - LE autput

=not availablex M - Marker

snot availablex | | N - NET marker

]

»not available« P - Device button
=not available«

4
5
]
7
8

[5 Simulation a¥  Communication

Project [ Programming

Memory: 130564 bytels] free || Contact: 2RNO1, Make - =RN_Bit_easyE4 42_1= Current network: 0002

Abb. 148
Von Teilnehmer 2 muss ein Bit empfangen werden.
Erstellen Sie eine neue Regel.

» Ziehen Sie einen ,, SchlieRer”-Kontakt auf die Arbeitsflache und andern Sie den Operanden in
. RN - Biteingang via NET".
» Geben Sie diesen den Namen ,, RN_Bit_easyE4_42_1".

Dieses Bit wird von der zweiten easyE4 ins Netzwerk gestellt.

~RN_Bit_easyE4_42_1" steuert ,Output_2" (Q2).
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5]
File Edit View Project Program
Dl &R %0
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[T New network

O Input/output inverter
v Contacts
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AF MakeM

4 Breakl

4+ BreakQ

A+ BreakM

1F Constant1

4k Constant0

AF Parallel contact

4F  Analog contact

-~ s
{} Contactor
E Megated contactor

L) set
{F Reset
1) Rising edge
{} Falling edge
L) Impulse relay
1} Analog coil
v Jump statements
= Jumpif1
- Jumpif 0
(> Returnif 1
<> Returnif 0
~ Manufacturer function blocks
v Time function blocks
AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch

RC - Real-time clock

o e

T- Timing relay
I WT- Weekly timer (new)
IT YT~ Vear time switch (new)
v Numerical function blacks
{T C- Counter relay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter

<
14
T

Simulation

»~
Project

Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

OT - Operating hours counter

>

Communication

2

- @ee FE

A || [ Main program

v

[ Programming

2

oo | |

rout2

—

102

SN Btsaskd 421

Qumut2

{)

Qo2

—

1SHO1

ooz |

SMBisagd 411

1RNO1
<

coil |

Type
Bit outputs and markers

HET station IDpErand

Comment
~ [sn_sit_easyea 421

Coil function

N\ | [contactor ~

A Collapse lists

Mumber

1 SN - Bit output via NET
[ | LE - LE output

M - Marker
=not availables M - NET marker
=not availables =

»not availablex

1 - SN_Bit_easyE4_42_1« ;
~

o~ e

»not availablex
»not available=

Memory: 130568 byte(s)

free|Coil: 1SNO1, Contactor - »SN_Eit_easyE4_42_1«

Abb. 149

Im zweiten easyE4-Gerat wird das Programm ebenfalls angepasst. Ein Bit soll an die erste easy
gesendet werden.

Llnput_2" setzt einen ,, SN — Bitausgang via NET" auf das Netzwerk.

» Platzieren Sie einen ,Schutz” parallel zu ,Output_2" (Q2) und andern Sie den Operanden in
SN — Bitausgang via NET".
» Geben Sie diesen den Namen ,, SN_Bit_easyE4_42_1".

Dieses Bit wird an ,,NET Teilnehmer” = 1 gesendet.

Von Teilnehmer 1 muss ein Bit empfangen werden.

Erstellen Sie eine neue Regel.

>

.RN - Biteingang via NET".

>
>

. SN_Bit_easyE4_41_1".

Ziehen Sie einen ,Schliefser”-Kontakt auf die Arbeitsflache und andern Sie den Operanden in

Wahlen Sie ,NET Teilnehmer” 1.
Wahlen Sie hier ,,RN — Biteingabe via NET” und wahlen Sie dann die Variable

Dieses Bit stammt von ,,NET Teilnehmer” = 1 und steuert ,Output_1" (Q1) der zweiten easyE4.

» Senden Sie die angepassten Programme an die entsprechenden easyE4-Gerate und testen
Sie die Funktion.

LInput_1" der ersten easyE4 steuert nun nicht nur ,,Output_1" der ersten easyE4, sondern auch

,Output_1" (Q1) der zweiten easyE4.

Umgekehrt steuert ,,Input_2" (12) der zweiten easyE4 nicht nur ,,Output_2"” (Q2) der zweiten
easyE4, sondern auch ,,Output_2" (Q2) der ersten easyE4.
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Dol &5 %0 1
{F Reset

¥ Rising edge

{F Falling edge

1) Impulse relay

{} Analog coil
v Jump statements

> Jumpif1

- Jumpif 0

(> Returnif 1

> Retumnif 0
v Manufacturer function blocks

v Time function blocks

AC - Astronomical clock
HW - Weekly timer
HY - Year time switch
OT- Operating hours counter
RC - Real-time clock
T-Timing relay
WT - Weekly timer (new)
YT - Vear time switch (new)

o o

v Numerical function blocks
{T C-Counter relay
{T CF- Frequency counter
{T CH- High-speed counter
T Cl-Incremental counter
- Arithmetic and analog function blocks
{T A-Analog value comparater
AR - Arithmetic
AV - Average Calculation
CP - Comparator
L5 - Value scaling
MM - Min-/Max function
PM - Performance Map
PW - Pulse width modulation
v Open-loop and closed-loop function blocks
{T DC-PID controller
{T FT-PTI signal smoothing filter
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
T VC- Value limitation
- Data and register function blocks
{T BC- Block comparison
{T BT- Block transfer

[5 Simulation a¥  Communication

o e

Project [ Programming

File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7

- e &E ks i
/| [0 main program 4 b
~
SN BReasEL 41 1
25N01
V0002
RNBieasEd 42,1 Oumut2
2RNO1 Qo2
Voo | |
o3 SerclVabeTo Eagid 42
|_| |_| 1T, Pros o
0z T Py
—n a
Arabogn 4 |
1AD4
v

Put value to the NET - Parameter |

FT: [1-» v| Comment | sendvalueTo_EasyEd 42

] Fundtion block release by EN is necessary
Parameter display

+ Call enabled ~

Memory: 130504 bytels] free ||Put value to the NET: PTO1 »SendValueTo_EasyE4_42«

[ Ne edge evaluation of T bit input

‘Write data to NET after each...

Abb. 150

Mit den Funktionsbausteinen (FB) ,,PT - Wert in das NET stellen” und ,, GT - Wert aus dem NET
holen” ist es moglich, Bytes, Worter und Doppelwarter im Netzwerk zu platzieren. Diese Werte
konnen dann von anderen easyE4-Geraten wieder abgerufen werden.

» Offnen Sie das Programm der ersten easyE4.

Erstellen Sie eine neue Regel, ziehen Sie den FB ,PT - Wert in das NET stellen” auf das

Arbeitsblatt und geben Sie ihr den Namen ,,.SendValueTo_easyE4_42".

Mit ,, Input_3" (I3) wird bei jedem Impuls der Wert des vierten analogen Eingangs ,,Analogin_IA4"

(IA4) auf das Netzwerk Ubertragen.
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T PW - Pulse width modulation
- Open-loop and closed-loop function blocks
{T DC-PID controller
{T FT-PTI signal smoothing filter
T PO - Pulse output
T TC- Three-step controller
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v Data and register function blocks
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File Edit View Project Program Simulation Communication Oscilloscope  Options 7
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rput2 utz S
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RMEteasg4 421
1SNO1
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T e L |_( )
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Get value from the NET - Parameter |
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] Fundtion block release by EN is necessary

Parameter display Function black input
+ Call enabled ~ NET-D: |1
Pz |1

v
[ Simulation ¥ ‘Communication
= Project [ Programming
Memory: 130524 byte(s] free || Get value from the NET: GT01 »ReadValueFrom_EasyE4 41« Current network: D003
Abb. 151

» Offnen Sie das Programm der zweiten easyE4.

Erstellen Sie eine neue Regel, ziehen Sie den FB ,,GT - Wert aus dem NET holen” auf das
Arbeitsblatt und geben Sie ihr den Namen ,,ReadValueFrom_easyE4_41".

Die FB ruft den Wert bei easyE4 mit NT-ID =1 und vom ersten ,,PT - Wert in das NET stellen” ab.

Der abgerufene Wert wird in ,AnalogValue_easyE4_41_IA4" (MW1) gespeichert.

Eaton.com
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etworkExample_01.e80 [NET ID: 2, NET group: 1] EASY-E4-DC-12TCT - easySoft 8 -
File Edit View Project Program Simulation Communicstion Oscilloscope Options 7
Do - @6 |ax » L Lk =
|VCnnnE(linn | Oscilloscope L Configuration [ ] Main pragram 4"
v o001 | | ~
Online Offline
o2 Ouput2
Interface
EasyEd_42 —| )
1P profiles 1P devices oz Q02
Edit... Search...
N RN Bteanf4 421
Device
Device NT2 || Timeouttimes..
15NO1
| v Program / Configuration
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v 0002
PC => Device Device => PC
PC = Device? Delete device ShEnzasE Al Quttl
RUN STOP ()
1RNO1 Qo1
Configuring
card... NET... o] I
Actual configuration o —
ReadValuefom_Easye4 41 4184
Device => PC
T o o —)
> System settings w MwoL
1127 w
> Clock
GT - Get ualue from the NET |
> Display
GTO1 Comment: [ReadValueFrom_EasyE2 41
@ | & o @
ov = [] Function block release by EN is necessary
Parameter display: |+ Call enabled
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NET-ID: [1
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[5 Simulation #¥  Communication
I° Project [ Programming
ltey = 10.077 ms {tey min,max = 10,055 ms...10.407 ms Status display on Online

Abb. 152

» Senden Sie die Programme an die easyE4-Gerate und testen Sie die Funktion.
Stellen Sie eine Verbindung zur zweiten easyE4 her. Oben ist zu sehen, dass der Wert von der

ersten zur zweiten easyE4 Ubertragen wird. Der Wert wird in ,,AnalogValue_easyE4_41_|A4"
(MW1) angezeigt.
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|| = | Desktop

Home Share

[I [TH Preview pane &| Extra large icons & Large icons
5 Small icons EE List

Navigation [TE Details pane

T SF Tiles 5= Content

Panes Layout
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l Group by = D Item check boxes |:”|

ﬂi‘Add columns ~ File name extensions

Sort ide selected ~ Options
by~ % Size all columns to fit || Hidden items items -

Current view Show/hide

Abb. 153

Es ist moglich, die easyE4 auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen.

Bendtigte Materialien:

- Micro-SD-Karte, 128 MB bis 32 GB (SD, SDHC, FAT12/16/32, Klasse 2 oder 4).

- Kartenleser mit SD-Steckplatz
- easyE4

» Offnen Sie den Windows Explorer.
» Wahlen Sie die Registerkarte ,Ansicht” und aktivieren Sie gegebenenfalls die

., Dateinamenerweiterung”.

1. Offnen Sie einen Texteditor. Beispielsweise ,Notepad” und erstellen Sie eine Datei mit dem
Namen ,RESET_MY_E4.BIN". Die Datei selbst darf keinen Text enthalten.
2. Kopieren Sie die Datei auf die MicroSD-Karte.

o EASYEA  (-3) *  Name

LOGS
LOGS

PROGRAM
PROGRAM

WWwW
www
RESET_MY_E4 BIN

Abb. 154

3. Schalten Sie die easyE4 aus.

Legen Sie die Micro-SD-Karte in die easyE4 ein.

Warten Sie einige Sekunden.

4.
5. Schalten Sie die easyE4 ein.
6.
7. Schalten Sie die easyE4 aus.

8. Entfernen Sie die Micro-SD-Karte.

9. Schalten Sie die easyE4 ein.

Die easyE4 wurde nun auf die Werkseinstellungen zurlckgesetzt. Das Programm, das Passwort
und alle anderen Einstellungen wurden geldscht.
Der Ethernet-Anschluss an der easyE4 ist wieder auf Auto-IP eingestellt.
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