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DIP switch settings
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ENGLISH
Safety Note

To avoid injury and damage to
A persons and devices, it is
absolutely necessary these
instructions are carefully read and observed
prior to assembly and commissioning.
Necessary assembly, start-up, and main-
tenance work must be performed only by
qualified, trained and authorised personnel.
Prior to assembly and maintenance work on
the controller, the system must be:
— depressurised
— cooled down
— emptied
— cleaned

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do not remove the cover before
& the power supply is fully switched
off.

Disposal instruction

This product should be dismantled
Ei and its components sorted, if

possible, in various groups before
recycling or disposal.
Always follow the local disposal
regulations.

Mounting
Fix the actuator MP2000 on the valve (1).

Wiring

Do not touch anything on the
PCB!

Switch off the power line before wire the
actuator! Lethal voltage!

Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal)
and 124 (common) on the MP2000 printed
board.

Output signal

Output signal from the terminal U can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage (24 V~ -15 to +10%, 50 Hz)
must be connected to the terminals 124 and
24~
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DIP switch settings

U |-l |
2V_V [omm2| ov--v
Direct | wm— Inverse
e Ey =l Sequential
0(2)_5(6)V | v\ 5(6)_10V
Proportional | ol 3 point/RL
LOG. flow |~m | LIN.flow
100 %k, |com | RED.k,
Reset | ol Reset

Factory settings: ALL switches are on OFF
position! (1)

Note: All combinations of DIP switches

are allowed. All functions that are selected
are added consecutively. There is only

one logic override of functionalities i.e. the
switch No.6 Proportional/3 point, which sets
actuator to ignore control signal and works
as a “simple” 3-point actuator.

SW 1: U/l (2)

Factory setting: voltage control signal (0-10
V).

SW 2: 2-10 V/0-10 V (3)

Factory setting is: 2-10 V.

SW 3: Direct/Inverse (4)

Factory setting is: DIRECT

SW 4:---/Sequential (5)

Two actuators can be set to work parallel
with one control signal. If the SEQUENTIAL
is set than an actuator responds to split
control signal (see 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).
Note: This combination works in combina-
tion with switch No. 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V
SW 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (6)

Note: This function is available if switch No.
4: --- / Sequential is set.

SW 6: Proportional/3 point (7)

Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on 124
and 24~ ports. On port Y1 or Y2 24 VAC
signal is connected for rising or lowering
of actuator. Return signal U indicates the
correct position.

Note:if 3 point function is selected actuator
does not respond to any control signal on
port Y. It only rises and lowers spindle if
power is supplied on port Y1 or Y2.

SW 7: LOG. flow/LIN. flow (8)

Factory setting is: LOG. Flow (characteristic
of valve is unchanged)

Note: If this function is used in combination
with non-logarithmic valves the characteris-
tic of motorised valve will be anti-logarithm
of valve’s characteristic (e.g. valve with
linear characteristic will be transformed to
quick open characteristic).

SW 8: 100% K, /RED. K (9)

Note: This function works proper only with
logarithmic (equal percentage) valves.

SW 9: Reset (10)

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator
LED flashes until self adjustment is finished.
The duration depends on the spindle travel
and will normally last a few minutes. The
stroke length of the valve is stored in the

Installation Instructions

memory after self adjustment has been
completed. To restart self adjustment,
change the position of RESET switch (switch
No. 9). If the supply voltage is switched off
or falls below 80 % in more than 0.1 s, the
current valve position will be stored in the
memory and all data remain saved in the
memory also after a power supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover,
the indicator shows the control status and
faults.

Constant light

normal operation
— No light

no operation or no power supply
— Intermittent light (1 Hz)

self adjusting-mode
— Intermittent light (3 Hz):

power supply too low
— insufficient valve stroke (<20 s)
— end-position cannot be reached.

DEUTCH

Sicherheitshinweise

Vor dem Einbau und der
A Inbetriebnahme ist zur Vermeidung
von Personenschaden und
Schaden an den Geraten die vorliegende

Betriebsanleitung sorgféltig durc Hzulesen
und unbedingt zu beachten.

Einbau-, Inbetriebnahme- und Wartung-
sarbeiten durfen nur durch geschultes und
autorisiertes Fachpersonal durchgefuhrt
werden.

Vor dem Einbau des Ventils und der an-
schliefenden Montage des Stellantriebs
und vor Wartungsarbeiten an der Ventilein-
heit muss die Anlage:

— drucklos gemacht werden

— abkihlen

— entleert werden

— gereinigt werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers oder
des Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Entfernen Sie die Abdeckung
nicht, bevor die Stromversorgung
komplett ausgeschaltet ist.

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte ausgebaut
E und in dessen Bestandteile zerlegt

werden. Sortieren Sie die einzelnen
Bestandteile entsprechend der
Entsorgungsgruppen zur
Wiederverwertung oder Entsorgung.
Beachten sie dabei immer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Montage
MP2000 am Ventil ansetzen (1).
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Elektrischer Anschlufd

Ror ikke ved noget som helst pa
printkortet!
Sluk for strammen, inden ledningerne
traekkes til aktuatoren! Livsfarlig speending!
Treek ledningerne til aktuatoren iht.

ledningsdiagrammet.

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an
Klemme Y (Eingangssignal) und Klemme
124 (Sammelklemme) an der MP2000-Print-
platte anzuschlieRen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme U kann
zur Anzeige der aktuellen Position benutzt
werden. Der Bereich hangt von der Brucke
ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis
+10%, 50 Hz) ist an Klemme 124 und 24~
anzuschlieBen.

Einstellung der DIP Brucke

Ul-mop|!
2V_-V [ omZ| 0V_--V
Direkte (w3 Sekventiel
Y Proportional
02)V_56)V |cvm | 56) Vv 10V
Omvendt | o] 3-punkt/RL
LOG. flow | ~E3 LIN. flow
100 % Kvs | col Red. Kvs
Reset | ol Nulstil

Werkseinstellung: ALLE Schalter sind in der
Position OFF! (1)

BEMERKUNG: alle Kombinationen von DIP
Schalter sind erlaubt. Gewahlte Funktionen
sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen:
Brucke Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch
wird der Antrieb so umgeschaltet, dass
das Signal ignoriert wird und arbeitet als
“Ublicher” 3-Punkt Anrieb.

SW1: U/l (2)

Werkseinstellung: Spannungsregelsignal
(0-10 V).

SW2: 2-10 V/0-10 V (3)

Werkseinstellung: 2-10 V.

SWa3: Direct/Inverse (4)

Werkseinstellung: DIRECT

SW4: ---/Sequentiell (5)

Zwei Antriebe konnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).
BEMERKUNG: Diese Kombination funk-
tioniert mit dem Schalter No.5: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10 V.

SWS5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (6)
BEMERKUNG: diese Funktion ist wirksam,
wenn der Schalter No.4: --- / Sequentiell
eingestellt ist.

SW6: Proportional/3-Punkt (7)

Bei der gewahlten 3-Punkt Funktion kann
der Antrieb als “einfacher” 3-Punkt Antrieb
arbeiten. Die Spannungsversorgung ist an

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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Klemme 124 und 24~ anzuschlieBen. Auf
der Klemme Y1 oder Y2 = 24 VAC Steuer-
signal sorgt fur stetigen oder absenken der
Antriebs. Das Ausgangssignal von Klemme
U kann zur Anzeige der aktuellen Position
benutzt werden.

BEMERKUNG: wenn die 3-Punkt Funktion
gewahlt wird, reagiert der Antrieb nicht auf
irgendwelche der Steuersignale Y Klemme.
Der Antrieb bewegt die Motorenspindel
nach oben oder nach unten bei dem Steuer-
signal auf Klemme Y1 oder Y2.

SW7: LOG. flow/LIN. flow (8)

Werkseinstellung: LOG. Flow (Ventilcharak-
teristik bleibt unverandert).

BEMERKUNG: falls diese Funktion mit dem
nicht logarithmischen Ventil verwendet wird,
Ubernimmt der Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil mit linearer
Kennlinie wird in die Kennlinie umgewan-
delt).

SW8: 100% K,o/RED. K (9)

BEMERKUNG: diese Funktion arbeitet
richtig nur mit logarithmischen (gleichproz-
entigen) Ventilen.

SW9: Reset (10)

Nach Einschalten der Stromversorgung
startet der Regelantrieb den Selbstanpas-
sungsvorgang. Die Leuchtdiode blinkt, bis
die Anpassung abgeschlossen ist. Dies
dauert normalerweise einige Minuten,
abhangig von der Distanz der Spindelbe-
wegung. Die Hublange des Ventils wird
nach abgeschlossener Selbstanpassung
im Speicher registriert. Der Selbstanpas-
sungsvorgang kann durch Drucken der
RESET-Taste wiederholt werden (Schalter
No. 9). Bei Ausfall der Versorgungsspan-
nung - oder beim Absinken auf einen Wert
kleiner 80% - langer als 0,1 s, wird die aktu-
elle Ventilposition im Speicher gespeichert.
Alle Daten sind also auch im Falle einer
Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb,
den Betriebszustand und eventuelle Fehler
an.

Dauerlicht
— normaler Betrieb

Kein Licht
— nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung

Blinklicht (1 Hz)
— Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)
— Versorgungsspannung zu niedrig
— Ventilhublange ungentgend (<20 s)
— Endposition nicht erreichbar.

schneider-electric.com | 5

FRANCAIS

Sécurité

Pour éviter des dommages
& physiques et matériels, il est

absolument nécessaire de lire
attentivement et de respecter ces
instructions avant le montage et la mise en

service.

Le travail d’assemblage, de démarrage et
de maintenance nécessaire doit étre effec-
tué uniquement par un personnel qualifié,
formé et autorisé.
Avant le travail d'assemblage et de mainte-
nance du contréleur, le systeme doit étre:

— dépressurisé

— refroidi

- vidé

— nettoyé

Suivre les instructions du fabricant du sys-
téme ou de son service.

Ne pas retirer le capot avant
d’avoir totalement coupé
I'alimentation.

Indications de mise au rebus

Ce produit peut étre démonté et
K tous ses composants classés si

possible en différentes catégories
en vue de leur recyclage ou destruction

Dans tous les cas , suivre la législation
locale de mise au rebus.

Montage
Fixer 'MP2000 sur la vanne (1).

Branchement éléctrique
Ne pas toucher la carte de circuit
imprimé !

A Couper l'alimentation avant de

raccorder I'actionneur ! Danger de mort !
Raccorder I'actionneur conformément au
schéma de branchement électrique.

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché
sur la borne Y (signal d’entrée) et la borne
124 (commun) sur la carte imprimée de
I'MP2000.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne U peut
servir pour indiquer la position actuelle. La
zone dépend des réglages du sélecteur de
fonction DIP.

Tension d’alimentation
La tension d’alimentation (24 V~-15/+10%,

50 Hz) doit étre branchée aux bornes 124
et 24~.

April, 2017
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Réglages du sélecteur de fonc-
tion DIP

u |
2y | ZEE8) vy
Direct ol Inverse
= Séquentiel
0(2) V_5(6) V 5(6)
)V 56V | v Viiov
ol 3 points/
Proportionnel
roportionnel | &P
Débit LOG. | copr—y Débit LIN
100% Kvs | opr—) Red. Kvs

Reset Reset

Réglage d'usine: TOUTES les commandes
sont en position ARRET! (1)

REMARQUE: Toutes les combinaisons

des commandes DIP sont possibles.Toutes
les fonctions sélectionnées sont ajoutées
'une a l'autre. Il'y a seulement un pontage
logique des fonctions: commande 6 Propor-
tionnel/ 3 points qui fait le moteur ignorer le
signal de commande et fonctionne comme
un »simple« 3-points moteur.

SW1: U/l (2)

Réglage de I'usine: le signal de commande
de tension (0-10 V).

SW2: 2-10 V/0-10 V (3)
Réglage de I'usine: 2-10 V.
SWa3: Direct/Inverse (4)
Réglage de 'usine: DIRECT
SW4: ---/Séquentiel (5)

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallelement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond
au signal de commande »split« (voir 0(2)-
5(6) V/5(6)-10 V).

REMARQUE: Cette combinaison fonctionne
en combinaison avec la commande 5:
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V.

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (6)
REMARQUE: Cette fonction est disponible,
si la commande 4: ---/Séquentiel est réglée.

SW6: Proportionnel/ 3 points (7)

Le moteur peut fonctionner comme un »sim-
ple« 3-points moteur, si la fonction 3-points
est sélectionnée. Alimentation en courant
devrait étre branchée aux bornes 124 et
24~. 24 VAC signal est branché aux bornes
Y1 et Y2 pour déplacer le moteur vers le
haut et vers le bas. Le signal U indique la
position correcte.

REMARQUE: Si la fonction 3 points est
sélectionnée, le moteur ne répond a aucun
signal de commande sur la borne Y. Cette
fonction seulement déplace la broche vers
le haut et vers le bas, s'il y a de I'alimenta-
tion en courant sur les bornes Y1 et Y2.

SW?7: Débit LOG./ débit LIN. (8)

Réglage de 'usine: débit LOG. (caractéris-
tique de la vanne ne change pas).

REMARQUE: Si cette fonction est uti-

lisée en combinaison avec les vannes
non-logarithmiques, la caractéristique de

la vanne motorisée sera I'anti-logarithme

de la caractéristique de la vanne (p.e. une
vanne avec la caractéristique linéaire sera
transformée en caractéristique »rapidement
ouverte«).
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SW8: 100% K,o/RED. K (9)

REMARQUE: Cela ne fonctionne propre-
ment qu'avec les vannes logarithmiques
(méme pourcentage).

SW9: Exploitation (10)

Une fois alimenté, le moteur commence un
procédé d'auto-réglage. La diode lumineu-
se clignote jusqu’a ce que I'auto-réglage
soit términé. Cela dure normalement env. 2
minutes, suivant le déplacement de la bro-
che. La course de la vanne est conservée
en mémoire a la fin de l'auto-réglage. Le
changement de position de la commande
R. A Z. (commande 9) fera redémarrer I'au-
to-réglage. Si l'alimentation est interrompue
— ou chute a une valeur inférieure a 80 %

- pendant plus de 0,1 sec., la position actu-
elle de la vanne est mémorisée. Toutes les
données seront donc mémorisées, méme
en cas de coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur
est en fonction. Elle indique aussi I'état de
marche et les erreurs éventuelles.
Lumiere permanente

— marche normale

Pas de lumiére
— fonction arrétée, pas d’'alimentation

Clignotements par intervalles (1 Hz)
— mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)
— alimentation en courant trop faible
— course de vanne insuffisante (<20 s)

— lafin de course ne peut pas étre
atteinte.

POLSKI

Warunki bezpieczenstwa
W celu unikniecia zranienia osob i
uszkodzenia urzadzen nalezy

A bezwzglednie przed montazem i

uruchomieniem sitownika zapoznac sie doktadnie
Z niniejszq instrukcja.

Czynnosci zwigzane z montazem, uruchomieni-
em i obstuga moga by¢ dokonywane wytacznie
przez osoby uprawnione i odpowiednio wykwal-
ifikowane.

Przed montazem i obstuga konserwacyjng nalezy:
—  zrzucic cisnienie,
— ostudzi¢ urzadzenie
— oprozni¢ ukfad,
— oczyscic ukfad
Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami produ-
centa lub operatora systemu.

N

Instrukcja usuwania odpaddow

Przed ztomowaniem sitownik nalezy
Ei roztozy¢ na czesci i jezeli to mozliwe
posortowac na rézne grupy

materiatowe.

Zawsze stosuj sie do miejscowych przepisow w
zakresie usuwania odpadoéw.

Nie zdejmowac pokrywy przed
catkowitym odtgczeniem zasilania.

Installation Instructions

Montaz

Zamontowac sitownik MP2000 na zaworze. (1)

Okablowanie
Wersja na 230V~
Nie wolno niczego dotykac na
ptytce obwodu drukowanego, gdy
urzadzenie jest pod napieciem! Zagrozenie zycial
Podtaczenia przewodow wykonac zgodnie ze
schematem podtgczen elektrycznych.

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat we-
jsciowy) oraz 124 (masa) na ptytce drukowanej
sitownika MP2000.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia U moze by¢
uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres zalezy
od ustawien przetgcznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania
(24 V~ 15 do +10%, 50 Hz) musi by¢ podtagczone
do wyprowadzen 124 i 24~.

Ustawienia przetacznika DIP

Ul-mog) !

2V [ omm2| 0V_V
Zgodnie | w3 Odwrotnie
e Ey Sequential
02)V_56)V | x| 56) V.10V

Proporcjonalny | ool 3-punktowy/RL
LOG. flow [~ LIN. flow
100 % Kvs | ol Red. Kvs
Reset |\OE Reset

Ustawienia fabryczne: wszystkie przefgczniki sa w
pofozeniu OFF! (1)

UWAGA: Dozwolone s3 wszystkie kombinacje
przetgcznikow DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sa sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie funkc-
jonalnosci: przetacznik nr 6 Proportional /3 point
(Proporcjonalny/3-punktowy), ktéry powoduje,
ze sifownik ignoruje sygnat sterujacy i dziafa jako
prosty 3-punktowy sitownik.

SW1:U/1(2)

Ustawienie fabryczne: sterowanie sygnatem
napieciowym (0..10 V).

SW2:2-10V/0-10V (3)

Ustawienie fabryczne: 2-10 V.

SW3: Direct/Inverse (4)

Ustawienie fabryczne: DIRECT
SW4:---/Sequential (5)

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujgcym. Jesli wybrana jest
opcja SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony
sygnat sterujacy

(patrz 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

UWAGA: To ustawienie dziata w potaczeniu z
przefgcznikiem nr 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V
SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (6)

UWAGA: Ta funkgcja jest dostepna, gdy ustawiony
jest przetacznik nr 4: --- / Sequential.

SW6: Proportional/3 point (7)

Sitownik moze funkcjonowac jako prosty sitownik
3- punktowy po wybraniu opdji 3-point. Napiecie
zasilania nalezy podfaczy¢ do wyprowadzen

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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124§ 24~. Do wyprowadzenia Y1 i Y2 podfaczone
jest sygnat 24 VAC, stuzacy do podnoszenia i
opuszczania sitownika. Zwrotny sygnat U wskazu-
je pozycje sitownika.

UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point, sitownik
nie reaguje na jakikolwiek sygnat sterujacy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit i
opuszczat wrzeciono, jesli na wyprowadzenia Y1 i
3 zostanie podane napiecie.

SW7: LOG. flow/LIN. flow (8)

Ustawienie fabryczne: LOG. Flow (niezmieniona
charakterystyka zaworu)

UWAGA: Jedli ta funkgja jest uzywana w potacze-
niu z zaworami nielogarytmicznymi, charaktery-
styka zaworu napedzanego bedzie antylogaryt-
mem charakterystyki zaworu (np. zawor liniowy
przeksztatci sie w zawor szybkiego otwarcia).

SW8: 100% K,/RED. K, (9)

UWAGA: Ta funkcja dziata prawidtowo wytacznie
z zaworami logarytmicznymi (statoprocentowy-
mi).

SWO: Reset (10)

Po podfaczeniu sitownika do zasilania rozpoczyna
sie procedura samoregulacji. Dioda LED btyska
do momentu zakoriczenia tego procedury. Trwa
to zazwyczaj pare minut w zaleznosci od skoku
wrzeciona. Po zakorczonym procesie samoreg-
ulacji wartos¢ skoku zaworu jest zachowana

w pamieci. Zmiana pozydji przetacznika RESET
(przetacznik nr 6) ponownie wyzwala proces
samoregulacji. Jezeli napiecie zasilajace zostanie
odciete lub przez okres ponad 0,1 sekundy
spadnie ponizej 80%, to aktualna pozycja zaworu
jest chowana w pamieci; zapewnia to, zachowana
zachowanie wszystkich danych - réwniez w
przypadku przerw w zasilaniu.

Test dziatania

Dioda $wietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny
czy tez nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje tez
status sterowania i btedy.

State Swiecenie
— normalna pracaBrak $wiecenia
— brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscig 1 Hz
— tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz
— Zzbyt niskie napiecie zasilania
— niedostateczny skok zaworu (< 20 s)
— nie mozna osiggnac potozenia
krancowego.
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PYCCKUM

TexHKa 6e30MacHOCTY

Bo n3berkaHne HecyacTHbIX Cllyyaes 1

BbIXO[la YCTPOWCTBA 13 CTPOSA

HeobXoAMMO M3yunTb 1 COONOAATL
HacToslLee PyKOBOACTBO.

MoHTax, Hanaaka u ceprcHoe obcnysKmBaHvie
YCTPOWCTBA AOMKHbI OCYLLECTBAATLCA
KBaNMOULMPOBAHHbBIM NEPCOHANOM, AOMYLEHHbIM
K AaHHbIM BMAAM eATeNbHOCTH.

Pa6OTb\, HenocpeacTBeHHO CBA3aHHbIe C
TEXHONOMMYEeCKOW CUCTEMON, cnefyet BbINONMHATL
B COOTBETCTBMWN C UHCTPYKUMAMK NO ee
IKCnnyataunmn.

Mepep Hauanom paboT No MOHTaXY ¥
06CNYXVBaHUIO PEryNATOPa HEOOXOANMO
Npou3BECTU Crefytolne AeiACTBUA C
TpyOONPOBOAHOW CUCTEMOIA:

— cbpocnTb fAaBneHvie

—  OXNaAuTb CUCTEMY

—  CAnTb BOZY

—  OYUCTWTb CUCTEMY

He cHMMmaliTe KpbILWKY A0 TOTO, Kak nuTaHve byaeT
MOMHOCTbIO OTKIOYEHO.

He cHumanTe Kpbilwky [O TOro, Kak
nuTaHe ByaeT NONHOCTbIO
OTKII0YEHO.

VHCTpYKUMA NO yTUAn3aLmm

[laHHaA NpoayKuMA NOANEXNT
NIeMOHTaXy Ha YacTu, AN PasfenbHOMN

yTnnn3aummn CoCTaBHbIX KOMMOHEHTOB.

YcTaHoBKa

3akpenuTb anekTponpusog MP2000 Ha
knanate. (1)

Cxema aneKkTpuYeckmx
CoeNHEeHUIN

He npukacaTtbca K OTKPbITbIM

KOHTakTam!

OTKAIOYATb IMHMIO MUTaHNA Nepes
MOHTa>KOM MPOBO/KM 3neKTponpreozal
OnacHoe Anda Xmn3Hn HanpaxeHve!
CMOHTUpPY#iTE NPOBOAKY MPMBOAA COMMACHO
SNEKTPUYECKON CXeMe.

YnpaBAsioLwMn CUrHan

YNpaBnALWmWiA CUrHan ¢ perynatopa noaaeTca Ha
Knemmbl Y (BXOAHOW CUrHaN) 1 124 (Honb) nnatsl
MP2000.

BbixogHowW curHan

BbIXOAHOM CUMHAM C KNeMMbl X MOXET ObiTb
MCNONb30BaH ANA UHAMKALMY TeKyLiero
nonoxexus. [1ManasoH 3aBMCKT OT HACTPOEK
nepekntoyatens DIP.

HaI'IpFDKeHI/Ie MUTaHNA

HanpsaxeHue nutaHna (24 B nepemeHHOro Toka
o1 15 0o +10%, 50 1) NnofaeTcs Ha Knemmbl 124
N 24~
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HacTtporku nepekntoyatens DIP

U | =m0 I
2V o3& 0V
Mpavo | wil] obpaTHo
By ) nocnesoBsaTenbHo
oV_sEe)V (v 5(6)V_10V
Aranorossii | o ] 3 UMNyNbCHBINA/RL
Norapudmuueckas | NI JInHenHan xapakTepucTuka
100% Kvs | col] Red. Kvs
Copoc | oM C6poc

3aBofckue ycTaHosKM: BCE nepeknioyatenm
HaxoaAaTca B nonoxenun OFF (BbikntoueHo). (1)

MPUMEYAHMUE: Mpriemnembl Bce KOMOUHaLWM
nepeknioyateneir DIP. Bce BbiGpaHHble GyHKLMM
nobasnaoTca Apyr K Apyry. CylecTsyeT ToNbKo
O[JHO NOrMyeckoe nepeperynmpoBaHmne
byHKUMN: Nnepexnioyatens N2 6 — (aHanorosbin/
VNIMMYAbCHBI) HACTPanBaTb UCMONHU-TENbHBbIN
MeXaHV3M TakMM 06pa3om aHanorosbli, YTo OH
MrHOPUPYET YNpaBALWWiA CUrHan 1 paboTaet
KakK MMMYsbCHBIN UCMIONHUTENbHbIN MEXaHNU3M.

SW 1: U/l (HanpsaxeHne/TokK) (2)

3aBOfCKaA YCTaHOBKa: YNPaBNALWMA CUrHan
HanpsxeHna (0-10 B).

SW 2:2-10B/0-10 B (3)
3aBofiCKadA ycTaHoBKa: 2-10 B.
SW 3: Mpamo/o6paTHo (4)
3aBofckaa yctaHosKa: MPAMO.
SW 4: ---/nocnepnoBatenbHo (5)

CyuiecTByeT BO3IMOXHOCTb YCTaHOBUTDL [ABa
NCNONMHUTENbHBIX MEXaHWN3Ma Tak, YTO OHW
paboTaloT NapannenbHo, C OAHUM YNPaBAAOLMM
curHanom. Ecnm HactpoeHa dyHKUMA
MNOC/IEAOBATE/IbHO, TO MCMONHUTENBHbIN
MexaHW3M pearvpyeT Ha ynpaBnaiowmnii curHan
«cnanT» (em. 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B).

NMPUMEYAHWE: [laHHas cxema paboTaeT B
KOMbUHauuw ¢ nepeksiodatenem N2 5: 0(2)-5(6)
B/5(6)-10 B.

SW 5: 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B (6)

MPUMEYAHMWE: [laHHaa dyHKUMA MMeeT MeCcTo
NVWb B CITyYae, eCv HaCTPOEeH nepekoyaTenb
N@ 4: ---/ nocnefoBatenbHO.

SW 6:AHanoroBbi / uMnynbCHbIl (7)

ICNONHUTENbBHBIN MeXaHW3M MOXET paboTaTh Kak
VIMAYAbCHBI MCMIONHUTENbHbIN MEXaHV3M Npu
YCNOBUY, UTO BbIOPaHa MMMNyNbCHaA GYHKLMA.
JNeKTPOnuUTaHne NofaeTCA Ha BXOAbl 124 1

24~ HaBxoabl Y1 1 Y2 nopaeTca curHan 24 B
nepemMeHHOro Toka AnA NoAbeMa 1 OnycKaHWA
LUTOKA UCMOSTHUTENIbHOrO MexaHm3ma. BeixogHow
curHan X nokasbiBaeT TeKyllee NoNoXKeHwe.

MPUMEYAHMWE: B cnyyae, ecnn BbibpaHa
MMMYNbCHAA GYHKUMA, UCMONHUTENbHBIN
MeXaHM13M He pearnpyeT H1 Ha Kakom
aHaNoroBbIN YNPaBAAOLLMIN CUrHaN Ha BXOAE
Y. ICNONHUTENbHBIN MeXaHV3M NOAHUMaeT

1 OMYCKaeT WTOK TOMbKO B Clyyae, eciun
SMeKTponnUTaHre NnoaaeTca Ha Bxog Y1 unm Y2.

SW 7: Nlorapudmnueckas/InHenHan
XapakTepucTuKa (8)

3aBogacKan ycTaHoBKa: (Jlorapndmmyeckas)
XapaKTepUCTUKa PerynnpoBaHyvia KnanaHa He
MeHAeTCA.

NPUMEYAHWE: B cnyuae nprvmeHeHna
DaHHOM GYHKUMM B KOMOMHALMN C
“HenorapyemMMUeckUMi” KnanaHamu,
XapaKTepucTMKa MOTOPHOrO KnanaHa byaet
ABNATLCA aHTUNOraPUPMOM XapakTePUCTUKN

Installation Instructions

KnanaHa (Hanpumep, KnanaH ¢ NMHeNHON
XapaKTePUCTUKON TpaHChopMMpyeTCs B
XapaKTePUCTUKY BbICTPOrO OTKPbIBAHNS).

SW 8:100% K,,o/RED K,q (9)

MPUMEYAHMWE: laHHan dyHKUMA

paboTaeT KOPPEKTHO TOMbKO B Ciyyae
NPUMeHEeHVA KNanaHoB C IorapudMmyeckon
(PaBHOMOLEHTHOW) XapakTepPUCTUKOM
perynnpoBaHyA.

SW 9: Reset (Copoc) (10)

[ocne nofaun ToKa Ha UCMONHUTENbHbIN
MeXaHu3M NocnefHWN HauMHaeT NpoLecc
asTonoacTporiku. O6 3ToM CBUAETENbCTBYET
MWraHve CBETOAMOA], KOTOPOE NPOAOIIKAETCA
[10 OKOHYaHWA NpoLiecca aBTONOACTPOMKM.
[MpoAOMKMUTENBHOCTL NPOLLeCcca 06bIYHO
COCTaBNAET HECKOMbKO MUHYT, B 3aBUCUMOCTK
OT NnepemellierVs LTOoKa. BennurHa xoaa
KnamnaHa nocne OKOHYaHVA aBTONOACTPOVKM
PErncTprpPYyeTCA B 3aNOMVHaIOLLEM YCTPOMCTBE.
IMpoLiecc aBToNoACTPONKM BO30OHOBAAETCA
HaXKaTueM Ha KHoMKy copoca «RESET»
(nepekntoyatens N2 9). Mpu cbpoce HanpaxeHNs
NUTaHUA UK NP ero nageHuy 6onee yem Ha 80
% B TeueHwe 6onee 0,1 ¢, TeKyLLlee NonoxeHve
KnanaHa perncTprpyeTca B 3anoMyHaoLLem
yCTponcTe. Taknm 0bpa3zom, BCA HbopmMaLms
COXPaHAETCA B 3aMNOMMHAIOLLEM YCTPOWCTBE, B TOM
uncne B Ciyyanx cboa HanpAKeHWA MUTaHNA.

OyHKUMOHANbHbIN TeCT

CBeToBOW AnoA HapAdy C UHAMKaL e
3a/1e/CTBOBAHMA NPUBOLA NPOV3BOANT TaKKe
MHAMKaLUWIO paboyero COCTOAHMA 1 BO3MOMHBbIX
OLWMBOK.

[locTtoaHHOe cBeueHne

— 00bluHOE pabouee cocToAHME
SKCnnyaTaumum

OrtcyTCTBYE CBEYEHMA
—  BbIKJIIOYEHWe, HanpAXeHWe OTKIoYeHO.

MpepbisrcToe ceeyeHune (1 Mu):
—  PEex1M aBTOMOACTPOMKM

MpepbiBrcToe cBeYeHwme (3 Tu):
3NEKTPONUTaHNE CNLLKOM Mano
— HeAocCTaToYHas BeNnYMHa BpeMeHu Xoaa
KnanaHa (<20 ¢)
—  HEBO3MOXHOCTb BXO/la B MICXOAHOe
rosioxeHume.
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ESPANOL
Nota de seguridad

A fin de evitar lesiones y dafios a
& personas y dispositivos, es

absolutamente imprescindible la
lectura y puesta en practica de estas

instrucciones antes de las operaciones de
montaje y puesta en servicio.

Las operaciones necesarias de montaje,
puesta en marcha y mantenimiento deberan
ser realizadas Unicamente por personal
cualificado y autorizado.

Antes de llevar a cabo las operaciones de
montaje y mantenimiento del controlador, el
sistema debe ser:

— despresurizado

— enfriado

— vaciado

— limpiado
Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

No retire la cubierta antes de
haber desconectado el suministro
eléctrico por completo.

N

Instucciones de eliminacion

Este producto debe ser
Ei desmontado y si es posible, sus
componentes deben ser separados
en varios grupos antes de su reciclado o
destruccion.
Siga siempre la regulacion local sobre
eliminacion.

Montaje
Montaje del MP2000 en la valvula (1)

Cableado
iNo toque nada en la placa de
circuito impreso!

& iDesactive la linea de suministro

eléctrico antes de conectar el actuador!
iTension letal!

Conecte el actuador de acuerdo con el
esquema de cableado.

Senal de control

La senal de control proveniente del regu-
lador debera ser conectada al terminal Y
(senal de entrada) y al terminal 124 (comun)
en el circuito impreso del MP2000.

Senal de salida

La senal de salida del terminal U puede
usarse para indicar la posicion actual. El
rango dependera de la configuracion del
interruptor DIP.

Tension de alimentacion

La tensién de alimentacién (24 V~-15/+10
%, 50 Hz) tiene que ser conectada a los
terminales 124 y 24~.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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Las configuarciones del inter-

ruptor DIP
U {-mag)| !
2VV | omm2Z| 0V—V
Directo | omr—) Secuencial
R EY =] Proporcional
02 V_56)V | 5(6) V_10V
Inverso | o] 3 puntos R/ L
Flujpo LOG. | um3 Flujo LIN.
100 % Kvs | commr) Red. Kvs
Restableci- Restableci-
miento o miento

Ajuste de fabrica: Todos los interruptores
tienen que estar en la posicion OFF! (1)

IMPORTANTE: Todas las combinaciones
de los interruptores estan permitidas.
Todas las funciones seleccionadas seran
anadidas una a la otra. Solamente hay una
sobreposicion de las funciones: el interrup-
tor No.6 Proporcional / 3 vias que hace que
el actuador ignore la sefal y funcione como
un “sencillo” actuador de 3 vias.

SW1: U/l (2)

Ajuste de fabrica: sefial de control de ten-
sion (0-10 V).

SW2: 2-10 V/0-10 V (3)

Ajuste de fabrica: 2-10 V.

SWa: Directo/Inverso (4)

Ajuste de fabrica: DIRECT

SW4: ---/Secuencial (5)

Se pueden ajustar dos acuadores simultan-
eamenete que respondan a la misma sefal
de control a la vez.

Al elegir SEQUENTIAL el actuador respond-
era a la sefial de control dividida (vease
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

Nota: Esta combinacion funciona en com-
binacién con el interruptor No.5: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10 V).

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (6)

Nota: Esta funcién es posible al elegir el
interruptor No.4:---/ Secuencial.

SWe6: Proporcional/3 vias (7)

Al elegir la funcion de tres vias, el actuador
funcionara como un sencillo actuador de
tres vias. La corriente de alimentacion debe
ser conectada a los puertos 124 y 24~. En
los puetros Y1y Y2 la sefial 24 VAC estara
conectada para que el actuador se mueva
hacia arriba o abajo. La sefal U indica la
posicion correcta.

Importante: Al elegir la funcion de Y2 vias,
el actuador no responera a ninguna de las
sefales de control en el puerto Y. El vas-
tago se movera hacia arriba o abajo si hay
alimentacion en el puerto Y1 6 Y2.

SW7: LOG.flow/LIN.flow (8)
(LOG.flujo /LIN.flujo)

Ajuste de fabrica: LOG flow (caracteristica
de la valvula no cambiada)

Imporatante: Al usar esta funcién con las
valvulas no logaritmicas, la caracteristica
de la valvula motorizada sera el antiloga-
ritmo de la caracteristica de la valvula (por
ejemplo la valvula con la caracteristica
linear sera transformada en al caracteristica
de apertura rapida).
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SW8: 100% K,o/RED. K, (9)

Nota: Esta funcién funciona correctamente
solamente con las valvulas logaritmicas (de
flijo igual porcentage).

SW9: Funcionamiento (10)

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un pro-
ceso de auto ajuste. El diodo LED parpadea
hasta que el proceso de auto ajuste haya
llegado a término. Este proceso dura nor-
malmente un par de minutos dependiendo
del recorrido del vastago. El recorrido de
la valvula es almaceneado en la memoria
después de terminado el auto ajuste. Para
empezar de nuevo el auto ajuste pulsar

el interruptor RESET (interruptor No.9). Si
se corta la tension de alimentacion o en
caso de que ésta caiga por debajo de 80%
durante mas de un 0,1 s, la posicion actual
de la valvula sera guardada en la memoria.
De esta manera, todos los datos quedaran
guardados en la memoria, incluso en caso
de corte de corriente.

Test de funcionamiento

El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.

Luce constantemente
— funcionamineto normal

No luce
— no esta en marcha, no hay
alimentacion

Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
— estado de auto ajuste

Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
— corriente de alimentacion
demasioado baja
— recorrido de la valvula insuficinete
(<20's)
— el recorrido maximo no puede ser
alcanzado.
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